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DOKUMENTACJA
TECHNICZNO-RUCHOWA
DZWIGU OSOBOWEGO
Z NAPEDEM ELEKTRYCZNYM CIERNYM

@
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EOA-1000-T2/T2-N

Q = 1000 kg







Podstawowe parametry dzwigu. |

Udzwig 1000 kg
Usytuowanie w szybie konstrukcji murowanej
Predkos¢ jazdy 1im/s
lloS¢ przystankow 5
llo$¢ dojs¢ 5
Wysokos$¢ podnoszenia 13,25 m
Potozenie maszynowni W nadszybiu
Naped elektryczny - falownikowy
Silnik 6{3 kw
Sterowanie mikroprocesorowe
Kabina nieprzelotowa
SxGxH = 1100 x 2050 x 2070 mm
Drzwi kabinowe automatyczne, teleskopowe 2 panelowe,

ofwym. 900 x 2000 mm z falownikiem
firmy Fermator

Drzwi szybowe automatyczne, teleskopowe 2 panelowe,
ojwym. 900 x 2000 mm z zamkiem
bezpieczeristwa 210/10/40/ST
firmy Fermator
na najnizszym przystanku drzwi
ognioodporne El 60 automatyczne,
teleskopowe 2 panelowe, o wym.
900 x 2000 mm z zamkiem
bezpieczenstwa 210/10/40/ST firmy
Fermator

Rama kabinowa Z aparatem chwytnym poslizgowym

' 4 dwukierunkowym BSG 25P
Prowadnice kabinowe 190 x 75 x 16 mm-— -
przeciwwagowe 1 70 x 65 x 9 mm

_ Podstawowe zespoly dzwigu
W skiad dzwigu wchodza:
- zespoét napedowy
- aparatura sterowa
- ogranicznik predkosci
- prowadnice wraz ze wspornikami
- drzwi szybowe
- drzwi kabinowe
- kabina
- rama kabinowa
- przeciwwaga
- olinowanie
- elementy mocowane w szybie i na kabinie
- zderzaki elastomerowe.




Zespoétinapedowy

W dzwigu zastosowano wciggarke typ RGL10 EE101 PO-6,5mm z silnikiem
6,3kW. Motoreduktor osadzony jest na podstawie wykonanej z walcowanych
materiatow hutniczych. Caty zespét jest posadowiony na Scianach szybu i
odizolowany poprzez amortyzatory. Uktad hamulcowy zwalniany jest luzownikiem.

Dane motoreduktora:
koto cierne ¢ 240 mm
- do 8-lin ¢ 6,5 mm

- rowek kota ciernego — klinowy, utwardzony

- moc silnika N= 6,3 kW
- trzymak lin '

Wszystkie dane dotyczace wciagarki | odnosnie uruchamiania, nadzoru i
konserwacji zawarte sg w instrukgcji techniczno-ruchowej.

Aparatura sterowa

W dzwigu zastosowano aparature st rowg firmy FUD w Bolecinie

taczniki koricowe

tablica sterowa mikroprocesorow.

kaseta jazd kontrolnych mocowana na kabinie

tablica wstepna

odwzorowanie potozenia kabiny w szybie: czujniki magnetyczne wraz z

~ magnesami mocowanymi do prowadnic

taczniki kraricowe

sygnalizator ALARM
tacznik STOP do podszybia
tacznik przecigzenia

Zastosowano sterowanie zbiorcze W systemie zbiorcze dwukierunkowe.
Predkosc¢ ruchu kabiny, przebieg zwalniania, hamowania i startu regulowane sg za
pomocy przestonek wspétpracujacych z tacznikiem indukcyjnym.

Tablica  sterowa ma wymiary 1200x770x300 i jest przystosowana do
powieszenia na $cianie. Funkcje sterowania realizowane $g poprzez sterownik
mikroprocesorowy WE-1. Parametry tego sterownika to:

napigcie sterowe —24 VDC
napigcie obwodéw wykonawczych| — 24 VDC
napigcie obwodéw bezpieczenstwa — 230 VAC

Tablica wstepna wyposazona jest W bezpieczniki gtéwne-okreslone dia
danego typu silnika, wytacznik gtéwny dzwigu oraz wytacznik oswietlenia kabiny

wraz z bezpiecznikiem.




Ograniczn

Zastosowano odsrodkowy ograniczn
wspotpracujacy z ling @ 8 mm. Posiada on

ik predkosci

k predkosci typu LK 250 produkcji PFB

Swiadectwo badania typu

nr EU-OG 183. Ogranicznik predkosci przeznaczony jest do zabezpieczenia
dzwigu przed przekroczeniem predkosci nominainej. Zamocowany jest on w

maszynowni dzwigu. Potaczony jest on ling
znajdujacy sie w podszybiu oraz z zespotey
poslizgowego dwukierunkowego. Wzrost pr
na ograniczniku powoduje uruchomienie wy
uruchomienie hamulca oraz zablokowanie
chwytaczy.

Prowadnic

Zastosowano prowadnice kabinowe t
L70x65x9. Mocowane $3 one w szybie za
regulacje umozliwiajgca precyzyjne ustawie
za posrednictwem $rub mioteczkowych w k
szybu co umozliwia dodatkows regulacje..

m dZwigni aparatu chwytnego
'edkosci powyzej predkosci ustalonej
ytacznika, odcinajgc zasilanie silnika i

z obcigzka ogranicznika predkosci

inki ogranicznika i zadziatanie

e i wsporniki

ypu 190x75x16 i przeciwwagowe
pomocg wspornikow, ktére posiadajg

nie prowadnic. Wsporniki osadzone sg
orytkach wspawanych w konstrukcje

Drzwi szybowe

W dzwigu zastosowano drzwi szybo
2 panelowe, z zamkiem bezpieczenstwa 2

drzwi ognioodporne El 60. Posiadajg one k¢
zamontowanie ich w $cianie szybu bez dod:

we automatyczne, teleskopowe,
1

0/10/40/ST, na najnizszym przystanku
onstrukcje umozliwiajaca szybkie
atkowych robé6t budowlanych oraz

tatwg i dodatkowa regulacje potozenia wzgledem kabiny.

Zbudowane one sg z:
-o$cieznicy

-skrzydet

-zespotu zamka bezpieczenstwa
-mechanizmu ryglowania drzwi.

Do awaryjnego otwierania drzwi przy
uchwytem do specjalnego kluczyka umieszc

Drzwi kab

rstankowych z zewnatrz stuzy otwér z
zony w belce gorne;j.

nowe

Zastosowano drzwi kabinowe, automatyczne teleskopowe 2 panelowe.

Napedzane one sg silnikiem pradu zmienne

go 230VAC sterowanym falownikiem.

Drzwi otwierajg sig¢ standardowo na czas 10 sekund. Czas ten moze by¢

przedtuzony poprzez:

-ciggte przestanianie kurtyny
-nacisniecie przycisku otwierania drzwi
-przetaczenie kluczyka w tgczniku.




Otwieranie i zamykanie drzwi przystankowych odbywa sie przymusowo poprzez
sprzegnigcie rolki rygla drzwi przystankowych z zespotem krzywki drzwi
kabinowych.

W sktad tych drzwi wchodza:
-zespo6t napedowy (silnik + uktad przeniesienia napedu)
-belka gérna

-skrzydta :
-zespot progu z kurtyng

Katma

Kabina nieprzelotowa wykonana jest z blach w postaci gietych paneli
zapewniajacych duzg sztywno$¢ Scian. Podtoga antyposlizgowa wykonana jest
jako kratownica z ceownikdw, do ktérej przyspawano szorstkowang blache do
ktorej przyklejona jest wyktadzina. O$wietlenie jarzeniowe, rozproszone
wkomponowane jest w sufit.

Kabina wyposazona jest w panele sterownicze z przyciskami
pod$wietlanymi diodg oraz interkom. Posadowiona ona jest na amortyzatorach
gumowych, ktére izolujg jg od ramy. W kabipie znajduje sie facznik petnego
obcigzenia i przecigzenia. Przecigzenie kabiny powoduje zablokowanie otwartych
drzwi i wtgczenie sygnalizacji optycznej w k%secie dyspozyciji. Po odcigzeniu
kabiny dzwig powraca do normalnej pracy. W dachu kabiny zamocowany jest
wentylator, ktérego zataczenie umozliwia przycisk w kasecie dyspozycji. W czasie
normalnej pracy zataczenie wentylatora povtoduje jego prace przez 1 minute.
Podczas awarii dzwigu wentylator wigcza sie samoczynnie i pracuje do momentu
usuniecia awarii.

Rama kabinowa

~—Rama kabiny ma za zadanie przejecie wszystkich obcigzes dziatajacych na
kabing w czasie jej uzytkowania, tzn. obcigzen tadunkiem, ciezarem wiasnym oraz
obcigzen najazdu na prog.
Rama skiada sig z belki gornej i belki doinej|potaczonych ciegnami oraz platformy.
Rama zawieszona jest na 8 linach mocowanych w belce gérnej.
Belki wykonane sg z walcowanych ceownikow hutniczych zapewniajacych
odpowiednig wytrzymatos¢. W belce dolnej #mieszczone sg chwytacze oraz
dzwignie kojarzace chwytacze, na belce gémej ptyta zawieszenia oraz elementy
aparatury sterowe;.
Rama jest zbudowana i wyposazona z myslg zapewnienia petnego
bezpieczenstwa podczas uzytkowania. Zapewniajg to:
-aparaty chwytne poslizgowe dwukierunkow' BSG 25P - ktére po przekroczeniu
predkosci jazdy kabiny ustawionej na ograni'czniku predkosci spowodujg
unieruchomienie kabiny na skutek wcisku radetkowanych ptytek w prowadnice’
-wytgcznik przecigzenia — nie pozwala na urhchomienie dzwigu po przekroczeniu
wartosci udzwigu maksymalnego,



-wytgcznik petnego obcigzenia — sygnalizuje uzytkownikowi, ze tadunek
znajdujacy si¢ w kabinie osigga wartos¢ zblizong do wartosci udzwigu
maksymalnego,

-prowadniki Slizgowe z wymlennyml wktadk
prowadnik — prowadnica — chwytacz,
-smarownice olejowe zapewniajgce odpowi
wkiadka prowadnika — prowadnica.

ami posiadajgce regulacje w uktadzie

ednie warunki wspétpracy na styku

Przecjwwaga

Zastosowano przeciwwage jednorzeo
Klocki o wymiarach 24x130x1020, umieszdzone sg miedzy dwoma belkami, z
ktorych dolna petni role podstawy, a gérna funkcje zamocowania. Prowadzenie
przeciwwagi po prowadnicach odbywa sie grzy pomocy prowadnikow slizgowych
a odpowiednie warunki pracy prowadnikéw zapewniajg smarownice olejowe.

owg, ramowg zawieszong na kole.

1

Olinowanie

Zastosowano jako liny nosne liny stalpwe o $rednicy 6,5 mm
w ilosci 8 sztuk. Do olinowania ogranicznika predkosci zastosowano line ¢ 8.
Schematy olinowania dzwigu, a takze ogranicznika predko$ci pokazane sa w
zataczonych rysunkach.

Eleménty mocowane w szybie i na kabinie

Do prowadnic kabinowych na wspornikach mocowane sg wytaczniki
krancowe i koricowe, magnesy zwalniania i zatrzymywania oraz krzywki
wytacznikow koncowych kabiny. Wsporniki mocowane sg za posrednictwem
tapek. Do prowadnicy mocowana jest takze obcigzka liny ogranlcznlka predkosci.

Do kabiny iramy kabinowej mocowane sa:

-czujnik magnetyczny zwalniania i zatrzym
-zespot krzywek wytgcznika kraricowego i kq
-wytgcznik koricowy kabiny,

-kaseta jazd kontrolnych,

-tabliczki zaciskowe.

Czujnik magnetyczny zwalniania i
predkosci dzwigu przed przystankiem, n
dzwigu, a nastepnie jego zatrzymanie na pg
magnetycznego przechodzg do sterown
odpowiednich przetaczen elektrycznych.

Krzywka wytacznika kraricowego n
sterowego przez nacisk na dzwignie wyiz
przez kabine ktéregos z przystankéw kranca

Kaseta jazd kontrolnych stuzy do st
czasie montazu dzwigu jak réwniez w p
przegladdw i konserwacji dzwigu. Zawiera ¢

ania kabiny,

ricowego,

zatrzymywania stuzy do zwolnienia

a ktorym ma nastgpi¢ zatrzymanie

ziomie przystanku. Sygnaty z czujnika
ika dzZzwigu, powodujgc wykonanie

'a za zadanie rozigczenie obwodu
icznika kraficowego po przejechaniu

wych.

erowania dzwigiem podczas jazdy w
rzypadku jazd kontrolnych w trakcie
na dwa przyciski jazdy GORA i DOL,




przycisk STOP, gniazdo wtykowe oraz przetgcznik sterowania normalnego na
kontrolne.

taczniki koncowe kabinowe zapobiegajg przekroczeniu poziomu koricowych
przystankow podczas jazd kontrolnych.

Tabliczka zaciskowa sktada sie ze skrzynki i umieszczonych w nigj listew
zaciskowych. Mocowana jest do ramy | kabinowej. Do tabliczki zaciskowej
doprowadzony jest kabel zwisowy. Od tabliczki zaciskowej prowadzona jest
instalacja elektryczna do elementéw moco lemych na kabinie i ramie kabinowej.

Do Scian szybu mocowany jest przewéd zwisowy, instalacja elekiryczna
oraz lampy oswietleniowe. Instalacja elekiryczna powinna by¢ poprowadzona w
korytkach PCV.

Zderzaki elastomerowe
Zastosowano zderzaki elastomerowe zaréwno pod kabing jak i pod przeciwwagg.
Ich ilos¢ oraz wykonanie dobrano na podstawie obliczen wedtug normy PN/EN
81.1.




