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1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania techniczne dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z budowag zasilenia elektroenergetycznego terenu
przepompowni $ciekow W ramach inwestycji:

.,Budowa sieci wodociggowej, sieci kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej,
przepompowni  Sciekbw  wraz z  rurociggiem tlocznym i  zasileniem
elektroenergetycznym”

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i przy realizacji
robot, zgodnie z zakresem wymienionym w pkt. 1.3.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robodt elektrycznych i
obejmuja wykonanie zewnetrznej instalacji elektroenergetycznej dla zasilania zewngtrznego
terenu przepompowni $ciekow zlokalizowanej na terenie przeznaczonym pod budowe
przepompowni $ciekow od ztacza kablowego wg WTP wydanych przez ENEA.

W zakres podstawowych Robot Specyfikacji Technicznej wehodza:

a) trasowanie linii

b) uktadanie kabli

¢) montaz lampy o$wietleniowej

€) montaz szafy z panelem zasilajgco - sterujgcym pompami

d) podtaczenie do szafy rozdzielczej kontenera z uktadem napowietrzania

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

e Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
Robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Umowy.

e Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania Robot, zgodne z Dokumentacja
Projektowa 1 niniejszymi Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru.

e Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchniag do glebokosci
przemarzania.

e Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem Dokumentacji
Projektowej.

e Inspektor Nadzoru- uprawniona osoba prawna lub fizyczna petnigca nadzor inwestorski
nad realizacja inwestycji

e Przedmiar Robot - wykaz robot z podaniem ich ilosci

e Dziennik budowy — oznacza dziennik o takim tytule, prowadzony przez Wykonawce na
Placu Budowy zgodnie z wymaganiami art. 45 Prawa Budowlanego

e Ksiagzka obmiaréw — oznacza ksigzke, do ktorej wpisuje sie wszelkie potwierdzenia
ilosci niezwlocznie po ich dokonaniu.

e Plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (BiOZ)
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e Kabel - przewod wiclozylowy izolowany, przystosowany do przewodzenia pradu
elektrycznego, mogacy pracowac pod i nad ziemig.

e Lampa o$wietleniowa — urzadzenie wytwarzajace Swiatto stuzace do o$wietlenia terenu
przepompowni, podlaczona do instalacji elektrycznej,

e Szafa - panel zasilajaco - sterujacy pompami zabudowany w obudowie z drzwiczkami
umozliwiajacej bezposredni montaz na Scianie budynku lub na osobnym fundamencie
wraz z uktadem pomiarowym, odporno$¢ mechaniczna II, temperatura pracy -25 do +60
C.

e Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czesci przewodzacych dostepnych
w wypadku pojawienia si¢ na nich napigcia w warunkach zaktéceniowych.

pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi
normami i Prawem Budowlanym

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos$¢ z
Umowa, ktorej integralng czeScig jest Dokumentacja Projektowa i niniejsze ST oraz
zgodno$¢ z poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami Umowy
oraz za jako$¢ zastosowanych materialow 1 wykonywanych robdt, za ich zgodnos$¢ z
Dokumentacja Projektowa, wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie
wszystkich elementéw robot, zgodnie z Dokumentacja Projektowa lub przekazanymi na
pismie poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca na whasny koszt skoryguje wszelkie pomytki 1 bledy w czasie trwania robot,
jesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosc.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow
robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w Umowie, Dokumentacji Projektowe;,
niniejszej ST, normach i wytycznych przywotanych w ST. Przy podejmowaniu decyzji
Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatow, doswiadczenia z przesziosci oraz
inne czynniki wplywajace na te decyzjg.

Polecenia Inspektora Nadzoru bgda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wnioskodawce, pod grozba zatrzymania robot.
Wszelkie dodatkowe koszty z tego tytutu ponosi Wykonawca.

2. MATERIALY
2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Stosowane materiaty 1 urzadzenia musza by¢ nowe, najlepszej jakosci, o parametrach
dostosowanych do czynnikow zewnetrznych, na ktorych dziatanie moga byé wystawione, a
takze doktadnie odpowiada¢ warunkom niezbednym do prawidlowego wykonania
powierzonych robdt oraz do poprawnego funkcjonowania catej instalacji, przy czym niniejsze
wyszczegolnienie nie jest ograniczajace. Stosowane materiaty i urzadzenia muszg posiadac
odpowiednie deklaracje zgodnosci lub certyfikaty dopuszczajace do stosowania ich w
budownictwie.
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o Bednarka FeZn 25 x 4 mm?

¢ Glowice termokurczliwe

o Kabel YKY 4 x 10 mm?

Kabel YKY 3 x 4 mm®

Rury ostonowe 50 mm

Rury ostonowe 75 mm

Lampa o$wietleniowa

Drobne materialy

Szafa z panelem zasilajaco-sterowniczym spelniajgca wymagania zawarte w
Dokumentacji Projektowej 1 umozliwiajaca montaz urzadzenia GSM/GPRS do
monitoringu pracy przepompowni komunalnych.

Kable uzywane do wykonania instalacji powinny spetnia¢ wymagania norm PN-93/E-
90401, PN-76/E-90251 oraz PN-79/E-90250.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typoéw 1 ilosci
wskazaniom zawartym w ST lub w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez
Inspektora Nadzoru. W przypadku braku ustalen w wyzej wymienionych dokumentach sprzet
powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z
zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru,
w terminie przewidzianym Umowa3.

Sprzet bedacy wilasno$cia Wykonawcy lub wynajety do wykonywania robdt ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentow potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wymagany sprzet, po
akceptacji Inspektora Nadzoru, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania jakosci
1 warunkéw wyszczegdlnionych w Umowie, zostang przez Inspektora Nadzoru
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

Wykonawca winien dysponowa¢ nastgpujacym, podstawowym sprz¢tem do wykonania
SIECI:
- dzwig samochodowy
- Spawarka
- Wiertarka
- narzedzia elektryczne
- koparka
- samochod dostawczy do 0,9t
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4. TRANSPORT

Wykonawca przystepujacy do wykonania instalacji elektrycznych winien wykazaé sie¢
mozliwo$cig korzystania z nastepujacych srodkow transportu:

- samochod samowytadowczy do 5t

- samochod dostawczy do 0,9t

Na $rodkach transportu przewozone materialy i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed
ich przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworce
dla poszczegolnych elementow.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

W czasie wykonywania i po zakonczeniu robot kablowych nalezy przeprowadzié nast¢pujgce
pomiary:

e - glebokosci zakopania kabla,

e - grubosci podsypki piaskowej nad 1 pod kablem,

e - odleglosci folii ochronnej od kabla

e - rezystancji izolacji i ciaglo$ci zyt kabla,

Pomiary nalezy wykonywaé, co 5 m budowanej linii kablowej, za wyjatkiem pomiarow
rezystancji i ciggtosci zyt kabla, ktore nalezy wykonywa¢ dla kazdego odcinka kabla.

6. OBMIAR ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z umowa,
w jednostkach ustalonych w wycenionym przedmiarze robot.

Obmiaru rob6t dokonuje Inspektor Nadzoru po pisemnym powiadomieniu przez
Wykonawce o zakresie obmierzonych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed
tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiggi obmiaru.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilo§ciach podanych w przedmiarze
robot lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od
obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji
Inspektora Nadzoru na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestotliwo$cia wymagang do celu
miesi¢czne] ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora Nadzoru.

6.2. ZASADY OKRESLANIA ILOSCI ROBOT I MATERIALOW

Dlugosci 1 odleglosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda
obmierzone poziomo wzdhuz linii osiowe;.

Ilosci ktére majg by¢é obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach,
zgodnie z wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

Ilo$ci zasuw, prefabrykowanych elementow itp. w szt. lub kpl.
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6.3. URZADZENIA 1 SPRZET POMIAROWY

Wszystkie urzadzenia i1 sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Urzadzenia 1 sprz¢t pomiarowy zostang
dostarczone przez Wykonawce.

Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie
posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie,
w calym okresie trwania robot.

6.4. CZAS PRZEPROWADZANIA OBMIARU

Obmiary beda przeprowadzane przed czesciowym lub koncowym przejeciem robodt, a
takze w przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach i zmiany podwykonawcy
robot.

Wszystkie obmiary robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Wszystkie obmiary robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Wszystkie roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia, beda wykonywane
w sposOb zrozumiaty i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci
beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie Ksiggi Obmiaru. W razie
braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do ksiegi
obmiaru, ktorego format zostanie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

7. ODBIOR ROBOT

Przejecia Robot nalezy dokonywaé zgodnie z Polskimi Normami i art. 54-56 Prawa
Budowlanego. Przyjecie Robdt moze nastgpi¢ tylko w przypadku pozytywnego wyniku
przeprowadzonych prob i pomiarow, jak réwniez wykonania prac zgodnie z dokumentacjg
wykonawcza, a takze obowigzujacymi normami oraz przepisami.

Kontrola zgodnosci wykonania prac:

Do odbioru nalezy przedtozy¢ dokumentacj¢ powykonawcza, wraz z wymaganymi badaniami
i pomiarami.

Dokumentacja powykonawcza powinna zawieraé:

- kompletng dokumentacj¢ techniczng powykonawcza 1 geodezyjng dokumentacje
powykonawcza, w 2 egzemplarzach,

- protokoty, badania 1 pomiary

- instrukcje obstugi 1 konserwacji potrzebne do eksploatacji urzadzen

8. PODSTAWA PLATNOSCI
8.1. USTALENIA OGOLNE

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowa, ustalong dla danej pozycji Przedmiaru Robot. Cena jednostkowa pozycji bedzie
uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w Specytfikacji Technicznej i w Dokumentacji Projektowe;.

Cena jednostkowa bedzie obejmowac:

e robocizng¢ bezposrednia,
e warto$¢ zuzytych materialdow wraz z kosztami ich zakupu,
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e warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzetu na plac
budowy i z powrotem, montaz i demontaz stanowiska pracy),

o koszty posrednie, w sktad ktorych wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy,
pracownikow nadzoru, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym
doprowadzenie energii i wody, budowa drég dojazdowych, oplaty za zajecie pasa
drogowego itp.), koszty dotyczace oznakowania robot, wydatki dotyczace BHP, ustugi
obce na rzecz budowy, optaty za dzierzawe placéw 1 bocznic, ekspertyzy dotyczace
wykonanych robot, ubezpieczenia i koszty zarzadu przedsiebiorstwa Wykonawcy,

e zysk kalkulacyjny zawierajacy ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkow mogacych
wystapic¢ z czasem realizacji robdt i w okresie gwarancyjnym,

e podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

8.2. ZAPLECZE ZAMAWIAJACEGO

Wykonawca, w ramach Umowy jest zobowiazany zapewni¢ Zamawiajacemu zaplecze -
biuro dla Inspektora Nadzoru. Wymagania dla biura:
e powierzchnia 30 m?,
e zaplecze sanitarne,
e wyposazenie w stol wraz z kompletem krzeset dla 8 oséb, dwa biurka wraz z krzestami
obrotowymi z regulacja, szafe na odziez wierzchnig, regal na dokumenty,
e biuro powinno by¢ wyposazone w niezbedng instalacje elektryczng, sanitarng,
telefoniczng 1 parking dla 2 samochodow.

8.3. Koszt pozyskania Zabezpieczenia wykonania i wszystkich gwarancji

Koszty pozyskania zabezpieczenia wykonania i wszystkich wymaganych gwarancji ponosi
Wykonawca.

8.4. Koszty zajecia pasa drogowego

Koszty zajecia pasa drogowego wyliczone zgodnie z Rozporzadzeniem Rady Ministréw
w sprawie przepisow ustawy o drogach publicznych, ponosi Wykonawca.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

Roboty wykonywane begda zgodnie z regutami sztuki budowlanej oraz zgodnie z
nast¢pujgcymi normami i przepisami:

1. PN-68/B-06050 - Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania badan
przy odbiorze

2. PN-E-05115- Instalacje elektroenergetyczne pradu przemiennego o napigciu wyzszym od 1
kV

3. PN-92/E-050009. - Instalacje elektryczne w budownictwie. Ochrona i bezpieczenstwo.

4. PN-76/E-05125. - Elektryczne linie kablowe. Projektowanie i budowa.
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