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1 CZESC OGOLNA

1.1  WSTEP

1.1.1 PRZEDMIOT I ZAKRES ROBOT BUDOWLANYCH

1.1.1.1 Przedmiot ST

Projekt wiaty smietnikowej w ramach inwestycji ,Projekt placyku gospodarczego do

gromadzenia odpadow dla budynku Wspodlnoty Mieszkaniowej Miodowej 1-3 w Jastrzebiu-

Zdroju”.

Pracowni¢ Projektowg Kreon S.C Lukasz Krzystata, Maria Krzystata
ul. Kochanowskiego 7

43-410 Zebrzydowice

1.1.1.2 Zakres

Zakres robot budowlanych obejmuje dziatki nr dz. 246701 1.0012.496/1,
246701 1.0012.496/2, 246701 1.0012.68 znajdujace si¢ w Jastrzgbiu-Zdroju przy ulicy
Miodowej 1-3.

Niniejsza specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstawg opracowania szczegdlowej
specyfikacji technicznej (SST ) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu zgodnie z ustawg o zamowieniach publicznych i realizacji oraz rozliczeniu robot
w obiektach budowlanych. Zaleca si¢ rowniez wykorzystanie niniejszej ST przy zleceniu robot
budowlanych realizowanych ze s$rodkow poza budzetowych (nie objetych ustawa
o zamowieniach publicznych).

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne, wspolne dla robot
objetych specyfikacjami technicznymi (ST) i szczegdlowymi specyfikacjami technicznymi
(SST) .

Oznaczenie kodow wedlug Wspolnego Stownika Zamoéwien (CPV)

45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe

45232400-6 Roboty budowlane w zakresie kanalow $ciekowych

45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbidrki obiektow budowlanych; roboty ziemne
45233200-1 Roboty w zakresie r6znych nawierzchni

45112710-5 Roboty w zakresie ksztattowania terenéw zielonych

45223100-7 Montaz konstrukcji metalowych

45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne

45231400-9 Roboty budowlane w zakresie budowy linii energetycznych

45111220-6 Roboty w zakresie usuwania gruzu
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1.12 WYSZCZEGOLNIENIE I OPIS PRAC TOWARZYSZACYCH I ROBOT
TYMCZASOWYCH

Do wykonania robot budowlanych podstawowych niezbedne s3 nastgpujace roboty
tymczasowe oraz prace towarzyszace:

- zabezpieczenie terenu budowy oraz wykonanie innych niezbe¢dnych zabezpieczen w tym
ogrodzenia, porgcze, o§wietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne $rodki
niezbedne do ochrony od rozpoczgcia, do zakonczenia robot i ich odbioru koncowego. Koszt
zabezpieczen nie podlega odrgbnej kalkulacji i przyjmuje sie, ze jest on wkalkulowany w ceng
umowna.

- prace pomiarowe 1 pomocnicze,

- transport wewnetrzny w obrebie budowy

- zatladunek, transport materialow na miejsce robot
- przeprowadzenie niezbednych pomiardéw i badan,
- uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot.
1.1.3 INFORMACIJE O TERENIE BUDOWY

Teren budowy obejmuje dziatki nr 246701 1.0012.496/1, 246701 1.0012.496/2,
246701 1.0012.68244 znajdujace si¢ w Jastrzebiu-Zdroju przy ulicy Miodowe;j 1-3.

1.1.3.1 ORGANIZACJA ROBOT BUDOWLANYCH

Za jako$¢ wykonania robot oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektowa odpowiada
wykonawca. Roboty winny by¢ wykonywane zgodnie z projektem budowlanym, polskim
prawem, ST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru 1 Kierownika Budowy jesli takie osoby
zostaly powotane.

1.1.3.1.1 Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy, w terminie zawartym w umowie zobowiazany jest do przekazania
Wykonawcy:
- terenu budowy

- wymaganych uzgodnienien prawnych i administracyjnych,
- dziennika budowy — jesli zostanie wydany przez odpowiedni Urzad,
- 1 komplet dokumentacji projektowe;j,

- 1 komplet ST.
1.1.3.1.2 Dokumentacja projektowa (DP)

Dokumentacja projektowa dotyczaca zamoéwienia sktadac si¢ bedzie z czesci dostarczonej
przez Wykonawce oraz czesci dostarczonej przez Zamawiajacego.

e Dokumentacja dostarczona przez wykonawce powinna obejmowac:

- projekt zaplecza technicznego budowy;
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- harmonogram prac;
- projekt organizacji robot.
e Dokumentacja dostarczona przez Zamawiajacego zawierajaca:
- projekt budowlany zatwierdzony przez wtasciwy organ administracji;
- przedmiar robot;

- specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robdt;

1.1.3.1.3 Zgodnos$¢ robot z Dokumentacja Projektowa i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty
przekazane Wykonawcy stanowia zalacznik umowy, a wymagania wyszczegolnione
choéby w jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy, tak jakby zawarte byly w calej
dokumentacji.

Na wypadek réznic w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejnosé
ich wazno$ci wymieniona w umowie mi¢dzy Zamawiajagcym a Wykonawca.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledéw lub opuszczeh w Dokumentacji
Projektowej, a o ich wykryciu powinien niezwlocznie zawiadomi¢ Kierownika Budowy badz
Inspektora Nadzoru, ktéry dokona odpowiednich poprawek lub zmian. W przypadku
niezgodno$ci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytow ze skali rysunkow.

Wykonawca jest zobowigzany do wykonania wszelkich robot 1 dostarczenia towarow
zgodnie z Dokumentacja Projektowa i ST. Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST
beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach
okreslonego przedziatu tolerancji. W przypadku gdy materialy lub roboty nie beda w peini
kompatybilne z dokumentacja projektowa lub ST i niekorzystnie wptynie to na jako$¢ elementu
budowli, to takie materialy beda niezwlocznie zastgpione innymi, a wykonane elementy
rozebrane na koszt wykonawcy.

1.1.3.2 ZABEZPIECZENIE INTERESOW OSOB TRZECICH

Wszelkie wykonywane roboty ograniczy¢ do dziatek planowanej inwestycji.
Wykonawca zobowigzany jest do zabezpieczenia terenu budowy tak, aby wszelkie
wykonywane roboty budowlane nie spowodowaly zmiany naturalnego splywu wod
opadowych. Wody te nie moga by¢ skierowane na sgsiednie nieruchomosci. Zabrania si¢
bezprawnego sktadowania materiatow przeznaczonych na teren budowy poza dziatkami
obejmujgcymi inwestycje. W przypadku udostepnienia jakiegokolwiek terenu przez
zewnetrznego wilasciciela zobowiazuje si¢ wykonawce do podpisania umowy oraz ustalenia
szczegotow 1 cen sktadowania.

Wykonawca jest odpowiedzialny zar6wno za ochrone obiektow i instalacji na
powierzchni ziemi, jak i za urzadzenia podziemne takie jak rurociagi, kable itp. Zobowigzuje si¢
wykonawce do uzyskania od odpowiednich wiadz lub administratoréw bedacych wtascicielami
tych urzadzen potwierdzenie informacji  dostarczonych przez Zamawiajacego
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w ramach planu lokalizacji. Wykonawca w czasie trwania budowy zapewni stosowne
oznaczenia oraz zabezpieczy znajdujace si¢ na dzialce obiekty, instalacje 1 urzadzenia przed
ewentualnym ich uszkodzeniem. W przypadku uszkodzenia instalacji Wykonawca
niezwlocznie powiadomi Kierownika Budowy, Inspektora Nadzoru, wiascicieli instalacji oraz
wszelkie osoby i instytucje na ktérych funkcjonowanie moglaby mie¢ wpltyw awaria.
Harmonogram prac wykonawcy powinien zawiera¢ rezerw¢ czasowa dla wszelkiego rodzaju
robot wykonywanych w zakresie przelozenia urzadzen podziemnych oraz instalacji
znajdujacych si¢ na terenie budowy, oraz powiadomi¢ Kierownika Budowy, Inspektora
Nadzoru oraz wiascicieli o zamiarze rozpoczgcia robot.

1.1.3.3 OCHRONA SRODOWISKA

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i1 stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania realizacji kontraktu, az
do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Wykonawca bedzie podejmowaé wszelkie
uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisoOw 1 norm dotyczacych ochrony
srodowiska na placu 1 wokot placu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla
0sob lub wiasnosci spolecznej 1 innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dzialania. Stosujac si¢ do tych wymagan
Wykonawca zapewni spetnienie nastepujagcych warunkow:

a) Miejsca na bazy, magazyny, sktadowiska i wewnetrzne drogi transportowe zostang tak
wybrane, aby nie powodowac¢ zniszczen w srodowisku naturalnym.

b) Plac budowy i wykopy beda utrzymywane bez wody stojace;.
¢) Zostang podjete odpowiednie srodki zabezpieczajace przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikdéw i ciekdw wodnych pytami, paliwami, olejami, materiatami
bitumicznymi, chemikaliami oraz innymi szkodliwymi substancjami,

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
- przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu,
- mozliwo$cig powstania pozaru.

Oplaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji robdt norm, okreslonych w odpowiednich
przepisach dotyczacych ochrony srodowiska, obcigzajag Wykonawce.

1.1.3.4 WARUNKI BEZPIECZENSTWA PRACY

W czasie trwania robot zobowigzuje si¢ Wykonawce do przestrzegania przepisow
dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy na terenie budowy i terenie przyleglym do budowy
oraz bezpieczenstwo terendow, na ktéorych mogg wystapi¢ zagrozenia dla ludzi i mienia
w zwiazku z prowadzonymi robotami. Pracownicy, posiadajacy aktualne badania do pracy na
wysokosci 1 zaopatrzeni w $rodki ochrony osobistej. W szczego6lnosci nalezy przestrzegac
,0g0Ine przepisy bezpieczenstwa 1 higieny pracy” (Dz. U. z 1997r. Nr 129, poz. 844, zmiany
Dz. U. Z 2002r. Nr 91, poz. 811) oraz przepisy ,,w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robot budowlanych” (Dz. U. z 2003 . Nr 47, poz. 401). Wykonawca ma
obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
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szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych, bez
uprzedniego przeszkolenia i bez $§rodkéw ochrony osobistej. Wykonawca zapewni 1 bgdzie
utrzymywatl wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez
dla ochrony zycia i zdrowia o0sob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem
wymagan okre§lonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaplacie i sg uwzglednione w cenie
umownej.

1.1.3.5 ZAPLECZE DLA POTRZEB WYKONAWCY

Zaplecze budowy moze by¢ wydzielone w uzgodnionym z Inwestorem miejscu rejonu
obiektéw prowadzenia prac. Pomieszczenie, w budynku moze by¢ udostgpnione po
uzgodnieniu stron. Zaplecze musi by¢ zgodne z zasadami Bezpieczenstwa 1 Higieny Pracy.

1.1.3.6 WARUNKI ORGANIZACJI RUCHU

Dojazd na Plac Budowy begdzie odbywat si¢ z ulicy Miodowej w Jastrzgbiu-Zdroju.
Wymagane jest zachowanie szczegdlnego bezpieczenstwa manewrow w poblizu placu budowy.

1.1.3.7 ZABEZPIECZENIE CHODNIKOW I JEZDNI

Nalezy wygrodzi¢ 1 oznakowac¢ strefe niebezpieczng na chodnikach, przej$ciach
1 terenie wokot budynku w czasie prac zagrazajacych osobom lub pojazdom znajdujacym si¢
w poblizu.

1.1.4 OKRESLENIA PODSTAWOWE

- obiekt budowlany - budynek wraz z instalacjami 1 urzadzeniami technicznymi, budowle
stanowigca calo$¢ techniczno-uzytkowa wraz z instalacjami i urzadzeniami, obiekt matej
architektury.

- aprobata techniczna - pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajaca jego przydatnos¢
do stosowania w budownictwie.

- wlasciwy organ -organ nadzoru architektoniczno-budowlanego lub organ specjalistycznego,
nadzoru budowlanego, stosownie do ich wtasciwosci.

- wyrob budowlany- wyrdb w rozumieniu przepisow o ocenie zgodnosci, wytworzony w celu
wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania w sposob trwaly w obiekcie
budowlanym, wprowadzany do obrotu jako wyrdb pojedynczy lub jako zestaw wyboréw do
stosowania we wzajemnym potgczeniu stanowigcym integralng cato$¢ uzytkowa.

- obszar oddzialywania obiektu - teren wyznaczony w otoczeniu budowlanym na podstawie
przepisow odrebnych, wprowadzajacych zwigzane z tym obiektem ograniczenia
w zagospodarowaniu tego terenu.

- droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu
pojazdéw obstugujacych roboty budowlane na czas ich wykonywania, przewidziana do
usunigcia po ich zakonczeniu.

- dziennik budowy - dziennik wydany przez wilasciwy organ zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen
1 okolicznosci zachodzacych w czasie wykonywania robot.
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- kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce robot, upowazniona do kierowania
robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu, ponoszaca
ustawowg odpowiedzialno$¢ za prowadzong budowe.

- rejestr obmiarow - akceptowana przez Inspektora nadzoru ksigzka z ponumerowanymi
stronami, stuzaca do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonanych robot w formie
wyliczen, szkicow i1 ewentualnie dodatkowych zatacznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw
podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru budowlanego.

- laboratorium - laboratorium jednostki naukowej, zamawiajacego, wykonawcy lub inne
laboratorium badawcze zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzania
niezbednych badan i prob zwigzanych z oceng jako$ci stosowanych wyrobow budowlanych
oraz rodzajow prowadzonych robot.

- materiafy - materialy naturalne 1 wytwarzane jak rowniez rézne tworzywa 1 wyroby niezbgdne
do wykonania robdt, zgodnie z dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

- odpowiednia zgodnos¢ - zgodno$¢ wykonanych robot dopuszczalnymi tolerancjami, a jesli
granice tolerancji nie zostalty okreslone - z przecigtnymi tolerancjami przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju robdot budowlanych.

- polecenia Inspektora nadzoru - polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru
w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych
z prowadzeniem budowy.

- projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji
projektowe;.

- rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywréocenie pierwotnych funkcji
terenu naruszonego w czasie realizacji budowy lub robot budowlanych.

- czes¢ obiektu lub etap wykonania - czg$¢ obiektu budowlanego zdolna do spehniania
przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych i mozliwa do odebrania i przekazania do
eksploatacji.

- ustalenia techniczne - ustalenia podane w normach, aprobatach technicznych i szczegétowych
specyfikacjach technicznych.

- grupy, klasy, kategorie robot - klasy, kategorie okre§lone w rozporzadzeniu nr 2195/2002
z dnia 5 listopada 2002 r. w sprawie Wspolnego Stownika Zamowien (Dz. Urz. L 340
z 16.12.2002 r., z pdzn. zm.).

- inspektor nadzoru inwestorskiego - osoba posiadajaca odpowiednie wyksztalcenie techniczne
i praktyke zawodowa oraz uprawnienia budowlane, wykonujaca samodzielne funkcje
techniczne w budownictwie, ktorej inwestor powierza nadzor nad budowa obiektu
budowlanego. Reprezentuje on interesy inwestora na budowie i wykonuje biezaca kontrole
jakosci 1 ilosci wykonanych robot, bierze udzial w sprawdzianach i1 odbiorach robot
zakrywanych 1 zanikajacych, badaniu i1 odbiorze instalacji oraz urzadzen technicznych, jak
rowniez przy odbiorze gotowego obiektu.
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- instrukcja techniczna obstugi (eksploatacji) - opracowana przez projektanta lub dostawce
urzadzen technicznych i maszyn, instrukcja okreslajaca rodzaje i kolejnos¢ lub wspotzaleznosé
czynnoS$ci obstugi, przegladéw i zabiegéw konserwacyjnych, warunkujacych ich efektywne
1 bezpieczne uzytkowanie. Instrukcja techniczna obstugi (eksploatacji) jest rowniez
sktadnikiem dokumentacji powykonawczej obiektu budowlanego.

- istotne wymagania - wymagania dotyczace bezpieczenstwa, zdrowia i pewnych innych
aspektow interesu wspdlnego, jakie maja spetnia¢ roboty budowlane.

- normy europejskie - normy przyjete przez Europejski Komitet Standaryzacji (CEN) oraz
Europejski Komitet Standaryzacji elektrotechnicznej (CENELEC) jako ,,standardy europejskie
(EN)” lub ,,dokumenty harmonizacyjne (HD)”, zgodnie z og6lnymi zasadami dziatania tych
organizacji.

- przedmiar robot - zestawienie przewidzianych do wykonania robdt podstawowych
w kolejnosci technologicznej ich wykonania, ze szczegétowym opisem lub wskazaniem
podstaw ustalajacych szczegétowy opis z wyliczeniem 1 zestawieniem ilosci jednostek
przedmiarowych robot podstawowych.

- robota podstawowa - minimalny zakres prac, ktére po wykonaniu sg mozliwe do odebrania
pod wzgledem ilosci i wymogow jakosciowych oraz uwzgledniajg przyjety stopien scalenia
robot.

- Wspolny Stownik Zamowien - jest systemem klasyfikacji produktow, ustug i robot
budowlanych, stworzonych na potrzeby zamowien publicznych. Sklada si¢ ze stownika
glownego oraz stownika uzupetniajacego. Obowiazuje we wszystkich krajach Unii
Europejskiej. Zgodnie z postanowieniami rozporzadzenia 2151/2003, stosowanie kodow CPV
do okres§lania przedmiotu zamoéwienia przez zamawiajacych z Owczesnych Pafstw
Cztonkowskich UE stato si¢ obowigzkowe z dniem 20 grudnia 2003 r.

1.2 MATERIALY
12.1 WYMAGANIA DOTYCZACE WELASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH
1.2.1.1 PRZECHOWYWANIE I SKEADOWANIE MATERIALOW

Wykonawca zobowigzany jest zapewni¢ wlasciwe zabezpieczenie tymczasowo
sktadowanych materiatow przed zanieczyszczeniem w sposéb odpowiedni wedtug specytikacji
1 wymagan poszczegOlnych towarow tak, aby sktadowane materiaty nie stracity jakosci oraz
zachowaly swoje wlasciwosci 1 mogly zosta¢ ponownie wykorzystane w odpowiednim czasie
trwania robot.

Kazda partia materialéw powinna zawiera¢ wszystkie elementy przewidziane projektem lub
odpowiednia normg. Przechowywanie materiatow powinno by¢ zgodne z zaleceniami
Producenta oraz z zachowaniem bezpiecznych odleglos$ci. Miejsca czasowego sktadowania
beda zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem.

1.2.1.2 TRANSPORT MATERIALOW

Materiaty musza by¢ transportowane w sposob, ktory zabezpieczy je przed wszelkimi
uszkodzeniami, zniszczeniem, odksztalceniami oraz przemieszczaniem si¢ podczas
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przewozenia. Proces pakowania i transportu Wykonawca dostosuje do instrukcji producenta
oraz polskich przepisow przewozowych. Elementy przeznaczone do transportu nalezy
zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem.

1.2.1.3 WARUNKI DOSTAWY MATERIALOW

Dostawy powinny odbywac si¢ zgodnie z harmonogramem Wykonawcy. Za wszelkie
opoznienia w dostawach, ktéore maja wplyw na wstrzymanie robot odpowiedzialny jest
Wykonawca. Materialy musza by¢ dostarczane w warunkach odpowiednich dla ich specyfikacji
1 wymagan oraz zgodnie z instrukcjami producenta.

1.2.1.4 KONTROLA JAKOSCI MATERIALOW

Materiaty, ktore w sposéb trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia. Materiaty nie odpowiadajagce wymaganiom zostang przez Wykonawceg wywiezione
z Terenu Budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru badz
Kierownika Budowy. Jesli Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatow
do innych robot niz te, dla ktérych zostaly zakupione to koszt tych materialow zostanie
przewartosciowany.  Wszelkie materiaty odpadowe do robot beda miaty $wiadectwa
dopuszczenia, wydane przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace brak
szkodliwego oddziatywania tych materialdow na S$rodowisko. Nie dopuszcza si¢ uzycia
materiatow  wywotujacych  szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu wickszym od
dopuszczalnego. Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po
zakonczeniu robot ich szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod
warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania.

Materiaty uzyte do wykonania zadania muszg posiadac atesty, certyfikaty. Kazdy rodzaj
robot, w ktorym znajduja si¢ niezbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje
na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaplaceniem.

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w
okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inspektora
Nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pozniej zmieniany bez
zgody Inspektora Nadzoru .

1.3 SPRZET
1.3.1 WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania tylko takich maszyn oraz sprzetu, ktory nie
bedzie mial negatywnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci
wskazaniom zawartym w ST, programie zapewnienia jakos$ci lub projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru. W przypadku braku ustalen w takich dokumentach
sprzgt powinien by¢ uzgodniony 1 zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Liczba
1 wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowal przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w 1 wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym umowa. Sprze¢t
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bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonywania robot ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spetniat normy ochrony $rodowiska i przepisy
dotyczace jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentow
potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania tam gdzie jest to wymagane
przepisami. Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego
uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru
0 swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po
akceptacji Inspektora Nadzoru, nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek
sprzgt, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy
zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot

1.4 SRODKI TRANSPORTU
14.1 WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

Zobowigzuje si¢ Wykonawce jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkow

transportu, ktoére nie wptyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i przewozonych
materialow.
Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST 1 wskazaniach Inspektora Nadzoru,
w terminie przewidzianym umowa. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetniaé
wymagania dotyczace przepisoOw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen
na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom
umowy na polecenie Inspektora Nadzoru beda usuniete z placu budowy. Srodki transportu nie
odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie mogg by¢ dopuszczone przez
wlasciwy zarzad drogi pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkow drog na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt,
wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy.

1.5 WYKONANIE ROBOT
1.5.1 WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za prowadzenie robdt zgodnie z umowgq oraz za
jakos$¢ zastosowanych materiatow 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z DP, wymaganiami
ST, programem zapewnienia jakosci, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora
Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysoko$ci wszystkich elementow robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi
w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru.
Inzynier - Inspektor Nadzoru bedzie podejmowac decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych
z jakos$cig robot, a ponadto we wszystkich sprawach zwigzanych z interpretacja przedmiaru
1 SST oraz dotyczacych akceptacji wypetnienia warunkéw kontraktu przez Wykonawce.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole jakosci robdt i stosowanych
materiatow. Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnié
wykonanie rob6t zgodnie z Dokumentacjg Projektowg 1 ST .
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Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow
1 elementéw robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej i1 ST, a takze normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatdw 1 robdt, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, do§wiadczenia z przesztosci, wyniki
badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwesti¢. Inspektor Nadzoru
bedzie podejmowac decyzje w sposéb sprawiedliwy 1 bezstronny.

Dla przyjetej technologii Wykonawca opracuje Projekt Technologii i Organizacji Robot
lub inne wymagane projekty, np. projekt zabezpieczenia wykopow itd. Zastosowany sprzet,
wszystkie materialy, roboty i ich zabezpieczenie wynikajace z przyjetych rozwigzan
technicznych 1 technologicznych w ramach opracowan Wykonawcy nie podlegaja odrgbnej
zaptacie, wszelkie koszty z tego tytutu mieszcza si¢ w Cenie Ofertowej. Wykonawca poda czas
realizacji zamoOwienia.
1.5.1.1 SPOSOB WYKONCZENIA POSZCZEGOLNYCH ELEMENTOW

Wykonawca jest zobowigzany do wykonczenia poszczegdlnych elementéw zgodnie
z Dokumentacjg Projektowa oraz ST. Wszelkie zmiany Wykonawca musi skonsultowaé
minimum 3 tygodnie przed rozpoczgciem robot z Inspektorem Nadzoru badz Kierownikiem
Budowy. Wykonczenie elementow powinno by¢ wykonane w sposob zgodny z wszelkimi

normami prawnymi i technicznymi majgcymi zastosowanie w budownictwie, przy dochowaniu
nalezytej starannosci oraz wedtug najlepszej, profesjonalnej wiedzy.

1.5.1.2 TOLERANCJE WYMIAROWE
Zgodnie ze szczegotowymi specyfikacjami.
1.5.1.3 SZCZEGOLY TECHNOLOGICZNE
Zgodnie ze szczegdtowymi specyfikacjami.

1.5.1.4 NIEZBEDNE INFORMACJE DOTYCZACE ODCINKOW ROBOT
BUDOWLANYCH, PRZERW I OGRANICZEN

Zgodnie ze szczegdtowymi specyfikacjami.
1.5.1.5 WYMAGANIA SPECJALNE
Zgodnie ze szczegdtowymi specyfikacjami.
1.6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wykonawca jest zobowigzany do opracowania i przedstawienia Inspektorowi Nadzoru
programu zapewnienia jakosci (PZJ). Program ten bedzie zawierat sposob wykonania robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe i1 organizacyjne gwarantujgce wykonanie robot zgodnie
z dokumentacja projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inspektora
Nadzoru. Program zapewniania jakos$ci musi sktadac si¢ z:

e (Czesci ogolnej opisujace] organizacje wykonania robot, terminy i sposob prowadzenia
robot, BHP, wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,
wykaz oséb odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos¢ wykonania poszczegdlnych
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elementow, system (sposob i procedure) proponowanej kontroli 1 sterowania jako$cia
wykonywanych robot, wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis
laboratorium wtasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢
prowadzenie badan), sposob oraz forme¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych,
zapis pomiarow, a takze wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposéb i forme¢ przekazywania tych informacji
Inspektorowi Nadzoru;

e czeSci szczegolowej opisujaca dla kazdego asortymentu robot wykaz maszyn i urzagdzen
stosowanych w budownictwie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzagdzenia pomiarowo-kontrolne, rodzaje i ilo§¢ srodkow
transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw, lepiszczy,
kruszyw itp., sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utrata ich wiasciwosci
podczas transportu, sposob i procedure pomiarow i badan (rodzaj i czgstotliwosc,
pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas
dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek 1 wykonywania poszczegdlnych
elementow robot, sposdb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi
wymaganiom

1.6.1 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
uzyskac zatozong jakos¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrolg jakosci robot
1 odpowiednich materiatow. Wykonawca zagwarantuje nalezyty system kontroli, wiaczajac
w to personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia konieczne do
pobierania probek i badan materiatow oraz robot. Przed akceptacjg systemu kontroli Inspektor
Nadzoru moze domagac si¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu udowodnienia, ze
poziom ich wykonania jest zgodny z wymaganiami. Wykonawca bedzie przeprowadzad
pomiary i badania materiatow oraz robot z czestotliwoscig zapewniajgcg stwierdzenie, ze
roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej oraz ST.
Minimalne wymagania co do zakresu badan 1 ich czgstotliwosci sa okreslone w ST.
W przypadku, gdy nie zostang one tam okre$lone, Inspektor Nadzoru ustali, jaki zakres kontroli
jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowa. Wykonawca dostarczy
Inspektorowi Nadzoru $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy
posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajag wymaganiom
norm okreslajacych procedury badan. Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ nieograniczony dost¢p do
pomieszczen laboratoryjnych Wykonawcy w celu inspekcji. Inspektor Nadzoru bedzie
przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnigciach dotyczacych
urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze moga wptyna¢ ujemnie na wyniki
badan, Inspektor Nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materiatow
i dopusci je do uzytku dopiero wtedy, gdy niedociagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy
zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow. Wszystkie koszty
zwigzane z organizowaniem 1 prowadzeniem badan materiatow 1 robot ponosi Wykonawca.
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1.6.2 BADANIA

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Przed przystapieniem do pomiardw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru
o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji. Wykonawca bedzie przekazywac
Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie pdzniej niz
w terminie okreS§lonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki badan (kopie) beda
przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedlug dostarczonego przez niego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

Dla celéw kontroli jako$ci 1 zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniony jest do
dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materialow u zrdédta ich wytwarzania. Do
umozliwienia mu kontroli zapewniona bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy 1 producenta materiatéw. Inspektor Nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu
kontroli robdt prowadzonego przez Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatow 1 robot
z wymaganiami ST na podstawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce. Inspektor
Nadzoru moze pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na
swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to
Inspektor Nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie
powtdrnych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy
ocenie zgodnosci materialow i robot z dokumentacja projektowa i ST. W takim przypadku,
catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badaf i pobierania probek poniesie zostang
przez Wykonawce.

1.6.3 ODBIOR WYROBOW I ROBOT BUDOWLANYCH
Zgodnie ze szczegdtowymi specyfikacjami.
1.7 PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT
1.7.1  WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU
Przedmiar robot zgodnie z dolaczong dokumentacja przedmiarowa.
1.7.2  WYMAGANIA DOTYCZACE OBMIARU ROBOT

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie
z dokumentacja projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w wycenionym kosztorysie.
Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru
o zakresie obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru nalezy wpisa¢ do Ksiggi Obmiaru.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilo$ciach podanych w kosztorysie lub
gdzie indziej w SST nie zwalnia wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot.
Bledne dane zostang poprawione wg ustalen Inspektor Nadzory na pismie.
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1.8 ODBIOR ROBOT

Wykonawca do dnia odbioru przygotowuje wszystkie dokumenty i pomiary niezbgdne do
przeprowadzenia odbioru. Odbior dokonywany jest na zasadach okre§lonych w zawartej
umowie. W przypadku stwierdzenia wad 1 usterek — sposoby ich usunigcia ustalone zostang
w zalgcznikach do protokotu odbioru robdt ustalone odrgbnym trybem.

1.8.1 SPOSOB ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujagcym odbiorom:
e odbiorowi robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu,

Odbidr robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jako$ci
wykonywanych robodt, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr robot
zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdélnego postgpu robot. Odbioru robot
dokonuje Inzynier - Inspektor Nadzoru. Gotowos¢ danej czgsci robdt do odbioru Wykonawca
zglasza wpisem do dziennika budowy z jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera - Inspektora
Nadzoru. Odbioér powinien by¢ przeprowadzony niezwlocznie, nie poézniej jednak niz w ciggu 3
dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy 1 powiadomieniem o tym fakcie Inzyniera
- Inspektora Nadzoru. 1lo$¢ 1 jako$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier - Inspektor
Nadzoru na podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i
w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektows, SST,
uprzednimi  ustaleniami oraz w  oparciu o0 ewentualne badania  wilasne.
W przypadku stwierdzenia odchylen od przyjetych wymagan i innych wczesniejszych ustalen
Inzynier - Inspektor Nadzoru ustala zakres robdt poprawkowych lub podejmuje decyzje
dotyczace zmian i1 korekt. W wyjatkowych przypadkach podejmuje decyzje dokonania
potracen. Przy ocenie odchylen i podejmowaniu decyzji o robotach poprawkowych lub
robotach dodatkowych Inzynier - Inspektor Nadzoru uwzglednia tolerancje i zasady odbioru
podane w SST dotyczace danej czesci robot.

e odbiorowi czesciowemu,

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru
czgsciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot
dokonuje Inspektor Nadzoru.

e odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu
do ich ilosci, jako$ci 1 warto$ci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru
ostatecznego powinna by¢ stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy
z bezzwlocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie Inzyniera - Inspektora Nadzoru.
Odbior ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w warunkach kontraktu, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru zakonczenia robdt i kompletnosci oraz
prawidtowosci operatu kolaudacyjnego. Odbioru ostatecznego robdot dokona komisja
wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera - Inspektora Nadzoru i Wykonawcy.
Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
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dokumentoéw, wynikow 1 pomiardéw, oceny wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot
z dokumentacja projektowa i SST. W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna sie
z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych. W przypadku
niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robot uzupetniajacych w warstwie
$cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynno$ci i ustali nowy
termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢
wykonywanych robot w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej
dokumentacja projektowa 1 SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na
cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszong wartos¢ wykonanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach
kontraktowych.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokoét odbioru
ostatecznego robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. W przypadku,
gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robdt. Wszystkie zarzadzone przez Komisje roboty poprawkowe lub
uzupeltniajace bedg zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Termin wykonania
robot poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

e odbiorowi pogwarancyjnemu.

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usuni¢ciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbidr
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad odbioru ostatecznego.

1.9 ROZLICZENIE ROBOT I PRAC
Zgodnie z podpisang umowa.

1.10 PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 23 kwietnia 1694 r. - Kodeks Cywilny

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo Budowlane

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny
odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie z dnia 12 kwietnia 2002 r.

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej 1 Budownictwa w sprawie samodzielnych
funkcji technicznych w budownictwie z dnia 30 grudnia 1994 r.

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej 1 Budownictwa w sprawie rodzaju i zakresu
opracowan geodezyjno - kartograficznych oraz czynnosci geodezyjnych obowigzujacych
w budownictwie z dnia 21 lutego 1995 .

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie szczegdtowego zakresu i formy planu
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz szczegdtowego zakresu rodzajow robot budowlanych,
stwarzajacych zagrozenie bezpieczenstwa i zdrowia ludzi z dnia 27 sierpnia 2002 r.,
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Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki,
tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy
1 ochrony zdrowia z dnia 26 czerwca 2002 r.

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych 1 Administracji w sprawie aprobat i kryteriow
technicznych oraz jednostkowego stosowania wyrobow budowlanych z dnia 5 sierpnia 1998 r.

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji w sprawie systemow oceny
zgodnosci, wzoru deklaracji oraz sposobu znakowania wyrobéw budowlanych dopuszczonych
do obrotu 1 powszechnego stosowania w budownictwie z dnia 31 lipca 1998r.

2 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA WYKONANIA
1 ODBIORU POSZCZEGOLNYCH ROBOT
BUDOWLANYCH

2.1 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
2.1.1. OGOLNE:
2.1.1.1. PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt przygotowawczych zwigzanych z inwestycja dot. Wykonania wiaty
$mietnikowej w ramach inwestycji ,, Projekt placyku gospodarczego do gromadzenia odpadow
dla budynku Wspolnoty Mieszkaniowej Miodowej 1-3 w Jastrzgbiu-Zdroju.

ZAKRES STOSOWANIA SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 2.1.1.1.

2.1.1.2. ZAKRES ROBOT WYMIENIONYCH W SST

45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe
45111220-6 Roboty w zakresie usuwania gruzu

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z:
a) przygotowaniem placu budowy

b) przebudowa/rozbidrka/zabezpieczeniem sieci/przytaczy kolidujacych z projektowana
zabudowa

¢) robotami pomiarowymi

Uwaga: Wszystkie roboty podstawowe — zasadnicze i pomocnicze i uzupehiajace oraz te,
ktore nie zostaly wymienione w niniejszej specyfikacji badz nie ujgte w obmiarze robot
Wykonawca zobowigzany jest do ich wykonania zgodnie z dokumentacjg projektowa,
wytycznymi Polskich Norm oraz zasadami sztuki budowlane;j.
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2.1.1.3. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujgcymi
odpowiednimi normami i wytycznymi. Okreslenia podstawowe podano w ST w czgsci
ogoblne;j.

2.1.1.4.  OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonywania oraz za zgodno$¢
z rysunkami, ST i poleceniami Inspektora.

2.1.2.MATERIALY
Nie dotyczy.
2.1.3. SPRZET

W zakresie robot przygotowawczych moze by¢ uzyty dowolny sprzet zgodny
Z wymaganiami opisanymi w czesci ogolnej specyfikacji.

2.1.4. SRODKI TRANSPORTU

Transport materialow z ewentualnej rozbiorki, nadmiar ziemi, tadunek pozostaty z wycinki
drzew, korzenie transportowa¢ dowolnymi $rodkami transportu dostosowanymi do charakteru
przewozonego materiatu i jego cigzaru. Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed wysypaniem.

2.1.5. WYKONANIE ROBOT

Przygotowanie placu budowy

e wykonanie odpowiednich zabezpieczen przed dostgpem 0s6b niepowotanych,

e umieszczenie odpowiednich oznaczen z jednoznaczng informacja o pracach budowlanych
i niebezpieczenstwem wejscia na teren budowy,

e wyznaczenie trasy dojazdu oraz tras transportowych i wykonanie ich utwardzen,

e wyposazenie placu budowy w niezbedne tablice ostrzegawcze i informacyjne wraz z ich
rozmieszczeniem na terenie budowy zgodnie z planem BIOZ,

e zabezpieczenie budowy przed pozarem, w tym przygotowanie i wyposazenie punktow ze
sprzetem przeciwpozarowym

e wyznaczenie miejsc do magazynowania narzgdzi, sprz¢tu budowlanego i materialow
e zabezpieczenie miejsca do sktadowania materiatdow rozbidrkowych,
e zabezpieczenie przed negatywnym oddziatywaniem budowy na otoczenie,
e wykonanie tymczasowego zasilania placu budowy w energie elektryczng i wode
e organizacja zaplecza socjalnego, w tym toalet stacjonarnych.
Uwaga: wszystkie zabezpieczenia powinny by¢ zgodne z zasadami BHP

e Przed przystgpieniem do ewentualnej rozbiorki upewni¢ si¢, ze doptyw mediow jest
zablokowany.

e Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r.
(Dz.U. Nr 47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania
robot budowlanych.
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Roboty pomiarowe

e Na wstepie nalezy sprawdzi¢ zgodnos$¢ zaplanowanych robdt ziemnych z projektem,

e Na poszczeg6lnych etapach prac nalezy kontrolowaé zgodno$¢ prac z projektem poprzez
sprawdzanie katow oraz powierzchni.

e Znaki charakterystyczne punktéw lub przebiegu osi nalezy umieszcza¢ co najmniej 0,5 m
poza krawgdziami skarp wykopu

e Znaki charakterystyczne punktow nalezy zabezpieczy¢ przed odchyleniem w czasie
wykonywania robot.

e Do wyznaczania osi migdzy przeciwleglymi krawedziami utwardzenia nalezy uzywaé
dobrze napietego drutu stalowego.

e Nie wolno uzywac sznuréw lub zylek.
e Dostep do tak wyznaczonych osi nalezy zabezpieczy¢ przed osobami niepowotanymi.

e Do wyznaczania punktéw przecigcia osi na gruncie lub elementach konstrukcji nalezy
uzywac piondw geodezyjnych.

e Na reperach nanies$¢ poziom wysokosciowy robot ziemnych.

e Repery nalezy umocowac poza obrebem prowadzonych robot w miejscach nie narazonych
na osiadanie - takich jak $ciany sgsiednich budynkoéw, stupy instalacyjne, specjalnie
przygotowane elementy drewniane lub betonowe wkopane w ziemi¢ albo zabetonowane na
glebokos¢ wicksza od glebokosci przemarzania.

e Nie wolno reperow mocowac na drzewach.
e 7 wykonanych prac nalezy sporzadzi¢ dokumentacje w formie szkicu.
2.1.6. KONTROLA JAKOSCI

Ogolna kontrola jakosci robot zostata opisana w czgéci ogolnej niniejszego opracowania.
2.1.7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiaru robot polegajacych na wycince drzew 1 przebudowie/rozbidrce
sieci/przytaczy sa kolejno sztuki i metry biezace.

2.1.8. ODBIOR ROBOT

Odbidr robdt zgodnie z zapisami podanymi w czesci ogolnej niniejszego opracowania.
2.1.9. ROZLICZENIE ROBOT I PRAC

Zgodnie ze spisang umow3.
2.1.10. PRZEPISY ZWIAZANE

Przepisy podano w czesci ogodlnej niniejszego opracowania

2.2 ROBOTY ZIEMNE ORAZ ROZBIORKOWE
2.1.11.1. PRZEDMIOT SST
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Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i1 odbioru robo6t ziemnych zwigzanych z inwestycja dot. Wykonania placyku
gospodarczego do gromadzenia odpadow dla budynku Wspdlnoty Mieszkaniowej Miodowej 1-3
w Jastrzgbiu-Zdroju

2.1.11.2. ZAKRES STOSOWANIA SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot.

2.1.11.3. ZAKRES ROBOT WYMIENIONYCH W SST
45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektow budowlanych; roboty ziemne
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z:
a) Zdjeciem humusu,
b) Rozbidrka istniejacego utwardzenia,
c) Wykopami.
2.1.11.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej SST s3 zgodne z obowigzujacymi
odpowiednimi normami i wytycznymi. Okreslenia podstawowe podano w ST w czgSci ogolne;j.

2.1.11.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonywania oraz za zgodno$¢ z
rysunkami, ST i poleceniami Inspektora.

2.1.12.MATERIALY
Nie dotyczy
2.1.13.SPRZET

Sprzet wykorzystywany podczas robot ziemnych nie moze powodowac niekorzystnego wptywu
na stan gruntu. Inspektor Nadzoru powinien zatwierdzi¢ uzywany sprzet zgodny z oferta Wykonawcy.

Liczba i wydajnos¢ wykorzystywanych maszyn powinna by¢ dostosowana do uzgodnionych
termindéw poszczegdlnych robdt. Muszg one gwarantowac przeprowadzenie robdt terminowo, zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej i wymaganiami specyfikacji technicznych.

Nalezy stale monitorowa¢ stan techniczny wykorzystywanego sprzetu i w razie jego
wyeksploatowania zastapi¢ nowym.

Wykonawca musi rowniez dysponowaé sprawnym sprz¢tem rezerwowym, umozliwiajacym
prowadzenie robdt w przypadku awarii sprzetu podstawowego. Nie dopuszcza si¢ stosowania na placu
budowy sprzgtu nie odpowiadajacego warunkom kontraktu i wymaganiom sformulowanym
w dokumentacji projektowej oraz specyfikacjach technicznych.

Sprzet mechaniczny wykorzystywany do robdt ziemnych 1 rozbiérkowych:
Koparki, spycharki i zageszczarki

Uwaga: Do urobku gruntu stabono$nego nalezy stosowaé sprzet lekki (np. koparki
chwytakowe) lub dowolny sprzet zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru w zalezno$ci od organizacji
robot przyjetej przez Wykonawce.
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Do wykonania rob6t zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu oraz rozbiorki utwardzenia

nalezy stosowac:

— lopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robot ziemnych - w miejscach, gdzie

prawidlowe wykonanie robot sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,

— koparki lub fadowarki i samochody samowyltadowcze - w przypadku transportu na odlegtos¢

wymagajaca zastosowania takiego sprzetu.

- pity do cigcia mas bitumicznych oraz betonu

2.1.14.SRODKI TRANSPORTU

Srodki transportu powinny by¢ dostosowane do materiatéw transportowanych (do kategorii

gruntu i gruzu ich objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od dtugosci transportu).

Wydajnos¢ srodkow transportu musi by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzgtu

stosowanego do w/w robot.

Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogow

bezpieczenstwa, zardbwno w obrebie strefy robot, jak i poza nia. Srodki transportowe poruszajace sie
po drogach poza strefa robot ziemnych musza spetnia¢ odpowiednia wymagania w zakresie

parametréw technicznych charakteryzujacych pojazdy, w szczegolnosci w odniesieniu do gabarytow
obciagzenia na oS$. Jakiekolwiek skutki finansowe oraz prawne, wynikajace z niedotrzymania
wymienionych powyzej warunkow obcigzaja Wykonawce.

Uwaga: Zwigkszenie odleglosci transportu ponad warto$ci zatwierdzone nie moze by¢

podstawa roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaplaty za transport, o ile zwigkszone
odlegtosci nie zostaly wczesniej zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

2.1.15.WYKONANIE ROBOT

Zdjecie humusu

Zaktada si¢ wykorzystanie warstwy humusu do pdzniejszego wykonania skarp, zaktadania
trawnikow itp.

Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami ST lub
wskazaniami Inspektora Nadzoru.

Sktadowana warstwa humusu musi by¢ oczyszczona z korzeni, kamieni i nieorganicznych
gruntéw.

Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni catego zamierzenia budowlanego, w
szczegolnosci w rejonie utwardzen powierzchniowych.

Stan faktyczny humusu (jego glebokos¢ zalegania) bedzie stanowit podstawe do rozliczenia
czynnosci zwigzanych ze zdjeciem tej warstwy.

Zdjety humus nalezy sktadowa¢ w regularnych pryzmach.

Migjsca sktadowania humusu powinny by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byt
zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy.

Nie nalezy zdejmowa¢ humusu w czasie intensywnych opadow i bezposrednio po nich, aby
unikng¢ zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym

Materiatl z rozbiorki nalezy transportowac na wysypisko $mieci.
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Wykopy

Odwodnienie

e Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidlowe odwodnienie w calym
okresie trwania rob6t ziemnych.

e Zakazuje si¢ wyprowadzanie wod na tereny sasiednich nieruchomosci

Wykonanie wykopow

e  Wykopy muszg by¢ wykonane w takim okresie aby po ich zakonczeniu mozna bylto przystapic
natychmiast do wykonania kolejnych robot.

e W przypadku zamarznigtego gruntu mozna go odspajac tylko do glebokosci 0,5m powyzej
podioza gruntowego.

e Pozostala warstwe nalezy usunac bezposrednio przed wykonaniem podbudowy lub warstw
podsypkowych po uprzednim zaggszczeniu podloza sposobem rgcznym przy matych
powierzchniach

Zageszczenie

e Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej roztozeniu, powinna by¢ zaggszczona
z zastosowaniem sprzetu odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu oraz wystepujacych
warunkow.

e W zaleznos$ci od uziarnienia stosowanych materiatow, zageszczenie warstwy nalezy okresla¢ za
pomocg oznaczenia wskaznika zageszczenia lub pordwnania pierwotnego i wtdrnego modutu
odksztatcenia.

e Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych musi spehiaé
wymagania, dotyczace minimalnej warto$ci wskaznika zageszczenia (Is), i powinien wynosié
0,97.

Urzadzenia odktadu

e Miejsce odktadu, dostosowane do zakresu robodt, okresla Wykonawca, ktory musi uzyskaé
pisemna akceptacj¢ Inspektora Nadzoru.

e Odktad nalezy wykonywac¢ warstwami grubosci 0,5m po oczyszczeniu podloza z ro§linnosci i
humusu. Powierzchnie odktadu nalezy wykona¢ ze spadkiem od 2 do 3% w kierunku
mozliwego odplywu wody.

e ile to konieczne odktad nalezy odwodni¢ przez wykonanie rowu odptywowego. Po wykonaniu
robot kubaturowych dla celéw zasypki nalezy zebra¢ czgsciowo ziemi¢ z odktadu. Po tej
operacji staraniem Wykonawcy odktad nalezy przywroci¢ do stanu pierwotnego tzn.
wyplantowac teren, odwodni¢ go i zahumusowac warstwg grubosci Scm z obsianiem.

e pierwotnego.
2.1.16.KONTROLA JAKOSCI
Kontrolowane powinna by¢ nastgpujace parametry:
e  Wymiary wykopu
e Rzedne wykopu
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e Stopien zageszczenia gruntu
Dopuszczalne tolerancje:

e wymiary wykopu w planie nie moga ro6zni¢ si¢ od projektowanego wykopu o wigcej niz
+15cm a krawgdzie dna wykopu nie powinny mie¢ wyraznych zalaman

e rdznica w stosunku do projektowanych rzednych robdt ziemnych nie moze przekracza¢ £5 cm

e W zakresie stopnia zaggszczenia gruntu wskaznik odksztatcenia nie powinien by¢ wigkszy
niz:

a) dla zwirow, pospotek i piaskdw
b) 2,2 przy wymaganej wartosci Is >1,0,
¢) 2,5 przy wymaganej wartosci Is <1,0,

d) dla gruntow drobnoziarnistych o rownomiernym uziarnieniu (pylow, glin pylastych, glin
zwieztych, itow — 2,0,

e) dla gruntéw réznoziarnistych (zwirdow gliniastych, pospolek gliniastych, pylow
piaszczystych, piaskow gliniastych, glin piaszczystych, glin piaszczystych zwigztych) — 3,0,

f) dla narzutéw kamiennych, rumoszy — 4,
g) dla gruntdow antropogenicznych — na podstawie badan poligonowych.

Jezeli badania kontrolne wykaza, ze zageszczenie warstwy nie jest wystarczajace, to
Wykonawca powinien spulchni¢ warstwe, doprowadzi¢ grunt do wilgotnosci optymalne;j i
powtdrnie zagescic. Jezeli powtorne zageszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego
wskaznika zageszczenia, Wykonawca powinien usuna¢ warstwe i wbudowac nowy materiat, o
ile Inzynier nie zezwoli na ponowienie proby prawidlowego zagg¢szczenia warstwy

2.1.17.PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru robot jest 1 m3 wykopu.
2.1.18.0DBIOR ROBOT

Odbior robdt zgodnie z zapisami podanymi w czg$ci ogolnej niniejszego opracowania.
2.1.19.ROZLICZENIE ROBOT I PRAC

Zgodnie ze spisang umowa.

2.1.20.PRZEPISY ZWIAZANE

e PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podzial i opis gruntow.

e PN-B-06050 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogo6lne.

e Praca zbiorowa: Poradnik majstra budowlanego. Arkady, Warszawa 1997. Poradnik

e techniczny kierownika budowy. Arkady, Warszawa 1990.

2.3 UTWARDZENIE TERENU
2.3.1.1 PRZEDMIOT SST
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Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt ziemnych zwigzanych z inwestycja dot. Wykonania placyku
gospodarczego do gromadzenia odpaddéw dla budynku Wspdlnoty Mieszkaniowej Miodowe;j
1-3 w Jastrzgbiu-Zdroju

2.3.1.2 ZAKRES STOSOWANIA SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 2.13.1.1.

2.3.1.3 ZAKRES ROBOT WYMIENIONYCH W SST
45233200-1 Roboty w zakresie r6znych nawierzchni
45232400-6 Roboty budowlane w zakresie kanaléw $ciekowych
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z:
a) podbudowa
b) wykonaniem nawierzchni
¢) wykonaniem obrzezy
d) wykonanie przebudowy kanalizacji deszczowe;j
2.3.1.4 OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej SST sa zgodne 2z obowigzujacymi
odpowiednimi normami i wytycznymi. Okreslenia podstawowe podano w ST w czgsci ogolne;.

2.3.1.5 OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonywania oraz za zgodno$c
z rysunkami, ST i poleceniami Inspektora.

2.3.2. MATERIALY

Betonowa kostka brukowa

Nalezy zastosowaé kostke betonowg o grubosci zgodnej z dokumentacja ( 8 cm).

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowej w budownictwie drogowym jest
posiadanie aprobaty techniczne;j.

Struktura kostki powinna by¢ bez rys, peknig¢, plam i ubytkow.

Powierzchnia gérna kostek powinna by¢ réwna i szorstka, a krawedzie kostek réwne i proste,
wklesniecia nie powinny przekracza¢ 2 mm, dla kostek o grubosci < 80 mm, 2.2.3. Ksztalt, wymiary
i kolor kostki brukowe;j

Tolerancje wymiarowe wynosza:
-na dtugosci £3 mm,

-na szerokos$ci +3 mm,

-na grubosci +5 mm.

Dopuszczalna najnizsza wytrzymatos$¢ pojedynczej kostki nie powinna by¢ mniejsza niz 50 MPa
(W ocenie statystycznej z co najmniej 10 kostek).

Nasigkliwos¢ kostek betonowych zgodnie z norma PN-B-06250
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Odporno$¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu zgodna z wymaganiami PN-B06250.

Scieralnos¢ kostek betonowych okreslona na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 powinna wynosi¢ nie
wiecej nize 4 mm.

Rura kanalizacyjna

Nalezy zastosowaé rure kanalizacyjng fi 160 mm ukladana na podsypce piaskowej z odpowiednim
spadkiem

Podbudowy i podsypka:

Warstwy podbudowy zgodne z projektem

Wymiar najwickszego ziarna kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy uktadane;j
jednowarstwowo.

podsypka piaskowa — podbudowa pod kanalizacje.
Lawy pod krawezniki - beton B15 wg PN-B-06250.

Uwaga: kostki powinny by¢ dostosowane do osob niepetnosprawnych (powinny by¢ gladkie, nie
fazowane), miejsca postojowe oznakowane graficznie oraz kolorystycznie. Nalezy roOwniez pamigtaé
o wykonaniu punktéw orientacyjnych i paséw przewodnich.

2.3.3. SPRZET
Ogolne wytyczne dotyczace sprzetu zawarte sag w czes$ci ogolnej niniejszego opracowania.

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowej wykonuje sie recznie. Jesli powierzchnie sa duze,
a kostki brukowe maja jednolity ksztalt i kolor, mozna stosowa¢ mechaniczne urzadzenia uktadajace.

Do ubijania wykorzysta¢ nalezy sprzet mechaniczny.
2.34.  SRODKI TRANSPORTU

Zgodnie z ogdlnymi zatozeniami w cze$ci ogolnej niniejszego opracowania.
2.35.  WYKONANIE ROBOT

Podbudowa

Przed wykonaniem utwardzenia nalezy odpowiednio uformowa¢ podloze - nalezy zdjaé warstwe
humusu oraz wyprofilowaé grunt recznie bgdz mechanicznie.

Przed wykonaniem kanalizacji deszczowej nalezy rozebra¢ istniejacg kostke brukowa chodnika,
wykona¢ wykop z odpowiednimi spadkami, utozy¢ rur¢ wraz z wiaczeniem jej do studzienki
kanalizacyjnej oraz zabudowe studzienki kanalizacyjnej w nowej lokalizacji zgodnie z dokumentacja
projektowa. Rury nalezy utozy¢ na podsypce piaskowej wraz z jej obsypaniem piaskiem, wykonad
podbudowe pod kostke i ponownie ulozy¢ kostke na chodniku. Istniejaca studzienke kanalizacyjng
przeznaczong do rozbiorki zgodnie z dokumentacja projektowa nalezy rozebrac.

Podtoze powinno by¢ oczyszczone z wszelkich zanieczyszczen oraz zageszczone mechanicznie
(Is =0,97).

Grunt odspojony nalezy wywiez¢ badz zagospodarowac na placu budowy.

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pod ulozenie nawierzchni z kostki brukowej powinien
by¢ zgodny z dokumentacja projektowa.
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Podbudowa powinna by¢ utozona na podtozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu
do podbudowy, co zapewnia warstwa odcinajaca z piasku.

Kruszywo podbudowy nalezy uklada¢ i zaggszcza¢ warstwami po 20 cm. Podbudowa powinna by¢
uktadana z wymaganymi spadkami.

Na podsypke nalezy stosowac piasek gruby, odpowiadajacy wymaganiom PN-B-06712, stabilizowany
cementem w stosunku 4:1. Grubo$¢ podsypki powinna by¢ zgodna z projektem.

Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

Zachowa¢ nalezy szczeliny migdzy kostkami od 2 do 3 mm.

Kostke nalezy uktada¢ ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety nawierzchni (w czasie wibrowania
podsypka ulega zaggszczeniu).

Po utozeniu kostki, szczeliny nalezy wypehi¢ piaskiem, a nastgpnie zamie§¢ powierzchni¢ utozonych
kostek przy uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych i przystapi¢ do ubijania nawierzchni.

Ubijanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku $rodka i jednoczesnie
w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zageszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych zabrania si¢ stosowania walca.
Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupeic szczeliny piaskiem i po raz kolejny zamie$¢ nawierzchnig.

Wykonanie obrzezy

Obrzeza uktada¢ na tawie betonowej na podsypce cementowo-piaskowe;j.
2.3.6. KONTROLA JAKOSCI

Przed przystapieniem do robot, Wykonawca powinien sprawdzié¢, czy producenci kostek brukowych,
posiadaja atesty wyrobow.

Niezaleznie od posiadanego atestu, Wykonawca powinien zada¢ od producenta wynikéw biezacych
badan wyrobow na $ciskanie.

Biezace sprawdzenie podioza i podbudowy podczas robdt zaktada sprawdzenie parametréw takich jak:
-stopien zageszczenia,

-rzgdne,

-spadki podtuzne i poprzeczne.

Sprawdzenie podbudowy zaktada sprawdzenie parametrow takich jak:

-grubo$ci warstw,

- wymaganych spadkow poprzecznych

- stopnia zageszczenia.

Sprawdzenie prawidtowosci wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukowych polega na
stwierdzeniu zgodno$ci wykonania z dokumentacjg projektowa oraz ponizszych parametrow:

-pomierzenie szerokos$ci spoin,

-sprawdzenie prawidtowosci ubijania,

-sprawdzenie prawidtowosci wypetienia spoin,

-sprawdzenie, czy przyjety wzor i kolor nawierzchni jest zachowany.
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—sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

-sprawdzenie rdownosci

Dopuszczalny przeswit pod tata 4 m nie powinien by¢ wigkszy niz 1,0 cm.
Sprawdzenie utozenia rur kanalizacyjnych:

- sprawdzenie odpowiednik spadkow.
2.3.7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT

Jednostka przedmiarowa dla powierzchni utwardzanej jest 1m2.
Jednostkg przedmiarowg dla kraweznikow jest 1m biezacy.
Jednostka pomiarowa dla rur kanalizacyjnych %

2.3.8. ODBIOR ROBOT

Odbior robdt nastepuje po wykonanej kontroli zgodnie z punktem 2.3.6. Og6lne warunki odbioru
robot opisane s3 w czgsci ogdlnej niniejszego opracowania.

2.3.9. ROZLICZENIE ROBOT I PRAC
Zgodnie ze spisang umowa.
2.3.10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 197-1:2002 Cement. Cz¢$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementu
powszechnego uzytku

PN-EN 1338:2005 Betonowe kostki brukowe. Wymagania i metody badan

PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych
PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych; piasek
PN-88 B/32250 Materiaty budowlane. Woda do betondéw i zapraw

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i lata.

PN-EN 752-1:2000 Zewngtrzne systemy kanalizacyjne. Pojgcia ogolne i definicje.

PN-EN 476:2001 Wymagania ogdlne dotyczace elementow stosowanych w systemach kanalizacji
grawitacyjne;j.

PN-92/B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-EN 1610:2002 Budowa i badania przewodow kanalizacyjnych.

PN-EN 1401-1:1995 Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne bezci$nieniowe systemy
przewodowe z niezmigkczonego polichlorku winylu) (PVC-U) do odwadniania i kanalizacji.
Wymagania dotyczace rur, ksztattek i systemu.

PN-92/B-10729 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne. PN-EN 1917 Studzienki wtazowe i niewlazowe
z betonu niezbrojonego, z betonu zbrojonego widknem stalowym i zelbetowe.
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PN-EN 124:2000 Zwienczenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni dla ruchu
pieszego i kolowego. Zasady konstrukcji, badania typu, znakowanie, sterowanie jakoscig.

PN-H-74051-2:1994 Wtazy kanatowe. Klasa B 125, C 250

2.4 ZAKLADANIE I PIELEGNACJA TRAWNIKOW

2.4.1. OGOLNE:
2.4.1.1. PRZEDMIOT SST

3. Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot ziemnych zwigzanych z inwestycja dot. Wykonania placyku gospodarczego do
gromadzenia odpadow dla  budynku  Wspolnoty  Mieszkaniowej Miodowej  1-3
w Jastrzgbiu-Zdroju

3.4.1.1. ZAKRES STOSOWANIA SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 2.14.1.1.

34.1.2. ZAKRES ROBOT WYMIENIONYCH W SST
45112710-5 Roboty w zakresie ksztaltowania terenéw zielonych
a) przygotowanie podtoza pod trawnik
b) siew trawnikow
¢) pielegnacja trawnikow
34.1.3. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej SST sg zgodne z obowiazujacymi
odpowiednimi normami i wytycznymi. Okreslenia podstawowe podano w ST w czesci ogolne;j.

34.14. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako§¢ ich wykonywania oraz za zgodnos$¢
z rysunkami, ST i poleceniami Inspektora.

3.4.2. MATERIALY

Do humusowania nalezy uzy¢ ziemie roslinng (humus) z dowozu lub sktadowang z innych terenow
placu budowy.

Ziemia ta nie moze by¢ zagruzowana, przero$nigta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona
chemicznie.

Do nawozenia gleby mogg by¢ stosowane komposty, powstajace w wyniku rozktadu r6znych odpadkow
roslinnych i zwierzgcych (np. torfu, fekaliow, kory drzewnej, chwastow, plewow), przy kompostowaniu
ich na otwartym powietrzu w pryzmach, w sposob i w warunkach zapewniajacych utrzymanie
wymaganych cech i wskaznikéw jakosci kompostu.

Nalezy skorzysta¢ z gotowych mieszanek nasion traw réznych gatunkow.

Uwaga: gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy, klase, numer
normy wg ktorej zostata wyprodukowana oraz zdolno$¢ kietkowania.
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Nalezy zastosowa¢ nawozy mineralne, z podanym skladem chemicznym (zawarto$¢ azotu, fosforu,
potasu - N.P.) na opakowaniu.

Nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie transportu i przechowywania.
3.4.3. SPRZET
Ogodlne wymagania podano w cze$ci ogolnej niniejszego opracowania.
Wykonawca powinien dysponowac nizej wypisanym sprzetem:
- glebogryzarka, ptug, kultywator, bron do uprawy gleby,
- wal kolczatka oraz wat gladki do zaktadania trawnikow,
- kosiarka mechaniczna do pielegnacji trawnikow,
- sprzet do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spycharka gasiennicowa, koparka),
3.4.4. SRODKI TRANSPORTU
Zgodnie z ogélnymi wymaganiami zawartymi w czgsci ogdlnej opracowania.
3.4.5. WYKONANIE ROBOT

Przygotowanie podtoza pod trawnik:

Teren pod trawnik trzeba odpowiednio przygotowa¢ - musi on by¢ oczyszczony z gruzu
1 zanieczyszczen, — przy wymianie gruntu rodzimego na ziemi¢ urodzajng nalezy obnizy¢ teren
w stosunku do kraweznikow o ok. 10 cm. Teren pod trawnik powinien by¢ wyréwnany i splantowany.

Przed siewem nasion trawy ziemig¢ nalezy watowaé watem gladkim, a nast¢pnie watem - kolczatka lub
zagrabic,

Siew trawnikow

Zabrania si¢ siania trawnikow w wietrzne dni, najlepszy okres siania to czas wiosenny,
najpozniej do potowy wrzesnia, — na terenie ptaskim nasiona traw wysiewane sa w ilosci 4 kg na 100 m2.

Nasiona nalezy przykry¢ ziemig przez przemieszanie grabiami lub watem kolczatka,

Po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ walowana lekkim watem w celu ostatecznego wyrownania
i stworzenia dobrych warunkow dla podsiagkania wody.

Mozna zastosowaé gotowg mieszanke traw.

Pielegnacja trawnikow

Pierwsze koszenie powinno by¢ przeprowadzone, gdy trawa osiggnie wysokos¢ okoto 10 cm, —
nastepne koszenia powinny si¢ odbywac w takich odstepach czasu, aby wysokos$¢ trawy przed kolejnym
koszeniem nie przekraczata wysokosci 10 do 12 cm, — ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikoéw
powinno by¢ wykonane z I-miesiecznym wyprzedzeniem spodziewanego nastania mrozow (dla
warunkow klimatycznych Polski mozna przyja¢ pierwsza potowe pazdziernika),

Koszenia trawnikéw w catym okresie pielggnacji powinny si¢ odbywaé czesto i w regularnych
odstepach czasu

Trawniki wymagaja nawozenia mineralnego - okoto 3 kg NPK na 1 ar w ciggu roku. Mieszanki
nawozow nalezy przygotowywac tak, aby trawom zapewni¢ skladniki wymagane w poszczegolnych
porach roku: — wiosng, trawnik wymaga mieszanki z przewaga azotu, — od potowy lata nalezy
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ograniczy¢ azot, zwigkszajac dawki potasu i fosforu, — ostatnie nawozenie nie powinno zawiera¢ azotu,
lecz tylko fosfor i potas. Nalezy przewidzie¢ 3 letni okres gwarancyjny.

3.4.6. KONTROLA JAKOSCI
Kontroli podlegajg takie parametry jak:

- stopien oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszczen,

- poprawna wymiany gleby jatowej na ziemie¢ urodzajng z kontrolg grubosci warstwy
rozscielonej ziemi,

- ilosci rozrzuconego kompostu, — prawidtowego uwatowania terenu,
- zgodnosci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokumentacji projektowe;j,
- gestosci zasiewu nasion,
Kontrola robét przy odbiorze trawnikow w szczegodlnosci dotyczy:
- prawidlowej gestosci trawy,
- obecnosci gatunkdéw niewysiewanych oraz chwastow.
3.4.7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT
Jednostka przedmiaru jest 1m2.
3.4.8. ODBIOR ROBOT
Zgodnie z zatozeniami opisanymi w czg$ci og6lnej niniejszego opracowania.
3.4.9. ROZLICZENIE ROBOT I PRAC
Zgodnie ze spisang umowa.
3.4.10.PRZEPISY ZWIAZANE
PN-G-98011 Torf rolniczy

4. MONTAZ WIATY SMIETNIKOWEJ

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot ziemnych zwigzanych z inwestycja dot. Wykonania placyku gospodarczego do
gromadzenia odpadow dla budynku Wspdlnoty Mieszkaniowej Miodowej
1-3 w Jastrzgbiu-Zdroju

24.1.1 ZAKRES STOSOWANIA SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot

2.4.1.2 ZAKRES ROBOT WYMIENIONYCH W SST
45223100-7 Montaz konstrukcji metalowych
45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne
45231400-9 Roboty budowlane w zakresie budowy linii energetycznych
45111220-6 Roboty w zakresie usuwania gruzu

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z montazem elementoéw stalowych wiaty $mietnikowe;.
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2.4.1.3 OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi
odpowiednimi normami i wytycznymi. Okreslenia podstawowe podano w ST w czg$ci ogodlne;.

2.4.1.4 OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnosc
wykonanych prac i dostarczonych materialow z projektem, ST i poleceniami Inspektora.

2.5.1. MATERIALY

Wszystkie materiaty i wyroby powinny mie¢ zaswiadczenie jako$ci zgodne z PN-EN ISO/IEC 17050-
1:2005 \i PN-EN 10204:1997 lub wyniki badan laboratoryjnych potwierdzajace wymagang jako$¢.
Wszystkie elementy muszg by¢ trwale oznaczone. Wyroby nieoznaczone nie powinny by¢ stosowane
jako elementy konstrukcji no$nej. Do wszystkich wyrobow nalezy dotaczy¢ dokumenty
potwierdzajace ich jakos$¢ zgodnie z odpowiednimi normami, a w szczegdlnosci :

& Wyroby hutnicze wg PN-EN 10204:1997

& Elektrody, druty, topiki wg PN-B-06200:2002 wykaz norm tabl. 2

& Sruby zwykte wg PN-EN 1666:2002

& Sruby sprezajace wg PN-EN 1666:2002 potwierdzone atestem dla kazdej partii $rub
& plyty dachowe poliwenglanowe

& kabel zasilajacy YKY 3x6 mm?

Roboty zwigzane montazem wiaty oraz podigczeniem do sieci elektrycznej moga by¢
wykonywane recznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego typu sprzetu zaakceptowanego
przez Inspektora Nadzoru.

2.5.3. SRODKI TRANSPORTU

Transport materialow moze by¢ wykonywany dowolnymi $rodkami transportu
zaakceptowanymi przez Inspektora Nadzoru. Przy ruchu po drogach publicznych pojazd
powinien spelnia¢ wymagania dotyczace przepisoOw ruchu drogowego. Przewozone materialy w
czasie transportu powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem i spadaniem.

2.5.4. WYKONANIE ROBOT
Montaz elementéw wiaty nalezy wykona¢ w terminie zgodnie z Umowsa.

Montaz wiaty $mietnikowej nalezy wykonac zgodnie z instrukcja producenta. Elementy
wiaty powinny by¢ trwale zamontowane w podtozu — stopach fundamentowych.
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Podlaczenie elektryczne wiaty nalezy wykona przez uprawnionego elektryka po
wezesniejszym wylgczeniu z pod napigcia miejsca wpigcia do instalacji elektryczne;.

Wykop pod przylacze elektryczne nalezy wykonaé recznie na glebokosci 60 cm p.p.t.

Na utozonym w wykopie kablu nalezy utozy¢ foli¢ koloru niebieskiego na wysokos$ci
nie mniejszej niz 25 cm i nie wiekszej niz 35 cm nad polozonym w ziemi kablem.

KONTROLA JAKOSCI

= Badanie w czasie wykonywanie robdt - badanie zastosowanych materialow nalezy
przeprowadzi¢ posrednie na podstawie zatagczonych zaswiadczen wystawionych przez
producenta. Kontrola robdt obejmuje:
o sprawdzenie czy dostarczone na plac budowy materialy sa zgodne
z dokumentacja techniczna,
o oceng wlasciwa, jako$ci materialow na podstawi atestu producenta,
o sprawdzenie dopuszczalnego okresu magazynowanie.
= Badanie gotowych elementéw powinno obejmowac, co najmniej sprawdzenie:
o zabezpieczenia antykorozyjnego,
o rodzajow, wielkosci, liczby oku¢ oraz ich zamocowan,
o polaczen konstrukcyjnych,
o zgodno$ci z normami oraz $wiadectwami dopuszczenia do stosowania
budownictwie.
o Sprawdzenie instalacji elektrycznej
= Badanie jakosci wbudowanych elementow powinno obejmowac:
o stan 1 wyglad elementow pod wzgledem réwnosci, pionowosci
1 spoziomowania,
O rozmieszenia miejsc mocowan, i osadzenia elementow,
o zgodno$¢ z dokumentacja projektowa.

2.5.5. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarows jest ilo$é sztuk zamontowanych obiektow.
2.5.6. ODBIOR ROBOT

Odbiér robot zgodnie z zapisami podanymi w czgéci ogolnej niniejszego opracowania.
2.5.7. ROZLICZENIE ROBOT I PRAC

Rozliczenie robét i prac zgodnie ze spisang umowa.

2.5.8. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz.U. z 2004 r., Nr 92,
poz.881)

Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie zgodnosci (Dz.U. z 2002 r., Nr 166, poz.
1360 z pozn. zm.)

PN-EN 13198:2005 Prefabrykaty z betonu. Elementy malej architektury ulic i ogrodéw.
PN-B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw budowlanych.

PN -B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.

PN-90 / B-14501 Zaprawy budowlane zwykle.
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PN-B-19701: 1997 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena

zgodnosci

PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne

PN-B-06250 Beton zwykty

PN-B-06050: 1999 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania

i badania przy odbiorze.

PN-86/H-84018 Stal niskostopowa o podwyzszonej wytrzymatos$ci. Gatunki.

PN-75/H-84019 Stal weglowa konstrukcyjna .

PN-EN 60118-7:2001 Bezpieczenstwo ubytkowania narz¢dzi recznych o napedzie

elektrycznym Wymagania szczegoétowe dotyczace wkretarek i kluczy udarowych.

Zastepuje PN-85/E-08401.01 ; PN-85/E-08401.02 ; PN-87/E-08401.03;

PN —IEC 60364-5-56  "Instalacje elektryczne w obiektach
budowlanych. Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego. Instalacje

bezpieczenstwa "

PN - 76/E — 90301 ,Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw
termoplastycznych 1 powloce polwinitowej na napigcie
znamionowe 0,6/1 kV”.

PN - 76/E — 90301 »Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw
termoplastycznych i powloce polwinitowej na napigcie
znamionowe 0,6/1 kV”.

PN —93/E - 90401 »Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i
powloce polwinitowej na napiecie znamionowe 0,6/1 kV”.

PN IEC 60364-5-54  Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody
ochronne”.

PN INC 60364 — 1 ,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres,
przedmiot i wymagania podstawowe”.

PN IEC 60364-4-41  ,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
zapewniajgca bezpieczenstwo.

Ochrona przeciwporazeniowa”.
PN IEC 60364-4-43 | Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
zapewniajgca bezpieczenstwo.

Ochrona przed pradem przet¢zeniowym .

PN IEC 60364-4-442  Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
zapewniajgca
bezpieczenstwo. Ochrona przed przepigciami”.

PN IEC 60364-4-443 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
zapewniajgca bezpieczenstwo.
Zastosowanie srodkow ochrony zapewniajacych
bezpieczenstwo”.

PN IEC 60364-4-47  Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
zapewniajgca bezpieczenstwo.
Ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym”.

PN IEC 60364-4-473 ,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
zapewniajaca bezpieczenstwo.
Srodki ochrony przed pradem przetezeniowym”.

P SEP-E-0001 ,dieci elektroenergetyczne niskiego napiecia. Ochrona
przeciwporazeniowa.”
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PN -91/E - 05160 ,,Rozdzielnice niskonapigciowe. Wymagania dotyczace
zestawOw badanych w pelnym i niepelnym zakresie badan”.
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