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SPECYFIKACJA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
WYMAGANIA OGOLNE - S.00. 00. 00

1. WSTEP
1.1 Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych —
Wymagania Ogoélne sg ogdlne wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
budowlanych, kontroli jakos$ci, sposobu prowadzenia robot, zasad obmiaru oraz podstaw
ptatnosci.

Specyfikacja stanowi czg$¢ dokumentacji technicznej 1 odnosi si¢ do wszystkich robot
budowlanych realizowanych w ramach danego zadania inwestycyjnego.

1.2 Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu oraz
realizacji robot budowlanych.

Postanowienia niniejszej specyfikacji obowiazuja wszystkie strony uczestniczace w procesie
budowlanym, w szczegolnosci:

e inwestora,

e wykonawce robot budowlanych,

« inspektora nadzoru inwestorskiego,
e projektanta.

Realizacja robot powinna by¢ zgodna z przepisami okreslonymi w Ustawa Prawo budowlane.
1.3 Zakres robot objetych specyfikacjq

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza ogélnych zasad prowadzenia robot, w
szczegolnosci:

e przygotowania placu budowy,

e organizacji robot budowlanych,

e stosowania materiatow 1 wyroboéw budowlanych,
e transportu i sktadowania materiatow,

o kontroli jakosci robot,

e obmiaru robot,

e odbioru robdt budowlanych.

1.4 Okreslenia podstawowe

e Plac budowy — teren, na ktorym prowadzone sg roboty budowlane wraz z przestrzenia
zajmowang przez zaplecze budowy.

o Dokumentacja projektowa — zbior opracowan okreslajacych sposob wykonania
robot budowlanych.

e Dziennik budowy — urzgdowy dokument przebiegu robot budowlanych.



e Inspektor nadzoru — osoba reprezentujaca inwestora na budowie i kontrolujaca
jakos¢ robot.
e Wykonawca — podmiot realizujacy roboty budowlane.

2. MATERIALY
2.1 Wymagania ogdlne dotyczqgce materiatow

Wszystkie materiaty stosowane do wykonania robot budowlanych powinny:
e odpowiada¢ wymaganiom dokumentacji projektowej,
e posiada¢ odpowiednie certyfikaty i deklaracje wiasciwosci uzytkowych,

o spelnia¢ wymagania przepisow i norm technicznych.

Materiaty budowlane powinny by¢ dopuszczone do obrotu zgodnie z wymaganiami Ustawa 0
wyrobach budowlanych.

2.2 Kontrola materiatow
Przed wbudowaniem materialéw wykonawca jest zobowigzany do przedstawienia:
o deklaracji wtasciwosci uzytkowych,
o certyfikatow jakosci,
e atestow producenta.
Inspektor nadzoru ma prawo do kontroli i odrzucenia materialdéw niespelniajacych wymagan.
3. SPRZET
Wykonawca powinien dysponowac sprz¢tem odpowiednim do zakresu wykonywanych robot.
Sprzet uzywany do robot budowlanych powinien:
e by¢ sprawny technicznie,
e posiada¢ aktualne badania i przeglady,
e zapewnia¢ wlasciwa jako$¢ wykonywanych robot.
4. TRANSPORT
Materiaty budowlane nalezy transportowac¢ w sposob zapewniajacy:
e ochrong przed uszkodzeniem,
e zachowanie ich wlasciwosci technicznych,

e bezpieczenstwo transportu.

Srodki transportu powinny byé dostosowane do rodzaju przewozonych materiatow.



5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogdlne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie roboét zgodnie z:

o dokumentacja projektowa,

e niniejszg specyfikacjg techniczna,
e obowigzujacymi przepisami prawa,
e poleceniami inspektora nadzoru.

5.2 Organizacja robot

Wykonawca powinien zapewnic:

e przed rozpoczeciem robot , zawiadomienie wojewodzkiego konserwatora zabytkdow o

terminie rozpocze¢cia i zakonczenia robot

e niezwloczne zawiadomienie wojewddzkiego konserwatora zabytkoOw o zagrozeniach
lub nowych okoliczno$ciach ujawnionych w trakcie prowadzenia robot

o wlasciwe przygotowanie placu budowy,

o zabezpieczenie terenu budowy,

o wlasciwg organizacj¢ pracy,

e ochrong srodowiska w trakcie prowadzenia robot.

5.3 Ochrona Srodowiska
Podczas realizacji robot wykonawca powinien:
e ogranicza¢ emisje¢ hatasu i pylow,
e zapobiega¢ zanieczyszczeniu wod i gleby,

o wilasciwie gospodarowa¢ odpadami budowlanymi.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Zasady kontroli jakesci

Celem kontroli jako$ci robot jest sprawdzenie, czy roboty zostaty wykonane zgodnie z:

o dokumentacjg projektowa,
e Wymaganiami technicznymi,
e obowigzujagcymi normami.

6.2 Badania i pomiary

Wykonawca jest zobowigzany do wykonywania badan i pomiaro6w w trakcie realizacji robot.

Wyniki badan nalezy dokumentowaé w formie:

e protokotow badan,
e raportow z kontroli.



7. OBMIAR ROBOT
Obmiar robot polega na okresleniu rzeczywistej ilosci wykonanych robot.
Jednostki obmiaru moga obejmowac:

e m?— powierzchnia robot,
e m?— objetos¢ robot,

e M — dlugos¢ robot,

e szt. —liczba elementdw.

8. ODBIOR ROBOT
Odbior robot budowlanych obejmuje:

e odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
e 0dbidr czesciowy,

e odbior koncowy,

e odbidr pogwarancyjny.

Odbior robot nastepuje na podstawie:
o dokumentacji projektowej,
e protokotow kontroli jakosci,

e dziennika budowy.
o ekspertyzy technicznej

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Zasady ptatnosci 1 ich wykonanie okresla umowa z wykonawca.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Podczas realizacji robot nalezy stosowac si¢ do obowigzujacych przepisOw 1 norm, w
szczegolnosci:

« Ustawa Prawo budowlane

o Ustawa o wyrobach budowlanych

e Rozporzadzenie w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadaé
budynki i ich usytuowanie



SPECYFIKACJA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
KONSTRUKCJE STALOWE - S.01.01.01

1. WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych sa
wymagania dotyczace wykonania, montazu oraz odbioru konstrukcji stalowych w ramach
realizacji robot budowlanych.

1.2 Zakres stosowania

Specyfikacja stanowi podstawe do realizacji robot, kontroli jako$ci oraz odbioru konstrukcji
stalowych wykonywanych na placu budowy lub prefabrykowanych w wytworni.

1.3 Zakres robot objetych specyfikacjq
Roboty obejmuja w szczegdlnosci:

e wykonanie elementow konstrukcji stalowej,

e dostawe elementéw na budowe,

o montaz konstrukcji stalowej,

e wykonanie potaczen spawanych i sSrubowych,
o zabezpieczenie antykorozyjne konstrukciji,

o kontrolg jakos$ci oraz odbior robot.

1.4 Okreslenia podstawowe
« Konstrukcja stalowa — elementy no$ne wykonane ze stali konstrukcyjne;.
e Element prefabrykowany — element wykonany w wytworni konstrukeji stalowych.
o Polaczenie spawane — polaczenie elementow wykonane poprzez spawanie.

o Polaczenie Srubowe — potaczenie wykonane za pomoca $rub konstrukcyjnych.

2. MATERIALY
2.1 Stal konstrukcyjna

Do wykonania konstrukcji stosuje si¢ stal zgodng z normami europejskimi, np.:
o stal S235

zgodnie z wymaganiami PN-EN 10025.

2.2 Wyroby hutnicze

Dopuszcza si¢ stosowanie:

blach stalowych

ksztattownikow walcowanych

profili zamknigtych
rur konstrukcyjnych



2.3 Materialy do spawania

Materiaty spawalnicze muszg by¢ zgodne z dokumentacja techniczng oraz normami
spawalniczymi, np.:

e elektrody otulone
e druty spawalnicze
o topniki
zgodnie z wymaganiami PN-EN ISO 2560.
2.4 Sruby konstrukcyjne
Do potaczen srubowych stosuje sig:
e Sruby klasy 8.8
zgodnie z normg PN-EN 14399.
2.5 Materialy antykorozyjne

Zabezpieczenie antykorozyjne moze obejmowac:

e powloki malarskie
o systemy epoksydowe lub poliuretanowe

zgodnie z wymaganiami PN-EN 1SO 12944.
3.SPRZET
Do wykonania robdt stosuje si¢ m.in.:
e dzwigi montazowe
o spawarki elektryczne
e klucze dynamometryczne
e urzadzenia do czyszczenia strumieniowo-$ciernego
e Sprzet transportowy
Sprzet musi posiada¢ aktualne przeglady techniczne.
4. TRANSPORT
Elementy konstrukcji stalowych transportuje si¢ w sposob zabezpieczajacy przed:
o odksztalceniem
e uszkodzeniem powlok ochronnych

e korozja

Elementy nalezy zabezpieczy¢ przektadkami oraz pasami transportowymi.



5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Wytwarzanie elementow

Elementy konstrukcyjne powinny by¢ wykonywane w wytworni konstrukcji stalowych
zgodnie z dokumentacjg projektowg oraz wymaganiami normy PN-EN 1090-2.

Proces obejmuje:
e cigcie materiatu
e obrobke mechaniczng
e Spawanie
e wiercenie otworow
e montaz probny

5.2 Spawanie

Spawanie nalezy prowadzi¢ zgodnie z technologia spawania oraz kwalifikacjami spawaczy
potwierdzonymi zgodnie z PN-EN 1SO 9606-1.

5.3 Montaz konstrukcji
Montaz obejmuje:
e ustawienie elementow
e wykonanie potaczen montazowych
e kontrole geometrii konstrukcji
e dokrecanie Srub momentem kontrolowanym
5.4 Zabezpieczenie antykorozyjne
Powierzchnie stalowe nalezy przygotowac poprzez:
e czyszczenie do stopnia Sa 2%
e odtluszczenie
e nalozenie powlok ochronnych
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrola obejmuje:

6.1 Kontrol¢ materiatow

e sprawdzenie atestOw materiatlowych
e zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa



6.3 Kontrole montazu
Sprawdza si¢:

e pionowos¢ 1 poziom elementow
e doktadno$¢ wymiarowa
o moment dokrecenia $rub

7. OBMIAR ROBOT
Jednostki obmiaru:
o kg - wykonania konstrukcji stalowej wraz z zabezpieczeniem antykorozyjnym.
8. ODBIOR ROBOT
Odbior robot obejmuje:

odbiér materiatow

odbior robdt zanikajacych
odbidr czesciowy

odbior koncowy

Podstawa odbioru sa:

dokumentacja projektowa
protokoty badan
certyfikaty materiatow
dziennik budowy

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa ptatnosci jest wykonanie robdt zgodnie z dokumentacja projektowa oraz niniejsza
specyfikacja, potwierdzone protokotem odbioru.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 1090-2 — Wykonanie konstrukcji stalowych

Eurokod 3 (EN 1993) — Projektowanie konstrukcji stalowych

PN-EN 10025 — Wyroby walcowane na goraco ze stali konstrukcyjnych
PN-EN ISO 12944 — Ochrona przed korozja konstrukcji stalowych
PN-EN 14399 — Sruby konstrukcyjne o wysokiej wytrzymatosci
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SPECYFIKACJA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
KONSTRUKCJE DREWNIANE - S.02.02.02

1. WSTEP
1.1 Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych sa
wymagania dotyczace wykonania, montazu oraz odbioru konstrukcji drewnianych
stosowanych w budownictwie.

1.2 Zakres stosowania

Specyfikacja stanowi podstawe realizacji robot budowlanych zwigzanych z wykonaniem
konstrukcji drewnianych oraz okresla wymagania dotyczace jakosci materiatow, technologii
wykonania, kontroli i odbioru robét.

1.3 Zakres robot objetych specyfikacjq
Roboty objete niniejsza specyfikacja obejmuja w szczegdlnoscei:

e wykonanie elementow konstrukcji drewnianej,

o montaz elementow konstrukcyjnych,

e wykonanie potaczen ciesielskich i mechanicznych,
e impregnacj¢ i zabezpieczenie drewna,

o kontrole jakos$ci i odbior robot.

1.4 Okreslenia podstawowe

o Konstrukcja drewniana — elementy nosne wykonane z drewna litego, klejonego lub
materiatdéw drewnopochodnych.

e Drewno konstrukcyjne — drewno spetniajgce wymagania wytrzymatosciowe
okreslone w normach.

o Polaczenia ciesielskie — potaczenia wykonywane poprzez odpowiednie
uksztattowanie elementéw drewnianych (np. czopy, wreby).

o Polgczenia mechaniczne — potaczenia wykonane przy uzyciu tacznikow stalowych
(gwozdzie, Sruby, wkrety).

2. MATERIALY
2.1 Drewno konstrukcyjne

Do wykonania konstrukcji drewnianych stosuje sig:
e drewno klejone warstwowo GL24h.

Drewno powinno spelnia¢ wymagania normy
PN-EN 338 oraz zasad projektowania wedtug Eurokod 5 (EN 1995).
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2.2 Wilgotnosé drewna
Wilgotno$¢ drewna konstrukcyjnego nie powinna przekraczac:
o 23% dla konstrukcji zewn¢trznych.
Drewno powinno by¢ wolne od:
e zgnilizny,
e uszkodzen biologicznych,
e nadmiernych peknig¢.
2.3 Lgczniki metalowe
Do wykonywania polaczen stosuje si¢:
e gwozdzie budowlane,
e wkrety do drewna,
e S$ruby i nakretki,
e laczniki stalowe (plytki, katowniki).

Laczniki powinny spelnia¢ wymagania normy
PN-EN 14592,

2.4 Materialy zabezpieczajgce

Drewno nalezy zabezpieczy¢ poprzez:
e impregnacj¢ przeciwgrzybiczna,
e impregnacj¢ przeciw owadom,

« zabezpieczenie ogniochronne.

3. SPRZET
Do wykonania robot nalezy stosowac sprzet zapewniajacy wtasciwg jako$¢ robot, m.in.:

e pily mechaniczne i tarczowe,
o strugarki i frezarki,

e Wiertarki,

o miotki ciesielskie,

o wkretarki,

e rusztowania montazowe.

Sprzet musi by¢ sprawny technicznie i posiada¢ wymagane dopuszczenia.



4. TRANSPORT I SKEADOWANIE

Drewno nalezy transportowaé w sposéb zabezpieczajacy przed:

e zawilgoceniem,
e uszkodzeniami mechanicznymi,
e deformacjg elementow.

Podczas sktadowania nalezy:
o uktada¢ elementy na podktadach,
e zapewni¢ wentylacje materiatu,

e zabezpieczy¢ drewno przed opadami atmosferycznymi.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Przygotowanie elementow

Elementy konstrukcyjne nalezy przygotowaé zgodnie z dokumentacja projektowa, poprzez:

e przycinanie do wymaganych wymiarow,
e wykonywanie wrebow i czopow,
e wiercenie otworow pod taczniki.

5.2 Montaz konstrukcji
Montaz konstrukcji drewnianych obejmuje:
e ustawienie elementéw konstrukcyjnych,
e wykonanie potgczen ciesielskich,
e montaz facznikdéw stalowych,
o stabilizacj¢ konstrukeji.
Nalezy zachowa¢ wymagane:
e poziomy,
e piony,
e rozstawy elementow.
5.3 Polgczenia
Potaczenia moga by¢ wykonywane jako:
e polaczenia ciesielskie (wreby, czopy),
e polaczenia gwozdziowane,

e potlaczenia Srubowe,
e pofaczenia na wkrety lub ptytki metalowe.
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5.4 Impregnacja
Drewno nalezy zabezpieczy¢ przed czynnikami biologicznymi i atmosferycznymi poprzez:
e impregnacj¢ powierzchniowa,
e impregnacj¢ cisnieniowa,
« malowanie preparatami ochronnymi.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrola jako$ci obejmuje:
6.1 Kontrole materiatow
Sprawdzenie:
e Kklasy drewna,
e wilgotnos$ci drewna,
o jakosci tacznikow.
6.2 Kontrolg wykonania
Nalezy sprawdzi¢:
e zgodno$¢ wymiardw z projektem,
o jakos¢ potaczen,
e prawidlowos¢ montazu.
6.3 Kontrole impregnacji

Sprawdzeniu podlega:

e rodzaj zastosowanego $rodka,
e réwnomiernos¢ zabezpieczenia.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiaru s3:
« m?*—dla konstrukcji drewnianych,
8. ODBIOR ROBOT
Odbior robot obejmuje:
e 0dbioér materiatow,
e odbior robot zanikajacych,

e odbidr czgsciowy,
e odbior koncowy.



Odbior nastepuje na podstawie:

o dokumentacji projektowej,

e protokotow kontroli,

o certyfikatoéw materiatow,

e wpisow w dzienniku budowy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa ptatnosci jest wykonanie robdt zgodnie z dokumentacja projektowa oraz niniejsza
specyfikacja, potwierdzone protokolem odbioru robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Eurokod 5 (EN 1995) — Projektowanie konstrukcji drewnianych
PN-EN 338 — Klasy wytrzymatosci drewna konstrukcyjnego

PN-EN 14081 — Drewno konstrukcyjne sortowane wytrzymatosciowo
PN-EN 14592 — %.3czniki do konstrukcji drewnianych
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SPECYFIKACJA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
MALOWANIE ELEMENTOW DREWNIANYCH FARBAMI- S.03.03.03

1. WSTEP
1.1 Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych sa
wymagania dotyczace wykonania, kontroli jakosci oraz odbioru rob6t zwigzanych z
malowaniem elementow drewnianych farbami ochronnymi i dekoracyjnymi.

1.2 Zakres stosowania

Specyfikacja stanowi dokument okreslajacy zasady realizacji robot malarskich w zakresie
zabezpieczenia i wykonczenia powierzchni drewnianych w obiektach budowlanych.

1.3 Zakres robot objetych specyfikacjg
Roboty objete niniejsza specyfikacja obejmuja:

e przygotowanie powierzchni drewnianych do malowania,

e gruntowanie powierzchni drewna,

e wykonywanie powtok malarskich,

e zabezpieczenie elementéw przed czynnikami atmosferycznymi i biologicznymi,
o kontrole jakos$ci i odbior robot malarskich.

1.4 Okreslenia podstawowe

« Powloka malarska — warstwa farby utworzona na powierzchni elementu drewnianego
w celu ochrony i dekoracji.

« Gruntowanie — pierwsza warstwa preparatu poprawiajaca przyczepnos¢ kolejnych
warstw farby.

« Impregnacja — zabezpieczenie drewna przed dziataniem wilgoci, grzybow i owadow.

2. MATERIALY
2.1 Farby do drewna

Do malowania elementow drewnianych stosuje si¢ farby przeznaczone do drewna. Materiaty
powinny spetnia¢ wymagania normy PN-C-81901 dotyczacej farb i lakierow.

2.2 Srodki gruntujgce i impregnujgce
Do przygotowania powierzchni stosuje sig:
e impregnaty do drewna,

o podktady gruntujace,
e preparaty przeciwgrzybiczne i przeciw owadom.
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2.3 Materialy pomocnicze

e rozcienczalniki,

e papier Scierny,

e $rodki czyszczace,

e szpachle do drewna.

Materiaty powinny by¢ zgodne z wymaganiami normy
PN-EN ISO 12944 w zakresie ochrony powierzchni.

3. SPRZET
Do wykonania robdt malarskich stosuje si¢:

e pedzle malarskie,

o walki malarskie,

e pistolety natryskowe,
o mieszadla do farb,

o szlifierki do drewna.

Sprzet powinien by¢ sprawny technicznie i dostosowany do rodzaju stosowanych materiatow.

4. TRANSPORT I SKEADOWANIE

Materiaty malarskie nalezy transportowac i przechowywac¢ zgodnie z zaleceniami producenta.

Warunki skladowania:

e W pomieszczeniach suchych i wentylowanych,
e W temperaturze dodatniej,
e w szczelnie zamknigtych opakowaniach.

Nalezy chroni¢ materiaty przed:

e wilgocia,
e bezposrednim dzialaniem promieni stonecznych,
e Zanieczyszczeniami.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Przygotowanie podloia

Powierzchnia drewna przed malowaniem powinna by¢:

e Czysta,

e sucha,

e odtluszczona,

e wolna od kurzu i zywicy.
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Przygotowanie obejmuje:
« szlifowanie powierzchni,
e usuni¢cie starych powlok malarskich (jezeli wystepuja),
e wypelnienie ubytkéw szpachla do drewna.
5.2 Warunki wykonywania robot
Malowanie nalezy wykonywa¢ w warunkach:
o temperatura powietrza: +5°C do +25°C,
o wilgotno$¢ wzgledna powietrza: do 80%o,
e wilgotnos¢ drewna: do 18%.
5.3 Gruntowanie

Na przygotowang powierzchni¢ nalezy nanie$¢:

e warstwe impregnatu lub podktadu gruntujacego,
e zapewni¢ odpowiedni czas schnigcia.

5.4 Malowanie wlasciwe

Malowanie nalezy wykonywaé¢ w co najmniej dwéch warstwach farby.

Kazda kolejng warstwe naktada si¢ po wyschnigciu poprzednie;.
Powtloka powinna by¢:
e rownomierna,
e bez zaciekow,
e bez pecherzy i smug.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrola jako$ci obejmuje:
6.1 Kontrole materialow
Sprawdzeniu podlega:
e zgodno$¢ materiatdéw z dokumentacja projektowa,
e wazno$¢ 1 stan opakowan,
o certyfikaty producenta.

6.2 Kontrolg wykonania robot

Nalezy sprawdzi¢:
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e przygotowanie podtoza,
e liczbg wykonanych warstw,
e réwnomierno$¢ powloki.
6.3 Kontrolg powloki malarskiej
Powloka powinna by¢:
o gladka i jednolita,
e bez spekan, pecherzy i1 tuszczenia,
e 0 jednolitej barwie.
7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru robot malarskich jest:
e m?— powierzchni pomalowanej.
Obmiar obejmuje powierzchni¢ faktycznie wykonana.
8. ODBIOR ROBOT
Odbior robot obejmuje:
e 0dbidr robot zanikajgcych (np. gruntowanie),
e odbidr czesciowy,
e odbior koncowy.
Podstawg odbioru s3:
o dokumentacja projektowa,
o protokoty kontroli jakosci,
e zgodno$¢ wykonania z niniejszg specyfikacja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawg ptatnosci jest wykonanie robot zgodnie z dokumentacja projektowa oraz niniejsza
specyfikacja, potwierdzone odbiorem robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

e PN-C-81901 — Farby i lakiery
e PN-EN ISO 12944 — Ochrona przed korozja konstrukcji
e PN-EN 335 — Trwato$¢ drewna i materiatéw drewnopochodnych



SPECYFIKACJA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
POSADZKA Z PLYT GRANITOWYCH - S.04.04.04

1. WSTEP
1.1 Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych sa
wymagania dotyczace wykonania, kontroli jakosci oraz odbioru robdt zwigzanych z
wykonaniem posadzki z ptyt granitowych w obiektach budowlanych.

1.2 Zakres stosowania

Specyfikacja stanowi podstawe do wykonania i odbioru robdt zwigzanych z uktadaniem ptyt
granitowych na podtozu betonowym lub cementowym w budynkach oraz na powierzchniach
zewnetrznych.

1.3 Zakres robot objetych specyfikacjq
Roboty objete niniejsza specyfikacja obejmuja:

e przygotowanie podtoza pod posadzke,

e wykonanie warstwy wyréwnawczej lub podktadowe;,
o uktadanie ptyt granitowych,

e spoinowanie szczelin miedzy ptytami,

e czyszczenie 1 impregnacje powierzchni kamienne;.

1.4 Okreslenia podstawowe

o Posadzka kamienna — warstwa wykonczeniowa podtogi wykonana z ptyt
kamiennych.

e Plyta granitowa — element z naturalnego kamienia stosowany do wykonania
nawierzchni lub posadzek.

e Spoina— wypehienie szczelin pomiedzy ptytami.

2. MATERIALY
2.1 Plyty granitowe

Do wykonania posadzki nalezy stosowac plyty granitowe o wymaganych parametrach
technicznych.

Plyty powinny spetnia¢ wymagania normy
PN-EN 1469 dotyczacej oktadzin z kamienia naturalnego.

Wymagania dla ptyt:
e brak peknig¢ 1 uszkodzen,
e jednolita struktura kamienia,
e rowne krawedzie,

e dopuszczalne odchytki wymiarowe zgodne z normga.
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2.2 Zaprawy i kleje
Do uktadania ptyt stosuje sie:
e zaprawy cementowe,
o kleje do kamienia naturalnego,

e Zaprawy cienkowarstwowe.

Materiaty powinny spetnia¢ wymagania normy
PN-EN 12004.

2.3 Materialy do spoinowania
Do wypelnienia spoin stosuje si¢:

« zaprawy fugowe cementowe,

e zaprawy epoksydowe (w przypadku zwigkszonej odpornosci chemicznej).

2.4 Materialy pomocnicze

o $rodki impregnujace do kamienia naturalnego,
e preparaty czyszczace,
o materiaty dylatacyjne.

3. SPRZET
Do wykonania rob6t nalezy stosowac nastepujacy sprzet:

o przecinarki do kamienia,

e mieszarki do zapraw,

e poziomice i faty kontrolne,

o gumowe miotki do osadzania plyt,
e pace do rozprowadzania zaprawy.

Sprzet powinien by¢ sprawny technicznie 1 dostosowany do rodzaju robot.

4. TRANSPORT I SKEADOWANIE
Ptyty granitowe nalezy transportowaé w sposob zabezpieczajacy przed:
e uszkodzeniami mechanicznymi,
e peknieciami,
o zabrudzeniem.
Podczas sktadowania nalezy:
o ustawia¢ ptyty pionowo lub na paletach,

o zabezpieczy¢ je przektadkami,
e chroni¢ przed wilgocia 1 zabrudzeniem.

21



5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Przygotowanie podloza

Podtoze pod posadzke powinno by¢:

e réwne,
e nosne,
e Czyste,
e suche.

Nierownosci podtoza nalezy wyro6wnac zaprawg cementows.

Podtoze powinno spelnia¢ wymagania normy
PN-B-10145 dotyczacej podktadow podtogowych.

5.2 Ukladanie plyt granitowych
Uktadanie ptyt obejmuje:
e rozprowadzenie warstwy zaprawy lub Kleju,
e ulozenie plyt granitowych zgodnie z projektem,
e dociskanie ptyt gumowym mtotkiem,
e kontrole poziomu i spadkéw powierzchni.
Szeroko$¢ spoin powinna wynosi¢ zazwyczaj:
e 3-5mm.
5.3 Spoinowanie
Po zwigzaniu zaprawy nalezy:
e oczysci¢ szczeliny migdzy ptytami,
e wypehi¢ spoiny zaprawg fugowa,
e usung¢ nadmiar materialu z powierzchni piyt.
5.4 Czyszczenie i impregnacja

Po zakonczeniu prac powierzchni¢ nalezy:

e doktadnie oczyscié,
e zabezpieczy¢ impregnatem do kamienia naturalnego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola obejmuje:
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6.1 Kontrole materiatow
Sprawdzeniu podlega:
e jako$¢ plyt granitowych,
e zgodno$¢ materialéw z dokumentacja projektowa,
e zgodno$¢ 1 dopasowanie materiatlow do istniejgcej posadzki
o certyfikaty i deklaracje wtasciwosci uzytkowych.
6.2 Kontrole wykonania robot
Nalezy sprawdzi¢:
e ré6wno$¢ powierzchni posadzki,
e szeroko$¢ spoin,
o stabilno$¢ utozenia ptyt,
o estetyke wykonania.

6.3 Dopuszczalne odchytki

e odchylenie od poziomu: do 2 mm na dlugosci 2 m,
e nierownos$ci powierzchni: do 2 mm.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru robot jest:
e m?*— powierzchni wykonanej posadzki z ptyt granitowych.
8. ODBIOR ROBOT
Odbidr robot obejmuje:
e odbior robot zanikajacych (podloze, warstwa zaprawy),
e odbidr czgsciowy,
e odbior koncowy.
Podstawg odbioru s3:
o dokumentacja projektowa,
o protokoty kontroli jakosci,
e zgodno$¢ wykonania z niniejszg specyfikacja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawg ptatnosci jest wykonanie robot zgodnie z dokumentacja projektowa 1 niniejsza
specyfikacjg oraz pozytywny odbidr robét.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

e PN-EN 1469 — Ptyty z kamienia naturalnego do oktadzin
e PN-EN 12004 — Kleje do ptytek
e PN-B-10145 — Podktady podtogowe
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