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1. Wstep

10.1 Przedmiot specyfikacji
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania techniczne dotyczace
wykonania i odbioru rob6t instalacji oddymiania klatki schodowej K2, zabezpieczenia przejs¢
instalacyjnych przez elementy o klasie odpornosci pozarowej co najmniej (R)El 60, robot
budowlanych zgodnie z wymaganiami ekspertyzy technicznej. Przedsiewziecie realizowane
jest w budynku Przedszkola Samorzadowego w Kepnie

Przedmiot i zakres robot objetych Specyfikacjg Techniczng
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace
i majace na celu wykonanie wszystkich robét przewidzianych w przedmiarze rob6t. Obejmuja
prace zwigzane z dostawg materiatow, wykonawstwem i wykoriczeniem na miejscu. Roboty,
ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na celu
wykonanie instalacji oddymiania klatki schodowej, zabezpieczenia przejs¢ instalacyjnych
przez elementy o klasie odpornosci pozarowej co najmniej (R)EI 60, montaz drzwi zgodnie z
wymaganiami dokumentacji projektowej, wykonanie uzupetniajgcego oswietlenia awaryjnego
oraz montaz autonomicznych czujek dymu.
W zakres robot wehodza:
> wykucie projektowanych przejs¢ instalacyjnych,
przekucie scian pod kabel,
montaz tras kablowych,
montaz listew PCV,
utozenie przewodow zasilajacych i sterujacych,
montaz uchwytow kablowych,
montaz przyciskdw oddymiania,
montaz czujek dymowych,
montaz centrali,
demontaz istniejacego okna w klatce schodowej,
montaz drzwi oddymiajacych,
montaz okna oddymiajgcego z sitownikami,
sprawdzenie skutecznosci dziatania systemu,
ukfadanie tynku na scianach,
roboty malarskie w miejscach montazu instalacji i urzadzen.
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10.2 Okreslenia podstawowe wystepujace w Specyfikacji Technicznej
Wystepujace okreslenia w niniejszej Specyfikacji  Technicznej sa zgodne
z obowigzujgcymi przepisami, normami oraz definicjami.



10.30g06lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania rob6t oraz ich zgodnosé
z dokumentacja projektowsa, specyfikacjg techniczng, instrukcjami producentow
elementéw instalacji i poleceniami Inspektora Nadzoru oraz przedstawiciela
Zamawiajacego zgodnie z art. 22, 23i 28 ustawy Prawo budowlane.

Wszelkie odstepstwa oraz ewentualne zmiany w zastosowanym osprzecie lub
urzadzeniach musza by¢ uzgadniane z Inwestorem. Wykonawstwo instalacji
oddymiania klatek schodowych winno by¢ zlecone firmie posiadajgcej wiasciwe
doswiadczenie oraz uprawnienia do realizacji tego typu rob6t i gwarantujgcej wysoka
jakos¢ oraz terminowos¢ wykonania.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonywanych robdt oraz za
ich zgodnos¢ z dokumentacjag projektowa, SST oraz poleceniami Nadzoru
Inwestorskiego i Autorskiego. Niniejsza specyfikacja obejmuje catos¢ robot
zZwigzanych z wykonaniem instalacji oddymiania klatki schodowej owalnej,
zabezpieczenia przejs¢ instalacyjnych przez elementy o klasie odpornosci pozarowej
co najmniej (R)ElI 60, wymiane drzwi zgodnie z wymaganiami ekspertyzy technicznej..
Jezeli w trakcie wykonywania Robot okaze sie koniecznym uzupetnienie rysunkow -
Wykonawca sporzadzi brakujgce rysunki i Specyfikacje na witasny koszt w 3
egzemplarzach i przedtozy je Kierownikowi Budowy do zatwierdzenia. Dodatkowo
poza Specyfikacjami, rysunkami i innymi informacjami zawartymi w umowie
Wykonawca powinien dostarczy¢ wszystkie rysunki, dokumenty, zezwolenia
Zwigzane i inne dane potrzebne do wykonania robot oraz do okreslenia wymaganych
parametréw technicznych. Wykonawca powinien bezzwtocznie  uzupetnié
dokumentacje oraz rysunki dostarczone Kierownikowi Budowy w zakresie
zmian wprowadzonych w czasie wykonywania RoboOt. Wykonawca powinien
dostarczy¢ Kierownikowi Budowy rysunki powykonawcze w 3 egzemplarzach dla
kazdego ukonczonego odcinka Roboét, ktory bedzie przekazany do uzycia lub bedzie
wykorzystany przez specjalistyczng firme lub Zamawiajacego, zgodnie z polskim
ustawodawstwem, nie pdzniej niz 14 dni przed data przekazania.

Roboty nie ujete w SST wykonywa¢ wg "Warunkéw technicznych wykonania
i odbioru rob6t budowlano-montazowych".

» obowigzujace przepisy i normy,

» instrukcje DTR urzadzen,

» wszystkie projektowane urzadzenia zwigzane z oddymianiem posiadajg
aktualne certyfikaty CNBOP.

Ponadto:
» przed oddaniem systemu do pracy nalezy przeprowadzi¢ préby sprawnosci
dziatania catosci urzadzen i instalacji,



» wszelkie zmiany wprowadzone w trakcie wykonawstwa nanies¢ do
dokumentacji kolorem czerwonym i przekaza¢ jeden egzemplarz
uzytkownikowi,

» po zakonczeniu robdt instalacyjnych nalezy zapewni¢ nalezyta konserwacje
systemu,

» W trakcie eksploatacji systemu powinien by¢ zapewniony staty i szybki dostep
do wszystkich miejsc zainstalowania czujek celem weryfikacji alarmu.

104 Przekazanie terenu budowy

Przekazanie dokumentacji projektowej i przekazanie placu budowy nastgpi
protokolarnie w terminie okreslonym w umowie. Zamawiajacy przekazuje
Wykonawcy w formie zatgcznikéw do protokotu przekazania placu budowy:

» uzgodnienia prawne zwigzane z przekazaniem placu budowy,

» dziennik budowy i ksigzke obmiaru robot.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrone punktéw pomiarowych do
chwili odbioru koricowego robot.
Lokalizacja zaplecza budowy wraz z doprowadzeniem niezbednych medidéw spoczywa
na Wykonawcy, a koszty z tego tytutu ponoszone zawierajg sie w kwocie
zadeklarowanej w ofercie projektowej.

2. Materialy

2.10g06lne wymagania dotyczace materiatow

Stosowane materiaty i urzadzenia musza by¢ nowe, najlepszej jakosci,
o parametrach dostosowanych do czynnikéw zewnetrznych i wewnetrznych, na ktérych
dziatanie moga by¢ wystawione, a takze doktadnie odpowiada¢ warunkom niezbednym
do prawidtowego wykonania powierzonych rob6t oraz do poprawnego funkcjonowania
catej instalacji. Stosowane materiaty i urzadzenia winny by¢ zgodne z zestawieniem
materiatbw w dokumentacji technicznej i winny posiada¢ odpowiednie certyfikaty
dopuszczajace do stosowania w budownictwie i deklaracje zgodnosci.

Wykonawca moze zastosowa¢ materiaty inne niz w projekcie, na warunkach
okreslonych w SIWZ, jednakie proponowane materiaty zamienne, pod wzgledem
technicznym, musza by¢ réwnowazne materiatom i urzgdzeniom zaprojektowanym.

W przypadku specyficznych, zamiennych rozwigzan technicznych, wykonawca
dostarczy opinie poréwnawczg proponowanego rozwigzania projektowego, podpisang
przez rzeczoznawcOw budowlanych lub rzeczoznawce do spraw zabezpieczen
przeciwpozarowych.

Wykaz materiatdw przestawiony w dokumentacji technicznej, stanowi integralng
czesc niniejszej specyfikacji.



Materiaty stosowane do realizacji zadania podano w projekcie technicznym.
Wszystkie przewody instalacji wewnetrznej linii dozorowych niepalne posiadajace
atesty CNBOP. Osprzet wg dokumentacji. Montaz wyposazenia wg zalecen producenta.
Materiaty powinny odpowiada¢ wymaganiom norm panstwowych, posiadacé
swiadectwa dopuszczenia do stosowania w budownictwie, certyfikaty lub deklaracje
zgodnosci.

2.20dbiér materiatéw na budowie
Materiaty wg wykazu nalezy dostarczy¢ na plac budowy ze swiadectwem jakosci,
atestami i kartami gwarancyjnymi. Dostarczone materiaty nalezy sprawdzi¢ pod
wzgledem kompletnosci i zgodnosci z danymi technicznymi wytworcy. Przeprowadzié
ogledziny zewnetrzne, a materiaty z defektami wymienic.
Materiaty i urzadzenia przechowywa¢ w zamykanych magazynach/pomieszczeniach
udostepnionych przez inwestora, co jest warunkiem koniecznym zachowania gwarancji
wyrobdw, urzadzen i aparatury.

3. Sprzet
Wykonawca przystepujac do wykonania prac demontazowych i montazowych

winien wykaza¢ sie mozliwoscia korzystania z nastepujacych maszyn i sprzetu,
gwarantujacego wiasciwg jakos¢ robot:

» mtot udarowy elektryczny,

» wiertnica do przewiertéw pionowych w stropie i w scianach o srednicy do

350 mm,
» radiotelefony do komunikowania sie przy przedzwanianiu zyt kabli
i przewodow,

» mierniki do standardowych pomiaréw elektrycznych, mierniki izolacji,
skutecznosci zerowania (samoczynne szybkie wytgczenie), woltomierze,
amperomierze cegowe matych zakresow, mierniki do testowania wytacznikdw
roznicowo pradowych oraz do mierzenia wielkosci rezystywnosci uziemien
I GSU/LSU,
sprzet dielektryczny do montazu instalacji elektrycznej,
rusztowania wykorzystywane do prac na wysokosciach,
wiertarki,
sprzet osobisty,
szelki bezpieczenstwa,
drabiny stalowe,
tasma biato-czerwona.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét i srodowisko. Sprzet uzywany do
robot powinien byé zgodny z oferta wykonawcy.
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4. Transport
Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takich s$rodkéw transportu, ktore

pozwolg unikng¢ uszkodzen lub odksztatcen przewozonych materiatbw. Materiaty
powinny by¢ przewozone na budowe zgodnie z BIOZ i przepisami ruchu drogowego oraz
przepisami bhp. Rodzaj i ilos¢ srodkdw transportu powinna gwarantowaé prowadzenie
robot zgodnie z zasadami zawartymi w Dokumentacji Projektowej. Przewozone
materiaty i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem Sie w czasie
ruchu pojazdu lub uszkodzeniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi
przez wytworce dla poszczegdlnych elementéw.

5. Wykonanie robot

5.1 Ogélna charakterystyka systemu oddymiania

Podstawowym zadaniem systemu oddymiania jest odprowadzenie dymu
i goracych gazéw pozarowych na zewnatrz budynku oraz zapewnienie ochrony zycia
ludzi i mienia poprzez:

» zapewnienie drég ewakuacyjnych wolnych od dymu,
» Uufatwienie zwalczania ognia przez wytworzenie dolnej warstwy wolnej od
dymu,
» opoOznienie wzglednie zapobieganie gwattownemu rozwojowi pozaru,
» zapewnienie ochrony konstrukcji budynku oraz jego wyposazenia,
» ograniczenie szkéd pozarowych spowodowanych dymem gorgcymi gazami
pozarowymi i produktami termicznego rozktadu.
W budynku przewidziano system oddymiania klatek schodowych stuzgcych jako
gtéwny system ewakuacji i oddymiania.

Wykrycie pozaru przez optyczng czujke dymu lub wcisniecie recznego
przycisku oddymiania powoduje zainicjowanie procedur alarmowych. Wejscie centrali
oddymiania w klatce - w alarm powoduje:

» uruchomienie sitownika okna oddymiajacego bez zwtoki czasowej — otwarcie
okna oddymiajacego,
» uruchomienie reczne sitownika drzwi napowietrzajacych bez zwtoki czasowej

— otwarcie drzwi napowietrzajacych.

W przypadku fatszywego alarmu, skasowanie alarmu powoduje wejscie poszczegélnych
urzadzen w stan normalnej pracy.

Centralki oddymiania montowane na dostepnej wysokosci na najwyzszej kondygnacji
zgodnie z dokumentacjg projektowa. W tablicy rozdzielczej urzadzenia te powinny miec
wtasny bezpiecznik, do ktérego nie moga by¢ podpiete zadne inne urzadzenia. Do
przewodu zasilajgcego centralki oddymiania nie wolno podtacza¢ zadnych innych
odbiornikdw.



Wykonawca przedstawi Kierownikowi Budowy do akceptacji harmonogram
robot uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich roboty beds wykonywane.
Wymagania przy wykonaniu instalacji zgodnie z polskimi normami i wytycznymi
technologicznymi producenta. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot
zgodnie z warunkami Kontraktu, oraz za jakos$¢ zastosowanych materiatow
wykonywanych, za ich zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowa, wymaganiami projektu
organizacji robot oraz poleceniami Kierownika Budowy. Wykonawca ponosi
odpowiedzialnos¢ za doktadne wyznaczenie w budynku wszystkich elementow robot
zgodnie z Dokumentacja Projektowg lub przekazanymi na pismie instrukcjami Kierownika
Budowy. Wykonawca na witasny koszt skoryguje wszelkie pomyitki i btedy w czasie
trwania Robdt, jesli wymagac¢ tego bedzie Kierownik Budowy. Sprawdzenie wytyczenia
lub wyznaczenia wysokosci przez Kierownika Budowy nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnosé. Decyzje Kierownika Budowy dotyczace akceptacii
lub odrzucenia materiatow i elementéw rob6t bedg oparte na wymaganiach
sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej, ST, normach i wytycznych.

Przy podejmowaniu decyzji Kierownik Budowy uwzgledni wyniki badan
materiatbw i robOt, rozrzuty normalnie  wystepujagce  przy  produkcji
i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych
oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie. Polecenia Kierownika Budowy
bedg wykonywane nie pOzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robét. Wszelkie koszty z tego
tytutu ponosi Wykonawca.

5.2 Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ nastepujace dokumenty:
» certyfikaty,

deklaracje zgodnosci producentow,

aprobaty techniczne, atesty i Swiadectwa dopuszczenia,

protokoty pomiaréw elektrycznych.
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6 System oddymiania klatki schodowej
Na podstawie analizy warunkéw budowlanych oraz Ekspertyzy p.poz wykonanej w
2023r ustalono, ze projektuje sie grawitacyjny system usuwania dymu i ciepta. Zgodnie z
obowigzujacymi przepisami i zasadami wiedzy technicznej przyjmuje sie nastepujace
zatozenia dla systemu usuwania dymu i ciepfa:
» do usuwania dymu z klatki schodowej wykorzystuje sie okna oddymiajgce
uruchamiane automatycznie po wykryciu pozaru przez czujke dymu,
» do napowietrzania klatki schodowej wykorzystuje sie drzwi napowietrzajace,
» kable zasilajace elementy systemu o odpornosci ogniowej PH 90.



6.1 Przejscia przez sciany i stropy
Wszystkie przejscia przewodow instalacji oddymiania przez sciany i stropy musza
by¢ chronione przed uszkodzeniami. Przejscia te nalezy wykonywaé w rurach
ochronnych. Przejscia przez sciany klatki schodowej i na granicy stref pozarowych
zabezpieczone do klasy odpornosci ogniowej scian klatki.

6.2 Montaz urzadzen systemu oddymiana
Wszystkie urzadzenia nalezy montowac zgodnie z ich przeznaczeniem. Zachowac
nalezy wszystkie zalecenia producenta wskazane w zataczonych do urzadzen kartach
katalogowych, wytycznych montazowych i DTR-kach. Sposdéb mocowania winien
gwarantowac¢ zachowanie zdolnosci do realizowania funkcji, jakie zostaty przypisane
kazdemu elementowi, zarébwno pod wzgledem mechanicznej operacyjnosci
(mozliwos¢ serwisowania elementow), jak i poprawnosci reagowania na zjawiska
pozarowe. Wszelkie odstepstwa od wymaganych sposobéw montazu urzadzen musza
by¢ ustalane z Kierownikiem Budowy wspoélnie z wspoOtpracujgcymi  branzami
powigzanymi.

6.3 Roboty rozbiérkowe
Istniejgce okno na 2 pietrze oraz drzwi wejsciowe na parterze podlegaja
demontazowi.

6.4 Montaz drzwi
Po demontazu drzwi w ich miejsce zostang wstawione drzwi napowietrzajace.

6.5 Ochrona przeciwporazeniowa
Niniejszy projekt przewiduje jako ochrone przed porazeniem pradem
elektrycznym - samoczynne wytaczenie zasilania, a dodatkowo jako wzmocnienie
ochrony wytgczniki réznicowo-pradowe, ktére po zakoriczeniu prac montazowych muszg
by¢ przebadane w petnym zakresie. Nalezy zachowac ciggtosé/przewodnos¢ galwaniczna
przewodu ochronnego PE.

7 Kontrola jakosci robot
Celem kontroli robot jest stwierdzenie osiggniecia zatozonej jakosci

wykonywanych robét. Wykonawca rob6t ma obowiagzek wykonania petnego zakresu
badann na budowie w celu wykazania Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego zgodnosci
dostarczonych materiatobw i realizacji rob6t z Dokumentacjag Projektowa oraz
wymaganiami niniejszej dokumentacji.



Przed przystgpieniem do badania, Wykonawca powinien powiadomi¢ Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego o rodzaju i terminie badania.

Po wykonaniu badania Wykonawca przedstawia na pismie wyniki badan do
akceptacji Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Wykonawca powiadamia pisemnie
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego o zakoriczeniu kazdej roboty zanikajacej, ktorg moze
kontynuowa¢ dopiero po pisemnej akceptacji odbioru przez Inspektora nadzoru
Inwestorskiego i Uzytkownika.

7.1 Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie roboty, ktére nie spetniaja wymagan podanych w odpowiednich
punktach dokumentacji, zostajq odrzucone.

Wszystkie roboty, ktore wykazuja wieksze odchylenia od cech okreslonych
w dokumentacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt. Na
pisemne wystagpienie Wykonawcy, Inspektor Nadzoru Inwestorskiego moze uzna¢ wade
zZa nie majaca zasadniczego wptywu na dalsze roboty oraz na cechy eksploatacyjne.

Zgodnos¢ wykonania z projektem i przepisami potwierdzi¢ moga jedynie osoby

posiadajgce uprawnienia budowlane w zakresie dozoru prac.

8 Qdbiori Obmiar robot

Dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot
budowlanych oraz dokumenty przekazane przez Zamawiajacego Wykonawcy stanowia
czes¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w choéby jednym z nich sg obowigzujace
dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentaciji.

Obmiar robét polega na okresleniu faktycznego zakresu robét oraz na podaniu
rzeczywistych ilosci uzytych materiatbw. Obmiar robdt obejmuje roboty umowne oraz
dodatkowe i nieprzewidziane, ktorych koniecznos¢ wykonania uzgodniona bedzie
w trakcie trwania robot pomiedzy wykonawcy a inspektorem nadzoru. Jednostki
obmiarowe powinny byé zgodne z jednostkami przedmiarowymi w kosztorysie
inwestorskim, a ceny zgodne z kosztorysem ofertowym wykonawcy.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej wykonania
i odbioru robét budowlanych beds uwazane za wartosci docelowe. Cechy materiatéw
i elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé¢ zgodnosé z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu
toleranciji.

Przyjecia robét nalezy dokonywaé zgodnie z Polskimi Normami i art. 54-56
ustawy ,Prawo Budowlane”. Przyjecie rob6t moze nastgpi¢ tylko w przypadku
pozytywnego wyniku poszczegblnych prob i pomiaréw jak réwniez wykonania prac
zgodnie z dokumentacjg wykonawcza, a takze obowigzujacymi normami i przepisami.

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakoriczenie roboOt oraz
gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
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dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Zamawiajacego i Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Odbior ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy,
liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego zakorczenia
robot i przejecia dokumentow. Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona
przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora Nadzoru Inwestorskiego i Wykonawcy.
Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentoéw i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot
z dokumentacja projektows i Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robét.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robét
uzupetniajgcych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot
w poszczegblnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacji
projektowej i Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja dokona
potracen, oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych rob6t w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach umowy. Dokumentacja powykonawcza powinna
zawierac:

» sprawdzenie dziatania wszystkich elementow urzadzen stwierdzonych
protokotem,
przekazanie dokumentow urzadzen i instalacji (certyfikaty DTR),
wazne swiadectwa dopuszczenia,
protokoty odbioréw czesciowych jezeli takie wystepowaty,
instrukcje obstugi, eksploatacji i konserwacji (min.2 egz.),
dokumentacje powykonawcza w 3 egz. wersja papierowa z uzgodnieniami
rzeczoznawcy oraz 2 egz. wersji elektronicznej CD,
certyfikaty CNBOP zamontowanych w Systemie urzadzen oraz przewodow po
3 egz.,

» protokdt rezystanciji izolacji i rezystancji uziemienia zamontowanych urzadzen
(centrala, zasilacze, itp.) 3 egz.,

» protok6t sprawdzenia sprawnosci 100% elementéw dozorowych: przyciski
oddymiania, czujki 3 egz.,

» protokot szkolenia 0s6b z umiejetnosci obstugi systemu i zasad postepowania
3 egz.,

» opracowanie pisemnej instrukcji dla personelu obejmujagcego  zasady
postepowania w jezyku polskim 3 egz.

YV V V VYV

A\

Roboty winny byé¢ wykonane zgodnie z regutami sztuki budowlanej, aktualng wiedza
techniczng oraz Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robdt Budowlano-
Montazowych
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9 Podstawa platnosci
Podstawa ptatnosci jest umowa z inwestorem.

Cena zamdwienia obejmuje:
e Dostarczenie i montaz urzadzen i materiatow
e Uruchomienie systemu
e Dopasowanie i wyregulowanie elementéw ruchomych
e Naprawa uszkodzer powstatych w trakcie wykonywania robét

10 Normy i przepisy zwiazane

t.j.Dz. U 2013 Ustawa ,,Prawo Budowlane” z dnia 07 lipca 1994 r.

Nr 0,

poz. 1409 z

pbz.zm.

t.j.Dz. U 2013 Ustawa ,Prawo zamdwien publicznych” z dnia 29

Nr O, stycznia 2004 r.

poz. 907 z poz.

zm.

Dz. UNr Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12  kwietnia
75/2002 2002 r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadac
p0z.690 budynki i ich usytuowanie.

(z p6z.zm.)

Dz. UNr Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003

47/2003, poz.
401

r. w sprawie bezpieczernstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych.

PN-EN 12101- Systemykontrolirozprzestrzenianiadymuiciepta
3:2004 — Czes¢ 3: Wymagania techniczne dotyczace wentylatoréw oddymiajacych.
PN-EN 1366- Badania odpornosci ogniowej instalacji
1:2001 uzytkowych
— Czesc 1: Przewody wentylacyjne.
PN-EN Wentylacja budynkéw - Przewody niemetalowe - siec¢
13403:2005 przewodow wykonanych z ptyt izolacyjnych.
PN-EN 13501- Klasyfikacja ogniowa wyrobéw budowlanych i elementéw budynkéw —
3:2006(V) Czes¢ 3. Klasyfikacja na podstawie badarn odpornosci ogniowej
wyrobow i elementow stosowanych w instalacjach uzytkowych:
ognioodpornych przewodow wentylacyjnych i przeciwpozarowych klap
PN-74/B- Wytyczne VdS 2221:2001-08 (01) - Urzadzenia do oddymiania klatek
02866 schodowych. Projektowanie i instalowanie.
PN-B-0277-2 Instalacje grawitacyjne odprowadzania dymu i ciepfa.




