Opis przedmiotu zamoéwienia
dla zadania pn.

»Dostawa i montaz bram w 10 boksach w budynku garazowym w Opolu

przy ul. Oleskiej 95’

Brama garazowa stalowa rozwieralna dwuskrzydlowa nieocieplona — 10 sztuk

I. Roboty Slusarskie.
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Skrzyta bramy wykonane z ksztalttownikow zamknietych, rama stalowa
(oscieznica) 7 ksztaltownika walcowanego, w dolnej czgsci skrzydet otwory
wentylacyjne (kratka). Wykonanie w wersji ocynkowane;j.

Poszycie bramy z blachy trapezowej T-10 powlekanej o pionowym uktadzie
wypehienia, kolor RAL 7035 (jasno szary) mat. lub zblizony.

Trzy zawiasy z ogranicznikiem (zabezpieczenie przed wywazeniem drzwi).
Zamek patentowy wpuszczany np. typu Gerda, klamka.

Ogranicznik otwarcia skrzydta.

Stopka lub rygiel pionowy opuszczany do blokowania w podtozu. Stopki
muszg by¢ przy kazdym otwieranym skrzydle. Z uwagi na duze powierzchnie
skrzydel, stopki musza by¢ stabilne i sztywne aby uniemozliwi¢ samoistnemu
zamknigciu skrzydta (przy mocno wiejacych wiatrach).

Innym lub dodatkowym wariantem moze by¢ wykorzystanie istniejacych
hakow, ktére sa zamontowane w $cianach, do przytrzymania skrzydet przed
samoistnym zamknieciem (w skrzydlach nalezalaby przewidzie¢ zamocowanie
dodatkowych elementow do zawieszenia istniejagcych hakow tak jak to ma
miejsce w starych bramach).

Rygiel samozatrzaskowy.

1. Roboty murowe i wykonczeniowe.
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Demontaz istniejacych bram (skrzydet) garazowych.

Wykucie z muru istniejgcych zawiasow.

Wykucie z posadzki progow

Osadzenie nowej bramy do czota otworu (skrzydta bramy po otwarciu nie
moga zmniejsza¢ Switata istniejgcego otworu).

Naprawa tynkow oSciezy i ewentualnie $ciany oraz uzupehienie posadzki po
osadzeniu progu

Usunigcie gruzu 1 wywo0z na wysypisko.

I11.Przykladowy widok bramy.
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Uwaga.

Wzor bramy z opisem technicznym — zataczony rysunek (wzor)
Schemat montazu bramy

1. Wyceny warto$ci robot Wykonawca powinien dokona¢ w oparciu o dostarczony przez
Zamawiajgcego przedmiar, rysunki techniczne wykonania. Przekazany w ramach
dokumentéw przetargowych przedmiar robot, Wykonawca powinien traktowac jako
informacyjny, z ktoérego moze skorzysta¢, ale nie ma takiego obowigzku.



2. W przypadku nieskorzystania przez Wykonawce z przekazanego przedmiaru robot,
Wykonawca powinien wykona¢ wlasny wykaz czynno$ci (przedmiar robot),
korespondujacy z przekazanym przedmiarem robot oraz wyceni¢ go.

3. Podane podstawy wycen w przedmiarze robdt nie sg obligatoryjne, maja jedynie
charakter informacyjny majacy na celu scharakteryzowanie zakresu i technologii
robot. Wykonawca moze zastosowac¢ dowolny sposdb wyceny.

4. Wyceng robdt Zamawiajacy utatwi Wykonawcy przez umozliwienie dokonania wizji
lokalnej obiektu objetego robotami, po uprzednim zgloszeniu na minimum dwa dni
przed dokonaniem wizji lokalnej.

Orientacyjne wymiary otworéw (Swiatto przejazdu)
Brama nr 1: (a/h) 288/330

Brama nr 2: (a/h) 288/330

Brama nr 3: (a/h) 288/330

Brama nr 4: (a/h) 288/330

Brama nr 5: (a/h) 288/330

Brama nr 6: (a/h) 288/330

Brama nr 7: (a/h) 288/355

Brama nr 8: (a/h) 288/330

Brama nr 9: (a/h) 288/330

Brama nr 10: (a/h) 288/330 — brama z drzwiami o wymiarach 90/200 (drzwi i brama
maja posiada¢ ten sam klucz patentowy)

Uwaga:
Przed zleceniem bram do wykonania, bramy nalezy pomierzy¢. Podane powyzej
wymiary bram moga si¢ r6zni¢ o ok. 2-3 cm

IV.Fotografie bram planowanych do wymiany



Bramy nr 1-6, 8, 9

Brama nr 10

Bramanr 7






V. Fotografie bram wymienionych w 2023 r.
Planowane do wymiany bramy majg spetnia¢ standardy bram wymienionych w 2023 r.









