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I. Przedmiotem specyfikacji jest:

Zadanie nr 1:

Serwis i konserwacja dzwigu osobowego elektrycznego w budynku przy ul. Cieszynskiej 146
bedacego w administrowaniu Miejskiego Zarzadu Nieruchomosci.

1. Stala konserwacja i serwis dzwigu osobowego oraz kontrola dziatania urzadzenia nie mniej niz
raz na 30 dni.

2. Utrzymanie dzwigu osobowego w stalej sprawnosci technicznej, w tym niezwlocznie usuwanie
awarii odblokowanie urzadzenia oraz ewentualne uwalnianie uwig¢zionych:

- usuwanie awarii 1 uruchomienie dzwigu do 4 godzin od momentu przyjecia zgloszenia,

- uwalnianie 0s6b uwigzionych w kabinie dzwigowe] maksymalnie do 1 godziny (60 minut) od
chwili zgloszenia

3. Zapewnienie 24-godzinnego pogotowia technicznego z mozliwoscia wzywania go telefonicznie.
4. Wykonywanie obowigzkowych pomiardw, dokumentacji dotyczacej stopnia wykorzystania re-
sursu urzadzenia, badan/przegladow specjalnych ze sporzadzeniem protokoléw oraz uczestnictwo
w badaniach okresowych Urzgdu Dozoru Technicznego — w terminach zgodnie z zapisami
w ksigzce rewizyjnej.

5. Zgtaszanie Zamawiajacemu wszelkich usterek kwalifikujacych dzwig do modernizacji, remontu
lub naprawy, ktorych usuni¢cie wykracza poza zakres czynnosci serwisowych 1 konserwacyjnych

urzadzen.

Dane urzadzenia dZwigowego:
1. Budynek NZOZ ,,Ruptawa” i ,,Vitamed” ul. Cieszynska 146
- dzwig osobowy firmy KONE OYJ
- urzadzenie / typ: dzwig PW08/10-19 KONE MonoSpace
- nr ewidencyjny: N3107002101
- nr fabryczny / rok budowy / udzwig / ilo$¢ przystankow: 40283981 /2012 / 630kg / 3

Zadanie nr 2:

Wykonywanie napraw dzwigu osobowego wykraczajacych poza zakres czynnosSci serwiso-
wych i konserwacyjnych, nie ujetych w STWiOR

1. W przypadku zaistnienia konieczno$ci wykonania prac nie objetych umowa, Wykonawca nie
moze ich realizowa¢ bez uzyskania dodatkowego zlecenia w formie odrgbnego protokotu
przekazania frontu rob6t przez inspektora nadzoru.

2. Podstawg spisania protokotu przekazania frontu robot jest dostarczenie kosztorysu ofertowego.
3. W protokole przekazania frontu robo6t zostanie okreslony zakres robot oraz termin ich

wykonania.
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4. Odbior robot nastepowac bedzie na podstawie zgloszenia wykonania danego zakresu zgodnie
z protokolem przekazania — zgloszenia nalezy dokona¢ w formie pisemnej w sekretariacie MZN,
za moment zgloszenia przyjmuje si¢ date wptywu do MZN.

5. Odbidr robot zostanie przeprowadzony przez inspektora nadzoru w terminie do 14 dni od daty
zgloszenia.

6. Do zgloszenia nalezy dotaczy¢ wszelkie wymagane dokumenty zwigzane z realizacja robodt
w tym: deklaracje zgodnosci, certyfikaty, protokoty badan, dokumenty wskazane do dostarczenia
przez inspektora nadzoru i inne wymagane przepisami prawa.

7. Rozliczenie wykonania robdt nastgpowaé bedzie kazdorazowo po ich zakonczeniu, na
podstawie spisania protokotu odbioru robot.

8. Niedotrzymanie terminu wykonania robot okreslonego w protokole przekazania frontu robot
bedzie skutkowaé naliczeniem kar umownych w wysokosci 2% od wartosci brutto okreslone;j
kosztorysem ofertowym za kazdy dzien zwtoki.

9. Udzielona gwarancja na wykonang ustuge nie moze by¢ krotsza niz 12 miesigcy.

10. Wszelkie samodzielne decyzje Wykonawcy w zakresie dokonania naprawy urzadzenia dzwigo-
wego bez otrzymania protokohu przekazania frontu robot beda bezskuteczne, a roboty wykonane na

jego koszt 1 ryzyko.

Zakres i wartos¢ robot

Zakres robot kazdorazowo zostanie okreslony w protokole przekazania frontu robot na podstawie
ztozonego przez Wykonawce pisma, w ktérym Wykonawca szczegdlowo opisze rodzaj usterki,
poda zakres robdt koniecznych do wykonania w celu przywrdcenia urzadzeniu sprawnosci
technicznej i bezpiecznego jego uzytkowania. Warto$¢ robodt zostanie okreslona na podstawie
ztozonego przez Wykonawce kosztorysu ofertowego.

Wartos$¢ roboczogodziny ustalona w ofercie Wykonawcy bedzie stanowita podstawe do sporza-
dzenia kosztorysu ofertowego i powykonawczego. Na warto$¢ roboczogodziny sktada si¢ stawka

robocizny kosztorysowej wraz z wszystkimi narzutami i podatkiem VAT.

Materialy
Jako podstawe do okreslenia wartosci materiatow przyjmowane beda ceny okreslone jako $rednie

wraz z kosztami zakupu zawarte we wskazanych (ostatnich aktualnych) informatorach wydawnic-
twa ,,Sekocenbud” - informatory kwartalne.

W przypadku koniecznosci uzycia materiatow nie ujetych w informatorach cena zostanie ustalona
w oparciu o faktury zakupu (warto$¢ netto) powigkszone o koszty zakupu z aktualnego informatora
»Sekocenbud”. Szacunkowa cena zostanie ustalona przed dokonaniem zakupu i jego wbudowa-

niem. Kopig¢ faktury nalezy dotaczy¢ do zgloszenia zakonczenia robot.
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Ceny materiatoéw zawarte w wydawnictwach ,,Sekocenbud” sg cenami netto.

Sprzet
Jako podstawe do okreslenia wartosci sprzg¢tu przyjmowane beda ceny okreslone jako ceny pracy

sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi zawarte we wskazanym (ostatnich aktualnych) informato-
rach ,,Sekocenbud”.

Ceny pracy sprzgtu zawarte w wydawnictwach ,,Sekocenbud” sg cenami netto.

Wartos$é roboczogodziny

Warto$¢ roboczogodziny ustalona w ofercie Wykonawcy bedzie stanowita podstawe do sporzadza-
nia kosztorysow ofertowych i powykonawczych. Na warto$¢ roboczogodziny brutto sktada sie:

1. stawka robocizny kosztorysowe;j,

2. wskaznik narzutu kosztow posrednich (naliczany bedzie do R),

3. wskaznik narzutu zysku (naliczany bedzie do R + Kp),

4. podatek VAT — 23%

Podana cena roboczogodziny brutto jest ceng ryczaltowa obowigzujaca w calym okresie waznosci
oferty, pozostaje stala przez caty okres realizacji zamowienia i nie bgdzie podlega¢ waloryzacji

1 znamionom stawki podatku VAT.

Kosztorys ofertowy i powykonawczy

Kosztorys ofertowy nalezy sporzadzi¢ w oparciu o wskazane zasady:

1. warto$¢ roboczogodziny przyjmowana bedzie wg zasady okre§lone w pkt. ,,zakres 1 warto$¢
robot”,

2. warto$¢ materialow przyjmowana bedzie wg zasady okreslonej w pkt. ,,materiaty”,

3. warto$¢ sprzetu przyjmowana bedzie wg zasady okreslonej w pkt. ,,sprzet”,

4. kosztorys nalezy sporzadzi¢ w oparciu o dostepne katalogi typu np. KNR, KNNR, zaktadowe,
specjalistyczne itd., oraz kalkulacje wtasne w przypadku braku odpowiednich norm,

5. koszt sporzadzenia protokotow, badan pomiarow 1 prob nalezy wylicza¢ w oparciu o naktady
zawarte w katalogach; koszty te nalezy okresli¢ i uzgodni¢ z inspektorem nadzoru kazdorazowo

przed przystapieniem do robot.

I1. Wykaz czynnosci serwisowych wykonywanych w ramach zadania nr 1
1. Maszynownia:
- sprawdzenie warto$ci napiecia fazowego, przewodowego i sterowego (dla sterowan
elektronicznych napigcia stabilizacyjnego 24V),
- wykonanie dwoch jazd w gore 1 w dot kabing skontrolowanie dziatanie aparatury prze-

kaznikowo-stycznikowej,
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sprawdzenie dzialania wylacznika gtéwnego (wylaczenia wytacznika gtownego),
sprawdzenie standw obwodow ochrony przeciwporazeniowej 1 zabezpieczen,
skontrolowanie warto$ci wylacznika nadmiarowego (podanie parametru w protokole),
dokrecenie przewodow ze szczegdlnym zwrdceniem uwagi na stan listew zaciskowych,
gdzie podlaczone sg taczniki obwodow bezpieczenstwa,

sprawdzenie stanu stycznikow i przekaznikdéw, oczyszczenie i regulacja,

sprawdzenie stanu lin nos$nych,

sprawdzenie stanu o$wietlenia w maszynowni,

sprawdzenie stanu baterii dzwonka alarmowego 1 telefonu.

2. Kabina:

sprawdzenie stanu prowadnikow $lizgowych kabinowych oraz ich luzow w prowadni-
cach,

sprawdzenie stanu prowadnikow rolkowych, nalezy zwrdci¢ uwage czy guma nie wyka-
zuje trwatych odksztalcen i rozwarstwien oraz czy rolka obraca si¢ bezszumnie i bez za-
ciet,

sprawdzenie mocowania lin na kabinie i w podszybiu,

sprawdzenie stanu aparatu chwytnego, sprawdzenia dokona¢ przez r¢czne uruchomienie
aparatu chwytnego,

sprawdzenie dziatania tacznika chwytaczy i zwisu lin,

sprawdzenie mocowania krzywek, wytacznikow krancowych, koncowych i pietrowych,
sprawdzenie stanu  zarowek  fotoimpulsatora, oczyszczenie elementow
fotoelektrycznych,

sprawdzenie dziatania kasety jazd kontrolnych,

sprawdzenie i regulacja zatrzymywania kabiny na przystankach oraz regulacja drzwi
szybowych,

sprawdzenie dzialania 1 wymiana uszkodzonych elementéw w kasecie dyspozycji,
sprawdzenie dziatania i oczyszczenie tacznikow drzwi kabinowych,szybowych,
sprawdzenie prawidtowej pracy silnika,

sprawdzenie strumienia $wiatta w drzwiach automatycznych, regulacja i oczyszczenie
soczewki,

sprawdzenie stanu wyposazenia kabiny, o§wietlenie, instalacji elektrycznej

sprawdzenie stanu wizualnego wnetrza kabiny oraz drzwi wejsciowych do windy w celu

wykrycia 1 zgloszenia dewastacji.
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W niniejszej STWiOR nie sg ujete roboty, ktorych wykonanie nalezy do kompetencji Zama-
wiajgcego, a mianowicie roboty murarsko-dekarsie i roboty elektryczne dotyczace pionu zasi-
lania do wylacznika gléownego w maszynowni.
3. Wykaz czgéci zamiennych 1 materiatéw, ktore nalezy uwzgledni¢ w cenie konserwacji

dzwigu:

. zarowka sygnalizacyjna,

. dzwonki alarmowe,

. gniazda bezpiecznikowe,

. gléwki bezpiecznikowe,

1

2

3

4

5. wstawki dolne,

6. soczewki kaset 1 przyciskow,
7. ptytki przetacznikow,
8. podktadki gumowe suwakow,
9. ptytki rygli,
10. odboje gumowe,

11. korki drzwi

12. zawiasy drzwi,

13. gatki drzwi,

14. smarownica,

15. oleje do uzupethiania poziomow,
16. smary do uzupetniania,

17. hermetyk,

18. spirytus technicznym,

19. tasma izolacyjna,

20. farby,

21. $Sruby maszynowe,

22. nakretki maszynowe,

23. zawleczki,

24. podktadki ptaskie i sprezynujace,
25. czy$ciwo,

26. ptétno Scierne,

27. stop lutowniczy,

28. pasta lutownicza,

29. benzyna.
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UWAGA:
Wykonawca jest zobowigzany do zakupu, uruchomienia oraz utrzymania przez czas trwania

umowy karty SIM w istniejacym module komunikacji alarmowej windy.

Wykonawca zobowigzany bedzie prowadzi¢ Zeszyt Konserwacji, w ktorym odnotowane bedg
wszelkie czynnosci wykonywane przy dzwigu w danym obiekcie wraz z wykazem zuzytych

materialow.

W umowie, zawartej z Wykonawca, zostanie wskazany inspektor nadzoru ze strony zamawia-

jacego, ktory ma prawo dokonywania kontroli wykonania czynnosci serwisowych.

Inspektor nadzoru przyjmowaé¢ bedzie co miesieczne potwierdzenie wykonania czynnosci
konserwacyjnych wraz z oSwiadczeniem o sprawnosci dzwigu. W/w potwierdzenie bedzie

podstawg do sporzadzenia protokolu odbioru robdt i wystawienia faktury przez Wykonawce.

I1a. Zakres stosowania specyfikacji:
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
1 realizacji robot wymienionych w pkt. I zlecanych zgodnie z postanowieniami art. 8 ust. 4 oraz
art.23 ust.5 Ustawy z dnia 21 grudnia 2000 r., o Dozorze Technicznym (Dz. U. Nr 122 poz.
1321 z p6zniejszymi zmianami — Dz.U. z 2002 r. Nr 74 poz.676 oraz Dz. U. Nr 96 poz 959).

IIb. Zakres robot objetych specyfikacja:
Specyfikacja obejmuje wszystkie czynnos$ci umozliwiajace i majace na celu przeprowadzenie

prawidtowej konserwacji i statego serwisu dzwigow.

IIc. Okreslenia podstawowe:
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami.

I1d. Ogolne wymagania dotyczace robot:
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako§¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢

ze specyfikacja i poleceniami Inspektora Nadzoru.

I11. Materialy
Materialy powinny odpowiada¢ normom, zaleceniom i instrukcjom producentéw. Nalezy
stosowa¢ materialy powszechnie stosowane, dopuszczone do uzytku, posiadajgce wymagane
odrgbnymi przepisami certyfikaty, deklaracje zgodnosci itp. Dokumenty te w przypadku uzycia

konkretnych materiatow nalezy dofaczy¢ do protokotu odbioru.
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UWAGA:
W ofercie nalezy wyceni¢ wszystkie materialy niezbedne do prawidlowego serwisowania
i konserwacji urzadzenia dzwigowego w oparciu o wlasne obmiary z uwzglednieniem wszyst-

kich materialow pomocniczych niezbednych do realizacji zadania.

IV. Sprzet
Roboty mozna wykona¢ recznie lub przy uzyciu dowolnego typu sprzetu. Wykonawca ponosi
odpowiedzialnos¢ za wszystkie szkody powstate podczas realizacji i jest zobowigzany do ich

usunig¢cia we wlasnym zakresie 1 na wiasny koszt.

V. Transport
Material mozna przewozi¢ przy uzyciu dowolnego $rodka transportu z zachowaniem instrukcji

1 zalecen producentéw poszczegdlnych materiatdéw, aby unikna¢ ich uszkodzenia.

VI. Podstawa platnosci
Zasady ptlatnosci — zgodnie z zawartg umowa. Podstawg wyptaty wynagrodzenia bedzie protokot

z przeprowadzonej konserwacji dzwigdéw podpisany przez inspektora nadzoru.

Zakacznik:
- wzor o$wiadczenia z przeprowadzonej kontroli dzwigu
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Jastrzgbie-Zdroj; dnia ................

Serwis i1 konserwacja dzwigu osobowego w budynku przy ul. Cieszynska 146
w Jastrzebiu-Zdroju.

Potwierdzam wykonanie czynnos$ci konserwacyjnych w miesigcu: ........... 2025 r.

Zgodnie Z UMOWG NI ....ueuiveieniinieiieeneenen. zawartg W dniu ..o,
Oswiadczam, ze dzwig osobowy firmy KONE OYI typ PW08/10-19 KONE MonoSpace o numerze
ewidencyjny N3107002101 jest sprawny/niesprawny.

W trakcie kontroli zostaty zauwazone usterki, prace do wykonania:

POdpIS: oo



