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1. WYKAZ SKROTOW | OBJASNIENIA POJEC UZYTYCH W TEKSCIE

Pojecie/skrot Opis
Cena Cena okreslona w § 11 Umowy
Djp Drut jezdny profilowany
Zaktad Linii Kolejowych tj. wtasciwa terytorialnie jednostka
1z zamawiajgcego odpowiadajgca za eksploatacje i utrzymanie

infrastruktury

Inspektor Nadzoru

osoba fizyczna, wyznaczona przez Zamawiajgcego do dziatania jako
Inspektor Nadzoru Inwestorskiego.

KODGIiK Kolejowy Osrodek Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej
Sytuacja, w ktérej budowa lub przebudowa infrastruktury w miejscu
przeciecia z istniejgcymi sieciami lub urzgdzeniami (dreny, linie
i stupy telefoniczne oraz elektryczne, ujecia wodne, gazociggi,

Kolizja a takze obiekty budownictwa lgdowego, itp.) powoduje naruszenie
tych sieci lub urzgdzeh albo koniecznos¢ zmian dotychczasowego
ich stanu, przywrécenie poprzedniego stanu lub dokonanie innych
zmian w zwigzku z przyjetg technologig robot przez Wykonawce.
Linia Potrzeb Nietrakcyjnych (linia zasilajgca sredniego napiecia -

LPN
SN)

PFU Niniejszy Program Funkcjonalno-Uzytkowy

PKP PLK S.A. Zamawiajacy — PKP Polskie Linie Kolejowe S.A.

Ukfad wspotrzednych ptaskich prostokatnych, przeznaczony gtéwnie

PL-2000 .
dla map wielkoskalowych

PnB Pozwolenia na budowe

PODGIK Powiatowy Os$rodek Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej

Prawo Prawo okreslone w § 1 ust. 3 Umowy

Prawo Budowlane

Ustawa Prawo budowlane z dnia 07 lipca 1994 r. z p6zn. zmianami,
tekst jednolity Dz. U. Nr 2018 poz.1202 z dnia 2018.06.22

PZGiK Panstwowy Zaséb Geodezyjny i Kartograficzny
Instrukcje, wytyczne, Standardy Techniczne,  Dokumenty
Normatywne, warunki techniczne, zasady i procedury obowigzujgce
Regulacje w spotce PKP PLK S.A. ktérych tekst znajduje sie na stronie

Zamawiajacego

internetowej  http://www.plk-sa.pl w zaktadce Dla klientow
i kontrahentow> Akty prawne i przepisy oraz na platformie
zakupowej Zamawiajgcego w katalogu ,Inne dokumenty
odniesienia”.
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Sbl Wieloodstepowa (samoczynna) blokada liniowa

Szczegoétowe warunki techniczne dla modernizacji lub budowy linii
kolejowych do predkosci Vmax < 200 km/h (dla taboru

Standardy konwencjonalnego) / 250 km/h (dla taboru z wychylnym pudtem),

Techniczne przyjete do stosowania w PKP PLK S.A. uchwatg nr 263/2010
Zarzgdu PKP PLK S.A. z dnia 14 czerwca 2010 r. z p6zniejszymi
Zmianami.

SIwz Specyfikacja Istotnych Warunkow Zaméwienia

SMS System Zarzadzania Bezpieczenstwem

System Monitoringu Wizyjnego — system stosowany do zdalnego
nadzoru obiektéw i zarzgdzania materiatem wideo, obejmujgcy
infrastrukture  kolejowg przeznaczong do obstugi ruchu
pasazerskiego.

SMW W sktad SMW wchodzi podsystem:

SPA - System Przywotawczo-Alarmowy — zespdt urzadzen
umozliwiajgcy komunikacje podréznych na obiektach z obstugg
w sytuacjach alarmowych i zagrozenia;

Srk Sterowanie ruchem kolejowym
Ssp Samoczynny system przejazdowy
TSI Techniczna Specyfikacja Interoperacyjnosci

Techniczna Specyfikacja Interoperacyjnosci w zakresie aspektu
TSI PRM dostepnosci systemu kolei Unii dla os6b niepetnosprawnych i oséb
0 ograniczonej mozliwosci poruszania sie

WTWiO Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru

Termin wykonania , , , T .
y Oznacza termin wykonania przedmiotu zamoéwienia okreslony w § 2

Umowy ust. 1 Umowy
Zesp6t Oceny Projektow Inwestycyjnych — zespdt specjalistow
Z0P| wspomagajgcy Zespot Projektowy w Centrum Realizacji Inwestycji

w ocenie dokumentacji przekazywanej Zamawiajgcemu, ktora to
ocena jest podstawg do odbioru elementéw zamowienia

Pozostate pojecia lub okreslenia uzyte w PFU, a pisane wielkg literg, nalezy rozumiec tak,
jak zostaty zdefiniowane w Umowie.

llekro¢ w PFU postuzono sie pojeciami: ,musi’, ,wymagany”, ,bedg”, ,nalezy”, ,powinny”
lub odpowiadajgce im synonimy uznaje sie, iz pojecia te sg tozsame i uzywane zamiennie,
a zwroty, w ktorych zostaty uzyte, uznaje sie za stanowigce zobowigzanie Wykonawcy.

2. OGOLNY OPIS PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

Realizacja zadania pn. ,Remont urzgdzen kontroli niezajetoSci polegajgcy na przebudowie
klasycznego systemu kontroli niezajetosci toréw i rozjazdéw na system w oparciu o liczniki osi
kota w stacji tazy, rejon £B” prowadzona bedzie w systemie ,projekt i budowa”. Catos¢
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przedmiotu zamdwienia obejmuje wykonanie nastepujgcych elementow:

Przedmiotem zamdwienia jest zaprojektowanie oraz budowa systemu kontroli niezajetosci
w oparciu o liczniki osi kota.

Catosc¢ przedmiotu zamdwienia obejmuje wykonanie:

1)

2)

3)

4)

5)

Dokumentacji projektowej niezbednej do prawidtowego wykonania wszystkich robodt
budowlanych i uzyskania dla niej wszystkich wymaganych opinii, uzgodnien, dopuszczen,
warunkéw, decyzji i pozwolen niezbednych do realizacji przedmiotu zamdwienia;
Wszystkich robot zgodnie z zakresem zaméwienia na podstawie opracowanej przez
Wykonawce i zatwierdzonej przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowej, o ktérej
mowa w ww. pkt 1, oraz wszystkich robét przygotowawczych niezbednych do wykonania
zakresu Umowy oraz wykonania wszelkich czynnosci wymaganych Prawem;

Wykonanie kompleksowej dokumentacji powykonawczej, a w tym m.in. inwentaryzaciji
geodezyjnej powykonawcze;.

Przeprowadzenie oceny zgodnosci podsystemu strukturalnego ,Sterowanie — urzadzenia
przytorowe” objetego zakresem zaméwienia na kazdym etapie (projektowania, budowy
i koncowych préb podsystemu)

Dostarczenie Zamawiajgcemu dokumentacji z przeprowadzonej przez siebie oceny
znaczenia zmiany — zgodnie z wymogami okreslonymi w Rozporzgdzeniu Wykonawczym
Komisji (UE) Nr 402/2013 z dnia 30 kwietnia 2013 r. w sprawie wspolnej metody oceny
bezpieczehstwa w zakresie wyceny i oceny ryzyka i uchylajgce rozporzadzenie (WE) nr
352/2009 (Dz. Urz. UE L 121 z 03.05.2013 r.) oraz udziat w procesie oceny znaczenia
zmiany przeprowadzanej przez Zamawiajgcego w zakresie realizowanego zamowienia od
wyboru koncepcji, przez projektowanie oraz przed oddaniem do eksploatacji.

Zamawiajgcy zwraca uwage, iz catos¢ przedmiotu zamdwienia powinna by¢é wykonana
zgodnie z SWZ, przepisami prawa powszechnie obowigzujgcego, Regulacjami
Zamawiajgcego, normami, zasadami wiedzy technicznej i sztuki budowlane;j.
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2.1 Charakterystyczne parametry okreslajgce wielkos¢ obiektow

2.1.1 Orientacja na mapie Polski

2.1.2 Orientacjaw regionie
Wreczyca
CZEST. STRADOM
/Czcst. Gnaszyr

Boronow

£
/4

ZELASLAWICE

CZESTOCHOWA
ZESTOCHOWA TOW.

Gora Wlodowska
edziszow LHS
Sedziszow

HKOZLOW
Pyrzow. LotnisK L)
TARNO\\"S}\;IE (}QR\' AUNEL
Naklo Slaskie

RADZIONKOW

Pidkary S1.Szarl Bedzin Lagisza

Miechow

Stomniki

NiedZzwiedZ

MYSL. BRZEZINKA
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2.1.3 Lokalizacja obiektow

Zakres robdt objety zamodwieniem znajduje sie na obszarze dziatania PKP Polskie Linie
Kolejowe S.A.:

1) Zaktadu Linii Kolejowych w Czestochowie

Stacja tazy ,tB” zlokalizowana jest na terenie wojewodztwa $Slgskiego w powiecie
zawiercianskim, na terenie gminy Lazy.

2.2 Aktualne uwarunkowania wykonania przedmiotu zamoéwienia

2.21 Koordynacja z innymi Inwestycjami

Wykonawca jest zobowigzany realizowaC przedmiot zamdwienia w Scistej wspotpracy
z wykonawcami innych inwestycji realizowanych/przygotowywanych przez Zamawiajgcego
i innymi podmiotami realizujgcymi inne prace na obszarze objetym niniejszg inwestycjg
i obszarze jej oddziatywania.

2.2.2 Opis stanu istniejacego

Teren, na ktéorym beda prowadzone roboty budowlane, nie obejmuje terenéw, ktore sg
wpisane do rejestru zabytkdéw lub podlegajg innej ochronie konserwatorskiej. Na terenie, na
ktérym bedg prowadzone roboty budowlane, nie znajdujg sie obiekty wpisane do rejestru
zabytkéw lub podlegajg innej ochronie konserwatorskie;.

2.2.2.1 Nawierzchnia torowa

Nie wchodzg w zakres

2.2.2.1.1 Rozjazdy

Nie wchodzg w zakres

2.2.2.2 Urzadzenia sterowania ruchem kolejowym

1) Stacyjne urzadzenia srk na stacji Lazy LB:
a) elektryczne urzgdzenia srk typu E z komputerowym pulpitem nastawczym typu
ILTOR-2;
b) nastawnia dysponujgca ,£B” w ktérej znajdujg sie dwa pomieszczenia przkaznikowni:
stara w wagonie kolejowym przy nastawni i nowa na parterze budynku nastawni.
c) sygnalizatory Swietlne
d) sytem kontroli niezajetosci torow i rozjazdow
i.  wtorach gtdwnych zasadniczych oparty na systemie ACS2000 z czujnikami kota
RSR123
ii.  w torach gléwnych dodatkowych i pozostatych oparty na klasycznych odcinkach
izolowanych jak i czesciowo na licznikach osi kota.

Strona 11 z 57



PFU dla zadania Zaprojektowanie i wykonanie robot dla zadania pn. ,Remont urzgdzen kontroli niezajetosci polegajacy
na przebudowie klasycznego systemu kontroli niezajetosci toréw i rozjazdéw na system w oparciu o liczniki osi kota w stac;ji
tazy, rejon £B”

2) Urzadzenia stacyjne powigzane sg z blokadami liniowymi typu CBL20110 z licznikami osi
RSR123 od strony tazy ,tA” po torach 1£A i 2t A oraz tazy ,£C” po torach 1£C, 2tC, 3tC
i 7LC. Po torach 4L.C i 6L.C ruch prowadzony jest na podstawie polsamoczynnej blokady
liniowej typu ,,C”. Po torach 123 i 125 ruch pomiedzy nastawniami LA i LB prowadzony jest
na podstawie blokady stacyjnej. Budowa urzgdzen 1970, modernizacja w 2014r r.

2.2.2.3 Telekomunikacja

Nie wchodzi w zakres

2.2.2.4Elektroenergetyka nietrakcyjna

Nie wchodzi w zakres

3. ZAKRES ROBOT

Zamawiajgcy przewiduje ryczattowg forme w oparciu o RCO i Program Funkcjonalno-
Uzytkowy rozliczenia robot budowlanych.

Wykonawca, przygotowujgc oferte, musi wzigé pod uwage cato$¢ prac i robét budowlanych
niezbednych do wykonania, aby uzyska¢ parametry okreslone w pkt 3.1. PFU, a ktérych
wykonanie wynika z uwarunkowan wykonania przedmiotu zamowienia okreslonych w pkt 2.2.
PFU.

W celu uzyskania wszystkich niezbednych informacji dla poprawnego i kompletnego
przygotowania ofert Wykonawca moze przeprowadzi¢ wizje lokalng. Koszt wizji lokalnej oraz
odpowiedzialnos¢ za tre$¢ uzyskanych informacji i inne skutki wizji lokalnej ponosi sam
Wykonawca. W sprawie udzielenia informacji o lokalizacji obiektu Wykonawca powinien
zwrocic sie do PKP PLK S.A. Zaktadu Linii Kolejowych w Czestochowie.

Wykonawca jest zobowigzany wykona¢ wszystkie roboty przewidziane w zatwierdzonej przez
Zamawiajgcego dokumentacji wykonawczej tak, aby osiggngé zamierzone parametry
funkcjonalno-uzytkowe.

W ramach niniejszego zadania nalezy zaprojektowacC i wybudowaé nowe urzgdzenia
obwodow kontroli niezajetosci rozjazddéw i toru:

1. Zaprojektowanie i przebudowa istniejgcego w stacji systemu kontroli niezajetosci torow
i rozjazdow wykonanych w technologii klasycznej na system oparty na licznikach osi
kofa.

2. Ze wzgledu na pracujacy juz system liczenia osi ACS 2000 nalezy zaprojektowac i
zabudowac¢ system liczenia osi ACS 2000 ver 2 z czujnikami RSR 123.

3. Urzadzenia nalezy zabudowac:

I. dla odcinkow zwrotnicowych: Jz321/319, Jz326, Jz311/315, Jz317, Jz 312,
Jz316, Jz322, Jz331/335, Jz324, Jz329, Jz334, Jz332/327, Jz330, Jz336, Jz341,
Jz342/344, Jz343, Jz323, Jz333

ii. dlaodcinkdéw torowych: JT123a, JTQ123, JTQ125, JT206a

iii.  dla podziatu czynnych odcinkow torowych JTM4 i JTM6 na dwa oddzielne
w kazdym torze
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4.

Przebudowany system kontroli niezajetosci rozjazdéw i toru pozostaje
w niezmienionej konfiguracji, za wyjgtkiem odcinkéw JT4M i JT6M, ktore nalezy
podzieli¢, kazdy na dwa odrebne z czujnikami niezaleznymi od czujnikow
odcinkow szlakowych (tM6-t6£.C i tM4-t4L.C)

Odcinki zasemaforowe JTQ123 i JTQ125 nalezy zaprojektowac i zabudowac
z czujnikami niezaleznymi od budowanych w roéwnolegle trwajgcym zadaniu
dotyczgcym zabudowy licznikdw osi na nastawni LA.

Zwalniane zastawki bloku koncowego po torach 4L.C i 6L.C i przebiegéw m4 i m6 nalezy
przebudowac na zwalnianie nowymi odcinkami izolowanymi.

Nalezy uwzgledni¢ zmiany w aplikacji ILTOR-2 dla zabudowanego system liczenia osi
Na nastawni £B nalezy zaprojektowacC i zabudowa¢ nowe zasilanie dla nowych
urzagdzen (baterie , zasilacz, kontrola awarii baterii) osobne lub rozbudowac istniejgce
zasilanie czynnych juz licznikow osi tak aby uwzgledniato zmiany (zwiekszenie mocy).
Nalezy zabudowac kable do czujnikow kota, oraz inne kable niezbedne do wykonania
zadania. Kable nalezy utozy¢ bezposrednio w ziemi w sposéb zgodny z normg SEP-
E-004. Przepusty pod torami i drogg nalezy wykona¢ metodg przecisku.

10. Nowe kable nalezy wprowadzi¢ do budynku £B nowa na stojak kablowy , na tym

stojaku nalezy rowniez zlokalizowa¢ ochronnki do systemu

11. Potgczenia na gtowicach kablowych muszg by¢ wykonane jako sSrubowe (nie

dopuszcza sie ztaczy samozaciskowych).

12. Urzadzenia wewnetrzne systemu LO (ACS2000): kasety z kartami, warto$ciujgcymi,

zliczajacymi, zasilanie, przekazniki torowe (ERE) nalezy zabudowa¢ na nowych
stojakach (szafach RACK) w nowej przekaznikowni. Rowniez modut diagnostyczno
rejestrujgcey, interfejs wigzacy istniejgce urzgdzenia srk z system licznikéw osi oraz inne
zwigzane z urzadzeniami przytorowymi. Z systemu ACS 2000 nalezy wysterowaé
z dwéch wyjs¢ 2 przekazniki typu ERE (jeden w nowej nastawni a drugi w £B wagon)

13. W starej przekaznikowni w wagonie nalezy zabudowa¢ nowe przekazniki ERE zamiast

przekaznikéw typu JRV, w miejscach lokalizacji przekaznikow JRV majg byé
zastosowane listwy zaciskowe, a przekazniki ERE majg by¢ zabudowane wszystkie na
stojaku 51, sposdb rozmieszczenia ma byc¢ po kolei numerami tak jak nazwy odcinkow
izolowanych. Wszystkie moduty i zabezpieczenia majg by¢ rowniez zabudowane na
tym stojaku, wtym celu nalezy przeniesc z tego stojak w inng lokalizacje (sgsiedni
stojak elementy ktére znajdujg sie natym stojaku m.in. oporniki)

14. Wszystkie nowo budowane przekazniki kontroli niezajetosci typu ERE w starej

nastawni (wagon) nalezy umigscic¢ na jednym stojaku przekaznikowym (51).

15. Wigczenie nowych odcinkéw kontroli niezajetosci do obwoddéw zaleznosciowych

(sygnatowe, zwolnienia utwierdzenia i itp...) na nastawni Ltazy ,tB”

16. Do ewentualnej transmisji sygnatéw nalezy utozy¢ nowy kabel miedzy £B nowa i £B

wagon miedzy stojakami znajdujgcymi sie w £B wagon i £B nowa

17. Nowa przekaznikownia - zestyki przekaznikdéw kontroli niezajetosci, w zaleznosci od

lokalizacji zestyku w konkretnym obwodzie nalezy nalezy przenie$¢ na nowe
przekazniki ERE, przy zatozeniu wykonania pofaczen elektrycznych catymi nowymi,
ciggtymi przewodami

18. Stara przekaznikownia (wagon): dopuszcza sie wykorzystanie listew posredniczgcych

umieszczonych w poblizu starych przekaznikéw typu JRV. Potgczenia listwa — nowy
przekaznik torowy (zwrotnicowy) wyfacznie nowe przewody.
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tazy, rejon £B”

19.

20.

21.

22.

23.

24.

25.

26.

27.

28.

29.

30.

31.

32.

Zwarcie ztgcz klejono — sprezonych polegajgce na zostosowaniu obejsciéwki poprzez
kotkowanie linki obejsciowej (niedopuszcza sie ztgczy obejsciowych spawanych) - po
przekazaniu nowych urzgdzen do eksploataciji.

Nalezy zaprojektowa¢ zmiany w komputerowym pulpicie nastawczym na nastawni
tazy LB’ dla zabudowy elementéw niezbednych zerowania obwodow licznikéw osi.
Wszystkie dotychczas pracujace w systemie przekazniki torowe i zwrotnicowe typu
JRV nalezy zdemontowac.

Urzadzenia nalezy zaprojektowac¢ do zaktadanej predkosci pociggéow 160 km/h dla linii
nr. 1, zgodnie § 29-33 instrukcji le-4 (WTB-E10) Wytyczne techniczne budowy
urzgdzenh sterowania ruchem kolejowym.

Zasilanie w energie elektryczng zgodnie z zapisami w zakresie dotyczgcymi
elektroenergetyki do 1 kV;

Wszystkie niezbedne do zabudowy urzadzen kable, nalezy zaprojektowaé
i zabudowag, jako nowe.

Wszystkie przepusty kablowe (pod droga, torem, rowem odwadniajgcym itp.) wykonaé
z rur PCV 110/6,3 mm.

Urzadzenia oddziatywania czujniki kota muszg pracowac stabilnie niezaleznie od
parametrow nawierzchni kolejowej, z kazdym rodzajem trakcji oraz kazdym typem
taboru dopuszczonym do eksploatacji oraz nie powinny powodowacé zaktécen w innych
urzgdzeniach srk.

Czujniki licznikow osi nalezy zabudowac na wprost puszek zasilajgcych dla kazdego
czujnika 1 puszka, czujniki majg by¢ tak zabudowane, aby na catej stacji byly
zabudowane w kierunku rosngcej kilometracji np. na lewym toku szynowym (tak aby
wszystkie w tym kierunku miaty kierunek naliczania osi 1-2)

W przypadku wystgpienia kolizji z istniejacg infrastruktura podziemng Wykonawca
musi jg usung¢ w sposoéb uzgodniony z jej wtascicielem, na wlasny koszt.

Przed zgtoszeniem urzadzen do odbioru Wykonawca dostarczy 4 komplety
dokumentacji niezbednej do dokonania zmian w regulaminie technicznym stacji.

Zakres zadania obejmuje rowniez likwidacje, po przetgczeniu urzgdzen, wszystkich
zbednych wewnetrznych i zewnetrznych urzadzen srk m.inn.: dtawikéw torowych,
obwodow wewnetrznych i zewnetrznych, osprzetu kablowego itp.
Wykonaweca dostarczy w ramach zadania:

i. laptop sprzetowo i softwerowo skonfigurowany do wpiecia po ztgczu Ethernet do

modutu diagnostyki i bezposSredniego z niej korzystania.

ii.  komplet urzadzen do montazu i kalibracji urzgdzen oraz symulator osi do licznika
iii.  klucz udarowy Milwaukee M18 z dwoma bateriami 9A, z kompletem nasadek.

Wykonawca dostarczy czesci zapasowe na 3% ceny netto zamdwienia wg wykazu
uzgodnionego z ISE Dgbrowa Goérnicza Zgbkowice

3.1 Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa oznacza cato$¢ dokumentacji (wraz z uzyskaniem wszelkich
niezbednych decyzji, pozwolen, technicznych warunkow przytgczenia i uzgodnien
dotyczgcych tego zamoéwienia) niezbednej do realizacji przedmiotu zamdwienia, tzn. do
wybudowania, skonfigurowania, zapewnienia ogdélnych wtasciwosci funkcjonalno-uzytkowych
oraz uzyskania pozwolenia na uzytkowanie. W sktad dokumentacji projektowej wchodzag
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wszystkie opracowania projektowe niezbedne do realizacji przedmiotu zaméwienia zgodnie
z wymaganiami Zamawiajgcego ujetymi w PFU.

Wykonawca zapewni opracowanie dokumentacji projektowej z nalezytg starannoscia,
zasadami sztuki budowlanej w sposob zgodny z ustaleniami zawartymi w Specyfikacji
Istotnych Warunkow Zamowienia (SIWZ) oraz wymaganiami Prawa.

Zakres opracowan projektowych, co do zasady ma zawierac sie w obrebie terendéw (dziatek)
bedacych w dyspozycji Zamawiajgcego, kazde odstepstwo od tej zasady nalezy uzgadnia¢
Z Zamawiajgcym.

Zamawiajgcy wymaga dokumentacji wysokiej, jakosci, zarowno pod wzgledem
merytorycznym jak i redakcyjnym.

3.1.1 Geodezyjna dokumentacja do celéw projektowych

Nie jest wymagana

3.1.2 Koncepcja projektowa

Nie jest wymagana.

3.1.3  Wnioski o wydanie decyzji o ustaleniu lokalizacji linii kolejowej i/lub ustaleniu
lokalizacji inwestycji celu publicznego

Nie sg wymagane

3.1.4 Operaty szacunkowe

Nie zachodzi potrzeba

3.1.5 Projekt budowlany

Zakres zamowienia nie wymaga projektu budowlanego

3.1.6 Projekty wykonawcze

Dokumentacja projektowa powinna by¢ opracowana przez Wykonawce w zakresie
projektow wykonawczych, dla poprawnego prowadzenia budowy i montazu konstrukcji
budowli czy instalacji kolejowych, jak réwniez potrzebnych Zamawiajgcemu do nadzoru
i odbioréw robét, z uwzglednieniem zakresow robdt i wymagan dla przebudowy infrastruktury
kolejowej w poszczegdlnych branzach opisanych w niniejszym PFU.

Przed przystgpieniem do robdt, zgodnie z wymaganiami ustawy Prawo budowlane,
Wykonawca opracuje ,Plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia” i przedtozy Zamawiajacemu
najpdzniej w dniu przekazania terenu budowy.

Zamawiajacy oczekuje i wymagac bedzie od Wykonawcy opracowania:

1. Dla branzy automatyki i telekomunikacji projektow wykonawczych i powykonawczych
w branzy sterowanie ruchem kolejowym, dla zadan:
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a. Przebudowa obwodoéw niezajetosci odcinkéw torowych i zwrotnicowych
poprzez wymiane klasycznych izolowanych uktadow na system w oparciu o
liczniki osi.

2. Dla branzy eksploatac;ji:

a. wszystkie niezbedne dla personelu obstugi instrukcje obstugi nowo
zabudowanych urzadzen srk (dokumentacja wymaga uzgodnienia z branzg
eksploataciji).

b. Dokumentacja ta musi zawiera¢ zaréwno wersje w postaci wydruku (4 egz.) z
oryginatem podpisu projektanta, oraz w wersji elektronicznej edytowalnej
i formatu pdf nagrane na pendrive - 3 szt.

Projekty wykonawcze dla robét podlegajg zaopiniowaniu przez 1Z Czestochowa.

3. Projekt wykonawczy (techniczny) urzadzen srk nalezy opracowa¢ zgodnie
z Rozdziatem 15 Wytycznych le-4;

Zatwierdzenie projektu wykonawczego odbywaé sie bedzie zgodnie z przepisami
obowigzujgcymi u Zamawiajgcego, w szczegoélnosci z procedurg SMS-PW-09.

3.1.7 Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych

Zgodnie z dokumentacja producenta sprzetu.

3.1.8 Wymagania w zakresie formy dokumentacji projektowe;j

Dokumentacja dostarczana Zamawiajgcemu musi by¢ wykonana w nastepujgcy sposéb:
1) Dokumentacje projektowg nalezy sporzgdzi¢ w jezyku polskim;

2) Poszczegodlne dokumentacje projektowe powinny zawierac:

a) tytut dokumentu;

b) nazwe projektu (i nr, jesli dotyczy) i jego lokalizacje o ile nie wynika z nazwy projektu;

c) etap projektu (jesli dotyczy);

d) wersje dokumentu;

e) date powstania dokumentu;

f) nazwe i adres Wykonawcy oraz nazwiska autorow dokumentu wraz z podpisem, kopig
uprawnien wraz z aktualnym ubezpieczeniem;

g) nazwe i adres Zamawiajgcego;

h) na poczgtku dokumentu spis tresci dokumentu;

i) pod spisem tresci wykaz uzytych skrétéw i oznaczeh wraz z objasnieniami;

j) na koncu dokumentu spis wykorzystanych norm, przepisow i literatury przywotanej
w dokumencie;

k) nagtowek na kazdej stronie dokumentu tekstowego z tytutem dokumentu i numerem
wersji;

[) stopka na kazdej stronie dokumentu z numerem strony oraz liczbg stron kompletnego
dokumentu;

m) kazda kolejna wersja dokumentu powstajgca w wyniku wprowadzania poprawek
powinna by¢ oznaczona kolejnym numerem;

n) zmiany nalezy kazdorazowo zaznaczy¢ na projekcie lub w zatgczniku;

3) Dokumentacja projektowa musi by¢ wykonana z podziatem na poszczegdlne branze;
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4)

5)

6)

7

Dokumentacije projektowg po uzyskaniu wszystkich zgdd i pozwoleh nalezy przekazaé

Zamawiajgcemu w nastepujgcy sposob:

a) 1egz.- oryginat — (ostemplowany zatgcznik do PnB — w przypadku realizacji Projektéw
budowlanych);

b) 4 egz. kopie w formie papierowej (z adnotacjg zgodnosci z oryginatem — zatgcznikiem
do wydanego PnB w przypadku realizacji Projektow budowlanych);

c) 5 egzemplarzy (2 w formie elektronicznej na ptycie CD lub DVD i 3 na pendrive);

Dokumentacja w formie elektronicznej musi spetnia¢ wymagania zawarte w zatgczniku
nr 1 do niniejszego PFU. Wszystkie pliki odniesienia, w tym pliki rastrowe w formatach,
*.cu, *.jpg, *.tiff itp. rbwniez nalezy dotgczy¢ do przekazywanych materiatow zapewniajgc
odpowiednie powigzania pomiedzy odniesieniami;

Dokumentacje w formie papierowej nalezy sporzadzi¢ w czytelnej technice graficznej,
ztozy¢ w format A4 i oprawi¢ w sposéb uniemozliwiajgcy jej zdekompletowanie. Strony
projektéw powinny by¢ ponumerowane;

Na zgdanie Zamawiajgcego Wykonawca jest obowigzany dostarczy¢ 1 dodatkowy egz.
dokumentacji projektowej w formie papierowej z adnotacjg zgodnosci z oryginatem —
zatgcznikiem do wydanego PnB w przypadku projektéw budowlanych.

3.2 Dokumentacja niezbedna do uzyskania pozwolenia na uzytkowanie

Nie dotyczy.

3.3 Dokumentacja wykonanych robot

Na dokumentacje obrazujgcg wykonane roboty, sktadajg sie w szczegolnosci:

1. Zdjecia, rysunki i opis zakresu wykonanych robdt, podpisane przez projektanta,
kierownika budowy i inspektora nadzoru,
2. Plany systuacyjno — wysokosciowe

3. Schematy ideowe zasialania obiektéw i urzadzeh uwzgledniajgce ochrone
przepieciows;

4. Plany schematyczne rozmieszczenia urzgdzen srk

5. Plany tras kablowych i schematy sieci kablowych oraz kanalizacji kablowych;

6. Informacja dotyczgcg bezpieczenstwa i ochrony zdrowia;

7. Inne projekty specjalistyczne (projekty usuniecia kolizji z urzgdzeniami infrastruktury

podziemnej, itp.);

8. Projekty organizacji ruchu kolejowego w czasie wykonywania robét muszg byé
uzgodnione z zamawiajgcym;

9. ,Raport w sprawie oceny znaczenia zmiany” obejmujgcy ocene potencjalnego wptywu
zmian technicznych, eksploatacyjnych i organizacyjnych na bezpieczenstwo systemu
kolejowego, ocene znaczenia tych zmian (w przypadku zmian majgcych wptyw na
bezpieczenstwo) oraz, w przypadku zmian uznanych za znaczace, ,raport z oceny
ryzyka znaczacej zmiany” obejmujgcy analize ryzyka — przeprowadzone zgodnie
z zasadami i wymaganiami wskazanymi w pkt 4.8 ,Bezpieczenstwo systemu
kolejowego” niniejszego PFU.
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10. Projekt wykonawczy (techniczny) urzadzen srk nalezy opracowaé zgodnie
z rozdziatem 15 wytycznych technicznych budowy urzgdzen sterowania ruchem
kolejowym le-4 (WTB-E10)

11. W zakresie zagadnieh zwigzanych z oceng potencjalnego wptywu zmian technicznych,
eksploatacyjnych i organizacyjnych na bezpieczenstwo systemu kolejowego, oceng
znaczenia tych zmian oraz analizg ryzyka nalezy kontaktowaé sie z koordynatorem
sms w centrum realizacji inwestycji PKP PLK S.A.

Wszelkie swiadectwa, deklaracje, atesty, certyfikaty itp. dotyczace zastosowanych
wyrobow i urzgdzen nalezy dotgczy¢ do operatu kolaudacyjnego, zgodnie z pkt. 3.4

Dokumentacja powinna zawiera¢ wszystkie dokumenty, schematy wymagane Prawem.

Ponadto opracowana dokumentacja musi zawiera¢ wszelkie dane, obliczenia i inne
informacje wynikajgce z zapisow odpowiednich Technicznych Specyfikacji Interoperacyjnosci
lub przepiséw krajowych, ktére niezbedne sg do przeprowadzenia kompleksowego procesu
weryfikacji podsystemow przez jednostke notyfikowang lub jednostke wyznaczong na etapie
projektu - forme i zakres zawartych danych Wykonawca powinien uzgodni¢ z ww. jednostkami.

Ww. dokumentacje nalezy sporzadzi¢ w czytelnej technice graficznej, ztozy¢é do formatu
A4 i oprawi¢ w sposéb uniemozliwiajacy jej zdekompletowanie. Dokumentacja powykonawcza
nie moze zawierac¢ sytuacji przed robotami.

3.4 Operat kolaudacyjny

Operat kolaudacyjny stanowi zbiér wszystkich dokumentéw budowy, przygotowanych przez
Wykonawce robét w celu ich przekazania Zamawiajgcemu, stanowigcy podstawe odbioru
i oceny zgodnosci wykonanych robét z dokumentacijg projektowa.

Na zakonczenie robét, ale najpdzniej ze zgtoszeniem ich do odbioru zgodnie z instrukcjg le-6
(WOT E-12) Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru operat kolaudacyjny dla
odbieranych robét. Operat kolaudacyjny nalezy opracowac zgodnie z Warunkami i zasadami
odbioréw robét budowlanych na liniach kolejowych, przyjetymi Uchwatg Nr 938/2017 Zarzadu
PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. z dnia 12 wrzesnia 2017 r. i Wytycznymi przeprowadzania
odbioréw koncowych robét inwestycyjnych prowadzonych przez PKP Polskie Linie Kolejowe
S.A. Centrum Realizacji Inwestycji przyjetymi Decyzjg Nr 53/2017 Prezesa Zarzadu PKP
Polskie Linie Kolejowe S.A. z dnia 13 wrzesnia 2017 r, a przede wszystkim z instrukcjg le-6
(WOT E-12).

Operat kolaudacyjny nalezy przekaza¢ Zamawiajgcemu w nastepujgcej liczbie egzemplarzy:

1) 1 egzemplarz - oryginat;

2) 2 egzemplarze - kopie w formie papierowej (z adnotacja o zgodnosci z oryginatem
potwierdzong przez Kierownika budowy);

3) 3 egzemplarze w formie elektronicznej - jeden na ptycie CD lub DVD i dwa na pendrive
zgodnie z zatgcznikiem nr 1 do niniejszego PFU.

Ww. dokumentacje nalezy sporzadzi¢ w czytelnej technice graficznej, ztozy¢ do formatu A4
i oprawi¢ w sposéb uniemozliwiajgcy jej zdekompletowanie. Strony nalezy ponumerowacé
oraz zatgczy¢ szczegotowy spis zawartosci.

Strona 18 z 57



PFU dla zadania Zaprojektowanie i wykonanie robot dla zadania pn. ,Remont urzgdzen kontroli niezajetosci polegajacy
na przebudowie klasycznego systemu kontroli niezajetosci toréw i rozjazdéw na system w oparciu o liczniki osi kota w stac;ji
tazy, rejon £B”

Operat kolaudacyjny musi zawiera¢ dokumenty zgodnie z wyliczeniem zawartym w § 9
warunkoéw i zasad odbioru robét budowlanych na liniach kolejowych przyjetych Uchwatg
Nr 938/2017 Zarzadu PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. z dnia 12 wrzesnia 2017 r.

Wykonawca przed odbiorem koncowym obowigzany jest rowniez sporzgdzi¢ dla potrzeb
Zakfadu Linii Kolejowych w Czestochowie osobne tomy (po 1 egz.) dla poszczegdlnych branz
(dla uzupetnienia lub zatozenia Ksigzki Obiektu Budowlanego) zawierajgce branzowa:

1) dokumentacje powykonawcza;

2) protokoty badan i pomiarow;

3) geodezyjng dokumetacje powykonawczg

4) komplet niezbednych DTR wszystkich zabudowanych urzadzen.

Po uzyskaniu ostatecznego pozwolenia na uzytkowanie, ma ono zostaé dotgczone do operatu
kolaudacyjnego.

Zamawiajgcy podkresla, iz operat kolaudacyjny musi zawiera¢ zgody wodnoprawne
Z wnioskami i dokumentami niezbednymi do dokonania czynnosci administracyjnych
zwigzanych ze zgodami wodnoprawnymi oraz kompletng dokumentacje z postepowan
administracyjnych zwigzanych ze zgodami wodnoprawnymi.

3.41 Plan utrzymania

1. Przed dokonaniem odbioru koncowego robot Wykonawca opracuje plan utrzymania
oraz uzgodni go z Zamawiajgacym (w tym reprezentowanym przez witasciwy [2).
Dokument ma dotyczy¢ urzgdzen: System kontroli niezajetosci toréw oparty na licznikach
osi.

2. Plan utrzymania dla ww. urzgdzen bedzie obejmowaé obowigzki Wykonawcy, swiadczone
przez caty okres gwarancji jakosci robét i realizujgce czynnosci w zakresie wymaganym
przez Prawo, wytyczne, instrukcje, zalecenia, karty gwarancyjne i dokumenty producenta
lub dostawcy.

3. Dodatkowo, dla urzadzen wskazanych w ww. pkt 1 ppkt 1), plan utrzymania powinien byc¢
zgodny w szczegdlnosci z wymaganiami Zasad Utrzymania wskazanymi w
Rozporzgdzeniu Komisji (UE) 2016/919 z dnia 27 maja 2016 r. w sprawie technicznej
specyfikacji interoperacyjnosci w zakresie podsysteméw ,Sterowanie” systemu kolei w
Unii Europejskiej (z pézniejszymi zmianami) zwang dalej ,, TS| Sterowanie” oraz zawierac
parametry jakosciowe dla zabudowanych urzgdzeh. Wykonawca powinien zatozy¢, co
najmniej: Sredni czas miedzy usterkami MTBF (Mean Time Between Failure) = 13 500 h.

4. Wymaganie wskazane w ust. 3, tj. dotyczy wytgcznie urzgdzen, ktorych oddanie do

eksploatacji u Zamawiajgcego nastepuje w oparciu o:

1) Swiadectwa dopuszczenia do eksploatacji typu budowli i urzgdzen przeznaczonych do
prowadzenia ruchu kolejowego wydawanego przez Prezesa UTK na podstawie art. 22f.
Ustawy z dnia 28 marca 2003 r. o transporcie kolejowym (z pdzniejszymi zmianami)
lub

2) deklaracje WE zgodnosci lub przydatnosci do stosowania sktadnika interoperacyjnosci
z zasadniczymi wymaganiami dotyczgcymi interoperacyjnosci systemu Kkolei
okreslonymi w TSI oraz w przepisach wydanych na podstawie art. 25t Ustawy z dnia
28 marca 2003 r. o transporcie kolejowym (z pozniejszymi zmianami);
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3) dopuszczenia wydane przez Zamawiajgcego w trybie procedury SMS PW-017
,Dopuszczanie elementow podsystemow i technologii przeznaczonych do stosowania
na liniach kolejowych zarzgdzanych przez PKP Polskie Linie Kolejowe S.A.”,

5. Dopuszcza sie wykonywane czynnos$ci wskazanych w planie utrzymania, przez Personel
Zamawiajgcego, ktéremu zostaly nadane uprawnienia, w szczegolnosci w ramach
przeprowadzonych szkolen, o ktérych mowa w pkt 4.11. PFU, zgodnie z dokumentacjg
techniczng (DTR, instrukcje utrzymania itp.) oraz zakresem certyfikatow dokumentujgcych
uprawnienia Personelu Zamawiajgcego w zakresie utrzymania. Wykonywane czynnosci
nie bedg narusza¢ uprawnien Zamawiajgcego z tytutu gwarancji jakosci robét (oraz
rekojmi) dla ww. urzgdzen.

6. Dla pozostatych urzadzeh i obiektéw budowlanych wchodzgcych w zakres
przedmiotowych robdt, a nie objetych planem utrzymania Wykonawca bedzie
zobowigzany dokonywac przeglagdéw zgodnie z umowa, Prawem oraz wytycznymi,
instrukcjami, zaleceniami, kartami gwarancyjnymi i innymi dokumentami dostawcy,
producenta lub Wykonawcy.

7. W przypadku rozbieznosci pomiedzy wskazanymi powyzej dokumentami Zamawiajgcemu
przystuguje prawo wyboru sposobu utrzymania bez utraty praw wynikajgcych z gwarancji
jakosciowej.

3.4.2 Geodezyjna dokumentacja powykonawcza

Geodezyjng dokumentacje powykonawczg stanowi:
1. mapa sytuacyjno-wysokosciowa z geodezyjng inwentaryzacjg powykonawcza;
2. profil podtuzny linii kolejowej;

3. protokoty zdawczo-odbiorcze znakdw regulacji osi toru, o ile nie zostaty opracowane
na etapie projektow wykonawczych lub na etapie prac budowlanych zaistniata
koniecznos¢ zmiany projektowanej geometrii osi toru, czy tez nastgpita stabilizacja
nowych znakow regulaciji;

4. dokumentacja z zatozenia oraz pomiaru Kolejowej podstawowej osnowy geodezyjnej
oraz Kolejowej osnowy specjalnej;

Wszelkie czynnosci i prace geodezyjne, wykonywane w ramach umowy, muszg byc¢
wykonywane zgodnie z Prawem (w tym Regulacjami Zamawiajgcego);

Wykonawca wykona mape sytuacyjno-wysokosciowg z geodezyjng inwentaryzacjg
powykonawczg, zawierajgcg wszystkie nowowybudowane obiekty. W celu zachowania
czytelnoéci opracowan, dopuszcza sie dodatkowe wykonanie map sytuacyjno-
wysokosciowych z geodezyjng inwentaryzacjg powykonawczg w podziale na poszczegodine
branze;

Tres¢ mapy sytuacyjno-wysokosciowej oraz sposéb i doktadnos¢ wykonania pomiarow
reguluje standard techniczny O organizacji i wykonywaniu pomiaréw w geodezji kolejowej GK-
1 wprowadzony Uchwatg Nr 8 Zarzgdu PKP S.A. z dnia 12 stycznia 2016 r. oraz Standard
mapy dla opracowan realizowanych na zlecenie PKP Polskie Linie Kolejowe S.A;

Po realizacji inwestycji Wykonawca sporzadzi i przekaze do panstwowego zasobu
geodezyjnego dokumentacje do zmiany uzytkdw gruntowych;
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Opracowana przez Wykonawce geodezyjna dokumentacja powykonawcza podlega ocenie
Zamawiajgcego przed jej przekazaniem do wtasciwych terytorialnie KODGIK oraz PODGIK;

Po uzyskaniu pozytywnej oceny Wykonawca przekaze geodezyjng dokumentacje
powykonawczg do KODGIK i PODGIK, oraz uzyska klauzule o jej przyjeciu do zasobu;

Po uzyskaniu klauzul o przyjeciu Geodezyjnej dokumentacji powykonawczej do zasobu
KODGIK i PODGIK, Wykonawca przekaze do Zamawiajgcego okreslong przez niego liczbe
oklauzulowanych przez KODGIK i PODGIiK egzemplarzy zaméwionej dokumentac;i.

Geodezyjna dokumentacja powykonawcza zostanie wykonana w wersji papierowej oraz
w wersji numerycznej (cyfrowej). Wersje numeryczng (cyfrowg) nalezy przekazac¢ w formacie
PDF (z klauzulami KODGIK i PODGIK) oraz wersji edytowalnej zgodnie z zatgcznikiem nr 1
do niniejszego PFU.

Dodatkowo Wykonawca dla nieruchomosci nabytych przez Zamawiajgcego na potrzeby
realizacji inwestycji wyznaczy i trwale zastabilizuje punkty graniczne stanowigce zewnetrzny
obszar linii kolejowej. Stabilizacji nalezy dokona¢ granicznikami kamiennymi lub betonowymi
o dtugosci min. 0,4 m z podcentrem (ptytka betonowa, rurka drenarska, itp.).

3.4.3 Dokumentacja powykonawcza branzy sterowania ruchem kolejowym

1. Wszystkie arkusze dokumentacji powykonawczej muszg by¢ w catosci wykonane, jako
nowe, w postaci plikdw edytowalnych typu *.dwg, oraz nieedytowalnych typu *.pdf.

a. Forma dokumentacji, numeracji arkuszy i urzadzen, uzyta symbolika musi by¢
identyczna z zastosowang w dotychczasowej;

b. W dokumentacji muszg znajdowac sie oprécz nowych arkuszy, wszystkie inne,
na ktérych wprowadzono cho¢by minimalna zmiane;

c. Niedopuszczalne jest uzycie w jakiejkolwiek formie dotychczasowych
zeskanowanych, arkuszy dokumentacji technicznej;

d. Nie dopuszcza sie uzywania w arkuszach dokumentacji edytowalnej (*.dwg)
umieszczania odnosnikéw do innych plikéw.

e. W dokumentacji muszg znajdowac sie oprocz nowych arkuszy, wszystkie inne,
na ktérych wprowadzono choéby minimalna zmian

2. Wszystkie pliki typu *.pdf muszg zawieraC niezbene podpisy (projektanta,
sprawdzajgcego ..), tak aby zawsze istniata mozliwo$s¢ wdruku dokumentacji we
wltasnym zakresie.

3. Arkusze dokumentacji w wersji pdf muszg by¢ wytworzone bezposrednio z programu
edytujgcego dokumentacje (niedopusczalne jest wykonanie ich jako skandéw
wydrukowanej dokumentaciji).

4. Pliki *.dwg i *.pdf nalezy nagra¢ na ptyte i pendrive oddzielne dla kazdego obiektu po
3 egzemplarze (jeden na CD/DVD i dwa pendrive). Ptyta musi posiadac trwaty,
jednoznacznie identyfikujgcy autora i zadanie (trwate wypalenie znakéwna ptycie)

5. Odbitki w wersji papierowej dla Zaktadu Linii Kolejowych w Czestochowie po
3 egzemplarze.

6. Dodatkowo po 4 egzemplarze do RTS: plan schematyczny, tablice zaleznosci, karty
przebiegdw sprzecznych, rysunki zobrazowania standéw urzgadzen srk na planach
Swietlnych, pulpitach nastawczych oraz rysunki rozmieszczenia elementow
nastawczych (przyciski, przetgczniki, klawiatura komputerowa, tastatura) i dwunitkowy
plan izolacji), wykaz zwrotnic wyposazonych w zamontowane na stale zamki
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zwrotnicowe do awaryjnego zamykania iglic zwrotnicowych w krancowych
potozeniach.

7. W dokumentacji powykonawczej arkusz J1 ma zawierac styki izolowane znajdujgce sie
rzeczywiscie w obwodach torowych i rozjazdach, arkusz R1 ma zawierac te, ktore
rzeczywiscie pracujg w czynnych obwodach izolowanych i zwrotnicowych.

8. Sposoéb wydruku wersji papierowej i jej postac:

a. Wszystkie arkusze muszg by¢ ztozone do formatu A4 (bez zakiadu do
spinania arkuszy)

b. Arkusze podzielone na grupy (zgodnie z systematykg w dotychczasowe;j
dokumentacji) wtozone do oddzielnych teczek kartonowych

c. Pojedyncze teczki z pogrupowanymi arkuszami witozone do mocnych,
kartonowych opakowan.

9. Na wszystkich wydrukowanych egzemplarzach dokumentacji dostarczonych do ZLK
Czestochowa muszg znajdowac sie oryginalne podpisy Projektanta, Sprawdzajgcego,
Opracowujgcego.

10. Dokumentacja musi zawiera¢ spis rysunkéw, w formie oddzielnego wykazu, zbednych
(do usuniecia po przebudowie), z aktualnej wczesniej dokumentac;i)

11. Czescig dokumentacji powykonawczej musi by¢ wykonany przez uprawnionego
geodete wykaz (w formie tabeli) wszystkich przytorowych urzadzen srk: napedoéw
zwrotnicowych, sygnalizatoréw, czujnikow osi kofa, balis ETCS, ztgczy izolowanych itp.
(przede wszystkim wzgledem kliometracji linii).

3.5 Opracowanie wizualizacji i wykonanie zdje¢ dokumentujgcych sytuacje
wyjsciowg na terenie inwestyciji dla potrzeb promociji projektu

1. Nie wchodzi w zakres zadania

3.6 Roboty budowlane

Zakres robot budowlanych koniecznych do wykonania w podziale branzowym:
1. Urzadzenia sterowania ruchem kolejowym;

Wszystkie roboty muszg by¢ prowadzone zgodnie z Prawem, oraz normami i standardami
technicznymi obowigzujgcymi w danej branzy infrastruktury kolejowej, z wykorzystaniem
wspotczesnej wiedzy naukowo-technicznej, przy zachowaniu obowigzujgcych przepisow BHP.

3.6.1  Nawierzchnia kolejowa

3.6.1.1Tory

1) Likwidacja 150 szt. ztgczy izolowanych polegajgce na zostosowaniu obejsciéwki poprzez
kotkowanie linki obejsciowe;j.

3.6.1.2 Rozjazdy

Zgodnie z pkt 3.6.1.1
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3.6.2 Podtorze

Nie wchodzi w zakres zadania

3.6.2.1 Odwodnienie

Nie wchodzi w zakres zadania

3.6.3 Obiekty inzynieryjne

Nie wchodzg w zakres zadania

3.6.4 Przejazdy kolejowo-drogowe i przejscia

Nie wchodzg w zakres zadania.

3.6.5 Drogi kotowe

Nie wchodzg w zakres zadania;

3.6.6 Budowle i obiekty obstugi podréznych

Nie wchodzg w zakres zadania

3.6.7 Budynki stuzace prowadzeniu ruchu kolejowego

Nie wchodzg w zakres zadania.

3.6.8 Urzadzenia sterowania ruchem kolejowym

Zamawiajacy udostepni Wykonawcy posiadane plany schematyczne urzadzehn srk.
Wykonawca, uwzgledni informacje zawarte w rozdziale 2.2.2.2 niniejszego PFU oraz ponizszy
zakres prac do zaprojektowania i wykonania.

Zakres rob6t w ramach wariantu w branzy sterowania ruchem kolejowym przedstawiono
w ponizszych tabelach.

Rejon nastawni L A” - stacja Lazy

1) Zabudowa sieci kablowej niezbednej do podigczenia nowych
czujnikéw osi kota wraz z niezbednym osprzetem kablowym.

Urzadzenia 2) Zabudowa w torach oraz podtgczenie nowych czujnikdw osi

zewnetrzne kota;

3) Unieczynnienie 146 szt. zlgczy izolowanych polegajace na
zastosowaniu zwarcia ztgcza poprzez zabudowe kotkowanej
linki obej$ciowej;
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4) Demontaz zbednych po zabudowie LO urzgdzen

1) Zabudowa nowych przekaznikow kontroli niezajetosci typu
ERE (dwa oddzielne komplety — w starej i nowej
przekaznikowni) dla nastepujgcych obwodéw:

a) zwrotnicowych: Jz321/319, Jz326, Jz311/315, Jz31, Jz312,
Jz316, Jz322, Jz331/335, Jz324, Jz329, Jz334, Jz332/327,
Jz330, Jz336, Jz341, Jz342/344, Jz343, Jz323, Jz333

b) torowych: JT123a, JTQ123, JTQ125, JT206a

c) wynikajacych z podziatu odcinkéw JTM4 i JTM6

2) Zabudowa wszystkich pozostatych urzgdzen, niezbednych do

5 Urzgdzenia dziatania nowego systemu;

wewnetrzne 3) Zabudowa wszystkich niezbednych stojakéw (szaf RACK)
pofaczen na stojakach, pulpicie nastawczym, sitowni itd.
zgodnie z projektem;

4) Dostosowanie zasilania urzgdzen do zabudowywanego
systemu LO — gwarantowane tylko i wytgcznie dla LO;

5) Dostosowanie urzadzen systemu ILTOR-2 do nowego
systemu kontroli niezajetosci opartego na czujnikach osi kota
w tym zerowania systemu LO;

6) Demontaz zbednych po zabudowie LO urzadzen srk;
7) Sporzadzenie wymaganych instrukcji obstugi.

Zdemontowane urzgdzenia nalezy dostarczy¢ do siedziby Sekcji Eksploatacji w Dgbrowa
Gérnicza Zgbkowice. Zdemontowane przekazniki nalezy przekaza¢ do ISE wraz z wykazem
zawierajgcym ilos¢ i typ.

Roboty w branzy automatyki kolejowej:

1) Budowa sieci kablowej dla urzgdzen srk;

2) Instalacja czujnikdw osi kota wraz z podtgczeniem do sieci kablowej;

3) Instalacja systeméw licznikdw osi jako urzgdzen stwierdzania niezajetosci torow
i rozjazdow;

4) Budowa wewnetrznych urzgdzen srk;

5) Rozbudowa urzgdzen zasilajgcych urzgdzenia srk;

6) Uruchomienie i przekazanie do eksploatacji wybudowanych w ramach zadania urzgdzen
i systeméw srk.

7) Dostawe urzgdzen do montazu i kalibracji osi - 1 kpl.

8) Dostawa 1 kompletéw - klucz udarowy Milwaukee M18 z dwoma bateriami 9A z kompletem
nasadek.

3.6.8.1 Wymagania funkcjonalno-uzytkowe wzgledem urzadzen srk

3.6.8.2Wytyczne ogdlne

1. Przyjmuje sig, ze na linii kursowac bedg pociggi:
1) o réznych maksymalnych predkosciach;
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2) o réznych dilugosciach drog hamowania;
3) wyposazone w poktadowe urzgdzenia systemu bezpiecznej kontroli jazdy pociggu
ERTMS/ETCS, jak tez pociggi nie posiadajgce ww. urzgdzen.

. Wszystkie urzgdzenia sterowania ruchem kolejowym ujete w rozporzadzeniu Ministra

Infrastruktury i Rozwoju z dnia 13 maja 2014 r. w sprawie dopuszczania do eksploatacji
okreslonych rodzajow budowli, urzadzen i pojazdow kolejowych (Dz.U.2014.720 z pozn.
zm.), stosowane na liniach kolejowych objetych niniejszg inwestycjg, przed zabudowg na
linii kolejowej, muszg posiada¢ swiadectwa dopuszczenia do eksploatacji typu wydane
przez Prezesa Urzedu Transportu Kolejowego, umozliwiajgce ich eksploatacje w tej
lokalizaciji.

System/urzadzenie musi spetnia¢ zasady sygnalizacji stosowane na liniach kolejowych
zarzadzanych przez PKP PLK S.A. tak w zakresie rodzajéw sygnatow jak i zasad
ich stosowania, zawarte w Instrukcji sygnalizacji le-1 (E-1).

. Wartoéci wskaznikow niezawodnosci, dostepnosci, utrzymania, wsparcia logistycznego

dla urzadzen srk powinny by¢ zgodne z le-100a.

Nalezy stosowaé urzgdzenia jednego typu na wszystkich stacjach i posterunkach
odgateznych w ramach jednego LCS, na wszystkich szlakach w ramach jednego LCS i na
wszystkich przejazdach w ramach jednego LCS.

System nadrzedny powinien umozliwia¢ powigzanie z systemami srk na wszystkich
stacjach i posterunkach odgateznych w ramach jednego LCS.

Kontenery, w ktérych umieszczone zostang urzgdzenia srk muszg by¢ wyposazone
w urzadzenia kontroli dostepu i czujki pozaru/dymu oraz posiada¢ urzadzenia
samoczynnego gaszenia pozaru (urzadzenia te nie mogg powodowac uszkodzenh oraz
standéw niesprawnosci urzadzen elektrycznych i elektronicznych). Informacje o otwarciu
drzwi lub o pozarze muszg by¢ przekazywane do odpowiednich posterunkéw obstugi.

Przy realizacji inwestycji nalezy stosowac instrukcje kolejowe w tym miedzy innymi:
le-100a, le-120, le-4, le-117.

. Wskazniki wyswietlane powinny posiada¢ wazne dopuszczenie do stosowania wydane

zgodnie z procedurg SMS-PW-17 i poswiadczenie producenta komputerowych stacyjnych
urzgdzen srk, ze moze z tymi urzgdzeniami wspotpracowad.

10. Urzadzenia srk powinny by¢ naprawialne.

3.6.8.2.1 Stacyjne systemy sterowania ruchem

Nie dotyczy

3.6.8.2.2 Jednoodstepowa (pétsamoczynna) blokada liniowa

Nie dotyczy

3.6.8.2.3 Wieloodstepowa (samoczynna) blokada liniowa

Nie dotyczy
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3.6.8.2.4 Systemy zabezpieczenia ruchu na przejazdach kolejowo-drogowych
I przejsciach w poziomie szyn.

Nie dotyczy

3.6.8.2.5 Urzadzenia detekcji stanéw awaryjnych taboru dSAT
Nie dotyczy

3.6.8.2.6 Kontrola bezpieczenstwa jazdy pociggow

Nie dotyczy

3.6.8.2.7 Systemy nadrzedne (LCS)

Nie dotyczy

3.6.8.2.8 Systemy diagnostyczne (CUID)

Nie dotyczy

3.6.8.2.9 Wymagania dotyczace pracy urzadzen

1. Urzadzenia muszg pracowaé poprawnie w przedziatach temperatur zawartych w Instrukcji
le-100a.

2. Kontenery przytorowe muszg zapewni¢ szczelnos¢ o stopniu ochrony IP56 zgodnie
Z wymaganiami podanymi w normie PN-EN 60529:2002.

3.6.8.2.10 Wymagania elektryczne

1. Rezystancja izolacji kabli, mierzona w warunkach normalnych, powinna wynosi¢
co najmniej 50 MQ, a przy wilgotnosci 95% i temperaturze 20°C powinna by¢ wigksza
od 1 MQ.

2. lzolacja pomiedzy przewodami a listwg uziemiajgcg powinna wytrzymac przez okres
1 minuty napiecie probiercze 2 kV, 50 Hz.

3. Urzadzenia muszg dziata¢ prawidtowo przy zmianach napiecia przemiennego — 15%,
+10%, a napiecia statego +/-10%, czestotliwos¢ + 5%.

4. Urzadzenia muszg spetniaé wymagania w zakresie skutecznej ochrony
przeciwporazeniowej poprzez zastosowanie odpowiednich $rodkéw ochrony zgodnie
Z postanowieniami zawartymi w odpowiednich normach przedmiotowych.

3.6.8.2.11 Wymagania w zakresie kompatybilnosci elektromagnetycznej

1. Urzadzenia muszg by¢ odporne na wytadowania elektrostatyczne stykowe z ostrza
probierczego punktowego generatora ESD (2 poziom ostrosci wg p. 5 normy
PN-EN 61000-4-2):

1) napiecie probiercze 8kV, impulsy dodatnie i ujemne przy wytadowaniach
powietrznych;
2) napiecie probiercze 4kV przy wytadowaniach stykowych.
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2.

Urzadzenia muszg wytrzymac serie szybkich zaktécen impulsowych 5/50ns (typu "burst")
0 biegunowosci dodatniej i ujemnej i nastepujgcych amplitudach (poziom ostroéci 3 wg p.
PN-EN 61000-4-4):

1) obwody sygnatowe 2 kV;

2) obwody zasilania 4 kV.

Urzadzenia muszg by¢ odporne na impulsy 1,2/50 ys o biegunowosci dodatniej i ujemnej
(wg normy PN-EN 61000-4-5) o nastepujacych amplitudach:

1) obwody sygnatowe 2 kV;

2) obwody zasilania 4 kV.

Dopuszczalny poziom zaktocen radioelektrycznych mierzonych na zaciskach zasilania
urzadzen sterujgcych podczas pracy nie powinien przekraczaé nastepujgcych wartosci
(wg normy EN 55022 p.5):

Zakres czestotliwosci Dopuszczalne poziomy dB (1)
[MHZz]
guasi-szczytowe Srednie
od 0,15 do 0,50 79 66
od 0,50 do 30 73 60

Dopuszczalne zakiécenia promieniowane podczas pracy urzadzenia mierzone
w odlegtosci 10 m nie powinny przekraczac:

Zakres czestotliwosci Dopuszczalne poziomy dla wartosci
[MHZz] quasi-szczytowej dB (uVv/m)
od 30 do 230 40
od 230 do 1000 47

3.6.8.2.12 Wymagania w zakresie odpornosci na wibracje i udary mechaniczne

1.

Urzadzenia powinny wykazywac odpornos$¢ na udary i wibracje zgodne z le-100a.

3.6.8.2.13 Wymagania w zakresie konstrukcji i technologii

1.

Konstrukcja urzadzen powinna umozliwia¢ tatwy dostep do wszystkich elementow
i podzespotow, a takze mozliwos¢ szybkiej ich wymiany.

Muszg byc¢ spetnione wymogi ochrony przeciwporazeniowe;.

Wyposazenie wewnetrzne powinno by¢ umieszczone na zunifikowanych konstrukcjach
lub w zunifikowanych obudowach.

Pofgczenia kablowe z urzadzeniami zewnetrznymi powinny by¢ zrealizowane poprzez
tatwo dostepne przetacznice.

Oddziatywanie warunkow srodowiskowych nalezy ogranicza¢ zgodnie z instrukcjg le-100a.

Podstawowe wymagania techniczne i utrzymaniowe dla urzadzen srk przedstawiono
w instrukcji le-100a.

3.6.8.2.14 Wymagania dla urzadzen wewnetrznych

Zgodnie z WTWiO producenta sprzetu.
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3.6.8.2.14.1 Urzadzenia zaleznosciowe srk

1.

Nie ulega zmianie

3.6.8.2.14.2 Zasilanie stacyjnych urzadzen srk

1.

Zasilanie stacyjnych urzgdzen srk nalezy dostosowa¢ do zabudowywanego systemu
kontroli niezajetosci torow na samoczynnej blokadzie liniowe;.

Moduly stacyjne systemu muszg posiada¢ wiasne zrodio zasilania rezerwowego
(akumulator) na wypadek braku zasilania sieciowego.

3.6.8.2.15 Wymagania dla urzadzen zewnetrznych

Zgodnie z WTWiO producenta sprzetu.

3.6.8.2.15.1 Sygnalizatory

Nie wchodzi w zakres

3.6.8.2.15.2 Napedy zwrotnicowe

Nie wchodzi w zakres

3.6.8.2.15.3 Urzadzenia kontroli niezajetosci

1.
2.

Do kontroli niezajetosci torow i rozjazddw nalezy stosowac liczniki osi.

Liczniki osi muszg pracowac stabilnie z kazdym rodzajem trakcji oraz kazdym typem taboru
dopuszczonym do eksploatacii.

Liczniki osi muszg pracowaé¢ prawidtowo i stabilnie z kazdym typem dopuszczonego
do eksploatacji pojazdu kolejowego, a takze niezaleznie od parametréw nawierzchni
kolejowe;.

Urzadzenia do kontroli niezajetosci toréw i rozjazdéw powinny byé odporne na zaktécenia
generowane przez pojazdy szynowe wyposazone w hamulce elektromagnetyczne
oraz na zaktdcenia generowane przez tabor.

Niepetne przekroczenie punktu liczacego przez os taboru lub zmiana kierunku ruchu
taboru nad punktem liczacym nie powinny skutkowa¢ btedem interpretacyjnym
lub liczbowym.

Licznik osi powinien poprawnie zlicza¢ co najmniej 500 osi znajdujgcych sie wewnatrz
sekcji.

Licznik osi musi umozliwia¢ niezalezne zerowanie poszczegoélnych kontrolowanych sekgji
odcinkéw toréw lub rozjazdow, a takze umozliwia¢ zerowanie grupowe.

Zerowanie licznika osi powinno by¢ mozliwe zaréwno zdalnie z LCS jak i z pulpitéw
elektronicznych sterowania lokalnego.

Czujniki két zamocowane do szyn muszg by¢ chronione przed uszkodzeniami
mechanicznymi, spowodowanymi wystajgcymi czesciami taboru.

Strona 28 z 57



PFU dla zadania Zaprojektowanie i wykonanie robot dla zadania pn. ,Remont urzgdzen kontroli niezajetosci polegajacy
na przebudowie klasycznego systemu kontroli niezajetosci toréw i rozjazdéw na system w oparciu o liczniki osi kota w stac;ji

tazy, rejon £B”

10. Jesli wystepujg czesci elektroniczne umieszczone w skrzynce przytorowej to skrzynka

ta musi odpowiadaé¢ wymaganiom klasy ochronnej IP65.

11.System licznika osi i zastosowane czujniki kota powinny zapewnia¢ adaptowalnosc
do zmiany uktadu torowego, jednostki liczgce powinny zapewnia¢ mozliwo$¢ rekonfiguraciji

bez ich wymiany i wymiany czujnikow kofa.

3.6.8.2.15.4 Siec¢ kablowa

1. Nalezy stosowaé kable sygnalizacyjne miedziane na napiecie znamionowe 0,6/1kV;
ponadto w zaleznosci od typu systemow urzadzen srk mogg by¢ stosowane dodatkowo

inne rodzaje kabli.

2. Nalezy wykorzystywac osprzet kablowy (mufy, skrzynki, garnki rozdzielcze, szafy kablowe)

stosowany w Spoétce PKP PLK S.A.

3. Siec¢ kablowa powinna by¢ projektowana z uwzglednieniem postanowien Instrukcji le-120.

3.6.8.2.15.5 Urzadzenia samoczynnego hamowania pociggéw (SHP)

Nie wchodzi w zakres

3.6.8.2.16 Wymagania w zakresie prob technicznych

1. Odbiér urzadzen powinien odbywac sie w oparciu o Wytyczne le-6.

2. W razie koniecznosci Wykonawca obowigzany jest zapewnic¢ komisji odbioru odpowiednie
urzadzenia symulujgce, usprawniajgce przeprowadzenie funkcjonalnego sprawdzenia

dziatania urzgdzen.

3.6.9 Telekomunikacja

Nie wchodzi w zakres

3.6.10 Elektroenergetyka trakcyjna

Nie wchodzi w zakres

3.6.10.1 Fundamenty

Nie wchodzi w zakres

3.6.10.2 Konstrukcje wsporcze

3.6.10.3 Osprzet sieci jezdnej

Nie wchodzi w zakres
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3.6.10.4 Ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym w strefie oddzialywania
sieci trakcyjnej 3 kV DC. Uszynienia i sie¢ powrotna

1. Wymagania dotyczace uszynien, sieci powrotnej oraz ochrony przed porazeniem prgdem
elektrycznym,  przepieciami oraz  wyladowaniami  atmosferycznymi  znajdujg
sie w Standardach Technicznych Tom IV, Instrukcji let-2, oraz w warunkach technicznych
let-120.

2. Na odcinkach podlegajgcych kompleksowej wymianie sieci trakcyjnej wymaga sie
stosowania systemu uszynien grupowych w ukfadzie otwartym z ogranicznikami
niskonapieciowymi zgodnie z Wytycznymi let - 106 oraz warunkami technicznymi let-120.

3. Wszelkie konstrukcje budowlane, obiekty inzynieryjne oraz czeéci przewodzgce dostepne
urzagdzen znajdujgce sie w strefie oddziatywania sieci trakcyjnej powinny by¢ uszynione
przez ograniczniki niskonapieciowe VLD.

4. Jako fgczniki szynowe nalezy stosowac potgczenia elektryczne o przekroju minimalnym
120 mm? Al lub z innych materiatéw o réwnowaznej przewodnos$ci elektryczne;.

5. Potgczenie elektryczne nalezy wykonywac poprzez kotkowanie (wciskanie) zgodnie
z 1d-121.

3.6.10.5 Zasilacze trakcyjne oraz kable powrotne

Nie wchodzi w zakres

3.6.10.6 Sterowanie tagcznikami sieci trakcyjnej

Nie wchodzi w zakres
3.6.11 Elektroenergetyka nietrakcyjna

3.6.11.1 Elektroenergetyka do 1 kV
Nie wchodzi w zakres
3.6.11.1.1 Opis robét dot. urzadzen elektroenergetyki do 1 kV

Nie wchodzi w zakres

3.6.11.2 Elektryczne ogrzewanie rozjazdow

Nie wchodzi w zakres

3.6.11.3 Oswietlenie obiektéw i obszaréw kolejowych

Nie wchodzi w zakres
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3.6.11.4 Elektroenergetyczne linie zasilajace nN

Nie wchodzi w zakres

3.6.12 Ochrona srodowiska

Wykonawca bedzie postepowat zgodnie z przepisami prawa w zakresie ochrony srodowiska.

Ochrona srodowiska polega na podjeciu dziatan organizacyjnych w fazie budowy oraz
srodkéw technicznych, ktérych celem jest ograniczenie w racjonalny i niezbedny sposob
negatywnego wptywu na srodowisko planowanego przedsiewziecia zaréwno w czasie budowy
jak i po przekazaniu do uzytkowania.

Zakres niezbednych dziatan stuzgcych osiggnieciu ww. celu wynika z uzyskanych w ramach
projektu decyzji administracyjnych w zakresie ochrony srodowiska, w szczegdlnosci decyzji
o srodowiskowych uwarunkowaniach (o ile bedzie wymagana) decyzji wydanych na podstawie
z dnia 18 lipca 2001 r. Prawo wodne, zgdd wodnoprawnych zgodnie z ustawg z dnia 20 lipca
2017 r. Prawo wodne, zezwolenia na usuniecie drzew lub krzewow (o ile jest wymagane) oraz
powszechnie obowigzujgcych przepisow. Projekt budowlany bedzie uwzgledniat
postanowienia decyzji o srodowiskowych uwarunkowaniach, o ile odmienne wymagania nie
zostang okreslone po przeprowadzeniu ponownej oceny oddziatywania na srodowisko na
etapie uzyskiwania decyzji o pozwoleniu na budowe. Wykonawca ziozy pisemne
oSwiadczenie, ze dokumentacja projektowa, w tym projekt budowlany, jest zgodny
z warunkami okreslonymi w decyzji o srodowiskowych uwarunkowaniach oraz z warunkami
okreslonymi w innych decyzjach administracyjnych w zakresie ochrony srodowiska, jesli takie
decyzje wydane byly dla przedsiewziecia, a takze warunkami wynikajgcymi z decyzji
o ustaleniu lokalizacji linii kolejowej i/lub decyzji o ustaleniu lokalizacji inwestycji celu
publicznego.

W projekcie budowlanym, Wykonawca w osobnym tomie dotyczgcym wytgcznie zagadnien

ochrony srodowiska, przedstawi:

1) wykaz wszystkich zaprojektowanych urzgdzen ochrony $rodowiska, takich jak np.
przejscia dla zwierzgt (zarbwno obiekty nowe i adaptowane), urzadzenia iinne
rozwigzania ochrony przed hatasem i drganiami, urzgdzenia gospodarki wodno-sciekowej
i inne, ze szczegbétowym wskazaniem rodzaju, typu, lokalizacji i parametréw tych
urzgdzen,

2) wykaz wszystkich obowigzkéw wskazanych w decyzji o S$rodowiskowych
uwarunkowaniach odnoszacych sie do projektu budowlanego, wraz ze szczegdtowg
informacja, jak obowigzki te zostaty uwzglednione w projekcie budowlanym.

Roboty nalezy prowadzi¢ zgodnie z warunkami okreslonymi w decyzjach administracyjnych
w zakresie ochrony sSrodowiska, w szczegdlnosci w decyzji o $rodowiskowych
uwarunkowaniach i postanowieniu okreslajgcym warunki realizacji przedsiewziecia na etapie
ponownej oceny oddziatywania na srodowisko (o ile taka ocena byta prowadzona). Przed
rozpoczeciem robot budowlanych, Wykonawca przedstawi Zamawiajgcemu sposoéb realizacii
obowigzkéw w zakresie ochrony $rodowiska w czasie budowy w formie projektu ,Planu
Ochrony Srodowiska”. Podjete dziatania realizujgce warunki decyzji administracyjnych
dotyczgcych ochrony srodowiska nalezy odpowiednio dokumentowa¢ w postaci wykazu
wszystkich obowigzkéw wskazanych w decyzji o $rodowiskowych uwarunkowaniach
odnoszgcych sie do fazy budowy, wraz ze szczegdtowg informacja, jak obowigzki te zostaty
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uwzglednione w trakcie budowy.

W przypadku wystgpienia bezposredniego zagrozenia szkodg w srodowisku spowodowanego
prowadzonymi przez Wykonawce robotami budowlanymi, Wykonawca zobowigzany jest do
podjecia niezwtocznych  dziatan  zapobiegawczych. Wykonawca ponosi  petng
odpowiedzialnos¢ prawng i materialng za szkody w $rodowisku powstate wskutek
prowadzenia rob6t budowlanych. W przypadku wystgpienia szkody w srodowisku Wykonawca
jest zobowigzany do podjecia dziatan w celu ograniczenia szkody w srodowisku, zapobiezenia
kolejnym szkodom oraz do podjecia dziatan naprawczych. Wykonawca ma obowigzek
udokumentowac¢ m.in.: rodzaj i skale zanieczyszczenia, podjete dziatania zapobiegawcze
i naprawcze. Wszelkie dziatania zapobiegawcze i naprawcze Wykonawca przeprowadzi na
wiasny koszt.

Z chwilg przejecia Placu Budowy Wykonawca ponosi petng odpowiedzialnos¢ za dziatania
i zaniechania wtasne oraz oséb trzecich, ktérymi sie postuguje, za nalezyte gospodarowanie
wodami. Wykonawca jest zobowigzany da¢ wiladzom petng mozliwos¢ kontroli
gospodarowania wodami. Ponadto Wykonawca dokona wszelkich wymaganych wyjasnien
w trakcie kontroli, co nie zwalnia Wykonawcy z zadnej odpowiedzialnosci zgodnie z Umowa.

3.6.12.1 Ochrona przed hatasem i drganiami

Nie dotyczy

3.6.12.2 Pozostate urzadzenia ochrony srodowiska
Nie dotyczy.

3.6.12.3 Pomiary porealizacyjne

Nie wchodzi w zakres

3.6.124 Wymagania w zakresie uzyskania nowej i/lub zmiany decyzji
o srodowiskowych uwarunkowaniach

Nie jest wymagane..

3.6.12.5 Wymagania w zakresie ponownej oceny oddzialywania na srodowisko

Nie jest wymagane

3.6.12.6 Wymagania w zakresie gospodarki odpadami

Wymagania w zakresie prowadzenia gospodarki odpadami oraz sposéb postepowania
z materiatami z demontazu reguluje Instrukcja gospodarki odpadami PKP Polskie Linie
Kolejowe S.A. Is-1, Wytyczne postepowania ze ztomem w PKP Polskie Linie Kolejowe S.A.
Im-2 oraz Instrukcja kwalifikowania materiatbw pochodzacych z dziatalno$ci PKP Polskie Linie
Kolejowe S.A. Im-4.
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3.6.12.7 Wymagania w zakresie usuwania drzew i krzewoéw

Nie wchodzi w zakres.

3.6.12.8 Wymagania w zakresie gospodarki wodno-$ciekowej

Nie jest wymagane

3.6.13 Kolizje z sieciami zewnetrznymi

Wykonawca zobowigzany jest do zapoznania sie z zidentyfikowang przez Zamawiajgcego
istniejgca infrastrukturg obcg i wlkasng wskazang w niniejszym PFU. Dodatkowo Wykonawca
dokona weryfikacji i uszczegétowienia informacji zawartych w PFU o pozostatg infrastrukture
takg jak: dreny, linie i stupy telefoniczne oraz elektryczne, ujecia wodne, urzgdzenia wodne,
gazociggi, a takze obiekty budownictwa lgdowego, itp., jeszcze przed wykonaniem
jakiegokolwiek wykopu i rozpoczeciem innych robot mogacych naruszy¢ tg infrastrukture.

Kazdorazowo przed przystgpieniem do robét ziemnych nalezy wykona¢ przekopy
prébne/wykopy kontrolne dla identyfikacji uzbrojenia podziemnego, ktérego uszkodzenie
moze zagrozi¢ bezpieczenstwu, szczegdlnie ruchu kolejowego.

W przypadku odkrycia w trakcie robét ziemnych urzadzen, sieci nienaniesionych na mapy
geodezyjne nalezy je zabezpieczyé i powiadomi¢ wiascicieli infrastruktury podziemnej,
oraz Zamawiajgcego.

Kolizje i zblizenia wynikajgce z zastosowania przez Wykonawce technologii robot
niezbednej dla potrzeb realizacji inwestycji Wykonawca usunie na podstawie opracowanej
dokumentacji projektowej. Sposdb wykonania robdt w miejscach kolizji i zblizen nalezy
uzgodni¢ z gestorem danej sieci.

W terminie 14 dni od odbioru ostatniego elementu zwigzanego z przebudowg danej kolizji
Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ do Zamawiajgcego petng dokumentacje geodezyjng
i powykonawczg dla tej kolizji.

W przypadku wystgpienia koniecznosci usuniecia kolizji inwestycji Zamawiajgcego z sieciami
podmiotow zewnetrznych, Wykonawca pozyska postanowienia, zezwolenia, porozumienia,
umowy i inne warunki usuwania kolizji z infrastrukturg techniczng nalezaca do osdéb trzecich.
Wszelkie porozumienia, umowy itp. dotyczgce usuwania kolizji z sieciami zewnetrznymi,
w zakresie kwestii zwigzanych z ustanawianiem ograniczonych praw rzeczowych podlegajg
uzgodnieniu z Zamawiajgcym.

W przypadku koniecznosci ustanowienia ograniczonego prawa rzeczowego nha
nieruchomosciach/prawie uzytkowania wieczystego Zamawiajgcego nalezy zastrzec, ze
prawo to moze zosta¢ ustanowione po uzyskaniu zgdd wtasciwych organéw korporacyjnych
Zamawiajgcego, ponadto Wykonawca dofozy staran oraz je udokumentuje, aby prawo to
zostato ustanowione za wynagrodzeniem.

Wykonawca sporzadzi i przekaze Zamawiajgcemu operaty szacunkowe okreslajgce wartosé
ograniczonych praw rzeczowych, ustanawianych w zwigzku z usuwaniem Kkolizji z sieciami
zewnetrznymi.
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3.6.13.1 Infrastruktura w zakresie sieci telekomunikacyjnych

W zakresie usuwania kolizji i zblizeh z infrastrukturg TK Telekom Sp. z 0.0. wynikajgcych
z zastosowania przez Wykonawce technologii robot niezbednej dla potrzeb realizacji
inwestycji Wykonawca zobowigzany bedzie przestrzega¢ postanowien Porozumienia
w sprawie usuwania kolizji infrastruktury PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. z elementami
infrastruktury telekomunikacyjnej TK Telekom Sp. z 0.0. w zwigzku z realizacjg inwestycji
przez PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. zawartego w dniu 30 marca 2015 r. pomiedzy
PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. a TK Telekom Sp. z o0.0. Podstawg do usuniecia kolizji
jest podpisanie przez PKP PLK S.A. i TK Telekom Umowy kolizyjnej, ktorej wzor stanowi
zatgcznik nr 2 do Porozumienia. W przypadkach braku zawarcia takiej umowy pomiedzy
PKP PLK S.A. a TK Telekom przed terminem rozpoczecia robét (zgodnie z harmonogramem)
usuwanie kolizji odbywa sie na zasadach okreslonych w Prawie budowlanym.

W zakresie usuwania kolizji i zblizen z infrastrukturg PKP TELKOL Sp. z 0.0. wynikajgcych
z zastosowania przez Wykonawce technologii niezbednej dla potrzeb wykonania robét
Wykonawca zobowigzany bedzie przestrzega¢ postanowienn Porozumienia w sprawie
usuwania kolizji infrastruktury PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. z elementami infrastruktury
telekomunikacyjnej PKP TELKOL Sp. z o.0., w zwigzku z realizacjg inwestycji przez
PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. zawartego w dniu 30 grudnia 2015 r. pomiedzy PKP Polskie
Linie Kolejowe S.A. a PKP TELKOL Sp. z o.0.

3.6.13.2 Infrastruktura w zakresie sieci elektrycznych i elektroenergetycznych

W zakresie usuwania kolizji i zblizen z infrastrukturg PKP Energetyka S.A. wynikajgcych
z zastosowania przez Wykonawce technologii robo6t niezbednej dla potrzeb realizacji
inwestycji Wykonawca zobowigzany bedzie przestrzega¢ postanowien ,Porozumienia
w sprawie usuwania kolizji elementéw sieci elektroenergetycznej PKP Energetyka S.A.
Zz zamierzeniami inwestycyjnymi PKP PLK S.A.” zawartego pomiedzy PKP Energetyka S.A.
i PKP PLK S.A. zawartego wdniu 20 marca 2015 r. pomiedzy PKP Polskie Linie
Kolejowe S.A. a PKP Energetyka S.A.

Wszystkie linie kablowe przebudowywane w ramach usuwania kolizji powinny znajdowac¢ sie
na gtebokosci minimum 1,5m (dotyczy gérnej krawedzi rury ostonowej) od gtdéwki szyny
projektowanego ukfadu torowego. Kable powinny byé zabezpieczone pod nasypem kolejowym
rurami ostonowymi sztywnymi grubosciennymi o srednicy minimum 110 mm dla kabli nN oraz
min. 160 mm dla kabli SN. W przypadku linii napowietrznych zachowana musi by¢ skrajnia
pionowa dla przewoddw nad uktadem torowym oraz skrajnia pozioma dla stanowisk stupowych
wobec uktadu torowego.

3.6.14 Inne roboty

Nie wchodzg w zakres zadania
4. POZOSTALE WYMAGANIA ZAMAWIAJACEGO

4.1 Prace przygotowawcze, przygotowanie terenu i zaplecza budowy

W ramach prac przygotowawczych, przed przystgpieniem do wykonania zasadniczych robdt,
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Wykonawca jest zobowigzany do opracowania nastepujgcych dokumentow:

1
2
3
4.
5
6
7

Projekt organizacji i technologii robot;

Program zapewnienia jakosci prac projektowych;

Program zapewnienia jakosci dotyczgcy wykonawstwa robot;
Plan ochrony srodowiska;

Plan zapewnienia bezpieczenstwa i higieny pracy;

Plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia;

Plan zarzgdzania ryzykiem.

Realizacja zadania ma by¢ prowadzona w sposéb, ktérego celem jest ograniczenie
w racjonalny i niezbedny sposéb negatywnego wptywu na Srodowisko planowanego
przedsiewziecia zarowno w czasie budowy jak i po przekazaniu do uzytkowania

411 Zaplecze budowy i zagospodarowanie terenu

1.

Zamawiajgcy, wspolnie z wtasciwym terenowo IZ w terminie okreslonym w Umowie
przekaze Wykonawcy teren budowy.

Zagospodarowanie terenu powinno obejmowac wszelkie niezbedne prace wskazane
w projekcie budowlanym, wynikajgce z przepisow, uzyskanych decyzji administracyjnych,
polskich norm, zasad wiedzy technicznej i sztuki budowlane;.

Zaplecze budowy w miare mozliwosci nalezy lokalizowaé na stacjach i bocznicach
nieuzytkowanych lub o ograniczonym zakresie uzytkowania, nieuzytkach, terenach
z zabudowg ustugowa, przemystowa, magazynowa, najlepiej bez skupisk zieleni wysokie;.
Wystepujgce drzewa i krzewy nalezy zabezpieczyC¢ ostonami ochronnymi.

W przypadku lokalizacji zaplecza poza terenem budowy nalezy uzyska¢ do tego tytut
prawny.

Miejsca tymczasowego magazynowania wyrobéw budowlanych, postoju maszyn
i zaplecza socjalno-technicznego majg by¢ zlokalizowane w obrebie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Zamawiajgcym oraz wiasciwym terenowo Zaktadem Linii
Kolejowych lub poza terenem budowy w miejscach uzgodnionych z Zamawiajgcym,
zorganizowanych staraniem Wykonawcy.

Nalezy podejmowac wszelkie niezbedne dziatania w celu zachowania przepiséw i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie budowy oraz na terenach przylegtych
do terenu budowy.

Przy pracach zwigzanych z wykonaniem zaplecza budowy i zagospodarowaniem terenu
nalezy mie¢ szczegdélny wzglad na:

1) lokalizacje zapleczy budowy (baz, warsztatow, magazynow, skiadowisk, placéw
postojowych maszyn budowlanych) oraz drég dojazdowych - w sposdb zapewniajgcy
oszczedne korzystanie z terenu oraz minimalne jego przeksztatcenie, po zakonczeniu
prac - porzgdkowanie terenu;
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2) zachowanie srodkéw ostroznosci oraz zabezpieczenie terenu przed mozliwoscig
powstania pozaru, zanieczyszczen powietrza pytami i gazami, zanieczyszczen
zbiornikéw wodnych i ciekéw substancjami ropopochodnymi lub toksycznymi;

3) zabezpieczenie miejsc wyznaczonych do magazynowania substancji podatnych na
migracje wodng, terenowych stacji obstugi samochodéw i maszyn budowlanych
w obrebie terenu budowy, poprzez wylozenie terenu materiatami izolacyjnymi
do czasu zakonczenia budowy;

4) przy wyjazdach z budowy na droge publiczng utwardzong, nalezy zapewnic
stanowiska do czyszczenia kot pojazdow;

5) nalezy przygotowac odpowiednig do zakresu i rozmieszczenia robot liczbe obiektéw
i urzgdzen zaplecza budowy, ktére nalezy zlokalizowaé, o ile to mozliwe, poza
obszarami wigczonymi lub projektowanymi do wigczenia do Europejskiej Sieci
Ekologicznej Natura 2000, poza pozostatymi obszarami chronionymi na podstawie
ustawy z dnia 16 kwietnia 2004 r. o ochronie przyrody w bezpiecznej odlegtosci od
ciekow i zbiornikbw wodnych oraz zgodnie z warunkami okreslonymi w decyzji
o srodowiskowych uwarunkowaniach i postanowieniu uzgadniajgcym realizacje
przedsiewziecia na podstawie ponownej oceny oddziatywania na $rodowisko,
o ile decyzja, postanowienie zostaty wydane;

6) organizowanie robét w taki sposob, by minimalizowac ilos¢ powstajgcych odpadow
budowlanych;

7) ogrzewanie budynkow zaplecza budowy przeznaczonych na pobyt ludzi;

8) przygotowanie pomieszczen sanitarnych dla zaplecza budowy, przy uwzglednieniu
braku mozliwosci czasowego podtgczenia do istniejgcej sieci wodno-kanalizacyjnej
poprzez wyposazenie go w przenosne sanitariaty, regularnie oprdzniane Ilub
odprowadzanie $ciekéw bytowych do tymczasowych zbiornikéw bezodptywowych,
a nastepnie ich wywozenie do oczyszczalni sciekdéw, zapewnienie pojemnikow
na odpady state;

9) zapewnienie w rejonie aktualnie prowadzonych robét przeno$nych toalet oraz
kontenerow umozliwiajgcych segregacje odpadow;

10) tankowanie maszyn i urzadzen paliwem ptynnym na przewidywanym placu postoju
maszyn na zapleczu budowy, w sposéb nie dopuszczajgcy do zanieczyszczenia
gruntu lub ciekdw wodnych (nalezy wykorzystywac istniejgce stacje paliw
w sgsiedztwie).

8. Nalezy unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla 0séb trzecich, wtasnosci spoteczneji innej,
wynikajgcych z zanieczyszczenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych podczas
lub w nastepstwie wykonywania robot.

9. W przypadku stwierdzenia wystepowania w sasiedztwie linii kolejowej stanowisk
gatunkow zwierzat (w szczegdlnosci bobra), ktérych obecnosé zagraza bezpieczenstwu
prowadzenia ruchu kolejowego, Wykonawca zaproponuje rozwigzania minimalizujgce
ryzyko uszkodzenia nasypdw kolejowych i innych elementéw infrastruktury kolejowej,
ktére moga powsta¢ w wyniku dziatalnosci takich gatunkéw zwierzat.

10. Z zajecia pod ewentualne zaplecze budowy nalezy wykluczy¢ nastepujgce rejony:
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1) odcinki lesne - z uwagi na zwiekszong dewastacje terenu, mozliwos¢ zniszczenia
roslinnosci, siedlisk przyrodniczych;

2) obszary blisko zabudowy mieszkaniowej - z uwagi na hatas i pylenie;

3) tereny potozone w poblizu rzek, ciekdbw wodnych i systemow melioracyjnych
oraz obszary podmokie - z uwagi na potencjalne zagrozenie zanieczyszczeniem gleb
i wod powierzchniowych oraz z uwagi na potencjalne zagrozenie nie osiggniecia celéw
srodowiskowych okreslonych dla jednolitych czesci wad;

4) obszary o sfabej izolacji wéd podziemnych na terenie Gtéwnych Zbiornikow Waéd
Podziemnych (GZWP), strefy ochronne uje¢ wéd oraz obszary zalewowe rzek — wg
wskazanh raportu o oddziatywaniu przedsiewziecia na srodowisko, karty informacyjnej
przedsiewziecia i decyzji o s$rodowiskowych uwarunkowaniach. W przypadku
koniecznosci lokalizacji zaplecza budowy na terenie GZWP Ilub w poblizu strefy
ochrony uje¢ woéd nalezy =zastosowa¢ dodatkowe zabezpieczenia przed
zanieczyszczeniem srodowiska gruntowo-wodnego;

5) inne wymienione w decyzji o Srodowiskowych uwarunkowaniach.

11. Magazyny, skiady i bazy transportowe nalezy wyposazy¢ w sprawne urzgdzenia
gospodarki wodno-sciekowej.

12. Scieki socjalno-bytowe z zaplecza budowy nalezy odprowadzaé do szczelnych zbiornikéw
bezodptywowych i wywozi¢ je do najblizszej oczyszczalni za posrednictwem
uprawnionych podmiotéw.

13. Straty w zieleni nalezy uzupetni¢ poprzez wprowadzenie nowych nasadzen wynikajgcych
z odpowiednich decyzji administracyjnych, przy uwzglednieniu uwarunkowan
siedliskowych, architektury krajobrazu, ochrony zabytkéw, wymogdéw bezpieczenstwa,
warunkow technicznych oraz warunkéow okreslonych w decyzji o srodowiskowych
uwarunkowaniach.

14. Warstwe humusu zdjetg z pasa robdét nalezy odpowiednio przechowywac
tak, aby magazynowany materiat ponownie wykorzystac;

15. Konieczne obnizenie poziomu wéd podziemnych zwigzane z wykonywaniem wykopow nie
moze zaktdcac istniejgcych stosunkow wodnych. Nie nalezy powodowac trwatych zmian
lub ograniczenia wielkosci przeptywow w ciekach powierzchniowych i wodach
podziemnych oraz nie powodowa¢ zmiany kierunkow i predkosci przeptywow waod.
W razie potrzeby wykonania obnizenia poziomu wdéd podziemnych nalezy otrzymaé
odpowiednig zgode wodnoprawng.

16. Prace niwelacyjne (wyrdwnanie terenu) nalezy prowadzi¢ w taki sposéb, aby unikngc
zmiany istniejgcych stosunkéw wodnych.

17. Po wykonaniu robét nalezy uporzadkowac teren w miejscach prowadzonych prac
w maksymalnym stopniu przywracajgc stan sprzed rozpoczecia robot.

41.2 Koszty zwigzane z zagospodarowaniem terenu budowy i zaplecza budowy

Nie wykluczajgc innych czynnosci niezbednych dla prawidtowego przygotowania terenu
budowy, nalezy uwzgledni¢ koszty zwigzane miedzy innymi z:

1. Czasowym zajeciem nieruchomosci objetym zezwoleniem na wykonanie robét
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w zakresie przebudowy infrastruktury technicznej oraz przebudowy drég w zakresie
niezbednym do realizacji zamowienia - nie dotyczy nieruchomosci objetych decyzjg
o ustaleniu lokalizaciji linii kolejowej;

2. Uzyskaniem i realizacjg obowigzkéw wynikajgcych z uzgodnien dotyczgcych wytgczen
u odpowiednich gestoréw sieci i zarzadcy infrastruktury drogowej;

3. Zawarciem umowy/éw na czasowe korzystanie z nieruchomosci w przypadku potrzeby
zapewnienia sobie zaplecza budowy;

4. Zawarciem umowy/0w na czasowe korzystanie z nieruchomosci w przypadku
koniecznosci urzadzenia tymczasowych objazdéw;

5. Uzgodnieniem/ami z Lasami Pahstwowymi zasad i terminu/6w dotyczacych usuniecia
oraz uprzatniecia drzew i krzewow (ktére wymagajg usuniecia) z zarzadzanych przez
Lasy Panstwowe nieruchomosci, oraz opracowaniem projektu/éw porozumienia/n, ktore
nalezy uzgodni¢ z Zamawiajgcym;

6. Usunieciem, odwiezieniem na odktad humusu pozostatego po wykarczowaniu terenow
lesnych oraz pozyskanego z obszaru robé6t ziemnych oraz przechowywaniem go w celu
wykorzystania w koncowym etapie budowy (przy urzadzaniu skarp nasypow, wykopow
i rowéw). Nadmiar humusu nalezy zagospodarowa¢ zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami;

7. Zapewnieniem brakujgcej ilosci humusu, niezbednej do zagospodarowania terenéw
zZielonych;

8. Zabezpieczeniem przed uszkodzeniami drzew na placu budowy i w sgsiedztwie placu
budowy;

9. Dokonaniem usuniecia drzew i krzewdw oraz usunieciem karp po dokonanych
wycinkach;

10. Wykonaniem dziatan wynikajgcych z decyzji o Srodowiskowych uwarunkowaniach
i wykonaniem dokumentacji potwierdzajgcej realizacje tych dziatan;

11. Wykonaniem inwentaryzacji obiektow budowlanych na terenach znajdujgcych sie
w zasiegu oddziatywania budowy;

12. Dokonaniem z udziatem przedstawicieli Zamawiajgcego, Wykonawcy i zarzgdcéw drog
inwentaryzacji drég, tras dostepu, po ktérych bedzie sie odbywat ruch maszyn
i pojazdéw budowlanych, oraz urzgdzenh obcych na placu budowy jak i w jego otoczeniu,
ktorych stan moze ulec pogorszeniu w wyniku prowadzenia robét;

13. Usunieciem, wybudowaniem Ilub przebudowaniem sieci i urzadzen infrastruktury
technicznej, oraz usunigciem drzew i krzewow kolidujgcych z realizowang inwestycja.

4.2 Organizacjaruchu drogowego i kolejowego w czasie realizacji robét
Nie dotyczy

4.2.1 Organizacjaruchu drogowego w czasie realizacji robét

Nie dotyczy.

Strona 38 z 57



PFU dla zadania Zaprojektowanie i wykonanie robot dla zadania pn. ,Remont urzgdzen kontroli niezajetosci polegajacy
na przebudowie klasycznego systemu kontroli niezajetosci toréw i rozjazdéw na system w oparciu o liczniki osi kota w stac;ji
tazy, rejon £B”

4.2.2 Organizacjaruchu kolejowego w czasie realizacji robét

Wykonawca zobowigzany jest umozliwi¢ prowadzenie i organizacje ruchu pociggéw na
warunkach okreslonych w Ir-19 z zapewnieniem predkosci jazdy pociggéw po torze czynnym
zgodnie z |1d-18 oraz 1d-1 w sposob bezpieczny.

Wykonawca robot w przypadku prowadzenia ruchu pojazdéw szynowych nalezgcych do
Wykonawcy (réwniez dwudrogowych) przez przejazd kolejowo-drogowy przy wytaczonych
urzgdzeniach przejazdowych z powodu prowadzonych robét, zobowigzany jest do
zabezpieczenia ruchu pieszych oraz pojazdéw kotowych podczas przejazdu maszyn
roboczych przez przejazd.

Na podstawie zatwierdzonych przez Zamawiajgcego terminow okreslonych ,Harmonogramem
rzeczowo - finansowym” Wykonawca opracuje harmonogram zamknie¢ torowych na caly
okres prowadzenia robot, ktory takze podlega akceptacji Zamawiajacego.

Przed rozpoczeciem robét Wykonawca zobowigzany jest wystgpi¢c do PKP PLK S.A. -
wiasciwego terytorialnie Regionu Centrum Realizacji Inwestycji, z wnioskiem o powotanie
komisji opracowania Regulaminu tymczasowego prowadzenia ruchu w czasie wykonywania
robot w terminie zgodnym z obowigzujgcymi Regulacjami Zamawiajgcego.

Wykonawca wystgpi do wtasciwego zaktadu Spotki PKP Energetyka S.A., w terminie zgodnym
z obowigzujgcymi przepisami i instrukcjami w PKP Energetyka S.A., o opracowanie
Regulaminu wytgczenia napiecia/ Regulaminu bez wytgczenia napiecia (organizacji robot).
Powyzsze regulaminy zostang opracowane przy udziale Wykonawcy.

Do wniosku o powotanie komisji Wykonawca dotgczy harmonogram zamknie¢ torowych
uwzgledniajgcy zakres robot wszystkich branz tacznie z graficznym przedstawieniem zakresu
fazowania prac. Upowazniony przedstawiciel Wykonawcy bedzie uczestniczyt w opracowaniu
Regulaminu tymczasowego prowadzenia ruchu w czasie wykonywania robot.

Opracowany i zatwierdzony przez wtasciwy Zakfad Linii Kolejowych Regulamin tymczasowy
prowadzenia ruchu w czasie wykonywania robét bedzie podstawg do ziozenia przez
Wykonawce wniosku o udzielenie zamknie¢ torowych.

Opracowany przez Wykonawce i zatwierdzony przez Zamawiajgcego wniosek o udzielenie
zamkniec torowych stanowi wystgpienie Wykonawcy o udzielenie zamknigc.

Sposbéb wykonania robot powinien w jak najmniejszym stopniu utrudnia¢ ruch pociggow,
w szczegoblnosci na przejazdach i obiektach, nalezy dgzy¢ do utrzymania predkosci biegu
pociggéw po torach czynnych jak dla predkosci rozktadowych, m.in. poprzez odpowiednie
zabezpieczenie placu budowy, co nalezy uwzgledni¢ przy sporzgadzaniu regulaminow
tymczasowych prowadzenia ruchu w czasie wykonywania rob6t. Wprowadzenie ograniczeh
predkosci mozliwe jest wytgcznie za zgodg Dyrektora Zaktadu Linii Kolejowych wiasciwego dla
lokalizacji prowadzonych prac. Planowane prace budowlane w rejonie przejazdéw, miejsc
oddziatywania urzgdzen ssp oraz na liniach wyposazonych w blokady liniowe nalezy
prowadzi¢ z najwyzszg starannoscig w celu uniknigecia wystgpienia usterek w prawidtowym
dziataniu urzgdzen srk, mogacych powodowaC wprowadzenie ograniczen predKosci.
Opracowane, we wspotpracy z Zamawiajgcym i zgodnie z obowigzujgcymi Regulacjami
Zamawiajgcego, szczegotowe zatozenia organizacji ruchu kolejowego na odcinkach linii
objetych robotami, powinny uwzglednia¢ obowigzek ograniczenia do minimum jazd na sygnaty
zastepcze, np. poprzez konieczng w tym celu przebudowe istniejgcych urzadzen srk.
Catkowite zamkniecie odcinkéw linii kolejowych objetych robotami moze nastgpi¢ dopiero
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po uzyskaniu stosownych zgéd w tym zakresie.

Zamawiajgcy informuje, ze na wykonanie catego zakresu roboét, wynikajgcego z Umowy,
udzieli zamknie¢ torowych catodobowych zgodnie z wczes$niej opracowanymi
I zatwierdzonymi Regulaminami tymczasowymi prowadzenia ruchu w czasie wykonywania
robot.

Wykonawca zapewni wszelkie warunki umozliwiajgce ograniczenie jazd na sygnaty zastepcze
do niezbednego minimum (wynikajgcego z koniecznosci przygotowania urzgdzen srk).
W tym celu, przed przystgpieniem do robot, Wykonawca dostosuje urzgdzenia srk
do prowadzenia ruchu pociggdéw na przebiegi zorganizowane, w tym poprzez przebudowe
istniejgcych blokad liniowych jednokierunkowych na dwukierunkowe wraz z odpowiednim
dostosowaniem przebiegébw w urzadzeniach stacyjnych lub zabudowe nowych urzgdzen
umozliwiajgcych prowadzenie ruchu kolejowego na przebiegi zorganizowane.

(Zasady udzielania odstepstw od niniejszego zapisu sg opisane w § 8 ust. 3 Ir-19.)

4.3 Warunki i wymagania w trakcie realizacji roboét

1. Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za prowadzenie i jako$¢ robot, za stosowane
metody wykonywania robot, zgodnie z Umowa, a takze poleceniami Inspektora Nadzoru
oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa.

2. Wykonanie robot musi byé prowadzone zgodnie z zatwierdzong dokumentacjg
projektowa, przyjetym fazowaniem robot, rezimami technologicznymi obowigzujgcymi
w PKP PLK S.A. oraz w oparciu o szczegétowy harmonogram robot.

3. Wykonawca jest odpowiedzialny za obstuge geodezyjng inwestycji

4. Wykonawca wystgpi do wilasciwych instytucji spoza PKP PLK S.A. z odpowiednimi
whioskami celem uzyskania zgdd, decyzji, pozwolen i uzgodnien dotyczacych warunkow
technicznych i realizacyjnych zwigzanych z wykonaniem robo6t w tym m.in.: usuwaniem
przeszkod i kolizji, dokonaniem niezbednych rozbiorek.

5. Uzyte srodki transportu jak i umieszczenie na nich fadunkdéw nie moze zagrazaé
bezpieczenstwu innych uzytkownikow tras komunikacyjnych, po ktorych te srodki beda sie
poruszac.

6. Organizacja pracy i dobdr sprzetu muszg uwzglednia¢ zapewnienie bezpieczehstwa
i ciggtosci ruchu kolejowego na torach czynnych dla ruchu oraz gwarantowac wiasciwg
jakos¢ robat i ich tempo wynikajgce z harmonogramu i oferty przetargowe;j.

7. Nie dopuszcza sie, bez zgody Zamawiajgcego, ingerencji w strefe podtorza, usuwania
warstwy filtracyjnej poza ostatecznie okreSlonymi w zatwierdzonym projekcie
wykonawczym lokalizacjami, gdzie przewiduje sie wykonanie wzmocnienia podtorza
i urzgdzen odwodnieniowych.

8. Wykonawca musi przewidzie¢ takie prowadzenie robot, azeby nie uszkodzi¢ kabli bgdz
urzgdzen srk, energetycznych Ilub telekomunikacyjnych, a w ramach robdt
przygotowawczych odpowiednio je zabezpieczy¢. W razie koniecznosci Wykonawca
usunie kolizje kablowe.

9. O ile zachodzi taka koniecznos¢ (np. wytgczenie zasilania z LPN), Wykonawca zapewni
fakultatywne zrédta zasilania dla obiektéw kolejowych niezbednych do prowadzenia ruchu
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kolejowego.

10. W okresie realizacji zamowienia Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia
i przechowywania na terenie budowy, w miejscu odpowiednio zabezpieczonym
wszystkich  wymaganych Prawem budowlanym dokumentow budowy wraz
z dokumentacjg w zakresie ochrony Srodowiska. Dokumenty te bedg gromadzone
w formie uzgodnionej z Zamawiajgcym oraz udostepniane na zgdanie Zamawiajgcego
i/lub innych przedstawicieli uprawnionych organdéw.

Powyzsze dokumenty to przede wszystkim:

1) dokumenty badan i oznaczen laboratoryjnych - dzienniki laboratoryjne, deklaracje
zgodnosci lub deklaracje wiasciwosci uzytkowych i certyfikaty zgodnosci wyrobow,
orzeczenia o jakosci wyrobow, recepty robocze ikontrolne wyniki badan
tj. sprawozdania z badan oraz druki robocze;

2) decyzje administracyjne i dokumenty w zakresie ochrony srodowiska oraz dokumenty
zwigzane z prowadzeniem prawidtowej gospodarki odpadami;

3) pozostate dokumenty budowy:
a) atesty jakosciowe wbudowanych elementéw konstrukcyjnych,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
€) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi,
d) protokoty odbioru robdt,
e) protokoty z narad i ustalen,
f) korespondencja na budowie,
g) geodezyjnej inwentaryzacji robot zanikajgcych,

h) informacji dotyczgcej stanu osnowy geodezyjnej (w tym wykaz zniszczonych
i odtworzonych punktéw osnowy).

11. W przypadku zaginiecia ktoregokolwiek z dokumentow budowy Wykonawca zobowigzuje
sie do dofozenia wszelkich staran do jego odtworzenia, w szczegodlnosci poprzez
zwrocenia sie do odpowiednich podmiotow o wydania na koszt Wykonawcy
poswiadczonych kopii zaginionej dokumentac;ji.

12. Wykonawca jest zobowigzany do przekazania Zamawiajgcemu, na co najmniej 4 tygodnie
przed oddaniem do eksploatacji inwestycji lub okredlonego etapu robét, niezbednej
dokumentacji do aktualizacji regulaminéw technicznych stacji wraz z odpowiednimi
zatgcznikami wynikajgcymi z postanowien Instrukcji Ir-3.

13. Wykonawca jest zobowigzany do wydawania opinii pod wzgledem inwestycyjnym,
dotyczgcych rozwigzan projektowych i robo6t planowanych do realizacji lub realizowanych
przez obcych inwestorow na styku lub w obszarze terenu objetego niniejszym
zamoéwieniem, w ciggu 14 dni od wniosku Zamawiajgcego o wydanie przedmiotowej opinii.

Zgodnie z art. 29 ust. 3a Prawa Zamowien Publicznych Zamawiajgcy wymaga zatrudnienia
przez Wykonawce lub jego Podwykonawce osdb na podstawie umowy o prace. Wymadg ten
dotyczy osob wykonujgcych nastepujace czynnosci: kierownik robot
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4.3.1 Wymagania i warunki w stosunku do uzytych wyrobéw budowlanych

Wyréb budowlany oznacza kazdy wyrob lub zestaw wyprodukowany i wprowadzony do obrotu
w celu trwatego wbudowania w obiektach budowlanych lub ich czesciach, ktérego wiasciwosci
wplywajg na wiasciwosci uzytkowe obiektow budowlanych w stosunku do podstawowych
wymagan dotyczgcych obiektow budowlanych.

1.

Wyroby budowlane, nadaja sie do stosowania w trakcie wykonywania robét budowlanych,
jezeli spetniajg wymagania Ustawy o wyrobach budowlanych z dnia 16 kwietnia 2004 r.

Materiaty budowlane niebedgce w rozumieniu prawa wyrobami budowlanymi poddane
zostang ocenie w oparciu o wtasciwe dla nich przepisy, wymagania Zamawiajgcego
oraz zapisy dokumentacji projektowe;.

. Wykonawca ma zapewni¢ do wbudowania nowe wyroby budowlane, materiaty nie bedgce

wyrobami budowlanymi i urzgdzenia, chyba, ze w niniejszym PFU wyspecyfikowano
inaczej.

Materiaty starouzyteczne do wbudowania:
- Nie dopuszcza sie

Nie dopuszcza sie zabudowy materiatdw starouzytecznych nie pochodzgcych
z przedmiotowej inwestycji (z zewnatrz). Dopuszcza sie jedynie zabudowe szyn
pozyskanych od Zaktadu Linii Kolejowych w Czestochowie wg odrebnych przepisow.

Miejsca magazynowania wyrobéw budowlanych, materiatéw nie bedacych wyrobami
budowlanymi, urzadzen, postoju maszyn i zaplecza socjalno-technicznego muszg byé¢
zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Zamawiajgcym oraz
wiasciwym terenowo Zakfadem Linii Kolejowych lub poza terenem budowy w miejscach
uzgodnionych z Zamawiajgcym, zorganizowanych staraniem Wykonawcy.

. Wszystkie wyroby budowlane, materiaty nie bedgce wyrobami budowlanymi i urzgdzenia

planowane do zastosowania muszg spetniaé odpowiednie wymagania PFU, Ustawy
o wyrobach budowlanych, Prawa budowlanego, Ustawy z o transporcie kolejowym,
Regulacji wewnetrznych, STWIORB oraz Ustawy z 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny
zgodnoéci, a takze pozostatych przepisbw regulujgcych zastosowanie wyrobow
budowlanych w budownictwie; Wykonawca uwzgledni obowigzujgcg u Zamawiajgcego
procedure SMS-PW-17 Systemu Zarzgdzania Bezpieczenstwem w odniesieniu do
stosowanych elementow podsysteméw oraz technologii, ktdore majg wptyw na
bezpieczenstwo.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo magazynowane wyroby budowlane, materiaty nie
bedgce wyrobami budowlanymi i urzadzenia do czasu ich wbudowania, byly
zabezpieczone przed zniszczeniem i kradziezg, zachowaly swojg jakos¢ i wiasciwosci do
wbudowania i byty dostepne do kontroli przez Zamawiajgcego.

Wyroby budowlane, materiaty nie bedgce wyrobami budowlanymi i urzgdzenia musza
posiadaé wymagane Prawem atesty, deklaracje, dopuszczenia oraz w razie potrzeby
wyniki badan. Potwierdzone za zgodnos¢ z orginatem kopie wyzej wymienionych
dokumentow Wykonawca ma dostarczy¢ Inspektorowi i uzyskac jego akceptacje przed
wbudowaniem. W przypadku wyrobéw budowlanych jednostkowego stosowania wniosek
zawiera¢ bedzie kompletng dokumentacje projektowg, materiatowg oraz funkcjonalno-
uzytkowa.

Strona 42 z 57



PFU dla zadania Zaprojektowanie i wykonanie robot dla zadania pn. ,Remont urzgdzen kontroli niezajetosci polegajacy
na przebudowie klasycznego systemu kontroli niezajetosci toréw i rozjazdéw na system w oparciu o liczniki osi kota w stac;ji
tazy, rejon £B”

Jakiekolwiek wyroby budowlane, materiaty nie bedgce wyrobami budowlanymi i urzgdzenia,
ktore nie spetniajg powyzszych wymagan, bedg odrzucone, z wytgczeniem poligonéw
badawczych udostepnionych zgodnie z SMS-PW-17.

4.4 Odbiory

Zamawiajgcy w trakcie realizacji Zaméwienia przewiduje nastepujgce rodzaje odbioréw:
1. Odbiory dokumentacji projektowej;

2. Odbiory czesciowe (w tym robdt zanikajgcych lub ulegajgcych zakryciu);

3. Odbiory techniczne wraz z przekazaniem urzgdzeh do eksploatacii;

4. Odbiér kohcowy;
5

Gwarancyjne (przeglady) i pogwarancyjne (ostateczne).

4.4.1 Odbiér dokumentacji projektowej
Odbiér dokumentacji projektowej polega na przyjeciu koncepcji projektowej, projektu
budowlanego oraz projektu wykonawczego wielobranzowego.

Zatwierdzenie dokumentacji projektowej odbywaé sie bedzie zgodnie z przepisami
obowigzujgcymi u Zamawiajgcego, w szczegdélnosci z procedurg SMS-PW-09.

Przedstawiciel Wykonawcy jest zobowigzany do udziatu w posiedzeniach ZOPI dotyczgcych
odbioru dokumentacji projektowej. Zamawiajgcy moze zwolni¢ z takiego obowigzku
w przypadku poszczegélnych posiedzen.

4.4.2 Odbiory czesciowe (w tym roboét zanikajacych lub ulegajacych zakryciu)
Odbiory czesciowe to odbiory poszczegdinych czesci realizowanych robét. Odbiory
te przeprowadza sie m.in. w przypadku gdy:

1. Wykonawca ubiega sie o zaptate za czesciowe wykonanie robdt, a zawarta umowa
przewiduje taki sposob rozliczen;

2. Wykonawca przystepuje do kolejnej fazy robét i jest potrzeba okreslenia jakosci i iloSci
robét zanikajgcych albo ulegajgcych zakryciu;

3. Zachodzi potrzeba oceny jakosci zmontowanego elementu lub urzgdzenia;

4. Zachodzi konieczno$¢ odbioru przed przekazywaniem fazy robo6t innemu Wykonawcy.

4.4.3 Odbiory techniczne z przekazaniem urzadzen do eksploataciji

Odbiory techniczne sg to odbiory majgce na celu sprawdzenie budowanych i
przebudowywanych i urzgdzen pod katem spetnienia przez nie wymagan technicznych i
innych wymagan okreslonych w przepisach, standardach, normach, instrukcjach,
dokumentacji, itp. wykonane zgodnie z obowigzujgcg instrukcjg le-6 (WOT E-12)
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4.44 Odbiory eksploatacyjne

Nie dotyczy branzy sterowania ruchem kolejowym

445 Odbiér koncowy

Zgodnie z par. 12 Umowy.

44.6 Odbior ostateczny

Zgodnie z par. 12 Umowy.

4.4.7 Odbiory gwarancyjne (przeglady) i pogwarancyjne (ostateczne)

Odbiory (przeglady) gwarancyjne to przeglady dokonywane w okresie gwarancji co kwartat
(w przypadku braku widocznych wad co pdt roku — na obopdiny wniosek [Z i Centrum
Realizacji Inwestycji PKP PLK S.A.) celem sprawdzenia usuwania zgtoszonych wad
i ewentualnego wskazania nowych. Odbiory (przeglady) gwarancyjne obejmujg sprawdzenie
realizacji innych obowigzkow Wykonawcy w zakresie swiadczen gwarancyjnych, o ile takie
wskazano w Umowie lub w rozdziale 4.4. niniejszego PFU.

Odbiory pogwarancyjne (ostateczne) to odbiory dokonywane w ustalonym w umowie czasie,
w zaleznosci od okresu gwarancji, majgce na celu potwierdzenie, iz Wykonawca usunat
wszystkie wykryte i zgtoszone wady, a obiekt budowlany jest wolny od wad.

4.5 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisdéw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow, sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych, magazynowych oraz w maszynach i pojazdach. Materiaty tatwopalne bedg
sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem
0s6b trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym, jako rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

Wyroby, ktére w sposéb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza sie uzycia wyrobow wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie wyroby
odzyskane (np. tluczen) uzyte ponownie do robot, muszg spetniaé warunki okreslone
w obowigzujgcych przepisach prawa i instrukcjach wewnetrznych Zamawiajgcego.

Wykonawca bedzie zobowigzany do wykonania drég pozarowych o utwardzonej nawierzchni,
umozliwiajgcych dojazd pojazdow jednostek ochrony przeciwpozarowej do obiektow
budowlanych, zaprojektowanych i wykonanych zgodnie wymaganiami okreslonymi
w rozporzadzeniu MSWiIA z dnia 24 lipca 2009 r. w sprawie przeciwpozarowego zaopatrzenia
w wode oraz drog pozarowych.
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4.6 Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji i urzgdzeh na powierzchni ziemi i instalacji
podziemnych, takich jak rurociggi, kable itp. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie
I zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla
wszelkiego rodzaju robot, ktére majg byé wykonane w zakresie przetozenia instalacji
i urzgdzen podziemnych i powiadomi¢ Zamawiajgcego, witadze lokalne oraz instytucje
obstugujgce urzadzenia podziemne o zamiarze rozpoczecia robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi
Zamawiajgcego i zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspoétpracowat, dostarczajgc
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca zapewni w trakcie realizacji robét dostep i dojazd na posesje, do lokalnych
przedsiebiorstw oraz obiektow uzytecznosci publicznej (np. jednostki ratownictwa
medycznego, szpitale, szkoty, jednostki strazy pozarnej, itp.) oraz uzgodni z wtascicielem
nieruchomosci sposéb ich wykonania.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowg mieszkaniowg, Wykonawca bedzie
realizowac roboty w sposéb powodujgcy minimalne niedogodnosci dla mieszkancéw.

Inspektor Nadzoru bedzie na biezgco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomiedzy Wykonawcg a wiascicielami nieruchomosci dotyczgcych korzystania z wlasnosci
i drog wewnetrznych.

Wykonawca bedzie stosowacC sie do ustawowych ograniczen naciskédw osi na drogach
publicznych oraz dozwolonych naciskéw kolejowych przy transporcie wyrobdw i wyposazenia
na i z terenu budowy. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od
wiasciwych wiadz, co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat Zamawiajgcego. Inspektor Nadzoru moze
poleci¢, aby pojazdy niespetniajgce tych warunkéw zostaty usuniete z terenu budowy.
Pojazdy powodujgce nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na $wiezo
ukonczony fragment budowy w obrebie placu budowy.

W przypadku koniecznosci zamkniecia drogi publicznej zgodnie z Umowg, wymagana jest
zgoda Inspektora Nadzoru, przed jej zamknieciem. Wykonawca dostarczy Inspektorowi
Nadzoru, nie pdzniej niz 7 dni przed zamknieciem drogi propozycje dotyczgcg podjecia robot
oraz czasu ich ukonczenia. Inspektor Nadzoru zaakceptuje propozycje Wykonawcy lub
dokona poprawek w celu uwzglednienia niniejszego punktu oraz przepiséw lokalnych.

W przypadku uszkodzenia, zniszczenia lub koniecznosci przeniesienia kolejowych znakdéw
geodezyjnych podczas robét budowlanych lub innych, Wykonawca zobowigzany jest
w porozumieniu z Zamawiajgcym do wznowienia lub przeniesienia zniszczonych znakdw,
a w przypadku znakéw osnowy panstwowej powinien powiadomi¢ o tym fakcie wtasciwego
terenowo Staroste.

Za zgodg Zamawiajgcego, Wykonawca bedzie dokonywaé uzgodnien projektéw dotyczgcych
infrastruktury technicznej niezwigzanej z przedmiotem zamowienia, a przebiegajgcej
w obszarze odcinka linii kolejowej objetego niniejszym zamowieniem, jezeli zwrdcg sie o to
inwestorzy tej infrastruktury.
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4.7 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ wszystkich obowigzujgcych
przepisow Prawa i wymagan w zakresie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz Regulaciji
Zamawiajgcego dotyczgcych bezpieczenstwa i higieny pracy. Wykonawca ma obowigzek
zadbac, aby personel wykonywat prace zgodnie z obowigzujgcymi przepisami sanitarnymi.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne
oraz sprzet i wyposazy zespoty robocze w odpowiednig odziez i obuwie robocze oraz $rodki
ochrony indywidualnej. Wykonawca ma obowigzek zapewnienia odpowiednich warunkéw dla
ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania postanowien Ibh — 105.

Wykonawca zobowigzany jest zabezpieczy¢ miejsce robot zgodnie z postanowieniami
Warunkoéw technicznych utrzymania nawierzchni na liniach kolejowych (ld-1) oraz Wytycznych
zabezpieczenia miejsca robot wykonywanych na torze zamknietym podczas prowadzenia
ruchu pojazdéw kolejowych po torze czynnym z predkosécig V = 100 km/h (1d-18).

System zabezpieczenia miejsca robot nalezy dobra¢ tak, aby zapewniat on warunki
bezpieczenstwa dla prowadzenia ruchu kolejowego na sgsiednich torach czynnych
Z dopuszczalng predkoscig maksymalng.

Ostrzeganie przed nadjezdzajacymi pociggami nalezy wykonywac¢ metodami zapewniajgcymi
najwiekszy stopieh bezpieczenstwa pracy i bezpieczenstwa ruchu pociggéw dla danego
rodzaju robot wedtug obowigzujgcych w PKP PLK S.A przepisow.

4.7.1 Plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

1. Przed przystgpieniem do roboét, zgodnie z wymogami Prawa budowlanego Wykonawca
opracuje plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia i przekaze Inspektorowi Nadzoru
najpozniej 7dni przed datg przekazania placu budowy.

2. Plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia powinien uwzglednia¢ warunki bezpiecznej pracy
na czynnych torach, w szczegolnosci warunki bezpiecznego prowadzenia ruchu pociggow
obok (wzdiuz) miejsca robot na sgsiednim torze z mozliwymi ograniczeniami w rejonie
obiektow inzynieryjnych i innych miejscach, wymagajgcych takiego ograniczenia,
na torach zamknietych oraz warunki bezpieczenstwa pracy na liniach zelektryfikowanych.

3. Plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia znajdzie odniesienie w regulaminach
tymczasowych prowadzenia ruchu w czasie wykonywania robét, opracowanych dla
poszczegdlnych etapow robot i faz zamknieé toréw. Regulamin wytgczenia napiecia/
Regulaminu bez wylgczenia napiecia (organizacji robdt) i pracy pod siecig trakcyjng
opracuje wiasciwy zakfad Spotki PKP Energetyka S.A., przy udziale i na wniosek
Wykonawcy.

4. Plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia powinien by¢ aktualizowany w trakcie realizacji
robot.

4.8 Bezpieczenstwo systemu kolejowego

Zgodnie z wymogami okreslonymi w art.17b ustawy z dnia 28 marca 2003r. o transporcie
kolejowym Wykonawca ma obowigzek realizowac¢ proces zarzgdzania ryzykiem zgodnie
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w wymogami Rozporzadzenia Wykonawczego Komisji (UE) nr 402/2013 2z dnia
30 kwietnia 2013 r. w sprawie wspolnej metody oceny bezpieczenstwa w zakresie wyceny
i oceny ryzyka i uchylajgce rozporzgdzenie (WE) nr 352/2009 (Dz. Urz. UE L 121 z dnia
03.05.2013r., z p6zn.zm.).

Wykonawca, w zakresie realizowanego zamowienia, ma obowigzek udziatu w procesie oceny
znaczenia zmiany jak rowniez analizy ryzyka (w przypadku zmiany uznanej za ,znaczacg’),
przeprowadzanej przez Zamawiajgcego, zgodnie z procedurg SMS/MMS-PR-03 ,Zarzgdzanie
zmiang”.

W ramach tego obowigzku Wykonawca sporzadzi:
1) opis planowanej do wprowadzenia zmiany;

2) identyfikacje zagrozen moggcych zaistnie¢ wskutek wprowadzania zmiany z podziatem
na zagrozenia dla dziatan zwigzanych z wprowadzaniem zmiany i zagrozenia moggce
wystgpi¢ po wprowadzeniu zmiany, ze szczegdlnym wyréznieniem nowych zagrozen.

W przypadku, gdy z przeprowadzonej analizy ryzyka wynika¢ bedzie koniecznosé
zastosowania dodatkowych technicznych, eksploatacyjnych lub organizacyjnych Srodkow
kontroli ryzyka, Wykonawca uwzgledni je w projekcie.

Wykonawca przedstawi Zamawiajgcemu, 7 dni przed przejeciem placu budowy, Plan
monitorowania srodkow kontroli ryzyka dotyczacy etapu robét, opracowany zgodnie
Z wymogami Rozporzgdzenia Komisji (UE) nr 1078/2012 z dnia 16 listopada 2012 r. w sprawie
wspolnej metody oceny bezpieczenstwa w odniesieniu do monitorowania, ktéra ma byc¢
stosowana przez przedsiebiorstwa kolejowe i zarzadcéw infrastruktury po otrzymaniu
certyfikatu bezpieczenstwa lub autoryzacji bezpieczenstwa oraz podmioty odpowiedzialne za
utrzymanie (Dz. Urz. UE L 320/11 z 17 listopada 2012 r.). Powyzszy plan musi okresla¢
harmonogram dziatan Wykonawcy w zakresie wewnetrznego nadzoru nad bezpiecznym
prowadzeniem robét budowlanych (z uwzglednieniem ich oddziatywania na ruch kolejowy
prowadzony po torach czynnych) oraz osoby odpowiedzialne za sprawowanie tego nadzoru.
Plan powinien by¢ zgodny z Wytycznymi opracowania i realizacji Planu monitorowania, ktére
zamieszczone sg na stronie internetowej Spdtki pod adresem: http://www.plk-sa.pl/dla-
klientow-i-kontrahentow/akty-prawne-i-przepisy/regulacje-wewnetrzne/.

W trakcie realizacji przedmiotu zaméwienia Wykonawca ma obowigzek monitorowac srodki
kontroli ryzyka na podstawie planu, o ktérym mowa powyzej, a w przypadku stwierdzenia
jakichkolwiek niezgodnosci (nieprawidtowosci, zagrozen) niezwtocznie podejmowac dziatania
korygujace i zapobiegawcze. Wykonawca przekaze Zamawiajgcemu co kwartat (jezeli projekt
trwa krocej niz rok to co miesigc) raporty z realizacji planu monitorowania, w tym
z przeprowadzanych kontroli oraz wdrozonych dziatan korygujgcych i zapobiegawczych wraz
z okre$leniem ich wptywu na harmonogram oraz termin zakornczenia umowy.

Ponadto, Wykonawca wezmie pod uwage obowigzujgce Regulacje Zamawiajgcego
i procedury bezpieczenstwa, w tym wymogi wynikajgce z pisma IBR1-734-93/13 stanowigcego
zatgcznik nr. 3 do PFU, naktadajgce w szczegolnosci obowigzek dostosowania urzgdzen srk
na czas dlugotrwatych zamknie¢ torowych (wg Ir-19) do prowadzenia ruchu pociggdéw na
podstawie sygnatdw zezwalajgcych na semaforach, bez koniecznosci uzywania rozkazéw
pisemnych i/lub sygnatéw zastepczych (Sz).
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Wykonawca sporzadzi réwniez wykaz odstepstw od przepisow (w tym regulacji
Zamawiajgcego), zawierajgcy spis wszystkich wprowadzonych w dokumentacji odstepstw
wraz z informacjg zawierajgcg (dla kazdego odstepstwa):

1) nazwe organu wydajgcego zgode;
2) numer pisma, za ktérym zgoda zostata udzielona (jesli dotyczy) wraz z datg wydania;

3) $rodki kontroli ryzyka (srodki bezpieczenstwa) wdrozone oraz przewidziane do wdrozenia
na etapie eksploatacji w zwigzku z zastosowaniem odstepstwa.

Prace w urzagdzeniach srk niekolidujgce z przebudowywang infrastrukturg nalezy wykonac
wyprzedzajgco przed robotami zasadniczymi w branzy torowe;j.

4.9 Szkolenie personelu Zamawiajgcego

Wykonawca przeprowadzi szkolenia dla personelu Zamawiajgcego z zakresu obstugi
i utrzymania wszystkich instalowanych urzgdzen dla nastepujacych branz:

1) Automatyka kolejowa (srk):

Maksymalna liczba osdb objetych szkoleniem:

a) 12 oso6b =z personelu technicznego utrzymania (obstugi technicznej
i diagnostycznej);

b) 8 osdb z personelu eksploatacii (obstugi);
¢) 5 o0s6b z nadzoru sekcji eksploataciji, kontroli i instruktazu;

Tematyka szkolenia z zakresu obstugi i utrzymania powinna obejmowaé zagadnienia
eksploatacyjne opisane w dokumentacji technicznej producenta, w tym techniczno-ruchowej
(DTR), Planie utrzymania wraz z parametrami RAM oraz zajecia praktyczne w zakresie:

a) dziatania i obstugi urzadzen,
b) obstugi technicznej i diagnostycznej,
c) dokonywania pomiaréw pod katem zachowania parametrow oraz ich regulaciji,

d) postepowania w przypadku wystgpienia usterek w urzgdzeniach;
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5. INFORMACJE DOTYCZACE PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

5.1 Informacje o prawie do dysponowania nieruchomoscia na cele budowlane

Zamawiajacy oswiadcza, ze w odniesieniu do nieruchomosci, na ktérych bedg realizowane
roboty budowalne, objetych umowg zawartg z PKP S.A. Nr D50-KN-1L/01 z dnia 27.09.2001 r.
0 uregulowanym na rzecz PKP S.A. stanie prawnym oraz do ktérych legitymuje sie tytutem
prawnym, posiada prawo dysponowania nieruchomoscig na cele budowlane (o$wiadczenie
Zamawiajgcego stwierdzajgce jego prawo do dysponowania nieruchomoscig na cele
budowlane — zostanie przekazane Wykonawecy). W sytuacji, gdy realizacja inwestycji wykroczy
poza ww. nieruchomosci, prawo do dysponowania nieruchomosciami na cele budowlane
Wykonawca jest zobowigzany pozyskaé¢ od podmiotéw uprawnionych do wydania tego prawa
na rzecz Zamawiajgcego (np. w przypadku gruntow pokrytych wodami).

5.2 Certyfikacja

Budowle i urzgdzenia majgce wptyw na poziom bezpieczenstwa ruchu kolejowego, zgodnie
Z obowigzujgcymi przepisami Prawa, muszg posiada¢ swiadectwa dopuszczenia do
eksploatacji typu, wraz z odpowiednimi certyfikatami i deklaracjami zgodnosci z typem.
Zamawiajgcy wymaga, aby zastosowane urzgdzenia i budowle byly dopuszczone do
eksploatacji bez jakichkolwiek ograniczeh czasowych i terytorialnych.

Wykonawca ma obowigzek stosowania takich materiatdw - elementéw podsysteméw,
zaliczanych do skfadnikdéw interoperacyjnosci, ktére posiadajg stosowne deklaracie WE
zgodnosci lub przydatnosci do stosowania oraz certyfikaty WE zgodnosci lub przydatnosci do
stosowania (jezeli wymagane zgodnie z zastosowanym modutem oceny zgodnosci).

Wykonawca jest zobowigzany zleci¢ jednostce notyfikowanej oraz jednostce wyznaczonej
(ocene zgodnosci podsystemu ,Sterowanie — urzgdzenia przytorowe” w czesci objetej
zakresem zaméwienia, na kazdym etapie (projektu, budowy i koncowych préb podsystemu)
zgodnie z zapisami ustawy z dnia 28 marca 2003r. o transporcie kolejowym (z p6zn. zm.). W
wyniku przeprowadzonej przez ww. jednostki oceny zgodnosci i uzyskanych certyfikatow
weryfikacji i certyfikatow weryfikacji WE podsysteméw, Wykonawca ma obowigzek
wystawienia odpowiednich deklaracji weryfikacji WE podsysteméw wystawionych na czas
nieokreslony.

Wykonawca jest zobowigzany podjg¢ wspotprace z jednostkg notyfikowang oraz jednostkg
wyznaczong na samym poczatku procesu projektowania oraz poinformowac Prezesa UTK o
podpisaniu umowy z jednostkg notyfikowana, zgodnie z obowigzujgcymi przepisami Prawa.

Zamawiajgcy informuje, ze przedmiotowy podsystem podlegat procesowi weryfikacji WE, a co
za tym idzie wykonawca zobowigzany jest do uwzglednienia tego w procesie certyfikaciji,
zgodnie z obowigzujgcymi przepisami prawa.

Doktadny zakres weryfikacji, wynikajgcy z zakresu robot w podsystemie, zostanie ustalony
miedzy Wykonawcg a ww. jednostkami zaraz po podjeciu wspotpracy miedzy nimi. i bedzie
podlegat akceptacji Zamawiajgcego.

Wykonawca jest zobowigzany niezwtocznie powiadomi¢ Zamawiajgcego o kazdym przypadku

zidentyfikowania przez jednostke notyfikowang lub jednostke wyznaczong brakéw lub
niezgodnosci w ramach prowadzonego procesu weryfikacji, 0 wszelkich ograniczeniach i
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wytgczeniach w procesie certyfikacji podsysteméw oraz w przypadku dokonania zmian w
prowadzonym procesie certyfikacji. Dodatkowo, Wykonawca zobowigzany jest do
informowania Zamawiajgcego w raportach miesiecznych o przebiegu i stopniu
zaawansowania procesu certyfikacji, w tym takze, do przekazywania kopii korespondenciji
miedzy ww. stronami, dotyczgcej przebiegu oceny zgodnosci podsystemow. Ponadto, na
kazde zadanie Zamawiajgcego, Wykonawca zobowigzany jest niezwtocznie przekazaé
informacje o przebiegu procesu certyfikacji.

Po zakonczeniu etapu projektowania, a przed przystgpieniem do realizacji robét, Wykonawca
pozyska od posrednie potwierdzenia weryfikacji podsystemow wydane przez jednostke
notyfikowang oraz jednostke wyznaczona.

Wykonawca dostarczy Zamawiajacemu dla ww. podsysteméw deklaracje weryfikacji WE
wystawione na czas nieokreslony oraz catos¢ dokumentacji przebiegu oceny zgodnosci wraz
z certyfikatami i posrednimi potwierdzeniami wydanymi przez jednostke notyfikowang oraz
jednostke wyznaczona.

Wszystkie koszty zwigzane z realizacjg procesu oceny zgodnos$ci i uzyskaniem zezwolen w
tym koszty wynagrodzenia jednostki notyfikowanej oraz jednostki wyznaczonej zostang
uwzglednione w ramach Zaakceptowanej Kwoty Kontraktowej.

Zamawiajacy wymaga, aby dostarczone przez Wykonawce dokumenty potwierdzajgce proces
weryfikacji zgodnosci sktadnikéw interoperacyjnosci oraz podsystemu z wymaganiami
zasadniczymi zostaty sporzgdzone co najmniej w jezyku polskim. W przypadku dokumentow
sporzgdzonych w kilku jezykach dokumentem nadrzednym jest dokument sporzgdzony w
jezyku polskim.

Dostarczone przez Wykonawce dokumenty muszg umozliwi¢ uzyskanie zgody na oddanie
podsystemu do eksploatacji na czas nieokreslony, wydanej przez wtasciwy organ administracji
panstwowej.

W przypadku otrzymania przez Zamawiajgcego decyzji Prezesa UTK o konieczno$ci
uzyskania zezwolenia/zezwolen na dopuszczenie do eksploatacji podsystemu strukturalnego,
Wykonawca jest zobowigzany uzyskac takie zezwolenie(-a) na czas nieokreslony w imieniu
Zamawiajgcego.

5.3 Kontrola jakosci robét

1. Dla potrzeb zapewnienia wspétpracy z Wykonawcg i prowadzenia kontroli wykonywanych
robét budowlanych oraz dokonywania odbioréw Zamawiajgcy przewiduje ustanowienie
Inspektora Nadzoru zgodnie, w zakresie wynikajgcym z ustawy Prawo budowlane i
postanowienn Umowy.

2. Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za prowadzenie i jakos¢ robdt, za stosowane
metody wykonywania robdt, za zastosowane wyroby zgodnie z warunkami Umowy,
Prawem i opracowang przez Wykonawce i zatwierdzong przez Zamawiajgcego
dokumentacjg projektowa, a takze poleceniami Inspektora Nadzoru.

3. Jakos¢ Robét bedzie kontrolowana w trakcie wykonywania Robét i ma byé zgodna
z wymaganiami STWIORB, PZJ, projektu organizacji i technologii robot i Regulacjami
Zamawiajgcego.

4. Kontroli biezgcej i sprawdzaniu wykonywanych rob6t budowlanych bedg w szczegdlnosci
poddane:
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1) rozwigzania zawarte w dokumentacji projektowej - przed ich skierowaniem do
realizacji robét budowlanych — w aspekcie ich zgodno$ci z programem funkcjonalno-
uzytkowym oraz warunkami Umowy;

2) stosowane wyroby budowlane - w odniesieniu do dokumentéw potwierdzajgcych ich
dopuszczenie do obrotu oraz zgodnosci parametréw z danymi zawartymi w projektach
wykonawczych i w specyfikacjach technicznych;

3) zgodnos¢ wykonania robot budowlanych z zatwierdzong dokumentacjg projektows.
5. Wykonawca zobowigzuje sie:

1) przekazywaé Zamawiajgcemu na biezgco dane dotyczgce zaangazowania liczby
personelu, sprzetu i materiatéw na poszczegoélnych odcinkach w okreslonym czasie
i inne informacje o planowanej wielkosci zatrudnienia, planowanych dostawach
materiatow o strategicznym znaczeniu dla projektu itp.

5.4 Stosowanie sie do Prawa i innych przepiséw

W SIWZ Zamawiajacy opisat przedmiot zamdwienia w pierwszej kolejnosci przy wykorzystaniu
Polskich Norm przenoszacych normy europejskie, ale réwniez przy pomocy norm innych
panstw cztonkowskich Europejskiego Obszaru Gospodarczego przenoszgcych normy
europejskie, norm miedzynarodowych, norm wydawanych przez Miedzynarodowy Zwigzek
Kolei i europejskie organizacje normalizacyjne. Normy, ktére ma spetniaé przedmiot
zamowienia, zostaly wskazane w:

1) trescininiejszego dokumentu;
2) Regulacjach Zamawiajgcego.

Zamawiajacy dopuszcza rozwigzania rownowazne opisywanym w PFU oraz Regulacjach
Zamawiajagcego. Wykonawca, ktéry powotuje sie na rozwigzania réwnowazne opisywanym
przez Zamawiajgcego, jest obowigzany wykazaé, ze oferowane przez niego dostawy, ustugi
lub roboty budowlane spetniajg wymagania okreslone przez Zamawiajgcego.

Wykonawca zobowigzany jest réwniez uwzgledni¢ wymogi wynikajgce z Ksiegi ldentyfikacji
Wizualnej PKP Polskich Linii Kolejowych S.A., w tym tresci Rozdziatu 7 dotyczacego
kolorystyki budynkéw i budowli kolejowych.
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6. ZALACZNIKI

Zat. 1. Wymagania dla dokumentacji w formie elektronicznej

Zat. 2. Dokumentacja branzy srk;

Zat. 3. Pismo IBR1-734-93/13 z dnia 23 maja 2013 dotyczgce prawidiowego postepowania
w zakresie przekazania infrastruktury do eksploatacji;

Powyzsze zatgczniki oznaczone sg kolorem Zzoftym, poniewaz nie stanowig integralnej czesci dokumentu
bazowego. Wybdr odpowiednich zatgcznikéw lezy w gestii autora dokumentacji.
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Zatacznik nr 1 - Wymagania dla dokumentacji w formie elektronicznej

O ile gdziekolwiek w niniejszym dokumencie mowa jest o dokumentacji elektronicznej
dostarczanej Zamawiajgcemu, nalezy przez to rozumieé formaty plikdw, ktére bedg mozliwe
do odczytania/edytowania przez aplikacje bedgce w dyspozycji Zamawiajgcego (MS Office,
AutoCAD, Adobe Reader).

Wykonawca zobowigzany jest do dostarczenia dokumentacji dodatkowo w formie
elektronicznej, wedlug wymagan wymienionych ponizej.

1) Dokumentacja elektroniczna powinna by¢ dostarczona przez Wykonawce w dwoch
formatach elektronicznych:
a) w formacie zrédtowym, nadajgcym sie do edytowania,
b) w formacie przygotowanym do pobierania z Internetu lub udostepniania na nosnikach
elektronicznych.

2) Ewentualne wady dokumentacji elektronicznej sg rownowazne wadom konwencjonalnej
dokumentacji papierowej, przedstawionej do odbioru z podpisami i pieczeciami
Wykonawcy. Zamawiajgcy bedzie zgdat usuniecia wad dokumentacji elektronicznej z
takimi samymi konsekwencjami, jakie odnoszg sie do wad dokumentacji wydrukowanej
(papierowej).

3) Wykonawca zobowigzany jest do ztozenia o$wiadczenia w protokole odbioru koncowego,
albo oddzielnie, o zgodnosci formy elektronicznej z formg papierowg oraz o kompletnosci
materiatow elektronicznych.

4) Kazdy komplet przekazywanej dokumentacji musi zawiera¢ na dwdch nosnikach
elektronicznych, odrebnie:
a) z dokumentacjg zrédtowg - w plikach zrédtowych: pliki DOC (DOCX), XLS (XLSX),
DWG/DGN, JPG, MPP, PPT,
b) z dokumentacjg w formacie przeznaczonym do publikowania w Internecie - pliki PDF,
DWEF.

5) Foldery utworzone na obu nosnikach elektronicznych dla poszczegdlnych teczek
dokumentacji muszg by¢ zgodne ze spisem zawartosci teczki dokumentaciji.

6) Forma elektroniczna musi zawiera¢ dodatkowa, odrebng czesé, zawierajgca
zeskanowane w formacie PDF wszystkie dokumenty formalno-prawne, w tym
uzgodnienia.

7) Pliki znajdujgce sie w folderach nosnika elektronicznego muszg by¢ zgodne
z zawartoscig kazdego tomu dokumentacji. Jezeli pewne fragmenty dokumentacji sg
tworzone specjalnymi programami np. do kosztorysowania, to efekt dziatania tych
programoéw musi by¢ plikiem w formacie PDF, uzyskanym w procesie wydruku albo
wyjatkowo, jako skan wydrukow.

8) Opisy, kalkulacje, kosztorysy i inna dokumentacja elektroniczna o charakterze opisowym
musi by¢ dostarczona w plikach w formacie PDF, wykonanych z rozdzielczoscig okoto
300 dpi. Wszystkie uzyte czcionki muszg by¢ zawarte w plikach w formacie PDF.

9) Kazdy plik w formacie DWG/DGN musi zawiera¢ poza arkuszem ,Model" réwniez arkusze
wszystkich zawartych w projekcie wydrukow.

10) Rysunki techniczne powinny by¢ dostarczone w plikach formatu DWF, zachowujgcych
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warstwowos$¢ i wszystkie elementy rysunku finalnego - w tym podktady geodezyjne, mapy,
dziafki itp.

11) Plany schematyczne, rysunki i inne elementy graficzne powinny by¢ dostarczone
w jednym z formatow DWG, DGN, DXF, lub SHP wraz z zatgczonymi podktadami
w formacie TIFF/JPG/CIT w rozdzielczosci gwarantujgcej odczyt dokumentacji przy
zaktadanej skali.

12) Dopuszcza sie zamiennik w formacie PDF dla pliku DWF bez zachowania warstwowosci
(tworzone w niektérych programach, jako zadanie wydruku), ale zamiennik musi
pokazywac wszystkie warstwy i opisy, wydrukowane w dokumentacji papierowe;.

13) Wszystkie teksty i szczegdty graficzne dokumentacji udostepnianej w plikach formatéw
PDF i DWF, musza by¢ rozpoznawalne po zastosowaniu odpowiedniego powiekszenia;

14) Obowigzkowo nalezy zamiesci¢ w dokumentacji elektronicznej wszystkie odnosniki,
czcionki i inne elementy dokumentdéw opisowych oraz rysunkéw, umozliwiajgce wtasciwe
korzystanie z wersji elektronicznej.

15) Zaden plik, otwierany z no$nika elektronicznego dostarczonej przez Wykonawce
dokumentaciji, nie moze zgtaszac braku czcionki, stylu ani jakiegokolwiek innego elementu
tekstu lub rysunku pomocniczego, wprowadzonego do rysunku projektowanego przez
zatgczenia.

16) Dokumentacja w formacie przeznaczonym do pobierania z Internetu (patrz punkt 1.b) nie
moze by¢é w zaden sposdb zabezpieczona przed zmianami.

17) Dokumenty przeznaczone do dalszego wypetniania przez oferentéw (przedmiary, puste
kosztorysy i inne) muszg by¢ niezabezpieczonymi plikami Word i Excel.

18) Dokumenty zawarte w plikach formatéw PDF i DWF nie moga mie¢ zadnych wstawek
reklamowych ani tgczy do stron internetowych tworcow/dystrybutorow programow
tworzgcych pliki w formatach PDF lub DWF-.

19) Nazwy plikéw i folderéw muszg by¢ w miare krotkie (nie dtuzsze niz 64 znaki) i w miare
mozliwos$ci bez polskich liter, ale powinny kojarzy¢ sie z nazwami/tytutami opracowan oraz
rysunkéw.

20) Nosniki elektroniczne muszg by¢ nagrane zgodnie z nastepujgcymi wytycznymi:
a) pliki muszg by¢ uporzadkowane w folderach,
b) pliki nie mogg by¢ spakowane w zadnym formacie (zip, rar),
c) pliki nie mogg by¢ w zaden sposdb chronione hastem,
d) nos$niki muszg zawiera¢ plik z pelnym indeksem zawartosci, uwzgledniajgcym
wszystkie zatgczniki,
e) nosniki elektroniczne i ich opakowania muszg by¢ opisane.

21) Czcionki uzyte w dokumentach opisowych powinny by¢ typowymi czcionkami MS
Windows.

22) Dokumentacja opisowa musi mie¢ ponumerowane strony w stopce z podaniem catkowitej
liczby stron w dokumencie.

23) Spisy tresci dokumentéw w formatach edytowalnych i w formacie PDF muszg zawierac
hipertacza do tytutow rozdziatow.

24) Dla prezentacji preferowanym programem jest MS PowerPoint (pliki w formacie PPT).

Strona 55 z 57



PFU dla zadania Zaprojektowanie i wykonanie robot dla zadania pn. ,Remont urzgdzen kontroli niezajetosci polegajacy
na przebudowie klasycznego systemu kontroli niezajetosci toréw i rozjazdéw na system w oparciu o liczniki osi kota w stac;ji
tazy, rejon £B”

25) Arkusze kalkulacyjne Excel powinny by¢ przekazane tak, aby zawieraty aktywne formuty
pozwalajgce na przesledzenie sposobu przeprowadzenia wyliczen, a takze wszystkie
zalozenia i dane wejsciowe oraz arkusze obliczeniowe. Arkusze muszg by¢ przygotowane
w taki sposob, aby mozliwa byta kontrola poprawnosci przygotowanych wyliczen, fj.
powigzania miedzy komoérkami muszg by¢ zapisane w postaci formut, a widok zawartosci
komérek nie moze byé w zaden sposob utrudniony ani chroniony hastem. Zmiana wartosci
jakiegokolwiek parametru w modelu powoduje automatyczne przeliczenie wszystkich
pozostatych.

26) Wymagania dla dokumentacji geodezyjno - kartograficznej w formie elektronicznej zostaty
okreslone w standardzie ,Rodzaje i obieg dokumentacji geodezyjno-kartograficznej w
PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. - 1g-1”.
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Uzgodniono:

Lp.

Imie¢ i Nazwisko

ednostka

Podpis osoby uzgadniajgcej

Kierujgcy / Z-ca
Kierujgcego

Elektronicznie podpisany
przez Andrzej Mucha

1. Andrzej Mucha e (PLK023399)
Organizacja ;‘ Data: 2024.07.04 14:31:39
merytoryczna +0200

Tomasz EIektr.onicznie
2. Tomasz Mielczarek IZ10AT.TM Mielczarek B e v
Data: .07.
141359 10200
(PLK023457)
WOJC|eCh Elektrz\r/\igzpiehp\jjvdpis?ny
L. . rzez Wojciech Wojtala
3. Wojciech Wojtala | ISE524ATZA Woijtala PL023212)
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