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1. WSTEP

1.1 PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robot zwigzanych z modernizacja obiektu orlik w ramach programu modernizacji komplekséw
sportowych ,,Orlik” 2025 zlokalizowana przy ul. Bujaka w Krakowie.

1.2 ZAKRES STOSOWANIA ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt 1.1.

1.3 ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie robdt wg pkt 1.1.
Zakres robét obejmuje:
e demontaz istniejgcych opraw oswietleniowych
* montaz projektowanych opraw oswietleniowych
e ochrona przeciwporazeniowa
* pomiary powykonawcz

1.4 CPV
45310000-3 - Roboty instalacyjne elektryczne

1.5 OKRESLENIA PODSTAWOWE
Okredlenia podane w niniejszej ST sg zgodne z okresleniami ujetymi w odpowiednich normach i
przepisach.

1.6 OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonaweca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacija
projektowa.

Rodzaje (typy) urzadzen, osprzetu i materiatdw pomocniczych zastosowanych do wykonywania
instalacji powinny by¢ zgodne z podanymi w przedmiarze robét. Zastosowanie do wykonania instalacji
innych rodzajow (typdéw) urzadzen i osprzetu niz wymienione w przedmiarze dopuszczalne jest jedynie
pod warunkiem wprowadzenia do dokumentacji projektowej zmian uzgodnionych w obowigzujgcym
trybie z Zamawiajgcym.

2. MATERIALY
2.1. PARAMETRY TECHNICZNE OPRAW OSWIETLENIOWYCH BOISK SPORTOWYCH
2.1.1. PARAMETRY KONSTRUKCYINE
e materiat korpusu — odlew aluminium
* materiat klosza — szkto hartowane
e oprawa posiada regulowany U-ksztattny uchwyt
e stopien odpornosci na uderzenia mechaniczne — IK09
e szczelno$¢ oprawy — IP66
e wyglad, styl i wielko$¢ oprawy podobny do rysunkéw zamieszczonych ponizej
* masaoprawy — 8,8kg

2.1.2. PARAMETRY ELEKTRYCZNE | FUNKCJONALNOSC
¢ moc maksymalna uwzgledniajgce wszystkie straty: 190W
* znamionowe napiecie pracy — 220-240V/50-60Hz
e dostepny ukfad zasilajgcy umozliwiajgcy sterowanie sygnatem 1-10V lub DALI
e ochrona przed przepieciami — 10kV
e klasa ochronnosci elektryczne;j: |
e zakres temperatury pracy oprawy Ta od -30°C do +50°C



2.1.3. PARAMETRY OSWIETLENIOWE

e rodzaj zrodta Swiatta — LED

¢ minimalny strumien $wietlny Zzrédet swiatta: 34800Im

* minimalna skutecznosé¢ swietlna oprawy (po uwzglednieniu strat w uktadzie optycznym) —
145Im/W

e zakres temperatury barwowej zrédet Swiatta — 4000K £10%

e utrzymanie strumienia Swietlnego w czasie 90% po 55 000h

* dane fotometryczne oprawy zamieszczone w programie komputerowym pozwalajacym
wykonac obliczenia parametrow oswietleniowych

e wskaznik oddawania barw Ra = 70

e w przypadku zastosowania rozwigzan zamiennych nalezy dostarczy¢ zrédtowe pliki obliczeniowe

e rdznica danych fotometrycznych proponowanej oprawy rownowaznej nie powinna by¢ wieksza
nizt 5% w stosunku do podanych ponizej

e sprawnos$c¢ uktadu optycznego nie mniejsza niz podana ponizej

e oprawa musi by¢ oznakowana znakiem CE oraz posiadac¢ deklaracje zgodnosci

e oprawa posiada deklaracje zgodnosci oraz aktualny certyfikat akredytowanego osrodka
badawczego potwierdzajgcy wykonanie wyrobdow zgodnie z Normami zharmonizowanymi z
Dyrektywa LVD (PN-EN 60598-1/PN-EN 60598-2-3) oraz zachowanie rezimdéw produkcji i jej
powtarzalnosci, zgodnie z Typem 5 wg ISO/IEC 17067, certyfikat ENEC lub rownowazny

* oprawa jest odporna na uderzenia pitkg w rozumieniu Norm DIN 18032-3 / DIN EN 13964

2.2. PARAMETRY TECHNICZNE OPRAW OSWIETLENIA WEWNETRZNEGO

2.2.1. OPRAWA A1

Oprawy ze zintegrowanym zrédtem $wiatta LED. Wykonana z blachy stalowej malowanej proszkowo w
kolorze biatym. Dzieki prostej formie oraz niewielkim rozmiarom oprawa idealnie wpasuje sie w kazde
nowoczesne wnetrze. Montaz oprawy natynkowy lub podtynkowy. W opcjach do wyboru klosz
przystaniajacy dyfuzyjny lub superdyfuzyjny.

2.2.2. OPRAWA B1

Ekonomiczna przemystowa oprawa LED. Charakteryzuje sie bardzo wysokimi parametrami swietlnymi
(do 146 Im/W), szerokim katem rozsytu swiatta i doskonatym oddawaniem barw. Oprawa jest
wodoodporna i pytoszczelna, co pozwala na stosowanie jej w garazach, na parkingach i w halach
przemystowych. Oprawa dostepna w opcjach z klipsami dociskowymi PC lub INOX. Idealny zamiennik
tradycyjnego oswietlenia. Oprawa wspétpracuje z systemem sterowania DALI. Mozliwe wykonanie
oprawy na $wietléwki liniowe T8..

3. ODBIOR MATERIALOW NA BUDOWIE

Materiaty, takie jak przewody, koryta, tablice rozdzielcze, aparaty elektryczne nalezy dostarczac na
budowe wraz ze Swiadectwami jakosSci, wymaganymi atestami, kartami gwarancyjnymi, protokotami
odbioru technicznego.

Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodnosci z
danymi wytwoércy.

W przypadku stwierdzenia wad lub nasuwajgcych sie watpliwosci moggcych mie¢ wptyw na jakos¢
wykonania robét, materiaty nalezy przed ich wbudowaniem poddaé badaniom okreslonym przez dozér
techniczny robot.

4. SKLADOWANIE MATERIALOW NA BUDOWIE

Sktadowanie materiatéw powinno odbywac sie zgodnie z zaleceniami producentéw, w warunkach
zapobiegajacych zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu sie wtasciwosci technicznych na skutek
wptywu czynnikéw atmosferycznych lub fizykochemicznych. Nalezy zachowa¢ wymagania wynikajace
ze specjalnych wiasciwosci materiatow oraz wymagania w zakresie bezpieczenstwa
przeciwpozarowego.



5. SPRZET
Do wykonania instalacji aktywnej przewiduje sie uzycie podstawowego sprzetu:
¢ podnosnik nozycowy
¢ samochdd dostawczy 0,9 t
* inne $rodki transportu umozliwiajgce transport poszczegdlnych materiatéw

6. TRANSPORT
Materiaty na budowe powinny by¢ przywozone odpowiednimi Srodkami transportu, zabezpieczone w
sposéb zapobiegajgcy uszkodzeniu oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.

7. WYKONANIE ROBOT

7.1 HARMONOGRAM ROBOT

Wykonaweca przedstawi do akceptacji propozycje organizacji i harmonogram robot uwzgledniajacy
wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty instalacyjne.

7.2. tACZENIE PRZEWODOW

W instalacjach elektrycznych i niskopradowych tgczenia przewoddéw nalezy dokonywaé w sprzecie i
osprzecie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stosowac potaczen skrecanych. W przypadku gdy
odbiorniki elektryczne majg wyprowadzone fabrycznie na zewnatrz przewody, a samo ich podtaczenie
do instalacji nie zostato opracowane, sposéb podtgczenia nalezy uzgodnic z projektantem lub
kompetentnym przedstawicielem Zamawiajgcego.

Przewody muszg by¢ utozone swobodnie i nie mogg by¢ narazone na naciagi i dodatkowe naprezenia.
Do danego zacisku nalezy przytgczy¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju i liczbie dla jakich zacisk
ten jest przygotowany. W przypadku zastosowania zaciskow, do ktdrych przewody sg przytaczone za
pomocg oczek, pomiedzy oczkiem a nakretkg oraz pomiedzy oczkami powinny znajdowad sie podktadki
metalowe zabezpieczone przed korozjg w sposéb umozliwiajacy przeptyw pradu. Dtugosé odizolowanej
zyty przewodu powinna zapewnia¢ prawidtowe przytaczenie.

Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze powodowac uszkodzen mechanicznych. W
przypadku stosowania zyt ocynowanych proces czyszczenia nie powinien uszkadzaé warstwy cyny.
Konce przewoddw miedzianych z zytami wielodrutowymi (linek) powinny by¢ zabezpieczone
zaprasowanymi tulejkami lub ocynowane (zaleca sie zastosowanie tulejek zamiast cynowania).

7.7. PROBY MONTAZOWE
Po zakonczeniu robot nalezy przeprowadzi¢ proby montazowe obejmujgce badania i pomiary. Zakres
prob montazowych nalezy uzgodnic z inwestorem. Zakres podstawowych prob obejmuje:

e pomiar rezystancji izolacji instalacji

e pomiary impedancji petli zwarciowych

e pomiary natezenia o$wietlenia na stanowiskach pracy

e pomiary parametréw sieci logicznej wg normy PN-EN 50173 (kat. 6)

8. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
8.1 PROGRAM ZAPEWNIENIA JAKOSCI (PZ))
Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Zamawiajgcego
programu zapewnienia jakosSci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania Robodt,
mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie Roboét zgodnie ze ST oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Zamawiajgcego. Program zapewnienia jakosci bedzie
zawierad:
Czesc ogdlng opisujaca:

e organizacje wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadzenia Robét,

e organizacje ruchu wraz z znakowaniem Robdt,

« BHP,

¢ wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

¢ wykaz 0séb odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegdlnych elementow

robot,



e system (sposob i procedure) proponowane]j kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych
robat,

e wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli,

e sposob oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmdw sterujgcych, g takze wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposéb i forme przekazywania tych informacji
Zamawiajgcemu;

Czesc szczegdtowq opisujacy dla kazdego asortymentu Robot:

¢ wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

e rodzaje iilos¢ srodkow transportu oraz urzgdzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

e sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkdéw przed utratg ich wtasciwosci w czasie transportu,

e sposob i procedure pomiardw i badan (rodzaj i czestotliwos¢, pobieranie prdbek, legalizacjg i
sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéw i wykonywania
poszczegdlnych elementéw robdt,

*  sposob postepowania z materiatami i robotami nieodpowiadajgcymi wymaganiom

8.2. ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Celem kontroli Robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggng¢
zatozong jako$¢ Robdt. Wykonawcg jest odpowiedzialny za petng kontrole Robot i jakosci
materiatéw. Wykonawcg zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajgc personel, laboratorium,
sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania prébek, badan materiatéw oraz
Robdt. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Zamawiajgcy moze zazgdaé od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajgcy.
Wykonawca bedzie przeprowadzac pomiary i badania materiatéw oraz Robét z czestotliwoscia
zapewniajgca stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji
Projektowej i ST. Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czestotliwosé sg okreslone w ST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Zamawiajgcy ustali, jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie Robdt zgodnie z Umowa. Wykonawcg
dostarczy Inzynierowi swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzgdzenia i sprzet badawczy posiadajg
wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych
procedury badan. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow
ponosi Wykonawca.

8.3. BADANIA | POMIARY

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, mozna stosowac wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi Zamawiajgcego o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji Zamawiajacego.

8.4. RAPORTY Z BADAN

Wykonaweca bedzie przekazywac¢ Zamawiajgcemu kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej,
jednak nie pdzniej niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Zamawiajgcemu na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, zaaprobowanych przez niego.

8.5. BADANIA PROWADZONE PRZEZ ZAMAWIAJACEGO

Do celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia Zamawiajacy uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania prébek i badania materiatéw u zZrédta ich wytwarzania, i zapewniona mu bedzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.



Zamawiajgcy, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robdt prowadzonego przez Wykonawce,
bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatéw i Robdt z wymaganiami ST na podstawie wynikéw badan
dostarczonych przez Wykonawce.

Zamawiajgcy moze pobierac prébki materiatdw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy.
Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Zamawiajacy poleci
Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych
badan, albo oprze sie wytgcznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatéw i Roboét z
Dokumentacjg Projektowaq i ST. W takim przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych
badan i pobierania prébek poniesione zostang przez Wykonawce.

8.6. CERTYFIKATY | DEKLARACIE
Zamawiajgcy moze dopuscic¢ do uzycia tylko te materiaty, ktdre posiadaja:

e certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych
przepiséw i dokumentdéw technicznych.

e deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Norma lub aprobatg techniczng, w
przypadku wyrobéw, dla ktdrych nie ustanowiono Polskiej Normy i ktére spetniajg wymogi
Specyfikacji Technicznej.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do Robét bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajgce w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszg posiadaé¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez
Wykonawce Zamawiajgcemu. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan bedga
odrzucone.

8.7. DOKUMENTY BUDOWY
Do dokumentdéw budowy zalicza sie nastepujgce dokumenty:

e protokoty przekazania pomieszczen przeznaczonych do wykonania prac,

e umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,

e protokoty odbioru Robdt,

e protokoty narad i ustalen,

e korespondencje na budowie,

e protokoty z pomiardw instalacji elektrycznych i niskopradowych.
Przechowywanie dokumentéw budowy:
Dokumenty budowy bedg przechowywane przez kierownika robot w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktdregokolwiek z dokumentéw robét spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej z prawem. Wszelkie dokumenty robét bedg zawsze dostepne dla
Zamawiajgcego.

9. OBMIAR ROBOT

9.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Obmiar robot ma za zadanie okresli¢ faktyczny zakres wykonanych robot wg stanu na dzien jego
przeprowadzenia. Roboty mozna uznaé za wykonane pod warunkiem, ze wykonano je zgodnie z
wymaganiami zawartymi w specyfikacjach technicznych, a ich ilo$¢ podaje sie w jednostkach
ustalonych w wycenionym przedmiarze robdt wchodzgcym w sktad umowy. Obmiaru robét dokonuje
Wykonawca po pisemnym powiadomieniu zarzgdzajgcego realizacjag umowy o zakresie i terminie
obmiaru. Powiadomienie powinno poprzedza¢ obmiar co najmniej o 3 dni. Wyniki obmiaru sg wpisane
do ksiegi obmiaru i zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru (inzyniera kontraktu).

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze robét lub gdzie
indziej w szczegdtowych specyfikacjach technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku wykonania
wszystkich robét.

Przyjmuje sie zasady obmiaru podane w katalogach (podane przy pozycjach przedmiarowych)
okreslajacych jednostkowe naktady rzeczowe dla poszczegdlnych robét. Zasady wymienione w
zatozeniach ogdlnych i szczegétowych do kazdego katalogu i rozdziatu roboét.



9.2. URZADZENIA | SPRZET POMIAROWY

Wszystkie urzagdzenia i sprzet pomiarowy, stosowane w czasie dokonywania obmiaru i dostarczone
przez Wykonawce, muszg by¢ zaakceptowane przez zarzgdzajgcego realizacjg umowy. Jezeli
urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych, to wykonawca musi posiadaé wazne
Swiadectwa legalizacji. Muszg one by¢ utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

9.3 ROZLICZENIE CZESCIOWE

Rozliczenie czesciowe robdt nastgpi wg wzoru umowy. Obmiary bedg przeprowadzone przed
cze$ciowym lub ostatecznym odbiorem Robot, a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w
Robotach. Obmiar Robét zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar Robot
podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

10. ODBIOR ROBOT
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST Roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:
e odbiorowi Robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,
¢ odbiorowi wstepnemu,
e odbiorowi korncowemu,
e odbiorowi ostatecznemu - po okresie gwarancji.

10.1 ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH | ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

Odbidr Robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych Robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr Robdt zanikajgcych i
ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania ogdlnego postepu Robot. Odbioru Robét dokonuje przedstawiciel
Zamawiajgcego. Gotowos¢ danej czesci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca powiadomieniem
Zamawiajgcego.

Odbiér bedzie przeprowadzony niezwtocznie, jednak nie pdzniej niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia.
Jakos¢ i ilos¢ Robot ulegajacych zakryciu ocenia Zamawiajacy na podstawie Dokumentacji

Projektowej, ST i uprzednimi ustaleniami.

10.2 ODBIOR WSTEPNY ROBOT

Odbiér wstepny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robdt w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakoriczenie Robdt oraz gotowos¢ do odbioru koricowego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Zamawiajgcego.

10.3 ODBIOR KONCOWY ROBOT

Odbioru korncowego Robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Wykonawcy. Komisja odbierajgca Roboty dokona ich oceny jakosciowe]j na podstawie przedtozonych
dokumentdéw, wynikdw badan i pomiardw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robét z
Dokumentacjg Projektowg i ST.

W toku odbioru koricowego Roboét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbiorow roboét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania Robot
uzupetniajgcych i Robdt poprawkowych.

W przypadkach stwierdzenia usterek, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego. W terminie wyznaczonym przez komisje bedg musiaty by¢ usuniete wszystkie usterki
stwierdzone przez Komisje.

Odbiér koricowy szczegdtowo okresla wzér umowy.

10.3.1 DOKUMENTY DO ODBIORU KONCOWEGO
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest protokdt Odbioru



ostatecznego Robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru
ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

¢ Dokumentacje Projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami (jesli wystgpity) oraz

dodatkowa, jesli zostata sporzgdzona w trakcie realizacji Umowy.

¢ Dokumenty zainstalowanego wyposazenia.

e Wyniki pomiaréw kontrolnych zgodnie z ST

e Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST

e Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszgcych

e Instrukcje eksploatacyjne, Karty gwarancyjne
W przypadku gdy wedtug komisji Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru koricowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru koncowego Robdt. Wszystkie zarzagdzone przez komisje Roboty poprawkowe lub
uzupetniajgce bedg zestawione wedfug wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Termin wykonania
Robdt poprawkowych i Robdt uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

10.4 ODBIOR KONCOWY

Odbidr konncowy polega na ocenie wykonanych Robét zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbiodr ostateczny bedzie dokonany
na podstawie oceny wizualnej robdt zgodnie z kartg gwarancyjna.

11. PODSTAWA PtATNOSCI

11.1 USTALENIA OGOLNE

Za wykonanie petnego zakresu roboét dotyczacych Inwestycji zwigzanych z modernizacja obiektu orlik w
ramach programu modernizacji kompleksdw sportowych , Orlik” 2025 zlokalizowana przy ul. Bujaka w
Krakowie, przystugiwac bedzie Wykonawcy wynagrodzenie ryczattowe. Wynagrodzenie ptatne bedzie
za wykonane czesci elementéw robét wskazanych w Tabeli Elementdw, wg zaawansowania
procentowego wykonanych robét.

Szczegbtowa regulacja rozliczen z Wykonawca zostanie zawarta w dokumentach opracowanych przez
Zamawiajgcego — w Specyfikacji Istotnych Warunkéw Zaméwienia (SIWZ) oraz w Umowie.

112 PLATNOSCI CZESCIOWE
Ptatnosci czesciowe wedtug wzoru umowy.

12. DOKUMENTY ODNIESIENIA
e przedmiar robdt
e projekt techniczny

12. PODSTAWA OPRACOWANIA STWiIOR

e Rozporzadzenie Ministra Rozwoju | Technologii z dnia 20 grudnia 2021 r. w sprawie
szczegdtowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego

e Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. ,,Prawo budowlane” z pdzniejszymi zmianami,

e Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w sprawie
ogoblnych przepiséw bezpieczenistwa i higieny pracy

e ustawa z dnia 11 wrzesnia 2019 r. - Prawo zamédwien publicznych (Dz. U. 2019 poz. 2019 z
podin.zm

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajacego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia,

e Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wrzes$nia 2001 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas eksploatacji maszyn i innych urzgdzen technicznych do robét ziemnych,
budowlanych i drogowych.

e Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. ,,Prawo ochrony srodowiska”.



e Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano — montazowych” ARKADY, listopad
2021



