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SST-E-00 ]
WYMAGANIA OGOLNE

Grupa | Klasa Kategoria | Kod PCV Wyszczegdlnienie

45.2 45200000-9 Roboty budowlane w zakresie
wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich

Czesci oraz roboty w zakresie inzynierii
ladowej 1 wodnej

45.21 45210000-2 Roboty budowlane w zakresie
budynkow

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Specyfikacji Technicznej  sg
Wymagania Ogoélne dotyczace wykonania i odbioru robot w obiektach budowlanych.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna stanowi podstawe opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
zgodnie z ustawg o zamdwieniach publicznych i realizacji oraz rozliczaniu robot w obiektach
budowlanych. 1

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacji Technicznej.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne, wspodlne dla
robot objetych specyfikacjami technicznymi (ST) 1 szczegélowymi specyfikacjami
technicznymi (SST) wydanymi przez OWEOB dla projektu.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robdt.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna stanowi podstawe do opracowania szczegdtowych
Specyfikacji Technicznych stosowanych jako dokument przetargowy i1 kontraktowy przy
zleceniu zgodnie z Ustawa Prawo Zamoéwien Publicznych i realizacji oraz nadzorowaniu
robot w obiektach budowlanych. Zakres robdt sklasyfikowano zgodnie do struktury systemu
klasyfikacji Wspdlnego Stownika Zamowien.

1.4.1. Zgodnos¢ Robot z Normami.

W réznych miejscach Specyfikacji Technicznych podane sa odnosniki do Polskich
Norm. Normy te winny by¢ traktowane jako integralna cz¢s$¢ Specyfikacji Technicznych i by¢
stosowane w polaczeniu z Dokumentacja Budowy i Specyfikacjami, w ktérych sa
wymienione. Wykaz podstawowych norm przedstawiono w pkt. 10 tych Specyfikacji.
Wykonawca jest zobowigzany do przestrzegania innych Polskich Norm lub odpowiednich
norm krajow UE, ktore obowiazuja w zwigzku z wykonaniem prac objetych Kontraktem
1 stosowania ich postanowien na réwni z wszystkimi innymi wymaganiami, zawartymi
w Specyfikacjach Technicznych. Zaktada si¢, iz Wykonawca doglebnie zaznajomil si¢
z treScig 1 wymaganiami tych Norm.



1.4.2. Okreslenia podstawowe.

Uzyte w Specyfikacji Technicznej wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢
w kazdym przypadku nastepujaco:
1.4.2.1. Obiekt budowlany — nalezy przez to rozumie¢ budynek wraz z instalacjami
i urzadzeniami technicznymi, budowle stanowigca calo$¢ techniczno-uzytkowa wraz
z instalacjami 1 urzadzeniami, obiekt malej architektury;
1.4.2.2. Budynek — nalezy przez to rozumie¢ taki obiekt budowlany, ktory jest trwale
zwigzany z gruntem, wydzielony z przestrzeni za pomocag przegrod budowlanych oraz
posiada fundamenty 1 dach.
1.4.2.3. Budynek mieszkalny jednorodzinny — nalezy przez to rozumie¢ budynek wolno
stojacy albo budynek o zabudowie blizniaczej, szeregowej lub grupowej, stuzacy
zaspokajaniu potrzeb mieszkaniowych, stanowigcy konstrukcyjnie samodzielng catose,
w ktorym dopuszcza si¢ wydzielenie nie wigcej niz dwoch lokali mieszkalnych albo jednego
lokalu mieszkalnego i lokalu uzytkowego o powierzchni catkowitej nieprzekraczajacej 30%
powierzchni catkowitej budynku.
1.4.2.4. Budowla — nalezy przez to rozumie¢ kazdy obiekt budowlany nie bedacy budynkiem
lub obiektem matej architektury, jak: lotniska, drogi, linie kolejowe, mosty, estakady, tunele,
sieci techniczne, wolno stojgce maszty antenowe, wolno stojace trwale zwigzane z gruntem
urzadzenia reklamowe, budowle ziemne, obronne (fortyfikacje), ochronne, hydrotechniczne,
zbiorniki, wolno stojace instalacje przemystowe lub urzadzenia techniczne, oczyszczalnie
sciekow, skladowiska odpaddw, stacje uzdatniania wody, konstrukcje oporowe, nadziemne
1 podziemne przejscia dla pieszych, sieci uzbrojenia terenu, budowle sportowe, cmentarze,
pomniki, a takze czg$ci budowlane urzadzen technicznych (kottow, piecow przemystowych
1 innych urzadzen) oraz fundamenty pod maszyny 1 urzadzenia, jako odrebne pod wzgledem
technicznym cze$ci przedmiotéw sktadajacych sie na calo$¢ uzytkows.
1.4.2.5. Obiekt malej architektury — nalezy przez to rozumie¢ niewielkie obiekty,
a w szczegdlnosci kultu religijnego, jak: kapliczki, krzyze przydroSne, figury, posagi,
wodotryski i1 inne obiekty architektury ogrodowej, uzytkowe sluzace rekreacji codziennej
1 utrzymaniu porzadku, jak: piaskownice, hustawki, drabinki, $mietniki.
1.4.2.6. Tymczasowy obiekt budowlany — nalezy przez to rozumie¢ obiekt budowlany
przeznaczony do czasowego uzytkowania w okresie krétszym od jego trwatosci techniczne;j,
przewidziany do przeniesienia w inne miejsce lub rozbidrki, a takze obiekt budowlany nie
polaczony trwale z gruntem, jak: strzelnice, kioski uliczne, pawilony sprzedazy ulicznej
1 wystawowe, przekrycia namiotowe 1 powloki pneumatyczne, urzadzenia rozrywkowe,
barakowozy, obiekty kontenerowe.
1.4.2.7. Budowa — nalezy przez to rozumie¢ wykonanie obiektu budowlanego w okreslonym
miejscu, a takze odbudowe, rozbudowe, nadbudowe obiektu budowlanego.
1.4.2.8. Roboty budowlane — nalezy przez to rozumie¢ budowg, a takze prace polegajace na
przebudowie, montazu, remoncie lub rozbiorce obiektu budowlanego.
1.4.2.9. Remont — nalezy przez to rozumie¢ wykonywanie w istniejgcym obiekcie
budowlanym rob6t budowlanych polegajacych na odtworzeniu stanu pierwotnego, a nie
stanowigcych biezacej konserwacji.
1.4.2.10. Urzadzenia budowlane — nalezy przez to rozumie¢ urzadzenia techniczne zwigzane
z obiektem budowlanym zapewniajagce mozliwos¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego
przeznaczeniem, jak przylacza i urzadzenia instalacyjne, w tym shuzace oczyszczaniu lub
gromadzeniu $ciekow, a takze przejazdy, ogrodzenia, place postojowe i1 place pod $mietniki.
1.4.2.11. Teren budowy — nalezy przez to rozumie¢ przestrzen, w ktoérej prowadzone sa
roboty budowlane wraz z przestrzenig zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy.
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1.4.2.12. Prawne dysponowanie nieruchomoscia na cele budowlane — nalezy przez to
rozumie¢ tytul prawny wynikajacy z prawa wilasnosci, uzytkowania wieczystego, zarzadu,
ograniczonego prawa rzeczowego albo stosunku zobowigzaniowego, przewidujacego
uprawnienia do wykonywania rob6ot budowlanych.

1.4.2.13. Pozwolenie na budowe — nalezy przez to rozumie¢ decyzj¢ administracyjng
zezwalajacg na rozpoczecie i1 prowadzenie budowy lub wykonywanie robot budowlanych
innych niz budowa obiektu budowlanego.

1.4.2.14. Dokumentacja budowy — nalezy przez to rozumie¢ pozwolenie na budowe¢ wraz
z zalaczonym projektem budowlanym, dziennik budowy, protokoty odbioréw czgsciowych
1 koncowych, w miarg potrzeby, rysunki i opisy stuzace realizacji obiektu, operaty geodezyjne
i ksigzke obmiarow, a w przypadku realizacji obiektow metoda montazu - takze dziennik
montazu.

1.4.2.15. Dokumentacja powykonawcza — nalezy przez to rozumie¢ dokumentacj¢ budowy
z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robdt oraz geodezyjnymi
pomiarami powykonawczymi.

1.4.2.16. Teren zamkniety — nalezy przez to rozumie¢ teren zamknigty, o ktérym mowa
w przepisach prawa geodezyjnego i kartograficznego,

1.4.2.17. Aprobata techniczna — nalezy przez to rozumie¢ pozytywna ocen¢ techniczng
wyrobu, stwierdzajacg jego przydatnos$¢ do stosowania w budownictwie.

1.4.2.18. Wilasciwy organ — nalezy przez to rozumie¢ organ nadzoru architektoniczno-
budowlanego lub organ specjalistycznego nadzoru budowlanego, stosownie do ich
wlasciwosci okreslonych w rozdziale 8.

1.4.2.19. Wyréb budowlany — nalezy przez to rozumie¢ wyréb w rozumieniu przepisow
0 ocenie zgodnos$ci, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub
zastosowania w sposob trwaty w obiekcie budowlanym, wprowadzany do obrotu jako wyrob
pojedynczy lub jako zestaw wyborow do stosowania we wzajemnym potgczeniu stanowigcym
integralng cato$¢ uzytkowa.

1.4.2.20. Organ samorzadu zawodowego — nalezy przez to rozumie¢ organy okre§lone
w ustawie z dnia 15 grudnia 2000 r. o samorzadach zawodowych architektéw, inzynierow
budownictwa oraz urbanistow (Dz. U. z 2001 r. Nr 5, pdz. 42 z pdzn. zm.).

1.4.2.21. Obszar oddzialywania obiektu — nalezy przez to rozumie¢ teren wyznaczony
w otoczeniu budowlanym na podstawie przepisow odrgbnych, wprowadzajacych zwigzane
z tym obiektem ograniczenia w zagospodarowaniu tego terenu.

1.4.2.22. Oplata — nalezy przez to rozumie¢ kwote naleznoSci wnoszong przez
zobowigzanego za okreslone ustawa obowigzkowe kontrole dokonywane przez wlasciwy
organ.

1.4.2.23. Droga tymczasowa (montazowa) — nalezy przez to rozumie¢ drog¢ specjalnie
przygotowana, przeznaczong do ruchu pojazdow obstugujacych roboty budowlane na czas ich
wykonywania, przewidziang do usunigcia po ich zakonczeniu.

1.4.2.24. Dzienniku budowy — nalezy przez to rozumie¢ dziennik wydany przez wlasciwy
organ zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzgdowy dokument przebiegu
robot budowlanych oraz zdarzen 1 okolicznosci zachodzacych w czasie wykonywania robot.
1.4.2.25. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawceg robot, upowazniona do
kierowania robotami 1 do wyst¢powania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu,
ponoszaca ustawowa odpowiedzialno$¢ za prowadzong budowe.

1.4.2.26. Rejestr obmiaréw — nalezy przez to rozumie¢ akceptowang przez Inspektora
nadzoru ksigzke z ponumerowanymi stronami, stuzacag do wpisywania przez Wykonawce
obmiaru dokonanych robot w formie wyliczen, szkicow 1 ewentualnie dodatkowych
zatacznikow. Wpisy w rejestrze obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru
budowlanego.



1.4.2.27. Laboratorium - nalezy przez to rozumie¢ laboratorium jednostki naukowej,
zamawiajacego, wykonawcy lub inne laboratorium badawcze zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzania niezbednych badan i prob zwigzanych
z oceng jakosci stosowanych wyrobow budowlanych oraz rodzajéw prowadzonych robot.
1.4.2.28. Materialy — nalezy przez to rozumie¢ wszelkie materialy naturalne i wytwarzane
jak rowniez roézne tworzywa 1 wyroby niezbedne do wykonania robdt, zgodnie
z dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi zaakceptowane przez Inspektora
nadzoru.

1.4.2.29. Odpowiednia zgodnos$¢ — nalezy przez to rozumie¢ zgodno§¢ wykonanych robot
dopuszczalnymi tolerancjami, a jesli granice tolerancji nie zostaty okreslone z przecigtnymi
tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.2.30. Poleceniu Inspektora nadzoru — nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia
przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu
realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.2.31. Projektant — nalezy przez to rozumie¢ uprawniong osob¢ prawng lub fizyczna
bedaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.2.32. Rekultywacja — nalezy przez to rozumie¢ roboty majace na celu uporzadkowanie
1 przywrdcenie pierwotnych funkcji terenu naruszonego w czasie realizacji budowy lub robot
budowlanych.

1.4.2.33. Przedmiar robdot — nalezy przez to rozumie¢ zestawienie przewidzianych do
wykonania robdt wedlug technologicznej kolejnosci ich wykonania wraz z obliczeniem
1 podaniem ilo$ci robot w ustalonych jednostkach przedmiarowych.

1.4.2.34. Czesci obiektu lub etapie wykonania — nalezy przez to rozumie¢ cze$¢ obiektu
budowlanego zdolng do spetniania przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych
1 mozliwa do odebrania i przekazania do eksploatacji.

1.4.2.35. Ustalenia techniczne — nalezy przez to rozumie¢ ustalenia podane w normach,
aprobatach technicznych i szczegdtowych specyfikacjach technicznych.

1.4.3. Ogélne wymagania dotyczace Robdt.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa i Sciste
przestrzeganie harmonogramu robdt oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow
1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z projektem technicznym, wymaganiami specyfikacji
technicznej i programu zapewnienia jakosci, projektu organizacji robot oraz poleceniami
zarzadzajacego realizacja umowy. Wykonawca ponosi odpowiedzialno§¢ za dokladne
wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow robot zgodnie
z wymiarami i1 rz¢dnymi okre§lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na
piSmie przez zarzadzajacego realizacja umowy. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu
spowodowanego przez wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robdt, jesli wymagaé tego
bedzie zarzadzajacy realizacja umowy, zostang poprawione przez wykonawce na wilasny
koszt. Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysoko$ci przez zarzadzajacego
realizacjag umowy nie zwalnia wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadnos¢. Decyzje
zarzadzajacego realizacja umowy dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow
i elementow robot beda oparte na wymaganiach sformulowanych w umowie, projekcie
technicznym 1 szczegotowych specyfikacjach technicznych, a takze w normach i wytycznych
wykonania i odbioru robot. Przy podejmowaniu decyzji zarzadzajacy realizacja umowy
uwzglednia wyniki badan materialéw i jakosci robot, dopuszczalne niedoktadnosci normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki
badan naukowcéw oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana kwesti¢. Polecenia
zarzadzajacego realizacja umowy beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego



wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez wykonawce, pod grozba wstrzymania robdt. Skutki
finansowe z tego tytulu poniesie wykonaweca.

1.5. Teren budowy.
1.5.1. Charakterystyka terenu budowy.
Lokal w pasazu Kultury Andromeda w Tychach.

1.5.2. Przekazanie.
Zamawiajacy protokolarnie oraz w terminie okreSlonym w dokumentach
kontraktowych przekaze Wykonawcy:
e Dokumentacje techniczna,
e Kopig¢ decyzji o pozwoleniu na budowe,
e Komplet specyfikacji technicznych,
e Kopie uzgodnien i zezwolen uzyskanych w czasie przygotowywania rob6ot do realizacji
przez zamawiajgcego dla umozliwienia prowadzenia robot.

1.5.3. Ochrona i utrzymanie terenu budowy.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong placu budowy oraz wszystkich
materiatlow 1 elementoéw wyposazenia uzytych do realizacji robdt od chwili rozpoczecia do
ostatecznego odbioru robdt. Przez caly ten czas urzadzenia lub ich elementy beda utrzymane
w sposob satysfakcjonujacy zarzadzajgcego realizacjg umowy. Moze on wstrzymac realizacje
robot jesli w jakimkolwiek czasie wykonawca zaniedbuje swoje obowigzki konserwacyjne.
W trakcie realizacji robot wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 utrzyma wszystkie niezbedne,
tymczasowe zabezpieczenia ruchu i urzadzenia takie jak: bariery, sygnalizacj¢ ruchu, znaki
drogowe etc. Zeby zapewnié bezpieczenstwo catego ruchu kotowego i pieszego. Wszystkie
znaki drogowe, bariery i inne urzadzenia zabezpieczajace musza by¢ zaakceptowane przez
zarzadzajacego realizacja umowy. Wykonawca bedzie takze odpowiedzialny do czasu
zakonczenia robot za utrzymanie wszystkich reperow i innych znakow geodezyjnych
istniejgcych na terenie budowy i w razie ich uszkodzenia lub zniszczenia do odbudowy na
wlasny koszt. Przed rozpoczeciem robdt wykonawca umiesci, w miejscach 1 ilosciach
okreslonych przez zarzadzajacego, tablice podajace informacje o zawartej] umowie zgodnie
z rozporzadzeniem z 15 grudnia 1995 wydanym przez Ministra Gospodarki Przestrzennej
Budownictwa.

1.5.4. Ochrona wlasnosci i urzadzen.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong istniejagcych instalacji naziemnych
1 podziemnych urzadzen znajdujacych si¢ w obrebie placu budowy, takich jak rurociaggi
1 kable etc. Przed rozpoczgciem robot wykonawca potwierdzi u odpowiednich wtadz, ktore sa
wlascicielami instalacji 1 urzadzen, informacje podane na planie zagospodarowania terenu
dostarczonym przez zamawiajacego. Wykonawca spowoduje aby te instalacje i urzadzenia
zostaly wlasciwie oznaczone i zabezpieczone przed uszkodzeniem w trakcie realizacji robot.
Wykonawca natychmiast poinformuje zarzadzajacego realizacja umowy o kazdym
przypadkowym uszkodzeniu tych urzadzen lub instalacji i bedzie wspolpracowal przy
naprawie udzielajac wszelkiej mozliwej pomocy, ktéra moze by¢ potrzebna dla jej
przeprowadzenia. Wykonawca bedzie odpowiedzialny =za jakiejkolwiek szkody,
spowodowane przez jego dzialania, w instalacjach nadziemnych i podziemnych pokazanych
na planie zagospodarowania terenu dostarczonym przez zamawiajacego.



1.5.5. Ochrona srodowiska w trakcie realizacji robot.

W trakcie realizacji robdt wykonawca jest zobowigzany znaé i stosowaé si¢ do
przepisow zawartych we wszystkich regulacjach prawnych w zakresie ochrony $rodowiska.
W okresie realizacji, do czasu zakonczenia robdt, wykonawca bedzie podejmowatl wszystkie
sensowne kroki zeby stosowa¢ Siudo wszystkich przepisow 1 normatywow w zakresie
ochrony $rodowiska na placu budowy i poza jego terenem, unika¢ dziatan szkodliwych dla
innych jednostek wystepujacych na tym terenie w zakresie zanieczyszczen, hatasu lub innych
czynnikow powodowanych jego dziatalno$cia.

1.5.6. Zapewnienie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

Wykonawca dostarczy na budowe 1 bedzie utrzymywat wyposazenie konieczne dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Zapewni wyposazenia w urzadzenia socjalne oraz odpowiednie
wyposazenie i odziez wymagang dla ochrony zycia i zdrowia personelu zatrudnionego na
placu budowy. Uwaza si¢, ze koszty zachowania zgodnosci z wspomnianymi powyzej
przepisami bezpieczenstwa i ochrony zdrowia sa wliczone w cen¢ umowng. Wykonawca
bedzie stosowat sie do wszystkich przepisow prawnych obowigzujacych w  zakresie
bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Bedzie stale utrzymywat wyposazenie przeciwpozarowe
w stanie gotowosci, zgodnie z zaleceniami przepisOw bezpieczenstwa przeciwpozarowego na
placu budowy, we wszystkich urzagdzeniach, maszynach i pojazdach oraz pomieszczeniach
magazynowych. Materialy fatwopalne be¢da przechowywane zgodnie z przepisami
przeciwpozarowymi, w bezpiecznej odlegtosci od budynkéw i sktadowisk, w miejscach
niedostgpnych dla osob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty
powstatle w wyniku pozaru, ktory mogiby powsta¢ w okresie realizacji robot lub zostat
spowodowany przez ktoregokolwiek jego pracownikow. Uzycie materiatow, ktore wptywaja
na trwale zmiany $rodowiska, ani materialdw emitujgcych promieniowanie w ilo$ciach
wyzszych niz zalecane w projekcie nie bedzie akceptowane. Jakiekolwiek materiaty
z odzysku lub pochodzace z recyklingu 1 majace by¢ uzyte do robdt musza poswiadczone
przez odpowiednie urzgdy i wiladze jako bezpieczne dla $rodowiska. Materiaty, ktore sa
niebezpieczne tylko w czasie budowy (a po zakonczeniu budowy ich charakter niebezpieczny
znika, np. materialy pylace) moga by¢ dozwolone, pod warunkiem, ze beda spetnione
wymagania techniczne dotyczace ich wbudowania. Przed uzyciem takich materiatow
zamawiajacy musu uzyska¢ aprobat¢ od odpowiednich wtadz administracji panstwowe;j, jesli
wymagajg tego odpowiednie przepisy.

1.6. Projekt organizacji robdot wraz z towarzyszacymi dokumentami.
1.6.1. Przygotowanie dokumentéw wchodzacych w sklad projektu organizacji robot.

W ramach prac przygotowawczych, przed przystapieniem do wykonania zasadniczych
robdt, wykonawca jest zobowigzany do opracowania i przekazania zarzadzajacemu realizacja
umowy do akceptacji nastepujacych dokumentow:

e projekt organizacji robot,

e szczegOlowy harmonogram robdt i finansowania,
e plan zabezpieczenia i ochrony zdrowia,

e program zapewnienia jakosci.

1.6.2. Projekt organizacji robot.

Opracowany przez wykonawce projekt organizacji robdt musi by¢ dostosowany do
charakteru i zakresu przewidywanych do wykonania rob6t. Ma on zapewni¢ zaplanowany
sposob realizacji robot, w oparciu o zasoby techniczne, ludzkie i organizacyjne, ktoére
zapewnig realizacje robot zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi
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i instrukcjami zarzadzajacego realizacja umowy oraz harmonogramem robot. Powinien

zawierac:

* organizacj¢ wykonania rob6t, w tym terminie i sposob prowadzenia robot,

» projekt zagospodarowania zaplecza wykonawcy,

» organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem drog,

» wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

* wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegolnych
elementow robot

1.6.3. Szczegolowy harmonogram robdt i finansowania.

Szczegdtowy harmonogram robot i finansowania musi uwzglgdnia¢ uwarunkowania
wynikajace z dokumentacji projektowej 1 ustalen zawartych w umowie. Mozliwosci
przerobowe wykonawcy w dziedzinie robdt budowlanych i montazowych, kolejnos¢ robot
oraz sposoby realizacji winny zapewni¢ wykonanie rob6t w terminie okreslonym w umowie.
Wykonawca przedstawi zarzadzajagcemu realizacja umowy do zatwierdzenia szczegdlowy
harmonogram robdt i platnosci, opracowany zgodnie z wymaganiami warunkoOw umowy.
Harmonogram winien wyraznie przedstawia¢ w etapach tygodniowych proponowany postep
robot.

1.6.4. Program zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

W trakcie realizacji robdt wykonawca bedzie stosowal si¢ do wszystkich
obowigzujacych przepiséw 1 wymagan w zakresie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. W tym
celu, w ramach prac przygotowawczych do realizacji robot, zgodnie z wymogami ustawy —
Prawo Budowlane jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji zarzadzajacemu
realizacja umowy, program zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. Na jego
podstawie musi zapewni¢ personelowi prace w warunkach bezpiecznych, nieszkodliwych dla
zdrowia 1 spelniajacych odpowiednie wymagania sanitarne.

1.7. Dokumenty budowy.
1.7.1. Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest obowigzujacym dokumentem budowy prowadzonym przez
kierownictwo budowy na biezaco, zarowno dla potrzeb zamawiajacego jak i wykonawcy
w okresie od chwili formalnego przekazania wykonawcy placu budowy az do zakonczenia
robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie dziennika budowy zgodnie
z obowigzujacymi przepisami (Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 19.11.01.).
zapisy do dziennika budowy beda czynione na biezaco i powinny odzwierciedla¢ postep
robdt, stan bezpieczenstwa ludzi i budynkéw oraz stan techniczny i wszystkie kwestie
zwigzane z zarzadzaniem budowg. Kazdy zapis do dziennika budowy powinien zawierac jego
date, nazwisko i stanowisko oraz podpis osoby, ktéra go dokonuje. Wszystkie zapisy powinny
by¢ czytelne 1 dokonywane w porzadku chronologicznym jeden po drugim, nie pozostawiajac
pustych migdzy nimi, w sposdb uniemozliwiajacy wprowadzenie pdzniejszych dopiskow.
Wszystkie protokoty i inne dokumenty zataczone do dziennika budowy powinny by¢
przejrzyScie numerowane, oznaczone 1 datowane przez zar6wno wykonawce jak
1 zarzadzajacego realizacjg umowy. Zarzadzajacy realizacja umowy jest takze zobowigzany
przedstawi¢ swoje stanowisko na temat kazdego zapisu dokonanego w dzienniku budowy
przez przedstawiciela nadzoru autorskiego.

1.7.2. Ksiazka obmiarow.
Ksigzka obmiaréw robot jest dokumentem, w ktdrym rejestruje si¢ ilosciowy postep
kazdego elementu realizowanych robdt. Szczegotowe obmiary wykonywanych robot



dokonywane sg na biezaco i zapisywane do ksigzki obmiaréw robdt, wykorzystujac opis
pozycji 1 jednostki uzyte w wycenionym przez wykonawce przedmiarze robot, stanowiacy
zatgcznik do umowy.

1.7.3. Inne istotne dokumenty budowy.
Oprocz dokumentow wyszczegolnionych w punkcie 2.10.1. 1 2.10.2., dokumenty

budowy zawierajg tez:

e Dokumenty wchodzace w sktad umowy,

e Pozwolenie na budowe,

e Protokoty przekazania placu budowy wykonawcy,

e Umowy cywilno-prawne ze osobami trzecimi i inne umowy i porozumienia cywilno-
prawne,

¢ Instrukcj¢ zarzadzajacego realizacja umowy oraz sprawozdania ze spotkan i narad na
budowie,

e Protokoty odbioru robot,

e Opini¢ ekspertow i konsultantow,

e Korespondencja dotyczaca budowy.

1.7.4. Przechowywanie dokumentéow budowy.

Wszystkie dokumentu budowy beda przechowywane na placu budowy we wihasciwie
zabezpieczonym miejscu. Wszystkie dokumenty zagubione bgda natychmiast odtworzone
zgodnie ze stosownymi wymaganiami prawa. Wszystkie dokumenty budowy beda stale
dostepne do wgladu zarzadzajacego realizacja umowy oraz upowaznionych przedstawicieli
zamawiajgcego w dowolnym czasie i na kazde zadanie.

1.8. Dokumenty przygotowywane przez Wykonawce w trakcie trwania budowy.
1.8.1. Informacje ogolne.
W trakcie trwania budowy i przed zakonczeniem rob6t wykonawca jest zobowigzany
do dostarczania na polecenie zarzadzajacego realizacja umowy nastepujacych dokumentoéw:
e Rysunki robocze,
e Aktualizacja harmonogramu robo6t i finansowania,
e Dokumentacja powykonawcza,
e Instrukcja eksploatacji i konserwacji urzagdzen

1.8.2. Aktualizacja harmonogramu robot i finansowania.

Mozliwosci przerobowe wykonawcy w dziedzinie robot budowlanych i montazowych,
kolejnos¢ robdt oraz sposoby realizacji winny zapewni¢ wykonanie robot w terminie
okreslonym w umowie. Zgodnie wymaganiami zawartymi w punkcie 1.9.3. wykonawca we
wstepnej fazie robdt przedstawia do zatwierdzenia szczegdélowy harmonogram robot
1 finansowania, zgodnie z wymaganiami umowy. Harmonogram ten w miar¢ postepu robot
moze by¢ aktualizowany przez wykonawce i zaczyna obowigzywac po zatwierdzeniu przez
zarzadzajacego realizacjg umowy.

1.8.3. Dokumentacja powykonawcza.

Wykonawca odpowiedzialny bedzie za prowadzenie na biezaco ewidencji wszelkim
zmian w rodzaju materiatow, urzadzen, lokalizacji 1 wielkosci robdt. Zmiany te nalezy
rejestrowaé na komplecie rysunkow, wylacznie na to przeznaczonych. Wykonawca winien
przedklada¢ zarzadzajacemu realizacja umowy aktualizowane na biezaco rysunki
powykonawcze, co najmniej raz w miesigcu, w celu dokonania ich przegladu i sprawdzenia.
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Po zakonczeniu robdt kompletny zestaw rysunkéw zostanie przekazany zarzadzajacemu
realizacja umowy.

1.8.4. Zarzadzajacy realizacja umowy.

Zarzadzajacy realizacja umowy w ramach posiadanego umocowania od
zamawiajacego reprezentuje interesy zamawiajacego na budowie przez sprawowanie kontroli
zgodno$ci realizacji robot budowlanych z dokumentacja projektowa, specyfikacjami
technicznymi, przepisami, zasadami wiedzy technicznej oraz postanowieniami warunkow
umowy. Dla prawidlowej realizacji swoich obowiazkoéw, zgodnie z przepisami prawa
budowlanego, zarzadzajacy realizacja umowy pisemnie wyznacza inspektoréw nadzoru
dziatajacych w jego imieniu, w zakresie przekazanych im uprawnien i obowigzkow. Wydane
przez nich polecenia maja moc polecen zarzadzajacego realizacja umowy. Zgodnie z umowa,
wykonaweca jest zobowigzany w ramach kwoty ryczattowej, przewidzianej w cenie ofertowe;
na zaplecze budowy, zorganizowa¢ zamawiajagcemu na placu budowy i utrzymywac do konca
robot biuro zarzadzajacego realizacjag umowy.

2. MATERIALY I URZADZENIA.
2.1. Zrodla uzyskiwania materialéw i urzadzen.

Wszystkie wbudowane materiaty i urzadzenia instalowane w trakcie wykonywania
robot muszg by¢ zgodne z wymaganiami okreslonymi w poszczegolnych szczegdtowych
specyfikacjach technicznych. Przynajmniej na trzy tygodnie przed uzyciem kazdego materialu
przewidywanego do wykonywania robdt statych wykonawca przedtozy szczegdtows
informacj¢ o zrodle produkcji, zakupu lub pozyskania takich materiatow, atestach, wynikach
odpowiednich badan laboratoryjnych i1 prébek do akceptacji zarzadzajacego realizacja
umowy. To samo dotyczy instalowanych urzadzen. Akceptacja zarzadzajacego realizacja
umowy udzielona jakiej$ partii materialdéw z danego zrddta nie bedzie znaczy¢, ze wszystkie
materiaty pochodzace z tego zrddla sa akceptowane automatycznie. Wykonawca jest
zobowigzany do dostarczania atestow i/lub wykonywania prob materiatldow otrzymywanych
z zatwierdzonego zrodila dla kazdej dostawy, zeby udowodnié, ze nadal spetniaja one
wymagania odpowiedniej szczegotowej specyfikacji technicznej. W przypadku stosowania
materiatow lokalnych, pochodzacych z jakiegokolwiek miejscowego zrodla, wlaczajac te,
ktore zostaly wskazane przez zamawiajacego, przed rozpoczeciem wykorzystywania tego
zroédta wykonawca ma obowigzek dostarczenia zarzadzajacemu realizacja umowy wszystkich
wymaganych dokumentéw pozwalajacych na jego prawidlowa eksploatacje. Wykonawca
bedzie ponosil wszystkie koszty pozyskania i dostarczenia na Plac Budowy materiatéw
lokalnych. Za ich ilos¢ 1 jako$¢ odpowiada Wykonawca. Stosowanie materiatow
pochodzacych z lokalnych zrodet wymaga akceptacji zarzadzajacego realizacja umowy.

2.2. Kontrola materialow i urzadzen.

Zarzadzajacy realizacjg umowy moze okresowo kontrolowa¢ dostarczane na budowe
materialy i1 urzadzenia, zeby sprawdzi¢ czy sa one zgodne z wymaganiami szczegdtowych
specyfikacji technicznych. Zarzadzajacy specyfikacjg umowy jest upowazniony do pobierania
1 badania probek materiatu zeby sprawdzi¢ jego wtasnosci. Wyniki tych prob stanowi¢ moga
podstawe do aprobaty jakosci danej partii materialdéw. Zarzadzajacy realizacja umowy jest
réwniez upowazniony do przeprowadzania inspekcji w wytwodrniach materiatow i1 urzadzen.
W czasie przeprowadzania badania materiatlow 1 urzadzen przez zarzadzajacego realizacja
umowy, wykonawca ma obowigzek spetnia¢ nastgpujace warunki:

e W trakcie badania, zarzadzajagcemu realizacja umowy bedzie zapewnione niezbedne
wsparcie 1 pomoc przez wykonawce 1 producenta materiatow lub urzadzen,
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e Zarzadzajacy realizacja umowy bedzie miat zapewniony w dowolnym czasie dostgp do
tych miejsc, gdzie s wytwarzane materiaty i urzadzenia przeznaczone dla realizacji robot.

2.3. Atesty materialéw i urzadzen.

W przypadku materiatow, dla ktérych w szczegdtowych specyfikacjach technicznych
wymagane sg atesty, kazda partia dostarczona na budowe musi posiadaé atest okreslajacy
w sposob jednoznaczny jej cechy. Przed wykonaniem przez wykonawce badan jakosci
materialéw, zarzadzajacy realizacja umowy moze dopusci¢ do uzycia materialy posiadajace
atest producenta stwierdzajacy pelna zgodno$¢ tych materialdéw z warunkami podanymi
w szczegdlowych specyfikacjach technicznych. Produkty przemystowe musza posiadaé atesty
wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby wynikami wykonanych przez niego
badan. Kopie wynikéw tych badan musza by¢ dostarczone przez wykonawce zarzadzajacemu
realizacja umowy. Materialy posiadajace atesty, a urzadzenia — wazng legalizacje, moga by¢
badane przez zarzadzajacego realizacja umowy w dowolnym czasie. W przypadku gdy
zostanie stwierdzona niezgodno$¢ wilasciwosci przewidzianych do uzycia materiatlow
1 urzadzen z wymaganiami zawartymi w szczegotowych specyfikacjach technicznych nie
zostang one przyjete do wbudowania.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom umowy.

Materialty uznane przez zarzadzajacego realizacja umowy za niezgodne ze
szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi muszg by¢ niezwlocznie usunigte przez
wykonawce z palcu budowy. Jes§li zarzadzajacy realizacja umowy pozwoli wykonawcy
wykorzysta¢ te materialy do innych robdt niz te, dla ktorych zostaty one pierwotnie nabyte,
warto$¢ tych materiatbw moze by¢ odpowiednio skorygowana przez zarzadzajacego
realizacja umowy. Kazdy rodzaj robot wykonywanych z uzyciem materialow, ktore nie
zostaly sprawdzone lub zaakceptowane przez zarzadzajacego realizacja umowy, bedzie
wykonywany na wlasne ryzyko wykonawcy. Musi on zdawa¢ sobie sprawe, ze te roboty
mogg by¢ odrzucone tj. zakwalifikowane jako wadliwe i niezaptacone.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow i urzadzen.

Wykonawca jest zobowigzany zapewni€, zeby materialy 1 urzadzenia tymczasowo
sktadowane na budowie, byly zabezpieczone przed uszkodzeniem. Musi utrzymywaé ich
jako$¢ 1 wlasnosci w takim stanie jaki jest wymagany w chwili wbudowania lub montazu.
Musza one w kazdej chwili by¢ dostepne dla przeprowadzenia inspekcji przez zarzadzajacego
realizacjag umowy, az do chwili kiedy zostang uzyte. Tymczasowe tereny przeznaczone do
sktadowania materiatléw i1 urzadzen beda zlokalizowane w obrgbie placu budowy w miejscach
uzgodnionych z zarzadzajacym realizacja umowy, lub poza placem budowy, w miejscach
zapewnionych przez wykonawce. Zapewni on, ze tymczasowo sktadowane na budowie
materiaty 1 urzadzenia bedg zabezpieczone przed uszkodzeniem.

3. SPRZET.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robét i srodowisko.
Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta wykonawcy oraz powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typoéw 1 iloSci wskazaniom zawartym w szczegdtowych
specyfikacjach technicznych, programie zapewnienia jako$ci i projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez zarzadzajacego realizacja umowy. Liczba i1 wydajnos$¢ sprzetu
powinna gwarantowa¢ prowadzenie robot zgodnie z terminami przewidzianymi
w harmonogramie robot. Sprzet bedacy wilasnoscia wykonawcy lub wynajety do
wykonywania robdt musi by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowos$ci do pracy oraz by¢
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zgodny z wymaganiami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Tam gdzie jest to wymagane przepisami, wykonawca dostarczy zarzadzajacemu realizacji
umowy kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania. Jezeli
projekt wykonawczy lub szczegdtowe specyfikacje techniczne przewiduja mozliwosé
wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, wykonawca przedstawi wybrany
sprzet do akceptacji przez zarzadzajacego realizacja umowy. Nie moze by¢ pozniej zmieniany
bez jego zgody. Sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania
warunkOw umowy zostang przez zarzadzajacego realizacja umowy zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT.

Liczba 1 rodzaje srodkow transportu beda okreslone w projekcie organizacji robot.
Musza one zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w projekcie
wykonaweczym 1 szczegblowych specyfikacjach technicznych oraz wskazaniami
zarzadzajacego realizacja umowy, w terminach wynikajacych z harmonogramu robot. Przy
ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego, szczegdlnie w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych
parametrow technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom umowy, beda
przez inzyniera usunig¢te z terenu budowy na polecenie zarzadzajacego realizacja umowy.
Wykonawca jest zobowigzany usuwa¢ na biezaco na wilasny koszt, wszelkie uszkodzenia
1 zanieczyszczenia spowodowane przez jego pojazdy na drogach publicznych oraz dojazdach
do terenu budowy.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1. Przed rozpoczeciem robot wykonawca opracuje.

e projekt zagospodarowania placu budowy, ktory powinien sktadaé si¢ z czesci opisowe]
1 graficznej.

e plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (plan bioz).

e projekt organizacji budowy.

e projekt technologii i organizacji montazu

5.2. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa lub
kontraktem oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow i wykonywa innych robét, za ich
zgodno$¢ z dokumentacjg projektows, wymaganiami Szczegotowej Specyfikacji Techniczne;,
PZJ, projektem organizacji robdt oraz poleceniami Inspektora nadzoru. Wykonawca ponosi
odpowiedzialno$¢ za pelng obstuge geodezyjng przy wykonywaniu wszystkich elementéw
robdt okreslonych w dokumentacji projektowej lub przekazanych na pismie przez Inspektora
nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu
1 wykonywaniu robot zostang, jesli wymaga¢ tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione
przez Wykonawce na wilasny koszt. Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub
odrzucenia materialéw 1 elementéw robdt beda oparte na wymaganiach sformutowanych
w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach
1 wytycznych. Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robdt beda wykonywane
przez Wykonawce nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozbg

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Zasady kontroli jakosci robat.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robdt i jakosci materiatow
prowadzong zgodnie z programem zapewnienia jako$ci omdéwionym w punkcie 1.6.5.
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wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, laboratorium, sprzgt,
zaopatrzenie 1 wszelkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badania materiatow oraz
jakosci wykonywania robot. Przed zatwierdzeniem programu zapewnienia jakosci
zarzadzajacy realizacja umowy moze zazada¢ od wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy. Wykonawca jest
zobowigzany prowadzi¢ pomiary 1 badania materialdw oraz robdt z czestotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w projekcie wykonawczym szczegdlowych specyfikacjach technicznych. Minimalne
wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwosci sg okreSlone w szczegdtowych
specyfikacjach technicznych, normach i1 wytycznych. W przypadku gdy brak jest wyraznych
przepisoOw zarzadzajacy realizacjg umowy ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa. Wykonawca dostarczy zarzadzajacemu
realizacja umowy $wiadectwa stwierdzajace, z wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiada wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

6.2. Pobieranie probek.

Probki do badan bedg z zasady pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych
metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji
moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Zarzadzajacy
realizacjag umowy musi mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu probek. Na jego
zlecenie wykonawca ma obowigzek przeprowadzi¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore
budza watpliwo$ci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez
wykonawce usuni¢te lub ulepszone z jego wlasnej woli. Probki dostarczone przez wykonawce
do badan wykonywanych przez zarzadzajacego realizacja umowy beda odpowiednio opisane
1 oznakowane, w sposob zaakceptowany przez niego. Koszty tych dodatkowych badan
pokrywa wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek. W przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa zamawiajacy.

6.3. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary begda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W  przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego
w szczegotowych specyfikacjach technicznych, stosowaé mozna wytyczne krajowe albo inne
procedury, zaakceptowane przez zarzadzajacego realizacjag umowy. Przed przystapieniem do
pomiaréw lub badan, wykonawca powiadomi zarzadzajacego realizacja umowy o rodzaju,
miejscu 1 terminie pomiary lub badania. Po wykonaniu pomiary lub badania wykonawca
przedstawi na piSmie ich wyniki, do akceptacji zarzadzajacego realizacja umowy.
Zarzadzajacy realizacja umowy bedzie miat nieograniczony dostep do pomieszczen
laboratoryjnych w celu ich inspekcji. Bedzie on przekazywat wykonawcy pisemne informacje
o jakichkolwiek niedociggnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggnigcia te
beda na tyle powazne, to mogg wplynagé ujemnie na wyniki badan, zarzadzajacy realizacja
umowy natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materialdow i dopusci je dopiero
wtedy, gdy niedociggnigcia w pracy laboratorium wykonawcy zostang usunigte 1 stwierdzona
zostanie odpowiednia jako§¢ tych materialdw. Wykonawca bedzie przekazywat
zarzadzajagcemu realizacjag umowy kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie
pézniej jednak niz wg terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Kopie
wynikéw badan bedg mu przekazywane na formularzach wedtug dostarczonego przez niego
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wzoru lub innych, réwniez przez niego zaaprobowanych. Wszystkie koszty zwigzane
z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdw ponosi wykonawca. Do celow kontroli
jako$ci 1 zatwierdzenia, zarzadzajacy realizacja umowy jest uprawniony do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatow u Zrodet ich wytwarzania, a ze strony
wykonawcy 1 producenta materiatow zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego
pomoc. Zarzadzajacy realizacja umowy, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot
prowadzonego przez wykonawce, bedzie oceniaé zgodnos¢ wykonanych robot i uzytych
materialdw z wymaganiami szczegdélowych specyfikacji technicznych, na podstawie
dostarczonych przez wykonawce wynikéw badan. Zarzadzajacy realizacja umowy moze
pobiera¢ probki i prowadzi¢ badania niezaleznie od wykonawcy, na swodj koszt. Jezeli wyniki
tych badan wykaza ze raporty wykonawcy sa niewiarygodne, to poleci on wykonawcy lub
zleci niezaleznemu laboratorium, przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo
oprze si¢ wyltacznie na wilasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materialow i robot
z projektem wykonawczym 1 szczegotowymi specyfikacjami technicznymi. W takim
przypadku caltkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania probek zostang
poniesione przez wykonawcg.

6.4. Certyfikaty i deklaracje.

Inspektor moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:

e posiadaja certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$é
z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wlasciwych przepiséw

e posiadajg deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Normg lub aprobatg
techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli
nie sg objete certyfikacja i ktore spetniaja wymogi specyfikacji technicznej.

6.5. Wyniki kontroli.
Wyniki kontroli przebiegu Robot, stanu bezpieczenstwa ludzi 1 mienia oraz technicznej

i administracyjnej strony budowy musza by¢ zapisywane na biezaco Dzienniku Budowy.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:

e terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczeg6élnych elementéw Robot,

e przebieg Robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw
w Robotach,

e uwagi i polecenia Inspektora,

e daty zarzadzenia wstrzymania Robdt, z podaniem powodu,

e 7zgloszenia i daty odbiorow Robot zanikajacych, ulegajacych zakryciu, cze$ciowych
1 ostatecznych odbiorow Robot,

e wyjasnienia, uwagi 1 propozycje Wykonawcy,

e stan pogody i1 temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania Robdt podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

e zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji
Projektowe;,

e dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania Robot,

¢ dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,

e dane dotyczace jakosci Materiatbw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem, kto je przeprowadzat,

e wyniki prob poszczegélnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

e inne istotne informacje o przebiegu Robot.
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7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét.

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie
z dokumentacja projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robot
dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki
obmiaru bgda wpisane do ksigzki obmiaréw. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie)
w ilo$ci robot podanych w kosztorysie ofertowym lub gdzie indziej w SST nie zwalnia
Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Btedne dane zostang poprawione
wg ustalen Inspektora nadzoru na pi$mie. Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony
z czestoscia wymagang do celu miesiecznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym
czasie okreslonym w umowie.

7.2. Zasady okreslania iloSci robodt i materialow.

Zasady okreS§lania ilosci robot podane sa w odpowiednich specyfikacjach
technicznych i KNR-ach oraz KNNRach. Jednostki obmiaru powinny zgodnie z jednostkami
okreslonymi w dokumentacji projektowej i kosztorysowe;j.

7.3. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone
przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzgt wymagaja badan atestujacych, to
Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe
beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wdrazania.

Wykonawca dostarczy 1 zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajgce odno$nym
wymaganiom SST. Bedzie utrzymywaé to wyposazenie, zapewniajac w sposOb ciagly
zachowanie doktadno$ci wg norm zatwierdzonych przez Inspektora nadzoru.

8. ODBIORY ROBOT.
Rodzaje odbiorow Robot w zalezno$ci od ustalen odpowiednich specyfikacjach
technicznych, Roboty podlegaja nast¢pujacym odbiorom:
e odbiorowi czeSciowemu,
e odbiorowi ostatecznemu.
e odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1. Odbior czesciowy.
Odbior Czesciowy polega na ocenie ilosci i1 jakosci wykonanych czeéci robot.
wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robdt. Odbioru Robét dokonuje Inspektor.

8.2. Odbior ostateczny (koncowy) robot.

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot
w odniesieniu do ich zakresu (ilo$ci) oraz jakosci. Catkowite zakonczenie Robdt oraz
gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
Dziennika Budowy z powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inspektora. Odbidr ostateczny
Robot nastgpi w terminie ustalonym w Dokumentach, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inspektora zakonczenia Robot i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie ponizej
punkcie. ,,Dokumenty do odbioru ostatecznego Robot” Odbioru ostatecznego Robot dokona
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Komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora i Wykonawcy. Komisja
odbierajaca Roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentow,
wynikow badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodno$ci wykonania Robot z specyfikacja
techniczng 1 Dokumentacja Projektowa. W toku odbioru ostatecznego Robot, Komisja
zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbiorow Robot zanikajacych
1 ulegajacych zakryciu oraz odbioréw czesciowych, zwtaszcza w zakresie wykonania Robot
uzupehiajacych i Robot poprawkowych. W przypadku niewykonania wyznaczonych Robot
poprawkowych lub Robdt uzupetniajacych, Komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy
termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez Komisje, ze jakos¢
wykonanych Robdt w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej
w specyfikacji technicznej i Dokumentacji Projektowej z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, Komisja dokona
potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonanych Robot w stosunku do wymagan
przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

8.3. Dokumenty do odbioru ostatecznego robot.

Podstawowym dokumentem do dokonania Odbioru Ostatecznego Robdt jest
»Protokol Odbioru Ostatecznego Robot” sporzadzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.

Do Odbioru Ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastgpujace

dokumenty:

e Dokumentacje Powykonawcza, tj. dokumentacje budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonania robot oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi,

e dokumenty uzasadniajace uzupelnienia i zmiany wprowadzone w trakcie wykonywania
robét,

e Specyfikacje Techniczne (podstawowe z dokumentow kontraktowych i ew. uzupetniajace
lub zamienne),

e Protokoty wszystkich Odbioréw Cze¢sciowych,

e Dzienniki Budowy,

e deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych Materiatéw, certyfikaty na
znak bezpieczenstwa zgodnie z specyfikacja techniczng,

e sprawozdanie techniczne,

e inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

Przejecie robdt na majatek i do eksploatacji nastapi na postawie ,,Protokotu Odbioru
Ostatecznego Robot” podpisanego przez przedstawiciela Zamawiajacego.

8.4. Odbior pogwarancyjny.

Odbioér Pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robot zwigzanych z usunigciem
wad, ktore ujawnig si¢ w Okresie Gwarancyjnym i Rekojmi. Ostateczne zatwierdzenie Robot
po wygasnieciu Okresu Gwarancji (okresu odpowiedzialno$ci za usterki) nastapi po usunieciu
wszystkich usterek odnotowanych przy Odbiorze Ostatecznym oraz tych, ktore wystapity
w Okresie Gwarancji. Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny
wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad Odbioru Ostatecznego.

9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT.

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za
jednostk¢ obmiarowa ustalona dla danej pozycji Przedmiaru Robot. Cena jednostkowa
pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej
wykonanie, okre$lone dla tej Roboty .

Cena jednostkowa begdzie obejmowac:
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- robocizng bezposrednia,

- warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,

- warto$¢ pracy sprzg¢tu wraz z kosztami jednorazowymi, (sprowadzenie sprzetu na Plac
Budowy i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

- koszty posrednie, w sktad ktorych wchodza,: ptace personelu i kierownictwa budowy,
pracownikow nadzoru, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (koszty dotyczace
oznakowana Robdt, wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz budowy, ekspertyzy
dotyczace wykonanych Robot, ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsigbiorstwa
Wykonawcy,

- zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytulu innych wydatkow
mogacych wystapi¢ w czasie realizacji Robot w okresie gwarancyjnym,

- podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami. Do cen jednostkowych nie
nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w Wycenionym
Przedmiarze Robdt jest ostateczna i wyklucza mozliwo$¢ zadania dodatkowej zaptaty za
wykonanie Robot objetych ta pozycja kosztorysowa.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

e Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (tekst jednolity Dz. U. z 2003 r. Nr 207
poz. 2016 ).

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia. (Dz. U. nr 120 poz. 1126)

e Rozporzadzenie MPiPS z dnia 29.09.1997 r. w sprawie og6lnych przepiséw bhp (tekst
jednolity Dz. U. z 2003r. Nr 169, poz. 1650)

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 6 lutego 2003r w sprawie bezpieczenstwa
1 higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych ( Dz. U. z 2003 r. nr 47 poz.
401)

e Rozporzadzenie Ministra Pracy i1 Polityki Spotecznej z dnia 14 marca 2000r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy r¢cznych pracach transportowych (Dz. U. z 2000r.
nr 26 poz. 313)

e PN-EN 45014:2000 Ogolne kryteria deklaracji zgodnosci sktadanej przez dostawce

e Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 5 sierpnia 1998 r.
w sprawie aprobat i kryteridw technicznych oraz jednostkowego stosowania wyrobow
budowlanych. (Dz. U. z 1998 r. Nr 107, poz. 679 1 z 2002 r. Nr 8 poz. 71, Nr 25 poz. 256)

e Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngetrznych 1 Administracji z dnia 31 lipca 1998 r.
w sprawie systemOw oceny zgodno$ci, wzoru deklaracji zgodnosci oraz sposobu
znakowania wyrobow budowlanych dopuszczanych do obrotu i powszechnego stosowania
w budownictwie. (Dz. U. z 1998 r. Nr 113, poz. 728)

e Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych 1 Administracji z dnia 24 lipca 1998 r.
w sprawie okreslenia wykazu wyrobow budowlanych nie majacych istotnego wptywu na
spetnianie wymagan podstawowych oraz wyrobéw wytwarzanych i stosowanych wedtug
uznanych zasad sztuki budowlanej. (Dz. U. z 1998 1. Nr 99, poz. 673)

e Rozporzadzenie Rady Ministréw z dnia 9 listopada 1999 r. w sprawie wykazu wyrobow
wyprodukowanych w Polsce, a takze wyrobow importowanych do Polski po raz pierwszy,
mogacych stwarza¢ zagrozenie albo stuzacych ochronie lub ratowaniu zycia, zdrowia lub
srodowiska, podlegajacych obowiazkowi certyfikacji na znak bezpieczenstwa
1 oznaczania tym znakiem, oraz wyrobow podlegajacych obowigzkowi wystawiania przez
producenta deklaracji zgodnosci. (Dz. U. z 2000 r. Nr 5, poz. 53)
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SST-E-01

ROBOTY W ZAKRESIE WYKONANIA
WEWNETRZNEJ INSTALACJI ELEKTRYCZNEJ
ORAZ MONTAZU ROZDZIELNIC

Grupa | Klasa Kategoria | Kod PCV Wyszczegdlnienie
453 45300000-0 Roboty instalacyjne w budynkach
4531 45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne
45.31.1 45311100-1 Roboty w zakresie okablowania
elektrycznego

45311000-0 Roboty w zakresie okablowania oraz
instalacji elektrycznych
45.31.5 45315700-5 Instalowanie stacji rozdzielczych

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej s3 wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot w zakresie wykonania wewngtrznej instalacji
elektrycznej oraz montaz rozdzielnic w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegolowej Specyfikacji Technicznej.
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Szczegélowa Specyfikacja Techniczna.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia robot
przy wykonaniu nast¢pujacych prac:
e Demontaz w pomieszczeniach objetych projektem, istniejagce elementy instalacji
elektrycznych t. j. rozdzielnice, taczniki o§wietlenia, oprawy o$wietleniowe i gniazda itd.;
e Montaz rozdzielnicy RIT;
e Montaz elektrycznego wyposazenia wewnetrznego;
Wykonanie wymiany kabla od istniejacej rozdzielnicy do projektowanej rozdzielnicy
RIT;
Wykonanie instalacji przeciwporazeniowej;
Wykonanie ochrony przeciwprzepigciowe;;
Wykonanie wewngtrznych linii zasilajacych;
Wykonanie instalacja o§wietlenia podstawowego;
Wykonanie instalacji o§wietlenia ewakuacyjnego;
Wykonanie instalacji oswietlenia awaryjnego;
Wykonanie instalacji zasilania centrali wentylacyjnej;
Wykonanie instalacji zasilania jednostek klimatyzacyjnych;
Montaz elektrycznych podgrzewaczy wody;
Montaz gniazd wtykowych 230 V;
Montaz tras kablowych;
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e  Montaz tacznikow.
Szczegotowy zakres rzeczowy 1 iloSciowy prac wedlug przedmiaréw oraz
dokumentacji projektowe;j.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Uzyte w niniejszej SST sa zgodne ustawa Prawo budowlane, rozporzadzeniami
wykonawczymi do tej ustawy, nomenklaturg Polskich Norm i aprobat technicznych:
1.4.1. Rozdzielnica — urzadzenie elektryczne stuzace do rozdziatu energii elektryczne;.
1.4.2. Oprawa oS$wietleniowa — urzadzenie sluzace do zamontowania i uruchomienia zrédta
Swiatla.
1.4.3. Zrédlo §wiatla — urzadzenie stuzace do przetwarzania energii elektrycznej w §wietlng.
1.4.4. Wylacznik — aparat stuzacy do zalaczania i wylaczania oswietlenia.
1.4.5. Gniazdo wtykowe — aparat stuzacy do szybkiego przylaczenia i odtagczania odbiornika
bedacego w stanie bez napigciowym.
1.4.6. Trasa kablowa — ciag konstrukcji na ktorych uktada si¢ kable i przewody
1.4.7. Polaczenia wyréwnawcze — polaczenia metaliczne wszystkich dostepnych elementow
przewodzacych wyposazenia obiektu z gléwna szyna wyréwnawcza, majace na celu
wyrdéwnanie potencjatéw w catym obiekcie w przypadku wystgpienia standw awaryjnych.
1.4.8. Kolektor PV — mechanicznie i elektrycznie zintegrowany zesp6l modutéw PV
1 innych niezbgdnych elementoéw, ktére tworza jednostke zasilajaca pradem stalym.
1.4.9. Falownik PV — urzadzenie, ktore przetwarza napigcie i prad staty na w napigcie i prad
przemienny, przekazujace energi¢ do sieci.
1.4.10. Inwerter PV — urzadzenie, ktore przetwarza napiecie 1 prad staly na w napiecie i prad
przemienny, nie przekazujace wyprodukowanej energii do sieci energetycznej.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot.
Okreslenia podane w niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa zgodne
z obowigzujacymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY.
2.1. Przewody i kable.
2.1.1. Przewod HDXzo.
Kable YKY przeznaczone sa do stosowania w liniach energetycznych ziemnych jak
réwniez do uktadania w korytach kablowych wewnatrz i na zewnatrz pomieszczen.

Dane techniczne HDXzZo 3x1,5 mm?:

e Typ kabla HDXzo

o llos¢ zyt 3

e Materiat zyty Cu miedz
e Przekroj zyty 1,5 mm’

e Napigcie Uo/U 0,6/1,0 kV
e Budowa zyta okragta drut
e Rodzaj izolacji Polwinit

e Temperatura pracy do 70°C

e Temperatura przy zwarciu do 160°C
e Temperatura min uktadania do 40°C

e Kolor czarny

Dane techniczne HDXzZo 3x2.5 mm?:
e Typ kabla HDXzo
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o llos¢ zyt 3

e Materiat zyty Cu miedz

o Przekroj zyty 2,5 mm’

e Napigcie Uo/U 0,6/1,0 kV

e Budowa zyta okragta drut
e Rodzaj izolacji Polwinit

e Temperatura pracy do 70°C

e Temperatura przy zwarciu do 160°C

e Temperatura min uktadania do 40°C

e Kolor czarny

Dane techniczne HDXzZo 4x1.5 mm?:

e Typ kabla HDXzo

o Tlos¢ zyt 4

e Materiat zyty Cu miedz
e Przekroj zyty 1,5 mm’

e Napigcie Uo/U 0,6/1,0kV
e Budowa zyta okragta drut
e Rodzaj izolacji Polwinit

e Temperatura pracy do 70°C

e Temperatura przy zwarciu do 160°C
e Temperatura min uktadania do 40°C

e Kolor czarny

2.1.2. Przew6d N2XH-J.

Bezhalogenowe kable zasilajace 1 sterownicze (sygnalizacyjne) do instalacji
w obiektach o duzej koncentracji ludzi, majatku trwalego oraz wszedzie tam, gdzie istniejg
zwigkszone wymagania odno$nie zabezpieczenia przeciwpozarowego, gdzie wymagana jest
niska emisja dymow 1 gazow korozyjnych podczas spalania. Kable sa przeznaczone do
uktadania w pomieszczeniach suchych i wilgotnych, na tynku, wtynkowo i pod tynkiem,
w Scianach murowanych 1 bezposrednio w betonie, jedynie do ukladania na state.
W przypadku instalacji na zewnatrz lub pod ziemig nalezy umiesci¢ kable w kanalach

kablowych lub rurach.

Dane techniczne N2XH-J 5x6mm®:

e Typ kabla N2XH-J

o llos¢ zyt 5

e Materiat zyty miedziane jednodrutowe
e Przekroj zyly 6 mm’

e Napigcie 0,6/1 kV

e Budowa kabel jednozytowy

e Rodzaj izolacji polietylen usieciowany
e Min temperatura pracy -40 °C

e Max temperatura pracy +90 °C

e Kolor czarny
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2.2. Oprawy.
2.2.1. Oprawa A.
Oprawa majaca zastosowanie w pomieszczeniach uzytecznosci publicznej, biurach,
salach konferencyjnych, lekcyjnych, wyktadowych itp.
Dane techniczne:

e Moc oprawy 40 W

e Napigcie zasilania oprawy 220-240V AC
o (Czestotliwose 50 Hz

o Zrodto $wiatta LED

e Barwa Swiatla 4000 K

e Wymiary 1500x60x70 mm
e Materiat klosza abazur metal, tworzywo
e Materiat wykonczenia metal

e Kolor biaty

e Lumeny 5250 Im

e Stopien szczelnosci 1P20

e Klasa energetyczna A++do E

2.2.2. Oprawa B.

Oprawa majgca zastosowanie w pomieszczeniach uzytecznosci publicznej, biurach,
salach konferencyjnych, lekcyjnych, wyktadowych itp.
Dane techniczne:

e Moc oprawy 60 W

e Napigcie zasilania oprawy 220-240V AC

e (Czestotliwose 50 Hz

e Zrodlo $wiatta LED

e Barwa $wiatla 4000 K

e Dlugos¢ 200 cm

e Material wykonczenia metal

e Kolor oprawy bialy

e Kolor sznura bialy

e Lumeny 6000 Im

e Dlugos¢ przewodu zasilajacego 1,0 m

e Sposodb mocowania zawiesie linkowe 1m
e Rodzaj szybki/przestony Tworzywo, mleczne
e Materiat obudowy Aluminium

e Zywotnoéé ~50 000h

2.2.3. Oprawa C.

Oprawa majaca zastosowanie w pomieszczeniach uzytecznosci publicznej, biurach,
salach konferencyjnych, lekcyjnych, wyktadowych itp.
Dane techniczne:

e Napigcie zasilania oprawy 220-240V AC
o (Czestotliwose 50 Hz

e Zrodlo $wiatta LED

e Zrodlo $wiatta G9

e [lo$¢ zrodet 9
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e Klasa szczelnosSci 1P20

e Srednica klosza ?101 cm

e Max wysoko$¢ lampy 170

e Kolor Mosiagdz/Ztoty, Przezroczysty
e Material Metal, Szkto

2.2.4. Oprawa kierunkowa EW1.

Uniwersalna oprawa kierunkowa LED do o$wietlania powierzchni. Przeznaczona jest
do o$wietlenia drog ewakuacyjnych i wyjs¢ awaryjnych zardwno przy zasilaniu napigciem
sieci jak rowniez po jego zaniku, tj w trybie awaryjnym. Oprawy tej mozna uzy¢ w obiektach
uzytecznos$ci publicznej, obiektach handlowych jak i zaktadach pracy.

Dane techniczne:

e Moc oprawy 2, 7TW

o (Czestotliwose 50 Hz

e Napigcie zasilania oprawy 230V AC
o (Czestotliwose 50 Hz

e (zas pracy lh

2.2.5. Oprawa ewakuacyjna EM2.

Uniwersalna oprawa ewakuacyjna LED do o$wietlania powierzchni. Przeznaczona jest
do o$wietlenia drog ewakuacyjnych i wyjs¢ awaryjnych zardwno przy zasilaniu napigciem
sieci jak rowniez po jego zaniku, tj w trybie awaryjnym. Oprawy tej mozna uzy¢ w obiektach
uzytecznos$ci publicznej, obiektach handlowych jak i zaktadach pracy.

Dane techniczne:

e Moc oprawy 24W

o (Czestotliwos¢ 50 Hz

e Napigcie zasilania oprawy 230V AC
o (Czestotliwosé 50 Hz

e (zas pracy lh

e Klasa szczelnosci IP65

e Skuteczno$¢ §wietlna 170 Im

2.3. Trasy kablowe.
2.3.1. Korytko kablowe.
Korytko kablowe stal cynkowana ogniowo do prowadzenia réznego typu transmisji

kablowych.

Dane techniczne:

e Material stal ocynkowana ogniowo perforowana
e Grubos$¢ blachy 1 mm

e Wymiary 50x50 mm oraz 100x50 mm

2.3.2. Rurki elektroinstalacyjne.

Rury elektroinstalacyjne nierozprzestrzeniajagce plomienia wykonane sg z twardego
PCV przeznaczone sa do prowadzenia instalacji elektrycznych wewnatrz budynkow.
Dodatkowe elementy taczace (ztaczki kompensacyjne, puszki) i mocujace (uchwyty) tworza
system, ktory pozwala szybko i tatwo ulozy¢ instalacje oraz zapewnia mechaniczng ochrone
kabli. Rury wykonane sg z tworzywa nieszkodliwego dla naturalnego $rodowiska.
Dane techniczne:
e Srednica ?32/25 mm
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e Material polichlorek winylu modyfikowany, Polipropylen
e Min wytrzymatos$¢ na $ciskanie 320 N

e Min temperatura pracy -20°C

e Min temperatura pracy + 50 °C

e Kolor biaty

e Dlugosc 3 mb

2.4. Gniazdka wtyczkowe.
2.4.1. Gniazdo wtykowe elektryczne pojedyncze 1P20.

Gniazdo wtykowe stanowigce na ogdt cze$¢ instalacji elektrycznej, stuzace do
przylaczania do niej odbiornikow energii elektrycznej. Gniazdo ogdlnego zastosowania.
Dane techniczne:

e Typ uktadu p/t

e Prad 16 A

e Napiecie 230V

e Stopien ochrony P20

e Montaz podtynkowy

2.4.2. Gniazdo wtykowe elektryczne pojedyncze 1P44.

Gniazdo wtykowe stanowigce na ogot cze$¢ instalacji elektrycznej, stuzace do
przylaczania do niej odbiornikow energii elektrycznej. Gniazdo  do zastosowania
w pomieszczeniach mokrych np. tazienkach oraz kuchniach.

Dane techniczne:

e Typ uktadu p/t

e Prad 16 A

e Napigcie 230V

e Stopien ochrony P44

e Montaz podtynkowy

2.4.3. Gniazdo wtykowe elektryczne podwojne 1P44.

Gniazdo wtykowe stanowigce na ogot czes$¢ instalacji elektrycznej, stuzace do
przytaczania do niej odbiornikdw energii elektrycznej. Gniazdo  do zastosowania
w pomieszczeniach mokrych np. tazienkach oraz kuchniach.

Dane techniczne:

e Typ uktadu p/t

e Prad 16 A

e Napiecie 230V

e Stopien ochrony P44

e Montaz podtynkowy

2.4.4. Zestaw gniazd.
Wg wytycznych zawartych w dokumentacji projektowej oraz cze$ci rysunkowej
1 kosztorysie.
Sktad gniazda:
¢ Gniazdo 4x230 V 4xRJ45

2.4.5. Zestaw gniazd.
Wg wytycznych zawartych w dokumentacji projektowej oraz czes$ci rysunkowej
1 kosztorysie.

24



Sktad gniazda:
e Gniazdo 2x230 V 2xRJ45

2.4.6. Zestaw gniazd.
Wg wytycznych zawartych w dokumentacji projektowej oraz cze$ci rysunkowej
1 kosztorysie.
Sktad gniazda:
¢ Gniazdo 4x230 V 2xUSB

2.5. Laczniki instalacyjne.
2.5.1. Lacznik instalacyjny uniwersalny pojedynczy 1P20.

Do wlaczania $§wiatla z jednego miejsca stuzg taczniki jednobiegunowe (po wiaczeniu
takiego lacznika zapali si¢ jedna lampa, kilka zarowek w jednym zyrandolu albo tez kilka
lamp podiaczonych do jednego obwodu).

Dane techniczne:

e Prad 16 A

e Typ uktadu p/t

e Kolor biaty

e Obcigzenie 10 A

e Napigcie zasilania 250V

e Klasa szczelnosci IP 20

e Dlugos¢ 80 mm

e Szerokos¢ 80 mm

e Puszka f1 60

e Zaciski gwintowane

2.5.2. Lacznik instalacyjny uniwersalny pojedynczy 1P44.

Do wlaczania §wiatla z jednego miejsca stuzg taczniki jednobiegunowe (po wiaczeniu
takiego lacznika zapali si¢ jedna lampa, kilka zarowek w jednym zyrandolu albo tez kilka
lamp podiaczonych do jednego obwodu).

Dane techniczne:

e Prad 16 A

e Typ uktadu p/t

e Kolor biaty

e Obcigzenie 10 A

e Napigcie zasilania 250V

e Klasa szczelnosci IP 44

e Dlugos¢ 80 mm

e Szeroko$¢ 80 mm

e Puszka fi 60

e Zaciski gwintowane

2.5.3. Lacznik instalacyjny Swiecznikowy 1P20.

Lacznik schodowy stosowany jest do obwoddéw ktérych stan mozna zmieni¢ z dwoch
lub wigcej punktach. Najczesciej stosowany na poczatku i koncu schodéw. Dziata na zasadzie
przetacznika (sprezyna nie odbija z powrotem po puszczeniu przycisku).

Dane techniczne:
e Prad 10/16 A
e Typ uktadu p/t
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e Kolor biaty

e Obcigzenie 10 A

e Napigcie zasilania 250V

e Klasa szczelnosci IP 20

e Dhugos¢ 80 mm

e Szerokos¢ 80 mm

e Puszka f1 60

e Zaciski Gwintowane

2.6. Rozdzielnice.

2.6.1. Rozdzielnica RIT z wyposazeniem.
Dane techniczne:

e Napigcie znamionowe

o (Czestotliwos¢

e Rodzaj

Wyposazenie;

1 roztacznik izolacyjny 3P, 63A

1 ogranicznik przepig¢ 3-fazowy, typ 2

1 wytacznik nadpradowy 1P, B2A, 6kA
1 lampki sygnalizujgce obecnos¢ napigcia, 1P

4 wytaczniki réznicowopradowe 2P, 40A, 30mA, A
2 wylaczniki réznicowopradowe 2P, 25A, 30mA, A

300/400 V
50 Hz
natynkowa

10 wytacznikow nadpradowych 1P, B16A, 6kA
3 wylaczniki nadpragdowelP, B10A, 6kA

2.7. Zabezpieczenia p.poz.
2.7.1. Masa ogniochronna uszczelniajaca.

1 wytacznik réoznicowopradowy z cztonem nadpragdowym 2P, B16A, 30mA, A

Masa ogniochronna jest substancjg nieorganiczng, ktéra w przypadku pozaru reaguje
endotermicznie, uniemozliwiajac przejscie ognia i dymu do innych stref pozarowych.

Bezrozpuszczalnikowa

substancja o niklym zapachu, nieszkodliwa dla

srodowiska.

Stosowana do wykonywania przej$¢ kablowych w klasach odpornosci ogniowej EI 30 - EI

120.

Dane techniczne:

Stan fizyczny

Kolor

Zapach

Temperatura topnienia
Temperatura wrzenia
Temperatura samozaptonu
Granice wybuchowosci
Ci$nienie przy 20°C

Gestosc

Rozpuszczalno$¢ w wodzie
Odczyn pH przy 20°C

Lepkos$¢ dynamiczna przy 20°C
Rozpuszczalno$¢ w rozpuszczalnikach
Rozpuszczalno$¢ w wodzie

ciecz

biaty

charakterystyczny

nie oznaczona

100°C

produkt nie ulega samozaptonowi
produkt nie ma okres§lonych granic
23 hPa

1,4 1,6 g/em’

catkowicie mieszalny,

7,0 — 8,0 (DIN 53785)

50 000 — 80 000 mPas

0 %

19,1 %
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o Ggestos¢ wzgledna 77 - 79 % (EN ISO 3251)

2.7.2. Zaprawa ogniochronna uszczelniajaca.

Zaprawa ogniochronna jest suchg mieszanka siarczanu wapnia, skladajacej sig
z nieorganicznych wypelniaczy obojetnych chemicznie oraz perlitu. Po zmieszaniu z woda,
zaprawa staje si¢ tatwa do nalewania oraz naktadania do wykonywania uszczelnien
ogniochronnych przez otwory w stropach i Scianach.
Dane techniczne:

e Gestos¢ typowa 1000 -1300kg/cu.m

e Srednia wytrzymato$é na zginanie 0,59 N/mm’

e Wytrzymalo$¢ na $ciskanie 2,4 N/mm®

e Wytrzymalo$¢ na Scinanie 1,0 N/ mm?

e Wytrzymalo$¢ na uderzenie 5,0 N/ mm’

e Przewodzenie ciepta 0,289 9 + 3%mcw/m K
e Max odpornos¢ na ogien 240 minut integralno$ci & izolacji
e Niepalnosé niepalny

e Rezystywnos¢ na pare 500MNs/g.m.

e (zas twardnienia 45-60 minut

3. SPRZET.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robdt i bedzie gwarantowac
przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okre$lonymi w dokumentacji technicznej.
Do wykonania instalacji elektroenergetycznych przewiduje si¢ uzycie nastepujacego sprzetu:
e samochdd dostawczy do 0,9 t,

e spawarka transformatorowa do 500 A.

4. TRANSPORT.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST 00. ,,Wymagania Ogolne”
pkt. 4. Materialy na budowe powinny by¢ przywozone odpowiednimi srodkami transportu,
zabezpieczone w sposOb zapobiegajacy uszkodzeniu oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu
drogowego.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Trasowanie.

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami
1 urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowej konserwacji oraz
remontow. Wskazane jest aby przebiegata w liniach poziomych i pionowych.

5.2. Ukladanie przewodow i kabli.

Rury nalezy ukfada¢ na przygotowanej i wytrasowanej trasie na uchwytach
osadzonych w podtozu. Konce rur przed potaczeniem powinny by¢ pozbawione ostrych
krawedzi. Zaleznie od przyjetej technologii montazu i rodzaju tworzywa laczenie rur ze sobg
oraz sprzetem 1 osprzetem nalezy wykonywac przez:

e wsuwanie w otwory lub kielichy z réwnoczesnym uszczelnianiem potaczen,
e wkrecanie nagwintowanych koncow rur,
e wkrecanie nagrzanych koncéw rur.

Luki na rurach nalezy wykonywaé tak aby sptaszczenie przekroju nie przekraczato

15% wewnetrznej $rednicy. Promien gigcia powinien zapewnia¢ swobodne wcigganie
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przewoddéw. Przed przystapieniem do wciggania przewodow nalezy sprawdzi¢ prawidtowosé¢
wykonanego rurowania, zamocowania sprzetu i osprzetu, jego potaczen z rurami oraz
przelotowos$¢. Wcigganie przewodéw nalezy wykona¢ za pomocg specjalnego osprzetu
montazowego. Nie wolno do tego celu stosowaé przewodow, ktére pdzniej zostang zuzyte
w instalacji. Laczenie przewodow wykonaé wg wczesniej opisanych zasad. Zabrania si¢
uktadania rur z wciggnigtymi w nie przewodami.

5.3. Montaz osprzetu.

Sprzet instalacyjny nalezy mocowaé do podtoza w sposob trwaty zapewniajacy mocne
1 bezpieczne jego osadzenie. Do mocowania osprzgtu mogg stuzy¢ konstrukcje wsporcze lub
konsolki osadzone na podiozu, przyspawane do stalowych elementéw konstrukcji
budowlanych lub przykrecone do podtoza za pomocg kotkdéw i §rub rozporowych oraz
kotkow wstrzeliwanych.

5.4. Montaz opraw o$wietleniowych
Oprawy o$wietleniowe nalezy montowa¢ stosujac materialy montazowe z
zachowaniem wytycznych producenta.

5.5. Montaz osprzetu instalacyjnego.

W  pomieszczeniach przejsciowo wilgotnych 1 wilgotnych stosowaé osprzet
bryzgoszczelny (wylaczniki o§wietleniowe, gniazda wtyczkowe, puszki natynkowej) nalezy
montowaé w sposob trwaly za pomocg kotkéw rozporowych. W pomieszczeniach suchych
nalezy stosowa¢ wyzej wymieniony osprzet w uprzednio zainstalowanych puszkach
koncowych.

5.6. Montaz rozdzielnic.

Rozdzielnice nalezy mocowa¢ na uprzednio przygotowanym podlozu. Przed
ustawieniem urzadzenia w miejscu oznaczy¢ punkty osadzenia kotkéw rozporowych,
nastgpnie wywierci¢ otwory, zatozy¢ kotki i umocowac urzadzenie. Urzadzenia przys$cienne,
nascienne oraz wngkowe nalezy przykreci¢c do konstrukcji lub osadzi¢ w uprzednio
wykonanej wnece. Po zamocowaniu urzadzenia nalezy:

e wyposazy¢ w elementy zgodnie z projektem

e dokreci¢ w sposob pewny wszystkie sruby 1 wkrety w potaczeniach elektrycznych

e imechanicznych, sprawdzi¢ stabilno$¢, wypoziomowanie, itp.

e zalozy¢ ostony zdjete w czasie montazu; nalezy zwroci¢ uwage na oznakowanie
poszczegodlnych elementow rozdzielnic,

e w rozdzielnicach dostarczanych na miejsce montazu w zestawach transportowych po ich
ustawieniu nalezy wykona¢ stosowne potgczenia pomi¢dzy poszczegdlnymi zestawami

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Wymagania ogolne.

Sprawdzenie i odbior robot powinno by¢ wykonane zgodnie z normami i przepisami.
Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robot oraz po ich zakonczeniu powinno
podlegac:

e zgodno$¢ wykonania robdt z dokumentacja projektowa,

e wlasciwe podtaczenie przewodu fazowego 1 neutralnego do gniazd

e zalgczanie punktow Swietlnych zgodnie z zatozonym programem

e wykonanie pomiardw rezystancji uziemienia, izolacji, pomiardw skutecznosci ochrony
przeciwporazeniowej z przekazaniem wynikéw do protokotu odbioru.
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7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 7.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Odbiory robat.

Instalacje podlegaja odbiorowi technicznemu. Odbioru tego dokonuje wykonawca
instalacji, w obecnosci inspektora. Odbior techniczny polega na sprawdzeniu:

e zgodnos$ci wykonania instalacji z dokumentacja oraz ewentualnymi zmianami
1 odstgpstwami, potwierdzonymi odpowiednimi zapisami w dzienniku budowy, a takze
zgodnosci z przepisami szczegdlnymi, odpowiednimi Polskimi Normami oraz wiedza
techniczng

e jakosci wykonania instalacji elektryczne;j

e spehienia przez instalacje wymagan w zakresie minimalnych dopuszczalnych opornosci
izolacji przewodow oraz uziemien instalacji i aparatow,

e zgodnoSci oznakowania z Polskimi Normami 1 lokalizacji przeciwpozarowych
wytacznikoéw pradu.

e prob rozruchowych i funkcjonalnych wszystkich istotnych urzadzen i systemoéw instalacji
elektrycznych,

e opracowaniu instrukcji szczegétowych, lecz skroconych dla zwyktej codziennej obstugi
1 eksploatacji instalacji budynkowych m.in. KD/SSWIN, CCTV, AG. Wraz z tabelami
terminow przegladow gwarancyjnych, serwisu eksploatacyjnego oraz wykazem szybko
zuzywajacych si¢ czesci zamiennych.

Sprawdzenia skutecznos$ci dziatania zabezpieczen i1 $rodkéw ochrony od porazen
pradem elektrycznym nalezy dokona¢ dla wszystkich obwodoéw zmontowanej instalacji
elektrycznej od zlacza do gniazd wtyczkowych 1 odbiornikow energii elektrycznej
zainstalowanych na stale.

8.2. Odbior instalacji elektrycznych.

W trakcie odbioru instalacji elektrycznych nalezy przedlozy¢ protokoty z badan.
Osoby wykonujace pomiary powinny posiada¢ odpowiednie kwalifikacje, potwierdzone
uprawnieniami do wykonywania badan. W czasie wykonywania prob nalezy zachowaé
szczegOlng ostroznos¢, celem zapewnienia bezpieczenstwa ludziom i1 uniknigcia uszkodzen
obiektu lub zainstalowanego wyposazenia.

8.3. Sprawdzenie polaczenia przewodow.

Sprawdzeniu podlega stan polaczenia przewodow, a wigc to, czy sg wykonane
w sposOb zgodny z wymaganiami, przy uzyciu odpowiednich metod i osprzetu, oraz czy
nacisk na polagczenia nie jest wywierany przez izolacje, a takze czy zaciski nie sg narazone na
naprezenia spowodowane przez podiaczone przewody. Zaciski bez gwintowe roztaczalne do
faczenia przewodow o przekrojach do 16mm W trakcie ogledzin mozliwe jest wykrycie wad,
btedow montazowych i innych usterek w instalacji elektryczne;.

9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT.
Podstawy ptatnosci sg okreslone w punkcie 9. OST.00, Cena obejmuje wszystkie
czynnosSci opisane w punkcie 5
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10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

PN-EN 1838:2013-11 Zastosowanie o$wietlenia. O§wietlenie awaryjne.

PN-EN 60598-2-22:2015-01 Oprawy os$wietleniowe — Cze$¢ 2-22, Wymagania
szczegodtowe. Oprawy Oswietleniowe do o§wietlenia awaryjnego,

PN-EN 13032-1+A1:2012 Swiatlo i o$wietlenie. Pomiar i prezentacja danych
fotometrycznych lamp i opraw oswietleniowych. Cze$¢ 1:Pomiar i format pliku,

PN-EN 12464-1:2012 Swiatlo i o$wietlenie — Og$wietlenie miejsc pracy - Cze$¢ 1 :
Miejsca pracy we wnetrzach,

PN EN 50172:2005 Systemy awaryjnego o$wietlenia ewakuacyjnego,

PN-EN  60598-2-22:2015-01 Oprawy o$wietleniowe-Cze§¢ 2-22.  Wymagania
szczegotowe-Oprawy oswietleniowe do o§wietlenia awaryjnego.
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SST-E-02
ROBOTY W ZAKRESIE WYKONANIA INSTALACJI
TELEWIZJI DOZOROWEJ CCTV

Grupa | Klasa Kategoria | Kod PCV Wyszczegblnienie
45.3 45300000-0 Roboty instalacyjne w budynkach
4531 45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne
45.31.1 45311100-1 Roboty w zakresie okablowania
elektrycznego
1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej s3 wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt w zakresie wykonania telewizji dozorowej CCTV
w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegolowej Specyfikacji Technicznej.
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych Szczegolowa Specyfikacja Techniczna.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia robot

przy wykonaniu nastgpujacych prac:
Montaz instalacji systemu monitoringu wizyjnego i telewizji dozorowej CCTV;
Montaz kamer wewnetrznych;
Wykonanie testow poprawnosci wykonania okablowania i potgczen;
Wykonanie testow funkcjonalnych pracy systemu.
Wykonanie dokumentacji powykonawczej;
Wykonanie odbiorow robot instalacji;
Dostarczenie $wiadectwa dopuszczenia na elementy systemu.

Szczegotowy zakres rzeczowy 1 iloSciowy prac wedlug przedmiaréw oraz
dokumentacji projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Uzyte w niniejszej SST okreslenia sa zgodne z ustawg Prawo budowlane,
rozporzadzeniami wykonawczymi do tej ustawy, nomenklaturg Polskich Norm i aprobat
technicznych:

1.4.1. Telewizyjny system nadzoru — Zespol telewizyjnych $rodkow technicznych
i programowych przeznaczony do obserwowania, wykrywania, rejestrowania
1 sygnalizowania nienormalnych warunkoéw wskazujacych na istnienie niebezpieczenstwa
1.4.2. Kamera CCTV - Urzadzenie przetwarzajace obraz znajdujacy si¢ w jego polu
widzenia na standardowy sygnat wizyjny.

1.4.3. Pole widzenia kamery — Rzut elementu analizujagcego kamery przez uklad optyczny
kamery na dang powierzchnig.

1.4.4. Monitor — przetwornik elektryczno - optyczny standardowego sygnatu wizyjnego
w obraz na ekranie monitora.
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1.4.5. Trasa kablowa — pas terenu w ktérym ulozone sg jedna lub wiecej linii kablowych.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot.
Okreslenia podane w niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa zgodne
z obowigzujacymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY.
2.1 Kable i przewody.
2.1.1. Kabel teleinformatyczny UTP kat. 6a.

Kabel sygnalowy stuzacy do przesytania informacji, ktéry zbudowany jest z jednej lub
wiecej par skreconych ze sobg zyt w celu eliminacji wptywu zaktocen elektromagnetycznych
oraz zakldcen wzajemnych, zwanych przestuchami. Skrgcenie zyt powoduje réwnoczesnie
zawegzenie pasma transmisyjnego. Przewdd stosowany do Polaczenia kampusowego,
okablowania poziomego i pionowego, komputerowego strukturalnego.

Dane techniczne:
Dane techniczne:

2.2. Kamera wewnetrzna kopulkowa.

e Srednica przewodnika drut @4x2 mm (AWG 23).

e Srednica zewnetrzna kabla 7,0 mm

e Min promien gigcia 45 mm

e Waga 48,5 kg/km

e Min temperatura pracy -20 °C

e Max temperatura pracy +60 °C

e Min temperatura przy instalacji 0°C

e Max temperatura przy instalacji +50 °C

e Ostona zewngtrzna LSHF-PR

e Kolor ostony niebieski/szary

e Ekranowanie par laminowana plastikiem folia aluminiowa

e Ogo6lny ekran laminowana plastikiem folia aluminiowa

e Pasmo przenoszenia (robocze) 500MHz

e Impedancja 1-600 MHz 100 £5 Ohm

e Vp 79%

e Tlumienie 31,8dB/100m przy 300MHz; 41,3dB/100m przy
500 MHz

e NEXT 102,5dB przy 300MHz; 96,5dB przy S00MHz

e Opodznienie 420ns/100m przy S00MHz

e PSNEXT 91,6dB przy S00MHz

e PSELFEXT 52,4dB przy S00MHz

e RL 26,9dB przy 5S00MHz

e ACR 55,2dB przy 500MHz

e Rezystancja petli statopradowe;j 16,5Q/100m

e Opoznienie propagacji 420ns / 100m

e Roéznica opdznienia propagacii <25ns/ 100m

e Pojemno$¢ wzajemna 4,4 nF max. /100m

Kamera jest najbardziej elastycznym narzedziem do tworzenia wysokiej jakosci
systemow I[P video, ze wzgledu na najszerszy zakres integracji ze wszystkimi platformami
oraz rejestratorami.
Dane techniczne:
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e  Min rozdzielczo$¢ Full HD 4 Mpix

2.3. Zabezpieczenia p.poz.
2.3.1. Masa ogniochronna uszczelniajaca.

Masa ogniochronna jest substancja nieorganiczng, ktéra w przypadku pozaru reaguje
endotermicznie, uniemozliwiajac przejscie ognia i dymu do innych stref pozarowych.
Bezrozpuszczalnikowa substancja o niklym zapachu, nieszkodliwa dla $rodowiska.
Stosowana do wykonywania przej$¢ kablowych w klasach odpornosci ogniowej EI 30 - EI
120.

Dane techniczne:

e Stan fizyczny ciecz

e Kolor biaty

e Zapach charakterystyczny

e Temperatura topnienia nie oznaczona

e Temperatura wrzenia 100°C

e Temperatura samozaptonu produkt nie ulega samozaptonowi
¢ Granice wybuchowosci produkt nie ma okres$lonych granic
e Cisnienie przy 20°C 23 hPa

o Gestosé 1,4 1,6 glem’

e Rozpuszczalnos¢ w wodzie catkowicie mieszalny,

e Odczyn pH przy 20°C 7,0 — 8,0 (DIN 53785)

e Lepko$¢ dynamiczna przy 20°C 50 000 — 80 000 mPas

e Rozpuszczalno$¢ w rozpuszczalnikach 0 %

e Rozpuszczalnos¢ w wodzie 19,1 %

o Ggestos¢ wzgledna 77 -79 % (EN ISO 3251)

2.3.2. Zaprawa ogniochronna uszczelniajaca.

Zaprawa ogniochronna jest suchg mieszanka siarczanu wapnia, skladajacej si¢
z nieorganicznych wypetniaczy obojetnych chemicznie oraz perlitu. Po zmieszaniu z woda,
zaprawa staje si¢ latwa do nalewania oraz naktadania do wykonywania uszczelnien
ogniochronnych przez otwory w stropach 1 $cianach.
Dane techniczne:

o Ggstos¢ typowa 1000 -1300kg/cu.m

e Srednia wytrzymalo$é na zginanie 0,59 N/mm’

e Wytrzymatos$¢ na $ciskanie 2,4 N/mm’

o Wytrzymatos$¢ na $cinanie 1,0 N/ mm?

e Wytrzymato$¢ na uderzenie 5,0 N/ mm®

e Przewodzenie ciepla 0,289 9 + 3%mcw/m K
e Max odporno$¢ na ogien 240 minut integralno$ci & izolacji
e Niepalnosé niepalny

e Rezystywnos¢ na pare 500MNs/g.m.

e (zas twardnienia 45-60 minut

3. SPRZET.

Wykonawca instalacji powinien dysponowac specjalistyczng aparaturg do wykonania
pomiaréw, o ktérych mowa ponizej, wymaganych przez normy 1 wymienionej
w dokumentacji techniczno-ruchowej instalowanych urzadzen.

Aparatura i sprzet:
e Powinny by¢ sprawne technicznie,
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e Powinny by¢ uzywane zgodnie z ich przeznaczeniem,

e Powinny by¢ uzywane w warunkach otoczenia (temperatura, wilgotnos¢ itd.) okreslonych
w instrukcjach obstugi,

e Powinny posiada¢ aktualne certyfikaty.

4. TRANSPORT.

Przewozone materialy nalezy zabezpieczy¢ przed mozliwo$cia przesuwania si¢
w czasie. Przewozone materiaty i elementy powinny by¢ ukltadane zgodnie z warunkami
transportu wydanymi przez wytworce dla poszczegodlnych materialdow i1 elementow oraz
zabezpieczone przed ich przemieszczaniem si¢ na Srodkach transportu. Materialy i sprzet
moga by¢ przewozone $rodkami transportu odpowiednio dostosowanymi, w Sposob
zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem czy lub pogorszeniem si¢ ich wlasciwosci
technicznych. Nalezy je umie$ci¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej
1 zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem oraz nadmiernymi wstrzasami lub
drganiami. Aparaturg¢ i urzadzenia nalezy ostroznie zatadowywac i zdejmowac tak, aby nie
uszkodzi¢ powtlok izolacyjnych, lakierniczych, oston itp. Koncoéwki wszystkich rodzajow
kabli powinny by¢ zabezpieczone przed zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Podstawowe zasady wykonywania instalacji.
Nalezy przestrzegac nastgpujacych zasad:

e Stosowal sprawne narzg¢dzia, sprzet, aparatur¢, materialy i urzadzenia posiadajace
aktualne $wiadectwa dopuszczenia, atesty i certyfikaty.

e Pracownicy powinni by¢ przeszkoleni pod katem BHP.

e Promien giecia kabla nie powinien by¢ mniejszy niz okreslony przez producenta i podany
w odpowiedniej normie.

e Zachowa¢ odstepy od innych instalacji okreslone w odpowiednich normach.

e PrzejScia przez Sciany 1 stropy wykonywac z uzyciem rur ostlonowych (po wciggnigciu
kabli), na granicach stref pozarowych wykona¢ uszczelnienia przy uzyciu
certyfikowanych mas ppoz. zgodnie z ich aprobatg techniczng.

5.2. Montaz instalacji i urzadzen.

Nalezy wykona¢ nizej wymienione prace z zachowaniem podanych zalecen:

e W celu rozprowadzenia nadtynkowo przewodéw wewnatrz obiektu (poza gtownymi
trasami kablowymi - metalowymi) nalezy zastosowa¢ rury RL lub listwy PCV.

e W obszarach reprezentacyjnych - widocznych ( obszar ekspozycji, administracyjno-
biurowy, laboratorium) - na $cianach otynkowanych i lekkich (z wylaczeniem sufitow
whasciwych, przestrzeni sufitow podwieszanych, oraz $cian i stlupéw wykonanych
w technologii zelbetowej) — wykona¢ podejscia instalacyjne do urzadzen — podtynkowo
w rurkach ostonowych.

e W pozostatych obszarach budynku, m.in. pomieszczeniach technicznych, magazynowych
na poziomie -1, oraz na $cianach, stupach i sufitach zelbetowych nieotynkowanych
wykonywac¢ instalacje nadtynkowo w rurach PCV.

e Na styku (skrzyzowania i zblizenia) z innymi instalacjami nalezy stosowa¢ odcinki rurek
lub inne przektadki izolacyjne.

e Nalezy koordynowac przebieg tras kabli danej instalacji oraz innych instalacji,
w wykonaniu nieekranowanym, na trasach dluzszych niz 35 m zachowac¢ nastepujace
minimalne odstgpy:

e 20 cm od przewodow energetycznych przy braku przegrody,
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e 5 cm od przewodow energetycznych przy zastosowaniu przegrody stalowej (np.
korytka),

Prowadzac przewody sygnatowe instalacji teletechnicznej (w tym instalacja CCTV, OS)
w wykonaniu ekranowanym, na trasach dtuzszych niz 35 m, nalezy uwzgledni¢ zachowanie
odlegtosci 5 cm od przewodow elektrycznych sieciowych

e Nie wykonywac zadnych polaczen przewodow poza tymi, ktore wskazuje projekt.

5.3. Prowadzenie przewodow niskonapieciowych, sygnalowych.
5.3.1.Budowa tras kablowych.

Trasy kablowe nalezy zbudowa¢ z elementéw trwatych pozwalajacych na zachowanie
odpowiednich promieni gigcia wigzek kablowych na zakrgtach. Wartosci minimalnych
promieni gigcia kabli sg podane w kartach katalogowych.

5.3.2. Ukladanie kabli.

Nalezy wystrzega¢ si¢ nadmiernego $ciskania kabli, deptania po kablach utozonych na
podtodze oraz zatamywania kabli na elementach konstrukcji kanatéw kablowych. Przy
odwijaniu kabla z bgbna badZz wycigganiu kabla z pudetka nie nalezy przekraczac
maksymalnej sity ciggniecia oraz zwraca¢ uwage na to, by na kablu nie tworzyly si¢ wezly
ani supty. Przy prowadzeniu kabli w kanatach kablowych nalezy r6zne rodzaje przewodow
uktada¢ w oddzielnych przegrodach kanatu, zachowujac podzial na rodzaj instalacji
silnopragdowe 1 stabopradowe.

5.4. Prowadzenie przewodow.

Trasowanie przewodow elektrycznych nalezy wykona¢ uwzgledniajac konstrukcje
budynku oraz zapewniajac bezkolizyjno$¢ z innymi instalacjami. Trasa instalacji winna by¢
przejrzysta, prosta i dostepna do prawidlowej konserwacji i remontow. Wskazane jest, aby
w miar¢ mozliwosci trasa przebiegala w liniach pionowych i poziomych. Przy trasowaniu
ciggow instalacji nalezy dazy¢ do jak najmniejszej liczby skrzyzowan i zblizen z ciggami
instalacji elektromagnetycznych i1 innymi instalacjami.

6. KONTROLA JAKOSCI.
6.1. Wymagania Ogolne.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za
jako$¢ zastosowanych materialdéw i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ dokumentacja
projektowa. Materialy dostarczane na budowe przed ich zabudowaniem winny podlegaé
kontroli Inspektora. Jako$¢ materialow okresla si¢ na podstawie dokumentow zatagczonych do
dostawy specyfikacji oraz na podstawie ogledzin zewngtrznych. Jako$¢ robot okresla si¢ na
podstawie kontroli poszczegdlnych rodzajow robdt w oparciu o wymagania okreslone
w specyfikacji technicznej oraz w projekcie. Sprawdzeniem w szczegodlnosci nalezy objac
roboty zanikajace i ulegajgce zakryciu oraz badania wykonanych instalacji. Do czasu odbioru
koncowego dokumenty te przechowuje kierownik budowy.

6.2. Weryfikacja jakosci wykonania prac wykonczeniowych.

Polega ona na wizualnym sprawdzeniu wszelkich prac wykonczeniowych, wiaczajac
w to sprawdzenie zgodno$ci dokumentacji powykonawczej ze stanem rzeczywistym
instalacji.
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6.3. Prace wykonczeniowe.

Przez prace wykonczeniowe rozumie si¢ uzupelnienie tras kablowych w elementy
wykonczeniowe. Zamknigciu podlegaja wszelkie otwory rewizyjne wykorzystywane podczas
instalacji kabli. Jesli wykorzystuje si¢ tras¢ kablowa przechodzaca przez granice strefy
pozarowej, $wiatlo jej otworu nalezy zamkna¢ odpowiednia masa uszczelniajaca,
charakteryzujaca si¢ wlasciwosciami nie gorszymi niz granica strefy, zgodnie z przepisami
p.poz. 1 przymocowaé w miejscu jej instalacji etykiete z pelng informacja o tak zbudowane;j
granicy strefy. Zasadne jest oznaczenie glownych zainstalowanych elementow instalacji,
wykorzystujac opracowany wczesniej otwarty system oznaczen, Oznaczenia powinny byc¢
trwale, wyrazne 1 widoczne.

6.4. Sprawdzenie instalacji.

Wilaczenie zasilania urzadzen systemow teletechnicznych musi by¢ dokonane (po
zakonczeniu prac zwigzanych z ich montazem i wstgpnym sprawdzeniem — wg procedur
okreslonych ponizej) przy udziale wykonawcy branzy elektrycznej, branzowych inspektorow
nadzoru Po wlaczeniu zasilania nalezy pomierzy¢ napigcia i/lub warto$ci rezystancji uziemien
na zaciskach glownych urzadzen systemow teletechnicznych zasilanych z sieci 230V 50Hz.
Nalezy opracowaé protokot z badan i pomiardéw, ktory powinien by¢ przedstawiony pozniej
komisji odbioru robot.

7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST 00. ,,Wymagania Ogdlne” pkt. 7.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Odbiory robdét.

Instalacje podlegaja odbiorowi technicznemu. Odbioru tego dokonuje wykonawca
instalacji, w obecnosci inspektora. Odbidr techniczny polega na sprawdzeniu:

e zgodnos$ci wykonania instalacji z dokumentacja oraz ewentualnymi zmianami
1 odstgpstwami, potwierdzonymi odpowiednimi zapisami w dzienniku budowy, a takze
zgodnosci z przepisami szczegdlnymi, odpowiednimi Polskimi Normami oraz wiedza
techniczng

e jakos$ci wykonania instalacji elektryczne;j

e spelnienia przez instalacje¢ wymagan w zakresie minimalnych dopuszczalnych opornosci
izolacji przewodow oraz uziemien instalacji i aparatow,

e zgodnosci oznakowania z Polskimi Normami 1 lokalizacji przeciwpozarowych
wyltacznikoéw pradu.

e préb rozruchowych i funkcjonalnych wszystkich istotnych urzadzen i systeméw instalacji
elektrycznych,

e opracowaniu instrukcji szczegoétowych, lecz skréconych dla zwyktej codziennej obstugi
1 eksploatacji instalacji budynkowych m.in. KD/SSWIN, CCTV, AG. Wraz z tabelami
terminéw przegladow gwarancyjnych, serwisu eksploatacyjnego oraz wykazem szybko
zuzywajacych si¢ czesci zamiennych.

Sprawdzenia skuteczno$ci dzialania zabezpieczen i1 $rodkow ochrony od porazen
pradem elektrycznym nalezy dokona¢ dla wszystkich obwodéw zmontowanej instalacji
elektrycznej od zlacza do gniazd wtyczkowych 1 odbiornikow energii elektrycznej
zainstalowanych na state.
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8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbior robodt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilo$ci
1 jakosci wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior
ten bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek
bez hamowania ogdlnego postepu robot.

8.3. Odbior czesciowy.
Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonywanych czes$ci robot.
Odbioru czgsciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym.

8.4. Odbior ostateczny.

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ilo$ci, jakosci 1 warto$ci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowo$¢ do
odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce

8.5. Odbidér pogwarancyjny.
Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usuni¢ciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT.
Podstawy ptatnosci sag okreslone w punkcie 9. OST.00, Cena obejmuje wszystkie
czynnos$ci opisane w punkcie 5

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

e ISO/IEC 11801-1:2017 Technologie informatyczne - Systemy przewodéw i kabli
komunikacyjnych neutralnych pod wzgledem aplikacji - Czg$¢ 1: Wymagania ogo6lne.

e ISO/IEC 11801-2:2017 Technologie informatyczne - Systemy przewodow 1 kabli
komunikacyjnych neutralnych pod wzgledem aplikacji - Cze$é 2: Srodowisko biurowe.

e [SO/IEC 11801-3:2017 Technologie informatyczne - Systemy przewoddéw 1 kabli
komunikacyjnych neutralnych pod wzgledem zastosowania - Cze$¢ 3: Srodowisko
przemystowe.

e [SO/IEC 11801-4:2017 Technologie informatyczne - Systemy przewoddéw 1 kabli
komunikacyjnych neutralnych pod wzglgdem zastosowania - Czg$¢ 4: Budynki
mieszkalne.

e [ISO/MIEC 11801-5:2017 Technologie informatyczne - Systemy przewoddéw
telekomunikacyjnych neutralnych pod wzgledem aplikacji - Czg$¢ 5: Centra
przetwarzania danych.

e ISO/IEC 11801-6:2017 Technologie informatyczne - Systemy przewodow 1 kabli
komunikacyjnych neutralnych pod wzgledem aplikacji - Czg$¢ 6: Rozproszone systemy
budynkowe.

e EN 50173-1: 2018 Technika Informatyczna - Systemy okablowania strukturalnego -
Cze$¢ 1: Wymagania ogolne.

e EN 50173-2: 2018 Technika Informatyczna - Systemy okablowania strukturalnego -
Cze$¢ 2: Pomieszczenia biurowe.

e EN 50173-3:2018 Technika informatyczna - Kable telekomunikacyjne neutralne pod
wzgledem aplikacji - Cz¢$¢ 3: Budynki przemystowe.

e EN 50173-4:2018 Technologie informatyczne - Systemy przewodoéw 1 kabli
komunikacyjnych neutralnych pod wzgledem aplikacji - Czg$¢ 4: Mieszkania.
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EN 50173-5: 2018 Technika informatyczna -Systemy okablowania strukturalnego -
Czg$¢ 5: Centra danych.

EN 50173-6:2018 Technologie informatyczne - Kable telekomunikacyjne neutralne pod
wzgledem aplikacji - Cz¢$¢ 6: Budynkowe systemy rozproszone.

EN 50174-1:2018 Technika informatyczna - Instalacja okablowania - Czg$¢ 1 -
Specyfikacja 1 zapewnienie jakosci.

EN 50174-2:2009/A2:2014 Technika informatyczna - Instalacja okablowania -Czg$¢ 2 -
Planowanie 1 wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkow.

EN 50174-3:2013 Technika informatyczna - Instalacja okablowania - Czeg$¢ 3:
Planowanie 1 wykonawstwo instalacji na zewnatrz budynkow

EN 50346:2007/A1:2007/A2:2009+2010 Technika informatyczna - Instalacja
okablowania - Badanie zainstalowanego okablowania

EN 61935-1:2009 Wymagania dotyczace sprawdzania symetrycznych i wspotosiowych
kablowych linii telekomunikacyjnych -- Czgs¢ 1: Okablowanie z symetrycznych kabli
telekomunikacyjnych zgodne z serig norm EN 50173

ISO/IEC 14763-3:2014 Technika informatyczna - Implementacja i obsluga okablowania
w zabudowaniach uzytkowych - Czg$¢ 3: Testowanie okablowania §wiattowodowego

EN 50310:2016 Stosowanie polaczen wyrownawczych i uziemiajacych w budynkach
z zainstalowanym sprzetem informatycznym
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SST-E-03
ROBOTY W ZAKRESIE WYKONANIA
OKABLOWANIA STRUKTURALNEGO LAN

Grupa | Klasa Kategoria | Kod PCV Wyszczegdlnienie
453 45300000-0 Roboty instalacyjne w budynkach
4531 45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne
4531.4 45314320-0 Instalowanie okablowania
komputerowego
1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej s3 wymagania
dotyczace wykonania 1 odbioru robdt w =zakresie wykonania instalacji okablowania
strukturalnego LAN w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegélowej Specyfikacji Technicznej.
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Szczegélowa Specyfikacja Techniczna.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia robot

przy wykonaniu nastgpujacych prac:
Wykonanie montazu instalacji okablowania Strukturalnego LAN;
Wykonanie okablowania poziomego LAN;
Montaz punktu dystrybucyjnego LPD;
Montaz gniazd koncowych uzytkownikow;
Montaz tras kablowych;
Uktadanie przewodow;
Terminowanie kabli w osprzgcie przylaczeniowym,;
Dostarczenie §wiadectwa dopuszczenia na elementy systemu.
Wykonanie pomiar6w torow transmisyjnych;
Przekazanie raportow pomiarowych wszystkich toréw transmisyjnych;
Wykonanie dokumentacji powykonawczej;
Wykonanie prac wykonczeniowych.

Szczegdtowy zakres rzeczowy 1 iloSciowy prac wedlug przedmiarow oraz
dokumentacji projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Uzyte w niniejszej SST s3a zgodne ustawa Prawo budowlane, rozporzadzeniami
wykonawczymi do tej ustawy, nomenklaturg Polskich Norm i aprobat technicznych:
1.4.1. Przewéd Krosujacy - Elastyczna jednostka kabla lub element ze ztagczem przeznaczony
do zestawienia potaczen na panelu krosujacym.
1.4.2. Panel krosujacy — Przelacznica przystosowana do uzycia przewodow krosujacych.
Utatwia administracje przesuni¢¢ i zmian w okablowaniu.
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1.4.3. Interfejs do sieci publicznej - Punkt rozgraniczajacy siec publiczna i prywatna.
W wielu przypadkach interfejs do sieci publicznej jest punktem polaczenia miedzy
urzadzeniami dostawcy do okablowania siedziby klientow.

1.4.4. Kabel ekranowany — Zespo6t dwu lub wigcej symetrycznych elementéw skretek lub
jednego elementu, lub wielu, kabla czterozytowego owinigtych we wspdlny ekran lub ekran
zawarty miedzy wspolna powtoka lub tuba.

1.4.5. Szafka telekomunikacyjna — Zamknigta przestrzen do przechowywania sprzetu
telekomunikacyjnego, zakonczen kablowych 1 okablowania potaczeniowego. Szafka
telekomunikacyjna jest uwazana za punkt polgczeniowy miedzy podsystemami okablowania
kregostupowego i poziomego.

1.4.6. Gniazdko telekomunikacyjne — Urzadzenie potaczeniowe state, w ktorym jest
zakonczenie kabla poziomego. Gniazdko telekomunikacyjne jest interfejsem okablowania
obszaru roboczego.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot.
Okreslenia podane w niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa zgodne
z obowigzujacymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY.
2.1. Kable i przewody.
2.1.1. Kabel UTP Kkat. 6a.
Kable te wykorzystywane sa miedzy pictrami w sieci okablowania strukturalnego,
najczesciej pomigdzy ramami dystrybucyjnymi.
Dane techniczne:

e Grubos¢ zyly 00,56 mm (23 AWG)
e Maz $rednica zewngtrzna 7,2 mm

e Kategoria kat.6a

o C(Czestotliwos¢ 500 MHz

¢ Konstrukcja kabla U/FTP

e Ostona LSZH

e Min temperatura pracy -20°C

e Max temperatura pracy + 70 °C

e Nominalna predkos$¢ propagacji 66 %

e Max rezystencja liniowa 99 O/Km

e Max pojemno$¢ wzajemna 45pF/m

o Klasyfikacja ogniowa CPR B2ca-sla, d0, al
e Kolor fioletowy

2.2. Trasy kablowe.
2.2.1. Korytko kablowe.
Korytko kablowe stal cynkowana ogniowo do prowadzenia rdznego typu transmisji

kablowych.

Dane techniczne:

e Material stal ocynkowana ogniowo perforowana
e Grubos$¢ blachy 1 mm

2.2.3. Rurki elektroinstalacyjne.
Rury elektroinstalacyjne nierozprzestrzeniajagce plomienia wykonane s3g z twardego
PCV przeznaczone sa do prowadzenia instalacji elektrycznych wewnatrz budynkow.
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Dodatkowe elementy taczace (ztaczki kompensacyjne, puszki) i mocujace (uchwyty) tworza
system, ktory pozwala szybko i tatwo ulozy¢ instalacje oraz zapewnia mechaniczng ochrone
kabli. Rury wykonane sg z tworzywa nieszkodliwego dla naturalnego srodowiska.

Dane techniczne:

e Material polichlorek winylu modyfikowany, Polipropylen
e Min wytrzymatos$¢ na $ciskanie 320 N

e Min temperatura pracy -20°C

e Min temperatura pracy + 50 °C

e Kolor biaty

e Dlugos¢ 3 mb

2.3. Gniazdo ekranowane uniwersalne RJ45.

Gniazdo kabla, tzw. 8-pozycyjne zlacze krawegdziowe nie narzuca zadnych ograniczen
na pasmo przenoszenia, posiadajac pozytywna charakterystyke do czestotliwosci ponad
2 GHz i pozwala w dowolnym czasie zmienia¢ interfejsy koncowe bez koniecznosci
dokonywania zmian w rozszyciu kabla.

Dane techniczne:

e Standaryzacje wg ISO IEC 11801 ed.3, EN50173-1:2018, °
TIA/EIA 568C

e Typ zlacza (A) RJ45

e Kategoria zlacza (A) Kat.6a

e Ekranowanie — ztgcze (A) tak

e  Mocowanie Ptytka montazowa/snap-in

e Rozszycie zyt EIA/TIA 568° / EIA/TIA 568B

o [lo$¢ kontaktow 8

e  Material Plastik: PC, UL 94 V-0

e  Zarabianie kabla Bez narzedziowy

e Kodowanie kolorem tak

e Metoda rozszycia 568A1568B tak

e  Min temperatura pracy -40 °C

e Max temperatura pracy + 70 °C

2.4. Szafy i elementy montazowe.
2.4.1. Szafa Punktu Dystrybucyjnego LPD.
Szafa kablowa o konstrukcji skrecanej wykonana z blachy stalowej / alucynkowo-
krzemowej z katodowa ochrong antykorozyjna.
Dane techniczne:

e Material blacha stalowa / alucynkowo-krzemowa
e Standard 197

e Wysokosé 10U

e Wymiary 600x600 mm

Wyposazenie:

e 1 przelacznica swiattowodowa wysuwalna 1U/19"

e | plyty czotowa 1U 24xSC duplex

e 2 Adapter SC APC SM duplex

e 1 wkiadki SFP

¢ 1 panel rozdzielczy 19", modularne na 24xRJ45, 1U,wymienne pola opisowe
e 24 modutow RJ45 kat.6A, keystone, beznarzedziowych
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1 Switch POE+ 20 port RJ45 POE 10/100/1000 Mb/s, 4x Combo SFP/RJ45 + 1 console
Rj45/USB, przepustowos¢ do 95,2Mpps, PoE max 840W

2 poziome organizatory kabli 19"

1 listwa zasilajgca

UPS 1000VA, 9Ah

2.5. Zabezpieczenia p.poz.
2.5.1. Masa ogniochronna uszczelniajaca.

Masa ogniochronna jest substancja nieorganiczng, ktéra w przypadku pozaru reaguje
endotermicznie, uniemozliwiajac przejScie ognia i dymu do innych stref pozarowych.
Bezrozpuszczalnikowa substancja o niklym zapachu, nieszkodliwa dla $rodowiska.
Stosowana do wykonywania przej$¢ kablowych w klasach odpornosci ogniowej EI 30 - EI
120.

Dane techniczne:

e Stan fizyczny ciecz

e Kolor biaty

e Zapach charakterystyczny

e Temperatura topnienia nie oznaczona

e Temperatura wrzenia 100°C

e Temperatura samozaptonu produkt nie ulega samozaptonowi
¢ Granice wybuchowosci produkt nie ma okreslonych granic
e Cis$nienie przy 20°C 23 hPa

o Gestosé 1,4 —1,6 g/lem’

e Rozpuszczalnos¢ w wodzie catkowicie mieszalny,

e Odczyn pH przy 20°C 7,0 — 8,0 (DIN 53785)

e Lepkos¢ dynamiczna przy 20°C 50 000 — 80 000 mPas

e Rozpuszczalno$¢ w rozpuszczalnikach 0 %

e Rozpuszczalno$¢ w wodzie 19,1 %

e Gestos¢ wzgledna 77 -79 % (EN ISO 3251)

2.5.2. Zaprawa ogniochronna uszczelniajgca.

Zaprawa ogniochronna jest suchg mieszanka siarczanu wapnia, skladajacej sie
z nieorganicznych wypetniaczy obojetnych chemicznie oraz perlitu. Po zmieszaniu z woda,
zaprawa staje si¢ tatwa do nalewania oraz naktadania do wykonywania uszczelnien
ogniochronnych przez otwory w stropach i §cianach.
Dane techniczne:

o (Ggstos¢ typowa 1000 -1300kg/cu.m

e Srednia wytrzymato$¢ na zginanie 0,59 N/mm”

o Wytrzymatos$¢ na $ciskanie 2,4 N/mm*

e Wytrzymatos$¢ na $cinanie 1,0 N/ mm’

e Wytrzymato$¢ na uderzenie 5,0 N/ mm®

e Przewodzenie ciepta 0,289 9 + 3%mcw/m K

e Max odporno$¢ na ogien 240 minut integralno$ci & izolacji
e Niepalnos¢ niepalny

e RezystywnoS$¢ na pare 500MNs/g.m.

e (zas twardnienia 45-60 minut
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3. SPRZET.

Wykonawca instalacji powinien dysponowac specjalistyczng aparaturg do wykonania
pomiaréw, o ktérych mowa ponizej, wymaganych przez normy 1 wymienionej
w dokumentacji techniczno-ruchowej instalowanych urzadzen.

Aparatura i sprzet:
e Powinny by¢ sprawne technicznie,
e Powinny by¢ uzywane zgodnie z ich przeznaczeniem,
e Powinny by¢ uzywane w warunkach otoczenia (temperatura, wilgotno$¢ itd.)
okreslonych w instrukcjach obstugi,
e Powinny posiada¢ aktualne certyfikaty.

4. TRANSPORT.
4.1. Wymagania ogélne dotyczace transportu.

Srodki i urzadzenia transportowe powinny byé odpowiednio przystosowane do
transportu materialow, elementoéw, konstrukcji urzadzen itp. niezb¢dnych do wykonywania
danego rodzaju robot elektrycznych. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢
przemieszczane przedmioty w sposob zapobiegajacy ich uszkodzeniu. W czasie transportu,
zatadunku i1 wytadunku oraz sktadowania elementow okablowania strukturalnego i urzadzen
nalezy przestrzega¢ zalecen wytworcow. Nalezy zastosowaé si¢ do zalecen producenta.
Zaleca si¢ dostarczenie urzadzen 1 elementéw okablowania strukturalnego bezposrednio przed
montazem, w celu unikniecia dodatkowego transportu z magazynu budowy. Przewozone
materiaty 1 elementy powinny by¢ uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez
wytworce dla poszczegdlnych materiatow 1 elementdw oraz zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem si¢ na Srodkach transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonania roboét.
Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w OST ,,Wymagania Ogolne”.

5.2. Montaz poszczegolnych elementow okablowania strukturalnego w szafie kablowej.
Elementy okablowania strukturalnego montujemy na stelazu 19’ w szafie

dystrybucyjnej za pomoca zestawu elementéw $rub mocujacych (4x Sruba, podktadka oraz

nakretka). Instalacja winna przebiegac¢ zgodnie z kartg katalogowa danego urzadzenia.

5.3. Prowadzenie przewodow i kabli.
5.3.1. Budowa tras kablowych.

Trasy kablowe nalezy zbudowa¢ z elementéw trwalych pozwalajacych na zachowanie
odpowiednich promieni giecia wigzek kablowych na zakretach. Warto$ci minimalnych
promieni giecia kabli sa podane w kartach katalogowych kabli miedzianych. Rozmiary
(pojemnos$¢) kanatow kablowych nalezy dobiera¢ w zalezno$ci od maksymalnej liczby kabli
projektowanych w danym miejscu instalacji. Nalezy przyja¢ zapas 20% na potrzeby
ewentualnej rozbudowy systemu. Zajeto$¢ $wiatta kanatéw kablowych przez kable nalezy
oblicza¢ w miejscach zakretow kanalow kablowych. Przy calkowitym wypekieniu §wiatla
kanatu kablami na zakrecie kanat bedzie wowczas wypelniony w 40% na prostym odcinku.
Przy budowie tras kablowych pod potrzeby okablowania strukturalnego nalezy wzia¢ pod
uwage zapisy normy EN 50174-2:2009 dotyczace réwnoleglego prowadzenia roznych
instalacji w budynku, m.in. instalacji zasilajacej, zachowujac odpowiednie odlegtosci
pomigdzy okablowaniem zasilajacym, a okablowaniem strukturalnym przy jednoczesnym
uwzglednieniu materiatu, z ktorego zbudowane sa kanaty kablowe.
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W celu rozprowadzenia nadtynkowo przewodow wewnatrz obiektu (poza gtéwnymi
trasami kablowymi - metalowymi) nalezy zastosowa¢ rury RL lub listwy kanalowe PCV.

W obszarach reprezentacyjnych - widocznych ( obszar ekspozycji, administracyjno-
biurowy, laboratorium) - na $cianach otynkowanych i lekkich (z wytaczeniem sufitow
wlasciwych, przestrzeni sufitow podwieszanych, oraz $cian 1 stupéw wykonanych
w technologii zelbetowej) — wykona¢ podejscia instalacyjne do urzadzen — podtynkowo
w rurkach ostonowych. W pozostalych obszarach budynku, m.in. pomieszczeniach
technicznych, magazynowych na poziomie -1, oraz na$cianach, stupach 1 sufitach
zelbetowych nieotynkowanych wykonywac instalacje¢ nadtynkowo w rurach PCV. Nalezy
koordynowa¢  przebieg tras kabli danej instalacji oraz innych instalacji,
w wykonaniu nieekranowanym, na trasach dluzszych niz 35 m zachowa¢ nastepujace
minimalne odstegpy:

e 20 cm od przewodéw energetycznych przy braku przegrody,
e 5 cm od przewodow energetycznych przy zastosowaniu przegrody stalowej (np. korytka),

Prowadzac przewody sygnatowe instalacji teletechnicznej (w tym instalacja OS)
w wykonaniu ekranowanym, na trasach dtuzszych niz 35 m, nalezy uwzgledni¢ zachowanie
odlegtosci 5 cm od przewodow elektrycznych sieciowych
Nie wykonywa¢ zadnych potaczen przewodoéw poza tymi, ktére wskazuje projekt.

5.3.2. Ukladanie kabli.

Przy uktadaniu kabli, zar6wno miedzianych, nalezy stosowaé si¢ do odpowiednich
zalecen producenta (tj. promienia gigcia, sily 1 sposobu wciagania, itp.). Symetryczne kable
skretkowe nalezy uktada¢ w wybudowanych kanatach kablowych w sposob odpowiadajacy
odpornos$ci konstrukcji kabla na wszelkie uszkodzenia mechaniczne. W szczegdlnosci nalezy
wystrzegac si¢ nadmiernego $ciskania kabli, deptania po kablach utozonych na podtodze oraz
zalamywania kabli na elementach konstrukcji kanaléw kablowych. Przy odwijaniu kabla
z bebna badz wycigganiu kabla z pudetka nie nalezy przekracza¢ maksymalnej sity ciagnigcia
oraz zwraca¢ uwage na to, by na kablu nie tworzyly si¢ wezly ani suply. Przyjety ogdlnie
promien gigcia podczas instalacji wynosi 6-krotnos¢ srednicy zewnetrznej kabla skretkowego.
Kable $wiattowodowe przeznaczone do instalacji wewnatrz budynkow sa szczegOlnie
narazone na $ciskanie, zgniatanie oraz zatamywanie. Dlatego podczas ukladania czy
wciggania kabli $wiattowodowych nalezy zwroci¢ szczegdlng uwage na to by tych kabli nie
depta¢, zagniata¢ i1 zatamywac. Prawidlowy proces wciggania kabli $wiattowodowych
wymaga chwytu lub inne elementy zabezpieczajace wtokna (np. widkna aramidowe, prety
GRP), a nie za zewnetrzng ostong kabla, ktora uzyta do chwytu celem wciagania, moze ulec
uszkodzeniu lub ostabieniu. Przy prowadzeniu kabli w kanalach kablowych nalezy rozne
rodzaje kabli uktada¢ w oddzielnych przegrodach kanatu. Jesli brak takiej mozliwos$ci, kable
swiattowodowe powinny by¢ uktadane na wierzchu.

5.4 Budowa punktow dystrybucyjnych.

Elementy punktéw dystrybucyjnych powinny by¢ umieszczane w szafach
dystrybucyjnych stanowigcych zabezpieczenie pasywnych paneli krosowych, urzadzen
aktywnych, kabli elastycznych oraz innego sprzetu instalowanego w stelazu 19”. Zaleca si¢
prowadzenie oddzielnych wigzek kablowych do poszczegoélnych paneli krosowych. Nalezy
stosowa¢ zapas kabli wewnatrz szafy umozliwiajacy umieszczenie paneli w dowolnym
miejscu stelazu 19”. Do umocowania wigzek kablowych nalezy wykorzysta¢ elementy
montazowe szafy. Przy mocowaniu wigzek kablowych nalezy przestrzegaé zasad
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maksymalnej sity $ciskania kabla, zaleznej od jego konstrukcji, podawanej w kartach
katalogowych produktow.

5.5. Terminowanie kabli w osprzecie przylaczeniowym.

Do terminowania koncoéwek kabli w osprzecie przylaczeniowym nalezy stosowac
odpowiednie narzgdzia przygotowane do konkretnego rodzaju kabla. Nalezy przestrzegac
zapisy instrukcji montazu osprzgtu polaczeniowego w odniesieniu do zdejmowania koszulki
zewnetrznej kabla, rozplotu elementéw ekranujacych oraz rozkrecania poszczegolnych par.

5.6. Terminowanie wlokien swiatlowodowych.

Terminowanie widkien $wiattowodowych ma odbywaé si¢ przy zastosowaniu
technologii spawania pigtaili LC — z uwagi na krotki czas dzialania instalatora. Kazda
koncoéwka kabla $wiattowodowego powinna by¢ wprowadzona do obudowy (panela
krosowego, puszki instalacyjnej z elementem zapasu widkien) stanowigcej ochrone wtokien
swiattowodowych oraz miejsce, w ktorym nalezy przygotowa¢ odpowiedni zapas wiokien:
w panelach §wiattowodowych — ok. 2 m.

5.7. Instalacja zlacza modularnego w ekranowanej obudowie gniazda.

Ztacze (modularne) z rozszytym kablem F/FTP lub F/UTP nalezy zainstalowaé
w elemencie montazowym systemu uniwersalnego ekranowanego. Sposob montazu zalezy od
rodzaju elementu montazowego i moze rozni¢ si¢ miejscem wprowadzenia i sposobem
mocowania kabla. Ztagcze (modularne) nalezy wsung¢ i zatrzasng¢ w odpowiadajgcej mu
szczelinie elementu montazowego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot.
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST ,,Wymagania Og6lne”. Odbior
odbywa si¢ na czterech ptaszczyznach:
o weryfikacja struktury systemu okablowania
e weryfikacja doboru komponentow
o weryfikacja wydajnosci systemu okablowania
e weryfikacja jakos$ci wykonania prac wykonczeniowych.

6.2. Weryfikacja struktury systemu okablowania.

Polega ona na sprawdzeniu rozplanowania elementéw okablowania w budynku badz
budynkach oraz dtugosci potaczen pomig¢dzy nimi. Musza by¢ spetnione wymagania opisane
w dokumentacji projektowej oraz w normach.

6.3. Weryfikacja doboru komponentow.

e Okablowanie strukturalne poziome opiera¢ si¢ ma na ekranowanym modularnym module
przytaczeniowym kat.6A ISO umozliwiajacym obsluge aplikacji 100/1000/10000
BASE-T;

e Wymagania odno$nie wydajnosci kanatu transmisyjnego musza spetnia¢ minimum Klase
EA, a wszystkie komponenty spetnia¢ kryteria kategorii 6A ISO

e Modut musi by¢ odporny na 1000 cykli faczeniowych oraz zapewni¢ mozliwo$¢ do-
konywania co najmniej 20to krotnej terminacji kabli instalacyjnych co umozliwi korekte
ewentualnych btedow instalacyjnych bez konieczno$ci wymiany calego modulu oraz
pozwoli na przyszte zmiany w strukturze sieci.

e Wszystkie komponenty systemu okablowania majag by¢ zgodne z wymaganiami
obowigzujacych norm wg.: wg. ISO IEC 11801 ed.3, EN50173-1:2018, TIA/EIA 568C.
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e Wydajno$¢ komponentow (ztacze-wtyk) ma by¢ potwierdzona testem Re-Embedded
Testing wystawionym przez niezalezne laboratorium badawcze zgodnym z IEC 60512-
27. Zgodnie z wymaganiami norm kazdy 4-parowy kabel ma by¢ w catosci (wszystkie
pary) trwale zakonczony na 8-pozycyjnym ziagczu modularnym - tj. na ekranowanym
module gniazda RJ45 skonstruowanym w oparciu o technologi¢ IDC.

e Panele miedziane krosowe kat. 6A ISO musza mie¢ wysoko$¢ 1U, miesci¢ do 24 portow
RJ45.

6.4. Weryfikacja wydajnosci systemu okablowania.

Sprawdzenie wydajnosci systemu okablowania w rozumieniu poszczegdlnych jego
taczy statych badz kanatow polega na przeprowadzeniu badan wydajnosci zgodnie z norma
PN-EN 50346:2004/A1:2009 z zastosowaniem odpowiednich przyrzadéw okreslonej
doktadno$ci. Nalezy przeprowadzi¢ badania wydajnosci laczy statych okablowania
poziomego 1 szkieletowego w klasie wydajnosci, w jakiej projektowano i1 wykonywano
system okablowania. Wynik badan powinien by¢ pozytywny dla wszystkich laczy statych
systemu.

6.5. Pomiary dynamiczne.

Pomiary wykonywane okre§laja parametry toru transmisyjnego. Parametry
transmisyjne musza by¢ poddane analizie w catej wymaganej dziedzinie czestotliwosci.
Zapasy (margines bezpieczenstwa) musi by¢ podany na raporcie pomiarowym dla kazdego
oddzielnego toru transmisyjnego miedzianego.

e Pomiary nalezy wykona¢ miernikiem dynamicznym (analizatorem), ktéry posiada
wgrane oprogramowanie umozliwiajace pomiar parametrow wedlug aktualnie
obowigzujacych standardéw. Analizator pomiaré6w musi posiada¢ aktualny certyfikat
potwierdzajacy doktadno$¢ jego wskazan.

e Do pomiarow cz¢$ci miedzianej nalezy bezwzglednie uzy¢ uniwersalnych adapteréw
pomiarowych.

e Adaptery pomiarowe ,Channel Adapters” muszg by¢é wyposazone w koncoéwki
pomiarowe, oznaczone symbolem (pasuja do wyzej podanych typdéw analizatorow
okablowania). Pomiar kazdego toru transmisyjnego poziomego (miedzianego) powinien
zawierac:

Wire Map mapa potaczen pinow kabla,

Length dtugo$¢ poszczeg6lnych par,

Resistance rezystancja pary

Capacitance pojemnos$¢ pary

Impedance impedancja charakterystyczna
Propagation Delay czas propagacji,

Delay Skew opo6znienie skrosne,

Attenuation ttumiennos$¢,

NEXT przestuch,

ACR stosunek thumienia do przestuchu,

Return Loss thumiennos¢ odbicia,

ELFEXT ujednolicony przestuch zdalny,

PS NEXT suma przestuchow poszczegdlnych par,
PS ACR suma ttumiennosci poszczeg6lnych par,
PS ELFEXT suma przestuchow zdalnych,
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Na raportach pomiar6w powinna znalezé si¢ informacja opisujagca wysokosé
marginesu pracy (inaczej zapasu lub marginesu bezpieczefstwa, tj. réznicy pomiedzy
wymaganiem normy a pomiarem, zazwyczaj wyrazana w jednostkach odpowiednich dla
kazdej wielkosci mierzonej) podanych przy najgorszych przypadkach. Parametry
transmisyjne musza by¢ poddane analizie w catej wymaganej dziedzinie czgstotliwosci.
Zapasy (margines bezpieczenstwa) musi by¢ podany na raporcie pomiarowym dla kazdego
oddzielnego toru transmisyjnego miedzianego.

6.6. Weryfikacja jakosci wykonania prac wykonczeniowych.

Polega ona na wizualnym sprawdzeniu wszelkich prac wykonczeniowych, wlaczajac
w to sprawdzenie zgodnos$ci dokumentacji powykonawczej ze stanem rzeczywistym
instalacji.

7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét.
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST 00. ,,Wymagania Ogélne” pkt. 7.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Odbiory robdét.

Instalacje podlegajg odbiorowi technicznemu. Odbioru tego dokonuje wykonawca
instalacji, w obecnosci inspektora. Odbidr techniczny polega na sprawdzeniu:

e zgodnosSci wykonania instalacji z dokumentacja oraz ewentualnymi zmianami
1 odstgpstwami, potwierdzonymi odpowiednimi zapisami w dzienniku budowy, a takze
zgodnosci z przepisami szczegdlnymi, odpowiednimi Polskimi Normami oraz wiedza
techniczng

e jakos$ci wykonania instalacji elektryczne;j

e spelnienia przez instalacj¢ wymagan w zakresie minimalnych dopuszczalnych opornosci
izolacji przewodow oraz uziemien instalacji i aparatow,

e zgodnosci oznakowania z Polskimi Normami 1 lokalizacji przeciwpozarowych
wyltacznikoéw pradu.

e préb rozruchowych i funkcjonalnych wszystkich istotnych urzadzen i systeméw instalacji
elektrycznych,

e opracowaniu instrukcji szczegotowych, lecz skroconych dla zwyktej codziennej obstugi
1 eksploatacji instalacji budynkowych m.in. KD/SSWIN, CCTV, AG. Wraz z tabelami
terminéw przegladow gwarancyjnych, serwisu eksploatacyjnego oraz wykazem szybko
zuzywajacych si¢ czgsci zamiennych.

Sprawdzenia skuteczno$ci dzialania zabezpieczen i1 $rodkow ochrony od porazen
pradem elektrycznym nalezy dokona¢ dla wszystkich obwodéw zmontowanej instalacji
elektrycznej od zlacza do gniazd wtyczkowych 1 odbiornikow energii elektrycznej
zainstalowanych na state.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbidr robodt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci
1 jako$ci wykonywanych robot przed ich zanikiem lub zakryciem. Odbidr robdt zanikajacych
1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez wstrzymywania ogdélnego postepu robdt. Odbioru robdt dokonuje
Inwestor.
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8.3. Odbior czesciowy.

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru
czgsciowego robot dokonuje si¢ wedlug zasad jak przy odbiorze wstgpnym robot. Odbioru
czgsciowego robot dokonuje Inwestor.

8.4. Odbidr wstepny robot.
Odbidr wstgpny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ilosci, jakos$ci 1 wartos$ci.

8.5. Pomiary i opis czeSci miedzianej i Swiatlowodowe;j.

Warunkiem koniecznym dla odbioru koncowego instalacji przez Inwestora jest
uzyskanie gwarancji systemowej producenta potwierdzajacej weryfikacje wszystkich
zainstalowanych toréw na zgodno$¢ parametrow z wymaganiami norm Klasy E, / Kategorii
64 wg obowigzujacych norm. W celu odbioru instalacji okablowania strukturalnego nalezy
spetni¢ nastgpujace warunki:

e Pomiary nalezy wykona¢ miernikiem dynamicznym (analizatorem), ktory posiada
oprogramowanie umozliwiajgce pomiar parametréw wedhug aktualnie obowigzujacych
standardow. Analizator pomiaré6w musi posiada¢ aktualny certyfikat potwierdzajacy
doktadno$¢ jego wskazan.

e Analizator okablowania wykorzystany do pomiaré6w sieci musi charakteryzowac si¢
minimum III poziomem doktadnosci.

e Pomiary nalezy wykona¢ w konfiguracji pomiarowej kanalu transmisyjnego
(przy pomocy adapteréw typu Channel) dajaca w wyniku analize calego lacza, ktére
znajduje si¢ ,,w $cianie”, tacznie z kablami krosowymi oraz dodatkowo, na zyczenie
Uzytkownika, nalezy przeprowadzi¢ pomiary w konfiguracji lacza stalego (wykorzystac
adaptery typu Permanent Link), obejmujace zakres okablowania od panela krosowego do
gniazda Uzytkownika.

e W celu weryfikacji zainstalowanego symetrycznego miedzianego okablowania
strukturalnego na zgodno$¢ parametréw z normami nalezy przeprowadzi¢ pomiary
odpowiednim miernikiem przeznaczonym do certyfikacji sieci. Wszelkie limity
mierzonych parametréw powinny by¢ zgodne z tymi, ktore sa zawarte w normie
EN50173-1:2007/A1:2009 lub ISO/IEC11801:2002/Am1:2008 dla odpowiedniej klasy.
Przed dokonaniem pomiardw nalezy wybra¢ typ nos$nika, limit testu (klas¢) oraz
wspotczynnik propagacji  kabla. Powinny zosta¢ zmierzone (lub wyznaczone)
1 przyréwnane do limitu:

e RL (ttumienie sygnalu odbitego) — parametr mierzony z dwoch stron dla kazdej z par,

nie jest specyfikowane dla klas A 1 B,

e [L (strata wtragceniowa — tlumienie) — parametr mierzony dla kazdej z par,
specyfikowane dla wszystkich klas,
e NEXT (strata przestuchu zbliznego) — parametr mierzony z dwodch stron dla

wszystkich kombinacji par, dla klas A, B, C, D, E oraz F,

e SNEXT (sumaryczna strata przestuchu zbliznego) — parametr mierzony z dwoch stron

dla kazdej z par, specyfikowane dla klas D, E oraz F,

e ACR-N (wspoétczynnik straty do przestuchu na bliskim koncu) — parametr wyznaczany

z dwoch stron, specyfikowane dla klasy D 1 wyzej,

e PSACR-N — parametr wyznaczany z dwoch stron, specyfikowane dla klasy D i wyzej,
e CR-F (wspolczynnik straty do przestuchu na dalekim koncu) — parametr wyznaczany
dla kazdej z kombinacji par z obu stron, specyfikowane dla klasy D 1 wyzej,
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e PSACR-F - parametr wyznaczany dla kazdej z kombinacji par z obu stron,

specyfikowane dla klasy D 1 wyze;j,

Rezystancja petli statopradowe;j, specyfikowana dla wszystkich klas,

Opodznienie propagacji, specyfikowane dla wszystkich klas,

Roznica opdznien propagacji, specyfikowane dla klasy C 1 wyze;.

Mapa polaczen — test przypisania zyt kabla do pinow w gniazdach.

Dla klasy EA oraz wyzej nalezy wykona¢ testy przestuchu obcego chyba, ze ttumienie

sprzezenia jest dostatecznie wysokie (patrz uwagi dodatkowe):

PS AACR-F — parametr wyznaczony z obu stron.

e Pomiary powyzszych parametrow oraz dokumentacje pomiarowa nalezy wykonac
zgodnie z PN- EN50346:2004 + A1:2008.

Pomiar kazdego toru transmisyjnego $wiattowodowego wielomodowego (wartos$¢

tlumienia) nalezy wykona¢ w dwukierunkowo (A>B 1 B>A) dla dwoéch okien

transmisyjnych, tj. 850nm i 1300nm (MM).

Specyfikacje (norme) wg ktorej jest wykonywany pomiar

Metodg referencji

Thumienie toru pomiarowego

Podane wartos$ci graniczne (limit)

Podane zapasy (najgorszy przypadek)

Informacje o koncowym rezultacie pomiaru

Na raportach pomiaréw powinna znalez¢ si¢ informacja opisujagca wysokos$¢ marginesu

pracy (inaczej zapasu lub marginesu bezpieczenstwa, tj. roznicy pomigdzy wymaganiem

normy a pomiarem, zazwyczaj wyrazana w jednostkach odpowiednich dla kazdej

wielko$ci mierzonej) podanych przy najgorszych przypadkach. Parametry transmisyjne

musza by¢ poddane analizie w catej wymaganej dziedzinie czgstotliwosci/thumienia.

Zapasy (margines bezpieczenstwa) musi by¢ podany na raporcie pomiarowym dla

kazdego oddzielnego toru transmisyjnego miedzianego oraz toru Swiattowodowego.

8.6. Odbior koncowy.

Odbior koncowy — pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych

z usuni¢gciem wad stwierdzonych przy odbiorze wstepnym 1 zaistniatych w okresie
gwarancyjnym. Odbiér koncowy — pogwarancyjny be¢dzie dokonany na podstawie oceny
wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych. Wykonawca przedstawi Inwestorowi
do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robo6t uwzgledniajacy wszystkie warunki,
w jakich bedg wykonywane roboty instalacyjne, jak roéwniez terminu realizacji.

9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT.

Podstawy ptatnosci sa okreslone w punkcie 9. OST.00.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

PN-EN 50173-1:2011 Technika Informatyczna — Systemy okablowania strukturalnego —
Czg$¢ 1: Wymagania og6lne

PN-EN 50173-2:2008/A1:2011 Technika Informatyczna — Systemy okablowania
strukturalnego — Cze$¢ 2: Budynki biurowe;

PN-EN 50174-1:2010/A1:2011 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Czeg$¢
1- Specyfikacja i zapewnienie jakos$ci;

PN-EN 50174-2:2010/A1:2011 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Czg$¢
2 - Planowanie 1 wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkow;
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PN-EN 50174-3:2005 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Cze$¢ 3 —
Planowanie 1 wykonawstwo instalacji na zewnatrz budynkow;

PN-EN 50346:2004/A2:2010 Technika informatyczna. Instalacja okablowania - Badanie
zainstalowanego okablowania;
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