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SST-S-00 ]
WYMAGANIA OGOLNE

Grupa | Klasa Kategoria | Kod PCV Wyszczegdlnienie

45.2 45200000-9 Roboty budowlane w zakresie
wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich

Czesci oraz roboty w zakresie inzynierii
ladowej 1 wodnej

45.21 45210000-2 Roboty budowlane w zakresie
budynkow

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Specyfikacji Technicznej  sa
Wymagania Ogoélne dotyczace wykonania i odbioru robdt w obiektach budowlanych.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna stanowi podstawg opracowania szczegdlowej
specyfikacji technicznej stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
zgodnie z ustawag o zamoéwieniach publicznych i realizacji oraz rozliczaniu rob6t w obiektach
budowlanych. 1

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacji Technicznej.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogolne, wspodlne dla
robot objetych specyfikacjami technicznymi (ST) 1 szczegdtowymi specyfikacjami
technicznymi (SST) wydanymi przez OWEOB dla projektu.

1.4. Ogolne wymagania dotyczgce robot.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna stanowi podstawe do opracowania szczegdtowych
Specyfikacji Technicznych stosowanych jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu zgodnie z Ustawg Prawo ZamoOwien Publicznych i realizacji oraz nadzorowaniu
robot w obiektach budowlanych. Zakres robét sklasyfikowano zgodnie do struktury systemu
klasyfikacji Wspdlnego Stownika Zamowien.

1.4.1. Zgodnos$¢ Robdt z Normami.

W réznych miejscach Specyfikacji Technicznych podane sa odnosniki do Polskich
Norm. Normy te winny by¢ traktowane jako integralna cze¢s¢ Specyfikacji Technicznych i1 by¢
stosowane w polaczeniu z Dokumentacja Budowy 1 Specyfikacjami, w ktérych sa
wymienione. Wykaz podstawowych norm przedstawiono w pkt. 10 tych Specyfikacji.
Wykonawca jest zobowiazany do przestrzegania innych Polskich Norm lub odpowiednich
norm krajow UE, ktore obowigzuja w zwigzku z wykonaniem prac objetych Kontraktem
1 stosowania ich postanowien na rowni z wszystkimi innymi wymaganiami, zawartymi
w Specyfikacjach Technicznych. Zaktada si¢, iz Wykonawca doglebnie zaznajomil si¢
z trescig 1 wymaganiami tych Norm.



1.4.2. OkreSlenia podstawowe.

Uzyte w Specyfikacji Technicznej wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢
w kazdym przypadku nastepujaco:
1.4.2.1. Obiekt budowlany — nalezy przez to rozumie¢ budynek wraz z instalacjami
1 urzadzeniami technicznymi, budowle stanowigca calo$¢ techniczno-uzytkowa wraz
z instalacjami i urzagdzeniami, obiekt matej architektury;
1.4.2.2. Budynek — nalezy przez to rozumie¢ taki obiekt budowlany, ktory jest trwale
zwigzany z gruntem, wydzielony z przestrzeni za pomoca przegrod budowlanych oraz
posiada fundamenty i dach.
1.4.2.3. Budynek mieszkalny jednorodzinny — nalezy przez to rozumie¢ budynek wolno
stojacy albo budynek o zabudowie blizniaczej, szeregowej lub grupowej, stuzacy
zaspokajaniu potrzeb mieszkaniowych, stanowigcy konstrukcyjnie samodzielng catose,
w ktorym dopuszcza si¢ wydzielenie nie wigcej niz dwoéch lokali mieszkalnych albo jednego
lokalu mieszkalnego i lokalu uzytkowego o powierzchni catkowitej nieprzekraczajacej 30%
powierzchni catkowitej budynku.
1.4.2.4. Budowla — nalezy przez to rozumie¢ kazdy obiekt budowlany nie bedacy budynkiem
lub obiektem matej architektury, jak: lotniska, drogi, linie kolejowe, mosty, estakady, tunele,
sieci techniczne, wolno stojace maszty antenowe, wolno stojace trwale zwigzane z gruntem
urzadzenia reklamowe, budowle ziemne, obronne (fortyfikacje), ochronne, hydrotechniczne,
zbiorniki, wolno stojace instalacje przemystowe lub urzadzenia techniczne, oczyszczalnie
sciekow, sktadowiska odpaddw, stacje uzdatniania wody, konstrukcje oporowe, nadziemne
1 podziemne przejécia dla pieszych, sieci uzbrojenia terenu, budowle sportowe, cmentarze,
pomniki, a takze czesci budowlane urzadzen technicznych (kotléw, piecow przemystowych
1 innych urzadzen) oraz fundamenty pod maszyny i urzadzenia, jako odrgbne pod wzgledem
technicznym czg$ci przedmiotow sktadajacych sie na catos¢ uzytkowas.
1.4.2.5. Obiekt malej architektury — nalezy przez to rozumie¢ niewielkie obiekty,
a w szczegolnosci kultu religijnego, jak: kapliczki, krzyze przydroSne, figury, posagi,
wodotryski 1 inne obiekty architektury ogrodowej, uzytkowe stuzace rekreacji codziennej
1 utrzymaniu porzadku, jak: piaskownice, hustawki, drabinki, $mietniki.
1.4.2.6. Tymczasowy obiekt budowlany — nalezy przez to rozumie¢ obiekt budowlany
przeznaczony do czasowego uzytkowania w okresie krotszym od jego trwalosci techniczne;,
przewidziany do przeniesienia w inne miejsce lub rozbidrki, a takze obiekt budowlany nie
potaczony trwale z gruntem, jak: strzelnice, kioski uliczne, pawilony sprzedazy ulicznej
1 wystawowe, przekrycia namiotowe i powloki pneumatyczne, urzadzenia rozrywkowe,
barakowozy, obiekty kontenerowe.
1.4.2.7. Budowa — nalezy przez to rozumie¢ wykonanie obiektu budowlanego w okreslonym
miejscu, a takze odbudowe, rozbudowe, nadbudowe obiektu budowlanego.
1.4.2.8. Roboty budowlane — nalezy przez to rozumie¢ budowe, a takze prace polegajace na
przebudowie, montazu, remoncie lub rozbidrce obiektu budowlanego.
1.4.2.9. Remont — nalezy przez to rozumie¢ wykonywanie w istniejacym obiekcie
budowlanym robdt budowlanych polegajacych na odtworzeniu stanu pierwotnego, a nie
stanowigcych biezacej konserwacji.
1.4.2.10. Urzadzenia budowlane — nalezy przez to rozumie¢ urzadzenia techniczne zwigzane
z obiektem budowlanym zapewniajagce mozliwo$¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego
przeznaczeniem, jak przylacza i urzadzenia instalacyjne, w tym stuzace oczyszczaniu lub
gromadzeniu $ciekow, a takze przejazdy, ogrodzenia, place postojowe i place pod $mietniki.
1.4.2.11. Teren budowy — nalezy przez to rozumie¢ przestrzen, w ktérej prowadzone sg
roboty budowlane wraz z przestrzenig zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy.



1.4.2.12. Prawne dysponowanie nieruchomoscia na cele budowlane — nalezy przez to
rozumie¢ tytul prawny wynikajacy z prawa wilasnosci, uzytkowania wieczystego, zarzadu,
ograniczonego prawa rzeczowego albo stosunku zobowigzaniowego, przewidujacego
uprawnienia do wykonywania robdot budowlanych.

1.4.2.13. Pozwolenie na budowe — nalezy przez to rozumie¢ decyzj¢ administracyjng
zezwalajacg na rozpoczecie i prowadzenie budowy lub wykonywanie robot budowlanych
innych niz budowa obiektu budowlanego.

1.4.2.14. Dokumentacja budowy — nalezy przez to rozumie¢ pozwolenie na budowe wraz
z zalaczonym projektem budowlanym, dziennik budowy, protokoty odbioréw czgsciowych
1 koncowych, w miarg potrzeby, rysunki i opisy stuzace realizacji obiektu, operaty geodezyjne
i ksigzke obmiarow, a w przypadku realizacji obiektow metoda montazu - takze dziennik
montazu.

1.4.2.15. Dokumentacja powykonawcza — nalezy przez to rozumie¢ dokumentacj¢ budowy
z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robdt oraz geodezyjnymi
pomiarami powykonawczymi.

1.4.2.16. Teren zamkniety — nalezy przez to rozumie¢ teren zamknigty, o ktérym mowa
w przepisach prawa geodezyjnego i kartograficznego,

1.4.2.17. Krajowa Ocena Techniczna (KOT) — jest udokumentowana, pozytywna ocena
wiasciwosci uzytkowych zasadniczych charakterystyk wyrobu budowlanego, ktére zgodnie z
zamierzonym zastosowaniem majg wplyw na spelnienie podstawowych wymagan przez
obiekty budowlane, w ktoérych wyrob bedzie zastosowany.

1.4.2.18. Wilasciwy organ — nalezy przez to rozumie¢ organ nadzoru architektoniczno-
budowlanego lub organ specjalistycznego nadzoru budowlanego, stosownie do ich
wlasciwosci okreslonych w rozdziale 8.

1.4.2.19. Wyréb budowlany — nalezy przez to rozumie¢ wyréb w rozumieniu przepisow
0 ocenie zgodnos$ci, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub
zastosowania w sposob trwaty w obiekcie budowlanym, wprowadzany do obrotu jako wyrob
pojedynczy lub jako zestaw wyborow do stosowania we wzajemnym potaczeniu stanowigcym
integralng cato$¢ uzytkowa.

1.4.2.20. Organ samorzadu zawodowego — nalezy przez to rozumie¢ organy okre§lone
w ustawie z dnia 15 grudnia 2000 r. o samorzadach zawodowych architektow, inzynierow
budownictwa oraz urbanistow (Dz. U. z 2001 r. Nr 5, pdz. 42 z pdzn. zm.).

1.4.2.21. Obszar oddzialywania obiektu — nalezy przez to rozumie¢ teren wyznaczony
w otoczeniu budowlanym na podstawie przepisow odrgbnych, wprowadzajacych zwigzane
z tym obiektem ograniczenia w zagospodarowaniu tego terenu.

1.4.2.22. Oplata — nalezy przez to rozumie¢ kwote naleznoSci wnoszong przez
zobowigzanego za okre$lone ustawa obowigzkowe kontrole dokonywane przez wilasciwy
organ.

1.4.2.23. Droga tymczasowa (montazowa) — nalezy przez to rozumie¢ drog¢ specjalnie
przygotowana, przeznaczong do ruchu pojazdow obstugujacych roboty budowlane na czas ich
wykonywania, przewidziang do usunigcia po ich zakonczeniu.

1.4.2.24. Dzienniku budowy — nalezy przez to rozumie¢ dziennik wydany przez witasciwy
organ zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzgdowy dokument przebiegu
robot budowlanych oraz zdarzen 1 okolicznosci zachodzacych w czasie wykonywania robot.
1.4.2.25. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce robdt, upowazniona do
kierowania robotami 1 do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu,
ponoszaca ustawowa odpowiedzialno$¢ za prowadzong budowe.

1.4.2.26. Rejestr obmiaréw — nalezy przez to rozumie¢ akceptowang przez Inspektora
nadzoru ksigzke z ponumerowanymi stronami, stuzaca do wpisywania przez Wykonawce
obmiaru dokonanych robot w formie wyliczen, szkicow 1 ewentualnie dodatkowych



zatacznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru
budowlanego.

1.4.2.27. Laboratorium - nalezy przez to rozumie¢ laboratorium jednostki naukowej,
zamawiajacego, wykonawcy lub inne laboratorium badawcze zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzania niezbednych badan i prob zwigzanych
z oceng jakosci stosowanych wyrobow budowlanych oraz rodzajéw prowadzonych robot.
1.4.2.28. Materialy — nalezy przez to rozumie¢ wszelkie materialy naturalne i wytwarzane
jak rowniez roézne tworzywa 1 wyroby niezbedne do wykonania robdt, zgodnie
z dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi zaakceptowane przez Inspektora
nadzoru.

1.4.2.29. Odpowiednia zgodnos$¢ — nalezy przez to rozumie¢ zgodno$¢ wykonanych robodt
dopuszczalnymi tolerancjami, a je$li granice tolerancji nie zostaly okreslone z przecigtnymi
tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.2.30. Poleceniu Inspektora nadzoru — nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia
przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu
realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.2.31. Projektant — nalezy przez to rozumie¢ uprawniong osob¢ prawng lub fizyczng
bedaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.2.32. Rekultywacja — nalezy przez to rozumie¢ roboty majace na celu uporzadkowanie
1 przywrdcenie pierwotnych funkcji terenu naruszonego w czasie realizacji budowy lub robdt
budowlanych.

1.4.2.33. Przedmiar robdot — nalezy przez to rozumie¢ zestawienie przewidzianych do
wykonania robdt wedlug technologicznej kolejnosci ich wykonania wraz z obliczeniem
1 podaniem ilo$ci robot w ustalonych jednostkach przedmiarowych.

1.4.2.34. Czesci obiektu lub etapie wykonania — nalezy przez to rozumie¢ cze$¢ obiektu
budowlanego zdolng do spetniania przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych
1 mozliwa do odebrania i przekazania do eksploatacji.

1.4.2.35. Ustalenia techniczne — nalezy przez to rozumie¢ ustalenia podane w normach,
aprobatach technicznych i szczegdtowych specyfikacjach technicznych.

1.4.2.36. Znak budowlany — nalezy przez to rozumie¢ zastrzezony znak wskazujacy
zapewnienie odpowiedniego stopnia zaufania, to znaczy, ze dany wyréb budowlany jest
zgodny z Polska Norma wyrobu albo aprobatg techniczng;

1.4.2.37. Producent — nalezy przez to rozumie¢ takze upowaznionego przedstawiciela
producenta;

1.4.2.38. Sprzedawca — nalezy przez to rozumie¢ podmiot przekazujacy innemu podmiotowi
wyrob budowlany wprowadzony do obrotu, w celu jego dalszego przekazania badz
zastosowania w obiekcie budowlanym;

1.4.2.39. Deklaracja Wilasciwosci Uzytkowych — to dokument, ktory jest potwierdzeniem
wiasciwosci wyrobu budowlanego. Zawiera wszystkie najwazniejsze informacje dotyczace
jego cech, dokumentéw, na podstawie ktorych zostal zbadany oraz instytucji, ktéra byta
odpowiedzialna za przeprowadzenie testow.

1.4.40. Rejestr CRO — Centralny Rejestr Operatorow czyli elektroniczna baza Kart Urzadzen
chlodniczych pracujacych w oparciu o syntetyczne czynniki (przekraczajace ilos¢ 3 kg lub
5 ton ekwiwalentu ). Operatorzy urzadzen maja obowigzek je zarejestrowac.

1.4.41. Rejestr CEEB — Zbiera informacje o Zrddlach ciepta i zrédtach spalania paliw
w budynkach mieszkalnych i niemieszkalnych. Kazdy wtasciciel domu lub zarzadca budynku
ma obowiazek zglosi¢ do CEEB, z jakiego Zrddla ogrzewania korzysta.



1.4.3. Ogolne wymagania dotyczace Robdt.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowg i $ciste
przestrzeganie harmonogramu robdt oraz za jako$¢ zastosowanych materialow
1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z projektem technicznym, wymaganiami specyfikacji
technicznej i programu zapewnienia jakosci, projektu organizacji robot oraz poleceniami
zarzadzajacego realizacja umowy. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne
wytyczenie w planie 1 wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow robot zgodnie
z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na
piSmie przez zarzadzajacego realizacja umowy. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu
spowodowanego przez wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robdt, jesli wymagaé tego
bedzie zarzadzajacy realizacja umowy, zostang poprawione przez wykonawce¢ na wlasny
koszt. Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez zarzadzajacego
realizacja umowy nie zwalnia wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich dokladnos¢. Decyzje
zarzadzajacego realizacja umowy dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow
i elementow robot beda oparte na wymaganiach sformulowanych w umowie, projekcie
technicznym i szczegotowych specyfikacjach technicznych, a takze w normach i wytycznych
wykonania 1 odbioru robot. Przy podejmowaniu decyzji zarzadzajacy realizacja umowy
uwzglednia wyniki badan materiatéw 1 jakosci robot, dopuszczalne niedoktadno$ci normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materialow, do§wiadczenia z przesztosci, wyniki
badan naukowcoéw oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana kwesti¢. Polecenia
zarzadzajacego realizacja umowy beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez wykonawce, pod grozba wstrzymania robdt. Skutki
finansowe z tego tytutu poniesie wykonawca.

1.5. Teren budowy.
1.5.1. Charakterystyka terenu budowy.
Lokal w pasazu Kultury Andromeda w Tychach.

1.5.2. Przekazanie.
Zamawiajacy protokolarnie oraz w terminie okreSlonym w dokumentach
kontraktowych przekaze Wykonawcy:
e Dokumentacje techniczna,
e Kopig¢ decyzji o pozwoleniu na budowe,
e Komplet specyfikacji technicznych,
e Kopi¢ uzgodnien i zezwolen uzyskanych w czasie przygotowywania robot do realizacji
przez zamawiajacego dla umozliwienia prowadzenia robot.

1.5.3. Ochrona i utrzymanie terenu budowy.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochron¢ placu budowy oraz wszystkich
materialéw 1 elementdéw wyposazenia uzytych do realizacji robot od chwili rozpoczecia do
ostatecznego odbioru robodt. Przez caly ten czas urzadzenia lub ich elementy beda utrzymane
w sposob satysfakcjonujacy zarzadzajacego realizacja umowy. Moze on wstrzymacé realizacje
robot jesli w jakimkolwiek czasie wykonawca zaniedbuje swoje obowiazki konserwacyjne.
W trakcie realizacji robét wykonawca dostarczy, zainstaluje i utrzyma wszystkie niezbedne,
tymczasowe zabezpieczenia ruchu i urzadzenia takie jak: bariery, sygnalizacje¢ ruchu, znaki
drogowe etc. Zeby zapewnié bezpieczenstwo catego ruchu kotowego i pieszego. Wszystkie
znaki drogowe, bariery i inne urzadzenia zabezpieczajace musza by¢ zaakceptowane przez
zarzadzajacego realizacja umowy. Wykonawca bedzie takze odpowiedzialny do czasu
zakonczenia roboOt za utrzymanie wszystkich reperow 1 innych znakéw geodezyjnych
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istniejagcych na terenie budowy i w razie ich uszkodzenia lub zniszczenia do odbudowy na
wlasny koszt. Przed rozpoczeciem robot wykonawca umie$ci, w miejscach i ilo$ciach
okreslonych przez zarzadzajacego, tablice podajace informacje o zawartej umowie zgodnie
z rozporzadzeniem z 15 grudnia 1995 wydanym przez Ministra Gospodarki Przestrzennej
Budownictwa.

1.5.4. Ochrona wlasnosci i urzadzen.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone¢ istniejacych instalacji naziemnych
i podziemnych urzadzen znajdujacych si¢ w obrgbie placu budowy, takich jak rurociagi
1 kable etc. Przed rozpoczeciem robdt wykonawca potwierdzi u odpowiednich wtadz, ktore sg
wiascicielami instalacji i urzadzen, informacje podane na planie zagospodarowania terenu
dostarczonym przez zamawiajacego. Wykonawca spowoduje aby te instalacje i urzadzenia
zostaly wlasciwie oznaczone i zabezpieczone przed uszkodzeniem w trakcie realizacji robot.
Wykonawca natychmiast poinformuje zarzadzajacego realizacja umowy o kazdym
przypadkowym uszkodzeniu tych urzadzen lub instalacji i bedzie wspolpracowal przy
naprawie udzielajac wszelkiej mozliwej pomocy, ktéra moze by¢ potrzebna dla jej
przeprowadzenia. Wykonawca bedzie odpowiedzialny =za jakiejkolwiek szkody,
spowodowane przez jego dzialania, w instalacjach nadziemnych i podziemnych pokazanych
na planie zagospodarowania terenu dostarczonym przez zamawiajacego.

1.5.5. Ochrona Srodowiska w trakcie realizacji robot.

W trakcie realizacji robot wykonawca jest zobowigzany znaé i stosowacé si¢ do
przepisoOw zawartych we wszystkich regulacjach prawnych w zakresie ochrony $rodowiska.
W okresie realizacji, do czasu zakonczenia robot, wykonawca bgdzie podejmowat wszystkie
sensowne kroki zeby stosowaé Siudo wszystkich przepisOw i normatywéw w zakresie
ochrony $rodowiska na placu budowy i1 poza jego terenem, unika¢ dziatan szkodliwych dla
innych jednostek wystepujacych na tym terenie w zakresie zanieczyszczen, hatasu lub innych
czynnikow powodowanych jego dziatalnoscia.

1.5.6. Zapewnienie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

Wykonawca dostarczy na budowe i bedzie utrzymywal wyposazenie konieczne dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Zapewni wyposazenia w urzadzenia socjalne oraz odpowiednie
wyposazenie 1 odziez wymagang dla ochrony zycia i zdrowia personelu zatrudnionego na
placu budowy. Uwaza si¢, ze koszty zachowania zgodno$ci z wspomnianymi powyzej
przepisami bezpieczenstwa i ochrony zdrowia sg wliczone w cen¢ umowng. Wykonawca
bedzie stosowal si¢ do wszystkich przepiséw prawnych obowigzujacych w zakresie
bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Bedzie stale utrzymywat wyposazenie przeciwpozarowe
w stanie gotowosci, zgodnie z zaleceniami przepisOw bezpieczenstwa przeciwpozarowego na
placu budowy, we wszystkich urzadzeniach, maszynach i pojazdach oraz pomieszczeniach
magazynowych. Materiaty latwopalne beda przechowywane zgodnie z przepisami
przeciwpozarowymi, w bezpiecznej odleglosci od budynkéw i skladowisk w miejscach
niedostgpnych dla osob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty
powstate w wyniku pozaru, ktory moglby powsta¢ w okresie realizacji robot lub zostat
spowodowany przez ktoregokolwiek jego pracownikéw. Uzycie materiatow, ktore wptywaja
na trwale zmiany S$rodowiska, ani materiatéw emitujacych promieniowanie w ilo$ciach
wyzszych niz zalecane w projekcie nie bedzie akceptowane. Jakiekolwiek materiaty
z odzysku lub pochodzace z recyklingu i majace by¢ uzyte do robot musza poswiadczone
przez odpowiednie urzedy 1 wiadze jako bezpieczne dla §rodowiska. Materiaty, ktére sg
niebezpieczne tylko w czasie budowy (a po zakonczeniu budowy ich charakter niebezpieczny
znika, np. materialty pylace) moga by¢ dozwolone, pod warunkiem, ze beda speinione



wymagania techniczne dotyczace ich wbudowania. Przed uzyciem takich materiatlow
zamawiajacy musu uzyskac aprobate od odpowiednich wtadz administracji panstwowej, jesli
wymagaja tego odpowiednie przepisy.

1.6. Projekt organizacji robot wraz z towarzyszacymi dokumentami.
1.6.1. Przygotowanie dokumentow wchodzacych w sklad projektu organizacji robot.

W ramach prac przygotowawczych, przed przystgpieniem do wykonania zasadniczych
robot, wykonaweca jest zobowigzany do opracowania i przekazania zarzadzajacemu realizacja
umowy do akceptacji nastgpujacych dokumentow:

* projekt organizacji robot,

» szczegbtowy harmonogram robot i finansowania,
* plan zabezpieczenia i ochrony zdrowia,

= program zapewnienia jakosci.

1.6.2. Projekt organizacji robot.

Opracowany przez wykonawce projekt organizacji robot musi by¢ dostosowany do
charakteru i zakresu przewidywanych do wykonania rob6t. Ma on zapewni¢ zaplanowany
sposob realizacji robot, w oparciu o zasoby techniczne, ludzkie i organizacyjne, ktore
zapewnig realizacj¢ robot zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi
1 instrukcjami zarzadzajacego realizacja umowy oraz harmonogramem robo6t. Powinien
zawierac:
= organizacj¢ wykonania robot, w tym terminie i sposob prowadzenia robot,
= projekt zagospodarowania zaplecza wykonawcy,
= organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem drég,

* wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje¢ i przygotowanie praktyczne,
* wykaz os6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegolnych
elementow robot

1.6.3. Szczegolowy harmonogram robdét i finansowania.

Szczegdlowy harmonogram robdt i finansowania musi uwzglednia¢ uwarunkowania
wynikajace z dokumentacji projektowej i ustalen zawartych w umowie. MozliwoS$ci
przerobowe wykonawcy w dziedzinie robdt budowlanych 1 montazowych, kolejno$¢ robot
oraz sposoby realizacji winny zapewni¢ wykonanie robot w terminie okreslonym w umowie.
Wykonawca przedstawi zarzadzajagcemu realizacja umowy do zatwierdzenia szczegdtowy
harmonogram robot i1 platnosci, opracowany zgodnie z wymaganiami warunkow umowy.
Harmonogram winien wyraznie przedstawia¢ w etapach tygodniowych proponowany postep
robot.

1.6.4. Program zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

W trakcie realizacji robot wykonawca bedzie stosowat si¢ do wszystkich
obowigzujacych przepisdw i wymagan w zakresie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. W tym
celu, w ramach prac przygotowawczych do realizacji robdt, zgodnie z wymogami ustawy —
Prawo Budowlane jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji zarzadzajagcemu
realizacja umowy, program zapewnienia bezpieczenstwa i1 ochrony zdrowia. Na jego
podstawie musi zapewni¢ personelowi prace w warunkach bezpiecznych, nieszkodliwych dla
zdrowia i spelniajacych odpowiednie wymagania sanitarne.



1.7. Dokumenty budowy.
1.7.1. Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest obowigzujacym dokumentem budowy prowadzonym przez
kierownictwo budowy na biezaco, zardowno dla potrzeb zamawiajacego jak i wykonawcy
w okresie od chwili formalnego przekazania wykonawcy placu budowy az do zakonczenia
robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie dziennika budowy zgodnie
z obowigzujacymi przepisami (Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury). Zapisy do dziennika
budowy beda czynione na biezaco 1 powinny odzwierciedla¢é postgp robot, stan
bezpieczenstwa ludzi i budynkéw oraz stan techniczny i wszystkie kwestie zwigzane z
zarzadzaniem budowa. Kazdy zapis do dziennika budowy powinien zawiera¢ jego date,
nazwisko 1 stanowisko oraz podpis osoby, ktora go dokonuje. Wszystkie zapisy powinny by¢
czytelne i dokonywane w porzadku chronologicznym jeden po drugim, nie pozostawiajac
pustych migdzy nimi, w sposéb uniemozliwiajagcy wprowadzenie pozniejszych dopiskow.
Wszystkie protokoty i inne dokumenty zalaczone do dziennika budowy powinny by¢
przejrzyscie numerowane, oznaczone 1 datowane przez zardwno wykonawce jak
1 zarzadzajacego realizacja umowy. Zarzadzajacy realizacja umowy jest takze zobowigzany
przedstawi¢ swoje stanowisko na temat kazdego zapisu dokonanego w dzienniku budowy
przez przedstawiciela nadzoru autorskiego.

1.7.2. Ksigzka obmiaréw.

Ksigzka obmiaréw robo6t jest dokumentem, w ktérym rejestruje si¢ ilosciowy postep
kazdego elementu realizowanych robot. Szczegdélowe obmiary wykonywanych robdt
dokonywane sg na biezgco i zapisywane do ksigzki obmiarow robdt, wykorzystujac opis
pozycji i1 jednostki uzyte w wycenionym przez wykonawce przedmiarze robdt, stanowiacy
zalacznik do umowy.

1.7.3. Inne istotne dokumenty budowy.
Dokumenty budowy zawieraja:

Dokumenty wchodzace w sktad umowy,

Pozwolenie na budowg,

Protokoty przekazania placu budowy wykonawcy,

Umowy cywilno-prawne ze osobami trzecimi i inne umowy i porozumienia cywilno-

prawne,

e Instrukcj¢ zarzadzajacego realizacja umowy oraz sprawozdania ze spotkan i narad na
budowie,

e Protokoty odbioru robot,

e Opini¢ ekspertow i1 konsultantow,

e Korespondencja dotyczaca budowy.

1.7.4. Przechowywanie dokumentéow budowy.

Wszystkie dokumentu budowy beda przechowywane na placu budowy we wlasciwie
zabezpieczonym miejscu. Wszystkie dokumenty zagubione bgda natychmiast odtworzone
zgodnie ze stosownymi wymaganiami prawa. Wszystkie dokumenty budowy beda stale
dostepne do wgladu zarzadzajacego realizacja umowy oraz upowaznionych przedstawicieli
zamawiajgcego w dowolnym czasie i na kazde zadanie.
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1.8. Dokumenty przygotowywane przez Wykonawce w trakcie trwania budowy.
1.8.1. Informacje ogolne.

W trakcie trwania budowy 1 przed zakonczeniem robot wykonawca jest zobowigzany
do dostarczania na polecenie zarzadzajacego realizacja umowy nastepujacych dokumentow:
e Rysunki robocze,

Aktualizacja harmonogramu robot i finansowania,
Dokumentacja powykonawcza,
Instrukcja eksploatacji i konserwacji urzadzen

1.8.2. Aktualizacja harmonogramu robdt i finansowania.

Mozliwosci przerobowe wykonawcy w dziedzinie robdt budowlanych i montazowych,
kolejno$¢ robot oraz sposoby realizacji winny zapewni¢ wykonanie robdt w terminie
okreslonym w umowie. Zgodnie wymaganiami zawartymi w punkcie 1.9.3. wykonawca we
wstepne] fazie robdt przedstawia do zatwierdzenia szczegdétowy harmonogram robot
1 finansowania, zgodnie z wymaganiami umowy. Harmonogram ten w miar¢ post¢pu robot
moze by¢ aktualizowany przez wykonawce 1 zaczyna obowigzywaé po zatwierdzeniu przez
zarzadzajacego realizacjg umowy.

1.8.3. Dokumentacja powykonawcza.

Wykonawca odpowiedzialny bedzie za prowadzenie na biezaco ewidencji wszelkim
zmian w rodzaju materiatéw, urzadzen, lokalizacji i wielkos$ci robot. Zmiany te nalezy
rejestrowa¢ na komplecie rysunkow, wylacznie na to przeznaczonych. Wykonawca winien
przedktada¢ zarzadzajacemu realizacja umowy aktualizowane na biezaco rysunki
powykonawcze, co najmniej raz w miesigcu, w celu dokonania ich przegladu 1 sprawdzenia.
Po zakonczeniu robdt kompletny zestaw rysunkéw zostanie przekazany zarzadzajagcemu
realizacjag umowy.

1.8.4. Zarzadzajacy realizacja umowy.

Zarzadzajacy realizacja umowy w ramach posiadanego umocowania od
zamawiajacego reprezentuje interesy zamawiajgcego na budowie przez sprawowanie kontroli
zgodno$ci realizacji robdt budowlanych z dokumentacja projektowa, specyfikacjami
technicznymi, przepisami, zasadami wiedzy technicznej oraz postanowieniami warunkow
umowy. Dla prawidlowej realizacji swoich obowiazkow, zgodnie z przepisami prawa
budowlanego, zarzadzajacy realizacja umowy pisemnie wyznacza inspektorow nadzoru
dziatajacych w jego imieniu, w zakresie przekazanych im uprawnien i obowigzkow. Wydane
przez nich polecenia majg moc polecen zarzadzajacego realizacjag umowy. Zgodnie z umowa,
wykonaweca jest zobowigzany w ramach kwoty ryczaltowej, przewidzianej w cenie ofertowej
na zaplecze budowy, zorganizowa¢ zamawiajagcemu na placu budowy i1 utrzymywac do konca
robot biuro zarzadzajacego realizacjg umowy.

2. MATERIALY I URZADZENIA.
2.1. Zrodla uzyskiwania materialow i urzadzen.

Wszystkie wbudowane materialy i urzadzenia instalowane w trakcie wykonywania
robot musza by¢ zgodne z wymaganiami okreslonymi w poszczegdlnych szczegdtowych
specyfikacjach technicznych. Przynajmniej na trzy tygodnie przed uzyciem kazdego materiatu
przewidywanego do wykonywania robot statych wykonawca przedlozy szczegotows
informacj¢ o zrodle produkeji, zakupu lub pozyskania takich materiatléw, atestach, wynikach
odpowiednich badan laboratoryjnych i1 probek do akceptacji zarzadzajacego realizacja
umowy. To samo dotyczy instalowanych urzadzen. Akceptacja zarzadzajacego realizacja
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umowy udzielona jakiej$ partii materiatow z danego zrodla nie bedzie znaczy¢, ze wszystkie
materiaty pochodzace z tego Zrédla sa akceptowane automatycznie. Wykonawca jest
zobowigzany do dostarczania atestow i/lub wykonywania prob materiatlow otrzymywanych
z zatwierdzonego zrodta dla kazdej dostawy, zeby udowodni¢, Ze nadal spelniaja one
wymagania odpowiedniej szczegodtowej specyfikacji technicznej. W przypadku stosowania
materialéw lokalnych, pochodzacych z jakiegokolwiek miejscowego zrodta, wiaczajac te,
ktore zostaly wskazane przez zamawiajacego, przed rozpoczeciem wykorzystywania tego
zrédta wykonawca ma obowigzek dostarczenia zarzadzajagcemu realizacja umowy wszystkich
wymaganych dokumentéw pozwalajacych na jego prawidlowa eksploatacje. Wykonawca
bedzie ponosit wszystkie koszty pozyskania i dostarczenia na Plac Budowy materialow
lokalnych. Za ich ilo$¢ 1 jako$¢ odpowiada Wykonawca. Stosowanie materialow
pochodzacych z lokalnych Zzrodel wymaga akceptacji zarzadzajacego realizacjag umowy.

2.2. Kontrola materialow i urzadzen.

Zarzadzajacy realizacjag umowy moze okresowo kontrolowaé dostarczane na budowe
materialy i1 urzadzenia, zeby sprawdzi¢ czy sa one zgodne z wymaganiami szczegdétowych
specyfikacji technicznych. Zarzadzajacy specyfikacja umowy jest upowazniony do pobierania
1 badania probek materiatu zeby sprawdzi¢ jego wtasnosci. Wyniki tych prob stanowi¢ moga
podstawe do aprobaty jako$ci danej partii materiatdéw. Zarzadzajacy realizacjag umowy jest
roOwniez upowazniony do przeprowadzania inspekcji w wytwdrniach materiatow 1 urzadzen.
W czasie przeprowadzania badania materialdow i urzadzen przez zarzadzajacego realizacja
umowy, wykonawca ma obowigzek spetnia¢ nastepujace warunki:

e W trakcie badania, zarzadzajacemu realizacja umowy bedzie zapewnione niezbedne
wsparcie i pomoc przez wykonawce i producenta materiatow lub urzadzen,

e Zarzadzajacy realizacjg umowy bedzie mial zapewniony w dowolnym czasie dostep do
tych miejsc, gdzie sag wytwarzane materiaty i urzadzenia przeznaczone dla realizacji robot.

2.3. Atesty materialow i urzadzen.

W przypadku materiatow, dla ktérych w szczegdtowych specyfikacjach technicznych
wymagane sg atesty, kazda partia dostarczona na budowe musi posiada¢ atest okreslajacy
w sposob jednoznaczny jej cechy. Przed wykonaniem przez wykonawce badan jakosci
materialéw, zarzadzajacy realizacja umowy moze dopusci¢ do uzycia materialy posiadajace
atest producenta stwierdzajacy pelna zgodnos¢ tych materiatdéw z warunkami podanymi
w szczegdlowych specyfikacjach technicznych. Produkty przemyslowe musza posiadaé atesty
wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby wynikami wykonanych przez niego
badan. Kopie wynikéw tych badan muszg by¢ dostarczone przez wykonawce zarzadzajagcemu
realizacja umowy. Materialy posiadajace atesty, a urzadzenia — wazng legalizacje, moga by¢
badane przez zarzadzajacego realizacja umowy w dowolnym czasie. W przypadku gdy
zostanie stwierdzona niezgodno$¢ wilasciwosci przewidzianych do uzycia materialow
1 urzadzenh z wymaganiami zawartymi w szczegdtowych specyfikacjach technicznych nie
zostang one przyjete do wbudowania.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom umowy.

Materialy uznane przez zarzadzajacego realizacja umowy za niezgodne ze
szczegotowymi specyfikacjami technicznymi muszg by¢ niezwlocznie usunigte przez
wykonawce z palcu budowy. Jesli zarzadzajacy realizacja umowy pozwoli wykonawcy
wykorzysta¢ te materialy do innych robot niz te, dla ktérych zostaly one pierwotnie nabyte,
warto$¢ tych materiatow moze by¢ odpowiednio skorygowana przez zarzadzajacego
realizacja umowy. Kazdy rodzaj robdt wykonywanych z uzyciem materiatow, ktore nie
zostaty sprawdzone lub zaakceptowane przez zarzadzajacego realizacja umowy, bedzie
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wykonywany na wilasne ryzyko wykonawcy. Musi on zdawaé sobie sprawe, ze te roboty
moga by¢ odrzucone tj. zakwalifikowane jako wadliwe i niezaptacone.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow i urzadzen.

Wykonawca jest zobowigzany zapewni¢, zeby materialy i urzadzenia tymczasowo
sktadowane na budowie, byly zabezpieczone przed uszkodzeniem. Musi utrzymywac ich
jako$¢ 1 wlasnosci w takim stanie jaki jest wymagany w chwili wbudowania lub montazu.
Musza one w kazdej chwili by¢ dostgpne dla przeprowadzenia inspekcji przez zarzadzajacego
realizacjg umowy, az do chwili kiedy zostang uzyte.

Tymczasowe tereny przeznaczone do skladowania materiatéw 1 urzadzen beda
zlokalizowane w obrgbie placu budowy w miejscach uzgodnionych z zarzadzajacym
realizacja umowy, lub poza placem budowy, w miejscach zapewnionych przez wykonawce.
Zapewni on, ze tymczasowo skladowane na budowie materialy i1 urzadzenia beda
zabezpieczone przed uszkodzeniem.

3. SPRZET.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako§¢ wykonywanych robot i srodowisko.
Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta wykonawcy oraz powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typdéw 1 ilosci wskazaniom zawartym w szczegdlowych
specyfikacjach technicznych, programie zapewnienia jako$ci i projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez zarzadzajacego realizacja umowy. Liczba 1 wydajnos$¢ sprzetu
powinna gwarantowa¢ prowadzenie robot zgodnie 2z terminami przewidzianymi
w harmonogramie robot. Sprzet bedacy wiasnoscia wykonawcy lub  wynajety do
wykonywania robdt musi by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowo$ci do pracy oraz by¢
zgodny z wymaganiami ochrony Srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Tam gdzie jest to wymagane przepisami, wykonawca dostarczy zarzadzajacemu realizacji
umowy kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania. Jezeli
projekt wykonawczy lub szczegotowe specyfikacje techniczne przewiduja mozliwo$¢
wariantowego uzycia sprz¢tu przy wykonywanych robotach, wykonawca przedstawi wybrany
sprzet do akceptacji przez zarzadzajacego realizacja umowy. Nie moze by¢ pdzniej zmieniany
bez jego zgody. Sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania
warunkéw umowy zostang przez zarzadzajacego realizacjag umowy zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT.

Liczba i rodzaje srodkéw transportu beda okreslone w projekcie organizacji robot.
Musza one zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w projekcie
wykonawczym 1 szczegdtowych specyfikacjach  technicznych oraz  wskazaniami
zarzadzajacego realizacja umowy, w terminach wynikajacych z harmonogramu rob6t. Przy
ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw
ruchu drogowego, szczegdlnie w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie 1 innych
parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom umowy, beda
przez inzyniera usunig¢te z terenu budowy na polecenie zarzadzajacego realizacja umowy.
Wykonawca jest zobowigzany usuwaé na biezaco na wiasny koszt, wszelkie uszkodzenia
1 zanieczyszczenia spowodowane przez jego pojazdy na drogach publicznych oraz dojazdach
do terenu budowy.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przed rozpoczeciem robdot wykonawca opracuje.

e projekt zagospodarowania placu budowy, ktéry powinien sktada¢ si¢ z czesci opisowej
1 graficznej.

e plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (plan bioz).

e projekt organizacji budowy.

e projekt technologii i organizacji montazu (dla obiektow prefabrykowanych lub elementow
konstrukcyjnych o wigkszych gabarytach lub masie).

5.2. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa lub
kontraktem oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow 1 wykonywa innych robdt, za ich
zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami Szczegotowej Specyfikacji Technicznej,
PZJ, projektem organizacji rob6t oraz poleceniami Inspektora nadzoru. Wykonawca ponosi
odpowiedzialno$¢ za pelng obstuge geodezyjna przy wykonywaniu wszystkich elementéw
robot okreslonych w dokumentacji projektowej lub przekazanych na pismie przez Inspektora
nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu
1 wykonywaniu robot zostang, jesli wymaga¢ tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione
przez Wykonawce na wiasny koszt. Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub
odrzucenia materialow 1 elementéw robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych
w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach
1 wytycznych. Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robdt beda wykonywane
przez Wykonawce nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozbg

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Zasady kontroli jakosci robat.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot i jakosci materiatow
prowadzong zgodnie z programem zapewnienia jako$ci omdéwionym w punkcie 1.6.5.
wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie 1 wszelkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i1 badania materiatow oraz
jakosci wykonywania robdt. Przed zatwierdzeniem programu zapewnienia jakoS$ci
zarzadzajacy realizacjg umowy moze zazada¢ od wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy. Wykonawca jest
zobowigzany prowadzi¢ pomiary 1 badania materialdw oraz robot z czgstotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w projekcie wykonawczym szczegotowych specyfikacjach technicznych. Minimalne
wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwosci sg okreslone w szczegdtowych
specyfikacjach technicznych, normach i1 wytycznych. W przypadku gdy brak jest wyraznych
przepisow zarzadzajacy realizacja umowy ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowa. Wykonawca dostarczy zarzadzajagcemu
realizacja umowy $wiadectwa stwierdzajace, z wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiada wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajagcych procedury badan.

6.2. Pobieranie probek.

Probki do badan beda z zasady pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie
statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe
elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.
Zarzadzajacy realizacja umowy musi mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu
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prébek. Na jego zlecenie wykonawca ma obowigzek przeprowadzi¢ dodatkowe badania tych
materialow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang
przez wykonawce usuniete lub ulepszone z jego wiasnej woli. Probki dostarczone przez
wykonawce do badan wykonywanych przez zarzadzajacego realizacja umowy beda
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez niego. Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek.
W przeciwnym przypadku koszty te pokrywa zamawiajacy.

6.3. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W  przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego
w szczegotowych specyfikacjach technicznych, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe albo inne
procedury, zaakceptowane przez zarzadzajacego realizacjg umowy. Przed przystapieniem do
pomiaréw lub badan, wykonawca powiadomi zarzadzajacego realizacja umowy o rodzaju,
miejscu i terminie pomiary lub badania. Po wykonaniu pomiary lub badania wykonawca
przedstawi na pisSmie ich wyniki, do akceptacji zarzadzajacego realizacja umowy.
Zarzadzajacy realizacja umowy bedzie mial nieograniczony dostep do pomieszczen
laboratoryjnych w celu ich inspekcji. Bedzie on przekazywal wykonawcy pisemne informacje
o jakichkolwiek niedociggnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te
beda na tyle powazne, to moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, zarzadzajacy realizacja
umowy natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materiatow 1 dopusci je dopiero
wtedy, gdy niedociaggnigcia w pracy laboratorium wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona
zostanie odpowiednia jako$¢ tych materialtbw. Wykonawca bedzie przekazywat
zarzadzajacemu realizacjag umowy kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie
pozniej jednak niz wg terminie okreSlonym w programie zapewnienia jakosci. Kopie
wynikow badan bedg mu przekazywane na formularzach wedlug dostarczonego przez niego
wzoru lub innych, réwniez przez niego zaaprobowanych. Wszystkie koszty zwigzane
z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi wykonawca. Do celow kontroli
jakosci 1 zatwierdzenia, zarzadzajacy realizacja umowy jest uprawniony do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatow u zrodet ich wytwarzania, a ze strony
wykonawcy 1 producenta materiatow zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego
pomoc. Zarzadzajacy realizacja umowy, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot
prowadzonego przez wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodnos¢ wykonanych robdt i uzytych
materiatbw z wymaganiami szczegdtowych specyfikacji technicznych, na podstawie
dostarczonych przez wykonawce wynikéw badan. Zarzadzajacy realizacja umowy moze
pobiera¢ probki i prowadzi¢ badania niezaleznie od wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki
tych badan wykaza ze raporty wykonawcy sg niewiarygodne, to poleci on wykonawcy lub
zleci niezaleznemu laboratorium, przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo
oprze si¢ wylacznie na wihasnych badaniach przy ocenie zgodnos$ci materialdéw 1 robot
z projektem wykonawczym 1 szczegotowymi specyfikacjami technicznymi. W takim
przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania probek zostang
poniesione przez wykonawce.

6.4. Certyfikaty i deklaracje.
Inspektor moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby 1 materiaty, ktore:
e posiadajg certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢
z kryteriami technicznymi okre§lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wiasciwych przepisow
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e posiadajg deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodno$ci z Polska Norma lub aprobata
techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli
nie sg objete certyfikacja 1 ktore spetniaja wymogi specyfikacji techniczne;.

6.5. Wyniki kontroli.

Wyniki kontroli przebiegu Robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz
technicznej 1 administracyjnej strony budowy musza by¢ zapisywane na biezaco
w Dzienniku Budowy. Do Dziennika Budowy nalezy wpisywa¢ w szczego6lnosci:

e terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementow Robot,

e przebieg Robot, trudnosci 1 przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i1 przyczyny przerw
w Robotach,

e uwagi i polecenia Inspektora,

e daty zarzadzenia wstrzymania Robdt, z podaniem powodu,

e zgloszenia i daty odbiorow Robot zanikajacych, ulegajacych zakryciu, cze$ciowych
1 ostatecznych odbiorow Robot,

e wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

e stan pogody i temperature¢ powietrza w okresie wykonywania Robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

e zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji
Projektowe;,

e dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania Robdt,

¢ dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,

e dane dotyczace jakoSci Materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem, kto je przeprowadzal,

e wyniki prob poszczegolnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

e inne istotne informacje o przebiegu Robot.

7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie
z dokumentacja projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robot
dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki
obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiardéw. Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie)
w ilodci robdt podanych w kosztorysie ofertowym lub gdzie indziej w SST nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Bltedne dane zostang poprawione
wg ustalen Inspektora nadzoru na piSmie. Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony
z czestoscia wymagang do celu miesigcznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym
czasie okreslonym w umowie.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci robot i materialow.

Zasady okreslania ilosci robdt podane sa w odpowiednich specyfikacjach
technicznych 1 KNR-ach oraz KNNRach. Jednostki obmiaru powinny zgodnie z jednostkami
okreslonymi w dokumentacji projektowej i kosztorysowe;.

7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i1 sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone
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przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujacych, to
Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe
beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wdrazania.

Wykonawca dostarczy i1 zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym
wymaganiom SST. Bedzie utrzymywacé to wyposazenie, zapewniajagc w sposob ciaggly
zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inspektora nadzoru.

8. ODBIORY ROBOT.
Rodzaje odbiorow Robot w zalezno$ci od ustalen odpowiednich specyfikacjach
technicznych, Roboty podlegaja nastepujacym odbiorom:
e odbiorowi czeSciowemu,
e odbiorowi ostatecznemu.
e odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1. Odbior czesciowy.
Odbidr Czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci robot.
wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robdt. Odbioru Robo6t dokonuje Inspektor.

8.2. Odbior ostateczny (koncowy) robot.

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robdt
w odniesieniu do ich zakresu (ilo$ci) oraz jakosci. Calkowite zakonczenie Robot oraz
gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
Dziennika Budowy z powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inspektora. Odbior ostateczny
Robot nastgpi w terminie ustalonym w Dokumentach, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inspektora zakonczenia Robot i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie ponizej
punkcie. ,,Dokumenty do odbioru ostatecznego Robdt” Odbioru ostatecznego Robot dokona
Komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora i Wykonawcy. Komisja
odbierajaca Roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow,
wynikow badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodno$ci wykonania Robot z specyfikacja
techniczng 1 Dokumentacja Projektowa. W toku odbioru ostatecznego Robot, Komisja
zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbiorow Robot zanikajacych
i ulegajacych zakryciu oraz odbioréw czgéciowych, zwlaszcza w zakresie wykonania Robot
uzupehiajacych 1 Robot poprawkowych. W przypadku niewykonania wyznaczonych Robot
poprawkowych lub Robot uzupetniajacych, Komisja przerwie swoje czynnos$ci i ustali nowy
termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez Komisjg, ze jako$¢
wykonanych Robdt w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej
w specyfikacji technicznej i Dokumentacji Projektowej z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, Komisja dokona
potracen, oceniajac pomniejszong warto§¢ wykonanych Robot w stosunku do wymagan
przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

8.3. Dokumenty do odbioru ostatecznego robét.

Podstawowym dokumentem do dokonania Odbioru Ostatecznego Robodt jest
»Protokét Odbioru Ostatecznego Robot” sporzadzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego. Do Odbioru Ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé
nastepujace dokumenty:

e Dokumentacj¢ Powykonawcza, tj. dokumentacj¢ budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonania robot oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi,
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e dokumenty uzasadniajace uzupelnienia i zmiany wprowadzone w trakcie wykonywania
robét,

e Specyfikacje Techniczne (podstawowe z dokumentow kontraktowych i ew. uzupetniajace
lub zamienne),

e Protokoty wszystkich Odbioréw Czgsciowych,

e Dzienniki Budowy,

e deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych Materiatéw, certyfikaty na
znak bezpieczenstwa zgodnie z specyfikacja techniczng,

e sprawozdanie techniczne,

e inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

Przejecie robdt na majatek i do eksploatacji nastgpi na postawie ,,Protokotu Odbioru
Ostatecznego Robot” podpisanego przez przedstawiciela Zamawiajacego.

8.4. Odbior pogwarancyjny.

Odbioér Pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robo6t zwigzanych z usunigciem
wad, ktore ujawnig si¢ w Okresie Gwarancyjnym i1 Rgkojmi. Ostateczne zatwierdzenie Robot
po wygasnieciu Okresu Gwarancji (okresu odpowiedzialno$ci za usterki) nastapi po usunieciu
wszystkich usterek odnotowanych przy Odbiorze Ostatecznym oraz tych, ktore wystapity w
Okresie Gwarancji. Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej
obiektu z uwzglednieniem zasad Odbioru Ostatecznego.

9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT.

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za
jednostk¢ obmiarowa ustalona dla danej pozycji Przedmiaru Robot. Cena jednostkowa
pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i badania sktadajace sie na jej
wykonanie, okre$lone dla tej Roboty .

Cena jednostkowa begdzie obejmowac:

- robocizng bezposrednia,

- warto$¢ zuzytych materialdow wraz z kosztami ich zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi, (sprowadzenie sprzetu na Plac
Budowy i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

- koszty posrednie, w sktad ktorych wchodza,: ptace personelu i kierownictwa budowy,
pracownikow nadzoru, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (koszty dotyczace
oznakowana Robdt, wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz budowy, ekspertyzy
dotyczace wykonanych Robot, ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsigbiorstwa
Wykonawcy,

- zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkéw
mogacych wystapi¢ w czasie realizacji Robot w okresie gwarancyjnym,

- podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami. Do cen jednostkowych nie
nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycj¢ w Wycenionym
Przedmiarze Robdt jest ostateczna i wyklucza mozliwo$¢ zadania dodatkowej zaptaty za
wykonanie Robodt objetych tg pozycja kosztorysows.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

e Dziennik Ustaw z 2002 r., nr 75, poz. 690 (z p6zn. zm.) — Rozporzadzenie Ministra
Infrastruktury w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki
1ich usytuowanie;
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Dziennik Ustaw z 1994 r., nr 89, poz. 414, Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. (z pdzn. zm.)
Prawo budowlane;

Dziennik Ustaw z 2008 r., nr 201, poz. 1240 — Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury
z dnia 6 listopada 2008 r. w sprawie metodologii obliczania charakterystyki energetycznej
budynku i lokalu mieszkalnego lub cze$ci budynku stanowigcej samodzielng calosé
techniczno —uzytkowa oraz sposobu sporzadzania i wzordw $wiadectw ich charakterystyki
energetycznej;

Dziennik Ustaw z 2003 r., nr 47, poz. 401 — Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury
w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych;
Dziennik Ustaw z 2003 r., nr 120, poz. 1133 — Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury
w sprawie szczegotowego zakresu i formy projektu budowlanego;

Dziennik Ustaw z 2003 r., nr 80, poz. 563 — Rozporzadzenie Ministra Spraw
Wewngetrznych i Administracji w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych
obiektow budowlanych i terenow;

Dziennik Ustaw z 2003 r., nr 80, poz. 717 O planowaniu i zagospodarowaniu
przestrzennym,;

Dziennik Ustaw z 1999 r., nr 43, poz. 430 — Rozporzadzenie Ministra Transportu
1 Gospodarki Morskiej w sprawie warunkéw technicznych jakim powinny odpowiadaé
drogi publiczne i ich usytuowanie;

Dziennik Ustaw z 2003 r., nr 169, poz. 1650 — Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki
Socjalnej w sprawie ogolnych warunkow bezpieczenstwa i higieny pracy;
Rozporzadzeniem Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 7 czerwca 2010 r.
w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektow budowlanych
1 teren6w na podstawie art. 13 ust. 1 1 2 ustawy z dnia 24 sierpnia 1991 r. o ochronie
przeciwpozarowej (Dz. U. z 2009 r. Nr 178, poz. 1380 oraz z 2010 r. Nr 57, poz. 353);
PN-B-01025:2004 Rysunek budowlany -- Oznaczenia graficzne na rysunkach
architektoniczno-budowlanych;

PN-B-01029:2000 — Rysunek budowlany. Zasady wymiarowania na rysunkach
architektoniczno — budowlanych;

PN-B-02151-3:2015-10 Akustyka budowlana -- Ochrona przed hatasem w budynkach --
Cze$¢ 3: Wymagania dotyczace izolacyjnosci akustycznej przegrod w budynkach
1 elementéw budowlanych;

PN-B-02151-2:2018-01 Akustyka budowlana -- Ochrona przed hatasem w budynkach --
Cze$¢ 2: Wymagania dotyczace dopuszczalnego poziomu dzwigku w pomieszczeniach;
PN-EN 1363-1:2020-07 Badania odpornosci ogniowej -- Czg$¢ 1: Wymagania ogodlne;
PN-EN 81-70:2021-09 asady bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania dzwigow -
- Szczegolne zastosowania dZwigéw osobowych i1 dZwigdéw towarowo-osobowych — C
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SST-B-01
ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

Grupa | Klasa Kategoria | Kod PCV Wyszczegolnienie
45.1 |45.10. 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe
45.11.3 45113000-2 Roboty na placu budowy
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegdélowej Specyfikacji Technicznej.
Przedmiotem niniejszej szczegdlowe] specyfikacji technicznej s3 wymagania
dotyczace placu budowy.

1.2. Zakres stosowania Szczegolowej Specyfikacji Technicznej.
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robot objetych Szczegélowa Specyfikacja Techniczna.
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace
1 majace na celu przygotowania placu budowy. W zakres tych prac wchodza:
e Koordynacja robdt budowlanych na placu budowy;
e Budynki i obiekty tymczasowe placu budowy;
e  Wyposazenie placu budowy w instalacje;
Sktadowanie 1 przechowywanie materialow, elementéw 1 wyrobow na placu budowy.
Szczegdtowy zakres rzeczowy 1 iloSciowy prac wedlug przedmiarow oraz
dokumentacji projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa zgodne
z obowigzujacymi odpowiednimi normami, wytycznymi i okresleniami podanymi w ogolne;j
specyfikacji techniczne;.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robodt ich zgodnosé
z dokumentacja projektowa szczegdtowej specyfikacji technicznej i1 poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY.
Tradycyjne materialy stosowane przez wykonawce robot do przygotowania placu
budowy.

3. SPRZET.
Do robdt zwigzanych z przygotowaniem placu budowy moze by¢ uzyty dowolny
sprzet zwigzany z zakresem tego rodzaju robot.

4. TRANSPORT.

Transport materiatow zwigzanych z przygotowaniem placu budowy moze odbywac
si¢ samochodami skrzyniowymi lub innym sprz¢tem mechanicznym
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5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Koordynacja robot na placu budowy.
5.1.1. Ogolne warunki realizacji obiektow budowlanych.

Og6lny harmonogram budowy powinien zawiera¢ terminy rozpoczgcia i zakonczenia
poszczegolnych rodzajéw robdt lub ich etapow, tak aby zapewnit prawidlowy i rytmiczny
przebieg wykonywania robot ogoélnobudowlanych, a jednocze$nie umozliwial wykonanie
robot specjalistycznych w odpowiednich terminach.

5.2. Zagospodarowanie placu budowy.

5.2.1. Przygotowanie terenu budowy.

Przed przystgpieniem do wykonania robot budowlanych wykonawca powinien
odpowiednio przygotowaé teren, na ktorym te roboty maja by¢ wykonane,
a w szczegolnosci:

e zapewni¢ korzystanie z pradu elektrycznego niezbednego przy wykonywaniu robot
budowlanych oraz o§wietlenia placu budowy i miejsc pracy;

e oznakowaé obszar prac

e wznie$¢ stosownie do potrzeby tymczasowe budynki lub przystosowaé¢ budynki
istniejgce dla pracownikéw zatrudnionych na budowie oraz na cele sktadowania
materiatéw, maszyn i1 urzadzen oraz przygotowa¢ miejsce do skladowania materiatow i
sprzetu zmechanizowanego lub pomocniczego poza budynkami;

e przygotowa¢ sktady na materiaty, ktére moga spowodowa¢ wybuch (np. materiaty
pedne, rozpuszczalniki, farby, przygotowane przy uzyciu rozpuszczalnikow materialy
chemiczne, karbid itp.), w miejscach do tego wydzielonych, zgodnie z obowigzujagcymi
w tym zakresie przepisami lub wytycznymi producenta;

e usuwa¢ z placu budowy gruz, zbedne materialy, urzadzenia i przedmioty mogace
stwarza¢ przeszkody lub utrudnia¢ wykonywanie robot.

5.2.2. Drogi dojazdowe i na placu budowy.
Zjazd na dziatke prowadzi z drogi publiczne;j.

5.2.3. Budynki i obiekty tymczasowe placu budowy.

Wymagania Ogolne:

e budynki tymczasowe, niezbedne na placu budowy, powinny by¢ grupowane w jednym
obszarze placu, z zachowaniem wymagan wynikajacych z przepisow ppoz.;

e w zalezno$ci od przeznaczenia budynku jego powierzchnia nie powinna by¢ mniejsza,
niz to wynika z liczby pracownikéw zatrudnionych na danej budowie;

e budynki tymczasowe powinny by¢ montowane z lekkich elementow prefabrykowanych
lub ustawiane na placu budowy z zestawdw kontenerowych lub barakowozow;

e budynki tymczasowe powinny mie¢ bezpieczng konstrukcje 1 szczelny dach oraz
spelnia¢ okre§lone wymagania uzytkowe;

Inne obiekty na placu budowy przeznaczone na skladowanie materiatéw
budowlanych, wyrobéw lub narzgdzi powinny by¢ wykonywane jako rozbieralne, a ich
powierzchnia i wyposazenie powinny by¢ dostosowane do rodzajow przechowywanych
w nich materiatéw, rodzaju transportu dostawczego materialow i wyrobow na plac budowy
oraz S$rodkoéw transportowych stosowanych na budowie przy pobieraniu materiatlow
Z magazynu.

5.2.4. Wyposazenie placu budowy w instalacje.
Instalacje elektryczne:
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Zapotrzebowanie budowy na energi¢ elektryczng powinno by¢ dostosowane do:

- wielkosci placu budowy,

- przewidywanych do wykorzystania maszyn i urzadzen mechanicznych,

- sprz¢tu z napedem elektrycznym,

- potrzeb gospodarczych i o$wietlenia pomieszczen w obiektach, miejsc pracy i placu

budowy, z uwzglednieniem wielozmianowosci pracy zalogi.

e Urzadzenia elektryczne na placu budowy powinny by¢ wykonywane w sposob zgodny
z aktualnymi przepisami.

e Prace zwigzane z podiaczeniem, kontrola, konserwacja 1 naprawa urzadzen
elektrycznych powinny by¢é wykonywane przez osoby posiadajace wymagane
przepisami uprawnienia.

e Przy os$wietlaniu placu budowy i1 wykonywaniu oznakowan $wietlnych nalezy
przestrzega¢ nastgpujacych zasad:

- miejsca pracy, drogi na placu budowy oraz dojscia i dojazdy powinny by¢ w trakcie
realizacji inwestycji o$wietlone zgodnie z obowigzujagcymi w tym zakresie przepisami
lub normami,

- punkty $wietlne powinny by¢ tak rozmieszczone, aby istniata mozliwo$¢ tatwego
odczytania tablic i znakow ostrzegawczych oraz znakoéw sygnalizacyjnych ruchu,

- zurawie, maszty i inne wysokie konstrukcje powinny mie¢ na najwyzszych punktach
oswietlenie sygnalizacyjne koloru czerwonego, ktore nalezy zapala¢ o zmroku.

Instalacje wodociggowe:

Na budowie nalezy wykona¢ instalacje wodociggowa polaczong z siecia miejska
lub wykonanymi na budowie lub w poblizu ujeciami wodnymi, zapewniajaca zaopatrzenie

w wode w ilosci niezbednej na potrzeby technologiczne, gospodarcze i pitne.

5.3. Skladowanie, przechowywanie materialow, elementow i wyrobow na placu budowy.
Przy rozmieszczaniu magazyndw i sktadowisk na placu budowy nalezy kierowac si¢
nastepujacymi zasadami:

e materialy, elementy 1 wyroby nalezy w miar¢ mozliwosci magazynowac
w bezposredniej bliskosci miejsca ich wbudowania,

e clementy i wyroby przeznaczone do wbudowania w dany obiekt powinny by¢
sktadowane na placu przy obiektowym, jesli nie ulegaja one zmianom pod wptywem
warunkow atmosferycznych (np. prefabrykaty z betonu) lub w pobliskich zadaszonych
magazynach zamknigtych 1 otwartych (wiaty — np. stolarka budowlana),

5.4. Zakres robot do wykonania.

W zakresie robot przygotowawczych uwzgledni¢ nalezy:
e budynki i obiekty tymczasowe placu budowy,
e wyposazenie placu budowy w instalacje,

6. KONTROLA JAKOSCL
Jak dla wymagan ogolnych.

7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét.
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 7.

8. ODBIOR ROBOT.
Roboty podlegaja odbiorowi wg zasad podanych w ST-00 ,,Wymagania Ogolne”.
Wszystkie roboty podlegaja zasadom odbioru robdt zanikajacych.
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9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT.

Podstawy ptatnosci sg okreslone w punkcie 8. ogdlnej specyfikacji technicznej, oraz
wg jednostek podanych w przedmiarze robot. Cena obejmuje wszystkie czynnosci opisane
w punkcie 5.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

e Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Z pdzn. zmianami — Prawo Budowlane (jednolity tekst
z dnia 27 marca 2003 r. — Dz. U. Nr 80 poz. 718.
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SST-B-02
ROBOTY ROZBIORKOWE

Grupa | Klasa Kategoria | Kod PCV Wyszczegdlnienie
45.1 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe
45.11 45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i

rozbidrki obiektow budowlanych;
Roboty ziemne

45.11.1 45111000-8 Roboty w zakresie burzenia,
roboty ziemne

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegdélowej Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej szczegdlowe] specyfikacji technicznej sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru prac zwigzanych z robotami rozbiérkowymi, wykonanych
w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegolowej Specyfikacji Technicznej.
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych Szczegolowa Specyfikacja Techniczna.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia robot
przy wykonaniu nast¢pujacych prac:
e Demontaz $cianek wewnetrznych z ptyt gk;
e Demontaz posadzek z plytek gresowych wraz z cokolikami;
e Demontaz stolarki drzwiowe;;
o  Wywoz gruzy;
Szczegotowy zakres rzeczowy i ilosciowy robot ziemnych wedtug przedmiaréw oraz
dokumentacji

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa zgodne
z obowigzujacymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot.

e  Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacj¢ robot zgodnie z Projektem, PN, Umowa,
Specyfikacja Techniczng, przedmiarem robot, poleceniami nadzoru inwestorskiego oraz
zgodnie z art. 5, 22, 23 1 28 ustawy Prawo budowlane, ,,Warunkami technicznymi
wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych. Tom I Budownictwo ogolne”
Arkady, Warszawa 1990.

e Wszelkie zmiany i odstgpstwa od powyzszych uwarunkowan nie moga powodowac
zmniejszenia trwatosci eksploatacyjne;.

2. MATERIALY.
Nie wystepuja.
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3. SPRZET.

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w czesci ogolnej specyfikacji
technicznej. Do rozbidrek stosowaé sprz¢t nie powodujacy ujemnych nastepstw dla
konstrukcji obiektu.

4. TRANSPORT.

Dla wszystkich materiatow, stosowa¢ zasady doboru $rodkow transportu opisane
w punkcie 4 ogdlnej specyfikacji technicznej. Materialy 1 elementy moga by¢ przewozone
dowolnymi §rodkami transportu. Podczas transportu materiaty i elementow konstrukcji nalezy
stosowa¢ odpowiednie zabezpieczenia przed uszkodzeniami lub utratg statecznosci.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Roboty przygotowawcze.

Przed przystapieniem do robot rozbidrkowych nalezy:
e Teren ogrodzi¢ i oznakowa¢ zgodnie z wymogami BHP.

5.2. Roboty rozbiorkowe.

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
06.02.2003 r. (Dz. U. Nr 47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robot budowlanych.

e Roboty rozbiérkowe nalezy prowadzi¢ r¢cznie, elementy Zelbetowe nalezy rozbija¢ za
pomoca narzedzi pneumatycznych, przecinajac zbrojenie palnikiem acetylenowym

e Elementy konstrukcji stalowych, przecina¢ palnikiem acetylenowym

e Nie nalezy prowadzi¢ robdt rozbiorkowych na zewnatrz, w ztych warunkach
atmosferycznych , w czasie deszczu, opadow $niegu lub silnych wiatrow

e Roboty nalezy prowadzi¢ tak, aby nie zostala naruszona stateczno$¢ rozbieranego

elementu oraz tak, aby usuwanie jednego elementu konstrukcyjnego nie wywolato

nieprzewidzianego upadku lub przewrocenia si¢ innego fragmentu konstrukcji

Materiaty posegregowac i odnies¢ lub odwiez¢ na miejsce sktadowania.

Elementy stolarki i $lusarki o ile zostang zakwalifikowane przez wtasciciela obiektu do

Odzysku wyku¢ z otwordéw, oczyscic, 1 sktadowac.

Powstaty po rozbiorce wykop zasypa¢ gruntem piaszczystym zaggszczanym warstwami.

Wierzchnig warstwe grubosci 0,2 m. zasypa¢ gruntem rodzimym.

Teren splantowac 1 oczysci¢ z resztek materiatow.

Uwagi szczegolowe:

Materiaty uzyskane z rozbidrek do ponownego wbudowania zakwalifikuje Inspektor
nadzoru. Ilo$ci robdt rozbiorkowych mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora
nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI.
Wedlug cz¢sci Specyfikacji Ogolne;.

7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST 00. ,,Wymagania Ogdlne” pkt. 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostka obmiarowa jest m> lub m’ (metr kwadratowy lub metr sze$cienny)
rozebranego elementu budynku lub czg¢sci budynku.

8. ODBIOR ROBOT.

Rodzaje odbiorow, zasady ich przeprowadzenia i obowigzujace dokumenty
sprecyzowano w ogolnej specyfikacji technicznej w punkcie 8. Wszystkie roboty podlegaja
zasadom odbioru robot zanikajacych i odbiorowi koncowemu. Odbioér obejmuje wszystkie
materiaty podane w punkcie 2, oraz czynno$ci wyszczegdlnione w punkcie 5. Odbior po
zakonczeniu okresu rekojmi i gwarancji obejmuje oceng stanu ocieplenia po uzytkowaniu
w tym okresie oraz ocena wykonanych ewentualnych robdt poprawkowych. Wynik odbioru
pogwarancyjnego jest podstawa do zwrotu kaucji gwarancyjnej. Negatywny wynik odbioru
pogwarancyjnego jest podstaw do dokonania potracen wynikajacych z obnizonej jakosci
robot.

9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT.

Podstawy ptatnosci sg okreslone w punkcie 7. ogoélnej specyfikacji technicznej, oraz
wg jednostek podanych w przedmiarze robot. Cena obejmuje wszystkie czynnosci opisane
w punkcie 5. Podstawe rozliczenia oraz ptatnosci stanowi ustalona w umowie kwota
ryczattowa za okreslony zakres robot. Cena obejmuje:

Prace pomiarowe i pomocnicze,

Prace wyburzenia,

Segregacja usuni¢tego materiatu i sktadowanie wewnatrz budynku,
Usuwanie z budynku demontowanych elementow,

Zabezpieczenie innych elementéw przed uszkodzeniem,
Sktadowanie demontowanych elementéw na zewnatrz budynku,
Transport demontowanych elementow na wysypisko,

Optfata za sktadowanie,

Uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.
e Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Z pdzn. zmianami — Prawo Budowlane (jednolity tekst
z dnia 27 marca 2003 r. — Dz. U. Nr 80 poz. 718.

26



SST-B-03
ELEMENTY Z PLYT KARTONOWO - GIPSOWYCH

Grupa | Klasa Kategoria | Kod PCV Wyszczegdlnienie
454 45400000-1 Roboty wykonczeniowe w zakresie
obiektéw budowlanych
4542 45420000-7 Roboty w zakresie zaktadania stolarki
budowlanej oraz roboty ciesielskie
45.42,2 45421141-4 Instalowanie przegréd

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegdélowej Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej szczegdlowe] specyfikacji technicznej sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru prac zwigzanych z montazem elementéw z ptyt kartonowo —
gipsowych w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegolowej Specyfikacji Technicznej.
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Szczegolowa Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia robot
przy wykonaniu nast¢pujacych prac:
e Wykonanie $cianek dziatowych z ptyt gk;
e Wykonanie sufitow podwieszanych z plyt gk;

Szczegdtowy zakres rzeczowy 1 ilosciowy prac wedlug przedmiarow oraz
dokumentacji projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Uzyte w niniejszej SST sa zgodne ustawa Prawo budowlane, rozporzadzeniami
wykonawczymi do tej ustawy, nomenklaturg Polskich Norm i aprobat technicznych:
1.4.1. Konstrukecja — uporzadkowany zespdt potaczonych czgdci, zaprojektowany w celu
zapewnienia okreslonego stopnia sztywnosci.
1.4.2. Roboty budowlane przy wykonywaniu okladzin z plyt — wszystkie prace budowlane
zwigzane z wykonywaniem oktadzin z ptyt zgodnie z dokumentacja projektowa,
1.4.3. Sufit podwieszony — sufit przeznaczony do zmniejszenia wysokosci przestrzeni lub
zapewniajacy miejsca dla instalacji.
1.4.4. Plyta GKF — plyta ognioochronna ztozona z rdzenia gipsowego z dodatkiem wtdkna
szklanego, przeznaczona do pomieszczen o podwyzszonych wymaganiach ognioodpornosci,
w ktorych wilgotnos¢ wzgledna powietrza nie przekracza 70 %.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robot.

Okreslenia podane w niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sg zgodne
z obowigzujacymi odpowiednimi normami.
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2. MATERIALY.
2.1. Plyta kartonowo — gipsowa.

Plyta gipsowa wykorzystywana do wykonania $cian dziatowych, przegréd migdzy
lokalami mieszkalnymi oraz ochrony ogniowej elementéw konstrukcyjnych w budynkach
mieszkalnych 1 uzytecznosci publiczne;j.

Dane techniczne:

e Grubos¢ 12,5 mm

e Wysokos¢ 500 mm

e Dlugosc 600 mm

e [zolacyjnos¢ akustyczna 41 dB

e Temperatura pracy +5°C

e Reakcja na ogien Euroklasa A.1

e Montaz klej zwykty gipsowy

2.2. Sufit podwieszany.

Sufit modulowy z ptyt welny szklanej na stelazu metalowym. System sktada si¢ z ptyt.
Powierzchnia wykonczona jest malowana, nieprzepuszczajaca czastek powtoka.
Dane techniczne:

e Rodzaj ptyty welna szklana

e Wymiary plyty 600x600 mm

e Grubos¢ ptyty 12 mm

e Konstrukcja widoczna oraz widoczna
e Klasa pochtaniania dzwigku A

e Min klasyfikacja ogniowa A2-s1,d0

e Kolor biaty

e Kolor profili czarny

3. SPRZET.

Wykonawca przystepujacy do wykonania prac winien wykaza¢ si¢ mozliwoscig
korzystania z maszyn i sprzg¢tu gwarantujacych wiasciwag to jest speiniajagca wymagania
Specyfikacji Technicznej jakos¢ robot. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie
takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych prac,
zarObwno w miejscu tych prac, jak tez przy wykonywaniu czynnos$ci pomocniczych oraz
w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatéw, sprzetu itp. Sprzet uzywany przez
wykonawce winien uzyskaé akceptacje Nadzoru Inwestycyjnego. Wykonawca powinien
wykaza¢ sie posiadaniem:

e Narzedzi do remontdéw 1 obréobki rgcznej (szpachelki, packi),
Narzedzi elektromechanicznych z oprzyrzadowaniem,
srodki transportu do przewozu materiatow,

rusztowania,

drobny sprz¢t pomocniczy.

4. TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére
nie wplyna na jako$¢ wykonywanych robot. Materialy przewozone na $rodkach transportu
powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczeniem i1 uktadane zgodnie z warunkami
transportu wydanymi przez ich wytworce.
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5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Prace przygotowawcze.

Przed przystapieniem do pracy nalezy dostarczy¢ na miejsce robdt podstawowe
materialy jak: ptyty, profile stalowe, gips szpachlowy. Przy skladaniu ptyt w bezposrednim
sasiedztwie wznoszonych $cianek nalezy tak ustawic stosy ptyt aby nie kolidowaty z trasg ich
budowania. Na miejscu montazu musi by¢ dostarczona energia elektryczna do zasilania
elektronarzgdzi oraz os$wietlenia miejsca pracy. Zespdt montazystow musi dysponowac
dokumentacja techniczng. W przypadku, gdy we wnetrzu $cianek planowany jest przebieg
instalacji elektrycznych lub instalacji wod-kan, nalezy uzgodni¢ termin rozpoczgcia tych
robot z instalatorami.

5.2. Sufity podwieszane z plyt g-k.

Podwieszenie systemowych profili gtownych T przy pomocy wieszakow, przy
odstepie osi 1200mm. Zakotwienie w zalezno$ci od rodzaju stropu za pomoca
dopuszczonych przez nadzér budowlany elementéw mocujacych. Odlegtosci wieszakow
w zaleznosci od formatu plyt nalezy dostosowa¢ zgodnie z wytycznymi producenta
dotyczacych montazu. Wykonanie potaczen poprzecznych z profili T oraz krétkich profili
poprzecznych w zalezno$ci od formatu plyt. Konstrukcje sufitowa nalezy wyprostowac
1 wypoziomowaé. Plyty z welny mineralnej nalezy wlozy¢ w w/w konstrukcje. Elementy
wbudowane oraz dodatkowe ci¢zary nalezy umocowaé osobno do stropu, alternatywnie do
konstrukeji, stosujagc wzmocnienie tylnej strony ptyt badz przy uzyciu dodatkowych profili
oraz wieszakow. Wszelkie czynnos$ci uzupetiajace musza by¢ wykonane w sposob fachowy.
Nalezy przestrzega¢ wytycznych dotyczacych montazu, certyfikatow oraz $wiadectw badan
producenta. Wynikajace z nich wymagania w razie potrzeby musza by¢ udokumentowane
tzw. deklaracjami zgodnosci.

5.3. Zasady ogolne dla Scianek dzialowych.
Czynnosci technologiczne przy wykonaniu $cianek dzialowych:

e Wytrasowanie miejsc postawienia S$cianek, otworéw drzwiowych, w S$cianach
tazienkowych,

e wytrasowanie polozenia konstrukcji wsporczych, umywalek, misek ustepowych oraz
instalacji wodnej,

e Przygotowanie przejs$¢ instalacyjnych w profilach ,,C” (stupkéw) w réwnych odstgpach co
600 mm,

e Montaz oS$cieznic drzwi —dodatkowe wzmocnienie rusztu,

e Montaz dodatkowej konstrukcji wsporczej np.: dla umywalek, misek ustepowych,

e Jednostronne pokrycie $cianki ptytami kartonowo-gipsowymi - montaz przewodoéw
instalacji w $cianie,

e Wypehienie $ciany ptytami welny mineralnej pokrycie z drugiej strony $ciany ptytami
kartonowo-gipsowymi,

e Spoinowanie i szpachlowanie powierzchni $cian.

6. KONTROLA JAKOSCI.
6.1. Zasady ogoélne kontroli.

Wykonawca jest zobowigzany do opracowania programu zapewnienia jakos$ci robot
budowlano - montazowych. Opracowanie takie wymaga akceptacji Inspektora nadzoru
1 powinno zawierac:

e zasady komisyjnej kontroli materiatéw, elementow:
- jakos$¢ materiatow, wyrobow, elementéw okresla si¢ na podstawie
- dokumentéw zatgczonych do dostawy,
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- ogledzin zewng¢trznych,
e sprawdzenia certyfikatow, deklaracji, Swiadectw zgodno$ci zasady komisyjnej kontroli
wykonanych robot:

- kontroli poszczegolnych rodzajéw robot w oparciu o wymagania okreslone w ,,Warunkach
technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlano — montazowych” 1 szczegdlowych
specyfikacji technicznych, kontroli wymiaré6w i poprawnosci wykonania konstrukcji $cian,
zabudoéw oraz podwieszen stropéw kontroli poprawnosci i1 jako$ci wykonania spoin na
taczeniach plyt zachowania pionéw w stosunku do podtoza czy podtogi Wszystkich czynnosci
kontroli jako$ci materiatow 1 robot dokonuje si¢ komisyjnie. Wyniki czynnosci kontrolnych
1 sprawdzajacych jako$¢ materialdéw 1 robot zapisuje si¢ w odpowiednich protokotach lub
w dzienniku budowy. Do protokotéw zalacza si¢ odpowiednie dokumenty: zaswiadczenia
o jakosci, raporty i wyniki badan, wyniki pomiardow, certyfikaty, deklaracje zgodnosci,
certyfikaty bezpieczenstwa i inne. Dokumenty te przechowuje si¢ do odbioru koncowego,
a nastepnie dolacza si¢ je do protokotu odbioru koncowego budowy.

6.2. Kontrola jako$ci materialow.

Wszystkie materialy do wykonania robdt musza odpowiada¢ wymaganiom
Dokumentacji Projektowej i Specyfikacji Technicznej oraz uzyska¢ akceptacje Inspektora
Nadzoru.

6.3. Kontrola jakoSci robot.

Kontrola jakosci robot polega na kontroli zgodno$ci wykonania robot
z: Dokumentacja Projektowa Specyfikacja Techniczng Polskimi lub branzowymi normami
Warunkami technicznymi wykonania i montazu podanymi przez producenta.

6.4. Odbior techniczny koncowy.

Przy odbiorze koncowym powinny by¢ dostarczone nastepujace dokumenty odbiorow
czesciowych protokoty wszystkich odbioréw technicznych czesciowych rozliczenie ilosciowe
materialow certyfikaty i1 deklaracje zgodnosci wydane przez dostawcodw materialéw projekt
powykonawczy Przy odbiorze koncowym nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ wykonania
z Dokumentacja Projektowa oraz ewentualnymi zapisami w Dzienniku Budowy dotyczacymi
zmian 1 odstepstw od Dokumentacji Projektowej protokoly z odbioréw czgsciowych
1 realizacja postanowien dotyczacych wusunigcia usterek aktualno§¢ Dokumentacji
Projektowej, czy wprowadzono wszystkie zmiany i uzupetienia.

7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w SST 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa jest m” (metr kwadratowy) wykonania powierzchni z $cianek
oraz sufitow podwieszanych wykonanych z ptyt kartonowo — gipsowych. Jednostka
obmiarowg jest lszt. (sztuka) elementdw mocujgcych, akcesori oraz 1 m (metr biezacy)
elementow ksztattownikow stalowych konstrukcji. Wielkosci obmiarowe okres§la si¢ na
podstawie dokumentacji projektowej z uwzglednieniem zmian zaakceptowanych przez
Inspektora nadzoru i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT.

Odbidr robot obejmuje:
e odbior robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu,
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e 0odbiodr ostateczny (calego zakresu prac),
e odbiodr pogwarancyjny ( po uptywie okresu gwarancyjnego).

Odbidr ostateczny dokonywany jest po catkowitym zakonczeniu robot na podstawie
wynikow pomiardéw 1 badan jako§ciowych.

Odbior pogwarancyjny dokonywany jest na podstawie oceny wizualnej obiektu dokonanej
przez Nadzor Inwestycyjny przy udziale Wykonawcy. Ogodlne zasady odbioru robdt podano
w specyfikacji ,,0gélne wymagania techniczne” Podstawe odbioru wykonania $cianek
kartonowo-gipsowych, stanowig nastepujace dokumenty:

e dokumentacja techniczna,

e dziennik budowy,

e zaswiadczenia o jakosci materiatow 1 wyroboéw dostarczonych na budowe w postaci
atestu, certyfikatu jakosci lub deklaracji zgodnosci,

e protokoty odbioru materiatow i wyrobow.

9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT.

Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w specyfikacji ,,0golne Wymagania
Techniczne”. Platno$¢ za wykonane prace objete niniejszg specyfikacja nalezy przyjmowac
zgodnie z oceng jakosci uzytych materialow i jakosci wykonania robot na podstawie wynikoéw
pomiaré6w 1 badan. Cena wykonania robdt obejmuje wykonanie pelnego zakresu prac
podanego w punkcie 1.3.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.
Nie wystepuja.
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SST-B-04
PODLOGI I POSADZKI

Grupa | Klasa Kategoria | Kod PCV Wyszczegdlnienie
45.4 45400000-1 Roboty wykonczeniowe w zakresie
obiektéw budowlanych
45.43 45430000-0 Pokrywanie podtég i §cian
45.43.2 45432111-5 Ktadzenie wyktadzin elastycznych

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej s3 wymagania
dotyczace wykonania 1 odbioru prac zwigzanych z wykonaniem posadzek i podtég w ramach
projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegélowej Specyfikacji Technicznej.
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Szczegélowa Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia robot
przy wykonaniu nastgpujacych prac:
e  Wykonanie posadzki z zywicy poliuretanowe;j;

Szczegblowy zakres rzeczowy 1 ilosciowy prac wedlug przedmiarow oraz
dokumentacji projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Uzyte w niniejszej SST sg zgodne ustawg Prawo budowlane, rozporzadzeniami
wykonawczymi do tej ustawy, nomenklaturg Polskich Norm 1 aprobat technicznych:
1.4.1. Podloze — element konstrukcji budowli, budynku, na powierzchni ktérego wykonana
bedzie dana operacja,
1.4.2. Posadzka - zewnetrzna, wierzchnia, ostatnia warstwa podtogi, bedaca jej
wykonczeniem, czgsto o charakterze dekoracyjnym,
1.4.3. Podklad betonowy — wykonany z betonu, o okreslonej grubosci, wytrzymatosci
1 suchosci, na ktorym wykonuje si¢ posadzke,
1.4.4. Wykladzina — suche pokrycie dowolnej wewnetrznej powierzchni budynku,
1.4.5. Okladzina — pionowe lub prawie pionowe, nienosne pokrycie konstrukc;ji.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robot.
Okreslenia podane w niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sg zgodne
z obowigzujacymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY.
2.1. Uwagi Ogodlne.

Wykonawca robot zobowigzany jest przedstawi¢ Inspektorowi nadzoru szczegotowe
informacje o zrodle produkcji, zakupu wyroboéw budowlanych i urzadzen przewidywanych do
realizacji robot — wlasciwe oznaczonych, posiadajacych deklaracje zgodnosci lub certyfikaty
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zgodnosci z PN lub aprobatg techniczng w przypadku braku Polskich Norm przenoszacych
europejskie normy zharmonizowane.

2.2. Jastrych cementowy.

Wszystkie rozwigzania zakladaja typowe lub wzorcowe rozwigzania konstrukcji
podtog zgodne z ogolnie przyjetymi zasadami sztuki budowlanej. W obiekcie przewidziano
wylewki pod materiatami wykonczeniowymi o grubo$ciach min 45mm. Zastosowano
zbrojenie rozproszone.

Dane techniczne:

o Wytrzymatos$¢ na $ciskanie > 30 N/mm*

e Gestos¢ nasypowa (suchej mieszanki) ok. 1,75 kg / dm’

e Gesto§¢ objetosciowa masy (po wymieszaniu) ok. 2,0 kg / dm’

o (Ggstos¢ w stanie suchym (po zwigzaniu) ok.2,15kg/ dm’

e Proporcje mieszania woda/zaprawa ok. 0,08 = 0,151/ 1k
ok. 2,00 = 3,75 1/ 25kg

e Min grubo$¢ wylewki 20 mm

e Max grubo$¢ wylewki 80 mm

e Max S$rednica kruszywa 3,0 mm

e Zmiany liniowe <0,08 %

e Skurcz <0,5 %

3. SPRZET.

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzegt uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow
1 ilosci wskazaniom zawartym w Dokumentacji Projektowej oraz SST. W przypadku braku
ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru. Liczba i wydajnos¢ sprzg¢tu ma gwarantowaé przeprowadzenie robot,
zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, SST 1 wskazaniach Inspektora
Nadzoru w terminie przewidzianym umowa.

3.2. Sprzet, ktory moze by¢ uzyty do wykonywania robdt (podstawowy).
e Srodek transportowy,
e betoniarka wolnospadowa elektryczna.

3.3. Pozostaly sprzet i sprzet zamienny.

Dopuszcza si¢ stosowanie kazdego innego sprzg¢tu niz wymieniony w SST, ktory
bedzie spelnial wymagania Przedmiaru robdt. Sprzet zamienny powinien umozliwiaé
wykonanie rob6t w sposdb zapewniajacy bezpieczenstwo ludzi i srodowiska. Nie dopuszcza
si¢ do wykorzystania sprzgtu niesprawnego, uszkodzonego oraz takiego, ktory mogltby
spowodowac¢ powstanie dodatkowych ucigzliwo$ci dla ludzi i srodowiska. Jezeli technologia
wykonania robot przewiduje uzycie konkretnego sprzetu nalezy bezwarunkowo stosowac si¢
do zalecen Projektantow 1 stosowac tylko zalecany przez nich sprzet.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore
nie wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i wiasciwosci przewozonych
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materialéw. Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robdt zgodnie
z zasadami okreslonymi w SST 1 wskazowkami Inspektora Nadzoru, w terminie
przewidzianym umowa. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda speiniaé
wymagania dotyczace przepisOw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych
obcigzen na osie i innych parametréw technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgadnie z umowsg oraz za
jako$¢ zastosowanych materiatlow i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z Przedmiarem
rob6t i wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

5.2. Wykonanie masy niwelujacej.

Podczas mieszania 1 wylewania mas niwelujacych nalezy bardzo doktadnie
przestrzega¢ zalecen producenta danego produktu. Zapewnia to uzyskanie odpowiednich
parametréw masy a co za tym idzie podtoza o wysokiej jakosci. Bardzo istotng czynnoscia
jest mieszanie suchej mieszanki z odpowiednia ilo$cia wody. Nalezy Scisle przestrzegac
podanej przez producenta ilosci wody. Nalezy pami¢tac, ze jest ona ustalona w wyniku wielu
badan laboratoryjnych. Masy niwelujace sg produktami bardzo wrazliwymi na zmiany ilosci
wody zarobowej. Zbyt mata ilo§¢ wody prowadzi do utraty podawanych parametrow
rozlewnosci 1 oslabienie wigzania natomiast zbyt duza ilo$¢ wody zwigksza nawilzenie
podktadu, prowadzi do oddzielenia si¢ wody 1 rozwarstwienia masy. Moze objawi¢ si¢ to
pojawieniem si¢ na powierzchni masy ,,mleczka cementowego” 1 tuszczenia si¢ powierzchni.
Dla wiasciwego przygotowania mieszanki nalezy do czystego pojemnika wla¢ doktadnie
odmierzong, podang przez producenta ilo$¢ zimnej czystej wody, do ktdrej wsypujemy sucha
zaprawe. Nastgpnie mas¢ mieszamy w pojemniku. Do mieszania uzywamy wiertarek
wolnoobrotowych (okoto 700 obr/min) i mieszadet koszowych z drutu. Nie nalezy stosowaé
wiertarek szybkoobrotowych i1 mieszadel spiralnych gdyz powoduja one napowietrzanie
masy. Zaprawe¢ nalezy miesza¢ az do uzyskania jednorodnej masy. Nastgpnie wymieszang
mas¢ odstawiamy w pojemniku na kilka minut celem wstepnego odpowietrzenia. Ponownie
krotko mieszamy 1 wylewamy przygotowang mas¢ na podtoze. Wylang mas¢ rozprowadzamy
przy uzyciu pacy stalowej lub rakli do przewidzianej grubosci warstwy. Bardzo pomocne sg
repery wysokosciowe stuzace do niwelacji podloza. Po wylaniu masy calag powierzchnig
nalezy odpowietrzy¢ tzn. usungé¢ z niej resztki pgcherzykéw powietrza. Czynnos$¢ ta zwang
tepowaniem wykonujemy prowadzac watek z kolcami po podlozu. Chodzenie po wylanej
masie mozliwe jest przy uzyciu specjalnych butéw z kolcami. Nalezy pamigtac, ze wlasciwa
kontrola podltoza, wykonanie pomiardéw, a nastepnie dobor odpowiednich produktow maja
kluczowe znaczenie dla ostatecznego efektu robot.

5.2.1. Oczyszczenie powierzchni podloza.

Po wykonaniu niwelacji ostatnig czynnoscig przed rozpoczeciem gruntowania jest
doktadne oczyszczenie podioza. Wszelkie zabrudzenia, gruz, piasek, resztki zaprawy
tynkarskiej itp. ostabiaja przyczepnos$¢ podtoza oraz maja bezposredni wptyw na wystapienie
wad powierzchni masy niwelujacej. Podloze nalezy réwniez oczysci¢ z resztek farb, klejow
bitumicznych, olejow itp. Mozna to uzyskal przez mechaniczne usunig¢cie zabrudzonej
warstwy. Fragmenty zaolejone znacznie pogarszaja przyczepnos$¢ i bezwzglednie muszg
zosta¢ doktadnie oczyszczone. Po oczyszczeniu mocno zanieczyszczonych fragmentow
podloza nalezy cala jego powierzchni¢ przeszlifowaé. Pozwoli to usuna¢ drobne
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zanieczyszczenia lub fragmenty stabo zwigzane. Prace rozpoczynamy od recznego
przeszlifowania podloza przy $cianie oraz w miejscach trudno dostgpnych. Szlifowanie
duzych powierzchni wykonujemy za pomoca maszyny szlifierskiej. Na zakonczenie nalezy
bardzo dokladnie odkurzy¢ powstaly pyl, ktory moze w znacznym stopniu zmniejszy¢
przyczepnos¢ kolejnych warstw posadzki oraz spowodowad zanieczyszczenie masy
szpachlowej pogarszajac jej gtadkosc¢ 1 estetyke.

5.2.2. Gruntowanie podloza.

Dla wlasciwego zagruntowania wystarcza jednokrotne naniesienie preparatu
gruntujacego na podtoze. Przed uzyciem nalezy doktadnie wymiesza¢ zawarto$¢ opakowania,
a nastepnie przela¢ preparat do czystego wiadra lub pojemnika. Przy uzyciu watka
roOwnomiernie nanie$¢ preparat na podioze. Nie nalezy wylewa¢ $rodka gruntujacego
bezposrednio na podiloze wprost z opakowania, gdyz moze to spowodowaé miejscowe
przesycenie. Podczas gruntowania rozprowadzamy grunt cienka warstwg nie pozostawiajac
katuz. Zagruntowang powierzchni¢ nalezy pozostawi¢ do przeschnigcia, az powstanie nie
klejaca si¢ warstwa (okoto 2-4 godzin). Tak zagruntowane podtoze jest gotowe do stosowania
mas szpachlowych. istnieje tez grupa specjalistycznych epoksydowych srodkéow gruntujacych
zapewniajacych izolacje przeciwwilgociowa 1 pozwalajacych na ulozenie wykladzin
w warunkach kiedy wilgotno$¢ jest wyzsza niz 3% CM, ale nie przekracza 5% CM. Srodki
gruntujgce moga tez umozliwi¢ stosowanie mas szpachlowych na podtozach stabo lub
zupetnie nie chtonnych takich jak ptytki ceramiczne, gresowe, kamiefn naturalny, lastriko
1 inne oraz na podtozach zanieczyszczonych resztkami starych klejow ktore nie musza by¢
usuni¢te. Gruntowanie jest czynno$cig bardzo istotng i majaca bezposredni wptyw na jakos¢
podloza, a o za tym idzie ostateczny wyglad 1 trwalo$s¢ wyktadzin. We wszystkich
przypadkach zastosowania grunt zapewnia uzyskanie trwalszego wigzania lub wrecz w ogole
umozliwia prawidlowe przygotowanie podtoza. Zaniedbania wykonawcze na etapie
gruntowania 1 prac przygotowawczych prowadza do czestych uszkodzen podkladu
niejednokrotnie ujawniajacych si¢ dopiero po instalacji wyktadziny. Z tych tez powodow
nalezy przywigzywaé¢ duza wage do wilasciwego gruntowania podioza zawsze stosujac
odpowiednie $rodki gruntujgce renomowanych producentow.

6. KONTROLA JAKOSCI.
6.1. Badania przed przystapieniem do robot.

Przed przystapieniem do robdt zwigzanych z wykonanie wyktadzin i paneli badaniom
powinny podlega¢ materialy, ktore beda wykorzystane do wykonania robot oraz podtoza.
Wszystkie materiaty — panele 1, kompozycje klejace, jak réwniez materialy pomocnicze
muszg spetnia¢ wymagania odpowiednich norm lub aprobat technicznych oraz odpowiadaé
parametrom okres§lonym w dokumentacji projektowej. Kazda partia materiatow dostarczona
na budowe¢ musi posiada¢ certyfikat lub deklaracje zgodno$ci stwierdzajaca zgodnosé
wlasnos$ci technicznych z okreslonymi w normach 1 aprobatach. Badanie podktadu powinno
by¢ wykonane bezposrednio przed przystgpieniem do wykonywania robot wykltadzinowych
1 oktadzinowych. Zakres czynnos$ci kontrolnych powinien obejmowac:

e sprawdzenie wizualne wygladu powierzchni podktadu pod wzgledem wymaganej
szorstko$ci, wystepowania ubytkdw i porowatosci, czystosci 1 zawilgocenia,

e sprawdzenie rowno$ci podktadu, ktore przeprowadza si¢ przyktadajac w dowolnych
miejscach i kierunkach 2-metrowalate,

e sprawdzenie spadkéw podktadu pod wykladziny (posadzki) za pomoca 2-metrowej taty
1 poziomnicy; pomiary rownosci i spadkow nalezy wykona¢ z doktadnos$cig do 1 mm,

e gsprawdzenie prawidlowosci wykonania w podkladzie szczelin dylatacyjnych
1 przeciwskurczowych dokonujac pomiaréw szerokosci i prostoliniowosci,
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e sprawdzenie wytrzymato$ci podktadu metodami nieniszczacymi.

6.2. Badania w czasie robdt.

Badania w czasie robot polegaja na sprawdzeniu zgodnos$ci wykonywania paneli
1 okladzin z dokumentacja projektowa 1 ST w zakresie pewnego fragmentu prac.
Prawidlowos$¢ ich wykonania wywiera wplyw na prawidtowo$¢ dalszych prac. Badania te
szczegllnie powinny dotyczy¢ sprawdzenie technologii wykonywanych robot, rodzaju
1 grubosci kompozycji klejacej oraz innych robot ,,zanikajacych”.

7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w SST 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa jest m’ (metr kwadratowy) wykonania rodzaju posadzki.
[lo$¢ robot oblicza si¢ wedtug pomiaréw z natury, z uwzglednieniem wymagan technicznych
zawartych w niniejszej SST 1 uymuje w ksiedze obmiaru.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Rodzaje odbioréw robdét.
Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru robot:
e odbior koncowy,
e odbidr gwarancyjny.

8.2. Odbior koncowy robdt.
8.2.1. Zasady odbioru koncowego robot.

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ilo$ci, jakosci 1 wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do
odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez Wykonawce powiadomieniem na pismie o tym
fakcie Inspektora nadzoru. Odbior koncowy robot nastapi w terminie ustalonym
w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia
robot. Odbioru koncowego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego
w obecnosci Inspektora nadzoru 1 Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny
jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiardéw, ocenie
wizualnej 1 SST. W toku odbioru koncowego robdt komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen
przyjetych w trakcie odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza
w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i1 robot poprawkowych. W przypadkach
niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych, robdt uzupetniajacych Iub robot
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnos$ci 1 ustali nowy termin odbioru
koncowego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot
w poszczegOlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja
projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wpltywu na cechy
eksploatacyjne obiektu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢
wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.2.2. Dokumenty odbioru koncowego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robodt jest protokot
odbioru koncowy robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
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ponowny termin odbioru koncowego robot. Wszystkie zarzadzane przez komisj¢ roboty
poprawkowe lub uzupehiajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.3. Odbidér gwarancyjny.

Odbidr gwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem
wad stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior
gwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglgdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.2 ,,0dbiér koncowy robot”.

9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT.

Ogolne wymagania dotyczace platnosci podano w specyfikacji ,,Ogoélne Wymagania
Techniczne”. Cena wykonania robot obejmuje wykonanie pelnego zakresu prac podanego w
punkcie 1.3

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

e PN-EN ISO 10581:2020-07 Elastyczne pokrycia podtogowe — Homogeniczne pokrycia
podtogowe z polichlorku winylu— Specyfikacji;

e PN-EN 1307+A3:2019-01 Widkiennicze pokrycia podtogowe — Klasyfikacja;

e PN-EN 197-1:2012. Cement — Cze¢s¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace
cementow powszechnego uzytku

e PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek;

e PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zaprawys;
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SST-B-05
ROBOTY W ZAKRESIE STOLARKI BUDOWLANEJ

Grupa | Klasa Kategoria | Kod PCV Wyszczegolnienie
454 45400000-1 Roboty wykonczeniowe w zakresie
obiektow budowlanych
4542 45420000-7 Roboty w zakresie zaktadania stolarki

budowlanej oraz roboty ciesielskie
45.42.1 45421100-5 Instalowanie drzwi i okien i
podobnych elementow
45421110-8 Instalowanie ram drzwiowych i
okiennych

45421120-1 Instalowanie progow

45421130-4 Instalowanie drzwi i okien

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegétowej Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru prac zwigzanych z montazem stolarki okiennej i drzwiowe;j
w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegolowej Specyfikacji Techniczne;j.
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych Szczegolowa Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia robot
przy wykonaniu nast¢pujacych prac:
e Montaz drzwi wewng¢trznych stalowych;
e Wykonanie regulacji drzwi w $cianie szklanej;
e Szpachlowanie i tynkowanie o$cieznic;

Szczegblowy zakres rzeczowy 1 ilosciowy prac wedlug przedmiarow oraz
dokumentacji projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Uzyte w niniejszej SST sg zgodne ustawg Prawo budowlane, rozporzadzeniami
wykonawczymi do tej ustawy, nomenklaturg Polskich Norm 1 aprobat technicznych:
1.4.1. Okno — ruchoma lub stala czg$¢ Sciany zewnetrznej zapewniajagca odpowiednig
izolacyjno$¢ 1 przepuszczalnos¢ $wiatta. Okno sklada si¢ z o$cieznicy i z jednego lub wigcej
oszklonych skrzydet, lub z samej oszklonej o$cieznicy
1.4.2. Naswietle — ruchoma lub stata czg$¢ S$ciany przepuszczajaca $wiatlo pomigdzy
pomieszczeniami. Naswietle sktada si¢ z oScieznicy 1 oszklonego skrzydia, lub z same;j
oszklonej o$cieznicy
1.4.3. Stolarka — oznacza stolarke¢ budowlang czyli zmontowane zespoly elementow
drewnianych, metalowych, lub z PCV, przeznaczone do zabudowy otworéw budowlanych
(okna, drzwi, wrota, bramy) oraz wnetrz budynkow.
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1.4.4. Okucia — oznacza okucia budowlane czyli system elementoéw zamontowany do stolarki
stuzacy do jej otwierania i zamykania oraz innych czynno$ci zwigzanych z jej uzytkowaniem.
1.4.5. OScieznica — jest to rama bedaca nieruchomym elementem stolarki, ktory jest
mocowany w otworze budowlanym do jego o$ciezy na krawedzi otworu lub wewnatrz
osciezy.

1.4.6. OScieze — oznacza powierzchni¢ muru otaczajaca od wewnatrz otwor budowlany, ktory
jest przeznaczony do zabudowania stolarkg

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot.
Okreslenia podane w niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa zgodne
z obowigzujacymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY.
2.1. Drzwi wewnetrzne stalowe.
Drzwi wewngtrzne jednoskrzydtowe stalowe wykonane z blachy ocynkowanej,
malowane proszkowo.
Dane techniczne:

e Rodzaj drzwi petne

e  Wymiary wg zestawienia stolarki

e Grubos¢ ptyty drzwiowej 40 mm

e Skrzydto z dwoch tloczonych ocynkowanych blach
stalowych

e  Min grubos¢ blachy 0,6 mm

e Izolacyjno$¢ cieplna 1,3 W/m’K

e Izolacyjnos$¢ akustyczna 25dB

e Klasa klimatyczna 11

e Klasa obcigzenia mechanicznego S

e Klamka dwustronna

e Zawiasy stal spawane

e (Oscieznica stalowa

2.2. Materialy dodatkowe.
2.2.1. Pianka poliuretanowa.
Uszczelnienie piankg izolacyjng wg PN-EN ISO 11600:2004 Konstrukcje budowlane.
Wyroby do uszczelniania. Klasyfikacja i wymagania dotyczace kitow.
Dane techniczne:

e Materiak: jednosktadnikowy, nisko modutowy, trwale elastyczny
uszczelniacz poliuretanowy

e Skiad: poliuretan

e  (Gestosc: ok. 1,16 -1,17 g/cm’

e System utwardzania: twardnieje pod wplywem wilgoci zawartej w powietrzu

e  Min temperatura naktadania  +5 °C

e Max temperatura nakladania ~ +40 °C

2.2.2. Elastyczna tasma uszczelniajaca.

Uszczelki 1 elastyczne taSmy uszczelniajace na stykach przeszklenia elementéw,
paneli, przylg drzwiowych 1 ram okiennych z konstrukcja budynku winny by¢ wykonane na
bazie kauczuku etylenowo-propylenowego (neoprenu) lub silikonu. Wszystkie profilowane
uszczelki muszg by¢ odporne na starzenie, wptyw promieniowania UV oraz na zmienne
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warunki pogodowe i temperaturowe; powinny zachowaé elastyczno$¢ i1 przyleganie do
powierzchni co najmniej przez 10 lat.

2.2.3. Folia uszczelniajgca.

Folie uszczelniajace muszg by¢ dostosowane swoimi parametrami do przewidywanego
zastosowania. Nie moga zawiera¢ jakichkolwiek agresywnych sktadnikéw i musza by¢
stosowalne z wszystkimi sgsiadujagcymi materialami budowlanymi. Folie uszczelniajace
muszg by¢ odporne na starzenie. Folie uszczelniajagce musza by¢ jednowarstwowymi
materiatami uszczelniajacymi na bazie EPDM — modyfikowanego kauczuku.

Dane techniczne:

e  Min grubos¢ 1,0 mm
e  Wytrzymatos$¢ na rozcigganie > 4,0 N/mm
e  Wydluzalno$¢ przy pociaganiu 250 %
e Zachowanie si¢ przy zginaniu na zimno bez rys
e Zachowanie podczas proby perforacji szczelne
e Zachowanie podczas nacisku stupa wody szczelne
e  Stan po przechowywaniu w cieple nie tworzg si¢ pecherze 1 fatdy
e Zmiana wymiaréw po przechowywaniu
w cieple (3 dni 1000 C) 1%
e  Min wskaznik oporu dyfuzyjnego 30.000 (dla paroizolacji 100.000)
3. SPRZET.

Wykonawca przystepujacy do wykonania prac winien wykaza¢ si¢ mozliwoscig
korzystania z maszyn i sprzg¢tu gwarantujacych wiasciwag to jest speiniajagca wymagania
Specyfikacji Technicznej jakos¢ robot. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie
takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych prac,
zarbwno w miejscu tych prac, jak tez przy wykonywaniu czynnos$ci pomocniczych oraz
w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatéw, sprzetu itp. Sprze¢t uzywany przez
wykonawce winien uzyskac akceptacje Nadzoru Inwestycyjnego.

4. TRANSPORT.

Kazda partia wyrobow przewidziana do wysytki powinna zawiera¢ wszystkie
elementy przewidziane norma lub projektem indywidualnym. Okucia nie zamontowane do
wyrobu przechowywac i transportowa¢ w odrebnych opakowaniach. Elementy do transportu
nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem przez odpowiednie opakowanie. Zabezpieczone
przed uszkodzeniem elementy przewozi¢ w mir¢ mozliwosci przy uzyciu palet lub jednostek
kontenerowych. Elementy moga by¢ przewozone dowolnymi s$rodkami transportu
zaakceptowanymi przez producenta oraz zabezpieczone przed uszkodzeniami, przesunigciem
lub utratg stateczno$ci. Sposob sktadowania wg instrukceji producenta.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Zasady Ogolne.

Wszystkie elementy powinny by¢ zamontowane z zachowaniem systemowych luzow
1 dylatacji, przewidzianych dla zachowania swobody ich prawidlowego funkcjonowania,
z zabezpieczeniem przed poslizgiem pod wlasnym cigzarem. Wszystkie elementy ruchome,
jak 1 uszczelnienia cze$ci otwieranych, powinny by¢ tatwo dostepne i rozmontowywalne
w celu dalszej konserwacji lub wymiany. Wszystkie potaczenia z budowla musza spetniac
wymagania w zakresie fizyki budowli. Oznacza to konieczno$¢ uwzgledniania zagadnien
ochrony cieplnej, przeciwdzwigkowej i przed wilgocig oraz ruchu spoin.
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5.2. Zabezpieczenia czasowe.

Wykonawca zobowigzany jest w razie konieczno$ci do wykonania czasowych
zabezpieczen (np. elementéw usytuowanych w strefach eksponowanych i ktérych osadzenie
nie moze by¢ wykonane w koncowej fazie, jak rowniez elementéow delikatnych
z uwagi na zastosowane materiaty lub obrébke wykonczeniows), jak rowniez przywrdcenia
do pierwotnego stanu elementéw budowlanych lub ich cze$ci, w wyniku powstalych
uszkodzen. Wykonawca w ramach prac wykona oczyszczenia wszystkich elementow
wchodzacych w sktad jego prac, jak rowniez dokona usunigcia gruzu powstatego w czasie
realizacji prac i usunie wszelkie zabezpieczenia czasowe. Wszystkie elementy zamykajace
oscieznic powinny by¢ montowane po ostatecznym wykonczeniu powierzchni przylegajacych
$cian.

5.3. Zakres robét przygotowawczych.

e Przed osadzeniem stolarki nalezy sprawdzi¢ doktadno$¢ wykonania o$cieza 1 stan
powierzchni, do ktorych ma przylega¢ oS$cieznica,

e W przypadku wystepowania wad w wykonaniu o$cieza lub zabrudzenia powierzchni
oscieza, nalezy oczys$ci¢ 1 naprawié,

e Luz migdzy otworem okiennym lub drzwiowym a o$cieznicg powinien wynosic:
- na szerokosci otworu 2-6 mm,
- na wysokos$ci otworu 5-9 mm

5.4. Osadzanie i uszczelnianie stolarki.
5.4.1. Osadzanie stolarki drzwiowej.

Doktadnos¢ wykonania o$ciezy powinna odpowiada¢ wymogom dla robdt murowych
Oscieznicg mocowac za pomocg kotew lub hakéw osadzonych w o$ciezu. OScieznice nalezy
zabezpieczy¢ przed korozja biologiczng od strony muru. Szczeliny miedzy o$cieznicg,
a murem wypetni¢ materiatem izolacyjnym dopuszczonym do tego celu §wiadectwem ITB.
Wrota i bramy powinny by¢ wbudowane zgodnie z dokumentacja projektowa. Przed trwatym
zamocowaniem nalezy sprawdzi¢ ustawienie o$cieznic w pionie i poziomie; w wypadku bram
bez o$cieznicowych sprawdzi¢ ustawienie zawiasoOw kotwionych w o$ciezu. Po zmontowaniu
bramy doktadnie zamknaé¢ i1 sprawdzi¢ luzy. Dopuszczalne wymiary luzéw w stykach
elementow stolarskich.

Miejsca luzéw Warto$¢ luzu i odchytek
Okien Drzwi
Luzy miedzy skrzydtami +2 +2
Migdzy skrzydtami a -1 -1
oscieznicg

5.5. Zakres robot zasadniczych.

e W sprawdzone i przygotowane oscieze, o oczyszczonych z pytu powierzchniach nalezy
wstawi¢ stolarke na podktadkach lub listwach,

e Po ustawieniu okna lub drzwi nalezy sprawdzi¢ sprawnos$¢ dzialania skrzydet przy
otwieraniu i zamykaniu,

e Zamocowane okno lub drzwi nalezy uszczelni¢ pod wzgledem termicznym,

e Podczas montazu okien w budynku nalezy stosowac¢ nastepujace elementy kotwigce:

- na wysokos$ci elementu po obydwu stronach okna stosowa¢ co najmniej po dwa elementy
mocujace w odlegtosci nie wigkszej niz 200 mm od naroza.

- maksymalna odlegto$¢ pomigdzy punktami mocowania wynosi 700 mm
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- dodatkowe elementy mocujace stosowane sg przy punktach zamykajacych, aby za pobiec

powstaniu odksztalcen podczas zamykania.

- na szerokos$ci elementu - jeden element kotwigcy /1mb.

e W oknach rozwieranych o szerokosci wigkszej niz 700 mm stosowane sg klocki
podpierajace ulatwiajace prawidlowe ustawienie skrzydla wzgledem oScieznicy przy
zamykaniu. Jezeli szeroko$¢ okna przekracza 1400 mm stosuje si¢ dwa komplety
klockéw. Klocki podpierajace stosuje si¢ zawsze, jezeli szeroko$¢ okna przekracza jego
wysokos¢.

e Wykonawca dokonujgcy wymiany stolarki powinien dysponowa¢ wszelkim potrzebnym
sprzetem, kadrg pracownikow wykwalifikowanych itd. niezb¢dnymi do prawidlowego
montazu stolarki.

5.6. Montaz Slusarki okienno — drzwiowej.

Montaz konstrukeji aluminiowo-szklanych prowadzi¢ zgodnie ze sztuka budowlana,
warunkami technicznymi wykonania i odbioru robot i wytycznymi dostawcy rozwigzan
systemowych, zwracajac szczegdlng uwage na:

e montaz o$cieznicy nalezy wykonywac po pracach wykonczeniowych podiog i $cian,

e przed zamontowaniem drzwi nalezy prawidtowo przygotowac otwor do ich wprawienia,
powierzchnie o$ciezy nalezy wyréwnac oraz starannie oczysci¢ z wszelkich drobin,

e w przypadku montazu o$cieznic w $cianach z cegly silikatowej nalezy zabezpieczy¢
fragmenty $cian przed zabrudzeniem i uszkodzeniem folig malarska,

e oScieznice drzwiowa nalezy ustawi¢ tak, by skrzydto otwierato si¢ na wtasciwg strong;
przed wstawieniem o$ciezy trzeba oklei¢ jej brzeg samoprzylepng tasma papierowsa, aby
zapobiec zabrudzeniu nadmiarem pianki montazowej uzywanej podczas uszczelniania,

e shupy osSciezy nalezy rozeprze¢ u podstawy tak, by podczas prac montazowych
zachowaty pozycje réwnolegla,

e za pomocg poziomicy nalezy sprawdzi¢, czy belka o$cieznicy ustawiona jest idealnie
poziomo; wszystkie katy wewngtrzne oscieznicy musza mie¢ po 90 stopni,

e oScieznicg nalezy ustabilizowa¢ klinujac ja drewnianymi kotkami: z gory, z dotu oraz po
bokach; nast¢pnie nalezy ponownie sprawdzié, przy pomocy poziomicy ustawienie
oscieznicy;

e oScieznice mocuje si¢ do muru kotwami; na kazdym ksztattowniku musza by¢ co
najmniej dwa, jeden u podstawy (max 200 mm od krawedzi) i jeden w takiej samej
odlegtosci od goéry konstrukcji; maksymalny rozstaw kotew — poziomych 950 mm,
pionowych — 750 mm; gteboko$¢ wierconego otworu powinna by¢ wigksza o 1,0-1,5cm
od dtugosci kotka rozporowego,

e wkretéw nie nalezy dokrecaé zbyt mocno, aby nie dopusci¢ do ewentualnego wygigcia
oscieznicy,

e oScieznic¢ uszczelni¢ piankg montazowa; przed wykonaniem tej czynno$ci mozna dobrze
zwilzy¢ woda powierzchni¢ oscieznicy, aby pianka lepiej przylegata, po stwardnieniu
pianki (ok.12 h) jej nadmiar odcig¢ ostrym

5.7. Powloki malarskie.

Powierzchnia powltok nie powinna mie¢ uszkodzen. Barwa powtloki powinna by¢
jednolita, bez widocznych poprawek, sladow pedzla, rys i odpryskow. Wykonane powtoki nie
powinny wydziela¢ nieprzyjemnego zapachu i zawiera¢ substancji szkodliwych dla zdrowia.
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5.8. Zabezpieczenie antykorozyjne.

Wszystkie elementy aluminiowe malowane proszkowo. Elementy stalowe
zabezpieczone antykorozyjnie poprzez cynkowanie lub malowanie w kolorze stolarki.
Wszystkie elementy aluminiowe nalezy odizolowa¢ od elementow stalowych. Nie ma takiej
koniecznosci, jesli konstrukcja stalowa jest ze stali nierdzewnej. Styki miedzy konstrukcja
aluminiowg a stalg zabezpieczone przez zastosowanie przektadki PCV lub EPDM w celu
unikniecia korozji elektrochemicznej. Wszystkie elementy zlaczne (Sruby, wkrety, itp.),
wchodzace w kontakt z aluminium powinny by¢ wykonane ze stali nierdzewnej. Dla profili
aluminiowych narazonych na $srodowisko wilgotne zaleca si¢ malowanie dwupowlokowe
farbami proszkowymi w klasie ochrony antykorozyjnej C4.

6. KONTROLA JAKOSCI.

Dla dokonania oceny jako$ci wyrobow stolarki budowlanej nalezy sprawdzaé:
zgodno$¢ wymiarow i usytuowania w obiekcie odpowiednich typow drzwi,
jakos$¢ materiatow, z ktorych drzwi sg wykonane,
prawidtowos$¢ wykonania z uwzglednieniem szczeg6téw konstrukcyjnych,
sprawno$¢ dziatania skrzydet i elementéw ruchomych oraz funkcjonowania okuc,
kompletno$¢ wyposazenia,

w przypadku drzwi specjalnych potwierdzenie stosownymi certyfikatami i wynikami
badan odpowiednich parametréw technicznych.

Dopuszczalne luzy i odchytki w stykach elementow stolarskich wynosza:

e | mm mi¢dzy skrzydtami,
e | mm mi¢dzy skrzydtem a o$cieznica.

Nie dopuszcza si¢ wystepowania jakichkolwiek wad materialowych w elementach
drzwi 1 ich wyposazenia. Kontroli podlega zarowno kompletnie wykonany zestaw elementow
drzwiowych jak rowniez poszczegdlne jego elementy. Kontroli podlega ocena zgodnos$ci
wykonanych elementéw z dokumentacja projektowa jak réwniez z danymi fabrycznymi,
w zakresie oceny estetycznej jak réwniez oceny technicznej prawidtowosci wykonania.
Szczegodlnej kontroli podlega jako$¢ powtok malarskich, ich jednorodno$¢ oraz starannos¢
wykonania detali i obrobek. Dodatkowo kontrola obejmuje sprawdzenie prawidtowego
funkcjonowania czg$ci ruchomych, sprawdzenie i regulacje luzéw na stykach skrzydet
otwieranych i1 os$cieznic oraz cz¢sci poszczegdlnych uktadéw otwierania i zamykania.
Kontroli podlega stan uszczelek migdzy skrzydtami otwieranymi oraz wszystkich uszczelek
widocznych jak rowniez ogdlny wyglad wykonczenia elementu.

7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot.
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w SST 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa 1 szt., 1 kpl. (sztuka, komplet) montazu stolarki okiennej
i drzwiowej. Wielko$ci obmiarowe okresla si¢ na podstawie dokumentacji projektowej
z uwzglednieniem zmian zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru i1 sprawdzonych
w naturze. Szczegdlowe zasady obmiaru podane s3 katalogach okreslajacych jednostkowe
naklady rzeczowe dla robot objetych niniejsza specyfikacja np. KNR lub KNNR.
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8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Rodzaje odbiordéw robdét.
W  zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym
odbiorom:
e odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
e odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),
e odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbidr robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci
wykonywanych robot oraz ilosci tych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng
zakryciu. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego
postepu robot. Odbioru tego dokonuje Inspektor nadzoru. Gotowos¢ danej czgsci robdt do
odbioru zglasza wykonawca wpisem do dziennika budowy 1 jednoczesnym powiadomieniem
Inspektora nadzoru. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz
w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy 1 powiadomienia o tym fakcie
Inspektora nadzoru. Jako$¢ i ilo$¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na
podstawie dokumentoéw zawierajacych komplet wynikoéw badan laboratoryjnych i w oparciu
o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST i1 uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbidr ostateczny (koncowy).
8.3.1. Zasady odbioru ostatecznego robot.

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do zakresu oraz jakos$ci wykonanych robdt. Calkowite zakonczenie robot oraz
gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce protokotem
zgloszenia zakofczenia robot. Odbidr ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym
w umowie, liczagc od dnia potwierdzenia przez przedstawiciela Zamawiajacego zakonczenia
robdt 1 przyjecia dokumentow. Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona
przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca
roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow
badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdt z dokumentacja
projektowa 1 SST.

8.4. Odbior pogwarancyjny.

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem
wad, ktore ujawnig si¢ w okresie gwarancyjnym i r¢kojmi. Odbior pogwarancyjny bedzie
dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych
w punkcie 8.3. ,,0dbidr ostateczny robot”.

9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT.

Placi si¢ za ilo§¢ wykonanych robdt w jednostkach cena obejmuje:
dostarczenie gotowej stolarki,
osadzenie stolarki w przygotowanych otworach z uszczelnieniem,
dopasowanie 1 wyregulowanie,
ewentualng napraw¢ powstatych uszkodzen,
czyszczenie 1 mycie.
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10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

*
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PN-EN 14351-1+A2:2016-10 Okna i drzwi -- Norma wyrobu, wlasciwosci eksploatacyjne
-- Cze$¢ 1: Okna 1 drzwi zewngtrzne;

PN-EN 1192:2001 - Drzwi - Klasyfikacja wymagah wytrzymato$ciowych;

PN-EN 12219:2002 Drzwi -- Wplyw klimatu -- Wymagania i klasyfikacja;

PN-EN 947:2000 - Drzwi rozwierane - Oznaczanie odpornosci na obcigzenie pionowe;
PN-EN 948:2000 - Drzwi rozwierane - Oznaczanie wytrzymatosci na skrecanie statyczne;
PN-EN 13115:2021-02 Okna -- Klasyfikacja wtasciwosci mechanicznych -- Obcigzenia
pionowe, zwichrowanie i sily operacyjne;

PN-EN 12210:2016-05 Okna i drzwi -- Odpornos$¢ na obcigzenie wiatrem — Klasyfikacja;
PN-EN 12211:2016-04 Okna i drzwi -- Odporno$¢ na obcigzenie wiatrem -- Metoda
badania;

PN-EN 12207:2017-01 Okna i drzwi -- Przepuszczalno$¢ powietrza — Klasyfikacja;
PN-EN 12208:2001 - Okna i drzwi - Wodoszczelno$¢ — Klasyfikacja;

PN-EN 1027:2016-04 Okna i drzwi - Wodoszczelnos¢ - Metoda badania;
PN-B-05000:1996 Okna i drzwi Pakowanie, przechowywanie i transport;

PN-EN 949:2000 Okna i $ciany ostonowe, drzwi, zaslony i zaluzje. Oznaczanie
odporno$ci drzwi na uderzenie ciatem migkkim i cigzkim;

PN-EN 1523:2000 Okna, drzwi, zaluzje i zastony. Kuloodpornos$¢. Metody badan;

PN-EN 1522:2000 - Okna. drzwi, zaluzje i zastony. Kulo odporno$¢ . Wymagania
1 klasyfikacja;

PN-EN 951:2000 Skrzydta drzwiowe. Metoda pomiaru wysokosci, szerokosci, grubosci
1 prostokatnosci;

PN-EN 1530:2001 Skrzydta drzwiowe - Ptasko$¢ ogdlna i miejscowa. Klasy tolerancji;
PN-EN 952.2000 Skrzydta drzwiowe - Plaskos$¢ ogo6lna i miejscowa. Metoda pomiaru;
PN-EN 1529:2022-05 Skrzydta drzwiowe -- Wysoko$¢, szeroko$é, grubosé
1 prostokatnos¢ -- Klasy tolerancji;
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