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D.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna D.M.00.00.00 ,Wymagania Ogélne” odnosi si¢ do wymagan
wspolnych dla poszczegdlnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru
Robdt.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanowig cz¢§¢ Dokumentéw Przetargowych 1 nalezy
je stosowac w zlecaniu i wykonaniu Robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3.  Zakres Robot objetych ST
Wymagania ogolne nalezy rozumie¢ i stosowaé¢ w powigzaniu z nizej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:
D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D.01.01.01  Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych
D.01.02.01  Usunigcie drzew i krzakow
D.01.02.02  Zdjecie warstwy humusu
D.02.00.00 ROBOTY ZIEMNE
D.02.01.01  Wykonanie wykopow
D.02.03.01  Wykonanie nasypow
D.04.00.00 PODBUDOWY
D.04.01.01  Mechaniczne profilowanie i zageszczanie podtoza
D.04.04.02  Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie
D.05.00.00 NAWIERZCHNIE
D.05.03.01 Nawierzchnia zwirowa

D.06.00.00 ROBOTY WYKONCZENIOWE

D.06.01.01  Powierzchniowe umocnienie skarp (humusowanie)
D.06.01.02  Powierzchniowe umocnienie skarp (brukowanie)
D.06.02.01  Przepusty pod drogg oraz zjazdami publicznymi i indywidualnymi

Niezaleznie od postanowien Umowy, normy panstwowe, instrukcje 1 przepisy
wymienione w Specyfikacjach Technicznych bgda stosowane przez Wykonawce w jezyku
polskim.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy zawsze rozumie¢ nastgpujaco:

1.4.1.  Projekt drogowy - projekt obejmujacy budowe drogi z obiektami mostowymi.
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1.4.2.

1.4.3.

1.4.4.

1.4.5.

1.4.6.

1.4.7.

1.4.8.

1.4.9.

1.4.10.

1.4.11.

1.4.12.

1.4.13.

1.4.14.

1.4.15.

1.4.16.

Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy calo$é
techniczno-uzytkowa (drogg) lub tez jego cze$¢ stanowigca odrebny element
konstrukeyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezel).

Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony
do ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.

Droga- wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi
z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

Droga tymczasowa (montaZowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona
do ruchu pojazdow obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania,
przewidziana do usuni¢cia po jego zakonczeniu.

Dziennik Budowy - opatrzony piecz¢cia Zamawiajacego zeszyt, z ponumerowanymi
stronami, stuzacy do notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania
budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbiorow Robdt, przekazywania polecen
1 korespondenc;ji technicznej mi¢dzy Inzynierem, Wykonawca, Projektantem.

Jezdnia - cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

InZynier - Inspektor nadzoru inwestorskiego - osoba wyznaczona i1 upowazniona
przez Zamawiajacego (Inwestora) do pehlienia nadzoru nad realizacjag robdt oraz
do wystepowania w jego imieniu w sprawach przestrzegania warunkow umowy.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona
do kierowania Robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji
Umowy.

Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju i pasami dzielagcymi jezdnie.

Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem
ich polaczenia.

Konstrukcja nosna - czgs$¢ obiektu oparta na podporach mostowych, tworzaca ustrdj
niosacy dla przeniesienia ruchu kotowego, pieszego.

Korpus drogowy - nasyp lub ta czgs¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi
i skarpami rowow.

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim
konstrukcji nawierzchni.

Rejestr Obmiarow - akceptowany przez Inzyniera rejestr z ponumerowanymi
stronami shuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robot w
formie wyliczen, szkicow 1 ew. dodatkowych zalacznikow. Wpisy w Ksiedze
Obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych
z oceng jako$ci materialdow oraz Robot.
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1.4.17. Materialy - wszelkie tworzywa niezb¢dne do wykonania Robot, zgodne
z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez
InZyniera.

1.4.18. Most - obiekt zbudowany nad przeszkoda wodna dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.19. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6l warstw shuzacych do przejmowania i rozktadania
obciazen od ruchu na podloze gruntowe, zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa scieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio
oddziatywaniu ruchu i czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wigigca - warstwa znajdujgca si¢ miedzy warstwa Scieralng
a podbudowa, zapewniajaca lepsze rozlozenie naprezen w nawierzchni
1 przekazywanie ich na podbudowg.

c) Warstwa wyrownawcza - warstwa stuzaca do wyrdwnania nierownosci podbudowy
lub profilu istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cze¢$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu
na podloze. Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gbérna cze$¢ podbudowy spehiajaca funkcje nosne
w konstrukcji nawierzchni. Moze ona sktada¢ si¢ z jednej lub dwodch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna czg$¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji nosnych,
funkcje = zabezpieczenia  nawierzchni  przed  dzialaniem wody, mrozu
i przenikaniem czastek podloza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronng,
odsaczajaca lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej glownym zadaniem jest ochrona
nawierzchni przed skutkami dzialania mrozu.

h) Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania
czastek drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyze;.

1) Warstwa odsqczajgca - warstwa shuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej sie
do nawierzchni.

1.4.20. Niweleta - wysoko$ciowe 1 geometryczne rozwini¢cie na plaszczyznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.21. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.

1.4.22. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana
do przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.23. Odpowiednia (bliska) zgodnosé - zgodno$¢ wykonywanych Robodt z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedzial tolerancji nie zostal okreslony — z przecigtnymi
tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju Robdt budowlanych.

1.4.24. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajagcymi pas terenu przeznaczony
do umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewdéw. Pas drogowy moze réwniez
obejmowac¢ teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych
ludzi i Srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

-5-
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1.4.25.

1.4.26.

1.4.27.

1.4.28.

1.4.29.

1.4.30.

1.4.31.

1.4.32.

1.4.33.

1.4.34.

1.4.35.

1.4.36.

1.4.37.

1.4.38.

1.5.

Pobocze - czg$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania
si¢ pojazdoéw, umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do
ruchu pieszych, stuzaca jednoczes$nie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosci
przemarzania.

PodloZe ulepszone - gbrna warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia,
ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania
nawierzchni.

Polecenie InZyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera,
w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji Rob6t lub innych spraw zwigzanych
z prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji
Projektowe;.

Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polfaczenia drogowego
lub modernizacja istniejacego potaczenia.

Przepust - obiekt shuizacy do przeplywu matych ciekow wodnych pod nasypami
korpusu drogowego lub dla ruchu kotowego, pieszego.

Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie
w realizacji zadania budowlanego, na przykiad dolina, bagno, rzeka itp.

Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyklad droga, kolej, rurociag itp.

Rysunki - cze$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke 1 wymiary obiektu bedacego przedmiotem Robot.

Rekultywacja - Roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

Przedmiar Robot - wykaz elementow wycenianych przez Wykonawce, okreslajacy
ogolnie rodzaj i przyblizone ilosci Robdt, ktore maja zosta¢ wykonane.

Usunigcie drzewa - mechaniczne S$cinanie drzew o danych $rednicach wraz
z karczowaniem pni oraz wywiezieniem dhuzyc, galezi, karpiny na wskazane miejsce.

Zadanie budowlane - okreSlona cze¢$¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowigca
odrgbng calo$¢ konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego spetnienia
przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych.

Ogolne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢
z Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w Umowie przekaze Wykonawcy Teren Budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje
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1 wspohrzedne punktéw gléwnych trasy oraz reperéw, Dziennik Budowy oraz jeden
egzemplarz Dokumentacji Projektowej i jeden komplet SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktéw
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego Robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i1 utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa

1.5.2.1. Przetargowa Dokumentacja Projektowa

Przetargowa Dokumentacji Projektowa zostata opracowana na podstawie projektow,
ktore zostang przekazane Wykonawcy po podpisaniu Umowy.

1.5.2.2. Dokumentacja przekazana Wykonawcy

Po podpisaniu Umowy, Wykonawcy zostanie przekazany jeden egzemplarz Dokumentacji
Projektowej. Dokumentacja Projektowa jest dostgpna do wgladu dla Oferentow w czasie
opracowywania Ofert w siedzibie Inwestora.

1.5.2.3. Dokumentacja do wykonania przez Wykonawce

Wykonawca zobowigzany jest opracowaé na wiasny koszt projekt organizacji ruchu
na czas budowy i uzyskac jego zatwierdzenie.

Jezeli w trakcie wykonywania Robot w Dokumentacji Projektowej przekazanej przez

Zamawiajacego stwierdzone zostang drobne braki, Wykonawca na wilasny koszt sporzadzi
brakujace rysunki i ST w trzech egzemplarzach i przedtozy je Inzynierowi do zatwierdzenia.

1.5.3. Zgodnosé Robot 7 Dokumentacjg Projektowq i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty
przekazane przez Inzyniera Wykonawcy stanowia cze¢$¢ Umowy, a wymagania
wyszczegdlnione w choc¢by jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte
byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentow obowiazuje
nastepujaca kolejnos¢ ich waznosci:

1. Projekt wykonawczy (cz¢$¢ graficzna i opisowa);
2. Czg$¢ przedmiarowo - kosztorysowa;
3. Szczegdlowe Specyfikacje Techniczne.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledow Iub opuszczen w Dokumentacji
Projektowej, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktéry dokona
odpowiednich zmian lub poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw.

Wszystkie wykonane Roboty i1 dostarczone materialy beda zgodne z Dokumentacja
Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w Specyfikacjach Technicznych beda
uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego

przedziatu tolerancji. Cechy materialdow i1 elementéw budowli musza by¢ jednorodne
1 wykazywac bliskg zgodnos$¢ z wymaganiami okreslonymi w Specyfikacjach Technicznych.
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W przypadku, gdy materialy lub Roboty nie beda w pemi zgodne z Dokumentacja
Projektowa lub Specyfikacjami Technicznymi, i wptynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu
budowli, to takie materiaty b¢da niezwlocznie zastgpione innymi, a Roboty rozebrane na koszt
Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na Terenie Budowy,
w okresie trwania realizacji Umowy az do zakonczenia i odbioru ostatecznego Robot.

Wykonawca na podstawie opracowanego przez siebie projektu organizacji ruchu na czas
budowy dostarczy, zainstaluje 1 bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly itp., zapewniajac w ten
sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapor i znakow,
dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne
urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera.

Fakt przystapienia do Robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem
W sposob uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilo$ciach
okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez
caly okres realizacji Robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje sie,
ze jest wiaczony w Cene podang w Umowie.

1.5.5. Organizacja ruchu

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania publicznego ruchu kotowego, pieszego itp. na i
przez Teren Budowy, w okresie trwania realizacji Umowy az do zakonczenia i odbioru koncowego
Robot.

Przed przystagpieniem do Robdt Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem oraz Policja projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia Robdt w okresie trwania budowy. W zaleznosci od
potrzeb i postepu Robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce
na biezaco. Wykonawca winien uzyska¢ od wiadz wszelkie niezbedne pozwolenia w czasie
wykonywania Robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywat wszelkie tymczasowe
urzadzenia organizacji ruchu takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly itp., zapewniajac w
ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Dojazdy do poses;ji zlokalizowanych w poblizu placu budowy winny by¢ utrzymywane przez
Wykonawce na jego koszt przez caly czas budowy.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i znakow,
dla ktoérych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne
urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera.

1.5.6. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i1 stosowaé w czasie prowadzenia Robdt wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy 1 wykanczania Robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojace],
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b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisOw
1 norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osdéb lub wlasnosci spotecznej i1 innych,
a wynikajacych ze skazenia, halasu lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego
sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegolny wzglad na:
1) Lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazyndow, sktadowisk, ukopow i drég dojazdowych
2)  Srodki ostroznoéci i zabezpieczenia przed:
= zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pylami,
* zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
* mozliwos$cig powstania pozaru.

1.5.7. Ochrona przeciwpoiarowa
Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisOw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych 1 magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne bgda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami
1 zabezpieczone przed dostepem 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywolanym jako rezultat realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.8. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie bgeda dopuszczone
do uzycia. Nie dopuszcza si¢ uzycia materialdw wywolujacych szkodliwe promieniowanie
o stezeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialty odpadowe uzyte do Robot beda mialy $wiadectwa dopuszczenia,
wydane przez uprawniong jednostkg, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatdéw na $rodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robdt, a po zakonczeniu
Robot ich szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie
Przepisy, Zamawiajacy powinien otrzymac zgod¢ na uzycie tych materialtow od wilasciwych
organow administracji panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyl materialtow szkodliwych dla
otoczenia zgodnie ze Specyfikacjami, a ich uzycie spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie
srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.9. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych
wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego
w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie
1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerw¢ czasowa
dla wszelkiego rodzaju Robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji
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1 urzadzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadomi¢ Inzyniera i wiladze lokalne
o zamiarze rozpoczecia Robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji
Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi
wspolpracowatl dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i1 urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.10. Ochrona istniejgcych kabli doziemnych

Migjsca kolizji i1 skrzyzowan ulicy z kablami doziemnymi sieci uzbrojenia terenu, nalezy
zabezpieczy¢ poprzez zalozenie dwudzielnych rur ostonowych zgodnie z ustaleniami
zawartymi w dokumentacji projektowej. Przepusty kablowe z tworzyw sztucznych maja
na celu ochrong kabli przed uszkodzeniami mechanicznymi, chemicznymi i innymi.

1.5.11. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Pojazdy lub fadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone
na $wiezo ukonczony fragment budowy i Wykonawca bedzie odpowiedzialny za naprawe
wszelkich Robdt w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera.

1.5.12. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczeg6lnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby
personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniajagcych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprz¢t 1 odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie
oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane
z wypehieniem wymagan okre$lonych przepisami BHP nie podlegaja odrebnej zaplacie
1 s3 uwzglednione w Cenie podanej w Umowie.

1.5.13. Ochrona i utrzymanie Robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong Robot i za wszelkie materialy
1 urzadzenia uzywane do Robdt od Daty Rozpoczecia do daty wydania Potwierdzenia
Zakonczenia przez Inzyniera.

Wykonawca bedzie utrzymywaé Roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly
w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w ciggu 24 godzin nie podejmie dziatan w celu wypeknienia polecenia
Inzyniera dotyczacego ochrony i utrzymania Robo6t, Inzyniera bedzie mogl wstrzymaé Roboty
i podja¢ wszelkie inne kroki, jakie uzna za odpowiednie.

1.5.14. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne
1 miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane
z Robotami i bedzie w peli odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow
1 wytycznych podczas prowadzenia Robot.
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Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w peli odpowiedzialny
za wypehienie wszelkich wymagafh prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod i w sposéb ciagly bedzie informowac Inzyniera o swoich dziataniach,
przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materialdw przeznaczonych do Robot Wykonawca przedstawi szczegdlowe informacije
dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialow
i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez
Inzyniera. Zatwierdzenie partii (czg$ci) materialdw z danego Zrédla nie oznacza
automatycznie, ze wszelkie materialy z danego Zrédla uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania,
ze materialy uzyskane z dopuszczonego zrodla w sposob ciagly spehliaja wymagania
Specyfikacji Technicznych w czasie postepu Robot.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnos$nych wiadz
na pozyskanie materialow z jakichkolwiek zrodet miejscowych wilaczajac w to Zrédia
wskazane przez Zamawiajacego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane
dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji zrodla.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajagcg raporty z badan terenowych
i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metod¢ wydobycia 1 selekcji
do zatwierdzenia Inzynierowi. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetienie wymagan
ilosciowych 1 jakosciowych materialdow z jakiegokolwiek zrédla. Wykonawca poniesie
wszystkie koszty, w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane
z dostarczeniem materialdw do Robot.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu ukopow i miejsc pozyskania piasku i zwiru beda
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu Robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopdéw na Terenie Budowy
lub z innych miejsc wskazanych w Umowie, beda wykorzystane do Robot lub odwiezione na
odktad, odpowiednio do wymagan projektu, Umowy lub wskazan Inzyniera. Z wyjatkiem
uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bgdzie prowadzi¢ zadnych
wykopow w obrebie Terenu Budowy poza tymi, ktore zostaty wyszczegdlnione w Umowie.
Eksploatacja zrodet materiatdw bedzie zgodna =z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materialow

Wytwornie materialdw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu
sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materialow
moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa
akceptacji okreslonej partii materialdw pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzal inspekcje wytworni beda zachowane
nastepujace warunki:
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a) Inzynier bedzie mial zapewniong wspdlprace 1 pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialdw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier bedzie miat wolny dostgp, w dowolnym czasie, do tych czg¢sci wytworni, gdzie
odbywa si¢ produkcja materialow przeznaczonych do realizacji Umowy.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione
z Terenu Budowy, badz zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materialdw do innych robdt, niz te, dla ktorych zostaly zakupione,
to koszt tych materialow zostanie przewartosciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj Robot, w ktorym znajduja si¢ niezbadane i nie zaakceptowane materialy,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyj¢ciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy beda one
potrzebne do Robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakosé
1 wlasciwos$¢ do Robdt 1 byly dostepne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego skladowania beda zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy
w miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawcg.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi
InZyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materialu, albo w terminie
wczesniejszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany
1 zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory
nie spowoduje niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych Roboét. Sprzet uzywany
do Robo6t powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem
typoéw 1 iloSci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji Robdt, zaakcep-
towanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien
by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba 1 wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robot zgodnie
z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera w terminie
przewidzianym Umow3a. Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania
Robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny
z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéow potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze
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wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzg¢tu. Wybrany sprzet, po akceptacji
Inzyniera, nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania
warunkéw Umowy, zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do Robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowa¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o§ przy
transporcie materiatlow/sprzetu na i z terenu Robdt. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia
od wladz co do przewozu nietypowych tadunkéw i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim
przewozie powiadamiat Inzyniera.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkoéw transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robot i1 wlasciwosci przewozonych
materialdow. Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robdt zgodnie
z zasadami okre§lonymi w Dokumentacji Projektowej, ST 1 wskazaniach Inzyniera,
w terminie przewidzianym Umowa. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom
dopuszczalnych obcigzen na osie moga by¢ uzyte przez Wykonawcg pod warunkiem
przywrécenia do stanu pierwotnego uzytkowanych drog publicznych na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5.  WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z Umowa oraz za jako$¢
zastosowanych materiatow 1 wykonywanych Robdt, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji Robot oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno§¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementéw Robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi
w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inzyniera. Nastgpstwa
jakiegokolwiek blgdu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu 1 wyznaczaniu Robot
zostana, jesli wymagac tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robdt lub wyznaczenia wysokos$ci przez Inzyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos$¢. Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji
lub odrzucenia materialow 1 elementéw Robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych
w Umowie, Dokumentacji Projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materialdbw 1 Robot, rozrzuty
normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materialtow, doswiadczenia
z przeszlosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestig.

Polecenia Inzyniera b¢da wykonywane nie p6Zniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego
tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci Robot
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Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggna¢ zatozonag jakos$¢ Robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole Robodt
1 jakosci materialtdow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac personel,
laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek
1 badan materialdéw oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest
zadowalajacy. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialtdow oraz Robot
z czestotliwoscig zapewniajacg stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwo$¢ sa okreslone w ST,
normach i1 wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie Robot zgodnie z Umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia
1 sprzet badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostalty prawidlowo wykalibrowane i odpowia-
dajag wymaganiom norm okreslajacych procedury badan. Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony
dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium,
pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze moga
wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do Robo6t badanych
materiatdéw 1 dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggni¢cia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostang usuni¢te 1 stwierdzona zostanie odpowiednia jakos$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialdw ponosi
Wykonawca.

6.2. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢
z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu probek. Na zlecenie
Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materialow, ktore
budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce
usuniete lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca
tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te
pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawcg i zatwierdzone przez
Inzyniera. Prébki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera
beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary begda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowac
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.
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Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera
o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi na piSmie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.4. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedhug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.5. Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materialdow u Zrédta ich wytwarzania, i zapewniona mu
bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materialow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robot prowadzonego przez
Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materialdw i Robot z wymaganiami ST na podstawie
wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier moze pobiera¢ probki materialbw 1 prowadzi¢ badania niezaleznie
od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badah wykaza, ze raporty Wykonawcy
sa niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wlasnych
badaniach przy ocenie zgodno$ci materialtdbw 1 Robot z Dokumentacja Projektowg i ST.
W takim przypadku calkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania probek
poniesione zostang przez Wykonawce.

6.6. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepisow 1 dokumentéw technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
*  Polska Norma lub

*  aprobata techniczng, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja okreslona w pkt. 1.

i ktore spehiaja wymogi Specyfikacji Techniczne;.

W przypadku materialow, dla ktorych w/w dokumenty sa wymagane przez ST, kazda
partia dostarczona do Robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta,
a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych
badan beda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.

Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetiajg tych wymagan beda odrzucone.

6.7. Dokumenty budowy
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(1)  Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym
Zamawiajacego 1 Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy
do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika Budowy
zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu
Robdt, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem
osoby, ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia 1 nazwiska oraz stanowiska stuzbowego.
Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio
jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do Dziennika Budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym
numerem zatacznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywaé w szczegolnosci:
- date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,
- date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowej,
- uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonograméw Robot,
- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegdlnych elementéw Robot,

- przebieg Robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw
w Robotach,

- uwagi i polecenia Inzyniera,

- daty zarzadzenia wstrzymania Robdt, z podaniem powodu,

- zgloszenia 1 daty odbioréw Robo6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych
1 ostatecznych odbiorow Robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania Robdt podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdInym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnos$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji
Projektowe;j,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania Robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,

- dane dotyczace jako$ci materialdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczeg6lnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,
- inne istotne informacje o przebiegu Robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda
przedlozone Inzynierowi do ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem
ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sig.
Projektant nie jest jednak strong Umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen
Wykonawcy Robot.
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(2)  Ksigga Obmiarow

Ksigga Obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementdw Robdt. Obmiary wykonanych Robdt przeprowadza si¢ w sposob ciagly
w jednostkach przyjetych w Przedmiarze Robot i wpisuje do Ksiegi Obmiarow.

(3)  Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodno$ci lub certyfikaty zgodno$ci materialow,
orzeczenia o jakosci materialdw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig
zalaczniki do odbioru Robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.

(4)  Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w pkt. (1)-(3) nastepujace
dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoly przekazania Terenu Budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoly odbioru Robot,
e) protokoly z narad i ustalen,
/) korespondencj¢ na budowie.

(5)  Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy begda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inzyniera i przedstawiane
do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogolne zasady obmiaru Robot

Obmiar Robot bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych Robdt zgodnie
z Dokumentacja Projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w Przedmiarze Robot.

Obmiaru Robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym zawiadomieniu Inzyniera o zakresie
obmierzonych Robdt i terminie obmiaru, co najmniej 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do Ksiegi Obmiaréw. Jakikolwiek biad lub przeoczenie
(opuszczenie) w ilosciach podanych w Przedmiarze Robdt lub gdzie indziej w Specyfikacjach
Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukoficzenia wszystkich Robot. Bledne
dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na piSmie. Obmiar Robot bedzie
przeprowadzony z czesto$cia wymagang do celu miesigcznej platnosci na rzecz Wykonawcy
lub w innym czasie okreslonym w Umowie lub przez Inzyniera.

7.2.  Zasady okreslania ilosci Robdt i materialow

Dhugosci i odleglosci pomigedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdhuz linii osiowe;.
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Jesli Specyfikacje Techniczne wlasciwe dla danych Robot nie wymagaja tego inaczej,
objetosci beda wyliczone w m’ jako dlugos¢ pomnozona przez sredni przekroj.

Ilosci, ktére maja by¢é obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3.  Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane w czasie realizacji i obmiaru Robot
beda zaakceptowane przez Inzyniera.

Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia
te lub sprzet wymagaja badan atestujagcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne §wiadectwa
legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania Robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy 1 zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajagce odno$nym
wymaganiom Specyfikacji Technicznych. Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajac
w sposob ciagly zachowanie doktadnos$ci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary begda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkoéw
Robét, a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar Robot
podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe
do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich ST i wymagan Inzyniera, Roboty podlegaja
nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1.  Odbior Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior Robodt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie iloSci
1 jakosci wykonywanych Robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior Robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogo6lnego
postgpu Robodt. Odbioru Robot dokonuje Inzynier.

Gotowos$¢ danej czesci Robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika
Budowy 1 jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbiér bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie po6zniej jednak niz w ciggu 3 dni roboczych od daty zgloszenia wpisem
do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.
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Jako$¢ 1 ilos¢ Robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow
zawierajagcych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja Projektowa, ST i1 uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbior czesciowy

Odbiodr czesciowy polega na ocenie ilosci i jako$ci wykonanych cze$ci Robot. Odbioru
czesciowego Robdt dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robot. Odbioru
Robot dokonuje Inzynier.

8.3.  Odbior ostateczny Robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robdt
w odniesieniu do ich ilosci, jako$ci i wartosci. Catkowite zakonczenie Robot oraz gotowos¢ do
odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z
bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inzyniera.

Odbidr ostateczny Robdt nastgpi w terminie ustalonym w Umowie, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia Robdt i przyjecia dokumentdéw, o ktéorych mowa
w punkcie 8.3.1.

Odbioru ostatecznego Robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego
w obecno$ci Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedlozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiardw, ocenie
wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robot z Dokumentacja Projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego Robo6t komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych
w trakcie odbioréw Robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania Rob6t uzupehiajacych i Robot poprawkowych.

W  przypadkach niewykonania wyznaczonych Robot poprawkowych Iub Robot
uzupehiajagcych w warstwie $cieralnej lub Robotach wykonczeniowych, komisja przerwie
swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych Robot
w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymagane] Dokumentacija
Projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji 1 nie ma wickszego wptywu na cechy eksploa-
tacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong
warto$¢ wykonywanych Robdt w stosunku do wymagan przyjetych w Umowie.

8.3.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest protokot
odbioru ostatecznego Robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace
dokumenty:

1. Dokumentacje Projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostala sporzadzona w trakcie realizacji Umowy.

Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Umowy i ew. uzupehiajace lub zamienne).
Recepty i ustalenia technologiczne.
Dzienniki Budowy i Ksigge Obmiardow (oryginaty).

SR L

Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST
iew. PZJ.

6. Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z ST
iew. PZJ.
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7. Opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiarow
zalaczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i1 PZJ.

8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, os$wietlenia itp.) oraz protokoly odbioru
1 przekazania tych robot wlascicielom urzadzen.

9. Geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza Robot i sieci uzbrojenia terenu.

10. Kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego

nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy

ponowny termin odbioru ostatecznego Robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupeiajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania Robdt poprawkowych i Robdt uzupehiajacych wyznaczy komisja.

8.4. Odbior pogwarancyjny

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robdt zwigzanych z usunigciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.3. ,,0dbior ostateczny Robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia Ogolne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarow3 ustalong dla danej pozycji Kosztorysu ofertowego.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest wartos¢
(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji Kosztorysu ofertowego.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Kosztorysowej bedzie uwzglgdniaé
wszystkie czynno$ci, wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej
Roboty w Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji Projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe Robot beda obejmowac:

- robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami

- warto$¢ zuzytych Materialtow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkéw i transportu na Teren Budowy.

- roboty tymczasowe 1 instalacje, ktore moga okaza¢ si¢ potrzebne w celu wykonania
Roboét statych.

- warto$¢ pracy Sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami

- koszty posrednie, =zysk kalkulacyjny oraz kazde ryzyko, odpowiedzialno$é
1 zobowigzanie jasno wskazane lub wynikajace z dokumentdéw, na ktorych oparto
Przetarg.

- podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Bedzie si¢ uwazaé, ze koszty organizacyjne, zysk i koszty zobowigzan rozlozone
sa rownomiernie we wszystkich cenach jednostkowych.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
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Kazda pozycja Kosztorysu ofertowego, dla ktorej platnos¢ okreslono ryczattem i brak jest
dla niej harmonogramu dokonywania ptatnosci bedzie oplacona po wykonaniu calosci robot
objetych ryczaltem w sposob w pelni satysfakcjonujacy Inzyniera.

9.2. Warunki Umowy i Wymagania Ogolne Specyfikacji Technicznej D.M.00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan Warunkéw Umowy i Wymagan Ogolnych zawartych
w Specyfikacji Technicznej D.M.00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w
dokumentach, a nie wyszczegdlnione w innych miejscach Przedmiaru Robot.

9.3. Objazdy, Przejazdy i Organizacja Ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

a) Opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami Projektu
Organizacji Ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii Projektu
Inzynierowi 1 wprowadzeniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postgpu
Robot.

b) Ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu.

¢) Oplaty/dzierzawy terenu.

d) Przygotowanie terenu.

e) Konstrukcja tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikdéw, barier,
oznakowan i drenazu.

f) Tymczasowa przebudowa urzadzen obcych.

Koszt Utrzymania objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

a) Oczyszczanie, przestawienie, przykrycie 1 usuniecie tymczasowych oznakowan
pionowych, poziomych, barier i $wiatel.
b) Utrzymanie ptynnos$ci ruchu publicznego.

Koszt Likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
a) Usuniecie wbudowanych materialéw i oznakowania.
b) Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz.U Nr 89 z 25.08.1994r, poz. 414 z po6zniejszymi
zmianami).

2. Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. Nr 30, poz. 163 z
pdzniejszymi zmianami).

3. Warunki Umowy
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D.01.01.01 ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1.  WSTEP

1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru Robdt zwigzanych z odtworzeniem osi trasy i jej punktéw wysokosciowych, a takze
pomiaréw powykonawczych .

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres Robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza prowadzenia robot zwigzanych
z odtworzeniem w terenie przebiegu trasy drogowej z Dokumentacja Projektowa i obejmuja:
= sprawdzenie wyznaczenia punktéw glownych osi trasy,
= odtworzenie punktow osnowy geodezyjnej,
= wyznaczenie i utrwalenie reperow roboczych,
= uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,
= wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,
= zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie,

* wykonanie pomiardw biezacych w miar¢ postgpu robdt, zgodnie z Dokumentacja,

= wykonanie inwentaryzacji powykonawcze].

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty glowne trasy — punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz
poczatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Mapa zasadnicza — wielkoskalowe opracowanie kartograficzne, zawierajace aktualne
informacje o przestrzennym rozmieszczeniu obiektow ogdlnogeograficznych oraz
elementow ewidencji i budynkow, a takze sieci uzbrojenia terenu.

Pozostale okreslenia s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
definicjami podanymi w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdIne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca Robo6t jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych Robo6t oraz
za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa, ST oraz poleceniami Inzyniera.

Ogdlne wymagania dotyczace Robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
2. MATERIALY
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2.1. Wymagania ogolne dotyczace materialow

Wymagania og6lne dotyczace materialtow podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt. 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu Robot okreslonych w pkt. 1.3 s3 pale
1 paliki drewniane, badZ inne materiaty akceptowane przez Inzyniera.

Do utrwalenia punktéw gléwnych trasy i reperéw roboczych nalezy stosowaé pale
drewniane z gwozdziem lub trzpienie stalowe (stabilizacja punktow w istniejacej nawierzchni.

Pale drewniane umieszczone w sgsiedztwie punktow zalamania trasy w czasie ich stabilizacji
powinny mie¢ $rednicg 0,15+0,20 m i dlugos¢ 1,5+1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowaé paliki drewniane o dlugosci okoto
0,30 m i $rednicy 0,05+0,08 m.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogoélne dotyczace sprzetu

Wymagania og6lne dotyczace sprzgtu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt. 3.

3.2. Sprzet do wykonania Robot
Do odtworzenia punktéw wysokosciowych oraz osi trasy i przepustow, a takze
wykonania inwentaryzacji powykonawczej nalezy stosowa¢ odpowiedni sprzet geodezyjny:
- urzadzenia GPS
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- laty,
- tasmy stalowe i parciane.

Stosowany sprz¢t powinien gwarantowaé uzyskanie wymaganej dokladnosci przy pracach
pomiarowych, jak i przy opracowaniach kartograficznych.

4. TRANSPORT
4.1. Wymagania ogolne

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.M.00.00.00. ,,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Wymagania dla transportu

Transport geodetow, sprzgtu geodezyjnego oraz materialdow potrzebnych do stabilizacji
osi trasy i wyznaczenia zakresu rob6t moze odbywac si¢ dowolnymi srodkami transportowymi,
spehiajagce wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego i BHP.

5.  WYKONANIE ROBOT
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5.1. Ogoélne wymagania dotyczace Robodt

Ogdlne wymagania dotyczace Robo6t podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi instrukcjami GUGIK.

Zamawiajacy zobowigzany jest wytyczy¢ 1 zastabilizowaé w terenie punkty glowne
osi trasy 1 dostarczy¢ Wykonawcy szkic wytyczenia trasy oraz wszelkie inne dane, niezbedne
do zidentyfikowania punktow gléwnych w terenie.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Inzyniera, Wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezb¢dne do szczegdlowego wytyczenia Robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie
kwalifikacje 1 uprawnienia. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za nastgpstwa niezgodnosci
wykonanych rob6t z Dokumentacja Projektowa, niniejszymi ST oraz zmianami
wprowadzonymi w nich zawczasu przez Inzyniera. Wykonawca powinien natychmiast
poinformowa¢ Inzyniera o jakichkolwiek bledach wykrytych w wytyczeniu punktow gléwnych
trasy. Bledy powinny by¢ usunigte na koszt zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w Dokumentacji
Projektowej sa zgodne z rzeczywistymi. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne
istotnie roznig si¢ od rzednych okreslonych w Dokumentacji Projektowej to powinien
powiadomi¢ o tym Inzyniera. Wszelkie roboty dodatkowe, wynikajace z roznic terenu
podanych w Dokumentacji Projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez
Kierownika Projektu, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia
Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigzag Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy nie moga by¢ rozpoczgte przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne terenu musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajagce w sposdb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i polozenie tych punktow.
Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego
zostang zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub w skutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia roboét, to zostang one odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robdt naleza
do obowigzkoéw Wykonawcy.

Pomiary powykonawcze zrealizowanego obiektu powinny by¢ poprzedzone
uzyskaniem z osrodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej informacji o rodzaju,
potozeniu i stanie punktow osnowy geodezyjnej (poziomej i wysokosciowej) oraz o mapie
zasadniczej 1 ewidencji gruntow.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy

Punkty wierzchotkowe trasy i1 inne punkty gldowne do tyczenia powinny byc
zastabilizowane w sposob trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub trzpieni stalowych a takze
dowigzane do punktow pomocniczych, potozonych poza granicg robot ziemnych.

Wykonawca powinien zalozy¢ roboczy punkt wysokos$ciowy (reper roboczy).

Reper roboczy nalezy zlozy¢ poza granicami rob6t zwigzanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzyszacych.
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Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych, istniejacych
budowlach wzdluz trasy drogowej. Dla przedmiotowego zadania nalezy zalozy¢ jeden reper
roboczy.

Rzedne reperu nalezy okresli¢ z doktadnoscia do 0.5 cm stosujac niwelete podwdjna.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne
1 jednoznaczne nazwy reperu i jego rzedne;.

5.3.  Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacj¢ Projektowa oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach glownych i w punktach posrednich
w odleglosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do Dokumentaciji
Projektowej nie moze by¢ wigksze niz 5 c¢m. Rzedne punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢
z dokfadnoscia do rzgdnych okreslonych w Dokumentacji Projektowe;.

Do utrwalenia osi jezdni w terenie nalezy uzy¢ odpowiednich pali drewnianych lub trzpieni
stalowych, ktérych usunigcie dopuszczalne jest wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonymi poza granicg robot.

5.4.  Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje:

= wyznaczenie krawedzi jezdni,

* wyznaczenie krawedzi nasypow 1 wykopow na powierzchni terenu (okreslenie granicy
robot ziemnych),

" wyznaczenie w czasie trwania robot ziemnych zarysu (konturéw) nasypdéw i wykopow
w przekrojach poprzecznych (tzw. Profilowanie przekrojow poprzecznych),

= Powinno by¢ wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa oraz w miejscach
wymagajacych uzupekienia dla poprawnego przeprowadzenia robdt zaakceptowanych
przez Inzyniera.

Do wytyczenia krawedzi jezdni nalezy stosowac szpilki stalowe.

Do wyznaczenia krawedzi nasypow 1 wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki
lub wiechy. Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypdéw przekraczajacych 1 metr oraz
wykopow glebszych niz jeden metr. Odlegto$¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy
dostosowac do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglo$¢ ta co najmniej
powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie warstwy
wyréwnawczej nawierzchni oraz nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym z dokumentacja
projektowa. Konieczne jest profilowanie przekrojoéw poprzecznych we wszystkich punktach
glownych trasy, zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w innych dodatkowych punktach
zaakceptowanych przez inzyniera.

5.5. Przeniesienie punktow poligonowych

Przeniesienie punktow poligonowych powinno by¢ dokonane przez uprawnionego
geodete w porozumieniu z Panstwowym Os$rodkiem Dokumentacji Geodezyjnej
i Kartograficzne;j.
5.6. Wykonanie pomiaréw powykonawczych
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W pierwszej kolejnosci nalezy pomierzy¢ wznowiong lub zalozong osnowe geodezyjna.
Nastepnie nalezy wykona¢ pomiary inwentaryzacyjne, zgodnie z instrukcja G-4 ,,Pomiary
sytuacyjne i wysokos$ciowe”, mierzac wszystkie elementy tresci mapy zasadnicze;.

Prace obliczeniowe nalezy wykonywa¢ przy pomocy sprzetu komputerowego.
Whiesienie pomierzonej tresci na map¢ zasadnicza oraz mapg¢ ewidencji gruntow
prowadzonych technikami tradycyjnymi nalezy wykona¢ metoda klasyczng (kartowanie
i kreslenie rgczne) lub przy pomocy automatow kreslacych (ploterow).

Wykonang dokumentacj¢ geodezyjng i kartograficzng nalezy skompletowaé zgodnie
z przepisami Instrukcji O-3 ,Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnej
i kartograficznej”, z podzialem na:

1) dokumentacje techniczng przeznaczong dla Zamawiajacego,
2) dokumentacje techniczng przeznaczong dla osrodka dokumentacji.
Sposdb skompletowania dokumentacji, o ktérej mowa w pkt. 2) oraz forme
dokumentow nalezy uzgodni¢ z o$rodkiem dokumentacji.
Dla Zamawiajacego nalezy skompletowac¢ nastgpujace materialy:
- wtornik mapy zasadniczej uzupetiony dodatkows trescia,
- kopie wykazoéw wspodhrzednych 1 wysoko$ci punktéw osnowy poziomej, wysokosciowej
oraz wykazy wspotrzednych punktéw granicznych,
- kopie protokotow przekazania znakow geodezyjnych pod ochrone,
- kopie opisoOw topograficznych,
- kopie szkicow polowych.
KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci Robot

o

Ogolne zasady kontroli jako$ci Robot podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt.

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokos$ciowych oraz wykonaniem pomiaréw powykonawczych nalezy prowadzi¢ wedlug
ogolnych zasad okres$lonych w instrukcjach 1 wytycznych Glownego Urzgedu Geodezji
1 Kartografii lub Glownego Geodety Kraju [2+10].

7.  OBMIAR ROBOT
7.1.  Ogolne zasady obmiaru Robot
Ogdlne zasady obmiaru Robo6t podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa Robot zwigzanych z odtworzeniem osi trasy i1 punktow
wysokosciowych w terenie jest / km (kilometr) trasy drogowej oraz [ szt. (sztuka)
odtworzonych punktéw osnowy geodezyjne;.

Roboty zwigzane z wykonaniem pomiaréw powykonawczych 1 dokumentacji
powykonawczej zostang oplacone w ramach kwoty ryczaltowej, ktora nalezy poda¢ w Czesci
A ,,Wymagania Ogolne” Przedmiaru Robot.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru Robot
Ogodlne zasady odbioru Robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 8.
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Obmiar robdt nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikow pomiaréw geodezyjnych
lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przektada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platnos$¢ nalezy przyjmowac na podstawie szkicOw i dziennikdOw pomiaréw geodezyjnych
lub protokoétu z kontroli geodezyjnej (odtworzenie trasy) oraz po odbiorze skompletowanej
dokumentacji geodezyjnej (pomiary powykonawcze).

Cena wykonania Robot obejmuje:
a) dla otworzenia trasy:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gldwnych osi trasy i punktow wysokos$ciowych,

- uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem
1 oznakowanie ulatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie,

- odtworzenie istniejacych punktow osnowy geodezyjnej,

b) dla pomiarow powykonawczych:
- wykonanie pomiar6w powykonawczych,
- naniesieniem zmian na map¢ zasadniczg.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-76/N-02207 Geodezja. Podstawowe nazwy, okreslenia, oznaczenia.

10.2. Inne dokumenty

2. Instrukcja techniczna 0-1-Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

3. Instrukcja techniczna G-1.-Geodezyjna osnowa pozioma. GUGIK, 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2.-Wysokos$ciowa osnowa geodezyjna. GUGIK, 1983.

5. Instrukcja techniczna G-3.-Geodezyjna obshuga inwestycji, Glowny Zarzad Geodezji
i Kartografii, Warszawa 1979.

Wytyczne techniczne G-3.1.-Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983.

7.  Wytyczne techniczne G-3.2.-Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983.

8. Instrukcja techniczna G-4.-Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979.

o
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D.01.02.01 USUNIECIE DRZEW I KRZAKOW

1. WSTEP

1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem n/n ST s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robdt zwigzanych

z usunigciem drzew i krzakow .

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych w pkt.1.1.

1.3.  Zakres Robot objetych ST

Ustalenia zawarte w n/n ST dotycza prowadzenia robot przygotowawczych zwigzanych
z usunigciem drzew i krzakéw 1 obejmuja:

- mechaniczne karczowanie pni drzew o $rednicy do 65 cm,
- mechaniczne karczowanie $redniej gestosci krzakow i1 podszycia.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1 Usunigcie pnia drzewa —mechaniczne karczowanie pnia oraz wywiezieniem karpiny na
miejsce Wykonawcy i utylizacja.

Pozostate okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i definicjami podanymi w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne warunki dotyczace Robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$é
z Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

Ogdlne wymagania dotyczace Robo6t podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne dotyczace sprzetu
Wymagania og6lne dotyczace sprzetu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzet do wykonania Robot

Do wykonywania Robo6t zwigzanych z usunigciem pni drzew i krzakow nalezy stosowac:
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- pily mechaniczne,
- specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usunigcia z pasa drogowego,
- spycharki,

- koparki lub ciggniki ze specjalnym osprzgtem do prowadzenia prac zwigzanych
z wyrebem drzew,

Wszystkie maszyny powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

4.2. Transport, karpiny, galezi
Pnie, karping oraz gal¢zie nalezy przewozi¢ transportem samochodowym.

Pnie przedstawiajace warto$¢ jako materiat budowlany powinny by¢ transportowane w sposob
nie powodujacy ich uszkodzen (na przyczepach dtuzycowych).

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy powinny spetia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchy drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie, wymiarow tadunku i
innych parametrow technicznych.

Karping nalezy przewozi¢ transportem samochodowym.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogolne warunki wykonywania Robot
Ogolne warunki wykonywania Rob6ét podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

5.2.  Usunigcie krzakow

Krzaki znajdujace si¢ w pasie robdt ziemnych przewidziane w Dokumentacji Projektowej do
usunigcia, nalezy wykarczowac przed rozpoczeciem Robot.

Karpina staje si¢ wlasnos$cig Wykonawcy i nalezy ja przewiez¢ na wybrane przez niego miejsce.

Doly po wykarczowanych pniach powinny by¢ wypehione gruntem przydatnym do budowy
nasypoéw 1 zageszczone, zgodnie z wymaganiami zawartymi w normie PN-S-02205 ,.Drogi
samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania” [1].

Pozostatosci po wykarczowanych krzakach nalezy zagospodarowaé w sposob zapewniajacy
zachowanie wszelkich wymogow bezpieczenstwa i odpowiednich przepisow.

Wskazane jest rozdrobnienie odpaddéw drzewnych w postaci krzakow 1 galgzi za pomoca
rgbaka.

Roslinno$¢ istniejaca w pasie robot drogowych, nie przeznaczona do usuni¢cia, powinna by¢
przez Wykonawce zabezpieczona przed uszkodzeniem.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci Robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci Robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

6.2. Kontrola prawidlowosci usuni¢cia drzew i krzakow

Sprawdzenie jakosci Robdt polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usuniecia roslinnosci,
wykarczowania korzeni i zasypania dotow. Zageszczenie gruntu wypekniajacego doty powinno
spelia¢ wymagania normy PN-S-02205 [1].

7.  OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogolne zasady obmiaru Robot
Ogolne zasady obmiaru Robo6t podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa Robdt zwigzanych usunieciem drzew i krzakow jest:
- dla krzakow - 1 ha (1 hektar),
na podstawie Dokumentacji Projektowej i pomiaréw w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru Robot
Ogolne zasady odbioru Robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

8.2. Sposéob odbioru Robot

Roboty objete niniejsza ST podlegaja odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
ktory powinien by¢ dokonany po usunieciu drzew i krzakow przewidzianych w Dokumentaciji
Projektowe;.

Inzynier oceni wyniki badan i pomiaréw przedlozonych przez Wykonawce zgodnie z n/n ST.

W przypadku stwierdzenia usterek, Inzynier ustali zakres robdt poprawkowych do wykonania,
a Wykonawca wykona je na wlasny koszt w ustalonym terminie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
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Platno$¢ za I ha usunigtych krzakoéw nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i oceng jakos$ci
Robot.

Cena wykonania Robot obejmuje:

- wykarczowanie krzakow,

- odwiezienie karpiny poza teren budowy,

- ewentualny koszt przyjecia i1 sktadowania na wysypisku,

- rozdrobnienie na miejscu gale¢zi oraz krzakow,

- zasypanie dotdw wraz z zaggszczeniem gruntu,

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych Robot.

Platnos$¢ za [ szt. usunigtych pni drzew nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jakos$ci
Robot.

Cena wykonania Rob6t obejmuje:

- wykarczowanie pnia,

- odwiezienie karpiny poza teren budowy,

- ewentualny koszt przyjecia i sktadowania na wysypisku,

- rozdrobnienie na miejscu gale¢zi oraz krzakow,

- zasypanie dotdw wraz z zaggszczeniem gruntu,

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych Robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
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D.01.02.02 ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

1. WSTEP

1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem n/n Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
Robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu .

1.2.  Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych w pkt.1.1.

1.3.  Zakres Robot objetych ST

Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji Technicznej dotycza zdjecia warstwy humusu
o S$redniej grubosci 20 cm w ramach robdt przygotowawczych, wykonywanych na
przebudowywanym odcinku drogi gminne;.

W przypadku wystgpienia warstwy o innej migzszosci niz wymieniona, nalezy ja zebraé
dostosowujac si¢ do warunkow lokalnych.
1.4. OKkreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$é
z Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

Ogdlne wymagania dotyczace Robo6t podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzet do wykonania Robot zwiazanych z usuni¢ciem humusu

Do wykonywania Robo6t zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu nalezy stosowac:
- spycharki,
- rowniarki,
- koparki,
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- sprze¢t do rgcznego wykonywania robdt ziemnych - w miejscach, gdzie prawidiowe
wykonanie Robo6t sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania
0golne”.

4.2. Transport humusu

Humus nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem réwniarek lub spycharek na pryzmy,
z przeznaczeniem do humusowania skarp i terenow zielonych.

Na skarpach i w miejscach niedostepnych dla pracy réwniarki badz spycharki warstwe
humusu nalezy usuna¢ za pomoca koparki.

Nadmiar humusu moze by¢ przewozony dowolnym transportem samochodowym.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania Robot
Ogdlne zasady wykonywania Robdt podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pdzZniejszego uzycia
do humusowania. Zagospodarowanie humusu powinno by¢ zgodne z Dokumentacja
Projektowa 1 wskazaniami Inzyniera.

Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem rowniarek, spycharek lub
koparek. W wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace
dla prawidlowego wykonania Robdt (zmienna grubo$¢ warstwy humusu) nalezy dodatkowo
stosowac¢ reczne wykonanie Robot jako uzupehienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni calego pasa robot ziemnych oraz w innych
miejscach okreslonych w Dokumentacji Projektowej lub wskazaniach Inzyniera.

Humus nalezy zdja¢ na pela glebokos¢ jego zalegania okre$lona w Dokumentaciji
Projektowej lub wskazang przez Inzyniera na roboczo, wedlig faktycznego stanu
wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia czynnosci zwigzanych
ze zdjgciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy skladowa¢ w regularnych pryzmach, za$ jego nadmiar nalezy
odwiez¢ transportem samochodowym w miejsce uzgodnione z Inwestorem.

Migjsca skladowania humusu powinny by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byt
zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy
1 zageszczaniem. Nie nalezy zdejmowa¢ humusu w czasie intensywnych opadow
1 bezposrednio po nich, aby unikng¢ zanieczyszczenia gling lub innym gruntem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
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6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci Robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci Robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

6.2. Kontrola jakosci Robot zwigzanych ze zdj¢ciem humusu

Sprawdzenie jakos$ci Robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia humusu
z powierzchni pasa robdt ziemnych, zgodnie z Dokumentacja Projektowa i wskazaniami
Inzyniera.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogolne zasady obmiaru Robot
Ogdlne zasady obmiaru Robo6t podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa Robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu jest 7 m’ (metr
kwadratowy), na podstawie Dokumentacji Projektowej i pomiarow w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru Robot
Ogolne zasady odbioru Robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

8.2. Sposob odbioru Robot

Roboty objete niniejsza ST podlegaja odbiorowi robdt zanikajacych i1 ulegajacych
zakryciu, ktéry powinien by¢ dokonany po wykonaniu zdjecia warstwy humusu wraz
z haldowaniem w pryzmy.

InZynier oceni wyniki pomiarow przedlozonych przez Wykonawce zgodnie z niniejsza
Specyfikacja Techniczna.

W przypadku stwierdzenia usterek, Inzynier ustali zakres robot poprawkowych
do wykonania, a Wykonawca wykona je na wiasny koszt w ustalonym terminie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platnos¢ za I m’ zdjetego humusu nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i oceng jakosci
Robot.

Cena jednostkowa wykonania Robo6t obejmuje zdjecie humusu na pelng glebokos¢ jego
zalegania wraz z haldowaniem w pryzmy w celu ponownego wykorzystania,
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lub z odwiezieniem na odktad w miejsce uzgodnione z zarzadca drogi, wraz z ewentualnymi
kosztami przyjecia na wysypisko.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
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D.02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW

1. WSTEP

1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem n/n Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
Robdt zwigzanych z wykonaniem wykopow .

Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowy i1 kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji Robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.  Zakres Robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt ziemnych,
zwigzanych z wykonaniem wykopdéw (w tym roéwniez z ewentualng wymiang gruntow) w
ramach realizacji powyzszego zadania.

1.4. OkKkreslenia podstawowe

1.4.1. Wykop - usunigcie gruntu w obrgbie wyznaczonym projektowanym profilem drogi.

1.4.2. Glebokos¢ wykopu - rdznica rzednej terenu 1 rzednej robdt ziemnych, wyznaczonych
w osi wykopu.

1.4.3. Wykop plytki - wykop, ktérego glebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.
1.4.4. Wykop sredni - wykop, ktorego glebokos$¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.5. Wykop gleboki - wykop o glgbokos$ci ponad 3 m.

1.4.6. Odkiad - miejsce poza placem budowy do skladowania materialu z wykopow
zakwalifikowanego jako niezdatny do uzycia w dalszych robotach.

1.4.7. Ukop - miejsce pozyskiwania gruntu do budowy nasypu, potozone poza strefa robot
ziemnych lub poza pasem drogowym.

1.4.8. Podloie nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy znajdujacy si¢ bezposrednio pod
warstwami nawierzchni.

1.4.9. Odklad tymczasowy - miejsce skladowania materialu z wykopow do uzytku
w dalszych robotach.

1.4.10. Wskaznik zageszczenia - wielkos¢ okreslajaca stan zageszczenia gruntu wyrazona
wzorem:

=P

gdzie:

P4 — gestosé objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu [Mg/m’],

-37-



Specyfikacje Techniczne D.02.01.01

Pas— maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci
optymalnej, okre§lona w normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [3],
stuzagca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgodnie
z norma BN-77/8931-12 [10] [Mg/m’].

Pozostale okreslenia sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
1 definicjami podanymi w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych Robot oraz za ich
zgodnos$¢ z Dokumentacja Projektowa, ST oraz poleceniami Inzyniera.

Ogdlne wymagania dotyczace Robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogoélne dotyczace materialow

Wymagania ogélne dotyczace materialow podano w ST D.M.00.00.00.

2.2. Charakterystyka i podzial gruntow wystepujacych w wykopach

Podstawe podzialu gruntow na kategorie pod wzgledem trudnosci ich odspajania oraz
przecigtne wartosci gestosci objetosciowej gruntdw w stanie naturalnym oraz wspotczynnikow
spulchnienia nalezy przyjmowac na podstawie normy PN-S-02205 [11].

2.3.  Warunki wykorzystania gruntow z wykopu

Okreslenie gruntow pod wzgledem przydatnosci do budowy nasypdw nalezy przyjmowac
wg tablicy 2 zawartej w PN-S-02205 [11].

W czasie trwania robot ziemnych, Wykonawca powinien przeprowadza¢ badania
laboratoryjne gruntdw pozyskanych z wykopoéw celem okreslenia ich przydatnosci do budowy
nasypow zgodnie z PN-S-02205 [11]. Grunty nieprzydatne do budowy nasypoéw powinny by¢
wywiezione przez Wykonawce na odklad zgodnie z pkt. 5.2.3. n/n ST.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania wykopow

Do wykonania wykopoéw 1 przemieszczania gruntu moze by¢ stosowany nast¢pujacy
sprzet zaakceptowany przez Inzyniera:
- koparki jednonaczyniowe kotowe, samochodowe lub gasienicowe,
- koparko-spycharki i koparko-tadowarki,
- spycharki gasienicowe,
- fadowarki,
- rOwniarki samojezdne,
- wibratory hydrauliczne lub mioty o duzej energii udaru (w przypadku wprowadzania $cianek
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szczelnych w grunt przy jego wymianie).

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

4.2. Transport gruntu pozyskanego z wykopow

Wybdr $rodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany
do kategorii gruntu (materialu), jego objetosci, technologii odspajania 1 zaladunku oraz
od odleglosci transportu. Wydajno$¢ srodkéw transportowych powinna by¢ ponadto
dostosowana do wydajnosci sprzetu uzywanego do wykonania wykopow.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania Robot

Ogodlne zasady wykonywania Robdt podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji, harmonogram
Robot, uwzgledniajace wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane wykopy.

5.2.  Roboty przygotowawcze

Roboty przygotowawcze - odtworzenie osi trasy i punktow wysokosciowych oraz zdjecie
humusu nalezy wykona¢ zgodnie z Rysunkami, ST: D.0L01.01, D.01.02.02 oraz poleceniami
Inzyniera. Przed rozpoczgciem robot, wyznaczona zostanie trasa i punkty wysokosciowe wraz
ze wszystkimi zmianami, zatwierdzonymi przez Inzyniera. Przed rozpoczgciem robot
Wykonawca dokona obmiaru terenu po zdjeciu humusu.

5.3. Odwodnienie pasa robot ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowigcych elementy systemow odwadniajacych,
Wykonawca powinien wykona¢ urzadzenia, ktére zapewnia odprowadzenie woéd opadowych
poza obszar robot ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem
1 nawodnieniem.

Jezeli w opinii Inzyniera, grunt przeznaczony do odspojenia ulegl zbytniemu zawilgoceniu,
co uniemozliwia jego uzycie w odpowiednim terminie, grunt taki powinien zosta¢ odspojony i
przewieziony na odklad. Jezeli w trakcie wykonywania robot ziemnych zostang stwierdzone
urzadzenia podziemne nie wykazane w Dokumentacji (kable, przewody itp.), wowczas roboty
nalezy przerwa¢ i powiadomi¢ o tym fakcie Inzyniera, ktéry podejmie decyzje odnosnie
kontynuowania robot.

5.4. Wykonywanie wykopow

5.4.1. Skarpy wykopow

Sposdb wykonania skarp wykopéw powinien gwarantowaé ich stateczno$¢ w catym
okresie prowadzenia robdt, a naprawa uszkodzen wynikajacych z nieprawidlowego
uksztattowania skarp wykopu, ich podcigcia lub innych odstgpstw od Dokumentacji obcigza

-39



Specyfikacje Techniczne D.02.01.01

Wykonawcg. Pochylenia skarp wykopdéw oraz nierdwnos$ci powierzchni skarp nie powinny
przekracza¢ warto$ci podanych w niniejszej Specyfikacji pkt 5.6.

5.4.2. Zageszczenie gruntu w wykopach

Zaggszczenie gruntu w wykopach - w podlozu nawierzchni, okre$lane jest na podstawie:
- wskaznika zageszczenia I,
- modulu odksztalcania E,,
- dynamicznego modutu odksztalcenia Ev
albo innej metody zaakceptowanej przez Inzyniera,

Wskaznik zageszczenia I wyznaczony na podstawie badah gestosci objetosciowej
szkieletu gruntu (P«) wg BN-77/8931-12 na probkach pobranych z podioza wykopu oraz
maksymalnej gestosci objetosciowej (Pas) suchego gruntu okreslanej laboratoryjnie dla
danego gruntu wg PN-88/B-04481. Liczba badah wskaznika zageszczenia I lub wtérnego
modutu odksztalcenia E, powinna by¢ zgodna z normg ,,Drogi samochodowe. Roboty ziemne
PN-S-02205.1998” 1 powinna wynosi¢ dla podloza w wykopach - nie mniej niz 2 do 3
pomiarow w przekroju poprzecznym (w zaleznosci od szerokos$ci korony robot ziemnych)
co 20 m.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczania (Is) oraz modutu odksztatcenia

E2 wwykopie
Strefa korpusu KRI (gr. spoisty) KRI (gr. niespoisty)
Is E2 [MPa] Is E2 [MPa]
Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,00 60 1,00 80
Na glebokosci od 20 do 50 cm od powierzchni robdt 0,97 30 0,97 60
ziemnych

Jezeli grunty rodzime w podlozu wykonanego wykopu nie maja wymaganych wartosci
wskaznika zageszczenia I lub wtornego modutu odksztalcenia E,, to przed ulozeniem warstwy
mrozoochronnej lub konstrukcji nawierzchni, podtoze nalezy doggscic.

Jezeli wymagane zaggszczenie nie moze by¢ osiagniete przez bezposrednie zageszczanie
gruntdw rodzimych, to nalezy podja¢ $rodki w celu ulepszenia gruntu podtoza, umozliwiajace
uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zageszczenia. Mozliwe do zastosowania $rodki
proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptacji Inzynierowi.

Naprawa uszkodzen powierzchni robdt ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania
podanych powyzej warunkéw obcigza Wykonawce robot ziemnych.

5.4.3. Doktadnosé wykonania wykopow

Dopuszcza si¢ nastgpujace tolerancje:

- wymiary wykopu w planie nie moga rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej
niz +10 cm i -5 cm, a krawedzie dna wykopu nie powinny mie¢ wyraznych zalaman,

- rbéznica w stosunku do projektowanych rzednych robdt ziemnych nie moze przekraczad
+1 cmi-3 cm,
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- pochylenie skarp wykopu nie moze r6zni¢ si¢ od projektowanego o wiecej niz 10 % jego
warto$ci wyrazonej tangensem kata,

- maksymalna glgboko$¢ wklesnie¢ na powierzchni skarp wykopu nie moze przekraczac
10 cm przy pomiarze tatg 3 m.

5.4.4. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczaé¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu, o ile grubo§¢ warstwy gruntu
(nadkladu) powyzej rzednych robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m. Z chwilg przystgpienia
do ostatecznego profilowania podioza ulepszonego dopuszcza si¢ po nim jedynie ruch maszyn
wykonujacych t¢ czynnos$¢ budowlang. Moze odbywaé sie jedynie sporadyczny ruch
pojazdéw, ktore nie spowoduja uszkodzen powierzchni korpusu. Naprawa uszkodzen
powierzchni robdt ziemnych, wynikajagcych z niedotrzymania podanych powyzej warunkoéw
obcigza Wykonawce robdt ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady ogolne kontroli jakosci Robot
Zasady ogdlne kontroli jakosci Robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

Przed przystgpieniem do robo6t ziemnych Wykonawca powinien sprawdzi¢ prawidlowos$é
wykonania robot pomiarowych i przygotowawczych.

6.2. Kontrola wykonywania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopdéw polega na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz w Rysunkach. W czasie kontroli szczegdlng uwage
nalezy zwrdci€ na:

(a) odspajanie i transport gruntdw w sposob nie pogarszajacy ich wlasciwosci,
(b) zapewnienie statecznosci skarp,

(c) odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robo6t i po ich zakonczeniu,
(d) doktadno$¢ wykonania wykopdéw oraz wymiany gruntu,

(e) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie.

7.  OBMIAR ROBOT
7.1. Wymagania ogolne dotyczace obmiaru Robot

Wymagania og6lne dotyczace obmiaru Robét podano w ST D.00.00.00.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest / m’ (metr sze$cienny) wykonanych Robét w wykopach
na podstawie pomiarow w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru Robot
Ogolne zasady odbioru Robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$é za I m’ wykonanych wykopow nalezy przyjmowa¢ na podstawie obmiaru
1 oceny jako$ci Robdt w oparciu o wyniki pomiaréw i badan laboratoryjnych.

Cena wykonania Rob6t obejmuje:

- wytyczenie i prace pomiarowe,

- wykonanie badan laboratoryjnych (przed przystapieniem do robdt ziemnych),

- wykonanie wykopu z ewentualnym przewiezieniem na odkiad, z rozplantowaniem
i rekultywacja odktadu, na miejsce wskazane przez Wykonawce i akceptowane przez
InZyniera,

- wykonanie wykopu w miejscach planowanej wymiany gruntu (z zastosowaniem $cianek
szczelnych),

- profilowanie dna wykopu i skarp zgodnie z Dokumentacjg i niniejsza Specyfikacja,

- zageszezenie podloza gruntu w wykopie wg metod i do wielkosci podanej w Specyfikacji
lub innych wskazanych przez Inzyniera,

- wykonanie niezbednego odwodnienia w trakcie robot..

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

[1] BN-88/8932-02 Podloze i podtoze kolejowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

[2] BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

[3] PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

[4] BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztatcania nawierzchni
podatnych i podioza przez obcigzenie plyt.

[5] PN-S-02205.1998 Roboty ziemne. Wymagania i badania.
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D.02.03.01 WYKONANIE NASYPOW

1. WSTEP
1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i

odbioru Robdt zwigzanych z wykonaniem nasypow.

1.2

Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowy i1 kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji Robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.

Zakres Robot objetych ST

Ustalenia zawarte w n/n ST maja zastosowanie przy wykonywaniu nasypéw na terenie
objetym zakresem z pkt. 1.1.

1.4.
1.4.1.

Okreslenia podstawowe

Wysokosé nasypu - rdznica rzednej terenu i rzgdnej robot ziemnych, wyznaczonych
W 0s1 nasypu.

1.4.2. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypdéw, polozone poza pasem

1.4.3.

robo6t drogowych.

Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu,
okreslona wedlug wzoru:

gdzie:
Pa - gestosé objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu [Mg/m’],

Pas- maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci
optymalnej, okre§lona w normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [3],
stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgodnie
z norma BN-77/8931-12 [10] [Mg/m’].

Pozostale okreslenia sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
1 definicjami podanymi w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5.

Ogolne wymagania dotyczace Robot

Ogdlne wymagania dotyczace Robo6t podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych Robot oraz za ich
zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa, ST oraz poleceniami Inzyniera.
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2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogoélne dotyczace materialow

Wymagania og6lne dotyczace materialtdow podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

2.2. Materialy do budowy nasypow

Do wznoszenia nasypow nalezy stosowac¢ wylacznie grunty i materiaty przydatne do tego
celu, tzn. takie, ktore spehiajg szczegélowe wymagania zawarte w normie PN-S-02205 [11]
1 s3 akceptowane przez Inzyniera.

Akceptacja powinna nastegpowa¢ na biezaco, w czasie trwania robot ziemnych,
na podstawie przedkladanych przez Wykonawce wynikow badan laboratoryjnych.

W  przypadku stosowania materialbw o ograniczonej przydatnosci, Wykonawca
ma obowigzek uwzglednienia  wszystkich  zastrzezen  dotyczacych  technologii
i dopuszczonych miejsc wbudowania tych materialdéw, okreslonych w normie PN-S-02205
[11] (Tablica 2).

Jezeli Wykonawca wbuduje w nasyp grunty lub materialy nieprzydatne, albo nie uwzgledni
zastrzezen dotyczacych materialdw o ograniczonej przydatnosci, okreslonych w ST lub przez
Inzyniera, to wszelkie takie cze$ci nasypu zostang przez Wykonawce na jego koszt usuniete i
wykonane powtornie z materialdw o odpowiednich wlasciwosciach.

2.2.1. Grunty uzyskane 7 wykopow

Zgodnie z Dokumentacjg Projektowa i ST D.02.01.01 grunty uzyskane z wykopow
na trasie drogi nie powinny by¢ wykorzystane do budowy nasypow.

2.2.2. Grunty uzyskane z dokopow

Zgodnie z Dokumentacja Projektowa, grunt niewysadzinowy kat.I=II do wykonania
nasypow nalezy uzyska¢ z dokopu. Grunty niewysadzinowe z dokopu powinny posiadaé
nastgpujace wiasciwosci podane w normie PN-S-02205 [11]:

a) zawarto$¢ czastek wg PN-B-04481:

- £0,075 mm - < 15%,

- £0,02 mm - < 3%,
b) kapilarno$¢ bierna /Hy,/ wg PN-B-04493 < 1,0 m
c) wskaznik piaskowy /WP/ wg BN-64/8931-01 > 35.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne dotyczace sprzetu
Wymagania og6lne dotyczace sprzetu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzet do wykonania nasypow

Do wykonania nasypdw nalezy stosowac:
- koparki, spycharki, réwniarki samojezdne,
- walce ogumione i stalowe, wibracyjne i statyczne,
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- plyty wibracyjne.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na wlasciwosci gruntu, zar6wno w miejscu jego naturalnego
zalegania, jak tez w czasie odspajania, transportu, wbudowania i1 zageszczania.

Sprzet uzywany w robotach ziemnych powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy
i1 uzyskac akceptacje Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. 'Wymagania ogolne dotyczace transportu

Wymagania ogoélne dotyczace transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.
4.2. Transport przy wykonywaniu nasypow

Wybor srodkoéw transportu oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii
gruntu, jego objetosci, technologii odspajania i zaladunku oraz od odleglosci transportu.

Wydajnos¢ $rodkéw transportowych powinna by¢ dostosowana do wydajnosci sprzetu
stosowanego do wbudowania gruntu. Wykonawca zaproponuje i1 uzasadni typ sprzetu
przejezdzajacego przez obiekty inzynierskie 1 uzyska akceptacje Inzyniera. Wykonawca
przewidzi i utozy warstwe ochronng zabezpieczajaca izolacj¢ na obiektach.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania Robot

Ogodlne zasady wykonywania Robdt podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogodlne”.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram Robot,

uwzgledniajace warunki, w jakich prowadzone beda Roboty przy wykonywaniu nasypow.
5.2.  Wykonanie nasypow
5.2.1. Przygotowanie podloia

Przed przystgpieniem do budowy nasypow nalezy w obrgbie ich podstawy zakonczy¢
roboty przygotowawcze okreslone w ST D.01.01.01, D.01.02.02, D.01.02.04.

5.2.2. Wybor gruntow do wykonania nasypow

Wybdr gruntéw do wykonania nasypéw powinien by¢ dokonany z uwzglgdnieniem zasad
z pkt. 2.2.

5.2.3. Zasady wykonania nasypow
5.2.3.1. Ogdlne zasady wykonywania nasypow

Nasypy powinny by¢é wykonywane przy zachowaniu przekroju poprzecznego i profilu
podhuznego, zgodnie z Dokumentacja Projektowa i ewentualnymi zmianami wprowadzonymi
przez Inzyniera.
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W celu zapewnienia stateczno$ci nasypow 1 ich rownomiernego osiadania nalezy
przestrzega¢ nastepujacych zasad:

a) Nasypy nalezy wykonywa¢ metoda warstwowa z gruntow przydatnych do budowy
nasypoéw. Nasypy powinny by¢ wznoszone rOwnomiernie na calej szerokosci.

b) Grubos¢ warstwy w stanie luznym powinna by¢ odpowiednio dobrana w zaleznosci  od
rodzaju gruntu i sprzetu uzywanego do zageszczania. Przystapienie do ukfadania kolejnej
warstwy nasypu moze nastgpi¢ dopiero po stwierdzeniu prawidlowego wykonania
warstwy poprzedniej.

c) Grunty o r6znych wlasciwosciach nalezy ukiada¢ w oddzielnych warstwach,
o jednakowej grubosci na calej szerokosci nasypu. Grunty spoiste nalezy wbudowywac
w dolne, a grunty niespoiste w gorne warstwy nasypu.

d) Warstwy gruntu przepuszczalnego nalezy uklada¢ poziomo, a warstwy gruntu mato
przepuszczalnego ze spadkiem gornej powierzchni okoto 4% + 1%. Uksztaltowanie
powierzchni warstwy powinno uniemozliwia¢ lokalne gromadzenie si¢ wody.

e) Gorne warstwy nasypu o grubosci co najmniej 0,50 m nalezy wykonaé¢ z gruntow
niewysadzinowych, o wskazniku réznoziarnisto$ci nie mniejszym niz 5 i wspotczynniku
filtracji k,0>6x10” m/s, w razie braku takiego gruntu nalezy goérna warstwe ulepszyé
spoiwem (cementem, wapnem lub aktywnymi popiotami).

5.2.3.2. Poszerzenie nasypu

Przy poszerzaniu istniejacego nasypu nalezy wykonywa¢ w jego skarpie po zdjeciu
humusu stopnie o szerokosci do 1,00 m. Spadek gornej powierzchni stopni powinien wynosi¢
4% + 1% w kierunku zgodnym z pochyleniem skarpy.

Wycigcie stopni obowigzuje zawsze przy wykonywaniu styku dwodch przyleglych czesci
nasypu, wykonywanych z gruntéw o réznych wiasciwosciach lub w ré6znym czasie.

5.2.3.3. Wykonywanie nasypow w niekorzystnych warunkach atmosferycznych

W okresie deszczéw 1 mrozow, nasypy zaleca si¢ wykonywac jedynie z gruntow
1 materialow przydatnych bez zastrzezen wg tablicy 2 zawartej w PN-S-02205 [11].

Nie nalezy wbudowywaé gruntéw o nadmiernej wilgotnosci (W>W,), zamarznietych albo
przemieszanych ze $niegiem lub lodem.

5.2.4. Grubosé warstwy

Grubo$¢ warstwy zageszczanego gruntu oraz wybor sprzetu i liczba przejs¢ sprzetu
zageszczajacego, powinna by¢ ustalona przez Wykonawcg doswiadczalnie przed
przystapieniem do wykonywania nasypow. Poletko doswiadczalne dla probnego zageszczenia
gruntu powinno by¢ wykonane na terenie oczyszczonym z gleby.

5.2.5. Zagesziczanie gruntu

Kazda warstwa gruntu powinna by¢ zageszczona jak najszybciej po jej rozlozeniu
z zastosowaniem sprzetu odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu oraz wystepujacych
warunkow. Kolejng warstwe gruntu mozna naklada¢ po stwierdzeniu uzyskania wymaganych
parametréw juz ulozonej warstwy.
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Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczania (Is) oraz modutu odksztatcenia E2

w nasypie
(gr. spoisty) (gr. niespoisty)
Strefa korpusu Is E2 [MPa] Is E2 [MPa]
KR1 KR1 KR1 KR1
Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,00 60 1,00 60
Nizej lezace warstwy nasypu do gtebokosci od
powierzchni robét ziemnych od 20cm do 120 cm 0,97 30 0.97 45
Warstwy nasypu na gl@bokols'm.od powierzchni robot 0.95 40 0.95 30
ziemnych ponizej 120cm

Wykonawca zaproponuje typ sprzetu do zageszczania nasypow w rejonie obiektow
i uzyska akceptacje Inzyniera.

5.2.6. Wilgotnos¢ gruntu

Wilgotno$¢ technologiczna gruntu w czasie zageszczania powinna by¢ dostosowana
do metody zageszczania i1 rodzaju stosowanego sprzetu. Decydujagcym kryterium jest
mozliwo$¢ zageszczenia gruntu do wymaganego poziomu nosnosci.

W przypadku zageszczania walcami statycznymi, wilgotno$¢ powinna by¢ zblizona
do optymalnej, oznaczonej na podstawie proby normalnej metoda I i IT wg PN-B-04481 [3].
Odchylenie od wilgotnosci optymalnej nie powinno przekraczaé +2% (dla gruntow
niespoistych). W przypadku uzycia sprzetu wibracyjnego zalecana jest wilgotno$¢ mniejsza od
optymalnej, ustalona na podstawie wstgpnych prob. Urzadzeniami wibracyjnymi grunty
niespoiste mozna zageszczaé takze w stanie powietrzno - suchym, o ile wstepne proby dadza
pozytywne wyniki.

Jezeli wilgotno$¢ gruntu jest wyzsza od wilgotnosci optymalnej o warto$¢ wigksza
od podanych odchylen, to grunt nalezy osuszy¢ w sposob naturalny lub ulepszy¢ przez
zastosowanie dodatku spoiw. Sposdb osuszenia gruntu powinien by¢ zaakceptowany przez
Inzyniera. Jezeli zachodzi taka potrzeba, to zaleca si¢ zwigkszenie wilgotnosci gruntu przez
zraszanie woda.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogolne kontroli jakosci Robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci Robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

6.2. Sprawdzenie jakoSci wykonania nasypow
Sprawdzenie jako$ci wykonania nasypow polega na kontrolowaniu zgodnosci
z wymaganiami okre$lonymi w pkt. 2.2 oraz 5.2 n/n ST i w Dokumentacji Projektowe;.
Szczegdlng uwage nalezy zwrocié na:
a) badania przydatnosci gruntéw do budowy nasypow,
b) badanie prawidlowos$ci wykonania poszczego6lnych warstw nasypu,
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c)
d)

6.3.

badanie zaggszczenia nasypu,
pomiary ksztattu nasypu.

Badania do odbioru korpusu ziemnego

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiardw do odbioru korpusu podaje Tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow wykonanych robot ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwosé badan i pomiarow

1 | Pomiar szeroko$ci korpusu
ziemnego

2 | Pomiar rz¢dnych Pomiar tasma, szablonem, lata o dlugosci 3 m
powierzchni korpusu i poziomicg lub niwelatorem, w odstepach co 200 m
ziemnego na prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m na

3 | Pomiar pochylenia skarp tukach o R > 100 m co 50 m na tukach o R < 100 m

4 | Pomiar réwnosci oraz w miegjscach, ktore budzg watpliwosci

powierzchni korpusu

5 | Pomiar réwnosci skarp
6 |Pomiar spadku podtuznego | Pomiar niwelatorem rzednych w odstepach co 200 m
powierzchni korpusu lub dna | oraz w punktach watpliwych

rowu
7 | Badanie zaggszczenia gruntu | Wskaznik zageszczenia okresla¢ dla kazdej ulozonej
warstwy lecz nie rzadziej niz raz na kazde 500 m’
nasypu, dowolna metoda badania zaakceptowana
przez Inzyniera

6.3.2. Doktadnos¢ wykonania nasypow

Przy wykonywaniu nasypow obowigzuja nastepujace wymagania:

odchylenie sytuacyjne osi korpusu ziemnego w nasypie od osi projektowanej nie moze by¢
wigksze niz = 10 cm,

roéznica rzednych korony korpusu ziemnego w stosunku do projektowanych rzednych
robdt ziemnych nie moze przekracza¢ +1 cm1i-3 cm,

szerokos$¢ korony (korpusu ziemnego) nie moze roznic si¢ od szeroko$ci projektowanej o
wiecej niz = 10 cm, a krawedzie korony nie powinny mie¢ wyraznych zataman,
nieréwnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone tatg dlugosci 3 m nie moga
przekracza¢ £3 cm,

pochylenie poprzeczne powierzchni korpusu nie moze rézni¢ si¢ o wiecej niz + 0,5 %
pochylenia projektowanego,

pochylenie skarp nasypu nie moze rdzni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wigcej niz
10 % jego wartosci (wyrazonego tangensem kata),

spadek podluzny powierzchni korpusu ziemnego, sprawdzony przez pomiar niwelatorem
rzednych wysokosciowych, nie moze dawaé wigkszych roznic w stosunku do rzednych
projektowanych niz +1 cm1i-3 cm,

maksymalna glgboko$¢ lokalnych wklesnie¢ na powierzchni skarp nasypu nie moze
przekracza¢ 10 cm przy pomiarze tatg 3-metrowa,
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- wskaznik zageszczenia gruntu powinien by¢ zgodny z zalozonym dla odpowiedniej
kategorii ruchu.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1.  Wymagania ogolne dotyczace obmiaru Robot

Wymagania ogdlne dotyczace obmiaru Robdt podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa Robot zwigzanych z wykonaniem nasypoéw jest / m’ (metr
sze$cienny) wykonanych robot w nasypach na podstawie pomiaré6w w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru Robot
Ogolne zasady odbioru Robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania
0golne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$é za / m’ wykonanych nasypow nalezy przyjmowaé na podstawie obmiaru
1 oceny jako$ci Robdt, w oparciu o wyniki pomiaréw i1 badan laboratoryjnych.

Cena wykonania Rob6t obejmuje:

- wWytyczenie 1 prace pomiarowe,

- koszty pozyskania gruntu z dokopow,

- odspojenie gruntu w dokopie,

- transport gruntu z dokopu na miejsce wbudowania w nasypie,

- dow6z wody,

- wbudowanie gruntu uzyskanego z dokopu, warstwami wraz z zaggszczeniem,

- profilowanie powierzchni nasypu z nadaniem im spadkow i pochylen zgodnie z rys. 1 ST,
- zageszczenie nasypow walcami samojezdnymi statycznymi, ogumionymi,

- wyprofilowanie skarp,

- rekultywacje¢ terenu przyleglego do drogi,

- odwodnienie terenu robot,

- wykonanie drég dojazdowych na czas budowy, (do transportu gruntu),

- przeprowadzenie wymaganych przez Specyfikacje badan laboratoryjnych, dotyczacych
wilasciwo$ci wbudowanych gruntdw i wskaznika zageszczenia poszczegdlnych warstw
nasypu.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

[1] PN-88/B-0448 1  Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

[2] BN-77/8931-12  Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

[3] PN-S-02205.1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

[4] BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztatcania nawierzchni
podatnych i podioza przez obcigzenie plyt.

10.2. Inne dokumenty

5. Wykonanie i odbidr robdt ziemnych dla drog szybkiego ruchu. Instytut Badawczy Drog
1 Mostow, Warszawa, 1978

6. Katalog Typowych Konstrukcji Nawierzchni Podatnych i Pélsztywnych - IBDiM, 1997
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D.04.01.01 MECHANICZNE PROFILOWANIE I ZAGESZCZANIE
PODLOZA

1. WSTEP

1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru Robét zwigzanych z wykonaniem koryta oraz z profilowaniem i zaggszczaniem
podioza .

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowy i1 kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji Robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres Robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem mechanicznym profilowania 1 zageszczenia podloza przeznaczonego
do ulozenia konstrukcji nawierzchni jezdni oraz zjazdow.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podloze — grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glgbokosci
przemarzania.

Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca Robodt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych Robot oraz za ich
zgodnos$¢ z Dokumentacja Projektowa, ST oraz z zaleceniami Inzyniera.

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania Robot podano w ST D.M.00.00.00
,Wymagania ogo6lne”.
2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzet do wykonania Robot
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Wykonawca przystepujacy do wykonania profilowania i zageszczenia podloza powinien
wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:
- rOwniarek lub spycharek uniwersalnych z ukos$nie ustawianym lemieszem; Inzynier moze
dopusci¢ wykonanie profilowania podloza z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

- walcow statycznych, wibracyjnych lub plyt wibracyjnych,
- innego sprzetu dopuszczonego przez Inzyniera.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wlasciwosci gruntu
podioza.

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 4.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogolne zasady wykonywania Robot
Ogodlne zasady wykonywania Robdt podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

Przed rozpoczgciem Robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt
organizacji 1 harmonogram Robot, uwzgledniajace wszystkie warunki, w jakich beda
wykonywane Roboty zwigzane z profilowaniem i zaggszczaniem podioza.

5.2.  Warunki przystapienia do Robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do profilowania i zageszczenia podloza bezposrednio
przed rozpoczgciem Robdt zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni jezdni i ciggow.
Weczesniejsze przystapienie do wykonania profilowania i zageszczania podloza, jest mozliwe
wylacznie za zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

Po wyprofilowanym i zageszczonym podlozu nie moze odbywaé si¢ ruch budowlany,
niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Profilowanie i zage¢szczanie podloza

Przed przystagpieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen. Po oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzgdne
terenu umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podloza. Zaleca sig,
aby rzegdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane
rz¢dne podloza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest speliony i wystepuja zanizenia poziomu w podiozu
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na glebokos¢
zaakceptowang przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt w iloéci koniecznej do uzyskania
wymaganych rzgdnych wysoko$ciowych.

Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania.
Wilgotnos$¢ gruntu podioza podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalne;j
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z tolerancja od -20% do +10%. Zaggszczanie podloza nalezy kontynuowaé do osiagnigcia
wskaznika zageszczenia nie mniejszego niz 0,98. Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢
zgodnie z BN-77/8931-12.

W  przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzacy podloze uniemozliwia
przeprowadzenie badania zaggszczenia, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie
obciagzen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztalcenia podloza wedlug
zalacznika B do PN-S-02205. Stosunek wtoérnego i pierwotnego modulu odksztalcenia nie
powinien przekracza¢ 2,2.

Za zgoda Inzyniera dopuszcza si¢ sprawdzenie zageszczenia podloza metoda okreslenia
Evd ptyta dynamiczna.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym
stanie. Jezeli po wykonaniu robdt zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podloza
nastgpi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukfadania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym zawilgoceniem,
na przyklad przez roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do
ukfadania kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych
napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
napraw¢ wykona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci Robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci Robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

6.2. Badania w czasie Robot

6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan 1 pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych
1 zageszczenia wyprofilowanego podioza (koryta) podaje tablica 1.

Tablica I. Czestotliwos¢ badan kontrolnych

Czestotliwos¢ badan
Lp. Wyszczegdlnienie badan Minimalna liczba badan na Maksy l?mlna p (.)wzerzchma .
. .. . | przypadajqca na jedno badanie
dziennej dzialce roboczej ()

1. | Szerokos¢
Réwnos¢ poprzeczna i podiuzna
Spadki poprzeczne Z czgstotliwoscig gwarantujacg spelienie wymagan przy
Rzedne wysokosciowe odbiorze, okreslonych w pkt. 6.2.
Uksztattowanie osi w planie

2. Zag@szcz?r}le, > 1000
Wilgotnos¢ gruntu
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6.2.2. Szerokosé koryta (profilowanego podtoza)

Szerokos¢ profilowanego podioza (koryta) nalezy sprawdza¢ co najmniej co 100 m.

Szerokos¢ profilowanego podloza (koryta) nie moze rézni¢ si¢ od szeroko$ci projektowane;j
o wiecej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.3. Rownosé koryta (profilowanego podioZa)
Nierownosci podluzne profilowanego podioza (koryta) nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata
co 20 metréw w kierunku podtuznym, zgodnie z BN-68/8931-04 [4].

Nierdwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa fata, a na odcinkach poszerzen tata
o dhugosci dostosowanej do szerokosci profilowanego podloza, co najmniej co 100 m.
Nieréwnosci nie mogg przekracza¢ 2 cm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomoca taty o dlugosci jak w pkt. 6.2.3 i poziomicy
co najmniej co 100 m. Spadki poprzeczne powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa
z tolerancja £ 0,5 %.

6.2.5. Rzedne wysokosciowe

Rzedne wysokosciowe nalezy sprawdza¢ w osi jezdni i na jej krawedziach co 20 m,
a na odcinkach krzywoliniowych co 10 m. Rdznice pomiedzy rzednymi wysokoSciowymi
wyprofilowanego podloza (koryta) i rzgdnymi projektowanymi nie powinny przekraczaé
+1cmi-2 cm.

6.2.6. Zageszczenie profilowanego podloza
Wskaznik zaggszczenia wyprofilowanego podfoza okreslony wedlug BN-77/8931-12 [5]
nie powinien by¢ mniejszy od podanego w pkt 5.4 n/n ST..

Wilgotno$¢ w czasie zaggszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnos¢
gruntu podioza powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancjag od —20 % do +10 %.

Warto$¢ wtornego modutu odksztalcenia nie powinna by¢ mniejsza od podanej w pkt 5.4
n/n ST. Wilgotnos¢ podioza powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20%
do + 10%.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogolne zasady obmiaru Robot
Ogodlne zasady obmiaru Robo6t podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest / m’ (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta
lub wyprofilowanego i1 zaggszczonego podioza zgodnie z Dokumentacja Projektowa
1 obmiarem w terenie.

-54 -



Specyfikacje Techniczne D.04.01.01

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru Robot
Ogolne zasady odbioru Robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

8.2. Sposob odbioru Robot

Odbior wyprofilowanego i1 zaggszczonego podioza (koryta) dokonywany jest na zasadach
odbioru robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podanych w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania
0golne”.

9, PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ za I m’ wykonanego koryta lub wyprofilowanego i zageszczonego podtoza
nalezy przyjmowac na podstawie obmiaru, po ocenie jako$ci wykonania Robdt na podstawie
wynikow badan 1 pomiaréw laboratoryjnych.

Cena wykonania Rob6t obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- profilowanie podfoza lub dna koryta,
- zageszczenie podloza,
- utrzymanie koryta lub podloza,
- przeprowadzenie wymaganych pomiardéw i badan laboratoryjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek gruntu.
2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podioza przez obcigzenie plyta.

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar roéwno$ci nawierzchni planografem
ilata.

5. BN-77/8931-12  Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zagg¢szczenia gruntu.

6. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
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10.2. Inne dokumenty

7. Katalog typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM, Warszawa,
1997 r
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D.04.04.01 PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru Robot zwigzanych z wykonaniem podbudowy pomocniczej z kruszywa naturalnego
stabilizowanego mechanicznie .

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.  Zakres Robot objetych ST

Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji Technicznej dotycza wykonania podbudowy
zasadniczej z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie i obejmuja wykonanie:

- podbudowy grubosci 20 cm z mieszanki kruszywa naturalnego 0-31,5 mm,

Dokladna lokalizacja wg Dokumentacji Projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna — proces technologiczny polegajacy na odpowiednim
zageszezeniu kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu, przy wilgotnosci optymalne;.

1.4.2. Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie — jedna
lub wiecej warstw zageszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe no$ng nawierzchni
drogowe;j.

Pozostale okreslenia s zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami
1 definicjami podanymi w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako§¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢
z Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

Ogdlne wymagania dotyczace Robo6t podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

2. MATERIALY

2.1. Warunki ogdlne stosowania materialow
Warunki ogolne stosowania materialtdw podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.
2.2. Materialy do wykonania podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego
mechanicznie
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Materialem do wykonania podbudowy 2z kruszywa naturalnego

stabilizowanego

mechanicznie powinna by¢ mieszanka kruszyw o uziarnieniu 0/31,5 mm. Kruszywo powinno
by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.2.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia mieszanki kruszywa powinna leze¢ pomi¢dzy krzywymi granicznymi
p6l dobrego uziarnienia podanymi w PN-S-06102 [20] .
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Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciggla i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej
granicznej uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar
najwickszego ziarna kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy ukladanej
jednorazowo. Frakcje kruszywa przechodzace przez sito 0,075 mm nie powinny stanowi¢
wiecej niz 65 % frakcji przechodzacych przez sito 0,5 mm.

2.2.2. Wilasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.

Tablica 1. Wiasciwosci kruszyw naturalnych

e f . Badania
Lp. Wyszczegdlnienie wlasciwosci Wymagania wedlug
1 | Zawarto$¢ ziaren mniejszych niz 0,075 mm, % (m/m.) od 2 dol0 | PN-B-06714-15
2 | Zawartos$¢ nadziarna, % (m/m.), nie wigcej niz 5 PN-B-06714-15
3 | Zawartos¢ ziaren nieforemnych % (m/m.), nie wigcej niz 35 PN-B-06714-16
4 | Zawartos$¢ zanieczyszczen organicznych, % (m/m.), nie wigcej niz 1 PN-B-06714-26
5 ;)le\?{(];_z(;lilzgﬁl’a;(lfowy po pigciokrotnym zageszczeniu metoda I lub I wg 0d30do 70 | BN-64/8931-01
Scieralno$é¢ w bebnie Los Angeles
6 |a) Scieralnos¢ catkowita po pelnej liczbie obrotow, nie wigcej niz 35 PN-B-06714-42
b) Scieralnos$¢ czgsciowa po 1/5 pelnej liczby obrotéw, nie wigcej niz 30
7 | Nasigkliwo$¢, % (m/m.), nie wigcej niz 2,5 PN-B-06714-18
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Mrozoodporno$¢, ubytek masy po 25 cyklach zamrazania, % (m/m.), nie

8 L 5 PN-B-06714-19
wigcej niz

9 iiazwartosc zwigzkow siarki w przeliczeniu na SOs;, % (m/m.), nie wigcej 1 PN-B-06714-28

10 Wskaznik NOSNOSCH Wiog mieszanki kruszywa, %, nie mniejszy niz:- przy 20 PN-S-06102
zageszezeniu Ig > 1,0

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne dotyczace sprzetu

Wymagania og6lne dotyczace sprzetu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzet do wykonania podbudowy

Do wykonania podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie nalezy

stosowac sprzet zaakceptowany przez Inzyniera:

- mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanki kruszyw, wyposazone w urzadzenia
dozujace wodg. Przy produkcji mieszanki nalezy zapewni¢ wagowe dozowanie kruszywa
oraz objgtosciowe wody w odpowiednich proporcjach oraz jednorodne wymieszanie.
Mieszarki powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnego materiatu o wilgotnosci w,.,

- rowniarki albo uktadarki kruszywa do rozkladania materiatu,

- walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne do zaggszczania. W miejscach
trudnodostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub

male walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. 'Wymagania ogolne dotyczace transportu

Wymagania ogdélne dotyczace transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania

ogolne”.

4.2. Transport materialow do wykonania podbudowy

Transport mieszanki kruszywa powinien odbywac si¢ samochodami samowytadowczymi,
w sposob przeciwdzialajacy zanieczyszczeniu, rozsegregowaniu i osuszeniu. Ruch pojazdow
po wyprofilowanym podtozu drogi powinien by¢ tak zorganizowany, aby nie dopusci¢ do jego

uszkodzen 1 tworzeniu kolein.

5.  WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonywania Robot

Ogodlne zasady wykonywania Robdt podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram Robot,
uwzgledniajagce warunki w jakich bedzie wykonywana podbudowa z kruszywa naturalnego

stabilizowanego mechanicznie.

5.2.  Wykonanie podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie
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5.2.1. Przygotowanie podloza

Podloze gruntowe pod podbudowe powinno by¢ przygotowane zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w ST D.04.01.01.

Przed wykonaniem podbudowy wszelkie koleiny i migkkie miejsca podioza oraz wszelkie
powierzchnie nieodpowiednio zageszczone lub wykazujace odchylenia wysokosciowe
od zalozonych rzednych powinny by¢ naprawione przez spulchnienie, dodanie wody albo
osuszenie poprzez mieszanie do osiggnigcia wilgotnosci optymalnej, powtdrnie wyrdwnane
1 zageszczone.

5.2.2. Wytwarzanie mieszanki kruszyw

Sklad mieszanki kruszywa naturalnego nalezy dobra¢ w nastgpujacy sposob:

- ustalenie sktadu agregatu kruszywowego,

- okreslenie wlasciwosci kruszyw zgodnie z tablicg nr 1 n/n ST,

- wymagang zawarto$§¢ wody w mieszance odpowiadajaca wilgotnosci optymalnej
mieszanki kruszywa,

- ustalenie ggstosci nasypowej w stanie luznym, ustalenie ggstosci objetosciowe] szkieletu
gruntowego i maksymalnej gestosci objetosciowej szkieletu gruntowego,

- okreslenie wilgotno$ci optymalnej mieszanki.

Wytwarzanie mieszanki kruszywa o $ciSle okreslonym uziarnieniu i wilgotnos$ci nalezy
prowadzi¢ w mieszarce stacjonarnej gwarantujacej otrzymanie jednorodnej mieszanki.
Przygotowane kruszywo powinno by¢ od razu transportowane na miejsce wbudowania w
sposob przeciwdzialajacy segregacji i nadmiernemu wysychaniu.

5.2.3. Rozkladanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozkltadane w warstwie o jednakowej grubosci, takiej aby jej
ostateczna grubo$¢ po zageszczeniu byta rowna grubos$ci projektowanej. Grubos¢ pojedynczo
ukladanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zaggszczeniu. Warstwa podbudowy
powinna by¢ roztozona w sposob zapewniajacy osiggniecie wymaganych spadkow i rzgdnych
wysokosciowych.

Kazda ukladana warstwa podbudowy powinna by¢ wyprofilowana i zaggszczona
z zachowaniem wymaganych spadkow i rzgdnych wysokos$ciowych. Rozpoczecie budowy
kazdej nastepnej warstwy moze nastgpi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.

Kruszywo w miejscach, w ktorych widoczna jest jego segregacja, powinno by¢ przed
zageszczeniem zastgpione materialem o odpowiednich wlasciwosciach.

5.2.4. Zageszczenie

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystapi¢ do jej
zageszczania przez walowanie. Jakiekolwiek nieréwnosci lub zaglebienia powstale w czasie
zagegszczania powinny by¢ wyrdwnane przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie
lub usunigcie materialu az do otrzymania rownej powierzchni. W miejscach niedostepnych
dla walcow podbudowa powinna by¢ zagegszczona zageszczarkami ptytowymi lub ubijakami
mechanicznymi, zaakceptowanymi przez Inzyniera.

Zageszczenie nalezy kontynuowaé do osiagnigcia wskaznika zageszczenia [Is] podbudowy
nie mniejszego od 1,0, okreslonego zgodnie z norma BN-64/8931-02 [22] lub inng metoda
zaakceptowang przez Inzyniera..
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Jesli nie mozna okresli¢ wskaznika zageszczenia, to nalezy sprawdza¢ stosunek modutu
odksztalcenia wtornego E,, do pierwotnego E,;, ktory nie powinien by¢ wigkszy niz 2,2
dla kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

Wilgotnos$¢ kruszywa podczas zaggszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalne;,
okreslonej zgodnie z normg PN-B-04481 [2] (metoda II). Material nadmiernie nawilgocony,
powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzenie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki
kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona
woda 1 rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest
wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci, mieszanke nalezy osuszy¢.

5.3. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢
utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera,
gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie
uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych
z niewlasciwego utrzymania podbudowy obciaza Wykonawce Robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci Robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci Robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do Robot

Przed przystagpieniem do Robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania Robdt i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu
akceptacji materiatow.

Badania te powinny obejmowaé wszystkie wiasciwosci okreslone w pkt. 2 n/n ST.

6.3. Badania w czasie Robot

Czgstotliwos¢ badan kontrolnych w czasie Robdt przy budowie podbudowy z kruszywa
naturalnego stabilizowanego mechanicznie podano w fablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwos¢ badan kontrolnych w czasie Robot

Czestotliwosé¢ badan

Minimalna liczba badan| Maksymalna powierzchnia

Lp. Wyszczegdlnienie badan ! e ¢
na dziennej dzialce podbudowy prziypadajgca na
roboczej jedno badanie [m’]
1. | Uziarnienie mieszanki
2. | Wilgotno$¢ mieszanki 2 2000
3. | Zaggszczenie warstwy 10 probek na 10000 m’

6.3.1. Uziarnienie mieszanki
Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami w pkt. 2.2.1 n/n ST.

Probki nalezy pobiera¢ w sposéb losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem.
Wyniki badan powinny by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi.

6.3.2. Wilgotnosci mieszanki
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Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa powinna odpowiada¢ wilgotno$ci optymalnej, okreslonej
wedhig proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [2] (metoda II), z tolerancja +10%, -20%.
Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa nalezy okresli¢c wedlug PN-B-06714/17 [8].

6.3.3. Zageszczenie podbudowy

Wskaznik zageszczenia podbudowy I powinien by¢ nie mniejszy niz 1,0.

Kontrole zaggszczenia podbudowy nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen plytowych w/g
BN-64/8931-02 [22], stosujac plyte 700 cm” (Srednica 30 cm). Wynik modutu nalezy obliczaé

w zakresie obcigzen jednostkowych 0,25-0,35 MPa, doprowadzajac obcigzenie koncowe do
0,45 MPa. W obliczeniach modutu nalezy zastosowa¢ mnoznik %, zgodnie z PN-S-

22206:1998.

Dopuszcza si¢ sprawdzenie zageszczenia innymi metodami zaakceptowanymi przez

Inzyniera

Zaggszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ przynajmniej w dwdch punktach na kazdej
dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m’, lub wg zalecen Inzyniera.

6.4. Badanie i pomiary wykonanej warstwy podbudowy

Czestotliwos¢ 1 zakres badan oraz pomiaréw wykonanej warstwy podbudowy podano

w tablicy 3.

Tablica 3. Czestotliwos¢ i zakres badan i pomiarow wykonanej podbudowy

Wyszczegdlnienie badan i

Lp. pomiaréw

Minimalna czestotliwosé badan i pomiarow

1. | Grubo$¢ podbudowy

Podczas budowy: w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 500 nr’.

Przed odbiorem: w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na
2000 m’.

2. | Nosnos¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia

co najmniej w dwoch punktach dziennego wykonywanego odcinka i
w miejscach wskazanych przez Inzyniera, lecz nie rzadziej niz 1
punkt na 2000 m2

Szerokos¢ podbudowy

Rownosé podtuzna

Réwnos¢ poprzeczna

. *
Spadki poprzeczne”

Rzedne wvsoko$ciowe

G0 NS\ [ i

Uksztaltowanie osi w planie

nie rzadziej niz 1 raz na 100 mb i w punktach charakterystycznych
dla niwelety lub przekroju poprzecznego oraz wszgdzie tam, gdzie
poleci Inzynier.

6.4.1. Grubosé¢ podbudowy

Grubos$¢ podbudowy nie moze ro6zni¢ si¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz + 2 cm.

6.4.2. Nosnos¢ i zageszczenie podbudowy wedlug obcigzen plytowych

Wymagana warto$¢ modulu wg ST nr D.04.04.00-04.04.03 [26] dla podbudowy
o wskazniku no$nos$ci nie mniejszym niz 80% przy wskazniku zaggszczenia I s nie mniejszym
niz 1,00, mierzona ptyta o srednicy 30 cm powinna wynosi¢ nie mniej niz:
- dla modutu pierwotnego £, = 60 MPa,
~ dla modutu wtérnego E, = 120 MPa.
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Dopuszcza si¢ sprawdzenie nosnosci plyta dynamiczng po akceptacji metody przez
inzyniera i sprawdzeniu wspolczynnika korelacji przy metodzie VSS.

6.4.3. Pomiary cech geometrycznych podbudowy

6.4.3.1. Rownosé podbudowy

Nierownosci podluzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata zgodnie z norma
BN-68/8931-04 [22], z czestotliwos$cig podang w tablicy 3.

Nierdwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ lata z czgstotliwoscia podang w tablicy 3.
Nieréwnosci podbudowy nie powinny przekracza¢ dla podbudowy zasadniczej - 1 cm.

6.4.3.2. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomoca faty i poziomicy z czgstotliwoscig podang w
tablicy 3.

Spadki poprzeczne podbudowy powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa
z tolerancjg £0,5%.

6.4.3.3. Rzedne podbudowy

Roéznice pomigdzy rzgdnymi wykonanej podbudowy i rzednymi projektowanymi powinny
mies$ci¢ si¢ w granicach od +1 cm do -2 cm.

6.4.3.4. Uksztaltowanie osi podbudowy

O$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej
o wiecej niz 5 cm.

6.4.3.5. Szerokos¢ podbudowy

Szeroko$¢ podbudowy nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci proj. o wigcej niz £ 5 cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogolne zasady obmiaru Robot
Ogolne zasady obmiaru Rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest I m’ (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z kruszywa
naturalnego stabilizowanego mechanicznie zgodnie z Dokumentacja Projektowa i pomiarem w
terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru Robot
Ogolne zasady odbioru Robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

8.2. Rodzaje odbiorow
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Odbioér podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie jest
dokonywany na zasadach odbioru robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu lub odbioru
czesciowego zgodnie z zasadami podanymi w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9, PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ za I m’ wykonanej podbudowy pomocniczej z kruszywa naturalnego

stabilizowanego mechanicznie nalezy przyjmowac¢ na podstawie obmiaru i oceny jakos$ci Robot
w oparciu o pomiary i wyniki badan laboratoryjnych.

Cena wykonania Rob6t obejmuje:
- prace pomiarowe,
- sprawdzenie i ewentualng naprawe podloza,,

- przygotowanie mieszanki kruszywowej zgodnie z zalozeniami SST 1 dostarczenie
na miejsce wbudowania,

- rozlozenie mieszanki zgodnie z zalozong gruboscia, szerokoscig 1 profilem
z zachowaniem projektowanej niwelety,

- zaggeszczenie rozlozonej mieszanki, dow6z wody do zageszczania,
- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w ST,
- utrzymywanie podbudowy w czasie Robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podzial, nazwy i okreslenia.
2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek gruntow.
3. PN-B-06714/00 Kruszywa mineralne. Badania. Postanowienia ogolne.
4. PN-B-06714/12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartoSci zanieczyszczen

obcych.
PN-B-06714/13 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie pyt6w mineralnych.
PN-B-06714/15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skiadu ziarnowego.
PN-B-06714/16 Kruszywa mineralne. Oznaczanie ksztaltu ziaren.
PN-B-06714/17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.

o © =N W

PN-B-06714/18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci.

10. PN-B-06714/19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda
bezposrednia.

11. PN-B-06714/26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zanieczyszczen organicznych.
12. PN-B-06714/28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metoda
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13.

14.
15.

16.

17.

18.
19.

20.

21.
22.

23.
24.

PN-B-06714/42

PN-B-06721
PN-B-11111

PN-B-11112

PN-B-11113

PN-S-0220
PN-S-02201

PN-S-06102

BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04
BN-77/8931-12

bromowa.

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie S$cieralno$ci w bebnie Los
Angeles.

Kruszywa mineralne. Pobieranie probek.

Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir
1 mieszanka.

Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne lamane do nawierzchni
drogowych.

Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek.

Roboty ziemne. Wymagania i badania.
Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podziat, nazwy i okre$lenia.

Drogi  samochodowe. Podbudowy =z kruszyw  stabilizowanych
mechanicznie.

Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego.

Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych i podloza przez
obciazenie plyta.
Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci planografem i tata.

Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

10.2. Inne dokumenty

25.

,Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych” GDDP 1998 r

26. OST nr D.04.04.00 — 04.04.03 ,, Podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie
27. WT4
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D.05.03.01 NAWIERZCHNIA ZWIROWA

1. WSTEP
1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem n/n ST s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robdt zwigzanych
z wykonaniem nawierzchni zwirowej oraz poboczy.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.  Zakres Robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni Zzwirowej na poboczach gruntowych oraz
na zjazdach indywidualnych na odcinku od granicy pasa drogowego do powigzania
z istniejgcymi rzednymi terenu.

Dokumentacja Techniczna przewiduje wykonanie:

- nawierzchni zwirowej jednowarstwowej grubosci /0 ¢m na drodze gtdéwnej oraz zjazdach z
mieszanki kruszywa naturalnego z domieszkami ulepszajacymi z kruszywa tamanego 50 %,

- nawierzchni pobocza z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie doziarnionego w
50 % kruszywem tamanym

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawierzchnia nie przystosowana do szybkiego
ruchu samochodowego ze wzgledu na pylenie, nieréwnosci, ograniczony komfort jazdy
- wibracje 1 hafas, jak np. nawierzchnia ttuczniowa, brukowcowa lub zwirowa..

1.4.2. Nawierzchnia Zwirowa - nawierzchnia zaliczana do twardych nieulepszonych, ktorej
warstwa $cieralna jest wykonana z mieszanki zwirowej bez uzycia lepiszcza czy spoiwa

Pozostale okre$lenia podane w niniejszej] ST sa zgodne z obowigzujagcymi polskimi
normami i definicjami podanymi w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace Robot
Wymagania og6lne dotyczace Robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne dotyczace materialow
Wymagania ogélne dotyczace materialow podano w ST D.M.00.00.00.

2.2. Materialy do wykonania nawierzchni zwirowej

Materialem do wykonania nawierzchni zwirowej 2z kruszywa naturalnego
stabilizowanego mechanicznie powinna by¢ mieszanka kruszyw o uziarnieniu 0/31,5 mm, z
zawartoscig 50 % ziaren przekruszonych pochodzacych z przekruszenia kamieni narzutowych,
otoczakow badz skaly litej, spetiajaca wymagania n/n ST. Kruszywo powinno by¢ jednorodne
bez zanieczyszczen obcych 1 bez domieszek gliny.
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Mieszanka zwirowa powinna mie¢ optymalne uziarnienie. Krzywa uziarnienia mieszanki
powinna miesci¢ si¢ w granicach krzywych obszaru dobrego uziarnienia, podanych na rys. 1.

Kruszywo naturalne uzyte do mieszanki zwirowej powinno spetnia¢ wymagania normy
PN-EN 13043:2004 [2], a ponadto wskaznik piaskowy wg PN-EN 933-8:2001 [3]

dla mieszanki o uziarnieniu:
od 0 do 20 mm, WP powinien wynosi¢ od 25 do 40,
od 0 do 50 mm, WP powinien wynosi¢ od 55 do 60.

Tablica 1. Sktad ramowy uziarnienia optymalnej mieszanki Zwirowej

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia

Wymiary przechodzi przez sito, % wag.
oczek nawierzchnia . .
) warstwa dolna nawierzchni
kwadratowych jednowarstwowa lub d .
) , wuwarstwowej
sita warstwa gorna
nawierzchni
dwuwarstwowej
mm a b, a b
50 - - - 100
20 - - 100 67
12 - 92 88 54
4 86 64 65 30
2 68 47 49 19
0,5 44 26 28 11
0,075 15 8 12 3
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Rysunek 1. Obszar uziarnienia optymalnych mieszanek ;wirowych

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne dotyczace sprz¢tu
Wymagania og6lne dotyczace sprzetu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

3.1. Sprzet do wykonania nawierzchni zwirowej

Wykonawca przystepujacy do wykonania nawierzchni zwirowej powinien wykazaé

si¢ mozliwos$cig korzystania z nastgpujacego sprzetu:

— koparek i tadowarek do odspajania i wydobywania gruntu,

— spycharek, rowniarek lub sprzetu rolniczego (phlugi, brony, kultywatory) do spulchniania,
rozkltadania, profilowania,

— sprzgtu rolniczego (glebogryzarki, plugofrezarki, brony talerzowe, kultywatory) lub
ruchomych mieszarek do wymieszania mieszanki optymalne;j,

- przewoznych zbiornikow na wod¢ do zwilzania mieszanki optymalnej, wyposazonych
w urzadzenia do rownomiernego i kontrolowanego dozowania wody,

- walcow statycznych tréjkotowych lub dwukotowych, lekkich i srednich,

- walcoéw wibracyjnych.

4. TRANSPORT
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4.1. Wymagania ogolne dotyczace transportu

Wymagania ogoélne dotyczace transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.
5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania Roboét
Ogodlne zasady wykonywania Robdt podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
5.2. Przygotowanie podloza

Podloze gruntowe pod nawierzchni¢ zwirowa powinno spetnia¢ wymagania okreslone
w SST D-04.01.01 ,,Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podloza”.

5.3. Wykonanie nawierzchni zwirowej

5.3.1. Whbudowanie i zageszczanie mieszanki ;wirowej

Mieszanka zwirowa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, przy
uzyciu rowniarki. Grubos$¢ rozlozonej warstwy mieszanki powinna by¢ taka, aby po jej
zageszczeniu osiagnicto grubos$¢ projektowang okreslong w punkcie 1.3.

Mieszanka po rozlozeniu powinna by¢ zageszczona przejsciami walca statycznego
gladkiego. Zagegszczanie nawierzchni o przekroju daszkowym powinno rozpoczaé si¢
od krawedzi i stopniowo przesuwaé pasami podluznymi, cze$ciowo nakladajgcymi sig
w kierunku jej osi. Zageszczenie nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczaé
od dolnej krawedzi i przesuwaé pasami podtuznymi czgsciowo naktadajacymi si¢, w kierunku
jej gornej krawedzi. Zageszczenie nalezy kontynuowaé do osiagniecia wskaznika zageszczenia
podanego w SST, a w przypadku gdy nie jest on okreslony, do osiggnigcia wskaznika
zageszczenia nie mniejszego niz 1,0 zageszczenia maksymalnego, okreslonego wedhug
normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] 1 BN-77/8931-12 [5].

Wilgotnos$¢ mieszanki zwirowej w czasie zaggszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci
optymalnej. W przypadku gdy wilgotno$¢ mieszanki jest wyzsza o wiecej niz 2% od
wilgotno$ci optymalnej, mieszanke nalezy osuszy¢ w sposob zaakceptowany przez Inzyniera,
a w przypadku gdy jest nizsza o wigcej niz 2% - zwilzy¢ okreslong ilosciag wody. Wilgotno$¢
mozna bada¢ dowolng metoda (zaleca si¢ piknometr polowy lub powietrzny).

5.4. Utrzymanie nawierzchni zwirowej

Nawierzchnia zwirowa po oddaniu do eksploatacji powinna by¢ pielegnowana.
W pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni nalezy dba¢, aby byla ona stale wilgotna,
zraszajac ja wodg ze zbiornikow przewoznych.

Nawierzchnia powinna by¢ rdwnomiernie zajezdzana (dogeszczana) przez samochody
na calej jej szerokos$ci, w okresie 2 tygodni, w zwigzku z czym zaleca si¢ przektadanie ruchu na
rézne pasy przez odpowiednie ustawienie zastaw.

Pojawiajace si¢ wklesniecia po okresie pielegnacji wyrownuje si¢ kruszywem
po uprzednim wzruszeniu nawierzchni za pomocg oskardow. Wczesne wyréwnanie wklesnigé
zapobiega powstawaniu wybojow. Jezeli mimo tych zabiegdw tworza si¢ wyboje, uszkodzone
migjsca nalezy wycig¢ pionowo 1 usung¢, dosypaé $wiezej mieszanki zwirowej, wyprofilowaé
1 zage$ci¢ wibratorem plytowym lub recznym ubijakiem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
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6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw
przeznaczonych do produkcji mieszanki zwirowej i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi
do akceptacji.

6.3. Badania dotyczace cech geometrycznych i wlasciwosci nawierzchni zwirowej
6.3.1. Wyszczegolnienie badan

- Rowno$¢ podtuzna

- RoOwnos¢ poprzeczna
- Spadki poprzeczne

- Szerokos¢

- Grubos¢

- Zaggszczenie

6.3.2. Rownos¢ nawierzchni

Nierownosci podluzne nawierzchni nalezy mierzy¢ tata 4-metrowa, zgodnie z normag
BN-68/8931-04 [4]. Nierdwnos$ci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa fata. Nierownosci
nawierzchni nie powinny przekracza¢ 15 mm.

6.3.5. Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i1 tukach powinny by¢ zgodne
z dokumentacja projektowa z tolerancja + 0,5%.

6.3.6. Szerokos¢ nawierzchni

Szeroko$¢ nawierzchni nie moze r6ézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz
-5cmi+10 cm.

6.3.7. Grubosé warstw

Grubos$¢ warstw nalezy sprawdzaé przez wykopanie dolkéw kontrolnych w potowie
szeroko$ci nawierzchni. Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci nie powinny
przekracza¢ = 1 cm.

6.3.8 Zageszczenie
Wskaznik zageszczenia nawierzchni zwirowej I powinien by¢ nie mniejszy niz 1,0.
Kontrole zaggszczenia nawierzchni nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych w/g
BN-64/8931-02 [22], stosujac plyte 700 cm’ (§rednica 30 cm). Wynik modutu nalezy obliczaé
w zakresie obcigzen jednostkowych 0,25-0,35 MPa, doprowadzajac obcigzenie koncowe do

0,45 MPa. W obliczeniach modulu nalezy zastosowa¢ mnoznik %, zgodnie z PN-S-
22206:1998.

Dopuszcza si¢ sprawdzenie zageszczenia innymi metodami zaakceptowanymi przez
InZzyniera

Zaggszczenie nawierzchni nalezy sprawdza¢ przynajmniej w dwoch punktach na kazdej
dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m’, lub wg zalecen Inzyniera.
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7.  OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest m” (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni zwirowej
zjazdu indywidualnego oraz pobocza.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektowa, SST 1 wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWY PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m® nawierzchni zwirowej zjazdu indywidualnego oraz pobocza obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— spulchnienie, wyprofilowanie i zageszczenie ze skropieniem woda podloza gruntowego lub
warstwy odsaczajacej,

— dostarczenie materiatow,

— dostarczenie i wbudowanie mieszanki zwirowej,

— wyréwnanie do wymaganego profilu,

— zaggszczenie poszczegdlnych warstw,

— przeprowadzenie pomiar6w i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

2. PN-EN Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen
13043:2004 stosowanych na drogach, lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych

do ruchu

3. PN-EN Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw Cze$¢ 8: Ocena zawarto$ci
933-8:2001 drobnych czastek Badanie wskaznika piaskowego

4.  BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i fatg

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.
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D.06.01.01 UMOCNIENIE SKARP

1. WSTEP
1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem n/n Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
Robdt zwigzanych z umocnieniem (tj. z humusowaniem) skarp.
1.2.  Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.  Zakres Robot objetych ST

Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji Technicznej dotycza umocnienia skarp poprzez ich
humusowanie warstwa grubo$ci /0 cm wraz z obsianiem trawg.

1.4. OkKkreslenia podstawowe

1.4.1. Ziemia urodzajna - ziemia posiadajaca wlasciwos$ci zapewniajace roslinom prawidlowy
rozwaj.

1.4.2. Humus - zielona roslina (urodzajna).

1.4.3. Humusowanie - przykrycie skarpy lub miejsc przeznaczonych na wykonanie
trawnikow ziemig roslinng, w celu zapewnienia dobrego wzrostu trawy 1i jej dalszego

przyjecia sie.
1.4.4. Darnina - plat lub tasma wierzchniej warstwy gleby, przerosnigte] i zwigzanej
korzeniami roslinno$ci trawiaste;.

1.4.5. Darniowanie - pokrycie darning powierzchni korpusu drogowego w taki sposob, aby
darnina do niej przyrosta.

Pozostale okreslenia sa zgodne z obowigzujgcymi polskimi normami i1 definicjami
podanymi w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$é
z Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

Ogdlne wymagania dotyczace Robo6t podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materialtow podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.
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2.2. Ziemia urodzajna

Ziemia urodzajna, w zalezno$ci od miejsca pozyskania, powinna posiada¢ nastepujace
charakterystyki:

- ziemia rodzajna powinna by¢ zdjeta przed rozpoczgciem robdt budowlanych
1 zmagazynowana w pryzmach nie przekraczajacych 2 m wysokosci,

- ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy nie moze by¢ zagruzowana,
przerosnigta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.

2.3. Materialy do wykonania umocnienia skarp

Materialami do wykonania umocnienia skarp wedlug zasad n/n ST s3 nastepujace
materialy, zaakceptowane przez Inzyniera:

2.3.1. Humus

Humus powinien by¢ ziemig urodzajng o zawartosci od 3 do 20 % skladnikow
organicznych. Humus powinien by¢ pozbawiony kamieni wigkszych od 5 cm i wolny od
zanieczyszczen obcych. Do humusowania skarp mozna uzy¢ ziemi¢ roslinng zdjeta z pasa
robdt ziemnych i sktadowang zgodnie z ST D.01.02.02.

2.3.2. Nasiona traw

Wybdr gatunkéw traw nalezy dopasowac¢ do warunkéw miejscowych, a wigc do rodzaju
gleby 1 stopnia jej zawilgocenia. Najlepiej nadaja si¢ do tego specjalne mieszanki traw, majace
geste 1 drobne korzonki.

Do obsiania skarp nalezy uzy¢ nasion uniwersalnej mieszanki traw o gwarantowanej
jakosci, spehiajacej wymagania normy PN-R-65023 [1].

2.3.3. Darnina

Darnin¢ nalezy wycina¢ z obszarow potozonych najblizej miejsca wbudowania. Cigcie
nalezy przeprowadza¢ przy uzyciu specjalnych ptlugow i krojow. Platy lub tasmy wycigtej
darniny, w zalezno$ci od gruntu na jakim be¢da uktadane, powinny mie¢ szer. od 25 do 50 cm i
grubos$¢ od 6 do 10 cm. Wycieta darnina powinna by¢ w krétkim czasie wbudowana.

Darning, jezeli nie jest od razu wbudowana, nalezy uktada¢ warstwami w stosy, strong
porostu do siebie, na wysokos$¢ nie wigksza niz 1 m. UloZone stosy winny by¢ utrzymywane w
stanie wilgotnym w warunkach zabezpieczajacych darning przed zanieczyszczeniem.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne dotyczace sprzetu
Wymagania og6lne dotyczace sprzetu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzet do wykonania Robot
Wykonawca przystgpujacy do wykonania robot powinien wykaza¢ sie mozliwoscia
korzystania z nast¢pujacego sprzetu:
- glebogryzarek, pltugéw, kultywatorow, bron do uprawy gleby,
- walu kolczatki oraz watu gladkiego do zakladania trawnikow,
- kosiarki mechanicznej do pielggnacji trawnikow,
- sprzetu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spycharki gasienicowej, koparki),
- rowniarki przeznaczonej do wyréwnywania skarp,
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- ubijaka o regcznym prowadzeniu, wibratoréw samobieznych lub plyt ubijajacych
do zageszczania.

Pozostale Roboty moga by¢ wykonane recznie.

4. TRANSPORT

4.1. 'Wymagania ogolne dotyczace transportu
Wymagania ogoélne dotyczace transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.
4.2. Transport materialdw do wykonania umocnienia skarp
4.2.1. Transport humusu

Transport humusu moze by¢ wykonywany dowolnymi $rodkami transportu. Wybor srodka
transportu zalezy od odleglosci, warunkow lokalnych i przeznaczenia humusu.

4.2.2. Transport nasion traw

Nasiona traw mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu. Srodki transportowe
powinny by¢ czyste i zabezpieczajace nasiona przed zamokni¢ciem (zwilgoceniem) oraz
obnizeniem ich warto$ci siewne;.

4.2.3. Transport darniny

Darning mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w  warunkach
zabezpieczajacych przed obsypaniem si¢ ziemi roslinnej i odkryciem korzonkéw trawy oraz
przed innymi uszkodzeniami.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania Robot
Ogodlne zasady wykonywania Robdt podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogodlne”.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram
Robot, uwzgledniajace wszystkie warunki w jakich beda umacniane skarpy i wykonywane
trawniki.

5.2. Humusowanie

Przed przystgpieniem do humusowania, powierzchnie powinny odpowiada¢ wymaganiom
okreslonym w Dokumentacji Projektowej i ST D.02.01.01 oraz ST D.02.03.01.

Grubos$¢ przykrycia ziemig ro$linng (humusu) zgodnie z Dokumentacja Projektowa
powinna wynosi¢ /0 cm. Dla lepszego powigzania warstwy humusu z gruntem naturalnym na
skarpach zaleca si¢ w powierzchni skarpy nacig¢ niewielkie rowki poziomo lub pod katem
30°+45° w odstepach co 0,5+1,0 m i glgbokosci 15+20 cm.

Warstwe ziemi roslinnej nalezy lekko zagesci¢ przez ubicie reczne lub mechaniczne.

5.3.  Obsianie trawg

Obsianie trawg powinno by¢ przeprowadzone w odpowiednich warunkach
atmosferycznych - w okresie wiosny lub jesieni. Ziarna trawy powinny by¢ réwnomiernie
rozsypane po zasiewanej powierzchni w ilosci okoto 2 kg/100 m’, a po rozsypaniu przykryte
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gruntem poprzez lekkie grabienie. Wykonawca powinien podja¢ wszelkie srodki aby zapewnic¢
prawidlowy rozwdj ziaren trawy po ich wysianiu. W okresie suszy nalezy systematycznie
zrasza¢ wodg obsiane powierzchnie.

5.4. Darniowanie

Darniowanie nalezy wykonywaé wczesng wiosng do konca maja, a w razie koniecznos$ci
we wrzesniu 1 pazdzierniku. Powierzchnia przeznaczona do darniowania powinna by¢
dokladnie wyréwnana, a w uzasadnionych przypadkach pokryta warstwa humusu.

W okresach suchych powierzchnie darniowane nalezy polewa¢ woda w godzinach
popotudniowych przez okres od 2 do 3 tygodni. Mozna stosowa¢ inne zabiegi chronigce darn
przed wysychaniem, zaakceptowane przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci Robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci Robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

6.2. Kontrola przed rozpocz¢ciem Robot

Przed wykonaniem umocnienia skarp, Wykonawca powinien sprawdzi¢ jakos¢ uzywanych
materiatdw w zakresie zgodnos$ci z wymaganiami podanymi w pkt. 2.2.

6.3. Kontrola jakosci wykonania umocnienia

W trakcie wykonywania Robot i odbioru nalezy zbada¢ prawidlowo$¢ humusowania,
obsiania trawg i ewentualnego darniowania.

6.3.1. Badanie jakosci (kontrola) humusowania i obsiania trawq

Kontrola Rob6t w zakresie humusowania i obsiania polega na sprawdzeniu:
- oczyszczenia terenu z zanieczyszczen,
- sprawdzeniu daty waznosci $wiadectwa wartosci siewnej wysianej mieszanki nasion traw,
- roz$cielenia humusu z kontrolg grubosci warstwy rozscielonej ziemi,
- zgodnosci sktadu mieszanki traw z wymaganiami,
- gestosci zasiewu nasion.

Dopuszcza si¢ nastepujace odchytki w wykonaniu Robot:
- dla grubo$ci humusu - £ 2 cm,
- dla iloéci wysianych nasion traw w kg/1000 m’ - + 0,5 kg.

6.3.2. Badanie jakosci (kontrola) darniowania

Kontrola polega na sprawdzeniu czy powierzchnia darniowana jest roéwna i nie ma
widocznych szczelin i obsuni¢é, czy poszczegdlne platy darniny nie wyrdzniaja si¢ barwa
charakteryzujaca jej nieprzydatno$¢ oraz czy szpilki nie wystaja ponad powierzchnig.

Na powierzchni ok. 1 m* nalezy sprawdzi¢ szczelno$é przylegania poszczegdlnych platow
darniny do siebie i do powierzchni gruntu.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogolne zasady obmiaru Robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogodlne”.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest / m’ (metr kwadratowy) powierzchni wykonanego
humusowania skarp.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru Robot
Ogolne zasady odbioru Robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

8.2. Sposob odbioru Robot

Odbidér umocnienia skarp obejmuje:
a) odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbidr ostateczny,
c) odbior pogwarancyjny,
zgodnie z zasadami podanymi w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ za I m’ wykonanego humusowania skarp nalezy przyjmowaé zgodnie z
obmiarem i oceng jako$ci Robot w oparciu o wyniki pomiardéw i badan laboratoryjnych.

Cena wykonania Rob6t obejmuje:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- dostarczenie materiatlow,
- wykonanie humusowania z obsianiem,
- uporzadkowanie terenu,
- przeprowadzenie badan i pomiarow wymaganych w ST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1.  PN-R-65023 Materiat siewny. Nasiona ro$lin rolniczych.
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D.06.02.01 PRZEPUSTY POD DROGA, ZJAZDAMI PUBLICZNYMI
I INDYWIDUALNYMI

1. WSTEP

1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem n/n Specyfikacji Technicznej sa ~ wymagania  dotyczace wykonania
i odbioru Robot zwigzanych z wykonaniem przepustow pod droga gminng .
1.2.  Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.  Zakres Robot objetych ST

Ustalenia zawarte w n/n ST dotycza wykonania przepustow z rur polietylenowych
1 obejmuja:
- ulozenie przepustow PEHD & 400 i 600 mm pod korong drogi.

Doktadna lokalizacja wg Dokumentacji Projektowej lub ustalenia z Inspektorem Nadzoru.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Przepust prefabrykowany — przepust, ktorego konstrukcja nosna wykonana jest
z elementow prefabrykowanych.

1.4.2. Przepust - obiekt wybudowany w formie zamknietej obudowy konstrukcyjnej, stuzacy do
przeprowadzenia wody matych ciekow wodnych pod nasypami drég i zjazdow.

Pozostale okreslenia sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi normami i definicjami
podanymi w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢
z Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

Ogdlne wymagania dotyczace Robo6t podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne dotyczace materialow

Wymagania og6lne dotyczace materialtdow podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

2.2.  Materialy do wykonania przepustow
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Materiatami do wykonania przepustow zgodnie z zasadami niniejszej Specyfikacji
Technicznej s3:

- rury & 400 mm polipropylenowe PP dwuscienne lub z wysokoudarowej odmiany
polietylenu PEHD,

- zlaczki do faczenia rur,
- mieszanka kruszywa / zwir.

2.2.1. Rury

Rury powinny posiada¢ nastepujace wiasciwosci fizyko-mechaniczne:

- sztywno$¢ przy deformacji rury w wielkos$ci 3 %

nominalnej $rednicy wg ISO 9969:1994 (E) - min. 8 kPa;
- odporno$¢ na przebicie wg SS 3619 (metoda B-50) - 1,100 mmy;
- wytrzymalo$¢ na 30 % deformacj¢ nominalnej $rednicy
wewnetrznej rury wg SS 3632 - bez uszkodzen.

Dla projektowanych dilugosci przepustow powyzej] 6 m mozna odcinki rur laczyé za
pomoca elementéw w formie opasek zaciskowych.

Rury i opaski nalezy przechowywac tak, aby nie byly narazone na bezposrednie dziatanie
stonca 1 sit zewnetrznych.

Rury nalezy skltadowaé¢ na wyré6wnanym podfozu, tak by spoczywaly one na karbach na
catej swej dlugosci.

2.2.2. Materiat na tawy fundamentowe

Cze$¢ przelotowa przepustow nalezy posadowi¢ na tawie fundamentowej z kruszywa
niewysadzinowego (mieszanki lub zwiru) o maksymalnej $rednicy ziaren 20 mm, spehniajacego
wymagania normy PN-B-11111 [1].

Skladowanie kruszyw powinno odbywaé si¢ warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem 1 zmieszaniem z innymi asortymentami lub jego frakcjami. Podloze
sktadowisk musi by¢ rdwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

2.2.3. Material zasypki

Do zasypania przepustow nalezy stosowaé kruszywo o frakecji zawierajacej sie
w przedziale 0+32 mm i o nierdwnomiernym uziarnieniu (D>5).

Kruszywo nalezy sktadowa¢ zgodnie z zasadami jak w pkt. 2.2.2. n/n ST.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne dotyczace sprzetu
Wymagania og6lne dotyczace sprzetu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
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3.2. Sprzet do wykonania przepustow
Przy wykonywaniu przepustéw nalezy stosowac¢ nast¢pujacy sprzet :
- koparki,
- ubijaki spalinowe,
- zageszczarki plytowe,
- inny sprz¢t pomocniczy.
Zastosowany sprzet powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. 'Wymagania ogolne dotyczace transportu

Wymagania og6lne dotyczace transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

4.2. Transport materialdw do wykonania przepustu
4.2.1. Transport prefabrykatow rurowych i ich skladowanie

Transport rur polietylenowych powinien odbywac¢ si¢ samochodami skrzyniowymi. Rury
nalezy utozy¢ rGwnomiernie na calej powierzchni fadunkowej, obok siebie i zabezpieczy¢ linami
konopnymi lub pasami parcianymi. Przy transporcie rury nie powinny wystawaé wiecej jak
1,0 m poza obrys skrzyni tadunkowe;.

Rura nie moze by¢ zrzucana bezposrednio ze skrzyni fadunkowej samochodu lecz powinna
by¢ stoczona po réwni pochytej lub roztadowana sprzetem mechanicznym.

Rury nalezy przechowywaé na réwnym i czystym podiozu z dala od ognia. Rura musi
spoczywac na wszystkich karbach. Rury mozna sktadowa¢ warstwowo do wys. 3,2 m.

4.2.2. Transport i sktadowanie kruszyw

Transport kruszywa powinien odbywa¢ si¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania Robot

Ogdlne zasady wykonywania Robdt podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram
Robdt, uwzgledniajacy warunki w jakich wykonywane beda Roboty przy wykonywaniu
przepustow.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystagpieniem do Robot Wykonawca powinien dowigza¢ przepusty do punktow
statych i charakterystycznych, tworzacych uklad odniesienia lokalnych pomiaréw sytuacyjnych i
wysokosciowych. W czasie robdt przygotowawczych nalezy wytyczy¢ o§ przepustu
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i krawedzie wykopow. Punkty stabilizujace o$ przepustu nalezy zabezpieczy¢, aby w czasie
trwania budowy istniala mozliwos$¢ cigglego domiaru sytuacyjnego.

5.3. Ulozenie przewodu rurowego
5.3.1. PodloZe pod przepustem

Dno wykopu powinno by¢ wykonane z dokladnosciag £2,0 cm z odpowiednim spadkiem
uzaleznionym od profilu drogi, zgodnym z kierunkiem przeptywu cieku.

Lawy fundamentowe o grubosci 20 cm z kruszywa niewysadzinowego (zwir lub
mieszanka) o maksymalnej $rednicy ziaren 20 mm, powinny by¢ starannie zagg¢szczone
(I20,97) 1 wyréwnane z odpowiednim spadkiem.

W przypadku wystepowania pod przepustem gruntéw wysadzinowych, pod przepustem
nalezy wykona¢ warstwe odcinajacg z gruntow niewysadzinowych o grubosci rownej
co najmniej glebokosci przemarzania, liczac od najnizszego mozliwego poziomu wody
W przepuscie.

5.3.2. Ukiladanie przewodu rurowego

Rury nalezy ukfada¢ na lawie przygotowanej zgodnie z pkt.5.3.1 po zaniwelowaniu
poziomu i wytyczeniu osi przepustu.

Potlaczenie rur nalezy wykona¢ za pomoca ztaczek jedno - lub dwudzielnych w zalezno$ci
od $rednicy rury [4].

Jezeli konce rury maja wykonane $cigcia dopasowujace jej wyloty do ksztaltu nasypu
i kata przecigcia osi przepustu z nasypem, to nalezy zwrdci¢ uwage na prawidlowe jej
ustawienie. W przypadku gdy rura ma laczenia, nalezy sprawdzi¢ czy w czasie uktadania nie
doszto do ich rozluznienia.

Rura po ulozeniu musi by¢ ustabilizowana w taki sposob, by nie zmienila swego potozenia
W czasie zasypywania.

5.3.3. Zasypywanie przewodu rurowego

Po sprawdzeniu prawidlowego ulozenia rur mozna przystapi¢ do ich zasypywania. Uzyty
materiat i sposdb zasypania nie powinny spowodowac uszkodzenia utozonego przewodu.

Minimalna grubo$¢ nadsypki powinna by¢ rowna $rednicy rury.

Wykop na calej szerokosci, przynajmniej do wysokosci 30 cm ponad gorng krawedz
przepustu nalezy zasypywa¢ kruszywem niewysadzinowym o uziarnieniu 0/32 mm
i charakteryzujacym si¢ wskaznikiem réznoziarnistosci U>5. Moga to by¢ mieszanki zwirowe
lub zwirowo-klincowe.

Wymagane jest by maksymalna S$rednica ziaren kruszywa ukladanego bezposrednio
na rurze nie przekraczata wielkosci skoku sruby karbu zewnetrznego. Jesli catkowita grubosc¢
naziomu nad przepustem nie przekracza 1,0 m, to nadsypka na calej jej wysokos$ci musi
spelia¢ podane wyzej wymagania.

Jesli catkowita grubo$¢ naziomu nad przepustem przekracza 1,0 m, to pozostalg czgsé
wykopu (ponad 1,0 m) mozna wypei¢ materialem nie speliajacym powyzszych wymagan.
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Szczegblnie starannie nalezy wykona¢ zasypke bezposrednio wspierajaca przepust,
w obszarze ograniczonym ¢wiartkg kota. Materiat na zasypke w tym obszarze musi mie¢ takie
same parametry jak tawa pod przepustem.

W celu uniknigcia nierownomiernego osiadania zasypka powinna by¢ wykonywana
poziomo i z materialu homogonicznego. Zasypke nalezy wykonywa¢ warstwami i zageszczac.
Wskaznik zageszczenia nadsypki powinien wynosi¢ I >0,97.

5.3.4. Zabezpieczenie wlotu (wylotu) przepustu

Ze wzgledow wytrzymalosciowych wlot (wylot) przepustu nie wymaga specjalnych
umocnien. Ze wzgledow przeciwpozarowych nalezy jednak zabezpieczy¢ wlot 1 wylot
przepustu, pokrywajac nasyp w promieniu min. 0,8 m od krawedzi rury materialem niepalnym.
Do tego celu mozna wykorzysta¢ drobnowymiarowe elementy betonowe, kamienne lub
brukowiec, uktadane na podsypce piaskowej gr. min. 5 cm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci Robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci Robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

W czasie budowy Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne pomiary i badania
kontrolne, a wyniki dostarcza¢ Inzynierowi.

6.2. Rodzaje badan

- sprawdzenie zgodnos$ci z Dokumentacja Projektowa,
- sprawdzenie jako$ci materialow,

- sprawdzenie posadowienia przepustu,

- sprawdzenie przewodu rurowego,

- sprawdzenie zasypki nad przepustem,

- sprawdzenie umocnienia wylotu (wlotu).

6.3. Opis badan
6.3.1. Sprawdzenie zgodnosci 7 Dokumentacja Projektowq
Badanie polega na sprawdzeniu (z dokladnoscia do 1 cm) elementéw przepustu
z Dokumentacja Projektowa przez ogledziny zewngtrzne oraz pomiary szczegdtowe.
6.3.2. Sprawdzenie jakosci materiatow

Sprawdzenie nalezy wykona¢ posrednio na podstawie zapisow w dzienniku budowy
i zalagczonych deklaracji zgodnosci. Materialy uzyte do Robdét powinny by¢ zbadane
w przypadku, jezeli budza jakiekolwiek watpliwosci lub nie maja dokumentéw stwierdzajacych
ich jakos¢.
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6.3.3. Sprawdzenie posadowienia przepustu

Sprawdzenie polega na zbadaniu zgodno$ci podioza pod przepustem z wymaganiami
w pkt. 5.3.1 n/n ST.
6.3.4. Sprawdzenie przewodu rurowego

Sprawdzenie polega na zbadaniu zgodnosci ulozenia przewodu rurowego z wymaganiami
w pkt. 5.3.2 n/n ST.
6.3.5. Sprawdzenie zasypania przepustu

Sprawdzenie prawidfowos$ci wykonania zasypki przepustu polega na zbadaniu zgodnosci z
wymaganiami okreslonymi w pkt. 5.3.3 n/n ST.
6.3.6. Sprawdzenie zabezpieczenia wylotu (wlotu)

Sprawdzenie polega na zbadaniu zgodno$ci zabezpieczenia wylotu (wlotu)
z wymaganiami w pkt. 5.3.4 n/n ST.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogolne zasady obmiaru Robot
Ogolne zasady obmiaru Rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest / m (metr) wykonanego przepustu pod droga gminng, zjazdem
publicznym oraz indywidualnym.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne wymagania dotyczace odbioru Robot

Ogdlne wymagania dotyczace odbioru Robdt podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

8.2. Rodzaje odbiorow
Odbidr przepustu obejmuje:

a) odbior robdt zanikajacych lub ulegajacych zakryciu (wykop, wykonanie tawy, wbudowanie
rur),

b) odbidr ostateczny ( wszystkie elementy Robdt objete n/n ST),

c) odbior pogwarancyjny,
wedhig zasad okreslonych w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ za I m (metr) ulozonego przepustu pod droga gminng, zjazdem publicznym oraz
indywidualnym nalezy przyjmowa¢ na podstawie obmiaru i oceny jakosci Robot w oparciu
o wyniki pomiaréw i badan jakoSciowych.

Cena wykonania Rob6t obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- wykonanie wykopow zgodnie z wymaganiami Dokumentacji Projektowe;j,

- dostarczenie materiatlow,

- wykonanie tawy fundamentowej,

- wbudowanie rur,

- wykonanie zasypki z zaggszczeniem warstwami, zgodnie z Dokumentacja Projektowa

i ST,

- uporzadkowanie terenu,
- wykonanie badan i pomiarow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka.
2. BN-75/8971-06 Skfadowanie materiatow.

3. BN-71/8932-01 Zaggszczenie zasypki.

10.2. Inne dokumenty

4.  Wytyczne do projektowania i wykonywania przepustow z rur typu DV/AROT OPTIMA -
Oprac. Arot Via Polska - 1997.
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