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1.

WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru
rob6t w ramach zadania Budowa parkingu dla samochodéw osobowych wraz z budowa muru oporowego,
instalacji o§wietleniowej i kanalizacji deszczowej oraz przebudowa sieci elektroenergetycznej i
teletechnicznej w ramach zadania inwestycyjnego: ,,Budowa parkingu przy dworcu PKP w Brzeszczach-
Jawiszowicach”

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST obejmuja wymagania wspolne dla wszystkich robdt objetych
Szczegdtowymi Specyfikacjami Technicznymi na poszczegdlne asortymenty i nalezy je rozumie¢ oraz
stosowa¢ w powigzaniu z nimi.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z odpowiednimi normami.

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy cato$¢ techniczno-
uzytkowa (droge) albo jego czgs¢ stanowigcg odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.4.3. Dokumentacja projektowa - projekt wykonawczy mostu: opis techniczny oraz komplet rysunkow.
Podziat dokumentacji wg punktu 1.5.2. W tresci specyfikacji przez Dokumentacj¢ Projektowa nalezy
rozumie¢ dokumentacj¢ przekazang przez Zamawiajacego, jesli nie sprecyzowano inaczej.

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazddéw oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow
obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuni¢cia  po jego
zakonczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy
dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku
wykonywania robot.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkoda terenowa dla zapewnienia komunikacji drogowej i
ruchu pieszego.

1.4.8. Kierownik/Kierownik projektu - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za

nadzorowanie robdt i administrowanie kontraktem.
1.4.9. Jezdnia- cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kierowania robotami i
do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.11.Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dzielacymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia

1.4.13.Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow

1.4.14.Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.15.Rejestr obmiaréw - akceptowany przez Kierownika zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
wpisywania przez Wykonawce¢ obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew.
dodatkowych zatacznikow. Wpisy w rejestrze obmiarow podlegajg potwierdzeniu przez Kierownika.




1.4.16.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jako$ci materialow oraz
robot.

1.4.17. Materialy - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy cato$¢ techniczno-uzytkowsa
(drogg) albo jego czes¢ stanowiacg odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt
mostowy, korpus ziemny, wezet wszelkie tworzywa niezb¢dne do wykonania robot, zgodne z
dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Kierownika.

1.4.18.Most - obiekt zbudowany nad przeszkoda wodng dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego

1.4.19. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania obciazen od
ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu

1.4.19.1. Warstwa $cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu
ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

1.4.19.2. Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwa $cieralng a podbudowa,
zapewniajaca lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudowe

1.4.19.3. Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nieréwnos$ci podbudowy lub
profilu istniejacej nawierzchni.

1.4.19.4. Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na
podtoze. Podbudowa moze sktadaé si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocniczej.

1.4.19.5. Podbudowa zasadnicza - gérna cze$¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukeji
nawierzchni. Moze ona sktada¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw.

1.4.19.6. Podbudowa pomocnicza - dolna czes¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji nosnych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem
czastek podtoza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronna, odsaczajaca lub odcinajaca.

1.4.19.7. Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtbwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dziatania mrozu.

1.4.19.8. Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyze;j.

1.4.19.9. Warstwa odsgczajaca - warstwa §tuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do
nawierzchni

1.4.20.Niweleta - wysoko$ciowe 1 geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi
drogi lub obiektu mostowego..

1.4.21.Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.

1.4.22.0bjazd tymczasowy - zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat
tolerancji nie zostal okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju robo6t budowlanych.

1.4.23.Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi tolerancjami, a
jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju robo6t budowlanych..

1.4.24.Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w
nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowacé teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i rodowisko przed uciazliwo§ciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.25.Pobocze - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania sie pojazdow,
umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca
jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni..

1.4.26.Podltoze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokos$ci przemarzania

1.4.27.Podtoze ulepszone - gérna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w celu
umozliwienia przej¢cia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.28.Polecenie kierownika - - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Kierownika, w formie
pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy

1.4.29.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentacji projektowe;j




1.4.30.Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub catkowita
modernizacja (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym)
istniejgcego potaczenia

1.4.31.Przepust - obiekty wybudowane w formie zamknietej obudowy konstrukcyjnej, stuzace do przeptywu
matych ciekow wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu kotowego, pieszego

1.4.32.Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka itp

1.4.33.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad droga, kolej, rurociag itp

1.4.34.Przetargowa dokumentacja projektowa - cz¢$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot

1.4.35.Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze sklada¢ si¢ z petnej $ciany, stupéw lub
innych form konstrukcyjnych, np. skrzyn, komor.

1.4.36. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego

1.4.37.Rozpictosé teoretyczna - odlegto$é miedzy punktami podparcia (tozyskami), przesta mostowego.

1.4.38. Szeroko$¢ catkowita obiektu (mostu/wiaduktu) - odleglto$¢ miedzy zewnetrznymi krawedziami
konstrukeji obiektu, mierzona w linii prostopadtej do osi podiuznej, obejmuje catkowitg szeroko$é
konstrukcyjng ustroju niosagcego

1.4.39. Szerokos¢ uzytkowa obiektu - szeroko$¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegolnych
rodzajow ruchu oraz szeroko$¢ chodnikéw mierzona w §wietle poreczy mostowych z wytaczeniem
konstrukeji przy jezdni dotem oddzielajacej ruch kotowy od ruchu pieszego

1.4.40. Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania

1.4.41.Tunel - obiekt zaglebiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.42.Wiadukt - obiekt zbudowany nad linig kolejowsa lub inng drogg dla bezkolizyjnego zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego

1.4.43. Zadanie budowlane - cz¢s$¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowigca odrebng cato$¢ konstrukcyjng
lub technologiczna, zdolna do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu rob6t zwiazanych z budowsa, modernizacja,
utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowe;j lub jej elementu

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynno$ci na
terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, ST.

Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okre$§lonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i
wspotrzedne punktéw gtownych trasy oraz reperdw, dziennik budowy oraz dokumentacje projektows. Na
Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali
na wlasny koszt.

Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegdtowych warunkach umowy, uwzgledniajgcym podzial na dokumentacje projektows:

. Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktore stanowia przetargowa dokumentacj¢ projektowa oraz
projektowg dokumentacje wykonawczg (techniczng) i zostang przekazane Wykonawcy,
. Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktora Wykonawca opracuje w

ramach ceny kontraktowe;j.

Zgodnos$¢ robot z dokumentacja projektowa i ST



Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowia cz¢$¢ umowy, a wymagania okreslone w choéby jednym z nich sa
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji. w przypadku rozbieznosci w
ustaleniach poszczegoélnych dokumentéw obowigzuje kolejno$¢ ich waznosci wymieniona w
,.Kontraktowych warunkach ogdlnych” (,,Ogoélnych warunkach umowy”’). Wykonawca nie moze
wykorzystywac btedow lub zaniedban w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast
powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie decyzj¢ o wprowadzeniu odpowiednich zmian i
poprawek. W przypadku rozbiezno$ci, wymiary podane na piSmie sa wazniejsze od wymiarow okreslonych
na podstawie odczytu ze skali rysunku. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z
dokumentacja projektowsa i ST. Dane okre$lone w dokumentacji projektowej i w ST beda uwazane za
warto$ci docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okre§lonego przedziatu tolerancji.
Cechy materiatow i elementow budowli musza wykazywac zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. w przypadku, gdy materialy
lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja projektowa lub ST i wptynie to na niezadowalajaca
jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

Zabezpieczenie terenu budowy

Roboty budowlane i remontowe (,,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektow
(jezdnie, $ciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzgdzenia odwodnienia itp.) na
terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.
Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzagdem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i1 postepu
robo6t projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana,
w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia
projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac
w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych. Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien
i w nocy tych zapor i znakéw, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa. Wszystkie
znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob uzgodniony
z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktorych tre§¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym
stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w
cen¢ kontraktowa.

Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu
az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robdt. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porecze, o§wietlenie, sygnaty i znaki
ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robot, wygody spotecznosci i innych. w
miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren
budowy, w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu. Wjazdy i wyjazdy z terenu budowy
przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujacych przy realizacji robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje
w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu. Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca
obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu
oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic
informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice
informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.



Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w ceng
kontraktowa.

Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego. w okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

e utrzymywac¢ teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

e podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé
uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob Iub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z
nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstalych w
nastgpstwie jego sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny

wzglad na:
1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i droég dojazdowych,
2) srodki ostrozno$ci i zabezpieczenia przed:

zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
mozliwo$cia powstania pozaru.

Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bgdzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywac,
wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet przeciwpozarowy, na terenie baz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.
Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem 0s06b trzecich. Wykonawca begdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie b¢da dopuszczone do uzycia. Nie
dopuszcza si¢ uzycia materiatdbw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robdt beda
mialy aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak
szkodliwego oddziatywania tych materiatdéw na srodowisko. Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia
tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robo6t ich szkodliwos$¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte
pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego
odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymaé zgodg na uzycie tych materialdéw od wlasciwych
organdéw administracji panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie
ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego
poniesie Zamawiajacy.

Ochrona wlasnosci publicznej i prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wiascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen
w czasie trwania budowy. Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe
czasowa dla wszelkiego rodzaju robdt, ktére majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i
urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o
zamiarze rozpoczgcia robot. o fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie
powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspotpracowat
dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac za



wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego. Jezeli teren budowy
przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowac roboty w sposob
powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej w sgsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia. Inzynier/Kierownik
projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomiedzy Wykonawca a
wlascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wlasno$ci i drog wewnetrznych. Jednakze, ani
Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie beda
one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bgdzie stosowacé si¢ do ustawowych ograniczen naciskdw osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatéw i wyposazenia na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne
zezwolenia i uzgodnienia od wlasciwych wiadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkoéw
(ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamiatl Inzyniera/Kierownika projektu.
Inzynier/Kierownik projektu moze polecié, aby pojazdy nie spelniajace tych warunkéw zostaty usunigte z
terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na $wiezo
ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca be¢dzie odpowiadat za naprawe
wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0so6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan
okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowe;.

Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca begdzie odpowiadat za ochrong robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robot
od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajgcym stanie przez caly
czas, do momentu odbioru ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to
na polecenie Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pézniej niz w 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia.

Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktdre sg w jakikolwiek sposdb zwigzane z wykonywanymi
robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odno$nie znakow firmowych, nazw lub innych chronionych praw w
odniesieniu do sprzetu, materiatow lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robdt i w sposob
ciagly bedzie informowac Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie
zezwolen i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki wynikle
lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem
przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Rownowaznos$¢ norm i zbioréw przepisoOw prawnych



Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktore spetnia¢
maja materialy, sprz¢t i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowiazywaé postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania powolanych norm i przepiséw o ile w warunkach
kontraktu nie postanowiono inaczej. w przypadku, gdy powolane normy i przepisy sa panstwowe lub
odnoszg si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy
zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. Rdznice pomigdzy
powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ doktadnie opisane przez Wykonawce
i przedtozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostalosci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wlasno§¢ Zamawiajacego.
Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i postgpowaé zgodnie z jego
poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia opdéznienia w
robotach, Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawca ustali wydtuzenie
czasu wykonania robo6t i/lub wysoko$¢ kwoty, o ktorg nalezy zwigkszy¢ ceng kontraktows.

1.6. Zaplecze Zamawiajgcego (o ile warunki kontraktu przewiduja realizacje¢)

Wykonawca zobowiazany jest zabezpieczy¢ Zamawiajgcemu, pomieszczenia biurowe, sprzgt, transport
oraz inne urzadzenia towarzyszace oraz zapewnic, urzadzi¢ i utrzymac¢, w dobrym stanie, pomieszczenie, w
bezposrednim sgsiedztwie budowy, do spotkan z przedstawicielami nadzoru w trakcie kontroli robot (np. w
celu wpisu do dziennika budowy.

MATERIALY

2.1. Zrédia uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace proponowanego zrodta
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow i odpowiednie §wiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Kierownika.

Zatwierdzenie partii materialéw z danego zrédla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z
danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane
z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniajg wymagania ST w czasie postepu robot.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od witascicieli i odno$nych wtadz na pozyskanie
materiatdéw ze Zzrodel miejscowych wiaczajac w to zrodta wskazane przez Zamawiajacego i jest
zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed rozpoczeciem
eksploatacji zrodta. Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia
dokumentacje zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie
metode wydobycia i selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw administracji
panstwowej i samorzadowej. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i
jakosciowych materialow pochodzacych ze zrédet miejscowych. Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z
tytulu wydobycia materialow, dzierzawy i inne jakie okaza si¢ potrzebne w zwigzku z dostarczeniem
materiatéw do robot. Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopow i miejsc pozyskania
materiatow miejscowych bedg formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po
ukonczeniu robot. Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robdt lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika projektu. Wykonawca nie bedzie
prowadzi¢ zadnych wykopdéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaty wyszczegdlnione w
dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemng zgod¢ Inzyniera/Kierownika projektu. Eksploatacja
zrodet materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujagcymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom
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Materialy niecodpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i
ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu
zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialow do innych robot, niz te dla ktorych zostaly zakupione, to
koszt tych materiatdw zostanie odpowiednio przewartoSciowany (skorygowany) przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i niezaakceptowane
materiaty, Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usunigciem i
niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to
potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pézniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy beda one uzyte do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jako$¢ i wlasciwosci i byty dostepne do
kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu. Miejsca czasowego sktadowania materialow begda
zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu
lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materialéw

Wytwornie materialow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materiatéw mogg by¢
pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wyniki tych kontroli beda stanowi¢ podstawe do akceptacji
okreslonej partii materialow pod wzgledem jakosci. w przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie
przeprowadzal inspekcje wytworni, musza by¢ spelnione nastepujace warunki:

e Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat zapewniong wspolprace i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materialéw w czasie przeprowadzania inspekc;ji,

e Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czgséci
wytworni, gdzie odbywa si¢ produkcja materialow przeznaczonych do realizacji robot,

e Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych
miejscach.

SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z
oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i iloSci wskazaniom zawartym w ST, PZJ
lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku
ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Liczba i wydajno$¢ sprzetu powinny gwarantowac przeprowadzenie robot,
zgodnie z zasadami okre§lonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika
projektu. Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢é utrzymywany w
dobrym stanie i gotowos$ci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie
dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to
wymagane przepisami. Wykonawca begdzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawiac¢ lub wymienia¢
sprzet niesprawny. Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$§¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji
Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet,
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maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy, zostang przez
Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.
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TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktdre nie wplyna
niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materialéw. Liczba §rodkow
transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowa. Przy
ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na 0§ i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie
spetniajace tych warunkéw mogg by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem
przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie
usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materialow i wykonywanych roboét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
wymaganiami ST, PZJ, projektem organizacji robot opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu. Wykonaweca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementow robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na pismie przez Inzyniera/Kierownika projektu. Btedy popelnione przez Wykonawce w
wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostang, usunigte przez Wykonawce na wiasny koszt, z wyjatkiem, kiedy
dany btad okaze si¢ skutkiem bledu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pis$mie przez
Inzyniera/ Kierownika projektu. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokos$ci przez
Inzyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadno$¢. Decyzje
Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow robot beda
oparte na wymaganiach okre$lonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a takze w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan
materiatéw i robot, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang
kwestie. Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie
okreslonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego
tytutu poniesic Wykonawca.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakoSci

Zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci humusowania i obsiania

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu
program zapewnienia jakos$ci. w programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony
sposob wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robdt gwarantujacy
wykonanie robot zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST oraz ustaleniami. Program zapewnienia jako$ci
powinien zawieraé:.

a) czes$¢ 0gdlng opisujacy:

e  organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,
organizacje¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
sposob zapewnienia bhp.,
wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
wykaz 0sob odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegdlnych elementow
robot,
e system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig wykonywanych
robot,
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e wyposazenie W sprz¢t i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wlasnego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

e  sposob oraz form¢ gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiar6w, nastaw
mechanizmow sterujacych, a takze wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czgsé¢ szezegdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

e wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

e rodzaje i ilo§¢ Srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

e  sposéb zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,

e  sposéb i procedurg pomiaréw 1 badan (rodzaj i czestotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialow, wytwarzania
mieszanek 1 wykonywania poszczeg6lnych elementow robot,

e sposdb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.3. Zasady kontroli jakos$ci robot

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac
zatozong jako$¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za peina kontrole robét i jako$ci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i
wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materialdw oraz robot. Przed zatwierdzeniem
systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy. Wykonawca bedzie przeprowadzaé
pomiary i badania materialow oraz robot z cze¢stotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano
zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST Minimalne wymagania co do zakresu
badan i ich czgstotliwo$¢ sa okreslone w ST, normach i wytycznych. w przypadku, gdy nie zostaty one tam
okreslone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie
robdt zgodnie z umowa. Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu Swiadectwa, ze
wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacjg, zostaly prawidlowo
wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan. Inzynier/Kierownik
projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekc;ji.
Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggnigcia te beda tak powazne, ze moga wplynaé ujemnie na
wyniki badan, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materiatow i
dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang
usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych materiatdw. Wszystkie koszty zwigzane z
organizowaniem i prowadzeniem badan materialéw ponosi Wykonawca.

6.4. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych
na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan. Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwos$¢ udziatu w
pobieraniu probek. Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone
przez Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie
przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materialow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile
kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce usuni¢te lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy:

6.5. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. w przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo
inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu. Przed przystapieniem do pomiaréw
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lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru
lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do
akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu.

6.6. Raporty z badan

Wykonawca bgdzie przekazywaé Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wynikami
badan jak najszybciej, nie poézniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakosci.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedhug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.7. Badania prowadzone przez Kierownika/Inzyniera

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania
materiatéw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materialéw powinien
udzieli¢ mu niezbednej pomocy. Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robot
prowadzonego przez Wykonawce, poprzez miedzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodno$é
materiatow i robot z wymaganiami ST na podstawie wynikow wlasnych badan kontrolnych jak i wynikow
badan dostarczonych przez Wykonawce. Inzynier/Kierownik projektu powinien pobieraé probki materiatlow
i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty
Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier/Kierownik projektu oprze si¢ wytacznie na wlasnych badaniach
przy ocenie zgodnos$ci materiatdow 1 robot z dokumentacja projektowa i ST. Moze rowniez zleci¢, sam lub
poprzez Wykonawcg, przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. w
takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione
zostang przez Wykonawce

6.8. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepisow i
dokumentéw technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

e Polskg Norma
e aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy,
jezeli nie sg objete certyfikacja okreslong w pkt. 1i ktore spetniaja wymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona
do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty
przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce
Inzynierowi/Kierownikowi projektu. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spelniaja tych wymagan beda
odrzucone..

6.9. Dokumenty budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa
na Wykonawcy. Zapisy w dzienniku budowy bgda dokonywane na biezaco i bgda dotyczy¢ przebiegu robot,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w
dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu, z
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska sluzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg
technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw. Zatagczone do
dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zalacznika i opatrzone
datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosci:
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date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

datg przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;j,

dat¢ uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i
harmonograméw robét,

terminy rozpoczecia i zakonczenia poszezegdlnych elementéw robot,

przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, cze$ciowych i ostatecznych
odbioréw robot,

wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

stan pogody i1 temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczego6lnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowe;,
dane dotyczace czynnos$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

dane dotyczace jakosci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat,

wyniki prob poszczegélnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

inne istotne informacije o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania si¢. Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu
wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem
stanowiska. Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do
ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen
Wykonawcy robét.

Ksigzka obmiarow

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementow robdt. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w
jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiarow.

Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow,
orzeczenia o jako$ci materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia
zatgczniki do odbioru robdot. Winny by¢é udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika
projektu.

Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace
dokumenty:

pozwolenie na realizacje zadania budowlanego

. protokoty przekazania terenu budowy,

umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
protokoty odbioru robot,

protokotly z narad i ustalen,

korespondencj¢ na budowie.

Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zagini¢cie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy be¢da zawsze dostgpne dla Inzyniera/Kierownika projektu i
przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.
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OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacja
projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po
pisemnym powiadomieniu Inzyniera/ Kierownika projektu o zakresie obmierzanych robét i terminie
obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiaréw.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w §lepym kosztorysie lub gdzie
indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Btedne dane zostang
poprawione wg instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie. Obmiar gotowych robot bedzie
przeprowadzony z czgstosciag wymagana do celu miesigcznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym
czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawcg i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okre$lania ilo$ci robot i materiatéw

Dlugosci i odlegtosci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdhuz linii osiowe;].

Jesli ST wiasciwe dla danych roboét nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m3 jako
dlugosé pomnozona przez $redni przekrdj. Ilosci, ktore majg by¢é obmierzone wagowo, bedg wazone w
tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami ST..

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane
przez Inzyniera/Kierownika projektu. Urzadzenia i sprzg¢t pomiarowy zostang dostarczone przez
Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiadad
wazne $wiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w
dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom ST
Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie doktadnosci wg norm
zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza si¢ w
czasie ich wykonywania. Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. w razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w
formie oddzielnego zatacznika do ksiazki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot
W zalezno$ci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
e odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
e odbiorowi czgsciowemu,
e odbiorowi ostatecznemu,
e odbiorowi pogwarancyjnemu.:

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakos$ci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr robot zanikajacych i

17



ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu robot. Odbioru robot dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.
Gotowos¢ danej czgscei robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbior bgdzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej
jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu. Jakos$¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik
projektu na podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbiodr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru czgéciowego
robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot dokonuje
Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbior ostateczny robot

Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiodr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 warto$ci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu. Odbidr ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach
umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robdt i przyjecia
dokumentéw, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2. Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona
przez Zamawiajgcego w obecnosci Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca
roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robo6t z dokumentacja projektowa i ST. w toku
odbioru ostatecznego robo6t komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robot
poprawkowych. w przypadkach niewykonania wyznaczonych robo6t poprawkowych lub robot
uzupetniajacych w warstwie §cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i
ustali nowy termin odbioru ostatecznego. w przypadku stwierdzenia przez komisj¢, ze jako$¢
wykonywanych robdt w poszczegoélnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja
projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wickszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot w
stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokot odbioru
ostatecznego robodt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru koncowego
Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty zebrane w tomy i opisane ,,Operat
kolaudacyjny™:

1. Dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy (dla kazdej branzy inwentaryzacje zmian - na planie sytuacyjnym z
naniesionym w kolorze przebiegiem zmiany sieci, szczegétowy plan sytuacyjny w skali 1:100 obejmujacy
wszystkie zmiany dotyczace elementoéw konstrukeji: fundamenty, podpory, skrzydetka mury oporowe itp,
zmiany w przekroju podtuznym z zaznaczeniem rzgdnych dna, spodu konstrukcji, niwelety i.t.p.);

2. Szczegdtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajace
lub zamienne);

3. Recepty i ustalenia technologiczne;

4, Dzienniki budowy i tabele elementow ( tzw. przetargowa i powykonawcza) ew. rejestry
obmiarow (oryginaty);

5. Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST i ew. PZJ;

6. Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatoéw zgodnie z ST i ew.
Pz,

7. Opinig¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw
zataczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z ST 1 PZJ;

8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robot wlascicielom urzadzen;

9. Geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robdt i sieci uzbrojenia terenu uwzgledniajaca

miedzy innymi :
- dla branzy kanalizacyjnej:
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. karty studni i wpustow z zaznaczeniem: numeru studni, rz¢dnych gory, dna, rz¢dnych
poszczegodlnych wlotow 1 wylotow, rodzaju materiatu, datg zabudowy.

. na planie sytuacyjnym zaznaczy¢ nalezy Srednic¢ przewodu materiat oraz spadek

* dla branzy teletechnicznej wg wymagan wiasciciela urzadzenia

- dla branzy drogowe;j

. plan sytuacyjny z zaznaczonym w kolorze rodzajami nawierzchni oraz wszystkimi
wbudowanymi urzadzeniami (bariery, porecze mury oporowe, przepusty, znaki drogowe, krzewy, drzewa),
szkice polowe dla urzadzen

. dla branzy mostowej (mosty, przepusty)

Inwentaryzacj¢ powykonawcza sporzadzié¢ nalezy réwniez dodatkowo w postaci mapy
elektronicznej i przekazaé ja Inwestorowi na ptycie CD wraz ze szkicem i zaktualizowanym (z klauzula)
podktadem mapowym i kopig operatu geodezyjnego nalezy przekaza¢ przy odbiorze konicowym. Mapa
numeryczna powinna by¢ przekazywana Miejskiemu Zarzadowi Drog w formie elektronicznej mapy
wektorowej powinna by¢ plikiem w formacie DXF w uktadzie geodezyjnym 65. Warstwy powinny by¢

jednoznacznie opisane wg odpowiedniej kategorii:

Lp. Nazwa warstwy Obiekty w warstwie Typ

1. bud budynki wielobok
2. co cieptociagi linia

3. drog drogi linia
4, jezd jezdnia wielobok
5. chod chodniki wielobok
6. wjazd wjazdy wielobok
7. ziel zielence wielobok
8. en energia elektryczna linia

9. gaz gaz linia
10. kanzd kanalizacja deszczowa linia
11. kanzs kanalizacja sanitarna linia
12. wod wodociagi linia
13. tele telekomunikacja linia
14. 0s osnowa punkty
15. pi pikiety punkty
16. siat siatka wielobok
17. osw o$wietlenie wielobok
18. wpu wpusty deszczowe wielobok
19. uzbzi uzbrojenie inne linia
20. wys wysokos¢ punkty
21. teren teren Linia
22. Zd Znaki drogowe Punkty
23. Ebr Elementy bezpieczenstwa ruchu Linia




24. Oi Obiekty inzynierskie Linia

25. Op Opisy tekst

Zaleca si¢ aby warstwa opisy zawierata etykiety opisujace rodzaj nawierzchni poszczegdlnych warstw,
definiowana w zaleznosci od typu jako:
. Betonowa
beton wylewany, kostka betonowa;
Plyty betonowe 25x60,plyty chodnikowe 35x35x5
ptyty chodnikowe 50x50x7,ptyty drog. bet. 250x100
ptyty drog. bet. 300x100,ptyty drog. bet. 375x175
ptyty drog. bet. 400x200,ptyty drog. bet. kwadratowe
plyty drog. bet. szeSciokatne, Ptyty lastriko 40x80
plyty zelbetowe azurowe, ptyty zelbetowe pelne
trylinka, trylinka azurowa
- Bitumiczna (Asfalt)
+ Brukowa
« Gruntowa naturalna
» Gruntowa ulepszona- zuzel, zwir
+ Kostka kamienna
+ Kostka klinkierowa
» Kostka prefabrykowana
» Prefabrykaty betonowe
* Tluczniowa
»  Zwirowa
Uwaga:
warstwa kanalizacja deszczowa: powinna zawiera¢ ciag glowny i przykanaliki,
warstwa drogi: powinna zawiera¢: krawezniki (linia), krawedz jezdni (linia), krawedz chodnika (linia),
krawedZ pobocza (linia), zielence (linia),
warstwa teren powinna zawiera¢: skarpy (linia), rowy (linia), ptoty (linia), schody (linia),
mury oporowe (linia),
warstwa inne powinna zawiera¢ wszystkie obiekty ktorych nie mozna sklasyfikowac do wczesniej
wymienionych warstw.

10. Kopie mapy zasadniczej powstate] w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej ( 2
kpl dla MZD po 1 kpl. dla kazdej branzy);

11. Mape numeryczna;

12. Dokumentacj¢ fotograficzna wykonana przed i w trakcie oraz po zakonczeniu budowy.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupehiajace
beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Termin wykonania robot poprawkowych i
robot uzupetniajacych wyznaczy komisja..

8.5. Odbidér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na
podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.

PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg
ptatnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa lub
kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i badania
sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projektowej. Ceny
jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:
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e  robocizng¢ bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
e warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,
e  warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
e  koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
e podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
Cena jednostkowa musi zawiera wszystkie elementy konieczne do realizacji.

9.2. Odbiér robot zanikowych i ulegajacych zakryciu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

e opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem
kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i
uzgodnien wynikajacych z postepu robot,

e ustawienie tymczasowego oznakowania i o§wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,

e oplaty/dzierzawy terenu,

e przygotowanie terenu,

e  konstrukcj¢ tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowan
i drenazu,

e tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

e 0czyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i Swiatet,
e utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

e usunig¢cie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
e doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.:

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

e Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z p6zniej—szymi
zZmianami).

e  Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

e Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z
poézniejszymi zmianami).
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WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot ziemnych w ramach zadania Budowa parkingu dla samochodéw osobowych wraz z budowa muru
oporowego, instalacji oswietleniowej i kanalizacji deszczowej oraz przebudowg sieci elektroenergetyczne;j i
teletechnicznej w ramach zadania inwestycyjnego: ,,Budowa parkingu przy dworcu PKP w Brzeszczach-
Jawiszowicach”

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1 zgodnie z DM 00.00.00 - "Wymagania Ogélne".

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych koniecznych do
przeprowadzenia, celem wykonania projektowanych elementow zagospodarowania terenu.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z odpowiednimi normami.

1.4.1. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST Dm-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4,

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robot
Wymagania dotyczace rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5

MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Wymagania dotyczace materialéw

Wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST DM-00.00.00
»,Wymagania ogolne” pkt 2..

2.2. Zasady wykorzystywania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypu. Grunty przydatne do budowy nasypdéw mogg by¢ wywiezione
poza teren budowy tylko wowczas, gdy stanowig nadmiar objetosci robot ziemnych i za zezwoleniem
Inzyniera. Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopdw, nie bedac nadmiarem objetosci
robét ziemnych, zostaty za zgodg Inzyniera wywiezione przez Wykonawce poza teren budowy z
przeznaczeniem innym niz budowa nasypow lub wykonanie prac objetych kontraktem, Wykonawca jest
zobowigzany do dostarczenia rownowaznej objetosci gruntow przydatnych ze zrodet wlasnych,
zaakceptowanych przez Inzyniera. Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypow powinny by¢
wywiezione przez Wykonawce na odktad. Zapewnienie terendw na odktad nalezy do obowiazkow
Zamawiajacego, o ile nie okreslono tego inaczej w kontrakcie. Inzynier moze nakaza¢ pozostawienie na
terenie budowy gruntow, ktorych czasowa nieprzydatnos¢ wynika jedynie z powodu zamarznigcia lub
nadmiernej wilgotnosci:.
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Tablica 1. Podziat gruntoéw pod wzglgdem wysadzinowosci wg PN-S-02205:1998 [4]

3.1. Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu

Lp. Wyszczegdlnie | Grupy gruntow
nie
wilasciwosci niewysadzinowe | watpliwe wysadzinowe
1 Rodzaj gruntu | rumosz piasek pylasty | mato wysadzinowe
niegliniasty . . o .
zwietrzelina glina piaszczysta zwiezla,
Zwir gliniasta ] )
glina zwiezla,
pospolka rumosz i )
' gliniasty glina pylasta zwi¢zla
piasek gruby o
. . awir gliniasty it, il piaszczysty,
piasek sredni ]
iasek drob pospotka it pylasty
iasek drobn .
P y gliniasta bardzo wysadzinowe
zuzel . .
nierozpadowy piasek gliniasty
pyl, pyt piaszczysty
glina piaszczysta, glina,
glina pylasta
it warwowy
2 Zawarto$¢
czastek
<0,075 mm
<15 od 15 do 30 >30
<0,02
0,02 mm <3 od 3do 10 >10
3 Kapilarnosé¢
bierna Hys
<1,0 >1,0 >1,0
4 Wskaznik
piaskowy WP
> 35 od 25 do 35 <25
SPRZET

Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystgpujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykazaé si¢ mozliwoscia

korzystania z nastgpujacego sprzegtu do: odspajania i wydobywania gruntow (narzedzia mechaniczne, mioty
pneumatyczne, koparki, tadowarki itp.), jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow
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(zgarniarki, rowniarki, koparko-tadowarki itp.), transportu mas ziemnych (samochody wywrotki,
samochody skrzyniowe itp.),sprzetu zaggszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

Wybdr §rodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odleglosci transportu. Wydajnosé
srodkow transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do
urabiania i wbudowania gruntu (materiatu). Zwigkszenie odlegtosci transportu ponad warto$ci zatwierdzone
nie moze by¢ podstawg roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile
zwigkszone odlegtosci nie zostaly wczesniej zaakceptowane na piSmie przez Inzyniera

WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania robot
Zasady wykonania robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Dokladno$¢ wykonania wykopéw i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢
wicksze niz 10 cm. Réznica w stosunku do projektowanych rzednych robdt ziemnych nie moze przekraczac
+1cmi-3 em. Szerokos$¢ gornej powierzchni korpusu nie moze r6znié si¢ od szerokosci projektowanej o
wigcej niz 10 cm, a krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie. Pochylenie
skarp nie powinno rézni¢ si¢ od projektowanego o wigcej niz 10% jego wartosci wyrazonej tangensem kata.
Maksymalne nieréwno$ci na powierzchni skarp nie powinny przekracza¢ 10 cm przy pomiarze tatg 3-
metrows, albo powinny by¢ spetnione inne wymagania dotyczace nierdwnosci, wynikajace ze sposobu
umocnienia powierzchni skarpy. w gruntach skalistych wymagania, dotyczace réwnosci powierzchni dna
wykopu oraz pochylenia i rownosci skarp, powinny by¢ okre§lone w dokumentacji projektowej i ST.

5.3. Odwodnienie pasa robot ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowiacych elementy systeméw odwadniajacych, ujetych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagajg tego warunki terenowe, wykonac
urzadzenia, ktore zapewnig odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robdt ziemnych tak,
aby zabezpieczy¢ grunty przed zawilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowiazek takiego
wykonywania wykopow i nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawaé w catlym okresie trwania robot
spadki, zapewniajace prawidlowe odwodnienie. Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegna
nawodnieniu, ktére spowoduje ich dlugotrwalg nieprzydatnosé, Wykonawca ma obowigzek usunigcia tych
gruntdw i zastgpienia ich gruntami przydatnymi na wilasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze
strony Zamawiajacego za te czynnosci, jak rowniez za dowieziony grunt. Odprowadzenie wod do
istniejacych zbiornikéw naturalnych i urzadzen odwadniajacych musi by¢ poprzedzone uzgodnieniem z
odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie
trwania rob6t ziemnych. Wykonanie wykopow powinno postepowaé w kierunku podnoszenia si¢ niwelety.
w czasie robot ziemnych nalezy zachowac odpowiedni spadek podtuzny i nada¢ przekrojom poprzecznym
spadki, umozliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. o ile w dokumentacji projektowej nie zawarto innego
wymagania, spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntow spoistych i nie
mniejszy niz 2% w przypadku gruntow niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wplyw kolejnosci i
sposobu odspajania gruntdow oraz termindw wykonywania innych roboét na spetnienie wymagan dotyczacych
prawidlowego odwodnienia wykopu w czasie postepu robét ziemnych. Zrédta wody, odstonigte przy
wykonywaniu wykopow, nalezy uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i gruntowe nalezy odprowadzic¢
poza teren pasa robot ziemnych.
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KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodno$ci z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w pkt. 5 oraz z dokumentacja projektowa. Szczegdlng uwage nalezy zwrdcic na:

wiasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych,
wlasciwe ujecie 1 odprowadzenie wysigkéw wodnych

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaré6w wykonanych robét ziemnych:

Lp.

Badana cecha

Minimalna czgstotliwo$¢ badan i pomiarow

1

Pomiar szerokosci korpusu
ziemnego

Pomiar szerokosci dna
rowow

Pomiar rzgdnych
powierzchni korpusu
ziemnego

Pomiar pochylenia skarp

Pomiar réwnosci
powierzchni korpusu

Pomiar réwnosci skarp

Pomiar ta§ma, szablonem, tata o dlugosci 3 m

i poziomica lub niwelatorem, w odstepach co 200 m
na prostych, w punktach gtownych tuku, co 100 m na
hukach o R > 100 m co 50 m na tukach o R <100 m
oraz w miejscach, ktore budza watpliwosci

Pomiar spadku podtuznego
powierzchni korpusu lub dna
rowu

Pomiar niwelatorem rzgdnych w odstepach co 200 m
oraz w punktach watpliwych

Badanie zageszczenia gruntu

Wskaznik zageszczenia okresla¢ dla kazdej utozonej
warstwy, lecz nie rzadziej niz w trzech punktach na
1000 m? warstwy

Szerokos$¢ korpusu ziemnego nie moze rozni¢ si¢ od szerokos$ci projektowanej o wigeej niz [ 10 cm.

Szeroko$¢ korpusu ziemnego

Szeroko$¢ dna rowow

Szerokos$¢ dna rowdw nie moze réznic si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz [ 5 cm.

Rzedne korony korpusu ziemnego
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Rzgdne korony korpusu ziemnego nie moga rozni¢ si¢ od rzgdnych projektowanych o wigcej niz -3 cm
lub +1 cm.

Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze r6zni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wigcej niz 10% wartosci
pochylenia wyrazonego tangensem kata.

Rownosé korony korpusu

Nieréwnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone tatg 3-metrowa, nie moga przekracza¢ 3 cm.
Rownos¢ skarp
Nieréwnosci skarp, mierzone tata 3-metrowa, nie moga przekracza¢ [/ 10 cm.

Spadek podluzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem
rzgdnych wysokosciowych, nie moze dawacé réznic, w stosunku do rzednych projektowanych,
wickszych niz -3 cm lub +1 cm.

Zageszczenie gruntu

Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien by¢ zgodny z
zatozonym dla odpowiedniej kategorii ruchu. w przypadku gruntow, dla ktorych nie mozna okresli¢
wskaznika zageszczenia nalezy okresli¢ wskaznik odksztatcenia 10, zgodnie z norma PN-S-02205:1998

[4].

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spelniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji,
zostang odrzucone. Jesli materiaty nie spetniajagce wymagan zostang wbudowane lub zastosowane, to na
polecenie Inzyniera Wykonawca wymieni je na wtasciwe, na wlasny koszt. Wszystkie roboty, ktore
wykazuja wigksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5 i 6 specyfikacji powinny by¢ ponownie
wykonane przez Wykonawce na jego koszt. Na pisemne wystgpienic Wykonawcy, Inzynier moze uznaé
wade za nie majacg zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres 1 wielko$¢ potracen
za obnizong jakos$¢.

OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest M3 (metr szeScienny) wykonanych rob6t ziemnych.
ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru robét

Zasady odbioru robdt podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8. Roboty uznaje si¢ za
wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 daty wyniki pozytywne:

PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
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9.2. Odbiér robot zanikowych i ulegajacych zakryciu

Cena 1 m® wykonania robét ziemnych obejmuje:
e odspojenie i zatadowanie ziemi koparka na samochody samowytadowcze
e zmiany stanowiska koparki w miar¢ postepu rodt
e re¢czne wykonanie i utrzymanie rowkéw odwadniajacych w wykopie
e  przewoz ziemi samochodami oraz wytadunek w miejscu wbudowania w nasyp lub na

odktad

e reczne wyrownanie z grubsza skarp i dna wykopu

e  Odwoz gruzu z rozbiorki poza plac budowy wraz z utylizacja

e  Zakup i dostarczenie gruntu lub kruszywa z recyklingu spetniajagcego wymagania jak dla
gruntu G1 na nasypy oraz warstwy ulepszonego podtoza

o Formowanie i zagegszczanie nasypow z ziemi dostarczonej samochodami; kat. gruntu I-11

Cena jednostkowa obejmuje rowniez:
e Regulacja pionowa studzienek dla urzadzen podziemnych, wlazy kanatowe

e Regulacja pionowa studzienek dla urzadzen podziemnych, zawory wodociggowe

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.Normy

e PN-B-02480:1986
e PN-B-04481:1988
e PN-B-04493:1960
e PN-S-02205:1998

Grunty budowlane. Okre$lenia. Symbole. Podziat i opis gruntow
Grunty budowlane. Badania probek gruntéw

Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci bierne;j

Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

e PN-1SO10318:1993 Geotekstylia — Terminologia

e PN-EN-963:1999
e BN-64/8931-01
e BN-64/8931-02

Geotekstylia i wyroby pokrewne
Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego
Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztalcenia nawierzchni

podatnych i podtoza przez obciazenie ptyta

e BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty

Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

e  Wykonanie i odbior robot ziemnych dla drog szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.

e Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP,Warszawa 1998.

e Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
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1.

WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z robotami pomiarowymi przy liniowych robotach ziemnych w ramach zadania Budowa
parkingu dla samochodéw osobowych wraz z budowa muru oporowego, instalacji o§wietleniowej i
kanalizacji deszczowej oraz przebudows sieci elektroenergetycznej i teletechnicznej w ramach zadania
inwestycyjnego: ,,Budowa parkingu przy dworcu PKP w Brzeszczach-Jawiszowicach”

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1 zgodnie z DM 00.00.00 - "Wymagania Ogélne".

1.3. Zakres robét objetych SST

W zakresie rob6t pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych wchodza::

e sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtéwnych osi trasy i punktow
wysokosciowych,

e uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

e wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),

e wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e  zastabilizowanie punktoéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z odpowiednimi normami.

1.4.1. Punkty gldwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy
punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe s3 zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST Dm-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4,

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.5

MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialow
Wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST DM-00.00.00
,Wymagania ogo6lne” pkt 2..

2.2. Rodzaje materialéw

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra. Pale drewniane umieszczone
poza granicg robot ziemnych, w sasiedztwie punktéw zalamania trasy, powinny mie¢ srednic¢ od 0,15 do
0,20 m i dlugo$¢ od 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane
$rednicy od 0,05 do 0,08 m i dlugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni
bolce stalowe $rednicy 5 mm i dugosci od 0,04 do 0,05 m. ,,Swiadki” powinny mie¢ dtugosé okoto 0,50 m i
przekrdj prostokatny.

SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.
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3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastgpujacy sprzet:
teodolity lub tachimetry; niwelatory; dalmierze; tyczki; taty; taSmy stalowe; szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowe;j i jej punktow wysoko$ciowych powinien
gwarantowaé uzyskanie wymaganej doktadno$ci pomiaru:

TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania robot
Zasady wykonania robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi wytycznymi. Przed
przystapieniem do robdt Wykonawca powinien przejaé od Zamawiajacego dane zawierajgce lokalizacje i
wspotrzgdne punktéw glownych trasy oraz reperéw. w oparciu o materiaty dostarczone przez
Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbgdne do
szczegdlowego wytyczenia robdt. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace
odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Kierownika o
wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te
powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego. Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu
okreslone w dokumentacji projektowej sg zgodne z rzeczywistymi rzgdnymi terenu. Jezeli Wykonawca
stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie r6znia si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Kierownika. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie
powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Kierownika. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajace z rdéznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych
rzeczywistych, akceptowane przez Kierownika, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie
powiadomienia Kierownika oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza Wykonawce.
Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiardw przez Kierownika. Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i
punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposodb wyrazny i
jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktoéw. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢
zaakceptowane przez Kierownika. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochron¢ wszystkich punktow
pomiarowych i ich 0znaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich
odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt
Wykonawcy. Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do
obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw glownych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ oznaczone w sposob trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktow pomocniczych,
polozonych poza granica robot ziemnych. Maksymalna odlegto$¢ pomigdzy punktami gtéwnymi na
odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m. Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty
wysokos$ciowe (repery robocze) wzdhluz osi trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie. Maksymalna
odlegtos¢ miedzy reperami roboczymi wzdhuz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna wynosi¢ 500

30



metréw, natomiast w terenie falistym i gorskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego
konfiguracji. Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych,
istniejacych budowlach wzdhiz trasy drogowej. o ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zatozy¢ w
postaci stupkdéw betonowych lub grubych ksztattownikoéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposob
wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Kierownika. Rzedne reperéw roboczych nalezy okreslaé z
takg doktadnoscia, aby $redni btad niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje
podwdjna w nawigzaniu do reperéw panstwowych. Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe
oznaczenia, zawierajagce wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy repera i jego rzednej:

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykonaé w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowej. O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach
gtéwnych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy,
lecz nie rzadziej niz co 50 metréw. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do
dokumentacji projektowej nie moze by¢ wigksze niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla
pozostatych drog. Rzedne niwelety punktdw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku
do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowej. Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy
uzy¢ materiatow wymienionych w pkt. 2.2. Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy
Wykonawca roboét zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopoéw na
powierzchni terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach
wymagajacych uzupehienia dla poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez
Kierownika. Do wyznaczania krawedzi nasypdw i wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalezy stosowaé w przypadku nasypoéw o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow
glebszych niz 1 metr. Odlegtos¢ migdzy palikami lub wiechami nalezy dostosowac do uksztattowania terenu
oraz geometrii trasy drogowej. Odlegto$¢ ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych
przekrojow poprzecznych. Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwiaé wykonanie nasypow i
wykopow o ksztalcie zgodnym z dokumentacja projektowa.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakos$ci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wedlug ogdlnych zasad okreslonych w wytycznych zgodnie z wymaganiami podanymi w
pkt. 5.4.

OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie. Obmiar robo6t zwigzanych z
wyznaczeniem obiektow jest czgscig obmiaru robot mostowych..
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru robot

Zasady odbioru robo6t podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 8 Odbior robot zwigzanych
z odtworzeniem trasy w terenie nast¢puje na podstawie szkicow i dziennikoéw pomiaréw geodezyjnych lub
protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedklada Kierownikowi.

9. PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Odbiér robot zanikowych i ulegajacych zakryciu

Cena 1 km wykonania obstugi geodezyjnej obejmuje:

wyznaczenie punktow gltéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych;

uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami;

wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych;

niwelacja kontrolna poprzecznikéw i wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z
ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow;

zastabilizowanie punktow w spos6b trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
ulatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie;

wyznaczenie krawedzi skarp z ustawieniem i konserwacja szablonow

zabezpieczenie osi trasy przez wyniesienie jej poza obreb robot

wykonanie wszelkich pomiarow biezacych w miarg robot i innych pomiaréw wynikajacych
z ST dla catego zadania;

utrzymanie punktéw osnowy geodezyjne;j:

Cena 1 kpl przebudowy punktu osnowy geodezyjnej obejmuje:

zastabilizowanie punktu w sposéob trwaly i oznakowanie ulatwiajace odszukanie i
odtworzenie;

wykonanie wszelkich pomiaréw, opracowanie dokumentacji, odbioréw koniecznych dla
przeniesienia punktu;

zastabilizowanie punktu w sposéb trwaty i oznakowanie utatwiajace odszukanie i
odtworzenie.

Cena jednostkowa musi zawiera¢ wszystkie elementy konieczne do realizacji
UWAGA! Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych dotycza robot wszystkich branz:

Branzy drogowe;j

Kanalizacji deszczowej,

Sieci wodociagowej,

Sieci gazowej,

Kanatu technologicznego,

Oswietlenia

I wszystkich robot towarzyszacym tej branzy

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

e Instrukcja techniczna 0-1. Ogoélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

e Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

e Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

e Instrukcja techniczna G-2. Wysokos$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983
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WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem wykopoéw w ramach zadania Budowa parkingu dla samochodow
osobowych wraz z budowa muru oporowego, instalacji oswietleniowej i kanalizacji deszczowej oraz
przebudowg sieci elektroenergetycznej i teletechnicznej w ramach zadania inwestycyjnego: ,,Budowa
parkingu przy dworcu PKP w Brzeszczach-Jawiszowicach”

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1 zgodnie z DM 00.00.00 - "Wymagania Ogélne".
1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot przy wykonaniu wykopow
obejmuja:

e wykopy mechaniczne pod zjazdy z transportem gruntu na odktad poza teren budowy,

e wykopy mechaniczne liniowe i jamiste pod infrastrukture techniczng z transportem gruntu na
odktad poza teren budowy,

e wykopy r¢czne liniowe i jamiste pod infrastrukturg techniczng z transportem gruntu na odktad
poza teren budowy,

e wykopy mechaniczne — poglebienie rowow srednio 20 cm z transportem gruntu na odktad poza
teren budowy.

1.4. OKkreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z odpowiednimi normami.

1.4.1. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST Dm-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4,

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robot
Wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.5

MATERIALY(GRUNTY)

2.1. Wymagania dotyczace materialow

Wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST DM-00.00.00
»,Wymagania ogolne” pkt 2..

2.2. Rodzaje materialow

Materiat wystepujacy w podtozu wykopu jest gruntem rodzimym, ktory bedzie stanowit podtoze
nawierzchni i elementow infrastruktury technicznej:.

SPRZET

3.1. Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu
Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 3.

TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 4.
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WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania robot

Zasady wykonania robo6t podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich stateczno$¢ w catym okresie prowadzenia
roboét, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykopu, ich podcigcia
lub innych odstepstw od dokumentacji projektowej obcigza Wykonawce

5.2. Roboty ziemne pod elementy odwodnienia

Wykopy nalezy wykona¢ jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonania robot — wykopu
(recznie lub mechanicznie) powinny by¢ dostosowane do glebokos$ci wykopu, danych geotechnicznych oraz
posiadanego sprzetu mechanicznego. Szeroko$¢ wykopu uwarunkowana jest zewnetrznymi wymiarami
kanatu, do ktorych dodaje si¢ obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na deskowanie $cian i uszczelnienie
stykow. Deskowanie $cian nalezy prowadzi¢ w miare jego gigbienia. Wydobyty grunt z wykopu powinien
by¢ wywieziony przez Wykonawce na odktad.

Wykop nalezy rozpoczaé¢ od najnizszego punktu ukladanej infrastruktury i prowadzi¢ w kierunku
przeciwnym do spadku kanatu. Dno wykopu powinno by¢ rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w
dokumentacji projektowej, przy czym dno wykopu Wykonawca wykona na poziomie wyzszym od rzednej
projektowanej 0 0,20 m. Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinno by¢ wykonane
bezposrednio przed utozeniem przewoddéw rurowych. Zdjecie tej warstwy Wykonawca wykona recznie lub
w sposob uzgodniony z Inzynierem. Napotkane w obrgbie wykopu przewody i kable nalezy zabezpieczy¢
wedlug wymagan uzytkownikow tych urzadzen.

5.3. Przygotowanie podloza pod elementy infrastruktury technicznej

W gruntach suchych piaszczystych, zwirowo-piaszczystych i piaszczysto-gliniastych podtozem jest
grunt naturalny o nienaruszonej strukturze dna wykopu. W gruntach nawodnionych (odwadnianych w
trakcie robot) podtoze nalezy wykonaé z warstwy thucznia lub zwiru z piaskiem o grubos$ci od 15 do 20 cm
facznie z utozonymi sgczkami odwadniajacymi. Dla przewodow o $rednicy powyzej 0,50 m, na warstwie
odwadniajacej nalezy wykonac¢ fundament betonowy, zgodnie z dokumentacjg projektowa lub SST. W
gruntach skalistych gliniastych lub stanowiacych zbite ity nalezy wykona¢ podtoze z pospotki, zwiru lub
thucznia o grubosci od 15 do 20 cm. Zageszczenie podtoza powinno by¢ zgodne z okreslonym w SST.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopdw polega na sprawdzeniu zgodno$ci z wymaganiami okreslonymi w
dokumentacji projektowej i SST. W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrdcic na:

sposob odspajania gruntéw nie pogarszajacy ich wlasciwosci,

zapewnienie statecznosci skarp,

odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robdt i po ich zakonczeniu,
doktadnos$¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),
zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie:

OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m3 (metr szeScienny) wykonanego wykopu..

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru robot

Zasady odbioru robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 8. Roboty uznaje si¢ za
wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne:

9. PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Odbiér robot zanikowych i ulegajacych zakryciu

Cena wykonania 1 m3 wykopow w gruntach nieskalistych obejmuje:

e oznakowanie robot i zabezpieczenie terenu budowy,

e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

e dostarczenie odpowiedniego sprzetu

e wykonanie mechaniczne i r¢czne wykopu z transportem urobku na odktad poza teren
budowy, obejmujace:

O O O O 0O O O

O O O O

o

odspojenie, przemieszczenie, zaladunek, przewiezienie i wyladunek,
umocnieniem $cian wykopu,

odwodnienie wykopu,

profilowanie dna wykopu

zageszczenie powierzchni wykopu,

plantowanie (obrobienie na czysto) skarp i dna wykopu

przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej,

rozplantowanie urobku na odktadzie z nadaniem odpowiedniej formy,
Wykonanie, a nastgpnie rozebranie drog dojazdowych

Przekopy kontrolne

Koszty nadzoru przedstawicieli Wiascicieli sieci uzbrojenia podziemnego
Rekultywacja terenu

e Roboty ziemne koparkami podsiebiernymi z transportem urobku samochodami
samowyladowczymi.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

o  Wszelkie normy zwigzane zostaty podane w SST ,,Roboty ziemne”
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WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z usunigciem drzew i krzewow w ramach zadania pn: : Budowa parkingu dla
samochodow osobowych wraz z budowa muru oporowego, instalacji oswietleniowej i kanalizacji
deszczowej oraz przebudows sieci elektroenergetycznej i teletechnicznej w ramach zadania inwestycyjnego:
,,Budowa parkingu przy dworcu PKP w Brzeszczach-Jawiszowicach”

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1 zgodnie z SST - 00.00- "Wymagania Ogdlne".

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z usunigciem i
karczowaniem drzew i krzewoéw zgodnie z Dokumentacja Projektowa. Zakres robot obejmuje:

e karczowanie i usunigcie drzew:

e karczowanie i usunigcie krzewow,

e karczowanie i usuwanie zadrzewien.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z odpowiednimi normami.

1.4.1. Drzewo - ro$lina wieloletnia duzych rozmiarow ($rednica > 10 cm — mierzona 1,30 m od terenu) o
wyraznie wyksztatconym pniu lub pniach, ktory rozgatezia si¢ w korone

1.4.2. Krzew - roslina wieloletnia nie tworzaca wyraznego pnia ani korony, lecz rozgalgziajaca si¢ na
wiele rownorzednych pedow,

1.4.3. Zadrzewienie - drzew i krzewy w granicach pasa drogowego, pojedyncze drzewa lub krzewy albo
ich skupiska,

1.4.4. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST - 00.00,,Wymagania og6lne” pkt 1.4,

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wymagania dotyczace robot podano w SST - 00.00,,Wymagania ogélne” pkt 1.5
MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialéw

Wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST - 00.00,,Wymagania
ogolne” pkt 2..

2.2. Materialy z wycinki

Materiaty z wycinki Wykonawca uprzatnie zgodnie z warunkami umowy na koszt wlasny zgodnie z
wymogami Ustawy o ochronie srodowiska. Za szkody powstate w wyniku utylizacji na miejscu odpowiada
Wykonawca. Caly materiat z wycinki staje si¢ wlasnoscig Wykonawcy.

2.3. Niwelowanie nierownosci terenu

Do zasypywania dotow po karczowaniu nalezy uzywac tylko gruntow przydatnych do tego celu zgodnie
ze specyfikacja.

SPRZET

3.1. Ogédlne wymagania dotyczace sprzetu
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Wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w SST - 00.00,,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania usunigcia drzew i krzewow powinien wykazac si¢
mozliwo$cia korzystania z nast¢pujacego sprzetu:

pity mechaniczne,

spycharki,

specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usunigcia, z pasa drogowego,
koparki lub ciagniki ze specjalnymi osprzgtami do prowadzenia prac zwigzanych z wyrgbem
drzew,

e urzadzenia do zmielenia galezi, liSci, krzewow, lub inny sprzet zaakceptowany przez
Inwestora/Inspektora Nadzoru.

TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w SST - 00.00,,Wymagania ogo6lne” pkt 4.
4.2. Transport $cietych drzew, karpiny i galezi

Pnie $cietych drzew, karpina i galgzie mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu. W czasie
trwania transportu Wykonawca powinien zabezpieczy¢ tadunki przed mozliwos$cia przesuwania si¢ oraz
dostosowac rozmiary tadunku (przewozonych pni) do wymagan przepisoéw ruchu drogowego. Transport
trocin z rozdrobnienia gatezi, krzewdw, korzeni powinien si¢ odbywac samochodami zaopatrzonymi w
plandeki.

WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania robot
Zasady wykonania robot podano w SST - 00.00,,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. Zasady oczyszczenia drzew i krzewow

Przed przystapieniem do wycinki nalezy wykona¢ inwentaryzacje¢ istniejacego drzewostanu i w razie
potrzeby sporzadzi¢ protokot rozbieznosci. Protokot musi zostaé zaakceptowany przez Inwestor/Inspektora
Nadzorua. Roboty zwiagzane z usunigciem drzew i krzewow obejmuja wycigcie i wykarczowanie drzew i
krzewow, wywiezienie pni, karpiny i gatezi poza teren budowy, zasypanie dotéw oraz zniszczenie
pozostato$ci po usunigtej roslinnosci. W miejscach wykopow, z ktorych grunt jest przeznaczony do
whbudowania w nasypy, teren nalezy oczysci¢ z roslinnosci, wykarczowaé pnie i usungé korzenie tak, aby
zawartos$¢ czgsci organicznych w gruntach przeznaczonych do wbudowania w nasypy nie przekraczata 2%.
W miejscach nasypdw teren nalezy oczyscic tak, aby czesci roslinno$ci nie znajdowaly si¢ na gtebokosci do
60 cm ponizej niwelety robot ziemnych i linii skarp nasypu. Roslinno$¢ istniejgca w pasie robot drogowych,
nie przeznaczona do usuni¢cia, powinna by¢ przez Wykonawce zabezpieczona przed uszkodzeniem. Jezeli
ros§linnos$¢, ktéra ma by¢ zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona przez Wykonawce, to powinna
by¢ ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposob zaakceptowany przez odpowiednie wtadze.

5.3. Usunigcie drzew, krzewéw i zadrzewien

Drzewa, krzewy i zadrzewienia znajdujace si¢ w pasie robdt ziemnych i przewidziane w Dokumentacji
Projektowej do usunigcia, nalezy $cigé¢ i wykarczowac przed rozpoczeciem robot z doktadnym usunigciem
korzeni. Wykonawca musi posiada¢ zgode Inwestor/Inspektora Nadzorua na wycinke drzew, zadrzewien i
krzewow. Poza miejscami wykopow doly po wykarczowanych pniach powinny by¢ wypekione gruntem
przydatnym do budowy nasypow i zageszczone do wskaznika zageszczenia IS > 1,00 (w pasie jezdni, w
miejscach gdzie nie przewiduje si¢ dodatkowych rob6t ziemnych oraz dla nasypow i zasypek dla gornej
warstwy grubosci 20 cm wskaznik zageszczenia nie moze by¢ mniejszy niz IS > 1,03). Doty po
wykarczowanych pniach w obrgbie wykopow nalezy tymczasowo zabezpieczy¢ przed gromadzeniem si¢ w
nich wody
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Drewno z wycinki stanowi wlasno§¢ Wykonawcy robot. Materiaty z wycinki Wykonawca uprzatnie
zgodnie z warunkami umowy na koszt wlasny zgodnie z wymogami Ustawy o ochronie $rodowiska. Za
szkody powstate w wyniku utylizacji na miejscu odpowiada Wykonawca

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot

Zasady kontroli jako$ci robot podano w SST - 00.00,,Wymagania ogoélne” pkt 6.

6.2. Kontrola prawidlowos$ci usuni¢cia drzew i krzewow

Sprawdzenie jakosci robot polega na wykazaniu ich zgodnosci z:

e Dokumentacja Projektowa w zakresie kompletnosci usuni¢cia drzew, krzewow i zadrzewien,
e wymaganiami podanymi w pkt. 5 niniejszej STWIORB

6.3. Kontrola jako$ci umocnien elementami prefabrykowanymi

Kontrola polega na sprawdzeniu:

e wskaznika zageszczenia gruntu w korycie - zgodnego z pktem 5.4,

e szerokos$ci dna koryta - dopuszczalna odchytka + 2 cm,

e odchylenia linii $cieku w planie od linii projektowanej - na 100 m dopuszczalne + 1 cm,

e rownosci gornej powierzchni $cieku - na 100 m dopuszczalny przeswit mierzony tata 2 m - 1
cm,

e doktadnos$ci wypehienia szczelin miedzy prefabrykatami - petna glebokos¢

OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest sztuka (szt.) wycietych i wykarczowanych drzew z wszystkimi robotami
towarzyszacymi zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

Jednostka obmiarowg jest hektar (ha) wycietych i wykarczowanych krzewdw z wszystkimi robotami
towarzyszacymi zgodnie z Dokumentacja Projektowa

Jednostka obmiarowa jest hektar (ha) wycietych i wykarczowanych zadrzewien z wszystkimi robotami
towarzyszacymi zgodnie z Dokumentacja Projektowa..

ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru robét
Zasady odbioru robot podano w SST - 00.00,,Wymagania ogolne” pkt 8.
8.2. Zasady odbioru robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykarczowanych
pniach, przed ich zasypaniem. W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu rob6t z wymaganiami,
roboty uznaje si¢ za niezgodne z Dokumentacja Projektowa i Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy
na wilasny koszt.

PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST - 00.00,,Wymagania ogo6lne” pkt 9.
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9.2. Odbiér robot zanikowych i ulegajacych zakryciu

Ptaci si¢ za sztuke (szt.) wycietych i wykarczowanych drzew zgodnie z okresleniem podanym w p.7.
Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

zastosowanie materialow pomocniczych koniecznych do prawidtowego wykonania robot
lub wynikajacych z przyjetej technologii robot;

wycinke drzew,

odrgbanie goérnych korzeni

wydobycie pnia spycharka

odsunigcie pnia i korzeni na odlegto$¢ ok. 10m

ulozenie w stosy

zasypanie dotu

zatadunek i wywoz materialow z wycinki z terenu budowy,

zasypanie dotéw po karczowaniu z zagegszczeniem,

wykonanie zabezpieczen przed uszkodzeniem istniejacego drzewostanu,

oznakowanie i zabezpieczenie robot oraz jego utrzymanie,

uporzadkowanie terenu robot;

wywoz odpadow na wysypisko wraz z kosztami utylizacji lub na miejsce przystosowane do
sktadowania poza terenem budowy

wykonanie wszystkich niezbednych sprawdzen,

Placi si¢ za hektar (ha) wycigtych i wykarczowanych krzewow zgodnie z okresleniem podanym w
punkcie 7. Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

zastosowanie materiatow pomocniczych koniecznych do prawidtowego wykonania robot
lub wynikajacych z przyjetej technologii robot;

wycinke krzewow,

wyciecie wrzosu

zagrabienie na stosy wycigtego wrzosu oraz drobnych gatezi, korzeni drzew i kory jako
pozostatosci po wyrebie lasu, zagajnikow i krzakow,

usuniecie przy pomocy grabi warstwy §ciotki i zgrabienie w stosy

spalenie na miejscu lub zatadunek i wywéz materiatdéw z wycinki z terenu budowy,
zasypanie dotéw po karczowaniu z zaggszczeniem

wykonanie zabezpieczen przed uszkodzeniem istniejacego drzewostanu,

oznakowanie i zabezpieczenie robot oraz jego utrzymanie

uporzadkowanie terenu robot;

wywoz odpadow na wysypisko wraz z kosztami utylizacji lub na miejsce przystosowane do
sktadowania poza terenem budowy,

wykonanie wszystkich niezbednych sprawdzen.:

Placi si¢ za hektar (ha) wycietych i wykarczowanych zadrzewien zgodnie z okresleniem podanym w
p.7. Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

zastosowanie materialdow pomocniczych koniecznych do prawidtowego wykonania robot
lub wynikajacych z przyjetej technologii robot;

wycinke zadrzewien

karczowanie korzeni

zatadunek i wywo6z materiatow z wycinki z terenu budowy,

zasypanie dotow po karczowaniu z zaggszczeniem,

wykonanie zabezpieczen przed uszkodzeniem istniejacego drzewostanu,

oznakowanie i zabezpieczenie robot oraz jego utrzymanie,

uporzadkowanie terenu robot; wywo6z odpadow na wysypisko wraz z kosztami utylizacji
lub na miejsce

przystosowane do sktadowania poza terenem budowy,
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wykonanie wszystkich niezbednych sprawdzen,

Cena | km wykonania obshugi geodezyjnej obejmuje:

wyznaczenie punktow gldwnych osi trasy i punktow wysokosciowych;
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami;

wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych;

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow;

zastabilizowanie punktow w sposo6b trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie

ulatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie;
wykonanie wszelkich innych pomiaréw wynikajacych z ST dla catego zadania;
utrzymanie punktéw osnowy geodezyjnej,

Cena jednostkowa musi zawiera wszystkie elementy konieczne do realizacji

Cena 1 szt. Nasadzen zastgpczych obejmuje:

zakup materiatu;

przygotowanie podioza;

sadzenie;

podlewanie;

Scidtkowanie;

pielggnacja w okresie gwarancyjnym;

Cena zatozenia 1 m2 trawnika obejmuje

zdjecie humusu na glebokos¢ 10 cm;

przewiezienie transportem samochodowym na miejsce zatwierdzone przez Inspektora
nadzoru,

nawiezienie ziemi urodzajnej;

przygotowanie i uksztaltowanie terenu;

sianie;

podlewanie;

pierwsze skoszenie;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

e  PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
e Ustawa z dnia 20 kwietnia 2004 r. o ochronie przyrody (Dz.U.2004.92.880)
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WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z usunigciem warstwy humusu w ramach zadania pn: Budowa parkingu dla samochodow
osobowych wraz z budowa muru oporowego, instalacji oswietleniowej i kanalizacji deszczowej oraz
przebudowg sieci elektroenergetycznej i teletechnicznej w ramach zadania inwestycyjnego: ,,Budowa
parkingu przy dworcu PKP w Brzeszczach-Jawiszowicach”

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1 zgodnie z SST - 00.00 - "Wymagania Og6lne".

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z usunigciem
warstwy ziemi urodzajnej zgodnie z Dokumentacjg Projektows. Zakres rzeczowy obejmuje:
e usuniecie warstwy ziemi urodzajnej na calg gtebokosc¢ jej zalegania (~30 cm.)

1.4. OKkreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z odpowiednimi normami.

1.4.1. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST - 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4,

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Wymagania dotyczace robot podano w SST - 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5

MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialow

Wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST - 00.00
,Wymagania ogo6lne” pkt 2..
SPRZET

3.1. Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu
Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST - 00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Do wykonania rob6t zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu nalezy stosowac:

e  rowniarki,
spycharki,
lopaty, szpadle i inny sprzet do r¢cznego wykonywania robot ziemnych - w miejscach, gdzie
prawidlowe wykonanie robot sprzgtem zmechanizowanym nie jest mozliwe,

e koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odleglos¢ wymagajaca
zastosowania takiego sprzetu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w SST - 00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.
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4.2. Transport ziemi urodzajnej

Humus nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo przewozi¢ transportem
samochodowym. Ziemia urodzajna bedzie sktadowana do dalszego wykorzystania. Wykonawca
przygotuje miejsce do sktadowania ziemi urodzajnej wraz z uzyskaniem wszelkich pozwolen na
sktadowanie. Transport ziemi urodzajnej na miejsce sktadowania moze odbywacé si¢ samochodami
samowytadowczymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania robot
Zasady wykonania robot podano w SST - 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Usunigcie ziemi urodzajnej

Przed usuni¢gciem humusu Wykonaweca jest zobowigzany do wykonania inwentaryzacji terenu stanu
istniejacego. Warstwa ziemi urodzajnej powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia przy
umacnianiu skarp i rekultywacji terenu po zakonczeniu wszystkich robot zwigzanych z budowg drogi.
Ziemig¢ urodzajng nalezy zdja¢ z powierzchni calego pasa robdt ziemnych na pelng glebokosci faktycznego
stanu zalegania lub wskazang przez Inwestora/Inspektora Nadzorua. Stan faktyczny bedzie stanowit
podstawe do rozliczenia czynnosci zwigzanych ze zdjgciem ziemi urodzajnej. Ziemi¢ urodzajna
przeznaczong do dalszego wykorzystania, po zatadowaniu na $rodki transportowe nalezy odwiez¢ na
miejsce haldowania. Na sktadowisku ziemi¢ urodzajna nalezy sktadowaé w regularnych pryzmach,
zabezpieczonych przed zanieczyszczeniami. Nie nalezy zdejmowaé humusu w czasie intensywnych opadow
1 bezposrednio po nich, aby unikna¢ zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.
Wykonawca poniesie wszelkie koszty zwigzane ze sktadowaniem ziemi urodzajnej: tj. znalezienie miejsca
sktadowania, uzyskanie uzgodnien od odpowiednich wtadz, sktadowanie, doprowadzenie terenu
sktadowiska do stanu poprzedniego. Nadmiar humusu pozostajgcego po wykorzystaniu przy robotach
wykonczeniowych jest wtasnoscia Wykonawcy. Wykonawca jest zobowigzany do odwiezienia nadmiaru
humusu z terenu rob6t. Po wykonaniu robot podtoze powinno by¢ utrzymane w dobrym stanie. Wykonawca
jest zobowigzany do zabezpieczenia podloza przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez
roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inwestora/Inspektora Nadzorua. Jezeli podtoze
uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to Wykonawca zobowigzany jest do wymiany gruntu na gltgbokos$¢ min.
0,5 m. Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wlasny
koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Zasady kontroli jako$ci robot podano w SST - 00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.

6.2. Kontrola jako$ci zdjecia warstwy humusu

Kontroli podlega w szczego6lno$ci zgodnos¢ wykonania robdt z Dokumentacjg projektowa:

e powierzchnia zdjgcia ziemi urodzajnej,

e  grubos$¢ zdjetej warstwy ziemi urodzajnej,

e prawidlowos$¢ spryzmowania humusu
Kontrola jakos$ci rob6t bedzie polegata na wizualnej ocenie prawidtowosci ich wykonania. Zdjety
humus powinien zawieraé¢, co najmniej 2% czesci organicznych. Ilo$¢ zdjetej ziemi urodzajnej powinna
zosta¢ ustalona na podstawie pomiaréow geodezyjnych przeprowadzonych przed i po zdjeciu ziemi
urodzajnej

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
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Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru jest metr szeScienny (m3) zdjetej warstwy ziemi urodzajnej (humusu) zgodnie z
Dokumentacja Projektowa..

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru robot

Zasady odbioru robo6t podano w SST - 00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.

9. PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST - 00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Odbiér robot zanikowych i ulegajacych zakryciu

Placi si¢ za metr sze$cienny (m3) zdjetej warstwy ziemi urodzajnej zgodnie z okre$leniem podanym

wp.7.

Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

zakup i dostarczenie wszystkich niezbednych materiatdéw na miejsce budowy,

zastosowanie materialdow pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robot

lub wynikajacych z przyjetej technologii robot,

zdjecie warstwy ziemi urodzajnej na projektowang lub ustalong przez Inwestora/Inspektora

Nadzorua gtebokosc,

zatadunek i transport ziemi urodzajnej na sktadowisko przyobiektowe,
sktadowanie ziemi urodzajnej wraz z zabezpieczeniem przed zanieczyszczeniem,
utrzymanie odktadu w niezb¢dnym zakresie,

zatadunek i transport nadmiaru humusu,

rekultywacja terenu po likwidacji odktadu,

koszt uzyskania pozwolenia na sktadowanie,

optaty za sktadowisko,

biezace oczyszczanie drog dojazdowych z resztek przewozonego humusu nanoszonego
kotami pojazdow,

oznakowanie miejsca robdt i1 jego utrzymanie,

wykonanie niezbednych pomiaréw, prob i sprawdzen.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.Normy

e  PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
e Ustawa z dnia 20 kwietnia 2004 r. o ochronie przyrody (Dz.U.2004.92.880:
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WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z rozbiorka elementoéw drogi w ramach zadania pn: Budowa parkingu dla samochodow
osobowych wraz z budowa muru oporowego, instalacji oswietleniowej i kanalizacji deszczowej oraz
przebudowg sieci elektroenergetycznej i teletechnicznej w ramach zadania inwestycyjnego: ,,Budowa
parkingu przy dworcu PKP w Brzeszczach-Jawiszowicach”

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1 zgodnie z DM 00.00.00 - "Wymagania Og6lne".

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z rozbidrka
elementow drog i ulic. Zakres robot obejmuje rozbiorke:

e  Rozebranie kraweznikow betonowych 15x30cm na podsypce cementowo piaskowej

e  Rozebranie taw pod krawegzniki, tawy z betonu

e Rozebranie nawierzchni z kostki brukowej na podsypce cementowo-piaskowej,
mechanicznie, wysoko$¢ kostki 8 cm (analogia)

e Rozebranie podbudowy, z kruszywa kamiennego mechanicznie

e Rozbiorka nawierzchni z betonu, mechanicznie

e  Rozbidrka nawierzchni z thucznia

e Rozebranie nawierzchni z mieszanek mineralno-bitumicznych

e  Wywoz gruzu spryzmowanego samochodami samowytadowczymi

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z odpowiednimi normami.

1.4.1. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST Dm-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4,

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robot
Wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.5

MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialéw

Wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST DM-00.00.00
»,Wymagania ogdlne” pkt 2..

SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystgpujacy do wykonania rozbiorki elementow drogi powinien wykazac si¢
mozliwo$cia korzystania z nast¢pujacego sprzetu:

e  spycharki,
e tadowarki,
e zurawie samochodowe,
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4,

5.

samochody ci¢zarowe,

zrywarki,

mloty pneumatyczne,

pity spalinowe do cigcia nawierzchni,
koparki.

TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materialéw
Materiat z rozbidrki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu lub sktadowaé w poblizu miejsca

Inwestycji w celu odtworzenia poszczegolnych elementow

WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania robot
Zasady wykonania robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogblne” pkt 5.

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw obejmujg usuni¢cie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt. 1.3, zgodnie ze ST lub wskazanych przez Nadzor ze strony Zamawiajacego.
Wszystkie elementy mozliwe do powtoérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen. Roboty rozbiérkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub r¢cznie w sposob
okreslony w ST lub przez Nadzor ze strony Zamawiajacego. O ile inne uzyskane elementy nie stajg si¢
wlasnoscig Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce okreSlone w ST lub wskazane przez Nadzor
ze strony Zamawiajacego. Elementy i materialy, ktore zgodnie z ST stajg si¢c wlasnoscia Wykonawcy,
powinny by¢ usuniete z terenu budowy. Wykopy powstate po rozbiorce elementéw drogi znajdujace sie w
miejscach, gdzie b¢da wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W
szczegblnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;j..

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot
Zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakos$ci robét rozbiorkowych

Kontrola jakosci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do powtdrnego wykorzystania. Zageszczenie
gruntu wypetniajacego ewentualne wykopy po usunigtych elementach nawierzchni powinno spetniaé
odpowiednie wymagania okreslone w ST ,,Roboty ziemne”

OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg robot zwigzanych z rozbiorka elementow drogi jest:

e chodnikoéw z betonowej kostki brukowej — metra kwadratowy (mz2),
e  kraweznikoéw betonowych - metr (m),

49



e podbudowy z kruszywa kamiennego - metr kwadratowy (m2),
e taw pod krawezniki - metr kwadratowy (m2),
e rozbiodrka jezdni zwirowej - metr kwadratowy (m2),
e rozbidrka istniejacego przepustu — metr (m)
ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru robét

Zasady odbioru rob6t podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 8

PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Odbiér roboét zanikowych i ulegajacych zakryciu

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa za jednostke obmiarowg okreslong w p.7 wg dokonanego
obmiaru i odbioru. Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

wyznaczenie robdt w terenie,

zakup i zastosowanie materiatdw pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania
rob6t wynikajacych z przyjetej technologii robot;

roboty przygotowawcze,

rozbidrka i demontaz wszystkich materiatow wymienionych w pkt. 1.3,
zatadunek i odwdz materiatow z rozbiorki na wysypisko,

koszty utylizacji,

zasypanie i zageszczenie dotdw po usunigtych elementach drog i ulic,
wykonanie wszystkich niezbednych pomiarow, badan i sprawdzen,
uporzadkowanie terenu rozbiorki,

oznakowanie miejsca robdt i jego utrzymanie

Cena za 1 m2 rozebrania podbudowy z kruszyw obejmuje:

wytamanie podbudowy recznie lub mechanicznie
odrzucenie materialu na pobocze z utozeniem w stosy lub pryzmy

Cena za 1 m rozebrania krawe¢znikow betonowych obejmuje:

odkopanie kraweznikow i wyjecie z oczyszczeniem
zerwanie podsypki
utozenie materiatu w stosy

Cena za 1 m rozebrania taw pod krawezniki betonowe obejmuje:

reczne lub mechaniczne wytamanie tawy
odrzucenie uzyskanego gruzu na pobocze i utozenie w stosy

Cena za 1 m2 rozebrania nawierzchni z kostki brukowej obejmuje:

reczne lub mechaniczne wytamanie nawierzchni

przesortowanie kostki uzyskanej z rozbiorki wraz z odrzuceniem na pobocze
rozebranie podsypki cementowo — piaskowej z odrzuceniem gruzu i ulozeniem w stosy
Oczyszczenie i odktad kostki granitowej oraz wywoz do siedziby Zamawiajacego

Cena za 1 m2 rozebrania nawierzchni mineralno bitumicznej obejmuje:

oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym,
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wyznaczenie miejsc, powierzchni, odcinkéw rozbiorek,

rozebranie poszczeg6lnych asortymentow,

zatadunek i odtransportowanie materiatdéw rozbiérkowych na sktadowisko Wykonawcy,
zatadunek i odtransportowanie materiatéw rozbiérkowych do ponownego wbudowania,
zatadunek i odtransportowanie materialow przeznaczonych do przetworzenia,
uporzadkowanie miejsc prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.Normy

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania;

Ustawa z dnia 27.04.2001 r. Prawo ochrony $rodowiska. (Dz. U. Nr 62, poz. 628),
Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 27.09.2001 r. w sprawie katalogu odpadow.

(Dz. U. Nr 112, poz. 1206),

Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 11.12.2001 r. w sprawie rodzajow odpadoéw
lub ich ilosci, dla ktorych nie ma obowiazku prowadzenia ewidencji odpadow, oraz
kategorii matych i $rednich przedsigbiorstw, ktére moga prowadzi¢ uproszczong ewidencjg
odpadéw. (Dz. U. Nr 152, poz. 1735),

Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 28.05.2002 r. w sprawie listy rodzajow
odpadéw, ktore posiadacz odpaddéw moze przekazywac osobom fizycznym lub jednostkom
organizacyjnym, nie bedacym przedsigbiorcami, do wykorzystania na ich wlasne potrzeby.
(Dz. U. Nr 74, poz. 686)

Prawo ochrony $rodowiska, ustawy o odpadach oraz o zmianie niektorych ustaw. (Dz. U.
Nr 100, poz. 1085),

Ustawa z dnia 11.05.2001 r. o obowigzkach przedsi¢biorcéw w zakresie gospodarowania
niektérymi odpadami oraz o optacie produktowe;j i optacie depozytowej. (Dz. U. Nr 63,
poz. 639),

Ustawa z dnia 13.09.1996 r. o utrzymaniu czystosci i porzadku w gminach. (Dz. U. Nr 132,
poz. 622),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401),
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WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z utozeniem rur ostonowych dwudzielnych w ramach zadania pn: Budowa parkingu dla
samochodow osobowych wraz z budowa muru oporowego, instalacji o§wietleniowej i kanalizacji
deszczowej oraz przebudows sieci elektroenergetycznej i teletechnicznej w ramach zadania inwestycyjnego:
,,Budowa parkingu przy dworcu PKP w Brzeszczach-Jawiszowicach”

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1 zgodnie z DM 00.00.00 - "Wymagania Ogélne".

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z ulozeniem
rur oslonowych dwudzielnych na sieciach kablowych, co obejmuje:

e  kopanie rowu pod rur¢ ostonows, recznie,

e ulozenie rury ostonowej dwudzielnej Fill0 na istniejacych sieciach,

e  zasypanie rowu rgcznie wraz z zageszezeniem warstwami gruntu w wykopie.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z odpowiednimi normami.

1.4.1. SK (studnie kablowe) - pomieszczenia podziemne, wbudowane mig¢dzy ciagi kanalizacji kablowej w
celu umozliwienia wciggania, montazu i konserwacji kabli. Okre$lenia dotyczace studni zgodne z
normg BN-85/8984- 01,

1.4.2. Kanalizacja kablowa - zespo6t rurowych ciggéw podziemnych z wbudowanymi studniami
przeznaczony do prowadzenia kabli telekomunikacyjnych

1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST Dm-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4,

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.5

MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialow
Wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST DM-00.00.00
,Wymagania ogo6lne” pkt 2..

2.2. Stosowane materialy

2.2.1. Rury
Rury ostonowe dwudzielne PE, spetniajace wymagania stawiane rurg ostonowym zgodnie z
obowiazujacymi wytycznymi i normami.

2.2.2. Piasek
Piasek do uktadania kabli w gruncie powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-87/6774-04.

SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.
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3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do uktadania rur ostonowych powinien wykazaé si¢ mozliwoscia
korzystania z nastepujacego sprzetu:

e samochdd skrzyniowy do 3.5 tony,
e ubijak spalinowy,
e sprezarka powietrza.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot, zar6wno w miejscu tych robot jak tez przy
wykonywaniu czynno$ci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wyladunku materiatow,
sprzetu itp

TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 4.

4.2. Transport materialéw i elementow

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot. Liczba §rodkéw transportu powinna gwarantowac
prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej i wskazaniami Inzyniera,
w terminie przewidzianym kontraktem.

WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania robot
Zasady wykonania robo6t podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Wykonanie robét

Technologia zabezpieczenia uzalezniona jest od warunkow technicznych wydawanych przez
uzytkownika linii, tory w sposob og6lny okresla sposoéb zabezpieczenia. Wykonanie roboét polega na
ulozeniu rury ostonowej dwudzielnej na istniejacym uzbrojeniu. Roboty nalezy wykonaé¢ zgodnie z
normami i przepisami budowy, bezpieczenstwa i higieny pracy. Roboty nalezy wykonywac¢ zgodnie z
wydanymi warunkami gestora przebudowywanej sieci, pod jego nadzorem.

5.3. Zabezpieczenie istniejacego uzbrojenia

Zabezpieczenie istniejgcego uzbrojenia polega na:

e kopaniu rowu pod rurg¢ ostonowa,
e ulozeniu rury ostonowej dwudzielnej na istniejacych sieciach,
e zasypaniu rowu recznie wraz z zageszczeniem warstwami gruntu w wykopie

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét

Zasady kontroli jako$ci robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Cel kontroli

Celem kontroli jest stwierdzenie osiagnigcia zalozonej jakosci wykonywanych robot przy
zabezpieczeniu istniejacych sieci rurg ostonowa. Wykonawca ma obowigzek wykonania petnego zakresu
badan na budowie w celu wskazania Inzynierowi zgodno$ci dostarczonych materiatéw z dokumentacja
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projektowa oraz z wymaganiami SST. Zastosowane materialy i urzadzenia musza posiada¢ odpowiednie
$wiadectwa jakosci i certyfikaty. Ponadto urzadzenia stosowane instalacjach posiadajacych styk z siecia
uzytku publicznego powinny posiada¢ wazne swiadectwa homologacji. Roboty kablowe i instalacyjne
muszg by¢ zgodne z norma BN-84/8984-10 oraz innymi normami podanymi w spisie. Przed przystapieniem
do badania. Wykonawca powinien powiadomi¢ Inzyniera o rodzaju i terminie badania. Po wykonaniu
badania, Wykonawca przedstawia na pismie wyniki badan do akceptacji Inzyniera. Wykonawca
powiadamia pisemnie Inzyniera o zakonczeniu kazdej roboty zanikajacej, ktéora moze kontynuowac¢ dopiero
po pisemnej akceptacji odbioru przez Inzynieria. Kontrola jakos$ci robot telekomunikacyjnych powinna
odbywac si¢ w obecnosci przedstawicieli gestora sieci. Jako$¢ robot musi uzyskac akceptacje tej instytucji.
Elementy robot, ktére w wyniku przeprowadzonych badan otrzymaty ocen¢ ujemna, powinny by¢
wymienione lub poprawione i ponownie zgtoszone do odbioru:

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg zabezpieczenia sieci jest [m] (metr) zabezpieczonej sieci.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru robét

Zasady odbioru robdt podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8. Roboty uznaje si¢ za
wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 daty wyniki pozytywne:

9. PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Odbiér robot zanikowych i ulegajacych zakryciu

Cena wykonania 1m zabezpieczenia obejmuje:
e  Koszt zakupu i dostarczenie materiatu
e  Wyréwnanie dna wykopu
e  Ulozenie i potaczenie rur ostonowych,
e Sprawdzenie poziomu i droznosci rur,
e  Uszczelnienie potaczen i wylotow
e (Odtworzenie oznakowania tasma ostrzegawcza,
e  Wykonanie pomiaré6w wstepnych i koncowych,
e Roboty ziemne oraz oczyszczenie terenu z odpaddéw powstatych z rob6t montazowych.
e  Ostona kanalizacji kablowej pierwotnej z rur z tworzyw sztucznych w wykopie
wykonanym machaniczni

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

o BN-89/8984-18 Telekomunikacyjne linie kablowe dalekosi¢zne. Ogolne wymagania i badania.

o BN-88/8984-19 Telekomunikacyjne sieci wewnatrzzaktadowe. Linie kablowe. Ogdlne wymagania
i badania.

o BN-89/8984-17/03 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Linie kablowe. Ogélne wymagania i
badania.
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ZN-96/TP S.A.-002 Telekomunikacyjne linie kablowe dalekosi¢zne. Linie
optotelekomunikacyjne. Ogolne wymagania techniczne.

ZN-96/TP S.A.-004 Zblizenia i skrzyzowania z innymi urzadzeniami uzbrojenia terenowego.
Ogolne wymagania i badania.

ZN-96/TP S.A.-005 Kable optotelekomunikacyjne. Wymagania i badania.

ZN-96/TP S.A.-006 Ztacza spajane $wiattowodow jednodomowych. Wymagania i badania.
ZN-96/TP S.A.-008 Ostony zlaczowe. Wymagania i badania.

ZN-96/TP S.A.-010 Osprzet do instalowania kabli telekomunikacyjnych na podbudowie stupowe;j
telekomunikacyjnej i energetycznej do 1 kV. Wymagania i badania.

ZN-96/TP S.A.-011 Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Ogdlne wymagania techniczne.
ZN-96/TP S.A.-012 Kanalizacja pierwotna. Wymagania i badania.

ZN-96/TP S.A.-013 Kanalizacja wtorna i rurociagi kablowe. Wymagania i badania.
ZN-96/TP S.A.-023 Studnie kablowe. Wymagania i badania.

ZN-96/TP S.A.-041 Zabezpieczenie pokryw studni kablowych, dodatkowe (wewnetrzne).
BN-84/8984-10 Zaktadowe sieci telekomunikacyjne przewodowe. Instalacje wnetrzowe. Ogolne
wymagania.

PN-74/C-89200 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu. Wymiary.

PN-87/E-90054 Przewody elektroenergetyczne ogdlnego przeznaczenia do uktadania na state.
Przewody jednozytowe o izolacji polwinitowe;j.

PN-74/E-90056 Przewody elektroenergetyczne ogdlnego przeznaczenia do uktadania na state.
Przewody o izolacji i powtoce polwinitowej okragte.

PN-92/T-90321 Telekomunikacyjne kable stacyjne matej czestotliwosci izolacji i powloce
polwinitowej.

PN-H-74200; 1998 Rury stalowe ze szwem, gwintowane.

PN-EN 206-1 Beton Czegs¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnosé.

PN-EN 197-1 Cement - Cz¢$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodno$ci dotyczace cementow
powszechnego uzytku.

PN-EN 197-2 Cement - Cz¢$¢ 2: Ocena zgodnosci.

PN-B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw budowlanych.

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.

PN-D-96000 Tarcica iglasta powszechnego przeznaczenia.

PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykte.

PN-EN 124:2000 Zwienczenie wpustow i studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni dla ruchu
pieszego i kotowego.

Zasady konstrukcji, badania typu, znakowanie, sterowanie jakos$cig.:
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WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t
budowlanych zwigzanych z wykonaniem wzmocnienia geokratg przestrzenng skarp. w ramach zadania pn:
Budowa parkingu dla samochodéw osobowych wraz z budowa muru oporowego, instalacji oswietleniowej i
kanalizacji deszczowej oraz przebudowg sieci elektroenergetycznej i teletechnicznej w ramach zadania
inwestycyjnego: ,,Budowa parkingu przy dworcu PKP w Brzeszczach-Jawiszowicach”

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1 zgodnie z DM 00.00.00 - "Wymagania Ogélne".

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem i odbiorem zabezpieczenia skarp przed erozja, za pomoca konstrukcji sktadajacej si¢ z
geokraty, tj. elastycznej struktury przestrzennej wykonanej z geosyntetyku, a takze z gruntu wypetniajacego
geokrate 1 warstwy separacyjno-filtracyjnej.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z odpowiednimi normami.

1.4.1. Stabe podioze - warstwy gruntu, nie spetniajace wymagan wynikajacych z warunkéw nosnosci lub
przydatnosci do uzytkowania podtoza,

1.4.2. Wzmocnienie geokratg podtoza - wykorzystanie wlasciwosci geosyntetyku w geokracie
przestrzennej wypetnionej kruszywem, uwzgledniajacych wytrzymatosé i sztywnos¢ konstrukeji
wzmacniajacej do redukcji naprezen pionowych i poprawienia wlasciwos$ci mechanicznych gruntu
podtoza.

1.4.3. Geosyntetyk- materiat o postaci ciaglej, wytwarzany z wysoko spolimeryzowanych wtokien
syntetycznych, jak polietylen, polipropylen, poliester, charakteryzujacy si¢ m.in. duzg
wytrzymatoscig oraz wodoprzepuszczalnoscig. Geosyntetyki obejmuja: geosiatki, geokraty,
geowlokniny, geodzianiny, georuszty, geokompozyty, geomembrany.

1.4.4. Geokrata - elastyczna struktura przestrzenna, wykonana z taSm geosyntetykow, potgczonych
ultradzwiekowymi zgrzeinami punktowymi,

1.45. Geowldknina - materiat ptaski, wytworzony metodami widkienniczymi z wtokien syntetycznych,
ktérych spojnosé jest zapewniona przez iglowanie lub inne procesy taczenia (np. dodatki chemiczne,
polaczenie termiczne) i ktory maszynowo zostaje uformowany w postaci maty

1.4.6. Geotkanina - materiat tkany, ze splecionymi ze sobg ciagglymi wt6knami polipropylenowymi we
wzajemnie prostopadtych kierunkach (watek i osnowa). Struktura geotkaniny sprawia, Ze materiat
ten przyjmuje wlasnosci tworzacych go witdkien. Mimo, ze wtokna utozone sa prostopadle do siebie,
dzieki ich spleceniu i wzajemnemu tarciu, materiat posiada znaczng wytrzymatos¢ na rozcigganie W
kierunku uko$nym,

1.4.7. Rama montazowa - lekka przenos$na rama, dostarczana przez producenta geokraty, stuzaca do
montazu dostarczonych na budowe geokrat z wzajemnie przylegajacymi do siebie tasmami i
zapewniajaca doktadne rozciagniecie geokraty i nadanie jego komdérkom nominalnych wymiarow

1.4.8. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST -00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4,

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5
MATERIALY
2.1. Wymagania dotyczace materialow

Wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST DM-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 2
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2.2. Zgodnos¢ materialéw z dokumentacja projektowa i aprobata techniczna

Materiaty do wykonania robdt powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej lub ST
oraz z aprobatg techniczng IBDiM.

2.3. Geokrata przestrzenna

Geokrata powinna by¢ zbudowana z zespotu elastycznych tasm polimerowych (z polietylenu duzej
gestosci HDPE) o cechach fizycznych, mechanicznych i geometrycznych okreslonych w aprobacie
technicznej. Ta$my geokraty powinny by¢ potaczone seriami ultradzwigkowych zgrzein punktowych, a ich
ptaszczyzny powinny by¢ obustronnie teksturowane przez wyttoczenie.

Geokrata jest dostarczana w odcinkach (sekcjach) sktadajacych si¢ np. z szes¢dziesigciu tasm.
Przygotowana do transportu i magazynowania sekcja stanowi zespot wzajemnie przylegajacych do siebie
tasm. W pozycji roztozonej (na budowie) sekcja przyjmuje posta¢ faliscie wygietych tasm
przypominajacych przestrzenng strukture plastra miodu (patrz: zal. 3, rys. 1).

Do faczenia sasiednich sekcji ze sobg nalezy stosowac opaski samozaciskowe poliamidowe,
certyfikowane. Geokraty produkuje si¢ w r6znych typach i rodzajach (zat. 2),

Geokrate nalezy przechowywac w opakowaniach fabrycznych, w pomieszczeniach czystych, suchych,
zaciemnionych i wentylowanych, chronigc je przed zawilgoceniem, chemikaliami, thuszczami, paliwami i
mozliwo$cig uszkodzenia. Przechowywanie geokraty w warunkach bezposredniego dziatania §wiatta nie
powinno trwaé dtuzej niz dwa miesiace. W przypadku dtuzszego bezposredniego dziatania Swiatta nalezy
przeprowadzi¢ badania geokraty na wymagania podane w zataczniku 2.:

2.4. Geomembrana

Do warstwy odcinajacej mozna stosowac geowtokning (lub geotkaning), ktdra powinna spetniac
nastepujace wymagania:

a) powierzchnia ma by¢ szorstka (teksturowana) lub karbowana (przeploty),
b) grubosc¢ : d > 0,35- 0,5 mm,

¢) masa powierzchniowa: > 800 g/m2,

d) wytrzymalo$¢ na zerwanie: > 100,0 N/mm,

e) wydluzenie przy zerwaniu: > 150%,

f) odporno$¢ na przebicie statyczne: 1,3kN,

g) wskaznik wodoprzepuszczalno$ci — wodoszczelny

Material musi posiada¢ aprobate techniczng IBDiM lub certyfikat CE.

Warunki sktadowania nie powinny wplywaé na wlasciwosci materiatu. Podczas przechowywania
nalezy chroni¢ geomembrame przed zabrudzeniem, jak réwniez przed dtugotrwalym (np.parotygodniowym)
dziataniem promieni stonecznych. Materiaty nalezy przechowywac¢ wytacznie w rolkach opakowanych
fabrycznie, utozonych poziomo na wyrownanym podtozu. Opakowania nie nalezy zdejmowac az do
momentu wbudowania.

2.5. Kruszywo

Kruszywo na warstwe wypelniajacg i separacyjno-filtracyjng powinno by¢ zgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej oraz powinno odpowiada¢ wymaganiom normy PN-EN 13242:2004 [6].

Kruszywo moze sktadaé si¢ z kruszywa tamanego zwyktego (niesortu) 0+63 mm lub z mieszanki
kruszywa naturalnego 0+-63 mm, najkorzystniej z 50% dodatkiem ziaren przekruszonych. Powinno to by¢
kruszywo niespoiste o ciggtej krzywej przesiewu, w ktorym zawarto$¢ frakcji ilastej nie moze przekraczaé
7%, a czg$ci organicznych 2%, a maksymalna $rednica < 63 mm jest zalezna od wysokos$ci geokraty lub
grubos$ci warstwy separacyjno-filtracyjnej. Moze to wiec by¢ spelniajgcy powyzsze warunki thuczen, zwir,
pospolka, piasek, ale takze np. pokruszony zuzel hutniczy.
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Sktadowanie kruszyw powinno odbywac si¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami i nadmiernym zawilgoceniem

2.6. Kotwy stalowe

Do mocowania geowtdkniny i geokraty stosuje si¢ kotwy z odpadowe;j stali zbrojeniowej gtadkiej lub
zebrowanej. Wymiary i ksztalt kotew wg wytycznych producenta. Zwykle kotwy wykonuje si¢ z pretow
$rednicy 6 + 8 mm, dlugosci 250 + 600 mm..

2.7. Chudy beton

Chudy beton stosuje si¢ do wypelniania skrajnych komoérek roztozonej geokraty.

Chudy beton powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-70/8933-03 [7], 0 wytrzymalo$ci na $ciskanie
Rm > 7,5 MPa:

2.8. Opaski zaciskowe do laczenia sasiednich odcinkéw geokrat

Do taczenia, roztozonych na budowie, sasiednich odcinkow (sekcji) geokrat stosuje si¢ taSmy
samozaciskowe (opaski zaciskowe).

Zaleca si¢ stosowanie opasek zaciskowych z poliamidu 6,6 (certyfikat ISO 9002) z nastgpujacymi
cechami:

e odpornoscia na: UV, kwasy, oleje i rozpuszczalniki,

e samogasnace,

e 0 wytrzymatosci termicznej od -40°C do +85°C,

e 0 wytrzymatosci mechanicznej na zrywanie do 1,14 kN.

SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zaleznosci od potrzeb, powinien wykazaé si¢ mozliwoscia
korzystania ze sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robot, jak:
e sprzet do wykonania koryta pod nawierzchnia, np. koparki, rowniarki, spycharki itp.,
e ukladarki do uktadania geowlokniny o prostej konstrukeji, umozliwiajace rozwijanie materiatu
ze szpuli, np. przez podwieszenie rolki do wysiegnika koparki, ciagnika, tadowarki itp.,
e zageszczarki plytowe, ubijaki reczne i mechaniczne, mate walce wibracyjne,
e przeno$ne ramy montazowe do rozciggania geokraty na budowie i nadania jej komorkom
nominalnych wymiar6w,
e betoniarki do wykonania chudego betonu.
Sprze¢t powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjach
producentéw lub propozycji Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.).:

TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 4.

4.2. Transport materialéw

Materiaty sypkie (kruszywa) mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu, w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym
zawilgoceniem. Transport geosyntetykow (geokrat, geowtdknin) moze si¢ odbywa¢ dowolnymi $rodkami
transportu w opakowaniach fabrycznych. Nalezy chroni¢ materiaty przed zamoczeniem i kontaktami z
paliwem, smarami i ttuszczami oraz przed ich fizycznym uszkodzeniem.
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5.

WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonywania robot

Zasady wykonania robo6t podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robot

Sposob wykonania robdt powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa i ST. W przypadku braku
wystarczajacych danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji oraz z informacji
podanych w zatgcznikach.

Podstawowe czynnos$ci przy wykonywaniu rob6ot obejmuja:
1. roboty przygotowawcze,

2. roboty odwodnieniowe,

3. wykonanie korpusy z wyprofilowaniem skarp,

4. ulozenie warstwy separacyjnej,

5. utozenie geokraty wypetnionej kruszywem lub gruntem,
6. roboty wykonczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lub wskazan
Inspektor Nadzorua:

e ustali¢ lokalizacj¢ robot,

e przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegdtowego wytyczenia
robo6t oraz ustalenia danych wysokos$ciowych,

e usuna¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, obiekty, darning, kamienie > 15 cm itd.,

e ew. wykona¢ drogi dojazdowe i inne prace potrzebne dla udostepnienia terenu robot,

e ew. dokona¢ kontrolnych badan gruntu podtoza, wg decyzji Inspektor Nadzorua, w celu
sprawdzenia czy nie r6znia si¢ od cech przyjetych do obliczen projektowych.

5.4. Roboty odwodnieniowe

W przypadkach przewidzianych w dokumentacji projektowej lub na wniosek Wykonawcy
zaakceptowany przez Inspektora nadzoru, nalezy wykonac niezbedne roboty odwodnieniowe, np.:

e obnizenie zbyt wysokiego poziomu wody gruntowej,
e wykonanie warstwy odsaczajacej,
e wykonanie sagczkéw podhuznych z ew. drenami, itp. (patrz przyktad w zat. 3, rys. 4).

5.5. Ulozenie warstwy separacyjno filtracyjnej

Warstwa separacyjno sktada si¢ z geomembrany stanowiacej warstwe separacyjng

Geomembrang, odpowiadajaca wymaganiom pktu 2.2.3, zaleca si¢ uktadac na skarpie na podstawie
planu, okreslajacego wymiary pasm, kierunek postepu roboét, kolejnosci uktadania pasm, szerokos$ci
zaktadow, sposob taczenia itp.

Folig, w ktora sa zapakowane rolki geosyntetyki, zaleca si¢ zdejmowac bezposrednio przed
uktadaniem. W celu uzyskania mniejszej szerokosci rolki mozna jg przecia¢ pita, tak aby po przycigciu
mozliwe bylo polaczenie sasiednich pasm z zaktadem.

Geowlokning mozna rozktadac¢ bez fatd i wybrzuszen rgcznie lub za pomoca uktadarki, umozliwiajace;j
rozwijanie materiatu ze szpuli podwieszonej np. do wysiggnika koparki. Pasma geosyntetyku zaleca si¢
uktadaé poprzecznie do kierunku zasypywania kruszywem, a jesli pokrywana powierzchnia jest wezsza niz
dwie szerokosci pasma, to pasma mozna uktada¢ wzdtuz osi drogi, przy czym zaklady sasiednich pasm
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powinny wynosi¢ 0,2+0,3 m. Po utozeniu, pasma niezwtocznie mocuje si¢ do podtoza kotwami z
odpadowej stali zbrojeniowej, odpowiadajacej wymaganiom pktu 2.2.5. Zaleca si¢ stosowanie kotew
$rednicy 6+8 mm, wyksztalconych w ksztatt litery ,,L” o dlugosci > 250 mm. Kotwy powinny by¢
rozmieszczone na krawedziach pasm i na zaktadach w odstepach co okoto 2,0 m, a na plaszczyznie
materialu: 1 szt. kotwy na okoto 8 m2 powierzchni.

Szeroko$¢ warstwy nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm i -5 cm.
Nierownosci podtuzne i poprzeczne, pod tatg 4-metrowsa, nie moga przekracza¢ 20 mm. Spadki poprzeczne
powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektows, z tolerancja + 0,5%...

5.6. Wykonanie umocnienia przeciwerozyjnego powierzchni pochylych

Wykonanie umocnienia przeciwerozyjnego powierzchni pochytych, jak skarpy wykopow i nasypow

drogowych, stozki nasypow przy przyczotkach mostowych wzglednie powierzchnie skarp kanatéw i
ciekow

przydroznych, powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej, obejmujac wykonanie:

1. powierzchni podioza ziemnego na skarpie wedtug rzednych wysokos$ciowych umozliwiajacych
ulozenie geosiatki komorkowe;,

2. warstwy separacyjnej (lub separacyjno-filtracyjnej) np. z geosyntetykdw, jesli przewiduje to
dokumentacja projektowa lub poleci Inspektor Nadzoru. Sposéb wykonania warstwy separacyjnej powinien
odpowiada¢ wymaganiom pktu 5.6 podpunkt 2 z dostosowaniem do potrzeb robét na skarpie,

3. ewentualnych robot odwodnieniowych, przewidzianych przez dokumentacj¢ projektowa, np.
sgczkow, drendéw lub innych elementéw odwodnienia wglebnego, wedtug sugestii pktu 5.4, upewniajac sie
czy zachowana jest drozno$¢ i szczelno$¢ systemu odwodnieniowego,

4. ulozenia geosiatek komorkowych na skarpie, z tym ze w pierwszej kolejnosci nalezy zakotwi¢ gorna
cze$¢ sekcji geosiatki na szczycie skarpy (np. na poboczu korony drogi w przypadku skarpy nasypu — patrz
rys. 11i 12). W tym celu na szczycie skarpy w dnie usunietej czg$ci pobocza lub wykopanego rowu nalezy
wbi¢ w grunt stalowe prety dtugosci np. 60 + 100 cm $rednicy 10 + 12 mm, w odlegtosciach co okoto 50
cm, tj. zwykle w co druga komorke siatki. W prety nalezy wlozy¢ jeden rzad komorek, po czym nalezy
geosiatke komorkowa rozciggnac¢ w dot, do pelnego jej napigcia, tworzac siatke podobna do ksztattu plastra
miodu. Komorki siatki w jej dolnej krawedzi nalezy zakotwi¢ w grunt skarpy podobnymi pretami stalowymi
we wiasciwych odstepach. Miedzy gorng a dolng krawedzia Siatki nalezy wbi¢ wieksza liczbe pretow w
odlegtosciach okoto 80 + 100 cm.

Prety stalowe do mocowania siatki moga:

—miec¢ ksztalt litery J i ich zagigcie po wbiciu musi utrzymywac gorng krawedz §ciany komorki dobrze
przymocowang do podloza skarpy (rys. 11b),

— by¢ firmowa kotwa, wykonang z preta stalowego i zacisku z tworzywa sztucznego (rys. 5b).

Sasiadujace ze sobg sekcje geosiatek komdérkowych nalezy przymocowac np. galwanizowanymi
zszywkami 12 mm, przy pomocy pneumatycznej zszywarki.

W przypadku gdy dlugos¢ skarpy jest wicksza od dtugosci roztozonej sekcji geosiatki, nalezy wzdtuz
dolnej krawedzi sekcji wbi¢ kolejny rzad pretdw i zahaczy¢ o nie kolejng sekcje geosiatki,

5. wzmocnienia konstrukcji geosiatki za pomocg linek poliestrowych (rys. 6 1 12), jesli przewiduje to
dokumentacja projektowa lub Inspektor Nadzoru. W tym celu nalezy przygotowac linki o dtugosci zbocza
(skarpy) i odcinka zakotwienia sekcji geosiatki oraz dodatkowej dtugosci okoto 15%. Linki nalezy przewlec
przez otwory nawiercone w zlozonej sekcji geosiatki, a wolne konce nalezy zabezpieczy¢ weztami, aby
uniemozliwi¢ wysunigcie si¢ linek. Wolne konce linek mozna zakotwi¢ w gruncie za pomocg kotkow,
pretow, kotew itp. Linki mozna dodatkowo przymocowaé wewnatrz komorki kotwa (rys. 5c), pretem w
ksztalcie litery J w celu uzyskania wigkszej stabilnosci systemu komorkowego. Jesli nie mozna zastosowac
kotew lub pretow do przymocowania linki wewnatrz komorki (np. gdy nie wolno przebi¢ znajdujacego si¢
pod geosiatka materiatu geotekstylnego) nalezy linki ustabilizowaé przez umocowanie zacisku kotwy w
ciggu linki (rys. 5e),
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6. napelnienia komorek geosiatki materiatem zasypowym, tj. gruntem miejscowym lub ziemia roslinna
wedtug punktu 2.2.5 ew. betonem, zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej. W przypadku
przewidywanego zatrawienia skarpy, dopuszcza si¢ wypehienie dolnej czgéci komorek materiatem mniej
warto$ciowym, lecz z zapewnieniem wykonania gornej warstwy 5+10 cm z ziemi roslinnej wg pktu 2.2.5.
Napeianie komorek materialem wypetiajacym nalezy dokonywac przez nasypywanie go z gory w dot po
skarpie wg zasad podanych w pkcie 5.5, z nadmiarem do 5 cm w celu umozliwienia zaggszczenia ziemi
ro$linnej,

7. robdt utrwalajaco-umacniajacych np. przez obsianie mieszankami traw wg pktu 2.2.5. Przy
przewidywaniu sptywu wody powierzchniowej po skarpie mozna wykonaé¢ powierzchniowe $cieki
skarpowe w odpowiednich miejscach, przez napetienie komorek geosiatki betonem. W przypadku duzych
powierzchni sptywania wody, mozna ja przejaé przez wglebne saczki podtuzne, tj. dreny umieszczone w
wykopach wasko-przestrzennych.

5.7. Zasady ukladania na wzmocnionym podlozu warstw humusu

Po wykonaniu warstw zabezpieczajacej skarpy mozna przystapi¢ do utozenia nad nimi przewidzianych
w dokumentacji projektowej warstw humusu, obejmujacych np. warstwe humusu i obsiew trawa. .
5.8. Roboty wykenczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i ST. Do robot

wykonczeniowych naleza prace zwiazane z dostosowaniem wykonanych roboét do istniejacych warunkow
terenowych, takie jak:

e niezbgdne uzupehienia zniszczonej w czasie robot roslinnosci, lub jej wywiezienie,
e roboty porzadkujace otoczenie terenu robot.:

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien:

e uzyskaé wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew. badania
materiatow wykonane przez dostawcow itp.),

e ew. wykona¢ wlasne badania wlasciwosci materiatow przeznaczonych do wykonania robot,
okreslone w pkcie 2,

e sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materiatlow z tworzyw.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inspektorowi Nadzoru do
akceptaciji..
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6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw, ktore nalezy wykonaé w czasie robot podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie robot.

Lp. | Wyszczegolnienie badan 1 pomiarow CZQ;[:';’::GM Wartodcl dopuszczalne
| | Lokalizacja 1 zgodnoS¢ granic terenu We pktu 5
. . . | raz . L .
robot z dokumentacjy projektowa 1 dokumentacji projektowe]
2 | Roboty przygotowawcze Biezgco We pktu 5
3 | Roboty odwodnieniowe Biezgco We pktu 5
4 | Wykonanie koryta pod nawierzchmg Biezgco We pktu 5
5 I:Hc:zcn_lc warstwy separacyjno- Biezaco We pktu 5
filtracyjnej
6 | Ulozenie geokraty wypelnione) Biczaco We pktu §
kruszywem

OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego wzmocnienia skarpy.

ODBIOR ROBOT
8.1. Zasady odbioru robot

Zasady odbioru robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8. Roboty uznaje si¢ za
wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektor Nadzorua, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
e roboty odwodnieniowe,
e ulozenie warstwy separacyjno,
e ulozenie geokraty wypetionej kruszywem.
Odbidr tych robdt powinien by¢ zgodny z wymaganiami pktu 8.2 ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne’
[1] oraz niniejszej ST.

1)

PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 wzmocnienia podtoza obejmuje:

e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
e  oznakowanie robot,

e przygotowanie podtoza,

e dostarczenie materiatow i sprzetu,

e roboty odwodnieniowe,
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o wyprofilowanie skarpy,

e wykonanie warstwy separacyjnej,

e ulozenie geokraty wypelnionej kruszywem i inne roboty, wedtug wymagan dokumentacji
projektowej, ST i specyfikacji technicznej,

e przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,

e odwiezienie sprzetu.

9.3. Sposob rozliczenia robét tymczasowych i prac towarzyszacych

Cena wykonania robot okre$lonych niniejszg OST obejmuje:

e roboty tymczasowe, ktore sa potrzebne do wykonania robot podstawowych, ale nie sa
przekazywane Zamawiajacemu i sg usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych,

e prace towarzyszace, ktore sa niezbedne do wykonania robdt podstawowych, niezaliczane do
robot tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.:

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

e PN-EN 13242:2004 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

e PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. $wir i
mieszanka,

e PNB-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych,

e PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek)

e BN-70/8933-03 Podbudowa z chudego betonu

ZALACZNIK 2

11. CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA GEOKRAT
11.1. Charakterystyka ogélna

Geokrata wykonana jest z zespotu tasm z polietylenu o duzej gestosci (HDPE), dwustronnie
teksturowanych, potaczonych seriami gtebokich, ultradzwickowych zgrzein punktowych, rozmieszczonych
pasmowo, prostopadle do wzdtuznych osi tasm. Produkowana wysoko$¢ geokraty, rowna szeroko$ci tam,
wynosi 50 mm, 75 mm, 100 mm, 150 mm, 200 mm lub 300 mm; inna wysoko$¢ geokraty moze by¢ wykonana
na zamoOwienie. W geokracie standardowej pasma zgrzein sa odlegle od siebie o 340 mm. Geokrata jest
produkowana w odcinkach, zwanych sekcjami, sktadajacych si¢ z sze$¢dziesigciu tasm. W pozycji ztozonej
(transportowo-magazynowej) sekcja stanowi zespot wzajemnie do siebie przylegajacych tasm. W pozycji
roztozonej (rozciagnigtej) sekcja stanowi uktad faliscie wygigtych tasm, ztaczonych grzbietami, wyznaczajacych
trojwymiarowe struktury komorkowe (zat. 3, rys. 1). Geokrata jest wytwarzana w dwoch odmianach réznigcych
si¢ wielko$cig komorek: — mate komorki (sekcja po roztozeniu ma wymiary 3,50 m x 6,60 m), — duze komorki
(sekcja po roztozeniu ma wymiary 2,60 m x 12,40 m), ponadto inne wymiary sekcji moga by¢ wykonane na
zamowienie. Odmiang geokraty stanowi wyrob z tasm o szerokosci co najmniej 75 mm z nacigciami lub
perforowanych. Stosowanie geokraty nacinanej i perforowanej jest ograniczone tylko do konstrukcji, w ktorych
dopuszcza si¢ zmniejszong wytrzymato$¢ taSmy na rozcigganie. Geokrata jest wykonana z materialu palnego. W
temperaturze okoto 130°C materiat ulega uplastycznieniu, a w temperaturze okoto 360°C zapala sie.
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11.2. Przeznaczenie geokraty

Glownym przeznaczeniem geokraty, zwigzanym z niniejsza OST, jest wzmocnienie skarpy

Ponadto, geokrat¢ o wysoko$ci co najmniej 100 mm mozna stosowaé do wykonania:

nawierzchni parkingéw dla samochodéw osobowych i dostawczych (do 3,5 t) oraz pojazdow
wywolujacych nacisk jednostkowy na podtoze do 350 kPa,

drog o nawierzchni gruntowej dla ruchu bardzo lekkiego (R1),

drég tymczasowych o nawierzchni nieulepszonej dla ruchu bardzo lekkiego, lekkiego i
sredniego (R1, R2 i R3),

umocnienia podbudowy drég w czasie prowadzenia rob6t budowlanych,

ulepszania stabych podtozy pod powierzchniami drég samochodowych i kolejowych, drog
dojazdowych wg wymagan PN-S-02205:1998,

umochnienia przeciwerozyjnego powierzchni skarp kanatow, ciekéw i zbiornikow wodnych,

umocnienia przeciwerozyjnego powierzchni skarp nasypow i wykopdw oraz stoSkow nasypow
przy przyczoétkach mostowych.

Geokrata o wysokoséci mniejszej od 100 mm moze by¢ uzyta do umocnienia przeciwerozyjnego skarp
kanatoéw, ciekdw i zbiornikdw wodnych tylko wtedy, gdy jej wypehienie stanowi materiat nie ulegajacy
wyplukiwaniu. Geokrata nacinana moze by¢ stosowana tylko do wykonania umocnien przeciwerozyjnych skarp;
ich pochylenie nie moze przekracza¢ 1:1,5. Do wzmocnien podtoza nawierzchni w wykopach nalezy w zasadzie

stosowac geokrate pelng (nie zaleca si¢ geokraty nacinanej, a perforowang mozna stosowa¢ w przypadkach
uzasadnionych obliczeniami).

11.3. Wiasciwosci techniczno-uzytkowe geokraty

Tasmy powinny mie¢ obie powierzchnie teksturowane. Grubos¢ ta§my dwustronnie teksturowane;j
powinna by¢ w granicach od 1,4 mm do 2,0 mm. Na powierzchni 1 cm2 powinno by¢ co najmniej 15 wglebien
o glebokosci nie mniejszej od 0,2 mm. Wymagania dotyczace materialu, z ktorego wykonane s3 taSmy geokraty
, podano w tablicy 2.1.

Tablica 2.1. Wymagania dotyczace materiatu, z ktérego wykonane sa ta§my geokraty

e e . . Metody badan
].. 3 — 1 oy 1‘. T
Lp. Whasciwosci Jednostki Vymagania weding
| Ggstosc g-"-:‘n‘-j od 0,935 do 0,965

Wytrzymalosé na rozcigganie kN/m’ =21 000 aprobaty
£ . techniczne)

de-:u]_'nﬂ:_v; n.a korozje b ~ 2 000

Naprezeniows

Szeroko$¢ i wytrzymalos¢ tasmy oraz wytrzymatos$¢ potaczen na rozrywanie powinny spetniaé wymagania wg

tablicy 2.2.

Tablica 2.2. Szeroko$¢ 1 wytrzymatos$¢ taSmy geokraty oraz wytrzymatos¢ potaczen na rozrywanie

. . Ted- Wysokoic geokraty, mm Metody
Lp. Wiasciwosel nostka badama
150 200 300
| Szerokosc tasmy mim 150 200 300 przymiarem
2 ".’»'}-'t]_'z],rm:.llﬂsc tasmy na kN - 38 ~5.0 76
rozcigganic
3 | Wytrzymalosé polaczenia wg
zgrzewancgo na oddzieranie kN =3,2 =472 =64 aprobaty
(badanie T) technicznej
4 ".?'lr':u'trz],rrmalﬂsc pcz}gc'zcma kN 34 4.6 =69
ZETZCWANECEO Nd Scinanic
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Szerokos$¢ tasmy, mierzona przymiarem z doktadnoscia 1 mm, moze ro6zni¢ si¢ o 3%, ale nie wigcej jak
3 mm. Tolerancja wymiaréow sekcji wynosi 2%. Wymiary sekcji wykonywanych wedlug zaméwienia powinny
odpowiada¢ wymaganiom i tolerancji okre§lonym przez Zamawiajacego. Sekcja geokraty roztozona na ptaskie;j,
poziomej powierzchni powinna mie¢ ksztalt prostopadtoscianu. Gérna powierzchnia siatki powinna by¢ ptaska
bez widocznych sfalowan. Ze wzgledéw konstrukcyjnych, przy wzmacnianiu stabego podtoza nawierzchni w
wykopach, zaleca si¢ stosowa¢ geokraty o wysokosci > 150 mm

11.4. Pakowanie, przechowywanie i transport

Sekcje geokraty sg transportowane, dostarczane i przechowywane w stanie ztozonym. Kazda sekcja
powinna mie¢ etykiete zawierajaca jej oznaczenie.

Geokrata moze akumulowac elektrycznos$¢ statyczng podczas sktadowania; w takim przypadku
niezb¢dne jest uziemienie.

Rys. 1. Geokrata w pozycji roztozonej i ztozonej

a) Pozycja roztozona (rozciagnigta) do zastosowania na budowie

b) Pozycja ztozona do transportu i sktadowania

Rys. 2. Widok rozciagnigtej na budowie geokraty z wypelnionymi komodrkami kruszywem kamiennym
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WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem kanalizacji deszczowej w ramach zadania pn: Budowa parkingu dla
samochodow osobowych wraz z budowa muru oporowego, instalacji oswietleniowej i kanalizacji

deszczowej oraz przebudows sieci elektroenergetycznej i teletechnicznej w ramach zadania inwestycyjnego:
,Budowa parkingu przy dworcu PKP w Brzeszczach-Jawiszowicach”

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1 zgodnie z DM 00.00.00 - "Wymagania Ogélne".

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem kanalizacji deszczowej.
Zakres rzeczowy obejmuje:
e ulozenie rur przewodowych
e montaz studni kanalizacyjnych z kregdw betonowych
e montaz wpustow deszczowych z przykanalikami
e montaz prefabrykowanego przepustu drogowego
Zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

1.4. OKkreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z odpowiednimi normami.

1.4.1. Kanalizacja deszczowa - sie¢ kanalizacyjna zewnetrzna przeznaczona do odprowadzania $ciekow
opadowych.
Kanaty

1.4.2. Kanat - liniowa budowla przeznaczona do grawitacyjnego odprowadzania $ciekow.

1.4.3. Kanal deszczowy - kanal przeznaczony do odprowadzania $ciekdw opadowych.

1.4.4. Kanal zbiorczy - kanat przeznaczony do zbierania §ciekéw, z co najmniej dwoch kanatéw bocznych.

1.4.5. Kolektor gléowny - kanat przeznaczony do zbierania $ciekow z kanatow oraz kanatow zbiorczych i
odprowadzenia ich do odbiornika.

1.4.6. Kanal nieprzetazowy - kanat zamknigty o wysoko$ci wewnetrznej mniejszej niz 1,0 m.

1.4.7. Kanal przetazowy - kanat zamkniety o wysokosci wewnetrznej rownej lub wigkszej niz 1,0 m.
Urzadzenia (elementy) uzbrojenia sieci

1.4.8. Studzienka kanalizacyjna - studzienka rewizyjna - na kanale nieprzetazowym przeznaczona do
kontroli i prawidtowej eksploatacji kanatow.

1.4.9. Studzienka przelotowa - studzienka kanalizacyjna zlokalizowana na zalamaniach osi kanatu w
planie, na zatamaniach spadku kanalu oraz na odcinkach prostych.

1.4.10. Studzienka potaczeniowa - studzienka kanalizacyjna przeznaczona do taczenia, co najmniej dwoch
kanatéw doptywowych w jeden kanat odpltywowy.

1.4.11. Studzienka bezwtazowa - $lepa - studzienka kanalizacyjna przykryta stropem bez otworu
wlazowego, spelniajaca funkcje studzienki potaczeniowe;.

1.4.12. Komora kanalizacyjna - komora rewizyjna na kanale przetazowym przeznaczona do kontroli i
prawidlowej eksploatacji kanatow.

1.4.13. Komora potaczeniowa - komora kanalizacyjna przeznaczona do taczenia co najmniej dwoch
kanatow doptywowych w jeden kanat odptywowy.

1.4.14. Wylot éciekdéw - element na koncu kanatu odprowadzajacego Scieki do odbiornika.
Elementy studzienek i komor

1.4.15. Komora robocza - zasadnicza cz¢$¢ studzienki lub komory przeznaczona do czynnosci
eksploatacyjnych. Wysokos$¢ komory roboczej jest to odlegtos¢ pomiedzy rzgdng dolnej
powierzchni ptyty lub innego elementu przykrycia studzienki lub komory, a rzedng spocznika.
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1.4.16. Komin wlazowy - szyb potaczeniowy komory roboczej z powierzchnig ziemi, przeznaczony do
zej$cia obstugi do komory robocze;.

1.4.17. Plyta pokrywowa studzienki lub komory - ptyta przykrywajaca komore robocza.

1.4.18. Wilaz kanatowy - element zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek
rewizyjnych lub komor kanalizacyjnych, umozliwiajacy dostgp do urzadzen kanalizacyjnych.

1.4.19. Kineta - wyprofilowany rowek w dnie studzienki, przeznaczony do przeptywu w nim $ciekow.

1.4.20. Spocznik - element dna studzienki lub komory kanalizacyjnej pomig¢dzy kineta a $ciang komory
roboczej.

1.4.21. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST Dm-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4,

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:
e organizacji robot budowlanych;
e zabezpieczenia interesu osob trzecich;
e ochrony $rodowiska;
e warunkow bezpieczenstwa pracy;
e zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
e warunkow organizacji ruchu;
e zabezpieczenia chodnikéw i jezdni,

MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialow

Wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST DM-00.00.00
»,Wymagania ogo6lne” pkt 2..

2.2. Rury przewodowe

2.2.1. Kanaly
Nalezy zastosowaé rury zgodne z dokumentacja projektowa:
Rury kielichowe PVC:

e DN315
e DN200
e DN315
e DN200

2.2.2. Kruszywo na podsypke i zasypke
Uzyty materiat na podsypke i zasypke powinien odpowiada¢ wymaganiom normy PN-EN 13242..

2.3. Studnie kanalizacyjne z kregéw betonowych

Nalezy zastosowa¢ studnie z krggéw betonowych DN1000 mm

2.3.1. Kreggi betonowe
Studnie nalezy wykonac¢ z prefabrykowanych kregdw betonowych z zastosowaniem jako materiatu

betonu odpowiadajgcego klasie wytrzymatosci nie nizszej niz C35/45, wodoszczelnego (W8), mato
nasigkliwego (nw do 5%) i mrozoodpornego (F-150). Elementy studni nalezy taczy¢ z
zastosowaniem uszczelek elastomerowych. Czesci denne studni nalezy wykonaé jako monolityczne.
Przejscia rur przez $ciany studzienek wykona¢ jako szczelne z zastosowaniem kro¢cow
dostudziennych.

2.3.2. Stopnie ztazowe
Nalezy zastosowac stopnie ztazowe zeliwne powlekane tworzywem sztucznym zgodnie z PN-EN-

13101 (rozstawione mijankowo).
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2.3.3. Beton

Nalezy zastosowaé beton podtoza C16/20 gr. 20 cm oraz podsypke filtracyjng w gruntach
nawodnionych (warstwa zwiru lub tlucznia) o zageszczeniu 1s=0,95.

2.4. Wpusty uliczne zeliwne

Wpusty uliczne zeliwne powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 124 [1]..

2.5. Wylot kolektora

Wyloty kanalizacji deszczowej z wpustow do odbiornika wykonac jako prefabrykaty betonowe

typowe w oparciu o Katalog Powtarzalnych Elementéw Drogowych (np. KPED 02.19) i zgodnie z
Dokumentacja Projektowa..

2.6. Elementy prefabrykowane

Wytrzymatos¢, ksztalt i wymiary elementéw prefabrykowanych powinny by¢ zgodne z
Dokumentacja Projektowa, KPED i Specyfikacja, zastosowano:

e dyble betonowe
Wymagania techniczne zgodnie z normg PN-EN 1339..

2.6.1. Ksztalt i wymiary

Wymiary nominalne Dhugosc Szerokosc Grubosé
mm W mm W mm W mm
490x300x150 mm +3 +3 +4

Roéznica pomigdzy dwoma pomiarami dtugosci, szerokosci i grubosei pojedynczej ptyty powinna by¢ <3mm

Dopuszczalne odchylki ptaskosci i pofalowania

Dhugosé pomiarowa Maksymalna wypuklosé Maksymalna wklestosé
W mm W mm W mm
300 1.5 1.0
400 2.0 1.5
500 2.5 1.5

71



2.6.2.

Wiasciwosci fizyczne i mechaniczne

Lp.

Cecha dla

Klasa

Oznaczenie Wymagania

1.

Whasciwosci fizyczne 1 mechaniczne

Odpornoéd na zamrazanie/

Ubytek masy po badaniu: wartosé érednia

1.1 | rozmrazame z udzialem soli 3 D < 1.0 kg/m’. przy czvm kazdy pojedynczy wynik
odladzajacych =1.5 kg/m?
Wytrzymalosé na ZEmAme = Charakterystyczna Kazdy pojedynezy
(Klasa wytrzymalosci wytrzymalosé, MPa wynik. MPa
1.2 | ustalona w dokumentacji 3 FJ YHZY e YL 7
projektowey lub przez -
Inzyniera) 3.0 4.0
Dyble maja zadawalajaca trwalosé (wytrzymalosc)
13 Trwalosc ze wzgledu na ) jesli spelnione s3 wymagania
| wytrzymalosé punktu 1.2 oraz poeddawane sa normalne;
konserwac)1
1.4 | Nasiakliwosc 2 B =60
Odpornosd na Scieranie Odpornosé przy pomiarze na tarczy
. | (Klasa odpornosci ustalona w Béhmego, wg zal H normy — badanie
1.5 o : 4 I
dokumentacy1 projektowe) lub alternatywne
przez Inzyniera) = 18000 mm*/5000 mm?
2 Aspekty wizualne
2.1 | Wyglad - | powierzchnia nie powinna miec rys 1 odpryskow,

2.6.3. Aspekty wizualne

Aspekty wizualne
1 Wyglad a)géra powierzchnia phyt azurowych nie powinna mieé rvs
1 odpryskéw,
b)nie dopuszceza sie rozwarstwien w elementach dwuwarstwowych,
c)ewentualne wykwity nie sa uwazane za istotne
2 | Tekstura a)plyty azurowe z powierzchnia o specjalnej teksturze — producent
powinien opisaé rodzaj tekstury,
b)tekstura lub zabarwienie plyt azurowych powinny byé pordéwnane z
probka producenta, zatwierdzong przez odbiorce,

3 | Zabarwienie (barwiona moze byé | c)ewentualne roznice w jednolitosct tekstury lub zabarwienia.
warstwa scieralna lub caly spowodowane nieumknionymi znuanami we wlasciwosciach
element) surowcow 1 zmianach warunkow twardnienia nie sa uwazane za

1stotne
2.7. lzolacja

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu izolacji $cian studzienek i elementéw betonowych

stykajacych si¢ z gruntem sg:

¢ Bitizol R do gruntowania powierzchni,

e Bitizol P,

e rozpuszczalniki organiczne lub przemystowe $rodki odttuszczajace,
e w gruntach nawodnionych glina plastyczna.

Dopuszcza si¢ do stosowania réwniez inne materiaty o podobnych wtasciwosciach posiadajace
aktualne aprobaty techniczne. Decyzj¢ o zastosowaniu innego rodzaju izolacji podejmuje Inzynier..

2.8. Betonowy przepust drogowy

72



3.

Zgodnie z dokumentacja projektowa nalezy wbudowacé przepust drogowy DN800 w miejscu
zgodnym z Dokumentacja Projektowa. Zastosowana rura powinna by¢ prefabrykowanym kolektorem
wykonany w technologii zelbetowe;.

SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczgce sprzetu
Wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogbélne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania kanalizacji deszczowej

Wykonawca przystepujacy do wykonania kanalizacji deszczowej powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzgtu:

zurawi budowlanych samochodowych,

koparek przedsigbiernych,

spycharek kotowych Iub gasienicowych,

sprzetu do zaggszczania gruntu,

wciagarek mechanicznych,

e  beczkowozow,

e lub kazdego innego sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera.

TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materialéw

4.2.1. Transport rur kanalowych

Rury mogga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu w sposéb zabezpieczajacy je przed
uszkodzeniem lub zniszczeniem. Wykonawca zapewni przewoz rur w pozycji poziomej wzdtuz
srodka transportu. Wykonawca zabezpieczy wyroby przewozone w pozycji poziomej przed
przesuwaniem i przetaczaniem pod wplywem sit bezwtadnosci wystepujacych w czasie ruchu
pojazdow. Przy wielowarstwowym uktadaniu rur goérna warstwa nie moze przewyzszaé Scian srodka
transportu o wigcej niz 1/3 $rednicy zewnetrznej wyrobu. Pierwsza warstwe rur nalezy uktadaé na
podktadach drewnianych, za$ poszczegolne warstwy w miejscach stykania si¢ wyrobow nalezy
przektada¢ materiatem wyS$ciotkowym (o grubosci warstwy od 2 do 4 cm po ugnieceniu)..

4.2.2. Transport kregow
Transport krggow powinien odbywac si¢ samochodami w pozycji wbudowania lub prostopadle do

pozycji whudowania. Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przewozonych elementow,
Wykonawca dokona ich usztywnienia przez zastosowanie przektadek, rozporow i klindw z drewna,
gumy lub innych odpowiednich materiatow. Podnoszenie i opuszczanie kregow o $rednicach min.
1,2 m nalezy wykonywa¢ za pomoca minimum trzech lin rozmieszczonych rownomiernie na
obwodzie prefabrykatu...

4.2.3. Transport wltazéw kanatowych

Wiazy kanatowe moga by¢ transportowane dowolnymi $rodkami transportu w sposéb
zabezpieczajacy przed przemieszczaniem i uszkodzeniem.

4.2.4. Transport elementéw prefabrykowanych
Elementy prefabrykowane mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed uszkodzeniami.

4.2.5. Transport mieszanki betonowej
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Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie srodki transportowe, ktore nie
spowoduja segregacji sktadnikow, zmiany sktadu mieszanki, zanieczyszczenia mieszanki i
obnizenia temperatury przekraczajacej granice okreslong w wymaganiach technologicznych.

4.2.6. Transport kruszyw
Kruszywa moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu, w sposob zabezpieczajacy je
przed zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.7. Transport cementu
Transport cementu powinien by¢ zgodny z BN-88/6731-08.

4.2.8. Transport wpustow zeliwnych
Skrzynki lub ramki wpustoéw moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu w sposob
zabezpieczony przed przesuwaniem si¢ podczas transportu.

WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania robot

Zasady wykonania robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robo6t oraz
Program Zapewnienia Jako$ci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane Roboty.

W przypadku natrafienia na niezidentyfikowane sieci oraz w przypadku zlokalizowania istniejacych sieci w
innym miejscu niz wskazano na mapie Wykonaweca jest zobowigzany powiadomi¢ o tym fakcie Inzyniera.
Inzynier powinien okresli¢, wspdlnie z Wykonawca, zakres robot niezbednych do wykonania przy usunigciu
wymienionej kolizji, tacznie z ustaleniem wilasciciela sieci, wykonaniem inwentaryzacji geodezyjnej oraz
niezbe¢dny zakres robdt, ktory zostanie wykonany na podstawie odrebnej umowy, w oparciu o dokumentacje
techniczng dostarczong przez Zamawiajacego.

Wykonawca jest zobowigzany do wykonania Projektow technologicznych, warsztatowych i
montazowych wszystkich elementéw odwodnienia. Projekty podlegaja akceptacji przez Inzyniera.

Wykonana kanalizacja powinna zosta¢ naniesiona na mapy zasadnicze przez stuzby geodezyjne.

Przed przystgpieniem do robdt w miejscach wlaczen do istniejacej sieci oraz w miejscach kolizji z
istniejacy infrastruktura techniczng wykonaé przekopy kontrolne celem zlokalizowania miejsca, glebokosci
posadowienia, a takze materiatu i Srednicy istniejacych sieci.

Doktadng lokalizacje i posadowienie urzadzen podziemnych nalezy ustali¢ przy pomocy wykopow
kontrolnych wykonywanych pod nadzorem uzytkownikow.

Wszelkie roboty w poblizu uzbrojenia podziemnego wykonywaé pod nadzorem wszystkich wtascicieli
uzbrojenia, stosujac si¢ do ich zalecen odnos$nie zabezpieczen urzadzen.

Na czas przebudowy i przepig¢ istniejacej kanalizacji nalezy zachowac ciaglo$¢ dostawy poprzez
zastosowanie tymczasowych przektadek istniejacej sieci lub przepompowywanie $ciekow.

Dla kanalizacji i studzienek nalezy wykonac¢ proby szczelnosci.

Na czas robot ziemnych (wykopow) sieci krzyzujace si¢ z projektowanymi sieciami nalezy
zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem zgodnie z obowigzujacymi przepisami oraz pod nadzorem gestora sieci.

Przed przystgpieniem do robot ziemnych nalezy zleci¢ nadzor wszystkim wiascicielom uzbrojenia
podziemnego na omawianym terenie.

Wykonana kanalizacja powinna zosta¢ naniesiona na mapy zasadnicze przez stuzby geodezyjne.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot Wykonawca dokona ich wytyczenia i trwale oznaczy je w terenie za
pomoca kotkéw osiowych, kotkow swiadkow i kotkow krawedziowych.

W przypadku niedostatecznej ilo$ci reperow statych, Wykonawca wbuduje repery tymczasowe (z
rzednymi sprawdzonymi przez stuzby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperow i ich rzedne przekaze
Inzynierowi..

5.3. Roboty ziemne
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Wykopy nalezy wykona¢ jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonania robot wykopu (rgcznie
lub mechanicznie) powinny by¢ dostosowane do glgbokosci wykopu, danych geotechnicznych oraz
posiadanego sprzetu mechanicznego.

Szerokos¢ wykopu uwarunkowana jest zewnetrznymi wymiarami kanatu, do ktorych dodaje si¢
obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na deskowanie $cian i uszczelnienie stykow. Deskowanie §cian
nalezy prowadzi¢ w miarg jego glebienia. Wydobyty grunt z wykopu powinien by¢é wywieziony przez
Wykonawce na odktad.

Dno wykopu powinno by¢ rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w Dokumentacji Projektowej,
przy czym dno wykopu Wykonawca wykona na poziomie wyzszym od rzgdnej projektowanej o 0,20 m.

Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinno by¢ wykonane bezposrednio przed utozeniem
przewodow rurowych. Zdjecie tej warstwy Wykonawca wykona recznie lub w sposob uzgodniony z
InZynierem.

Wykopy waskoprzestrzenne szalowane bedg poziomo uktadanymi wypraskami stalowymi (dla kanatow
do 4,5 m zaglebienia) i $ciankami z grodzic (dla kanalow glgbszych niz 4,5 m).

Technologia wykonywania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidlowe odwodnienie w calym okresie
trwania rob6t ziemnych. Wykonanie wykopow powinno postgpowaé w kierunku podnoszenia si¢ niwelety.
W czasie rob6t ziemnych nalezy zachowaé odpowiedni spadek podtuzny i nada¢ przekrojom poprzecznym
spadki umozliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. Wykonawca powinien wykona¢ urzadzenia, ktore
umozliwiajg odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar rob6t ziemnych tak, aby
zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.

Projekt technologiczny odwodnienia opracuje Wykonawca i uzgodni go z Inzynierem.:

5.4. Odwodnienia wykopu

Technologia wykonywania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie
trwania rob6t ziemnych. Wykonanie wykopow powinno postgpowaé w kierunku podnoszenia si¢ niwelety.
W czasie robot ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podtuzny i nadaé przekrojom poprzecznym
spadki umozliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. Wykonawca powinien wykona¢ urzadzenia, ktore
umozliwiaja odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar roboét ziemnych tak, aby
zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Technologi¢ odwodnienia wykopu opracuje
Wykonawca.

5.5. Roboty montazowe

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, to spadki i gtebokos¢ posadowienia rurociggu
powinny spetnia¢ ponizsze warunki:

e najmniejsze spadki kanatéw powinny zapewni¢ dopuszczalne minimalne predkosci przeptywu, tj.
od 0,6 do 0,8 m/s. Spadki te nie moga by¢ jednak mniejsze:

e dla kanatéw o $rednicy do 0,4 m - 3 %o,

e dla kanatoéw i kolektorow przelotowych - 1 %o (wyjatkowo dopuszcza si¢ spadek 0,5 %o).

e glebokos¢ posadowienia powinna wynosi¢ w zalezno$ci od stref przemarzania gruntéw, od 1,0 do
1,3 m (zgodnie z Dziennikiem Budownictwa nr 1 z 15.03.71).

Przy mniejszych zaglebieniach zachodzi konieczno$¢ odpowiedniego ocieplenia kanatu. Ponadto
nalezy dazy¢ do tego, aby zaglebienie kanatu na koncowce sieci wynosito minimum 2,5 m w celu
zapewnienia mozliwo$ci ewentualnego skanalizowania obiektow potozonych przy tym kanale.

5.5.1. Rury kanatowe

Po wykonaniu wykopu nalezy dno wyréwnac i oczyscié, a nastgpnie wykona¢ podsypke o grubosci 20
cm z zachowaniem kata posadowienia 90°.

Wyprofilowanie dna rowu powinno by¢ wykonane bezposrednio przed montazem rur na dnie wykopu.

W miejscu potaczen rur nalezy zostawi¢ wglebienie na kielich umozliwiajace doktadne utozenie rury i
swobodne dopchniecie w celu wykonania potaczenia.

Po catkowitym zmontowaniu rurociggdw nalezy wykonaé zasypke tzw. pachwin piaskiem.
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Poszczegoblne utozone rury powinny by¢ unieruchomione przez obsypanie piaskiem i mocno podbite,
aby rura nie zmienifa polozenia do czasu wykonania uszczelnienia zlaczy.

Zasypke w pachwinach nalezy wykona¢ recznie dokladnie ubijajac, celem jej zageszczenia po bokach
rur. Nastgpnie nalezy wykonac zasypke z piasku do poziomu 30 cm ponad wierzch rury. Zasypka ta
powinna by¢ zageszczana ubijakiem po obu stronach przewodu, warstwami o grubosci co najwyzej 20 cm.
Pozostatg czes¢ wykopu zasypac piaskiem (w przypadku sieci posadowionych w korpusie drogi,
chodnikow, podjazdow) réwniez go zageszczajac.

W przypadku sieci posadowionych poza terenem utwardzonym wykop mozna zasypa¢ gruntem
rodzimym z zageszczeniem. Zasypywania wykopow nalezy dokonywaé gruntem nieskalistym,
drobnoziarnistym, mineralnym bez grud i kamieni.

Zageszczenie dla sieci uktadanych bezposrednio pod droga: wskaznik zaggszczenia gruntu 1s=1,0.

W terenach gdzie nie przewiduje si¢ ruchu pojazdow i pieszych mozna wykonywac zasypke do
uzyskania wskaznika zageszczenia Is = 0,95.

Rury nalezy uktada¢ w temperaturze powyzej 0°C.

Przed zakonczeniem dnia roboczego badz przed zej$ciem z budowy nalezy zabezpieczy¢ konce
utozonego kanatu przed zamuleniem.

5.5.2. Studnie kanalizacyjne z kregdw betonowych

Przy wykonywaniu studni kanalizacyjnych nalezy przestrzegac¢ nastgpujacych zasad:

e studnie nalezy wykonywac¢ na uprzednio wzmocnionym dnie wykopu,

e sStudnie wykonywac¢ nalezy zasadniczo w wykopie szerokoprzestrzennym. Natomiast w
trudnych warunkach gruntowych (przy wystgpowaniu wody gruntowej, kurzawki itp.) w
wykopie wzmocnionym.

Studnie kanalizacyjne sktadajg si¢ z nastepujacych czesci:

e komory roboczej,
e dna studni,

e wiazu kanatowego,
e stopni ztazowych.

Przejscia rur kanalizacyjnych przez $ciany komory nalezy obudowac i uszczelni¢ materiatem
plastycznym ustalonym w Dokumentacji Projektowej.

Czesci denne studni nalezy wykona¢ jako monolityczne.

Studnie nalezy posadowié¢ na wylewce betonowej C16/20 grubosci 20 cm oraz podsypce filtracyjnej
(warstwa zwiru lub tlucznia grubosci 20 cm) o zaggszczeniu Is=0,95 w gruntach nawodnionych.

Studzienki usytuowane w korpusach drogi (lub innych miejscach narazonych na obcigzenia
dynamiczne) powinny mie¢ wlaz typu cigzkiego. W innych przypadkach mozna stosowac wilazy typu
lekkiego.

Poziom wtazu w powierzchni utwardzonej powinien by¢ z nig rowny, natomiast w trawnikach i
zielencach gorna krawedz wlazu powinna znajdowac si¢ na wysoko$ci min. 8 cm ponad poziomem terenu.

W $cianie komory roboczej oraz komina wlazowego nalezy zamontowa¢ mijankowo stopnie ztazowe w
dwdch rzedach w odlegloséciach pionowych 0,30 m i w odleglosci poziomej osi stopni 0,30 m.

Nalezy doktadnie obsypa¢ studnie rewizyjne piaskiem z dokladnym zaggszczeniem przy pomocy
ubijakow mechanicznych dla uniknigcia zataman na wykonanej nawierzchni.

Przejscie rur przez Sciany studzienek wykonac jako elastyczne.
Studnie nalezy zabezpieczy¢ przez posmarowanie z zewnatrz izolacja bitumiczna.

Dopuszcza si¢ stosowanie innego srodka izolacyjnego uzgodnionego z Inzynierem.

5.5.3. Przykanaliki
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Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej to przy wykonywaniu przykanalikow nalezy
przestrzegac nastepujacych zasad:

trasa przykanalika powinna by¢ prosta, bez zalaman w planie i pionie (z wyjatkiem tukéw dla

podiaczenia do wpustu bocznego w kanale lub do syfonu przy podtaczeniach do kanatu

ogolnosptawnego),

minimalny przekrdj przewodu przykanalika powinien wynosi¢ 0,20 m (dla pojedynczych

wpustow 1 przykanalikow nie dtuzszych niz 12 m mozna stosowac $rednicg 0,15 m),

dtugos¢ przykanalika od studzienki §ciekowej (wpustu ulicznego) do kanatu lub studzienki
rewizyjnej potaczeniowej nie powinna przekracza¢ 24 m,

wiaczenie przykanalika do kanalu moze by¢ wykonane za posrednictwem studzienki
rewizyjnej, studzienki krytej (tzw. $lepej) lub wpustu bocznego,

spadki przykanalikow powinny wynosi¢ od min. 20 %o do max. 400 %o z tym, ze przy
spadkach wigkszych od 250 %o nalezy stosowac rury zeliwne,

kierunek trasy przykanalika powinien by¢ zgodny z kierunkiem spadku kanatu zbiorczego,

wlaczenie przykanalika do kanalu powinno by¢ wykonane pod katem min. 450 , max. 900
(optymalnym 600),

wigczenie przykanalika do kanalu poprzez studzienke potaczeniowa nalezy dokonywac tak,
aby wysoko$¢ spadku przykanalika nad podtoga studzienki wynosita max. 50,0 cm. W

przypadku koniecznosci wlgczenia przykanalika na wysokosci wigkszej nalezy stosowaé
przepady (kaskady) umieszczone na zewnatrz poza $cianka studzienki,

wlaczenia przykanalikoéw z dwoch stron do kanatu zbiorczego poprzez wpusty boczne
powinny by¢ usytuowane w odlegtos$ci min. 1,0 m od siebie

5.5.4. Studzienki kanalizacyjne

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, to nalezy przestrzega¢ nastepujacych zasad:
Najmniejsze wymiary studzienek rewizyjnych kolowych powinny by¢ zgodne ze $rednicami okre§lonymi w

tablicy 1:
Srednica Minimalna srednica studzienki rewizyjnej kolowej (m)
przewodu
odprowadzajgceg . N spadowej-
o przelotowej potaczeniowe| kaskadowej

(m)
0,20
025 1,20
0.30 1,20 1,20
0,40
‘150 1,4D
1150 11‘._“] 1,4[’

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, to przy wykonywaniu studzienek kanalizacyjnych
nalezy przestrzegac nastgpujacych zasad

studzienki przelotowe powinny by¢ lokalizowane na odcinkach prostych kanatow w
odpowiednich odlegtosciach (max. 50 m przy $rednicach kanatu do 0,50 m i 70 m przy
$rednicach powyzej 0,50 m) lub na zmianie kierunku kanatu,

studzienki potaczeniowe powinny by¢ lokalizowane na potaczeniu jednego lub dwoch kanatow
bocznych,

wszystkie kanaty w studzienkach nalezy taczy¢ o$ w 0§ (w studzienkach krytych),

studzienki nalezy wykonywac na uprzednio wzmocnionym (warstwg thucznia lub zwiru) dnie
wykopu i przygotowanym fundamencie betonowym,

studzienki wykonywac¢ nalezy zasadniczo w wykopie szerokoprzestrzennym. Natomiast w
trudnych warunkach gruntowych (przy wystepowaniu wody gruntowej, kurzawki itp.) w
wykopie wzmocnionym,

w przypadku gdy réznica rz¢dnych dna kanatow w studzience przekracza 0,50 m nalezy
stosowac¢ studzienki spadowe-kaskadowe,

studzienki kaskadowe zlokalizowane na kanatach o $rednicy powyzej 0,40 m powinny mieé¢
przelew o ksztatcie i wymiarach uzasadnionych obliczeniami hydraulicznymi. Natomiast
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studzienki zlokalizowane na kanatach o $rednicy do 0,40 m wlgcznie powinny mie¢ spad w
postaci rury pionowej usytuowanej na zewnatrz studzienki. R6znica poziomoéw przy tym
rozwigzaniu nie powinna przekraczac¢ 4,0 m

Sposob wykonania studzienek (przelotowych, potaczeniowych i kaskadowych) przedstawiony jest w
Katalogu budownictwa oznaczonego symbolem KB-4.12.1 (7, 6, 8) [22], a ponadto w ,,Katalogu
powtarzalnych elementéw drogowych” opracowanym przez ,, Transprojekt” Warszawa [23]

Studzienki rewizyjne skladajg si¢ z nastepujacych czesci:

komory roboczej,
komina wlazowego,
dna studzienki,
wiazu kanatowego,
stopni ztazowych

Komora robocza powinna mie¢ wysokos¢ minimum 2,0 m. W przypadku studzienek ptytkich (kiedy
glebokos¢ utozenia kanatu oraz warunki uksztattowania terenu nie pozwalajg zapewni¢ ww. wysokosci)
dopuszcza si¢ wysokos$¢ komory roboczej mniejsza niz 2,0 m. Przejécia rur kanalizacyjnych przez $ciany
komory nalezy obudowac i uszczelni¢ materiatem plastycznym lub elastomerowym ustalonym w
dokumentacji projektowej. Komin wtazowy powinien by¢ wykonany z kregéw betonowych lub
zelbetowych o $rednicy 0,80 m wg BN-86/8971-08 [19]. Posadowienie komina nalezy wykona¢ na ptycie
zelbetowej przejsciowej (lub rzadziej na kregu stozkowym) w takim miejscu, aby pokrywa wtazu
znajdowata si¢ nad spocznikiem o najwigckszej powierzchni. Studzienki ptytkie moga by¢ wykonane bez
kominoéw wlazowych, wowczas bezposrednio na komorze roboczej nalezy umiescic ptyte pokrywowa, a na
niej skrzynke wtazowa wg PN-EN 124 [1]. Dno studzienki nalezy wykona¢ na mokro w formie ptyty
dennej z wyprofilowang kineta. Kineta w dolnej czesci (do wysokosci rownej potowie srednicy kanatu)
powinna mie¢ przekroj zgodny z przekrojem kanatu, a powyzej przedtuzony pionowymi $ciankami do
poziomu maksymalnego napetnienia kanatu. Przy zmianie kierunku trasy kanatu kineta powinna miec¢
ksztatt tuku stycznego do kierunku kanatu, natomiast w przypadku zmiany $rednicy kanatu powinna ona
stanowic¢ przejsécie z jednego wymiaru W drugi. Dno studzienki powinno mie¢ spadek co najmniej 3 %o w
kierunku kinety. Studzienki usytuowane w korpusach drogi (lub innych miejscach narazonych na
obcigzenia dynamiczne) powinny mie¢ wiaz typu ciezkiego wg PN-EN 124 [1]. W innych przypadkach
mozna stosowac¢ wlazy typu lekkiego wg PN-EN 124 [1]. Poziom wtazu w powierzchni utwardzonej
powinien by¢ z nig rowny, natomiast w trawnikach i ieleicach gérna krawedz wlazu powinna znajdowacé si¢
na wysokos$ci min. 8 cm ponad poziomem terenu. W $cianie komory roboczej oraz komina wlazowego
nalezy zamontowaé¢ mijankowo stopnie ztazowe w dwoch rzedach, w odlegtosciach pionowych 0,30 mi w
odleglosci poziomej osi stopni 0,30 m

5.5.5. Studzienki $cickowe

Studzienki $ciekowe, przeznaczone do odprowadzania wod opadowych z jezdni drog i placow, powinny
by¢ z wpustem ulicznym zeliwnym i osadnikiem. Podstawowe wymiary studzienek powinny wynosi¢:

o glebokos¢ studzienki od wierzchu skrzynki wpustu do dna wylotu przykanalika 1,65 m
(wyjatkowo - min.1,50 m i max. 2,05 m),

o glebokos¢ osadnika 0,95 m,

e Srednica osadnika (studzienki) 0,50 m

Krata $ciekowa wpustu powinna by¢ usytuowana w $cieku jezdni, przy czym wierzch kraty powinien
by¢ usytuowany 2 cm ponizej Scieku jezdni. Lokalizacja studzienek wynika z rozwigzania drogowego.
Liczba studzienek $ciekowych i ich rozmieszczenie uzaleznione jest przede wszystkim od wielko$ci
odwadnianej powierzchni jezdni i jej spadku podtuznego. Nalezy przyjmowac, ze na jedna studzienke
powinno przypada¢ od 800 do 1000 m2 nawierzchni szczelnej. Rozstaw wpustow przy pochyleniu
podtuznym $cieku do 3 %o powinien wynosi¢ od 40 do 50 m; od 3 do 5 %o powinien wynosi¢ od 50 do 70 m;
od 5 do 10 %o - od 70 do 100 m. Wpusty uliczne na skrzyzowaniach ulic nalezy rozmieszczaé przy
kraweznikach prostych w odlegto$ci minimum 2,0 m od zakonczenia tuku kraweznika. Przy umieszczeniu
kratek $ciekowych bezposrednio w nawierzchni, wierzch kraty powinien znajdowac si¢ 0,5 cm ponizej
poziomu warstwy $cieralnej. Kazdy wpust powinien by¢ podtaczony do kanatu za posrednictwem
studzienki rewizyjnej potaczeniowej, studzienki krytej (tzw. $lepej) lub wyjatkowo za pomocg wpustu
bocznego. Wpustow deszczowych nie nalezy sprzega¢. Gdy zachodzi konieczno$¢ zwiekszenia
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powierzchni sptywu, dopuszcza si¢ w wyjatkowych przypadkach stosowanie wpustow podwojnych. W
przypadkach kolizyjnych, gdy zachodzi koniecznos¢ usytuowania wpustu nad istniejagcymi urzadzeniami
podziemnymi, mozna studzienke $ciekowa wyptyci¢ do min. 0,60 m nie stosujac osadnika. Osadnik
natomiast powinien by¢ ustawiony poza kolizyjnym urzadzeniem i potaczony przykanalikiem ze studzienka,
jak rowniez z kanatem zbiorczym. Odlegtos$¢ osadnika od kraweznika jezdni nie powinna przekraczaé¢ 3,0 m

5.6. Zabezpieczenie istniejacego uzbrojenia na czas robot

Na skrzyzowaniach projektowanych kanatow z kablami energetycznymi i teletechnicznymi nalezy
wykonac¢ zabezpieczenie kabli rurg dwudzielng. W przypadku skrzyzowan projektowanych kanatow z
gazociggami, kanalizacja, wodociggami nalezy je zabezpieczy¢ poprzez podwieszenie do konstrukcji z bali
drewnianych lub stalowych stosujac si¢ Scisle do zalecen uzytkownikéw poszczegdlnych sieci..

5.7. Badania i pomiary pomontazowe

Wykonawca zobowiazany jest do wykonania badan i pomiaréw pomontazowych. Oraz
przeprowadzenia telewizyjnej inwentaryzacji wykonanej kanalizacji. Wykonawca jest zobowigzany do
naprawy i skorygowania wszelkich usterek, ktore zostang wyznaczone przez Inspektora Nadzoru lub inna
osobe odpowiedzialna.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatow do betonu i zapraw
i ustali¢ recepte.

6.3. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowigzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych robot w zakresie i z
czgstotliwoscia okreslong w niniejszej STWiORB i zaakceptowang przez Inzyniera.

W szczegolnosei kontrola powinna obejmowac:

e sprawdzenie rzgdnych zatozonych taw celowniczych w nawigzaniu do podanych statych
punktow wysokosciowych z doktadnoscia do 1 cm,

e badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda,

badanie i pomiary szeroko$ci, grubosci i zageszczenia wykonanej warstwy podioza z kruszywa

mineralnego,

sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowg zatozenia przewodow i studzienek,

sprawdzenie prawidlowosci utozenia przewodow,

sprawdzenie prawidtowos$ci uszczelniania przewodow,

badanie wskaznikow zageszczenia poszczegolnych warstw zasypu,

sprawdzenie rzednych posadowienia studzienek i pokryw wtazowych,

sprawdzenie prawidtowosci wykonania wylotu kolektora,

sprawdzenie prawidtowosci wykonania zabezpieczenia istniejacych kolektorow

kanalizacyjnych,

sprawdzenie prawidtowosci wykonania zabezpieczenia istniejgcego uzbrojenia,

e gsprawdzenie zabezpieczenia przed korozja.

6.4. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

e odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno
wynosi¢ wigcej niz + 5 cm,

e odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wigksze niz 0,1 m,

e odchylenie grubosci warstwy podtoza nie powinno przekraczac + 3 cm,

e odchylenie szerokosci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ + 5 cm,
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e odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylenie odlegloéci osi utozonego kolektora od osi
przewodu ustalonej na tawach celowniczych nie powinna przekracza¢ + 5 mm,

e odchylenie spadku utozonego kolektora od przewidzianego w projekcie nie powinno
przekraczaé -5% projektowanego spadku (przy zmniejszonym spadku) i +10% projektowanego
spadku (przy zwigkszonym spadku),

o wskaznik zageszczenia zasypki wykopow okreslony w trzech miejscach na dtugosci 100 m
powinien by¢ zgodny z pkt 5.5.8,

e rzedne kratek Sciekowych i pokryw studni powinny by¢ wykonane z doktadnoscig do £ 5 mm.:

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest metr (m) montazu rur przewodowych z wszystkimi robotami towarzyszacymi
zgodnie z Dokumentacja Projektows.

Jednostka obmiarowg jest komplet (kpl.) montazu studni z wszystkimi robotami towarzyszacymi
zgodnie z Dokumentacja Projektows.

Jednostka obmiarowa jest metr (m) likwidacji istniejacej sieci wraz ze studniami itp. z wszystkimi
robotami towarzyszacymi zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Zasady odbioru robot

Zasady odbioru robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

e roboty montazowe wykonania rur kanalowych,
e wykonane studzienki,
e zasypany i zageszczony wykop.

Odbidr robot zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt i
poprawek, bez hamowania ogolnego postepu robdt.. Dhugosé odcinka robdt ziemnych poddana odbiorowi
nie powinna by¢ mniejsza od 50 m. W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu robét z
wymaganiami, roboty uznaje si¢ za niezgodne z Dokumentacja Projektowa i Wykonawca zobowiazuje si¢
do ich poprawy na wiasny koszt.

9. PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Odbiér robot zanikowych i ulegajacych zakryciu

Cena jednostki obmiarowej wykonanej i odebranej kanalizacji deszczowej zgodnie z obmiarem wg
punktu 8 obejmuje:

e zapewnienie niezbednych czynnikéw produkc;ji,

e zakup i dostarczenie na plac budowy wszystkich niezbednych materiatow,

e zastosowanie materiatow pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robot lub
wynikajacych z przyjetej technologii robot,

e oznakowanie robot,

e wykonanie przekopow kontrolnych,

e wykonanie rob6t przygotowawczych,
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e wykonanie wykopu wraz z umocnieniem $cian wykopu i jego odwodnienie,

e przygotowanie podtoza,

e montaz rur przewodowych,

e montaz studni,

e wykonanie proby i czyszczenia kanalizacji,

e montaz tulei do budowy przejs$¢ szczelnych,

e zabezpieczenie istniejacego uzbrojenia na czas robot,

e likwidacja istniejacej sieci wraz ze studniami,

e przepiccie kanatow,

e wlaczenie projektowanej kanalizacji deszczowej do istniejace;j sieci,

e oznakowanie trasy kanalizacji deszczowej,

e rozbidrka i odtworzenie nawierzchni zwigzanych z przebudows a nie ujgtych w innych branzach,

e wykonanie robot odtworzeniowych zwigzanych z przebudowa a nie ujetych w innych branzach,

e uporzadkowanie terenu, naprawa oraz wykonanie wszelkich robdt odtworzeniowych na gruntach
czasowo zajetych,

e uporzadkowanie terenu robot,

e przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w STWiORB,;

e Regulacja pionowa studzienek dla urzadzen podziemnych, wtazy kanatowe

e Regulacja pionowa studzienek dla urzadzen podziemnych, zawory wodociggowe i gazowe

e Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych

e  Wykopy liniowe o gt. do 2,4 m o szer. do 1,0-1,5 m w gruncie kat. IV w umocnieniu typu BOX
wraz z zaladunkiem, transportem

e Podsypka rurociagu

Cena jednostki obmiarowej utozenia 1m kanalizacji z tworzyw sztucznych obejmuje:

e  Wyrownanie dna wykopu

e  Opuszczenie materiatdéw do wykopu z przestawieniem rozpor,

e  Ulozenie rur w wykopie z przycieciem, regulacja osi spadku oraz podbicie ziemia,

e  Wykonanie dotkéw pod ztacza rur,

e  Wykonanie potaczen na uszczelki w kielichach lub uszczelki w ztaczkach,

e  Przysypanie przewodu ziemig lub piaskiem do potowy $rednicy rury

e  Proba szczelnosci kanatéw rurowych

e  Telewizyjna inwentaryzacja wykonanej kanalizacji

e  Obsypka rurociggdéw

e  Mechaniczne zasypywanie i zaggszczanie wykopow liniowych wykonanych w umocnieniu
piaskiem z dowozu

e  Nadzory branzowe

e  Geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza

Cena jednostki obmiarowej wykonania 1szt tulei do budowy przej$¢ szczelnych obejmuje obejmuje:

e  Przebicie otworu w $cianie betonowej,
e  Wstawienie i wyregulowanie tulei z tworzyw sztucznych,
e  Zabetonowanie otworu

Cena jednostki obmiarowej wykonania 1szt studni z kregéw betonowych obejmuje:

e  Wyrownanie podioza (dna) wykopu,

e  Wykonanie podktadu zgodnego z zapisami SST i/lub dokumentacja projektowa,
e  Ustawienie krggu z dnem i gotowymi otworami,

e  Zalozenie uszczelek i ustawienie kolejnych kregow,

e  Wyrobienie kanalika przeptywowego (kinety) z betonu,

e  Wyspoinowanie zaprawa potaczen migdzy kregami,

e  Ustawienie pier§cienia odcigzajgcego i montaz wlazu
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Zabudowa kaskad wewnetrznych

Cena jednostki obmiarowej wykonania 1szt studzienki ulicznej z gotowych elementow obejmuje:

Opuszczenie do wykopu i ustawienie kompletu elementow zelbetowych,
Ustawienie wpustu zeliwnego Sciekowego,

Zaklinowanie wpustu,

Zabetonowanie dna przy studzience bez osadnika,

Ustawienie kompletu elementéw towarzyszacych.

Cena jednostki obmiarowej wykonania 1m proby szczelnosci obejmuje:

Wykonanie pokryw i uszczelnienie otworow kanatow w studzienkach,
Napetnienie wodg badanego odcinka kanatu,

Badanie szczelno$ci kanatu 1 usuwanie nieszczelnosci,

Usuniecie pokryw i spuszczenie wody z kanatu

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

PN-B-01700 Wodociagi i kanalizacja. Urzadzenia i sie¢ zewngtrzna. Oznaczenia graficzne
PN-EN 1917 Studzienki wlazowe i niewlazowe z betonu niezbrojonego, z betonu zbrojonego
wloknem stalowym i zelbetowe

PN-EN 1610 Budowa i badania przewodéw kanalizacyjnych

PN-EN-124 Zwienczenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni dla ruchu
pieszego i kotowego. Zasady konstrukcji, badania typu, znakowanie i sterowanie jakoscia
PN-EN 13101 Stopnie do studzienek wlazowych. Wymagania, znakowanie, badania i ocena
zgodnosci

PN-EN 476 Wymagania ogdlne dotyczace elementdw stosowanych w systemach kanalizacji
grawitacyjnej

PN-EN 752 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne

PN-EN 1295-1 Obliczenia statyczne rurociggéw utozonych w ziemi w réznych warunkach
obcigzenia. Cze$¢ 1: Wymagania ogo6lne

PN-ENV 1046 Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych. Systemy poza
konstrukcjami budynkow do przesytania wody lub $ciekow. Praktyka instalowania pod ziemig i
nad ziemig:

PN-EN-206-1 Beton. Czgs¢ 1: wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnos¢

PN-EN 1916 Rury i ksztaltki z betonu niezbrojonego, betonu zbrojonego wtdknem stalowym i
zelbetowe

PN-B-10736 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodow wodociggowych i kanalizacyjnych.
Warunki techniczne wykonania

PN-EN 14364 Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych do cisnieniowego i
bezcisnieniowego odwadniania i kanalizacji. Termoutwardzalne tworzywa sztuczne wzmocnione
wloknem szklanym (GRP), na bazie nienasyconej zywicy poliestrowej (UP). Specyfikacje rur,
ksztattek i potgczen

PN-EN 295 Rury i ksztattki kamionkowe i ich potgczenia w sieci drenazowej i kanalizacyjne
PN-EN 1401-1 Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych do podziemnego
bezcisnieniowego odwadniania i kanalizacji. Nieplastyfikowany poli(chlorek winylu) (PVC-U).
Cze$¢ 1: Specyfikacje rur, ksztaltek i systemu.

PN-EN 8501-1 Przygotowanie podtozy stalowych przed naktadaniem farb i podobnych
produktow. Wzrokowa ocena czystosci powierzchni. Cze$¢ 1: Stopnie skorodowania i stopnie
przygotowania niepokrytych podtozy stalowych oraz podtozy stalowych po catkowitym usunigciu
weczesniej natozonych powtok.

PN-EN ISO 12944 Farby i lakiery. Ochrona przed korozja konstrukcji stalowych za pomoca
ochronnych systeméw malarskich.
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e  PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatow stosowanych
w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym.

e PN-EN 1339 Betonowe ptyty brukowe. Wymagania i metody badan.

e PN-EN 13169 Wyroby do izolacji cieplnej w budownictwie. Wyroby z arkuszy z perlitu
ekspandowanego (EPB) produkowanego fabrycznie. Specyfikacja.

e PN-EN 197-1 Cement. Cze¢$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodno$ci dotyczace cementow
powszechnego uzytku.

e PN-B 14504 Zaprawy budowlane cementowe

e PN-B 14501 Zaprawy budowlane zwykte

e PN-R 65023 Materiat siewny. Nasiona roslin rolniczych

e PN-EN 12050-1 Przepompownie $ciekéw w budynkach i ich otoczeniu. Czg$¢ 1: Przepompownie
sciekow zawierajacych fekalia.

e PN-EN 10088-1 Stale odporne na korozje. Czgs¢ 1: Wykaz stali odpornych na korozje.

e  PN-ISO 7-1 Gwinty rurowe potaczen ze szczelnoscig uzyskiwang na gwincie. Wymiary,
tolerancje i oznaczenie

e  PN-EN 558-1 Armatura przemystowa. Dlugo$¢ zabudowy armatury metalowej prostej i katowe;j
do rurociggdéw kotnierzowych. Armatura z oznaczeniem PN

e PN-EN 1092 Kohnierze i ich polaczenia. Kotnierze okragle do rur, armatury, ksztattek, facznikow i
osprz¢tu z oznaczeniem PN.

e  PN-S 10040 Obiekty mostowe. Konstrukcje betonowe zelbetowe i sprg¢zone. Wymagania i
badania.

10.2. Inne dokumenty

e Dz. U. Nr 154, dnia 29 grudnia 2001 r. Prawo wodne.

e Dz U. Nr 100, dnia 18 wrze$nia 2001 r. Prawo ochrony §rodowiska.

e Dz U. Nr43, Warszawa, dnia 14 maja 1999 r. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki
Morskiej z dn. 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadac
drogi publiczne i ich usytuowanie.

e Dz U. Nr 63, Warszawa, dnia 3 sierpnia 2000 r. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki
Morskiej z dn. 30 maja 2000 r. w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadaé
drogowe obiekty inzynierskie i ich usytuowanie.

e Rozporzadzenie MS z dnia 24 lipca 2006 r. w sprawie warunkow, jakie nalezy spehic przy
wprowadzaniu $ciekéw do wod lub do ziemi oraz w sprawie substancji szczegdlnie szkodliwych
dla srodowiska wodnego (Dz. U. Nr 137, poz. 984).

e  ZBielawski: ,,Zastosowanie hydrologicznych modeli konceptualnych do okreslenia odptywu
miejskich $ciekow odpadowych” 1.O.S. Warszawa 1987

e Karli Klaus R. Imhoff, Kanalizacja miast i oczyszczanie $ciekow”.

e M. Fidala — Szope ,,Najlepsze, dostepne, ekonomicznie uzasadnione techniki oczyszczania $ciekow
opadowych”.

e R. Edel Odwodnienie drog” Warszawa 2002r.

e  Katalog drogowych urzadzen ochrony $rodowiska” Instytut Badawczy Drog i Mostow GDDKIA,
Warszawa 2002r.

e H. Sawicka — Siarkiewicz ,,Ograniczanie zanieczyszczen w sptywach powierzchniowych z drog.
Ocena technologii i zasady wyboru”. Warszawa 2004r.

e PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog.
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WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem drenazu z rur PP w ramach zadania pn: Budowa parkingu dla samochodow
osobowych wraz z budowa muru oporowego, instalacji oswietleniowej i kanalizacji deszczowej oraz
przebudowg sieci elektroenergetycznej i teletechnicznej w ramach zadania inwestycyjnego: ,,Budowa
parkingu przy dworcu PKP w Brzeszczach-Jawiszowicach”

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1 zgodnie z SST - 00.00- "Wymagania Ogdlne".

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z montazem
drenazu z rur PP

1.4. OKkreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z odpowiednimi normami.,

1.4.1. Ruradrenarska - element stuzacy do odprowadzenia wody z podtoza gruntowego usytuowany
réwnolegle do osi muru oporowego.
1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST - 00.00,,Wymagania og6lne” pkt 1.4,
1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robot
Wymagania dotyczace rob6t podano w SST - 00.00,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5

MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialéw

Wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST - 00.00,,Wymagania
ogolne” pkt 2. Wszystkie materialy uzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze Zzrédet uzgodnionych i
zatwierdzonych przez Inwestora/Inspektora Nadzorua.

2.2. Materialy stosowane w sgczkach podluznych
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu sgczkoéw podtuznych sg.

e rury drenarskie ze §ciankami pelnymi lub otworami, z tworzywa sztucznego, materiat
filtracyjny (zwir, piasek)
e materialy do wykonania wylotu drenu wraz z izolacja

2.3. Rury drenarskie z tworzyw sztucznych PP

Projektowane ciagi kanalizacyjne montowany bedzie z rur i ksztattek PP DN 100 SN 4, jako rury o
$ciankach strukturalnych, sztywnosci obwodowej min. SN4, faczone na wcisk za pomocg zlaczy
kielichowych z uszczelkg gumowa. Rury posiada¢ powinne perforacje w przedziale od 0.6-2.8 mm na min.
220° obwodu rury. Rury spetnia¢ powinny wymagania normy PN_EN 13476-3+A1:2009P.

Rury uktadac¢ na podsypce piaskowej lub zwirowej grubosci min. 10 cm. Rury nalezy obsypac¢ do catej
wysokos$ci naziomu muru ponad wierzch rury.

SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
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Wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w SST - 00.00,,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania odwodnienia

Wykonawca przystepujacy do wykonania elementéw odwodnienia powinien wykazac¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzetu:
e  Zaakceptowany przez Inwestora/Inspektora Nadzorua sprzet do prac recznych
e  koparki,

TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w SST - 00.00,,Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport przy wykonywaniu drenazu

Rurki drenarskie mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu na paletach lub luzem. Zatadunek i
wyladunek rurek powinien odbywac sig:.
e za pomocg urzadzen wyposazonych w osprzet kleszczowy, widtowy lub chwytakowy, w
przypadku przewozenia na paletach
e recznie przy uzyciu przyrzadow pomocniczych, w przypadku przewozenia luzem

Przy przewozie rurek luzem:
e uklada¢ je rownolegle do bocznych $cian $rodka przewozowego na jednakowej wysokosci na
catej powierzchni
e wszystkie Sciany boczne srodka przewozowego oraz poszczegolne rzedy wyrobow
zabezpieczy¢ warstwa materiatu wyscidtkowego (np. stomy, siana, wetlny drzewne;j,
materiatdow syntetycznych)

Rurki z tworzyw sztucznych, zabezpieczone przed przesuwaniem i wzajemnym uszkodzeniem, mozna
przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu. Podczas zatadunku i wytadunku rurek nie nalezy rzucac.
Szczegdlng ostroznos¢ nalezy zachowaé w temperaturze Oo C i nizszej. Ztaczki w workach i pudtach
nalezy przewozi¢ w sposob zabezpieczajacy je przed zgnieceniem.

WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania robot
Zasady wykonania robot podano w SST - 00.00,,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. Wykonanie wykopu pod drenaz

Metoda wykonania wykopu drenarskiego (reczna lub mechaniczna) powinna by¢ dostosowana do
glebokosci wykopu, danych geotechnicznych i posiadanego sprzgtu mechanicznego. Wymiary wykopu
powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa lub wskazaniami Inwestora/Inspektora Nadzorua.

Wykop rowka drenarskiego nalezy rozpocza¢ od wylotu rurki drenarskiej i prowadzi¢ ku gorze, w celu
zapewnienia wodzie stalego odptywu. Szeroko$¢ dna rowka drenarskiego powinna by¢ co najmniej o 5 cm
wicksza od zewngtrznej Srednicy uktadanej rurki drenarskiej. Nachylenie skarp rowkow nalezy wykonac
zgodnie z dokumentacja projektows, a jesli w dokumentacji nie okreslono inaczej, nachylenie powinno
wynosi¢ od 10:1 do 8:1 w gruntach spoistych. W gruntach osuwajacych si¢ nalezy skarpie zapewnic¢
stateczno$¢ lub stosowaé obudowe wykopu zgodnie z PN-B-10736 [22].

Wydobyty grunt powinien by¢ sktadowany z jednej strony wykopu z pozostawieniem wolnego pasa
terenu o szerokosci co najmniej 1 m, liczac od krawedzi wykopu - dla komunikacji; kat nachylenia skarpy
odktadu wydobytego gruntu nie powinien by¢ wigkszy od kata jego stoku naturalnego. W celu
zabezpieczenia wykopu przed zalaniem wodg z opadow atmosferycznych, nalezy powierzchnie terenu
wyprofilowaé ze spadkiem umozliwiajacym tatwy odptyw wody poza teren przylegajacy do wykopu.

5.3. Ulozenie podsypki

Przed przystapieniem do uktadania rurek drenarskich, zwlaszcza ceramicznych, dno rowkow nalezy
oczys$ci¢ (np. tyzkami drenarskimi) tak aby woda (jesli jest) wszedzie saczyla sie rowng warstewka, nie
tworzac zaglebien. Na oczyszczonym dnie nalezy wykona¢ podsypke z piasku o grubosci 5 cm, jezeli
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dokumentacja projektowa, SST lub ustalenia Inwestora/Inspektora Nadzorua nie przewiduja inacze;j.
Podsypke przy saczacej si¢ wodzie nalezy wykonaé tuz przed uktadaniem rurek drenarskich.

5.4. Ukladanie rurociagu drenarskiego

Uktadanie rurociggu zaleca si¢ wykona¢ niezwlocznie po wykopaniu rowka dla zmniejszenia
niebezpieczenstwa osuwania si¢ skarp. Gdy rowkiem ptynie woda w duzych iloéciach, uktadanie nalezy
przerwaé do czasu zmniejszenia strumienia wody, nie powodujacego osuwania skarp. Skrajny, utozony
najwyzej otwoér rury drenarskiej nalezy zastoni¢ odpowiednig zaslepka (np. kamieniem, ksztaltka
lastykowa) w celu uniemozliwienia przedostawania si¢ piasku i czgstek gruntu do wnetrza rurki. Zasada
dziatania drenu wymaga umozliwienia doptywu do niego wody gruntowej poprzez szczeliny stykowe lub
otwory (dziurki, szparki podtuzne) w rurkach. Jesli dokumentacja projektowa, SST lub Inwestora/Inspektora
Nadzoru nie okreslg inaczej, to na budowie mozna uzy¢ tylko jednego rodzaju materiatu, zgodnie z nizej
podanymi zasadami.

5.5. Zasypanie rurociagu

Zasypanie rurociggu nalezy wykona¢ materiatem filtracyjnym zgodnie z dokumentacja projektowa, SST
lub wskazaniami Inwestora/Inspektora Nadzorua. Zasypanie powinno by¢ wykonane w sposob nie
powodujacy uszkodzenia utozonego rurociagu. Jesli w dokumentacji projektowej nie okreslono inaczej, to
po utozeniu rurek nalezy wykonac obsypke ze zwiru nad wierzchem rurki, zaggszczona ubijakiem po obu
stronach przewodu, a nast¢pnie uktada¢ warstwy materiatu filtracyjnego, ktére nalezy lekko ubi¢ w sposob
nie powodujacy uszkodzenia i przemieszczenia rurek.

5.6. Tolerancje wykonania drenazu

Przy wykonywaniu drenazu dopuszczalne sg nastgpujace tolerancje.
odchylenia wymiaréw szerokos$ci i glebokosci rowu: nie wicksze od = 10 cm
pochylenia skarp wykopu nie powinny r6zni¢ si¢ wigcej niz +5 %,
pochylenia skarp statego odktadu nie powinny rézni¢ si¢ wiecej niz +10 %,
odchylenia odleglosci osi utozonego drenazu od osi przewodu ustalonego na tawach
celowniczych - nie powinny przekraczaé + 5 cm,
e odchylenie spadku utozonego drenazu od przewidywanego w dokumentacji projektowej, nie
powinno przekraczac:
o  przy zmniejszeniu spadku -5 % projektowanego spadku,
o  przy zwigkszeniu spadku +10 % projektowanego spadku,
e odchylenia grubosci warstw zasypek filtracyjnych: 5 cm, a jednocze$nie £25 %
zaprojektowanej grubosci warstwy.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Zasady kontroli jako$ci robot podano w SST - 00.00,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola rurek drenarskich z tworzywa sztucznego

Kazdg dostawe rurek nalezy zbada¢ wyrywkowo w zakresie cech zewnetrznych, , wybierajac w sposob
losowy 6 % rur, wedlug wskazan Inwestora/Inspektora Nadzorua, z ktorych nalezy pobraé¢ odcinki rurek do
badan.

Ztaczki rurek z tworzywa sztucznego nalezy bada¢ w zakresie cech zewngtrznych (gltadkosé
powierzchni, brak pecherzy), a w przypadkach watpliwych i spornych - na zerwanie obcigznikiem o masie
25 kg z wysokosci 0,5 m

6.3. Kontrola w czasie wykonywania drenazu

W czasie wykonywania drenazu nalezy zbadacd::

zgodno$¢ wykonywania sagczka z dokumentacja projektowa (lokalizacje, wymiary),
zachowanie dopuszczalnych odchytek wykonania drenazu,

prawidlowo$¢ wykonania podsypki,

poprawnos¢ utozenia rurociggu drenarskiego,

prawidtowo$¢ wykonania zasypki filtracyjne;j,

badanie wskaznikow zaggszczenia poszezegolnych warstw zasypu,
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest 1m (metr) wykonania drenazu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru robét
Zasady odbioru robot podano w SST - 00.00,,Wymagania ogolne” pkt 8.

9. PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST - 00.00,,Wymagania ogo6lne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m $cieku z elementéw prefabrykowanych obejmuje:

e wyznaczenie robdt w terenie,

e dostarczenie materiatow,

¢ wykopanie rowkow w gruncie z wyrownaniem i ubiciem dna,

e rozlozenie podsypki z zaggszczeniem,

e ulozenie saczkow z kruszywa lub rurek drenarskich,

e zasypanie warstwami z kruszywa naturalnego lub tamanego, a nastepnie gruntem i
zageszcezenie zgodnie z dokumentacja projektows i specyfikacja techniczna,

e przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;.

e Wzmacnianie podtoza gruntowego geosiatkami i geowtokninami

¢  Wykonanie podsypki i osypki drenazu kruszywem ptukanym

e  Studzienki niewtazowe o glgbokosci do 2,0 m - rura trzonowa korugowana (karbowana) 315
mm z przykryciem stozkiem betonowym i wlazem

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1.Normy

e PN-EN 933-1:2000 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw. Oznaczanie sktadu
ziarnowego. Metoda przesiewania

e PN-EN 1744-1:2000 Badania chemicznych wlasciwosci kruszyw. Analiza chemiczna

e PN-EN 1926:2001 Metody badan kamienia naturalnego. Oznaczanie wytrzymato$ci na
$ciskanie

e PN-EN 1936:2001 Metody badan kamienia naturalnego. Oznaczanie gestosci i ggstosei
objetosciowej oraz catkowitej i otwartej porowatosci.

e PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.

e  PN-C-89205 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.

e PN-EN 1115:2002 Systemy przewodoéw rurowych z tworzyw sztucznych do kanalizacji
cis$nieniowej deszczowej i Sciekowej. Utwardzalne tworzywa sztuczne na bazie nienasyconej
zywicy poliestrowej (UP) wzmocnione wioknem szklanym (GRP).

e PN-92/B-1035 Przewody kanalizacyjne — wymagania i badania przy odbiorze.

e PN-EN 12371:2002 Metody badan kamienia naturalnego. Oznaczanie mrozoodpornos$ci
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PN-EN 13755:2002 Metody badan kamienia naturalnego. Oznaczanie nasigkliwosci przy
cis$nieniu atmosferycznym

PN-EN 14157:2005 Kamien naturalny. Oznaczanie odporno$ci na $cieranie
PN-B-04492:1955 Grunty budowlane. Badania wlasnosci fizycznych. Oznaczanie wskaznika
wodoprzepuszczalnosci

PN-B-04115:1967 Materiaty kamienne. Oznaczenie wytrzymalosci kamienia
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1.

WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwiazanych z wykonaniem przewiertu sterowanego w ramach zadania pn:
Budowa parkingu dla samochodéw osobowych wraz z budowa muru oporowego, instalacji o§wietleniowe;j i
kanalizacji deszczowej oraz przebudows sieci elektroenergetycznej i teletechnicznej w ramach zadania
inwestycyjnego: ,,Budowa parkingu przy dworcu PKP w Brzeszczach-Jawiszowicach”

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1 zgodnie z DM 00.00.00 - "Wymagania Ogélne".

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem zasilania energetycznego.
Zakres rzeczowy obejmuje:
e \Wykonanie przewiertu sterowanego horyzontalnego jako bezwykopowej metody
prowadzenie robot montazowych kabli energetycznych i sterowania sygnalizacja:

o przywoz i odwiezienie urzadzen do przewiertu,

o montaz i demontaz urzadzen do wykonania przewiertu,

o ulozenie okablowania metoda przewiertu, (opuszczanie rur do szybu
technologicznego, utozenie rur na ramie wpychajacej, wykonanie polaczen rur,
wiercenie, smarowanie rur, wyciaggniecie gtowicy przewiertowej,),

o  konserwacja osprzetu,

o wywoz urobku na wysypisko,

o  przeprowadzenie prob szczelnosci.

Zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

1.3.1. Zakres tymczasowych prac towarzyszacych
Do wykonania robo6t budowlanych podstawowych niezbgdne sa nastepujace roboty
tymczasowe:
e roboty przygotowawcze i pomocnicze,
e  zabezpieczenie istniejacych urzadzen i obiektow naziemnych wystepujacych w obszarze
wykonywanych robot,
e  oraz prace towarzyszace:
o  roboty pomiarowe, wytyczenie trasy kolektora,
o  wytyczenie lub zlokalizowanie urzadzen podziemnych (uzbrojenia
podziemnego),
o lacznie z ewentualnym wykonaniem odkrywek zaleconych przez wtascicieli
uzbrojenia podziemnego,
o pokonanie przeszkod terenowych,
o uporzadkowanie miejsc prowadzonych robot.

1.4. OKkreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z odpowiednimi normami.

1.4.1. Pluczka wiertnicza - roztwor wody i zazwyczaj bentonitu lub polimeru podawany w sposob ciagly
do gltowicy wiercacej w celu utatwienia transportu urobku, stabilizacji otworu, chtodzenia glowicy,
smarowania rury przewodowej podczas robot..

1.4.2. Komora startowa - wykop o przekroju w dowolnym ksztalcie zapewniajacy mozliwosé¢
zainstalowania niezb¢dnych urzadzen umozliwiajacych przeciskanie prefabrykatéw oraz wydobycie
urobku.

1.4.3. Komora konicowa - wykop umozliwiajacy wydobycie urzadzen drazacych tunel.

1.4.4. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST Dm-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4,
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1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.5
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

e organizacji rob6t budowlanych;

e  zabezpieczenia interesu osob trzecich;

e ochrony $rodowiska;

e warunkow bezpieczenstwa pracy;

e zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

e  warunkow organizacji ruchu;

e zabezpieczenia chodnikow i jezdni,

MATERIALY
2.1. Wymagania dotyczace materialéw

Wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST DM-00.00.00
»,Wymagania ogolne” pkt 2..

2.2. Rodzaje materialow

Materiaty uzyte do budowy powinny by¢ nowe i spetnia¢ warunki okreslone w odpowiednich normach
przedmiotowych, a w przypadku braku norm powinny odpowiada¢ warunkom technicznym wytworni lub
innym umownym warunkom oraz posiadac:

e oznakowanie znakiem CE co oznacza, ze dokonano oceny ich zgodnosci ze zharmonizowanag
normga europejska wprowadzong do zbioru Polskich Norm, z europejska aprobata techniczng
lub krajowsa specyfikacja techniczng panstwa cztonkowskiego Unii Europejskiej lub
Europejskiego Obszaru Gospodarczego, uznang przez Komisje Europejska za zgodna z
wymaganiami podstawowymi, lub

e deklaracje zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej wydang przez producenta, jezeli
dotyczy ona wyrobu umieszczonego w wykazie wyrobow majacych niewielkie znaczenie dla
zdrowia i bezpieczenstwa okreslonym przez Komisj¢ Europejska, lub

e oznakowanie znakiem budowlanym, co oznacza ze s3 to wyroby nie podlegajace
obowigzkowemu oznakowaniu CE, dla ktorych dokonano oceny zgodnosci z Polskg Norma
lub aprobatg techniczna, badz uznano za ,,regionalny wyrob budowlany”.

Do wykonania kolektora kanalizacyjnego metoda przewiertu nalezy stosowaé materiaty zgodnie z
niniejsza ST:

Rurociag ttoczny zaprojektowaé zgodnie z dokumentacjg projektowa, trojwarstwowe. Rury te
zapewniaja przejscie rurociggiem metoda przewiertu sterowanego bez koniecznosci stosowania dodatkowe;j
rury ochronnej. Rury w sztangach zgrzewanych 12 mb nalezy taczy¢ poprzez zgrzewanie doczotowe.
Nalezy stosowa¢ jednolity system rur i ksztattek, ksztattki potaczeniowe winny by¢ wykonane z tego
samego materialu, co rura, nalezy stosowac dla catego zadania rury i ksztattki od jednego wybranego
producenta. Kazda rura i ksztattka powinna by¢ fabrycznie oznakowana, w przypadku rur powinny
by¢ podane nastepujace podstawowe dane:

e czynnik transportowany;
nazwa producenta;
rodzaj materiatu;
oznaczenie typoszeregu, Srednica zewng¢trzna w mm,;
grubos$¢ Scianki w mm,;
data produkcji: rok -miesigc-dzien;
obowiazujaca norma

2.3. Warunki przyjecia na budowe materialéw i wyrobow

Wyroby do wykonywania robot przewiertowych moga by¢ przyjete na budowe, jesli spetniaja
nastepujace warunki:
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3.

e sgzgodne z ich wyszczegdlnieniem i charakterystyka podana w dokumentacji projektowej i
w niniejszej specyfikacji technicznej,

e 53 w oryginalnie zamknigtych opakowaniach,

e 53 oznakowane w sposob umozliwiajacy pelng identyfikacje,

e  spelniaja wymagane wlasciwosci wskazane odpowiednimi dokumentami odniesienia,

e producent dostarczyl dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub
jednostkowego zastosowania uzytych wyrobéw budowlanych, zgodnie z ustawg z 16
kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92, poz. 881), karty
techniczne wyrobow lub zalecenia producentow dotyczace stosowania wyrobow,

e spelniaja wymagania wynikajace z ich terminu przydatno$ci do uzycia (termin zakonczenia
prac powinien si¢ konczy¢ przed zakonczeniem podanych na opakowaniach terminow
przydatnosci do stosowania odpowiednich wyrobow).

Przyjecie materialéw i wyrobow na budowe powinno by¢ potwierdzone wpisem do dziennika
budowy lub protokolem przyjecia materialéw.

SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczgce sprzetu

Wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania przewiertu

Sprze¢t budowlany powinien odpowiadaé pod wzgledem typdw i ilosci wymaganiom zawartym w
Programie Zapewnienia Jakosci, zaakceptowanym przez Inzyniera. Przewiert nalezy wykonaé za pomoca
zespotu urzadzen sktadajacego si¢ z podstawowych elementdw takich jak:

glowica wiertnicza — urabiajaca,

zespot gospodarki pluczka wiertnicza,

zespot wtlaczania rurociagu,

sterownia — pomieszczenie operatora — system sterowania,.

sifownia — zespol agregatow zapewniajacy zasilanie energetyczne calego zestawu, oraz sprzgtu
pomocniczego:

e Zuraw samochodowy,

e koparka,

e  wibromlot

Sprzet uzywany do realizacji robot powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu
organizacji robot, ktory uzyskat akceptacje¢ Inwestora.

TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

4.2.1. Transport rur z tworzyw sztucznych

e  rury nalezy przewozi¢ wylacznie samochodami skrzyniowymi lub pojazdami posiadajacymi
boczne wsporniki 0 maksymalnym rozstawie 2 m; wystajace poza pojazd konce rur nie moga
by¢ dhuzsze niz 1 m,

e jezeli przewozone sg luzne rury, to przy ich uktadaniu w stosy na samochodzie wysoko$¢
fadunku nie powinna przekraczaé 1 m,

e  podczas transportu rury powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem przez metalowe
czesci srodkow transportu jak $ruby, fancuchy, itp. Luzno uktadane rury powinny by¢
zabezpieczone przed zarysowaniem przez podtozenie tektury falistej i desek pod tancuch
spinajacy boczne $ciany skrzyni samochodu,
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e  podczas transportu rury powinny by¢ zabezpieczone przed zmiang potozenia. Platforma
samochodu powinna by¢ ustawiona w poziomie. Wedtug istniejacych zalecen przewoz
powinien odbywac si¢ przy temperaturze otoczenia —5°C do +30°C)..

4.2.2. Skladowanie rur i ksztaltek w wiazkach lub luzem
Rury i ksztattki nalezy w okresie przechowywania chroni¢ przed bezposrednim dziataniem
promieniowania stonecznego i temperaturg przekraczajacg 40°C. Przy dtugotrwatym sktadowaniu
(kilka miesigcy lub dtuzej) rury powinny by¢ chronione przed dziataniem $wiatta stonecznego przez
przykrycie sktadu plandekami brezentowymi lub innym materiatem (np. folig nieprzezroczysta z
PVC lub PE) lub wykonanie zadaszenia. Nalezy zapewni¢ cyrkulacje powietrza pod powtoka
ochronng aby rury nie nagrzewaly si¢ i nie ulegaty deformacji. Oryginalnie zapakowane wiazki rur
mozna sktadowac po trzy, jedna na drugiej do wysokos$ci maksymalnej 3 m, przy czym ramKki
wiazek winny spoczywac na sobie, luzne rury lub niepeine wigzki mozna sktadowaé w stosach na
rownym podtozu, na podktadkach drewnianych o szerokosci min. 10 cm, grubosci min. 2,5 cm i
rozstawie co 1-2 m. Stosy powinny by¢ z boku zabezpieczone przez drewniane wsporniki,
zamocowane w odstepach co 1-2 m. Wysokos¢ ukladania rur w stosy nie powinna przekracza¢ 7
warstw rur i 1,5 m wysokosci. Rury o réznych §rednicach winny by¢ sktadowane odrebnie. Rury
kielichowe uktada¢ kielichami naprzemianlegle Iub kolejne warstwy oddziela¢ przektadkami
drewnianymi. Stos nalezy zabezpieczy¢ przed przypadkowym zeslizgnigciem si¢ rury poprzez
ograniczenie jego szeroko$ci przy pomocy pionowych wspornikow drewnianych zamocowanych w
odstepach 1+2 m.

WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonywania robot

Zasady wykonania robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robo6t oraz
Program Zapewnienia JakoSci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich b¢dg wykonywane Roboty.

W przypadku natrafienia na niezidentyfikowane sieci oraz w przypadku zlokalizowania istniejacych
sieci w innym miejscu niz wskazano na mapie Wykonawca jest zobowigzany powiadomié o tym fakcie
Inzyniera. Inzynier powinien okresli¢, wspolnie z Wykonawcg, zakres robdt niezbednych do wykonania
przy usunigciu wymienionej kolizji, Iacznie z ustaleniem wiasciciela sieci, wykonaniem inwentaryzacji
geodezyjnej oraz niezbedny zakres robot, ktory zostanie wykonany na podstawie odrgbnej umowy, w
oparciu o dokumentacje¢ techniczng dostarczong przez Zamawiajacego.

Wykonawca jest zobowigzany do wykonania Projektéw technologicznych, warsztatowych i
montazowych wszystkich elementow odwodnienia. Projekty podlegaja akceptacji przez Inzyniera.

Wykonana kanalizacja powinna zosta¢ naniesiona na mapy zasadnicze przez stuzby geodezyjne.

Przed przystgpieniem do rob6t w miejscach wlaczen do istniejgcej sieci oraz w miejscach kolizji z
istniejacy infrastrukturg techniczng wykonac przekopy kontrolne celem zlokalizowania miejsca, glebokosci
posadowienia, a takze materiatu i $rednicy istniejacych sieci.

Doktadnag lokalizacje i posadowienie urzadzen podziemnych nalezy ustali¢ przy pomocy wykopow
kontrolnych wykonywanych pod nadzorem uzytkownikow.

Wszelkie roboty w poblizu uzbrojenia podziemnego wykonywac¢ pod nadzorem wszystkich wilascicieli
uzbrojenia, stosujac si¢ do ich zalecen odnos$nie zabezpieczen urzadzen.

Na czas przebudowy i przepi¢¢ istniejacej kanalizacji nalezy zachowac¢ ciggtos¢ dostawy poprzez
zastosowanie tymczasowych przekladek istniejacej sieci lub przepompowywanie $ciekow.

Dla kanalizacji i studzienek nalezy wykona¢ proby szczelnosci.

Na czas robot ziemnych (wykopow) sieci krzyzujace si¢ z projektowanymi sieciami nalezy
zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem zgodnie z obowigzujacymi przepisami oraz pod nadzorem gestora sieci.
Przed przystapieniem do robot ziemnych nalezy zleci¢ nadzér wszystkim wiascicielom uzbrojenia

podziemnego ha omawianym terenie.
Wykonana kanalizacja powinna zosta¢ naniesiona na mapy zasadnicze przez stuzby geodezyjne.

5.2. Wymagania dotyczace robot przewiertowych

Prowadzenie robot bezwykopowych dla przewodow kanalizacyjnych nalezy wykona¢ zgodnie z PN-EN
12889:2003 ,,Bezwykopowa budowa i badanie przewodéw kanalizacyjnych”. Przed przystapieniem do
wykonania robot zwigzanych z przewiertem nalezy wytyczy¢ tras¢ kolektora zgodnie ze wspotrzednymi
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okres$lonymi na planach sytuacyjnych oraz miejsca usytuowania szybow technologicznych. Trasowanie
rurociaggu musi wykona¢ uprawniony geodeta..

5.3. Roboty ziemne

Na potrzeby technologii wykonania nalezy wykona¢ w gruncie komory technologiczne jako startowe i
koncowe.

5.3.1. Komory startowe

Komory te przeznaczone sg do umieszczenia w nich maszyny przewiertowej Wykonane beda w postaci
prostokatnych wykopow o $cianach pionowych, umocnionych $ciankami szczelnymi. Wymiary komory
startowej nalezy dostosowaé do gabarytow maszyny przeciskowe;j.

5.3.2. Komory koncowe

Przeznaczone sg do odbioru segmentow roboczych w trakcie przewiertu. Poniewaz w komorach
koncowych nie zachodzi potrzeba osadzania w nich maszyny do przewiertu r6znig si¢ od komor startowych
wymiarami. Umocnienie $cian analogicznie jak w komorach startowych. Kolejno$¢ robot przy
wykonywaniu szybow technologicznych (komor):

prace przygotowawcze i porzadkowe,

wytyczenie zarysu wykopu,

wykonanie przekopow kontrolnych w celu lokalizacji uzbrojenia podziemnego,

montaz stalowej ramy rozporowej (wykonanej w catoséci) i utozenie jej w gabarycie wykopu,

pograzanie grodzic (wzdtuz ramy) do projektowanych rzgdnych,

wykonanie wykopu z jednoczesnym, opuszczaniem (podkopywaniem) konstrukcji

rozpierajacej i mocowaniem na gornym poziomie,

e dalsze poglebianie wykopu do glebokosci umozliwiajacej zmontowanie kolejnej rozpory na
wymaganym poziomie,

e kolejne powtarzanie poprzedniej operacji az do zmontowania ostatniej dolnej rozpory,

e poglebianie wykopu do rzednej jak w projekcie,

e wykonanie komor

Po wykonaniu przewiertu nalezy:

e zasypac szyby z jednoczesnym zaggszczaniem gruntow,
e usunac grodzice,
e przywroci¢ teren budowy do stanu pierwotnego.

5.3.3.  Szalowanie komér

Scianki szczelne stanowia konstrukcje wykonane z podtuznych elementow stalowych, zelbetowych,
drewnianych lub z tworzyw sztucznych, nazywanych brusami lub grodzicami. Zadaniem $cianek szczelnych
jest:

e uniemozliwienie lub utrudnienie przemieszczenia si¢ znajdujacego si¢ za Sciankg gruntu w
kierunku poziomym, a wiec zabezpieczenie stateczno$ci pionowej lub nachylonej skarpy,

e uniemozliwienie lub utrudnienie przeptywu wod gruntowych lub powierzchniowych
znajdujacych si¢ za $cianka,

e zapewnienie przejecia spodziewanego parcia gruntu i wody oraz oddziatywan pionowych

5.3.4. Proces wiercenia

Przewiert sterowany - bezwykopowa technologia budowy kanalizacji sanitarnych i deszczowych w
terenie o intensywnej zabudowie, eliminujaca do minimum zaklécenia w ruchu ulicznym i dewastacje
istniejgcych nawierzchni.

W technologii tej mozna wyr6znic trzy etapy pracy::
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e  Wiercenie pilotowe,
e Rozwiercanie gruntu,
e  Wcigganie rur przewodowych

W czasie pierwszego etapu w zaplanowanej osi rurociagu odbywa si¢ przecisk hydrauliczny zerdzi
pilotowych, zakonczonych glowica pilotowa. W etapie tym grunt jest zageszczany wokot zerdzi i nie ma
potrzeby usuwania urobku. Kierunek przecisku podlega statej kontroli i moze by¢ korygowany w trakcie
pierwszego etapu robot. Sterowanie przeciskiem i pomiar odbywa si¢ przy wykorzystaniu monitora. Po
osiagnigciu przez glowice pilotowag wykopu docelowego rozpoczyna si¢ drugi etap pracy, tj. rozwiercanie
otworu z jednoczesnym wcigganiem rur przewodowych lub ostonowych. Wceiaganie rur z PE odbywa si¢ po
osiaggnieciu przez gtowice pilotowag wykopu docelowego. Glowice pilotowa wymienia si¢ wowczas na
glowice wciagajaca i nastgpuje weiaganie rur z PE do wykopu poczatkowego z jednoczesnym cofaniem
zerdzi. Urabianie gruntu powodowane jest przez obrotowa na czole glowicy tarcz¢ wiertnicza, ktora
poruszana jest silnikiem hydraulicznym i powoduje wstepne rozdrabnianie gruntu. Tuz za tarczg znajduje si¢
stozkowa komora kruszenia, w ktérej grunt podlega rozdrobnieniu i zageszczeniu.

5.3.5. Pluczkowy system przeptywu

System ten wymaga przygotowania specjalnej zawiesiny bentonitowej lub polimerowej (mieszaniny
obu sktadnikow). Obieg ptuczki rozpoczyna si¢ w zbiorniku czystej pluczki. Pluczka pompowana jest do
glowicy skrawajacej poprzez zerdz. W miarg potrzeby ci$nienie ptuczki zwigksza si¢ do poziomu
wymaganego dla podtrzymania przodka. W komorze skrawania ptuczka ulega wymieszaniu z urobkiem:

5.3.6. Smarowanie rur

Wprowadzenie smarowania rur za pomoca pluczki bentonitowej lub mieszaniny bentonit/polimer
pomaga przezwyciezyé wickszo§é oporow tarcia. Srodek smarowniczy transportowany jest rurami
wewnatrz zerdzi i wstrzykiwany poprzez otwory przelotowe wywiercone w §ciankach rur. Kazdy otwor
smarujacy zasilany jest recznie z pulpitu operatora lub automatycznie. Sterowanie automatyczne
monitorowane jest komputerowo, poprzez centralny system rozdziatu:

5.3.7. Sterowanie

Maszyna przewiertowa posiada sterowanie $widrem zapewniajac doktadnos¢ (w pionie i w poziomie)
uktadanego rurociggu. Sterowanie maszyna mikrotunelingowa polega na nadzorowaniu pracy wszystkich
podzespotdw i sterowaniu ich funkcjami. Cato$¢ procesu wiercenia zapisywana jest w pamieci komputera.
Operator za pomocg Sitownikow sterowania, koryguje trase wiercenia:

5.4. Wytyczne organizacji robét

Po wykonaniu przewiertu i zdemontowaniu sprzetu wiertniczego w szybach technologicznych nalezy
wykona¢ komory (studnie) rewizyjne.

5.5. Mikrotuneling z zastosowaniem rur przeciskowych
Po wykonaniu mikrotunelowania wykona¢ probe szczelno$ci kanatu. W cenie jednostkowej
mikrotunelingu nalezy uja¢ montaz i demontaz urzadzen, montaz rur, probg szczelnosci oraz wywoz urobku

z mikrotunelowania na wysypisko. Miejsce sktadowania urobku (wysypisko) Wykonawca ustali we
wlasnym zakresie.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Zasady kontroli jako$ci robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania w trakcie wykonywania robét

W czasie wykonywania robot Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania w zakresie ich
jakosci i wyniki dostarczy¢ Inzynierowi do akceptacji. Badaniu podlegaja.

e zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
e zgodno$¢ materialdw z normami i certyfikatami,
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rzedna i spadek rury,
utozenie przewodow,
glebokos¢ utozenia kanatu,
odchylenia osi przewodu,
odchylenia spadkow,
polaczenia przewodow,
szczelno$¢ przewodow.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest metr (m) przewiertu facznie z inspekcja kanalu kamera video na podstawie
Dokumentacji Projektowej i pomiarem w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Zasady odbioru robét

Zasady odbioru robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
Przedmiotem odbioréw i badan powinny by¢ w szczegdlnosci:

zgodno$¢ wykonania z Dokumentacja Projektowa,
polaczenia przewodow,

szczelno$é przewodow,

rz¢dna i spadek rury

9. PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Odbiér robot zanikowych i ulegajacych zakryciu

Cena jednostkowa robot dotyczacych przekraczania przeszkod terenowych obejmuje:

prace towarzyszace i roboty tymczasowe opisane w pkt. 1.4.2. niniejszej ST,

zakup 1 transport materiatlow na miejsce wbudowania,

optaty za sktadowanie urobku na wysypisku,

optaty za nadzor przedstawicieli wascicieli urzadzen podziemnych,

koszt materialow eksploatacyjnych niezbednych dla wykonania przewiertu,

przeprowadzenie wszystkich niezbednych badan oraz wszystkie inne roboty nie wymienione,
ktore sg niezbedne do kompletnego wykonania robdt objetych niniejszg ST przewidzianych w
Dokumentacji projektowe:

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1.Normy

PN-EN 1538:2002 Wykonawstwo specjalnych robdt geotechnicznych — Sciany szczelinowe.
PN-EN 1610:2002 Budowa i badania przewodow kanalizacyjnych.

PN-EN 12889:2003 Bezwykopowa budowa i badanie przewodow kanalizacyjnych.
PN-B-06050:1999 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania
przy odbiorze.

PN-EN 1610:2002 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.
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PN-EN 12336:2005(U) Maszyny do drazenia tuneli. Maszyny do drazenia tarcza, maszyny do
przeciskania, wiertnice §limakowe, urzadzenia do uktadania ptyt oktadzinowych. Wymagania
bezpieczenstwa.

PN-EN 12063:2001 Wykonawstwo specjalnych robét geotechnicznych — Scianki szczelne.
BN-83/8836-01 Roboty ziemne. Wykopy tunelowe dla przewoddéw wodociagowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.

BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-EN 1916:2005 Rury i ksztattki z betonu niezbrojonego.

PN-EN 295-7:2001 Rury i ksztattki kamionkowe i ich potaczenia w sieci drenazowej i
kanalizacyjnej — Wymagania dotyczac

10.2. Inne dokumenty

Agata Zwierzchowska ,,Technologie bezwykopowej budowy sieci gazowych, wodociggowych i
kanalizacyjnych”. Wydawnictwo Politechniki Swietokrzyskiej w Kielcach — Kielce 2007 r.
Cezary Madryas, Andrzej Kolonko, Arkadiusz Szot, Leszek Wysocki ,,Mikrotunelowanie”.
Dolnoslaskie Wydawnictwo Edukacyjne — Wroctaw 2006 r.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z profilowaniem i zageszczaniem podtoza w ramach zadania pn: Budowa parkingu dla
samochodow osobowych wraz z budowa muru oporowego, instalacji oswietleniowej i kanalizacji
deszczowej oraz przebudowg sieci elektroenergetycznej i teletechnicznej w ramach zadania inwestycyjnego:
,,Budowa parkingu przy dworcu PKP w Brzeszczach-Jawiszowicach”

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1 zgodnie z DM 00.00.00 - "Wymagania Ogélne".

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem koryta przeznaczonego do ulozenia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w
ST Dm-00.00.00 ,,Wymagania ogblne” pkt 1.4,

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Wymagania dotyczace robét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5

2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialéw

Wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST DM-00.00.00
»,Wymagania ogo6lne” pkt 2..

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu
Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystgpujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykazac si¢
mozliwo$cia korzystania z nastgpujacego sprzetu:

e rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosénie ustawianym lemieszem; Inzynier moze
dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podtoza z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

e koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

e walcow statycznych, wibracyjnych lub plyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wiasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.
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WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania robot
Zasady wykonania robo6t podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podloza
bezposrednio przed rozpoczeciem robdt zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesniejsze
przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczania podtoza, jest mozliwe wylacznie za
zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych. W wykonanym korycie oraz po
wyprofilowanym i zaggszczonym podtozu nie moze odbywac si¢ ruch budowlany, niezwigzany
bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczesniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawiaé w osi drogi i w rzedach rownolegtych do osi drogi lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggnigcie
sznurkow lub linek do wytyczenia robot w odstgpach nie wigkszych, niz co 10 metrow.

Rodzaj sprze¢tu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktorym
prowadzone sg roboty i do trudnosci jego odspojenia

Koryto mozna wykonywac r¢cznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robot o matym zakresie. Sposéb wykonania musi by¢
zaakceptowany przez Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i ST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w miejsce wskazane
przez Inzyniera.

Profilowanie i zaggszczenie podtoza nalezy wykonaé zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystgpieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzic, czy istniejgce rzedne terenu umozliwiajg
uzyskanie po profilowaniu oczekiwanych rzednych podtoza. Zaleca sig, aby rzgdne terenu przed
profilowaniem byly, o co najmniej 5 cm wyzsze niz oczekiwane rz¢dne podioza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na glgbokos$¢ zaakceptowang przez Inzyniera,
dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajacy wymagania obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci
koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysoko$ciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania warto$ci
wskaznika zaggszczenia, okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podtoza nalezy stosowaé rowniarki. Sciety grunt powinien byé wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie podioza
nalezy kontynuowac¢ do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1.
Wskaznik zaggszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia podtoza (Is).
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Minimalna wartos$¢ Is dla:

Strefa Autostrad i Innych drog
drog
korpusu ekspresowych Ruch cigzki i Ruch mniejszy
bardzo ci¢zki o
od cigezkiego

Gorna warstwa o 1,03 1,00* 1,00*
grubosci 20 cm

Na glebokosci od
20 do 50 cm od N .
powierzchni podtoza 1,00 1,00 0,97

* Dotyczy jezdni ulic, zatoki autobusowej i zjazdow,
** Dotyczy wylacznie chodnika

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podloze uniemozliwia przeprowadzenie badania
zageszczenia, kontrolg zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obciagzen ptytowych. Nalezy okresli¢
pierwotny i wtorny modut odksztatcenia podtoza wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego i
pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczaé 2,2.

Zaggszczeniu gruntu w poziomie warstwy ulepszonego podtoza powinno wynosic¢ 1s>=0,98 lub
E2>=50MPa.

Wilgotno$¢ gruntu podioza podczas zageszezania powinna by¢ rowna wilgotno$ci optymalnej z
tolerancjg od -20% do +10%.

Jakiekolwiek nierownosci powstate przy zageszezaniu powinny by¢ naprawione przez Wykonawce w
sposoOb zaakceptowany przez Inzyniera

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza nastgpi przerwa

w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on
zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w inny
sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podtoze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbgdnych napraw.
Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wlasny koszt..

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot

Celem kontroli jest stwierdzenie osiagnigcia zatozonej jakosci wykonywanych robot
wyszczegolnionych w niniejszej SST

6.2.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czgstotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiardw dotyczacych cech geometrycznych i zaggszczenia koryta i
wyprofilowanego podtoza podaje tablica 2.
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Tablica2. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego podtoza

Lp. | Wyszczegolnienie badan | Minimalna czgstotliwosc

i pomiarow badan i pomiaréw
1 Szeroko$¢ koryta 10 razy na 1 km
2 Rownos¢ podtuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 Rownos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km

co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad

5 Rzedne wysokosciowe e }
i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

Uksztaltowanie osi  w |co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad

planie i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
7 Zageszczenie, wilgotnos$¢ |w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
gruntu podtoza rzadziej niz raz na 600 m?

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy
wykonaé¢ w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2. Szeroko$¢ koryta (profilowanego podloza)

Szerokosc¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze rozni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz
+10cmi-5cm..

6.2.3. Rownos¢ koryta (profilowanego podloza)

Nieréwnosci podhuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata zgodnie z norma
BN-68/8931-04 [4].

e Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata.
e Nierdwnosci nie mogg przekracza¢ 20 mm..

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z
tolerancja +/- 0,5%..

6.2.5. Rzedne wysoko$ciowe

Roznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekraczaé +1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz +/- 3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lub wiecej niz +/- 5 cm dla pozostatych drog.

6.2.7. Zageszczanie koryta (profilowanego podloza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zaggszczenia stosuje si¢ porownanie wartosci modutow odksztalcenia, to
warto$¢ stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z norma BN-
64/8931-02 [3] nie powinna by¢ wigksza od 2,2.
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Zageszczeniu gruntu w poziomie warstwy ulepszonego podtoza powinno wynosi¢ Is>=0,98 lub
E2350MPa. Pomiar wg wymagan Inzyniera, minimum jeden punkt na 600m2 powierzchni.

Wilgotnos$¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedtug PN-/B-1097-5:2001 [2]. Wilgotnosé¢ gruntu
podtoza powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do + 10%..

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podloza)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuja wicksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w
punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gltebokosci, co najmniej 10 cm, wyréwnanie i
powtorne zaggszezenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru robét

Zasady odbioru robét podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 8. Roboty uznaje si¢ za
wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne:

9. PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Odbiér robot zanikowych i ulegajacych zakryciu

Cena wykonania 1 m2 koryta obejmuje:

e  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

e dostarczenie sprzgtu

e ew. naprawa koryta wykonanego podczas wykopow

e odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

e zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na §rodki transportowe i odwiezienie na odktad
lub nasyp,

e ewentualny odwoz i utylizacja nadmiaru gruntu (jesli wymagane przez Inwestora),

e profilowanie dna koryta lub podtoza, zageszczenie, utrzymanie koryta lub podtoza,

e przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.Normy

e PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

e PN-/B-1097-5:2001 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

e BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych i
podloza przez obciazenie ptyta

e BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwno$ci nawierzchni planografem i tatg

o BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.:

104



SST - 05.03 PODBUDOWA Z KRUSZYW

Spis tresci

© 0o N o gk~ DB

10.

R S I O OO 106
MATERIALY .....oovviiiiiiiteeeeeee ettt s sttt ettt 106
Y 4 27/ ' AT 108
LIERY NNV =T ] = OO 108
WYKONANIE ROBOT .........oooooiiiiieieseseeeeeees st sie s ssasse s st 108
KONTROLA JAKOSCI ROBOT ...........ccoviiiiiieieiieieeseseesssesess st 109
OBMIAR ROBOT ........oooooiiiiiiiiieieereceseetee e san sttt 111
(07073007 28 20 3701 LSO 111
PEATNOSCL........coooiiieiieeeeeeeesee sttt as sttt sttt s 112

PRZEPISY ZWIAZANE .......cooviveeeeeeeieieeeieeneee s ss s s sessesssa s s, 112

105



WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem podbudowy z kruszyw w ramach zadania pn: Budowa parkingu dla
samochodow osobowych wraz z budowa muru oporowego, instalacji oswietleniowej i kanalizacji
deszczowej oraz przebudowg sieci elektroenergetycznej i teletechnicznej w ramach zadania inwestycyjnego:
,,Budowa parkingu przy dworcu PKP w Brzeszczach-Jawiszowicach”

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1 zgodnie z DM 00.00.00 - "Wymagania Ogélne".

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni objgtych przedmiotowym opracowaniem.
Zakres rzeczowy obejmuje:
e Wykonanie podtoza z kruszywa stabilizowanego mechanicznie;
Zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

1.4. OKkreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z odpowiednimi normami.

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna — proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu w
optymalnej wilgotnosci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu..

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST Dm-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4,

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Wymagania dotyczace rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” pkt 1.5

MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialéw
Wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST DM-00.00.00
»,Wymagania ogolne” pkt 2..

2.2. Wymagania dla materialéw
2.2.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okres$lona wedlug PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢ migdzy
krzywymi granicznymi p6l dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.
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Rysunck 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane metody stabilizacji
mechaniczne)

1-2 kruszywo na podbudowg zasadniczy (gorng warstwg) lub podbudowg jednowarstwowy
1-3 kruszywo na podbudowg pomocniczy (dolng warstwe)

2.2.2. Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spelnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Kruszywa Kruszrywa lamane Fuiel
Lp. Wryszczegolnienie naturalne e Badania
wlhasciwoscl Podbudowa wedhug
zasad- pomisc- zasad- | pomoc- | zasad- | pomoc-
nicza nicza nicza nicza | nicza nicza

1 Fawartose ziam mmcjszych niz 0,075 | od 2 do od 2 od 2 do od 2 od 2 od 2 PN-B-06714
mm, % {m/m) 10 do 12 1o do12 | dol0 | do12 -15 3]

2 | Zawartose nadziama, % (m/m). nie . PN-B-06714
wikcej niz 5 10 5 10 5 10 15 (3]

3 | Zawartosc ziam nieforemnyeh R 3 PN-B-06714
“olm'm), nic wWigce] niz 33 43 > « B - -16[4]

4 Lawartosc zaniecrysrcaen
organicznych, %s{m/m), nie wigeej ni¢ 1 1 1 1 1 1 PN-B-04481 [1]

5 | Wskainik piaskowy po pigoio-krotnym )
z.a,gq-szczcniu metods [ hub 11 wg PN-B- od 30 do | od30 | od30do |od30do _ _ B]\--'Et-l-:i‘ﬁl
(4481, 0 do 70 T0 TO -01 [26]

fi | Scieralnoié w bebmie Los Angeles
@) Scicralnosé calkowita po  peingj
liczbie obrotéw, nie wiges] nik 35 45 35 S0 40 i PR-B-06714
b) icieralnosc cagiciowa po 175 peinegj -42[12]
liczby obrotow, nie wigee) niz 3 40 0 35 30 35

7 | Masigkliwosé, %6(m/m), nie wisce) niz PR-B-06714

iak "e{m/m), nic Wicee) 25 4 3 5 & 8 18 [6]

8 | Mrozoodpornoic, ubyick masy po 25 PR-B-06714
cyklach zamraza- 5 10 5 {1} 5 10 -19(7]
nia, %{m/m}, nic wicce] niz

g _ PN-B-06T14
Rozpad krzemianowy 1 #ela- 37 [10)
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zawy lacrmie, % (m/m), nie wigoe) nik . Pr-B-06T714
- - - - ! 3 -39 [11]

10 | Zawartosc  rwiazkow  siarkn ow N -
prechczeniu na 0., Yo(m'm), nie wigee] 1 1 1 1 2 4 PN-B-06714
niz ’ =28 [4)

11 | Wskaimik noSnoscl Wee micszanki
kruszywa, %o, nie mniejszy ne
a) przy zageseczeniu ks = 1,00 80 &l %0 @i 20 & PH-506102
b) przy zageszezeniu Ig = 1,003 [21]

120 - 120 - 120 -
3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczgce sprzetu
Wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogbélne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania root powinien wykazac¢ si¢ mozliwoscia korzystania z
nastepujacego sprzetu:

e mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wodg. Mieszarki
powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalne;j,

e rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

e walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W miejscach
trudno dostepnych powinny by¢ stosowane zaggszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub
mate walce wibracyjne

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4..
4.2. Transport materialow

e Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

e Transport cementu powinien odbywac¢ si¢ zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

e  Transport pozostatych materialtdéw powinien odbywac si¢ zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania robot
Zasady wykonania robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarza¢ w
mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia
jednorodnosci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegdlnych frakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce whudowania w taki
sposéb, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.3. Whbudowanie i zageszczenie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej
ostateczna grubo$¢ po zageszczeniu byta rowna grubosci projektowanej. Grubos$¢ pojedynczo uktadanej
warstwy nie moze przekraczac¢ 20 cm po zaggszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w
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sposob zapewniajacy osiggni¢cie wymaganych spadkow i rzednych wysokos$ciowych. Jezeli podbudowa
sktada si¢ z wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i
zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokos$ciowych. Rozpoczecie budowy
kazdej nastgpnej warstwy moze nastapic¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Kierownika. Wilgotnosé
mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug
préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II). Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢
osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalne;j
0 20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong iloScia wody i rOwnomiernie wymieszana.
W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci,
mieszanke nalezy osuszy¢. Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien
odpowiada¢ przyjetemu poziomowi wskaznika no$nosci podbudowy,

5.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana W
dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Kierownika, gotowa podbudowe do
ruchu budowlanego, to jest obowiazany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez
ten ruch. Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot:

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Kierownikowi w celu akceptacji materiatow. Badania te
powinny obejmowaé wszystkie wlasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej STWiORB..

6.3. Uziarnienie meiszankKi

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki nalezy
pobiera¢ w sposob losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ na
biezaco przekazywane Kierownikowi:

6.4. Wilgotno$¢ mieszanki

Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okre§lonej wedhug proby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II), z tolerancjg +10% -20%. Wilgotno$¢ nalezy okresli¢ wedlug PN-B-
06714-17 [5].

6.5. Zageszczenie podbudowy

e  Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywac si¢ az do osiggnigcia wymaganego wskaznika
zageszczenia.

e  Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrole
zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie
rzadziej niz raz na 5000 m2 , lub wedtug zalecen Kierownika.

e  Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznaé za prawidlowe, gdy
stosunek wtérnego modutu E2 do pierwotnego modutu odksztatcenia E1 jest nie wigkszy od
2,2 dla kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

e E2/El <22

6.6. Wilasciwos$ci kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmowa¢ ocen¢ wszystkich wlasciwosci okreslonych w pkt 2 Probki do

badan pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w obecnosci Kierownika.
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6.7. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Tablica 3. Czgstotliwosé oraz zakres pomiardw wykonane] podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie

Lp. Wyszezegolnienie badan 1 pomiarow Minimalna czgstotliwosé pomiardw

| Szerokosé podbudowy 10 razy na 1 km

w sposob ciggly planografem albo co 20 m latg na

2 |Rownosc podiuina kazdym pasie ruchu
3 Rdownose poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczne® 10 razy na 1 km

5 Rzgdne wysokosciowe co 100 m

6 | Uksztaltowanic osi w planic*' co 100 m

T | Gruboié podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 400 m”

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m’

®  [Nosnosé podbudowy:
- modul odksztaleenia co najmnig] w dwoch przekrojach na kazde 1000 m
- ugigcie spreZyste co najmnig] w 20 punktach na kazde 1000 m

*} Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych 1 uksztaltowania osi w planie nalezy wykonaé w punktach
glownych lukow poziomych.

6.8. Szeroko$é podbudowy

Szerokos¢ podbudowy nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm. Na
jezdniach bez kraweznikdéw szerokos¢ podbudowy powinna by¢ wigksza od szeroko$ci warstwy wyzej
lezacej o co najmniej 25 cm lub o warto$¢ wskazang w dokumentacji projektowe;.

6.9. Rownosé podbudowy

e Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrows tata, zgodnie z BN-68/8931-04
[28].
e Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg.
e Nieréwnosci podbudowy nie moga przekraczaé:
o 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
o 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.10. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa, z
tolerancja + 0,5 %.

6.11. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podloza

Os$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz + 5
cm.

6.12. Grubo$¢ podbudowy i ulepszonego podloza
Grubos¢ podbudowy nie moze si¢ r6zni¢ od grubosci projektowanej o wiecej niz:

e dla podbudowy zasadniczej + 10%,
e dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%..
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e modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,

6.13. Nosnos¢ podbudowy

e ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa
7 kruszvwa o | Wskammik Mak , o Minimalny modut odksztat-
wskazniku | zaggszczenia ] ﬂ .-_-.}-ma ne ugleeie cenla mierzony plyta o
Wigs TS Iz nie sprezyste pod kolem, mm Srednicy 30 cm, MPa
mnicjszym | mnicjszy niz
n#, M c . od plerwszego od drugiego
’ 40kN S0 kN obcigdenia E, obcigzenia E;
60 1.0 1.40 1,60 il 120
80 1.0 1,25 1,40 a0 140
120 1,03 1,10 1,20 100 120

6.14. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wigksze odchylenia od okreslonych SST powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glgbokos$ci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie
zageszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne. Jezeli
szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez
spulchnienie warstwy na petng grubos$¢ do potowy szerokosci pasa ruchu, dotozenie materiatu i powtorne
zageszczenie.

6.15. Niewlasciwa grubo$¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe
podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na
odpowiednig glebokosé, zgodnie z decyzja Kierownika, uzupetnione nowym materialem o odpowiednich
wilasciwo$ciach wyréwnane i ponownie zageszczone. Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po

wykonaniu tych robot nastgpi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na
koszt Wykonawcy.

6.16. Niewlasciwa nosnos¢ podbudowy

Jezeli no$nos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty
niezbedne do zapewnienia wymaganej no$nosci, zalecone przez Kierownika. Koszty tych dodatkowych
robét poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie no$no$ci podbudowy wynikto z
niewlasciwego wykonania robot przez Wykonawce podbudowy.

OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie.

ODBIOR ROBOT
8.1. Zasady odbioru robét

Zasady odbioru robdt podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
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9. PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Podstawa platnosci

Cena 1 m2 wykonania podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie obejmuje:

e Prace pomiarowe

Roboty przygotowawcze,

Dostarczenie materiatow 1 sprzetu,

Wykonanie odcinka probnego,

Sprawdzenie i naprawa ulepszonego podioza,

Opracowanie receptury mieszanki,

Przygotowanie mieszanki z kruszywa zgodnie z receptura,
Dostarczenie mieszanki na miejsce whudowania,

Mechaniczne rozécielenie dolnej warstwy kruszywa,

Re¢czne odrzucenie nadziarna,

Mechaniczne rozscielenie gornej warstwy kruszywa,

Roztozenie mieszanki, zaggszczenie i profilowanie roztozonej warstwy gornej z nawilzeniem
woda,

Przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okre§lonych w ST,
Utrzymanie podbudowy

Posypanei gornej warstwy miatem kamiennym

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obcych
PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego
PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Oznaczanie ksztattu ziarn

PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Oznaczanie wilgotnos$ci

PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Oznaczanie nasigkliwos$ci

PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Oznaczanie mrozoodporno$ci metoda
bezposrednia

PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne.
organicznych

PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne.
PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne.
PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Oznaczanie rozpadu Zelazawego
PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Oznaczanie $cieralno$ci w bebnie Los Angeles
PN-B-06731 zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i drogowe. Badania
techniczne

PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. $wir i
mieszanka

PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa lamane do nawierzchni drogowych

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

PN-B-30020 Wapno

PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z ttucznia kamiennego

Badania.
Badania.
Badania.
Badania.
Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
Badania.

Badania.
Badania.

Oznaczanie zawartosci siarki metoda bromowa
Oznaczanie rozpadu krzemianowego

Badania.
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PN-S-96035 Popioty lotne

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni drogowych
BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i
podtoza przez obciazenie ptyta

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwno$ci nawierzchni planografem i tatg
BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugie¢ podatnych ugi¢ciomierzem belkowym
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu Katalog typowych konstrukcji
nawierzchni podatnych i potsztywnych 2014
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SST - 05.07 NAWIERZCHNIA Z BETONOWEJ KOSTKI BRUKOWEJ
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WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z betonowej kostki brukowej w ramach zadania pn: Budowa
parkingu dla samochodéw osobowych wraz z budowa muru oporowego, instalacji oswietleniowej i
kanalizacji deszczowej oraz przebudowg sieci elektroenergetycznej i teletechnicznej w ramach zadania
inwestycyjnego: ,,Budowa parkingu przy dworcu PKP w Brzeszczach-Jawiszowicach”

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1 zgodnie z SST - 00.00 - "Wymagania Og6lne".

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni.
Zakres rzeczowy obejmuje:
e nawierzchni z kostki betonowej (szarej) na podsypce cementowo-piaskowej gr. 3cm
Zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

1.4. OKkreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z odpowiednimi normami.

1.4.1. Betonowa kostka brukowa — prefabrykowany element budowlany, przeznaczony do budowy
warstwy Scieralnej nawierzchni, wykonany metoda wibroprasowania z betonu niezbrojonego
niebarwionego lub barwionego, jedno- lub dwuwarstwowego, charakteryzujacy sie ksztattem, ktory
umozliwia wzajemne przystawanie elementow.

1.4.2. Kraweznik - prosty lub tukowy element budowlany oddzielajacy jezdni¢ od chodnika,
charakteryzujacy si¢ statym lub zmiennym przekrojem poprzecznym i dtugoscig nie wigksza niz 1,0
m.

1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST - 00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4,

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Wymagania dotyczace robot podano w SST - 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5

MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialow
Wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST - 00.00
,Wymagania ogo6lne” pkt 2..

2.2. Wymagania dla materialéw
2.2.1. Betonowe kostki brukowe

Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkom brukowym stosowanym na nawierzchniach
drég, ulic, chodnikow itp. okresla PN-EN 1338 [2] w sposdb przedstawiony w tablicy 1.
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Tablica 1. Wymagania wobec betonowej kostki brukowej, ustalone w PN-EN 1338 [2] do
stosowania na zewngtrznych nawierzchniach, majacych kontakt z sola odladzajacg w warunkach mrozu.

Zal. .
Lp. Cecha normy Wymaganie
1 | Ksztalt | wymiary
1.1 | Dopuszczalne odchytki w  mm  od c Dlugost szerokosc RdZnica pomiedzy
radeklarowanych wymiardw kostki, grubosé dworma po-miarami gru-
grubosdc < 100 mm £2 +2 +3 bosci, tej samej kostki,
z 100 mm +3 +3 +4 powinna byt = 3 mm
1.2 | Odchytki plaskosci | pofalowania (jesli c Maksymalna (w mm)
maksymalne wymiary kostki = 300 mm), wypukiost wklestose
przy diugosci pomiarowej 300 mm 1.5 1,0
400 mm 20 1.5
2 | Wiasciwosci fizyczne | mechaniczne
2.1 | Odpomost na zamrazanie/rozmrazanie z D Ubytek masy po badaniu: wartod¢ $rednia s 1,0 kg/m®,
udziatem soli cdladzajgcych (wg klasy 3, przy czym kazdy pojedynczy wynik < 1,5 kg/m’
zal. D)
2.2 | Wytrzymalos¢ na rozcigganie przy F Wytrzymalost charakterystyczna T 2 3,6 MPa. Kazdy
roziupywaniu pojedynczy wynik = 2,9 MPa i nie powinien wykazywad
obcig?enia niszczacege mniejszege niz 250 N/mm
dlugosci roztupania
2.3 | Trwalost (ze wzgledu na wytrzymalosc) F Kostki majg zadawalajgcyg trwalost (wytrzymatosc) jesli
spelnione s3 wymagania pklu 2.2 oraz istnigje
normalna konserwacja
2.4 | OdpomoseE na Scieranie (wg klasy 3 GiH Pomiar wykonany na tarczy
oznaczenia H normy) szerokiej Sciemej, Bahmego,
wg zat. G normy — badanie wg zat. H normy —
podstawowe badanie altematywne
£23 mm <20 000mm /5000 mm*
2.5 | Odpomost na poslizg/poslizgnigcie a)jesli gorna powierzchnia kostki nie byta szlifo-wana
lub polerowana — zadawalajgca odpornose,
b)jesli  wyjgtkowo wymaga sie podania wartosc
odpomosci na poslizg/poslizgnigcie - nalezy
zadeklarowad minimalng je| wartost pomierzong wg
zal. | normy (wahadiowym przyrzgdem do badania
tarcia)
3 | Aspekty wizualne
31 | Wyglad J ajgorna powierzchnia kostki nie powinna miec rys |
odpryskow,
bjnie dopuszcza sie rozwarstwien w kostkach
dwuwarstwowych,
c)ewentualne wykwity nie s uwazane za istotne
3.2 | Tekstura J a)kostki z powierzchnig o specjalng] teksturze -
producent powinien opisac rodzaj tekstury,
bjtekstura lub zabarwienie kostki powinny byd
pordwnane z probkg producenta, zatwierdzong przez
odbiorce,
3.3 | Zabarwienie (barwiona moZe byt warstwa clewentualne ronice w jednolitosci tekstury lub

Scieralna lub caly element)

zabarwienia, spowodowanes nieuniknionymi
zmianami we wilasciwosciach surowcow | zmianach
warunkow twardnienia nie sg uwaZane za islotne

W przypadku zastosowan kostki na powierzchniach innych niz przewidziano w tablicy 1 (np. na

nawierzchniach wewnetrznych nie narazonych na kontakt z solg odladzajacg), wymagania wobec kostki
nalezy odpowiednio dostosowa¢ do ustalen PN-EN-1338 [2].

2.2.2. Materialy na podsypke i do wypelnienia spoin oraz szczelin w nawierzchni

Jesli dokumentacja projektowa lub ST nie ustala inaczej, to nalezy stosowac¢ nastgpujace materialy:

e na podsypke cementowo-piaskowa pod nawierzchni¢ - mieszanke¢ cementu i piasku w
stosunku 1:4 z piasku naturalnego spelniajacego wymagania PN-EN 13242:2004 [3],
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cementu powszechnego uzytku spetniajagcego wymagania PN-EN 197-1:2002 [1] i wody
odpowiadajacej wymaganiom PN-EN 1008:2004 [4],

e do wypelniania spoin w nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej - zaprawe
cementowo-piaskowg 1:4 spetniajaca wymagania wg 2.3

e do wypelniania szczelin dylatacyjnych w nawierzchni na podsypce cementowo-
piaskowejdo wypetnienia gornej czgsci szczeliny dylatacyjnej nalezy stosowa¢ drogowe
zalewy kauczukowo-asfaltowe lub syntetyczne masy uszczelniajgce (np. poliuretanowe,
poliwinylowe itp.), spelniajace wymagania norm lub aprobat technicznych, do
wypehienia dolnej czgsci szczeliny dylatacyjnej nalezy stosowac wilgotng mieszanke
cementowo-piaskowa 1:8 z materiatéw spetniajacych wymagania

Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do bezposredniego wbudowania po dostarczeniu na
budowe, powinno odbywac si¢ na podtozu réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przy
zabezpieczeniu kruszywa przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi.

Cement w workach, co najmniej trzywarstwowych, o masie np. 50 kg, mozna przechowywac do: a)
10 dni w miejscach zadaszonych na otwartym terenie o podtozu twardym i suchym, b) terminu
trwatos$ci, podanego przez producenta, w pomieszczeniach o szczelnym dachu i $cianach oraz
podtogach suchych i czystych. Cement dostarczony na paletach magazynuje si¢ razem z paletami, z
dopuszczalng wysokoScig 3 szt. palet. Cement niespaletowany uktada si¢ w stosy ptaskie o liczbie
warstw 12 (dla workow trzywarstwowych). Cement dostarczany luzem przechowuje si¢ w magazynach
specjalnych (zbiornikach stalowych, betonowych), przystosowanych do pneumatycznego zatadowania i
wytadowania.

SPRZET

3.1. Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu
Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST - 00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonywania nawierzchni

Uktadanie betonowej kostki brukowej moze odbywa¢ si¢ recznie (zwlaszcza na matych
powierzchniach) lub mechanicznie przy zastosowaniu urzadzen uktadajacych (uktadarek), sktadajacych sig
z wozka i chwytaka sterowanego hydraulicznie, stuzgcego do przenoszenia z palety warstwy kostek na
miejsce ich ulozenia; urzadzenie to, po skonczonym uktadaniu kostek, mozna wykorzysta¢ do wmiatania
piasku w szczeliny, zamocowanymi do chwytaka szczotkami.

Do przycinania kostek mozna stosowaé specjalne narzg¢dzia tnace (np. przycinarki, szlifierki z tarcza).

Do zageszczania nawierzchni z kostki nalezy stosowaé zaggszczarki wibracyjne (ptytowe) z wyktadzing
elastomerows, chronigce kostki przed $cieraniem i wykruszaniem narozy.

Sprzet do wykonania koryta, podbudowy i podsypki powinien odpowiadaé wymaganiom wlasciwych
SST, lub innym dokumentom (normom PN i BN, wytycznym IBDiM) wzglednie opracowanym ST
zaakceptowanym przez Inwestora/Inspektora Nadzorua.

Do wytwarzania podsypki cementowo-piaskowej i zapraw nalezy stosowac betoniarki

TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w SST - 00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4..

4.2. Transport materialéw
4.2.1. Transport kruszywa

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajami lub frakcjami kruszywa.
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4.2.2. Transport kostki brukowej

Betonowe kostki brukowe moga by¢ przewozone na paletach - dowolnymi srodkami
transportowymi po osiagnigciu przez beton wytrzymatosci na $ciskanie co najmniej 15 MPa. Kostki w
trakcie transportu powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem si¢ i uszkodzeniem.

Jako $rodki transportu wewnatrzzaktadowego kostek na srodki transportu zewnetrznego moga
stuzy¢ wozki widlowe, ktorymi mozna dokonac¢ zatadunku palet. Do zatadunku palet na $rodki
transportu mozna wykorzystywac rowniez dzwigi samochodowe.

Palety transportowe powinny by¢ spinane tasmami stalowymi lub plastikowymi,
zabezpieczajacymi kostki przed uszkodzeniem w czasie transportu. Na jednej palecie zaleca si¢
uktada¢ do 10 warstw kostek (zaleznie od grubosci i ksztaltu), tak aby masa palety z kostkami
wynosita od 1200 kg do 1700 kg. Pozadane jest, aby palety z kostkami byly wysytane do odbiorcy
srodkiem transportu samochodowego wyposazonym w dzwig do za- i roztadunku.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas transportu kruszywa powinny
by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

Cement w workach moze by¢ przewozony samochodami krytymi, wagonami towarowymi i innymi
srodkami transportu, w sposob nie powodujacy uszkodzen opakowania. Worki przewozone na
paletach uktada si¢ po 5 warstw workéw, po 4 szt. w warstwie. Worki niespaletowane uktada si¢ na
plask, przylegajace do siebie, w réwnej wysokosci do 10 warstw. Ladowanie i wytadowywanie zaleca
si¢ wykonywaé za pomocg zmechanizowanych urzadzen do poziomego i pionowego przemieszczania
tadunkéw. Cement luzem moze by¢ przewozony w zbiornikach transportowych (np. wagonach,
samochodach), czystych i wolnych od pozostatosci z poprzednich dostaw, oraz nie powinien ulegac
zniszczeniom podczas transportu. Srodki transportu powinny by¢ wyposazone we wsypy i urzadzenia
do wytadowania cementu.

Zalewe lub masy uszczelniajace do szczelin dylatacyjnych mozna transportowa¢ dowolnymi
srodkami transportu w fabrycznie zamknigtych pojemnikach lub opakowaniach, chronigcych je przed
zanieczyszczeniem.

Materiaty do podbudowy powinny by¢ przewozone w sposob odpowiadajacy wymaganiom
wiasciwej SST.

WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania robot
Zasady wykonania robot podano w SST - 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Konstrukcja nawierzchni

Konstrukcja nawierzchni powinna by¢ zgodna z dokumentacjg projektowa lub ST Konstrukcja
nawierzchni obejmuje utozenie warstwy $cieralnej z betonowej kostki brukowej na podsypce cementowo-
piaskowej:

5.3. Podsypka
Rodzaj podsypki i jej grubos¢ powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa lub SST. Grubosé
podsypki powinna wynosi¢ po zaggszczeniu 3 cm, a wymagania dla materiatdéw na podsypke powinny by¢

zgodne z punktem 2.3. Dopuszczalne odchyltki od zaprojektowanej grubo$ci podsypki nie powinny
przekracza¢ 1 cm. Podsypke cementowo-piaskowa stosuje sie z zasady przy wystepowaniu podbudowy pod
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nawierzchnig z kostki. Podsypke cementowo-piaskowa przygotowuje si¢ w betoniarkach, a nastepnie
rozéciela si¢ na uprzednio zwilzonej podbudowie, przy zachowaniu:

e  wspoélczynnika wodnocementowego od 0,25 do 0,35,
e wytrzymato$ci na $ciskanie nie mniejszej niz R7 = 10 MPa, R28 = 14 MPa.

W praktyce, wilgotnos¢ uktadanej podsypki powinna by¢ taka, aby po $ci$nigciu podsypki w dioni
podsypka nie rozsypywala si¢ i nie byto na dloni sladow wody, a po naci$nigciu palcami podsypka
rozsypywala si¢. Roz$cielenie podsypki cementowo-piaskowej powinno wyprzedzaé¢ uktadanie nawierzchni
z kostek od 3 do 4 m. Rozscielona podsypka powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona w stanie
wilgotnym, lekkimi walcami (np. rgcznymi) lub zageszczarkami wibracyjnymi.

Jesli podsypka jest wykonana z suchej zaprawy cementowo-piaskowej to po zawalowaniu nawierzchni
nalezy ja pola¢ woda w takiej iloSci, aby woda zwilzyta catg grubo$é podsypki. Rozscielenie podsypki z
suchej zaprawy moze wyprzedza¢ uktadanie nawierzchni z kostek o okoto 20 m.

Catkowite ubicie nawierzchni i wypelnienie spoin zaprawg musi by¢ zakonczone przed rozpoczeciem
wiazania cementu w podsypce..

5.4. Warunki atmosferyczne

Utozenie nawierzchni z kostki na podsypce cementowo-piaskowej zaleca si¢ wykonywac przy
temperaturze otoczenia nie nizszej niz +50C. Dopuszcza si¢ wykonanie nawierzchni jesli w ciggu dnia
temperatura utrzymuje si¢ w granicach od 0oC do +50C, przy czym jesli w nocy spodziewane s3
przymrozki kostke nalezy zabezpieczy¢ materiatami o ztym przewodnictwie ciepta (np. papa itp.).
Nawierzchni¢ na podsypce piaskowej zaleca si¢ wykonywa¢ w dodatnich temperaturach otoczenia)..

5.5. Ulozenie nawierzchni z kostek

Warstwa nawierzchni z kostki powinna by¢ wykonana z elementéw o jednakowej grubosci. Na
wigkszym fragmencie robot zaleca si¢ stosowac kostki dostarczone w tej samej partii materiatu, w ktorej
niedopuszczalne s3 rozne odcienie wybranego koloru kostki. Uktadanie kostki mozna wykonywac¢ recznie
lub mechanicznie. Uktadanie reczne zaleca si¢ wykonywaé na mniejszych powierzchniach, zwlaszcza
skomplikowanych pod wzgledem ksztattu lub wymagajacych kompozycji kolorystycznej uktadanych deseni
oraz roznych wymiardw i ksztaltow kostek. Uktadanie kostek powinni wykonywac przyuczeni brukarze.

Uktadanie mechaniczne zaleca si¢ wykonywa¢ na duzych powierzchniach o prostym ksztalcie, tak aby
uktadarka mogta przenosic¢ z palety warstwe ksztattek na miejsce ich ulozenia z wymagana doktadnoscia.
Kostka do uktadania mechanicznego nie moze mie¢ duzych odchytek wymiarowych i musi by¢
odpowiednio przygotowana przez producenta, tj. utozona na palecie w odpowiedni wzér, bez dotozenia
potowek i dziewiatek, przy czym kazda warstwa na palecie musi by¢ dobrze przesypana bardzo drobnym
piaskiem, by kostki nie przywieraty do siebie. Uktadanie mechaniczne zawsze musi by¢ wsparte praca
brukarzy, ktorzy uzupetniajg przerwy, wyrabiaja tuki, doktadajg kostki w okolicach studzienek i
kraweznikow.

Kostke uktada si¢ okoto 1,0 cm wyzej od projektowanej niwelety, poniewaz po procesie ubijania
podsypka zaggszcza sig.

Powierzchnia kostek potozonych obok urzadzen infrastruktury technicznej (np. studzienek, wtazow itp.)
powinna trwale wystawa¢ od 3 mm do 5 mm powyzej powierzchni tych urzadzen oraz od 3 mm do 10 mm
powyzej korytek Sciekowych (sciekow).

Do uzupehienia przestrzeni przy kraweznikach, obrzezach i studzienkach mozna uzywac elementy
kostkowe wykonczeniowe w postaci tzw. potowek i dziewiatek, majacych wszystkie krawedzie rowne i
odpowiednio fazowane. W przypadku potrzeby ksztaltek o nietypowych wymiarach, wolna przestrzen
uzupelnia si¢ kostka cigta, przycinang na budowie specjalnymi narzedziami tnacymi (przycinarkami,
szlifierkami z tarcza itp.).

Dzienng dziatke robocza nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej zaleca si¢ zakonczy¢
prowizorycznie okoto pétmetrowym pasem nawierzchni na podsypce piaskowej w celu wytworzenia oporu
dla ubicia kostki utozonej na state. Przed dalszym wznowieniem robdt, prowizorycznie utozona
nawierzchnie na podsypce piaskowej nalezy rozebrac i usungé wraz z podsypka:
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5.6. Ubicie nawierzchni z kostek

Ubicie nawierzchni nalezy przeprowadzi¢ za pomoca zageszczarki wibracyjnej (plytowej) z ostong z
tworzywa sztucznego. Do ubicia nawierzchni nie wolno uzywac¢ walca. Ubijanie nawierzchni nalezy
prowadzi¢ od krawedzi powierzchni w kierunku jej srodka i jednoczesnie w kierunku poprzecznym
ksztattek. Ewentualne nierowno$ci powierzchniowe moga by¢ zlikwidowane przez ubijanie w kierunku
wzdhuiznym kostki. Po ubiciu nawierzchni wszystkie kostki uszkodzone (np. pgknigte) nalezy wymienié na
kostki cale.

5.7. Spoiny i szczeliny dylatacyjne

Szeroko$¢ spoin pomig¢dzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynosi¢ ok 3 mm. W przypadku
stosowania prostopadtosciennych kostek brukowych zaleca si¢ aby osie spoin pomi¢dzy dtuzszymi bokami
tych kostek tworzyty z osiag drogi kat 45°, a wierzchotek utworzonego kata prostego pomigdzy spoinami
miat kierunek odwrotny do kierunku spadku podluznego nawierzchni. Po utozeniu kostek, spoiny nalezy
wypehi¢ zaprawg cementowo-piaskowa Wypetnienie spoin piaskiem polega na rozsypaniu warstwy piasku
i wmieceniu go w spoiny na sucho lub, po obfitym polaniu woda - wmieceniu papki piaskowej szczotkami
wzglednie rozgarniaczkami z pidrami gumowymi. Zaprawe cementowo-piaskowa zaleca si¢ przygotowaé w
betoniarce, w sposob zapewniajacy jej wystarczajaca ptynnos¢. Spoiny mozna wypehnic przez rozlanie
zaprawy na nawierzchni¢ i nagarnianie jej w szczeliny szczotkami lub rozgarniaczkami z piérami
gumowymi. Przed rozpoczgciem zalewania kostka powinna by¢ oczyszczona i dobrze zwilzona woda.
Zalewa powinna catkowicie wypehic¢ spoiny i tworzy¢ monolit z kostkami. Przy wypelnianiu spoin zaprawa
cementowo-piaskowa nalezy zabezpieczy¢ przed zalaniem nig szczeliny dylatacyjne, wktadajac zwinigte
paski papy, zwitki z workow po cemencie itp. Po wypetnianiu spoin zaprawa cementowo-piaskowa
nawierzchni¢ nalezy starannie oczys$cié; szczeg6lnie dotyczy to nawierzchni z kostek kolorowych i z
r6znymi deseniami uktadania.

W przypadku uktadania kostek na podsypce cementowo-piaskowej i wypetnianiu spoin zaprawa
cementowo-piaskowa, nalezy przewidzie¢ wykonanie szczelin dylatacyjnych w odlegtosciach wzglednie nie
wigkszych niz co 8 m. Szeroko$¢ szczelin dylatacyjnych powinna umozliwiaé przejgcie przez nie
przemieszczen wywotanych wysokimi temperaturami nawierzchni w okresie letnim, lecz nie powinna by¢
mniejsza niz 8 mm. Szczeliny te powinny by¢ wypetnione trwale zalewami i masami. Szczeliny dylatacyjne
poprzeczne nalezy stosowa¢ dodatkowo w miejscach, w ktorych wystepuje zmiana sztywnosci podtoza (np.
nad przepustami, przy przyczotkach mostowych, nad szczelinami dylatacyjnymi w podbudowie itp.). Zaleca
si¢ wykonywac¢ szczeliny podtuzne przy $ciekach wzdtuz jezdni

5.8. Pielegnacja nawierzchni i oddanie jej dla ruchu

Nawierzchni¢ na podsypce cementowo-piaskowej ze spoinami wypelionymi zaprawg cementowo-
piaskowa, po jej wykonaniu nalezy przykry¢ warstwg wilgotnego piasku o grubosci od 3,0 do 4,0 cm i
utrzymywac jg w stanie wilgotnym przez 7 do 10 dni. Po uptywie od 2 tygodni (przy temperaturze Sredniej

otoczenia nie nizszej niz 150C) do 3 tygodni (w porze chtodniejszej) nawierzchni¢ nalezy oczyscic z piasku
i mozna odda¢ do uzytku.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Zasady kontroli jako$ci robot podano w SST - 00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:

e uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew. badania
materiatlow wykonane przez dostawcow itp.),

e wykona¢ badania wlasciwosci materiatow przeznaczonych do wykonania robot,

e sprawdzi¢ cechy zewngtrzne gotowych materiatoéw z tworzyw i prefabrykowanych.
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7.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow w czasie robot nawierzchniowych z kostki podaje tablica

Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaré6w w czasie robot

Wyszczegalnienie L . Wartosci
Lp. bahu;isaﬁ i p%miar-:’:ow Czestotliwosc badan dopuszczalne
1. | Badania wykonywania kostki
nawierzchni z
a) rownosc w profilu podiuznym | co 25 m MNieréwnosci
tata czterometrowg) do 8 mm
b) rownosc w przekroju coZ2bm FPrzeswity
poprzecznym (sprawdzona miedzy tata a
tata profilowa z po-ziomnicg | po-
pomiarze przeswitu kli-nem wierzchnig do
cechowanym oraz 8 mm
przymiarem liniowym
wzglednie metoda niwela-cji)
c) spadki poprzeczne co 25 m +0,3%
d) sprawdzenie koloru kostek i | Kontrola biezaca Wg
desenia ich utozenia dokumentacji
projektowe]
lub decyzji
Inspektora
Nadzoru

6.4. Badania wykonanych robot

Zakres badan i pomiaréw wykonanej nawierzchni z betonowej kostki brukowej podano w tablicy 3.

Tablica 3. Badania i pomiary po ukonczeniu budowy nawierzchni

Lp. | Wyszczegolnienie badan | pomiarow Sposob sprawdzenia
1 | Sprawdzenie wygladu zewnetrznego | Wizualne sprawdzenie jednorodnosci
nawierzchni, kraweznikow, obrzezy, wygladu, prawidiowosci desenia,
sciekow kolorow kostek, spekan, plam,
deformac)i, wy-kruszen, spoin i
szczelin
2 | Rzedne wysokosciowe, rownosc Co 25 m 1 we wszystkich punktach
podiuzna | poprzeczna, spadki charakterystycznych (wg metod | do-
poprzeczne | szerokosc puszczalnych wartosci podanych w
tab. 2, Ip. od 5c do 5g)
OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonowej kostki brukowe;j.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru robot

Zasady odbioru robot podano w SST - 00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.

9. PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST - 00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje.

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

przygotowanie podtoza i wykonanie koryta,

zakup 1 dostarczenie materiatow,

wykonanie podsypki,

ulozenie 1 ubicie kostek,

wypelnienie spoin i ew. szczelin dylatacyjnych w nawierzchni,

pielegnacje nawierzchni,

przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji techniczne;j,

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z betonowej kostki brukowej nie obejmuje robo6t towarzyszacych
(jak: wykonanie podbudowy, obramowanie itp.), ktore objeto w osobnych pozycjach kosztorysowych i SST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.Normy

PN-EN 197-1:2002 Cement. Cz¢$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace
cementu powszechnego uzytku

PN-EN 1338:2005 Betonowe kostki brukowe. Wymagania i metody badan

PN-EN 13242:2004 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym (W okresie przejsciowym
mozna stosowa¢ PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka, PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane do
nawierzchni drogowych, PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do
nawierzchni drogowych. Piasek)

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badanie i
ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z procesow produkcji
betonu
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WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem kraweznikow i opornikow betonowych w ramach zadania pn: Budowa
parkingu dla samochodéw osobowych wraz z budowa muru oporowego, instalacji o§wietleniowej i
kanalizacji deszczowej oraz przebudows sieci elektroenergetycznej i teletechnicznej w ramach zadania
inwestycyjnego: ,,Budowa parkingu przy dworcu PKP w Brzeszczach-Jawiszowicach”

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1 zgodnie z SST - 00.00 - "Wymagania Og6lne".

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni.
Zakres rzeczowy obejmuje:
e ustawienie kraweznikow betonowych w pionie o wymiarach 15x30x100 cm na tawie
betonowej z oporem i podsypce cementowo-piaskowej.
e ustawienie kraweznikow betonowych w pionie o wymiarach 15x22x100 cm na tawie
betonowej z oporem i podsypce cementowo-piaskowej.
e ustawienie opornikow betonowych w pionie 0 wymiarach 12x25x100 cm na tawie
betonowej z oporem i podsypce cementowo-piaskowej.
e Scieki z elementow betonowych, na tawie betonowej
Zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z odpowiednimi normami.

1.4.1. Krawezniki betonowe — prefabrykat betonowy przeznaczony do oddzielenia powierzchni
znajdujacych si¢ na tym samym poziomie lub na r6znych poziomach, stosowany.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST - 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4,

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Wymagania dotyczace robot podano w SST - 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5

MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialéw

Wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST - 00.00
,,Wymagania ogo6lne” pkt 2..

2.2. Stosowane materialy
2.2.1. Krawezniki betonowe
e Wymagania ogblne dotyczace kraweznikow
Nalezy zastosowac krawezniki wibroprasowane z otuling zewngtrzng deklarowang przez
producenta jako powierzchnig widoczng grubo$ci min. 8mm. Zalecana dtugo$¢ prostego
odcinka krawegznika wraz ze ztaczem wynosi 1000 mm, plaszczyzny czolowe raweznikow
moga by¢ proste lub uksztattowane w sposob utatwiajgcy uktadanie lub ryglowanie. Na
danym zadaniu nalezy stosowac krawezniki uliczne wg. ponizszego rysunku
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e  Ksztalt i wymiary

a) Krawezmk typu ubicznego
[
O it
“[ -d'-:, , I
:; "'{’{ ol e I
e f“.a ¥
Cass I
L _Irr
b 1

Przykladowe wymuary krawezmkéw

Tvp Wymary kraweimbkdw, cm

krawesmbka |1 b h [ d T

Ulhcany 100 20 30 mun. 3 mun. 12 1.0
15 max_ 15

¢ Wymagania techniczne

Wymagania wobec kraweznika betonowego, ustalone w PN-EN 1340 do stosowania w
warunkach kontaktu z solg odladzajaca w warunkach mrozu przedstawia tablica 1

Lp- Cecha Zatgramik Wymagania
1 Ksztatt | wymiary
11 Wartosci  dopuszczalnych  odchytek  od C Dtugose: £ 1%, 2 4 mm i £ 10 mm
wymiardw nominalnych, @ dokladnosici do Inne wymiary z wyjgtkiem promienia:
milimetra - dla powierzchni: £ 3%, 2 3 mm, £ 5 mm,
- dlainnych czeda: £ 5%, 2 3 mm, =10 mm
12 Dopuszczalne odchylki od  plaskosci i C
prostoliniowodc, dia diugosci pomiarowej
300 mm +1,5 mm
400 mm + 2,0 mm
SO0 mm + 2,5 mm
B0 mm + 4,0 mm
2 ‘Wiasciwosci fizyzne | mechaniczne
21 Odpornosd na zamrazanie/ D Ubytek masy po badaniu: wartoéé srednia £ 1,0 kgfm®, proy
rozmrazanie z udziatemn soli odladzajgoych czym kaidy pojedynczy wymik < 1,5 lcg.n"mJ
2.2 Wytrzymatosc na zginanie {Klasa F Klasa Charakterystyczna Kaidy pojedynczy
wytrzymabosci ustalona w dokumentacji wytrz wytrzymalost, MPa wynik, MPa
projektowej lub przez Intyniera) 3 6,0 »d 8
23 Trwalosd ze wzgledu na wytrzymalosd F Kraweiniki majg zadawalajgcg trwatosd (wytrzymatosc) jesli
spelnione s3 wymagania pkiu 2.2 oraz poddawane s3
normalnej konserwacji
2.4 Odpornost na scieranie GiH Odpomosc przy pomiarze na tarczy
(Klasa odpormosci ustalona w dokumentacji Klasa szerokiej sciernej, Bahmego,
projektowej lub przez Intyniera) odpor- | wg zatl. G normy = wg zat. H normy = badanie
nosci badanie alternatywne
podstawowe
4 <20 mm < 18000 mm'/5000 mm’
25 Odpornost na poslizg/ | a) jesli gorna powierzchnia kraweinika nie byla szlifowana
podlizgniecie iflub polerowana - zadawalajgca odpornosc,

b) jesli wyjatkowo wymaga sie podania wartoid cdpornosci
na poilizgfposlizgniecie = naledy zadekla-rowat minimalng
jej wartoid pomierzong wg zal | normy (wahadiowym
przyrzgdem do badania tarcia),

c) trwatodé odpornodcd na poslizg/poslizgniecie w  nor-
malmych warunkach uzytkowania kraweinika jest zada-
wialajaca przez caly okres uytkowania, pod warunkiem
wiatchwego utrzymywania i gdy na znacane] czestci nie
zostato odsfoniete kruszywo podlegajace intensyw-nemu
polerowaniu.

3 Aspekty wizualne
31 Wyglad J a) powierzchnia kraweinika nie powinna mief nys i
cdpryskow,

b) nie dopuszcza sie  rozwarstwien w  kraweinikach
dwuwarstwowych

c) ewentualne wykwity nie s uwaiane za istotne

32 Tekstura J a) kraweiniki z powierzchnig o specjalne) teksturze -
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3.

producent powinien okreslic rodzaj tekstury,

b) tekstura powinna by pordwmana @ probkami
dostarczonymi przez producenta, zatwierdzonymi przez
odbiorce,

c) rainice w  jednolitosci  tekstury, spowodowane
nieuniknionymi zmianami we wiadciwoici surowcow i
warunkow twardnienia, nie 53 uwaiane 3 istotne

i3

Zabarwienie

a) barwiona moie byd warstwa scieralna lub calty element,

b) zabarwienie powinno byE pordwnane z  probkami
dostarczonymi przez producenta, zatwierdzonymi przez
odbiorce,

c) rainice w jednolitosci  zabarwienia, spowodowane
nieuniknionymi  zmianami  wiadchwosd  surowcdw  lub
warunkow dojrzewania betonu, nie 53 uwaiane za istotne

2.2.2. Beton na tawe betonowa

Sktadowanie kraweznikow

Krawezniki betonowe moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych,
osegregowane wedlug typoéw, rodzajow, ksztaltow, cech fizycznych i mechanicznych,
wielkosci, wygladu itp. Krawegzniki betonowe nalezy uktadaé z zastosowaniem podktadek
i przektadek drewnianych o wymiarach: grubos¢ 2,5 cm, szeroko$¢ 5 cm, dtugosci min. 5

cm wigkszej od szeroko$ci kraweznika

Do wykonania taw pod krawe¢znik nalezy stosowaé beton klasy C 12/15 wg. PN-EN 206-1:

2.2.3. Piasek

Do podsypki cementowo- piaskowej (1:4) nalezy stosowac piasek odpowiadajacy wymaganiom
PN-EN 13242. Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do bezposredniego wbudowania po
dostarczeniu na budowe, powinno odbywac si¢ na podlozu rownym, utwardzonym i dobrze
odwodnionym, przy zabezpieczeniu Kruszywa przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi

materiatami kamiennymi:

2.2.4. Cement

Na podsypke cementowo-piaskowg nalezy stosowac cement 32,5 spelniajacy wymagania PN-EN
197-1.Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08:

2.2.5. Woda

Nalezy stosowa¢ wode odpowiadajaca wymaganiom PN-EN 1008:

SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST - 00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonywania robot

Roboty wykonuje si¢ recznie przy zastosowaniu:

e betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-

piaskowej,

e wibratorow ptytowych, ubijakoéw rgcznych lub mechanicznych,
e innego sprzetu zaakceptowanego przez Inwestora/Inspektora Nadzoru a
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4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w SST - 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4..

4.2. Transport materialéw
4.2.1. Transport krawgznikéw

Krawezniki betonowe mogg by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportowymi. Krawezniki
betonowe uktada¢ nalezy na $rodkach transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku
jazdy. Krawezniki powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sie i uszkodzeniami w czasie
transportu, a gébrna warstwa nie powinna wystawac¢ poza §ciany $rodka transportowego wiecej niz 1/3
wysokosci tej warstwy

4.2.2. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powinien si¢ odbywaé w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08. Kruszywa

mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed

Zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas transportu kruszywa powinny by¢
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem. Mas¢ zalewows nalezy
pakowaé w begbny blaszane lub beczki. Transport powinien odbywaé si¢ w warunkach

zabezpieczajacych przed uszkodzeniem bebnoéw i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania robot

Zasady wykonania robot podano w SST - 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5. Sposdb wykonania robot

powinien by¢ zgodny z Dokumentacja Projektowa i STWiORB. W przypadku braku wystarczajacych
danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji oraz z informacji podanych w

zatgcznikach.

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robot obejmuja:

roboty przygotowawcze,
wykonanie tawy,

ustawienie kraweznikow,
roboty wykonczeniowe..

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robot nalezy, na podstawie Dokumentacji Projektowej, STWiORB lub
wskazan Inwestora/Inspektora Nadzoru a:

ustali¢ lokalizacje robot,

ustali¢ dane niezbedne do szczegdlowego wytyczenia robot oraz ustalenia danych
wysokosciowych,

usung¢ przeszkody, np. stupki, pacholki, elementy drog, ogrodzen itd.

ustali¢ materiaty niezb¢dne do wykonania robét,

okresli¢ kolejnosé, sposob i termin wykonania robot

5.3. Koryto pod lawe

Wymiary wykopu, stanowigcego koryto pod tawe, powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z

uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku. Wskaznik zageszczenia dna

wykonanego koryta pod tawe powinien wynosi¢, co najmniej 0,97 wedtug normalnej metody Proctora..
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5.4. Lawa betonowa

Lawe betonowa z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu. Beton rozscielony w szalowaniu lub
bezposrednio w korycie powinien by¢ wyrownywany warstwami. Betonowanie taw nalezy wykonywac
zgodnie z wymaganiami PN-63/B-06251, przy czym nalezy stosowaé, co 50 m szczeliny dylatacyjne
wypehione bitumiczng masg zalewows..

5.5. Zasada ustawiania kraweznikéw
Swiatlo (odleglo$é gornej powierzchni kraweznika od jezdni) powinno byé zgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej. Zewngtrzna $ciana kraweznika od strony chodnika powinna by¢ po ustawieniu

kraweznika obsypana piaskiem starannie ubitym. Szerokos$¢ spoin przy ustawianiu kraweznika nie powinna
przekracza¢ 5 mm. Spoin nie nalezy wypehiac:

5.6. Ustawianie kraweznikow betonowych na lawie betonowej

Ustawianie kraweznikow na tawie betonowej wykonuje si¢ na podsypce cementowo-piaskowej o
grubosci 5 cm po zageszczeniu.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Zasady kontroli jako$ci robot podano w SST - 00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien:

e wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania, deklaracje zgodnos$ci z dokumentem odniesienia, ew. badania materiatoéw
wykonane przez dostawcow itp.),

e wlasne badania wlasciwosci materialow przeznaczonych do wykonania roboét, okreslone w pkt.
2 - sprawozdanie z pomiaru cech zewngtrznych kraweznikow..

Oceng prefabrykatu do wbudowania zgodnie z pkt. 2, nalezy wykona¢ jednorazowo dla kazdej
dostarczonej na budowe partii materiatu. Sprawdzenie wygladu zewnetrznego kraweznikoéw nalezy
przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez pomiar i ocen¢ uszkodzen wystepujacych na
powierzchniach i krawedziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i ustaleniami PN-EN 1340.
Badania pozostatych materiatdéw stosowanych przy ustawianiu kraweznikéw betonowych powinny
obejmowaé wlasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatéw w pkt. 2

6.3. Sprawdzenie koryta pod lawe

Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zageszczenie podtoza na dnie wykopu. Tolerancja dla
szerokos$ci wykopu wynosi +/- 2 cm. Zageszczenie podloza powinno by¢ zgodne z SST.

6.4. Sprawdzenie taw
Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaja.

e zgodno$¢ profilu podluznego gornej powierzchni taw z Dokumentacja Projektowa.

e  Profil podtuzny gérnej powierzchni tawy powinien by¢ zgodny z projektowana niweleta.
Dopuszczalne odchylenia moga wynosi¢ +/- 1 cm na kazde 100 m tawy, wymiary taw.

e  Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m tawy.

Tolerancje wymiardw wynoszg:
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o dla wysokosci +/- 10% wysokosci projektowane;j,
o dla szeroko$ci +/- 10% szerokosci projektowanej,
e rownos$¢ gornej powierzchni taw.
o Rownos¢ gornej powierzchni fawy sprawdza si¢ przez przytozenie w dwoch
punktach, na kazde 100 m tawy, trzymetrowej taty. Przeswit pomiedzy gorna
powierzchnig tawy i przylozong tata nie moze przekracza¢ 1 cm, odchylenie linii taw

od projektowanego kierunku.

Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanego kierunku nie moze przekraczaé¢ +/- 2 cm na

kazde 100 m wykonanej tawy
6.5. Sprawdzenie ustawienia kraweznikow
Przy ustawianiu kraweznikow nalezy sprawdzac

e dopuszczalne odchylenia linii kraweznikow w poziomie od linii projektowanej, ktore wynosi
+/- 1 cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika,

e dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyzny kraweznika od niwelety projektowane;,
ktére wynosi +/- 1 cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika,

e rowno$¢ gornej powierzchni kraweznikow, sprawdzane przez przylozenie w dwoch punktach
na kazde 100 m kraweznika, trzymetrowej taty, przy czym przeswit pomiedzy gorng

powierzchnig kraweznika i przylozong tatg nie moze przekracza¢ 1 cm

OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest jeden metr (m) ustawionego kraweznika betonowego na tawie betonowej z
oporem oraz podsypce cementowo-piaskowej zgodnie z Dokumentacja Projektows.

ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru robét
Zasady odbioru robot podano w SST - 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST - 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa jest ceng usredniona dla podanego sposobu wykonania i obejmuje.
e zakup i dostarczenie wszystkich niezbednych materiatow,
e zastosowanie materiatow pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robot lub
wynikajacych z przyjetej technologii robot,
e  prace pomiarowe,
e roboty przygotowawcze,
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wykonanie, taw pod krawezniki betonowe,

ustawienie kraweznikow,

ustawienie palisady/opornika betonowego,

zalanie szczelin dylatacyjnych bitumiczna masg zalewowa,

oczyszczenie terenu robdt z odpadéw, stanowigcych wiasnos¢ Wykonawcey i usunigcie ich

poza pas drogowy,

wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréw, préb i sprawdzen,

e prace towarzyszace, ktore sa niezb¢dne do wykonania robdt podstawowych, nie zaliczane do
robot tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

e oznakowanie miejsca roboét i jego utrzymanie,

Cena jednostkowa za 1m3 wykonania tawy pod krawezniki:

e Przygotowanie i ustawienie deskowania dla taw betonowych w uprzednio wykopanym i
wyréwnanym wykopie,
Wykonanie tawy z materialow sypkich z recznym ubiciem,
Reczne roz$cielenie, wyrownanie i ubicie mieszanki betonowej dla taw betonowych,
Rozebranie deskowania,
Pielegnacja taw betonowych przez polewanie woda

Cena jednostkowa za Im wykonania kraweznika, palisady i opornika betonowego obejmuje:
e Rozscielenie podsypki piaskowej,
e Przygotowanie podsypki cementowo piaskowej jej rozscieleniem,
e Ustawienie kraweznika, palisady lub opornika i wyregulowanie wg osi podanych punktow
wysokosciowych,
e  Wypehienie spoin zaprawg cementowg z przygotowaniem zaprawy,
e  Zasypanie zewngtrznej $ciany kraweznika ziemia i ubicie,

Cena jednostkowa za 1m wykonania $cieku z elementu betonowego betonowego obejmuje:
e Rozscielenie podsypki piaskowej,
e Przygotowanie podsypki cementowo piaskowej jej rozscieleniem,
e Ustawienie $cieku z elementéw betonowych wyregulowanie wg osi podanych punktow
wysokosciowych,
e  Wypehienie spoin zaprawg cementowa z przygotowaniem zaprawy,
e  Zasypanie zewngtrznej $ciany ziemig i ubicie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

e PN-EN 197-1 Cement. Cze$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodno$ci dotyczace cementu
powszechnego uzytku

PN-EN 206-1 Beton. Czgs¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodno$é

PN-EN 1340 Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badan

PN-EN 13369 Wspolne wymagania dla prefabrykatéw betonowych

PN-63/B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe

PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu

BN-6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

PN-EN 13242 Kruszywa do niezwiazanych i zwigzanych hydraulicznie materialow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym
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WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem chodnikowych obrzezy betonowych w ramach zadania pn: Budowa
parkingu dla samochodéw osobowych wraz z budowa muru oporowego, instalacji o§wietleniowej i
kanalizacji deszczowej oraz przebudows sieci elektroenergetycznej i teletechnicznej w ramach zadania
inwestycyjnego: ,,Budowa parkingu przy dworcu PKP w Brzeszczach-Jawiszowicach”

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1 zgodnie z DM 00.00.00 - "Wymagania Ogélne".

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni.
Zakres rzeczowy obejmuje:
e ustawienie obrzezy betonowych w pionie o wymiarach 8x30x100 cm na tawie betonowej
z oporem i podsypce cementowo-piaskowej.
Zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

1.4. OKkreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z odpowiednimi normami.

1.4.1. Obrzeza chodnikowe — prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie lub
dwustronnie ciggi komunikacyjne od terendw nie przeznaczonych do komunikacji..

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST Dm-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4,

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robot
Wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.5

MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialow

Wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST DM-00.00.00
»,Wymagania ogolne” pkt 2..

2.2. Stosowane materialy

Materiatami stosowanymi sg:

obrzeza betonowe,

piasek do podsypki i zapraw,

cement do podsypki i zapraw,

woda,

materiaty do wykonania tawy pod obrzeza.

2.3. Betonowe obrzeza chodnikowe — wymagania techniczne
2.3.1. Wymiary betonowych obrzezy chodnikowych

Nalezy stosowa¢ obrzeza betonowe o wymiarach 8x30cm
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2.3.2. Dopuszczalne odchytki wymiarow obrzezy

Dopuszczalne odchylki wymiaréw obrzezy podano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow obrzezy

Rodzaj Gatunek 1
wyrmiarnu
I +8
B, h +3

2.3.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Powierzchnie obrzezy powinny by¢ bez rys, peknig¢ i ubytkéw betonu, o fakturze z formy lub
zatartej. Krawedzie elementow powinny by¢ rowne i proste. Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia
powierzchni i krawedzi elementow nie powinny przekracza¢ warto$ci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy.

Dopuszczalna

Rodzaj wad i uszkodzen wielkosc
wad i uszkodzen
Gatunek 1
Whkleslos¢ lub wypuktose powierzchni | krawedzi w mm 2
Szczerby ograniczajacych powierzchnie gorme .
i uszkodzenia (Scieralne) niedopuszczaine
krawedzi i narozy | ograniczajgcych pozostale powierzchnie:
liczba, max 2
diugosc, mm, max 20
glebokosc, mm, max G
2.3.4. Piasek

Do podsypki cementowo- piaskowej (1:4) nalezy stosowac piasek odpowiadajacy wymaganiom
PN-EN 13242. Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do bezposredniego wbudowania po
dostarczeniu na budowe, powinno odbywac si¢ na podtozu rownym, utwardzonym i dobrze
odwodnionym, przy zabezpieczeniu kruszywa przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi
materiatami kamiennymi:

2.3.5. Cement

Na podsypke cementowo-piaskowa nalezy stosowac cement 32,5 spetniajagcy wymagania PN-EN
197-1.Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08:

2.3.6. Woda

Nalezy stosowa¢ wode odpowiadajacg wymaganiom PN-EN 1008:
SPRZET

3.1. Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu
Wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.

133



3.2. Sprzet do wykonywania robot

Roboty wykonuje si¢ r¢gcznie przy zastosowaniu:

e betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-
piaskowej,

e  wibratorow ptytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych,

e innego sprzetu zaakceptowanego przez Kierownika

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4..

4.2. Transport materialéw
4.2.1. Transport obrzezy

Obrzeza betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportowymi. Obrzeza
betonowe uktada¢ nalezy na $rodkach transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem w Kierunku
jazdy. Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie
transportu, a gérna warstwa nie powinna wystawac poza $ciany srodka transportowego wiecej niz 1/3
wysokosci tej warstwy

4.2.2. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powinien si¢ odbywac¢ w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08. Kruszywa
mozna przewozi¢ dowolnym s$rodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
Zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas transportu kruszywa powinny by¢
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem. Mas¢ zalewows nalezy
pakowaé w begbny blaszane lub beczki. Transport powinien odbywacé si¢ w warunkach
zabezpieczajacych przed uszkodzeniem bgbndéw i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania robot

Zasady wykonania robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 5. Sposéb wykonania
rob6t powinien by¢ zgodny z Dokumentacja Projektowa i STWiORB. W przypadku braku wystarczajacych
danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji oraz z informacji podanych w
zatgcznikach.

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu rob6t obejmuja:
e roboty przygotowawcze,
e wykonanie tawy,
e ustawienie obrzezy,
e roboty wykonczeniowe..

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robdt nalezy, na podstawie Dokumentacji Projektowej, STWiORB lub
wskazan kierownika:

o ustali¢ lokalizacj¢ robot,

e ustali¢ dane niezbedne do szczegblowego wytyczenia robot oraz ustalenia danych
wysoko$ciowych,

e usung¢ przeszkody, np. stupki, pachotki, elementy drég, ogrodzen itd.
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e ustali¢ materiaty niezbedne do wykonania robot,
o okresli¢ kolejnosé, sposob 1 termin wykonania robot

5.3. Koryto pod lawe

Wymiary wykopu, stanowigcego koryto pod tawe, powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z
uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku. Wskaznik zageszczenia dna
wykonanego koryta pod tawe powinien wynosié, co najmniej 0,97 wedhig normalnej metody Proctora..

5.4. Lawa betonowa

Lawe betonowa z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu. Beton rozscielony w szalowaniu lub
bezposrednio w korycie powinien by¢ wyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nalezy wykonywac
zgodnie z wymaganiami PN-63/B-06251, przy czym nalezy stosowaé, co 50 m szczeliny dylatacyjne
wypelnione bitumiczng masa zalewows..

5.5. Zasada ustawiania obrzezy

Swiatlo (odlegto$é gornej powierzchni obrzeza od jezdni) powinno byé zgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej. Zewngtrzna $ciana obrzeza od strony chodnika powinna by¢ po ustawieniu
obrzeza obsypana piaskiem starannie ubitym. Szeroko$¢ spoin przy ustawianiu obrzeza nie powinna
przekracza¢ 5 mm. Spoin nie nalezy wypeniac:

5.6. Ustawianie obrzezy betonowych na lawie betonowej

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na wykonanym podtozu w miejscu i ze $wiattem
(odlegtoscig gornej powierzchni obrzeza od ciggu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumentacji
projektowej. Zewnetrzna $ciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym
gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym. Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokos$ci 1 cm. Nalezy
wypetnié je piaskiem lub zaprawg cementowo-piaskowa w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy
oczysci¢ 1 zmy¢ wodg. Spoiny muszg by¢ wypehione catkowicie na petng glebokosé..

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:

e wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania, deklaracje zgodnos$ci z dokumentem odniesienia, ew. badania materiatow
wykonane przez dostawcow itp.),

e wlasne badania wlasciwos$ci materialow przeznaczonych do wykonania roboét, okreslone w pkt.
2 - sprawozdanie z pomiaru cech zewnetrznych obrzezy..

Oceng prefabrykatu do wbudowania zgodnie z pkt. 2, nalezy wykonac¢ jednorazowo dla kazdej
dostarczonej na budowe partii materiatu. Sprawdzenie wygladu zewnetrznego obrzezy nalezy
przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez pomiar i ocen¢ uszkodzen wystepujacych na
powierzchniach i krawedziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i ustaleniami PN-EN 1340.
Badania pozostalych materialéw stosowanych przy ustawianiu obrzezy betonowych powinny obejmowac
wlasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatéw w pkt. 2
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6.3. Sprawdzenie koryta pod lawe

Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zageszczenie podioza na dnie wykopu. Tolerancja dla
szerokos$ci wykopu wynosi +/- 2 cm. Zageszczenie podloza powinno by¢ zgodne z SST.

6.4. Sprawdzenie law
Przy wykonywaniu law badaniu podlegaja.

e zgodno$¢ profilu podluznego goérnej powierzchni taw z Dokumentacja Projektowa.
e  Profil podluzny gérnej powierzchni tawy powinien by¢ zgodny z projektowanag niweleta.
Dopuszczalne odchylenia moga wynosi¢ +/- 1 cm na kazde 100 m lawy, wymiary taw.
e  Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m tawy.
Tolerancje wymiardw wynosza:
o dla wysokos$ci +/- 10% wysokosci projektowanej,
o dla szerokosci +/- 10% szerokosci projektowane;,
e rowno$¢ gornej powierzchni taw.
o Rownos¢ gornej powierzchni tawy sprawdza si¢ przez przytozenie w dwoch
punktach, na kazde 100 m tawy, trzymetrowe;j taty. Przeswit pomiedzy gorna
powierzchnig tawy i przylozong tata nie moze przekracza¢ 1 cm, odchylenie linii taw

od projektowanego Kierunku.

Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanego kierunku nie moze przekraczaé +/- 2 ¢cm na

kazde 100 m wykonanej tawy
6.5. Sprawdzenie ustawienia obrzezy
Przy ustawianiu obrzezy nalezy sprawdzac

e dopuszczalne odchylenia linii obrzezy w poziomie od linii projektowanej, ktore wynosi +/- 1
cm na kazde 100 m ustawionego obrzeza,

e dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyzny obrzeza od niwelety projektowanej,
ktére wynosi +/- 1 cm na kazde 100 m ustawionego obrzeza,

e rOwno$¢ gornej powierzchni obrzezy, sprawdzane przez przytozenie w dwoch punktach na
kazde 100 m obrzeza, trzymetrowej taty, przy czym przes§wit pomiedzy gorng powierzchnia

obrzeza i przytozong tata nie moze przekracza¢ 1 cm

OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest jeden metr (m) ustawionego obrzeza betonowego na tawie betonowej z
oporem oraz podsypce cementowo-piaskowej zgodnie z Dokumentacja Projektows.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru robot
Zasady odbioru robét podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

9. PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.

Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje.
e zakup i dostarczenie wszystkich niezbednych materiatow,
e  zastosowanie materiatdbw pomocniczych koniecznych do prawidtowego wykonania robot lub

wynikajacych z przyjetej technologii robot,

prace pomiarowe,

roboty przygotowawcze,

wykonanie tawy betonowej,

przygotowanie, rozécielenie i zageszczenie podsypki cementowo-piaskowej,

ustawienie obrzezy,

zalanie szczelin dylatacyjnych bitumiczng masa zalewowa,

e oczyszczenie terenu robot z odpadow, stanowigcych wlasno§¢ Wykonawcey i usunigcie ich
poza pas drogowy,

e wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréw, prob i sprawdzen,

e prace towarzyszace, ktore sg niezb¢dne do wykonania robdt podstawowych, nie zaliczane do
rob6t tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

e oznakowanie miejsca roboét i jego utrzymanie,

Cena jednostkowa za 1m3 wykonania tawy pod obrzeza betonowe:
e Przygotowanie i ustawienie deskowania dla taw betonowych w uprzednio wykopanym i
wyréwnanym wykopie,
e  Wykonanie lawy z materiatow sypkich z r¢cznym ubiciem,
e Reczne rozscielenie, wyrdwnanie i ubicie mieszanki betonowej dla taw betonowych,
e Rozebranie deskowania,
e Pielegnacja taw betonowych przez polewanie woda

Cena jednostkowa za 1m3 wykonania obrzeza betonowego:

Rozscielenie podsypki piaskowe;j,

Przygotowanie podsypki cementowo-piaskowej z jej rozécieleniem

Ustawienie obrzezy,

Wyregulowanie obrzezy wg podanych punktow wysokosciowych,

Oczyszczenie 1 wypelnienie spoin piaskiem lub zaprawa cementows z jej przygotowaniem,
Obsypanie zewnetrznej §ciany obrzezy ziemi...3 wraz z jej ubiciem

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.Normy

e PN-EN 197-1 Cement. Cz¢$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementu
powszechnego uzytku

PN-EN 206-1 Beton. Czgs¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnosé

PN-EN 1340 Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badan

PN-EN 13369 Wspdlne wymagania dla prefabrykatow betonowych

PN-63/B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe

PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu

BN-6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materialow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym
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WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem kanatu technologicznego w ramach zadania pn: Budowa parkingu dla
samochodow osobowych wraz z budowa muru oporowego, instalacji oswietleniowej i kanalizacji
deszczowej oraz przebudowg sieci elektroenergetycznej i teletechnicznej w ramach zadania inwestycyjnego:
,,Budowa parkingu przy dworcu PKP w Brzeszczach-Jawiszowicach”

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1 zgodnie z DM 00.00.00 - "Wymagania Ogélne".

1.3. Zakres robét objetych SST

Zakres robdt objetych Specyfikacja Techniczng obejmuje czynnosci umozliwiajace budowe kanalizacji
kablowej wraz z kanalizacja wtdrna, a w szczegolnosci::

o wykonanie wykopu pod studnie kablowe

¢ wykonanie wykopu pod rury

e  budowa studni kablowych

e  ulozenie rur pomi¢dzy studniami

e ulozenie rur ochronnych

e  zasypanie wykopu z rurami

e  zasypanie wykopu wokot studni

e  wykonanie przeciskow i przewiertow pod przeszkodami terenowymi

1.4. OKkreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z odpowiednimi normami.,

1.4.1. Przelot kanalizacji kablowej - cz¢$¢ ciagu kanalizacji kablowej zawarta migdzy sgsiednimi
studniami o dlugo$ci mierzonej wzdhuz ciagu rur, migdzy srodkami pokryw studni..

1.4.2. Ciag kanalizacji kablowej - zespdt utozonych jedna za drugg i potaczonych ze sobg
pojedynczych rur kanalizacyjnych tworzacych kanat do utozenia w nim kabli
telekomunikacyjnych..

1.4.3. Ziaczka rurowa - element osprzetu shuzacy do potaczenia rur polietylenowych lub innych, z
ktérych budowana jest kanalizacja pierwotna, wtorna lub rurociag kablowy..

1.4.4. Pozostale okreslenia podstawowe s3 zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST Dm-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4,

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robot
Wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.5

MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialow

Wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST DM-00.00.00
,»,Wymagania og6élne” pkt 2. Wszystkie materiaty uzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze zrodet
uzgodnionych i zatwierdzonych przez Inzyniera.

2.2. Zrédla pochodzenia materialow

Na zadanie Inzyniera/Kierownika Projektu, co najmniej na 7 dni przed planowanym
wykorzystaniem materiatow przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawi do zatwierdzenia
szczegodtowe informacje dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materialow jak rowniez odpowiednie atesty, certyfikaty, Swiadectwa badan
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3.

laboratoryjnych oraz probki materiatow. Zatwierdzenie partii (cz¢$ci) materiatow z danego zrodta nie
oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie. Na zadanie
Inzyniera/Kierownika Projektu Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu
udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spelniajg
wymagania Specyfikacji Technicznych Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych w czasie realizacji
robot..

2.3. Elementy prefabrykowane
2.3.1. Prefabrykowane studnie kablowe

Prefabrykowane studnie kablowe powinny by¢ wykonane zgodnie z normg BN-73/8984-01
[21] z betonu klasy B 20 zgodnego z norma PN-88/B-06250 [7]. Studnie kablowe i jej
prefabrykowane elementy moga by¢ sktadowane na polu sktadowym nie zabezpieczonym przed
wplywami atmosferycznymi.

2.3.2. Bloczki betonowe

Bloczki betonowe (do budowy studni wykonywanych na miejscu budowy) powinny by¢ z
betonu klasy B 20 zgodnego z norma PN-88/B-06250 [7]..

2.3.3. Rury kanalizacji kablowej

Stosowane do budowy ciagdéw kanalizacyjnych rury powinny odpowiada¢ normom:

e rury z polichlorku winylu (PCW) — ZN-96/TPSA-014 [35]
e polipropylenowe (PP) - ZN-96/TPSA-015 [36]

e karbowane dwuwarstwowe - ZN-96/TPSA-016 [37]

e polietylenowe (RHDPE) - ZN-96/TPSA-017 [38]

e specjalne - ZN-96/TPSA-018 [39]

e trudnopalne - ZN-96/TPSA-019 [40]

Rury nalezy przechowywac¢ na utwardzonym placu, w nienastonecznionych miejscach
zabezpieczonych przed dziataniem sil mechanicznych..

2.3.4. Elementy studni kablowych

Do budowy studni kablowych nalezy stosowa¢ nast¢pujace ich czesci:

korpus betonowy,

wietrznik do pokryw odpowiadajgcy BN-73/3233-02 [15],
ramy i pokrywy odpowiadajgce BN-73/3233-03 [16],
wsporniki kablowe odpowiadajace BN-74/3233-19 [17]

* zabezpieczenie pokrywy wlazu przed ingerencja 0séb nieuprawnionych wg ZN96/TPSA-041
[54]. Powyzsze elementy powinny by¢ sktadowane w pomieszczeniach suchych i zadaszonych.

SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu
Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania odwodnienia

Wykonawca przystepujacy do wykonania elementéw odwodnienia powinien wykazaé si¢ mozliwos$cig
korzystania z nastgpujacego sprzetu:

sprezarka powietrzna, spalinowa, przewozna,
urzadzenie przeciskowe,

ubijak spalinowy,

zespot pradotworczy jednofazowy,
zgrzewarka do zgrzewania rur PE.,
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TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogblne” pkt 4.

4.2. Transport materialow i elementéw kanalizacji

Wykonawca przystepujacy do przebudowy kablowych linii telekomunikacyjnych powinien wykazaé si¢
mozliwoscig korzystania z nastgpujacych srodkow transportu, w zaleznosci od zakresu robot:

samochod skrzyniowy,
samochod samowyladowczy,
samochod dostawczy,
przyczepa do przewozu kabli,

Na $rodkach transportu przewozone materialy i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworcg dla
poszczegodlnych elementow.

WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania robot
Zasady wykonania robo6t podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. Wykopy pod fundamenty i kable

Technologia budowy uzalezniona jest od warunkow technicznych wydawanych przez uzytkownika
linii, ktory w sposob ogdlny okresla sposob budowy. Zasady wykonania tras kanalizacji kablowej
pierwotnej zgodnie z Polska Norma PN-76/E-05125 oraz rozporzadzeniami Ministra Infrastruktury, w
szczegolnosci z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 26.10.2005 r. w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiada¢ telekomunikacyjne obiekty budowlane i ich usytuowanie,
dotyczacym rowniez prac wykonywanych we wspolnym wykopie. Roboty nalezy wykonaé zgodnie z
normami i przepisami budowy, bezpieczenstwa i higieny pracy. Budowg kanalizacji teletechnicznej nalezy
wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektowa uwzgledniajac wszystkie czynnosci niezbgdne do nalezytego
wykonania i odbioru robot. Wykopy powstale po budowie elementdéw linii powinny by¢ zasypane
zageszczonym gruntem i wyré6wnane do poziomu terenu. Wskaznik zageszczenia powinien by¢ rowny 0,85.

5.3. Kanalizacja teletechniczna

5.3.1. Dlugos¢ przelotéw miedzy studniami

Dhugos¢ przelotow migdzy sasiednimi studniami zachowac¢ zgodnie z projektem wykonawczym.

5.3.2. Gleboko$¢ utozenia kanalizacji

Glebokos¢ utozenia kanalizacji powinna by¢ taka, aby najmniejsze pokrycie liczone od poziomu terenu
lub chodnika do gornej powierzchni kanalizacji wynosito 0,8 m dla kanalizacji magistralnej. Przy
przejsciach pod jezdnia glebokos¢ ulozenia kanalizacji powinna by¢ taka, aby odlegtos¢ od nawierzchni nie
byta mniejsza od 0,8 m. W przypadkach uwarunkowanych trudnosciami technicznymi dopuszcza si¢
zmniejszenie gltebokosci utozenia kanalizacji do 0,5 m..

5.3.3. Prostoliniowos$¢ przebiegu

Kanalizacja powinna, na odcinkach mi¢dzy sgsiednimi studniami, przebiega¢ po linii proste;j.
Dopuszczalne odchylenia osi kanalizacji od linii prostej dotycza miejsc, w ktdrych konieczne jest ominigcie
przeszkdd terenowych. W celu ominigcia przeszkdd ciagi kanalizacji z rur z tworzyw sztucznych mogg by¢
wygiete tak, aby promieh wygiecia nie byt mniejszy od 6 m. W uzasadnionych przypadkach dopuszcza sie
promien wygiecia mniejszy nalezy wtedy stosowac rury karbowane typu DVR110.
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5.4. Ciagi kanalizacji

5.4.1. Wymagania og6lne

Ilo$¢ otwordow kanalizacji powinna by¢ zgodna z projektem wykonawczym.

5.4.2. Zestawy z rur RHDPEp

Do budowy kanalizacji pod drogami nalezy stosowacé rury z polietylenu wysokiej gestosci o Srednicy
110 mm wg ZN-96/TPSA-018 [39].

5.4.3. Zestawy z rur karbowanych DVR

Do budowy kanalizacji kablowej, w miejscach o matych obciazeniach, np.: pod chodnikami, terenami
zielonymi..

5.5. Roboty ziemne
5.5.1. Trasa kanalizacji

Wytyczona w terenie trasa kanalizacji kablowej powinna by¢ zgodna z podang w dokumentacji
projektowe;j..

5.5.2. Gleboko$§¢é wykopow

Glebokosci wykopow podane sg w tablicy 3 normy BN-73/8984-05 [22]. W przypadkach
przewidywanej rozbudowy kanalizacji wykopy powinny by¢ odpowiednio glebsze.

5.5.3. Szeroko$¢ wykopow

Szerokosci wykopow podane sg w tablicy 4 normy BN-73/8984-05 [22].

5.5.4. Przygotowanie wykopoéw

Wykopy powinny by¢ tak przygotowane, aby spetniaty wymagania podane w punkcie 5.9 normy BN-
73/8984-05 [22]. Sciany wykopow powinny by¢ pochyte.

5.5.5. Wyrdéwnanie i wzmocnienie dna wykopu

Przed utozeniem kanalizacji dno wykopu powinno by¢ wyrownane i uksztattowane ze spadkiem
zgodnie z wymaganiami kpt. 3.6 normy BN-73/8984-05 [22]. W gruntach mato spoistych na dno wykopu
nalezy utozy¢ tawe z betonu kl. B20 o grubos$ci co najmniej 10 cm..

5.6. Ukladanie ciagow kanalizacji — ukladanie rur

Z pojedynczych rur o $rednicy fi 110mm nalezy tworzy¢ zestawy kanalizacji o ilo$ci otworéw
okreslonej w projekcie wykonawczym. Odleglosci pomiedzy poszczegdlnymi rurami w warstwie nie
powinny by¢ mniejsze od 2 cm, a migdzy warstwami od 3 cm. Na przygotowane dno wykopu nalezy utozy¢
jedna lub kilka rur w jednej warstwie. W przypadku uktadania nastepnych warstw, utozong warstwe rur
nalezy zasypac piaskiem lub przesianym gruntem, wyrownac i ubija¢ ubijakiem mechanicznym. Kanalizacja
kablowa z rur RHDPE powinna by¢ wykonywana w temperaturze nie nizszej niz -10C. W kazdym
przypadku uktadania rur przy obnizonej temperaturze niedopuszczalne jest rzucanie lub uderzanie rurami
oraz zasypywanie ich grudami zmarzliny.

5.7. Zasypywanie kanalizacji

Ostatnia, gorng warstwe kanalizacji z rur RHDPE i DVR nalezy przysypac¢ piaskiem lub przesianym
gruntem do grubo$ci przykrycia nie mniejszej od 5 cm, a nastgpnie warstwa piasku lub przesianego gruntu
grubosci okoto 20 cm. Nastgpnie nalezy zasypa¢ wykop gruntem warstwami co 20 cm i ubijaé ubijakami
mechanicznymi.

5.8. Skrzyzowania i zblizenia kanalizacji

Przy skrzyzowaniach z innymi urzadzeniami podziemnymi kanalizacja kablowa powinna znajdowac si¢
w zasadzie nad tymi urzadzeniami. Inne rozwiazania dopuszcza si¢ tylko w wyjatkowych przypadkach, gdy
pokrycie kanalizacji gora byloby mniejsze od wymaganego wg kpt. 5.2.1.4 niniejszej ST. Najwazniejsze
dopuszczalne odlegtosci w rzucie pionowym lub poziomym mig¢dzy krawedziami ciagdw kanalizacji a
innymi urzadzeniami podziemnymi nie powinny by¢ mniejsze od podanych w tablicy normy BN-73/8984-
05 [22].
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5.9. Studnie kablowe

Na nowych ciggach kanalizacji stosowa¢ studnie prefabrykowane. W uzasadnionych przypadkach
dopuszcza si¢ studnie murowane z bloczkow betonowych. Studnie wykonywane z bloczkéw powinny byé
zgodnie z normg BN-73/8984-01 [20]. W studniach na ciggu kanalizacji systemowej zamontowac
abezpieczenie pokrywy wiazu przed ingerencjg osob nieuprawnionych zgodne z normg ZN-96/TPSA-041
[54] oraz wyposazy¢ w zamki.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot

Zasady kontroli jakosci robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1m (metr) wykonania kanatu technologicznego.

Jednostka obmiarows jest 1sztuka (szt.) wykonania studni kablowej.
ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru robét
Zasady odbioru robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja. :
e wykopy pod fundamenty i kable,
posadowienie fundamentow

utozenie kabla z wykonaniem podsypki pod i nad kablem,
wykonanie uziomow tasmowych.

8.3. Zasady odbioru robét

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac:.
e geodezyjng dokumentacje powykonawcza,
e protokoly z dokonanych pomiarow skutecznosci zastosowanej ochrony przeciwporazeniowej.
e protokoty z dokonanych pomiar6w rezystancji uziemien

PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa 1m budowy kanalizacji teletechnicznej danego typu obejmuje::

e wytyczenie trasy przebiegu

e wykonanie wykopu

e zakup i transport materiatow

e wykonanie podsypki z przesianej ziemi

e ulozenie przektadek profilowych i rur w wykopie oraz ich zmontowanie
e przygotowanie i dostarczenie mieszanki betonowej
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e wypehienie szczelin migdzy rurami w ciggach wielootworowych masa betonowa co 20m ha
dtugosci 0,8m

e przesypanie ulozonych rur przesiang ziemia

e  zasypanie rowu z zageszczaniem, wyrownanie tereny i wywiezienie nadmiaru ziemi na
wysypisko wraz z kosztami utylizacji

Cena jednostkowa 1szt. budowy studni kablowej obejmuje:

e wytyczenie i wykonanie wykopu,

e  zakup i transport materiatow

e ustawienie osadnika i zabetonowanie dna studni,

e ustawienie i montaz elementow prefabrykowanych studni w wykopie,
¢ nadbudowanie studni do wysoko$ci wynikajacej z rysunkow badz warunkow terenowych
e wprowadzenie rur do studni

e osadzenie rur wspornikowych

e 0sadzenie ramy i pokrywy

e pomalowanie metalowych elementow studni

e  zasypanie wykopu i ubicie ziemi

e wywiezienie nadmiaru ziemi na wysypisko wraz z kosztami utylizacji
e wyrdwnanie i uporzadkowanie tereny

e opisanie i umocowanie tabliczki znamionowej

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1.Normy

e PN-88/B-06250 Beton zwykty.

e PN-88/B-30000 Projekty budowlane. Obliczenia statyczne.

e PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betondw i zapraw.

e PN-76/D-79353 Bebny kablowe.

o BN-86/3223-16 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Szafki kablowe.

o BN-72/3233-13 Telekomunikacyjne linie kablowe. Opaski oznaczeniowe.

o BN-73/3233-02 Telekomunikacyjne sieci kablowe miejscowe. Wietrznik do pokryw.

e BN-73/3233-03 Ramy i oprawy pokryw.

e BN-74/3233-19 Wsporniki kablowe

e BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.

e BN-87/6774-04 Kruszywa mineralne do nawierzchni drogowych. Piasek.

e BN-85/8984-01 Telekomunikacyjne sieci kablowe miejscowe. Studnie kablowe. Klasyfikacja i
wymiary.

o BN-73/8984-01 Telekomunikacyjne sieci kablowe miejscowe. Studnie kablowe. Klasyfikacja i
wymiary.

e BN-73/8984-05 Kanalizacja kablowa. Ogolne wymagania i badania.

o BN-76/8984-17 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Ogolne wymagania.

e BN-69/9378-30 Telekomunikacyjne sieci kablowe miejscowe. Wsporniki kablowe.

e  ZN-96/TPSA-004 Telekomunikacyjne linie przewodowe. Zblizenia i skrzyzowania linii
telekomunikacyjnych z innymi urzadzeniami uzbrojenia terenowego. Ogdlne wymagania i
badania.

e  ZN-96/TPSA-011 Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Ogolne wymagania techniczne.

e ZN-96/TPSA-012 Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Kanalizacja kablowa pierwotna.
Wymagania i badania

e ZN-96/TPSA-013 Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Kanalizacja wtorna i rurociagi
kablowe. Wymagania i badania.

e  ZN-96/TPSA-014 Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Rury z polichlorku winylu
(RPCW). Wymagania i badania.

e ZN-96/TPSA-015 Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Rury polipropylenowe RPP i
polietylenowe RPE kanalizacji pierwotnej. Wymagania i badania.
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10.2. Inne

ZN-96/TPSA-016 Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Rury polietylenowe karbowane,
dwuwarstwowe. Wymagania i badania.

ZN-96/TPSA-017 Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Rury kanalizacji wtornej i
rurociagu kablowego (RHDPE). Wymagania i badania.

ZN-96/TPSA-018 Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Rury polietylenowe (RHDPEp)
przepustowe. Wymagania i badania.

ZN-96/TPSA-019 Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Rury trudnopalne (RHDPEY)
Wymagania i badania.

ZN-96/TPSA-020 Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Ztaczki rur. Wymagania i
badania.

ZN-96/TPSA-021 Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Uszczelki koncow rur kanalizacji
kablowej. Wymagania i badania.

ZN-96/TPSA-022 Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Przywieszka identyfikacyjna.
Wymagania i badania.

ZN-96/TPSA-023 Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Studnie kablowe. Wymagania i
badania.

ZN-96/TPSA-037 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Systemy uziemiajace obiektow
telekomunikacyjnych. Wymagania i badania.

ZN-96/TPSA-041 Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Zabezpieczone pokrywy studni
kablowych, dodatkowe (wewnetrzne ). Wymagania i badania.

Ustawa - Prawo Budowlane

Ustawa o drogach publicznych z dnia 21.03.1985r. (Dz.U.2000 Nr 21poz. 838)

Ustawa o zmianie ustawy o drogach publicznych oraz o zmianie niektoérych innych ustaw — z
dnia 14.11.2003r. Dz.U.2003r. Nr 200 poz. 1953)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 23.06.2003r. w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. (Dz.U. 2003r. Nr
120 poz.1126)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robdt budowlanych. (Dz.U. 2003r. Nr 47 poz. 401)
Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997r. w sprawie ogdlnych
przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy . (Dz.U. 1997r. Nr 129 poz. 844) 6a Rozporzadzenie
Ministra Infrastruktury z dnia 26.10.2005r. w sprawie warunkoéw technicznych, jakim powinny
odpowiada¢ telekomunikacyjne obiekty budowlane i ich usytuowanie. (Dz.U. 2005r. Nr 219
poz. 1864).
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1.

WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem o$wietlenia w ramach zadania pn: Budowa parkingu dla samochodow
osobowych wraz z budowa muru oporowego, instalacji oswietleniowej i kanalizacji deszczowej oraz
przebudowg sieci elektroenergetycznej i teletechnicznej w ramach zadania inwestycyjnego: ,,Budowa
parkingu przy dworcu PKP w Brzeszczach-Jawiszowicach”

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1 zgodnie z SST - 00.00- "Wymagania Ogdlne".

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z:

e Utozeniem kabla YAKXs

e Zamontowanie latarni o$wietleniowych

e  Montaz skrzynki sterowania o§wietleniem

e  Zastosowanie rur ostonowych litych z PE DN 110

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z odpowiednimi normami.,

1.4.1. Shup oswietleniowy - konstrukcja wsporcza osadzona bezposrednio w gruncie, za shuzaca do
zamocowania oprawy o$wietleniowej na wysokosci nie wigkszej niz 7m.

1.4.2. Wysiegnik - element rurowy taczacy stup o$wietleniowy z oprawa

1.4.3. Oprawa o$wietleniowa - urzadzenie stuzace do rozdziatu, filtracji i przeksztatcania §wietlnego
wysylanego przez zrodlo $wiatla, zawierajace wszystkie niezbedne detale przymocowania i
potaczenia z instalacja elektryczna

1.4.4. Kabel - przewod wielozylowy izolowany, przystosowany do przewodzenia pradu mogacy pracowac
pod i nad ziemig

1.4.5. Fundament - konstrukcja zelbetowa zagtebiona w ziemi, stuzgca do utrzymania stupa
oswietleniowej w pozycji pracy

1.4.6. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST - 00.00,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.4,

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Wymagania dotyczace robot podano w SST - 00.00,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.5

MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialéw

Wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST - 00.00,,Wymagania
ogolne” pkt 2. Wszystkie materialy uzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze zrédet uzgodnionych i
zatwierdzonych przez Inwestora/Inspektora Nadzorua.

2.2. Materialy stosowane przy ukladaniu kabli
2.2.1. Piasek

Piasek stosowany przy uktadaniu kabli powinien by¢ co najmniej gatunku ,,3”,
odpowiadajacego wymaganiom BN-87/6774-04.
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2.2.2. Folia

Folia stuzaca do ostony kabla przed uszkodzeniami mechanicznymi, powinna by¢ folig
kalandrowang z uplastycznionego PCW o grubosci od 0,4 do 0,6 mm, gatunku I, odpowiadajaca
wymaganiom BN-68/6353-03.

2.3. Elementy gotowe
2.3.1. Fundamenty prefabrykowane

Pod stupy zaleca si¢ stosowanie fundamentow prefabrykowanych wedtug ustalen zawartych w
dokumentacji projektowej. Ogdlne wymagania dotyczace fundamentéw konstrukcji okreslone sg w
PN-80/03322.W zalezno$ci od konkretnych warunkéw lokalizacyjnych i rodzaju wod gruntowych,
nalezy wykona¢ zabezpieczenie antykorozyjne wedtug ST, zgodnie z ,,Instrukcja zabezpieczen przed
korozja konstrukcji betonowych” .Sktadowanie prefabrykatéw powinno odbywac si¢ na
wyréwnanym, utwardzonym i odwodnionym podtozu, przektadkach z drewna sosnowego.
projektowany fundament prefabrykowany, betonowy

2.3.2. Przepusty kablowe

Przepusty kablowe powinny by¢ wykonane z materiatdéw niepalnych, z tworzyw sztucznych rur
PE, wytrzymalych mechanicznie, chemicznie i odpornych na dziatanie tuku elektrycznego. Rury
uzywane do wykonania przepustow powinny by¢ dostatecznie wytrzymate na dziatajace na nie
obcigzenia. Wnetrza $cianek powinny by¢ gladkie lub powleczone warstwa wygtadzajaca ich
powierzchnie dla utatwienia przesuwania si¢ kabli. Zaleca si¢ stosowanie na przepusty kablowe rur
PE o $rednicy wewngtrznej nie mniejszej niz 110 mm. Rury powinny odpowiada¢ wymaganiom
normy PN-80/C-89205. Rury na przepusty kablowe nalezy przechowywacé na utwardzonym placu, w
nie nastonecznionych miejscach zabezpieczonych przed ich uszkodzeniem. Projektowane rury typu
DVK-75 przy skrzyzowaniu z innym uzbrojeniem podziemnym terenu.

2.3.3. Kable

Kable uzywane do o$wietlenia drog powinny spelnia¢ wymagania PN-93/E-90401 . Zaleca si¢
stosowanie kabli 0 napieciu znamionowym 0,6/1 kV, trzy- zytowych o zytach aluminiowych w
izolacji polwinitowej. Przekroj zyt powinien by¢ dobrany w zaleznosci od dopuszczalnego spadku
napigcia, dopuszczalnej temperatury nagrzania kabla przez prady robocze i zwarciowe oraz
skuteczno$ci ochrony przeciwporazeniowej w przypadku wylaczenia szybkiego .Projektowany kabel
Y AKXs-4x35mm2. - linia o$wietleniowa. Zaleca si¢ stosowanie kabli okreslonych w Dokumentacji
Projektowej. Bebny z kablami nalezy przechowywa¢ w miejscach pokrytych dachem,
zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi i bezposrednim dziataniem promieni stonecznych.
Wykonawca jest zobowigzany do przestrzegania wszelkich obostrzen, ktore ujete sg w Dokumentacji
projektowej oraz SST.

2.3.4. Zrédia $wiatla i oprawy

Jezeli dokumentacja projektowa nie przewiduje inaczej, to nalezy dla o$wietlenia drogowego
stosowac zrodta §wiatla i oprawy spelniajace wymagania PN-EN 60598-2-3.Ze wzgledu na wysoka
skuteczno$¢ swietlna, trwato$¢ i stato$¢ strumienia Swietlnego w czasie oraz oddawanie barw. Oprawy
powinny charakteryzowac si¢ szerokim ograniczonym rozsytem $wiatta. Ze wzgledow
eksploatacyjnych stosowac nalezy oprawy o konstrukcji zamknietej, stopniu zabezpieczenia przed
wpltywami zewnetrznymi komory lampowej IP-66 i klasg ochronnosci I1. Elementy oprawy, takie jak
uktad optyczny i korpus, powinny by¢ wykonane z poliwgglanéw. Oprawy powinny by¢
przechowywane w pomieszczeniach o temperaturze nie nizszej niz -50C i wilgotno$ci wzglednej
powietrza nie przekraczajacej 80% i w opakowaniach zgodnych z PN-86/0-79100.

2.3.5. Stlupy o$wietleniowe

Stupy oswietleniowe powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja. Stupy powinny
przenies¢ obciazenia wynikajace z zawieszenia opraw 1 wysiggnikow oraz parcia wiatru. Kazdy stup
powinien posiada¢ w swej gornej czesci odpowiedniej $rednicy rurg stalowa dla zamocowania
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wysiggnika rurowego lub oprawy. W dolnej czgsci stupy powinny posiada¢ wngke zamykana
drzwiczkami. Wngka lub wngki powinny by¢ przystosowane do zainstalowania typowej tabliczki
bezpiecznikowo-zaciskowej. Sktadowanie stupow o$wietleniowych na placu budowy, powinno by¢ na
wyréwnanym podlozu w pozycji poziomej, z zastosowaniem przektadek z drewna migkkiego.

2.3.6. Zwir na podsypke

Zwir na podsypke pod prefabrykowane elementy betonowe powinien by¢ klasy co najmniej 11
i odpowiada¢ wymaganiom BN-66/6774-01.

SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczgce sprzetu
Wymagania dotyczace sprzetu podano w SST - 00.00,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania odwodnienia

Wykonawca przystepujacy do wykonania elementéw odwodnienia powinien wykazaé si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzetu:
e Zurawia samochodowego,
e samochodu specjalnego linowego z platforma i balkonem,
e wiertnicy na podwoziu samochodowym ze swidrem _ 70 cm,
e spawarki transformatorowej do 500 A,
e zageszczarki wibracyjnej spalinowej 70 m3/h,
e recznego zestawu $widrow do wiercenia poziomego otworow do 15 cm,
e urzadzenia przeciskowego do przeciskania rur ochronnych pod istniejaca infrastruktura
techniczna,

TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w SST - 00.00,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materialéw i elementow oswietleniowych

Rurki drenarskie mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu na paletach lub luzem. Zatadunek i
wyladunek rurek powinien odbywac sig:.
e samochodu skrzyniowego,
przyczepy dluzycowe;j,
samochodu specjalnego linowego z platforma i balkonem,
samochodu dostawczego,
przyczepy do przewozenia kabli.

Na srodkach transportu przewozone materialy i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworce dla
poszczegodlnych elementow.

WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania robot
Zasady wykonania robot podano w SST - 00.00,,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. Wykopy pod fundamenty i kable

Przed przystapieniem do wykonywania wykopow, Wykonawca ma obowiazek sprawdzenia zgodnosci
rzgdnych terenu z danymi w dokumentacji projektowej oraz oceny warunkow gruntowych .Geodeta winien
wytyczy¢ tras¢ projektowanej linii w oparciu o zatacznik graficzny do opinii ZUDP oraz wspotrzedne z
mapy cyfrowej. Metoda wykonywania rob6t ziemnych powinna by¢ dobrana w zaleznoéci od gigbokosci
wykopu, uksztattowania terenu oraz rodzaju gruntu. Pod fundamenty prefabrykowane zaleca si¢
wykonywanie r¢cznie wykopow wasko-przestrzennych. Ich obudowa i zabezpieczenie przed osypywaniem
powinno odpowiada¢ wymaganiom BN-83/8836-02. Wykopy pod stupy oswietleniowe zaleca sig
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wykonywa¢ mechanicznie przy zastosowaniu wiertnicy na podwoziu samochodowym. W obu wypadkach
wykopy wykonane powinny by¢ bez naruszenia naturalnej struktury dna wykopu i zgodnie z PN-68/B-
06050. Wykop rowka pod kabel powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa lub wskazaniami
Inspektora Nadzoru. Wydobyty grunt powinien by¢ sktadowany z jednej strony wykopu. Skarpy rowka
powinny by¢ wykonane w sposob zapewniajacy ich stateczno$¢. W celu zabezpieczenia wykopu przed
zalaniem woda z opadow atmosferycznych, nalezy powierzchni¢ terenu wyprofilowac¢ ze spadkiem
umozliwiajagcym latwy odptyw wody poza teren przylegajacy do wykopu. Zasypanie fundamentu lub kabla
nalezy dokona¢ gruntem z wykopu, bez zanieczyszczen (np. darniny, korzeni, odpadkéw). Zasypanie nalezy
wykona¢ warstwami grubosci od 15 do 20 cm i zageszczaé ubijakami recznymi lub zaggszczarka
wibracyjna. Wskaznik zageszczenia gruntu powinien wynosic¢ 0,95 wedlug BN-77/8931-12 . Zaggszczenie
nalezy wykonywac w taki sposob aby nie spowodowac uszkodzen fundamentu lub kabla. Nadmiar gruntu z
wykopu, pozostajacy po zasypaniu fundamentu lub kabla, nalezy rozplantowaé w poblizu lub odwiez¢ na
miejsce wskazane w ST lub przez Inspektora Nadzoru.

5.3. Montaz fundamentéw prefabrykowanych

Montaz fundamentoéw nalezy wykona¢ zgodnie z wytycznymi montazu dla konkretnego fundamentu,
zamieszczonymi w dokumentacji pozyskanej od producenta .Fundament powinien by¢ ustawiany przy
pomocy dzwigu, na utwardzonym podtozu . W kazdym z przypadkow nalezy konsultowac to z inspektorem
nadzoru . W przypadku gruntu sypkiego , niestabilnego nalezy zagesci¢ dno wykopu 10 cm warstwa betonu
B 10, spetniajacego wymagania PN-88/B-06250 [3] lub zageszczonego zwiru spetniajgcego wymagania
BN-66/6774-01 [23]. Przed jego zasypaniem nalezy sprawdzi¢ rzgdne posadowienia, stan zabezpieczenia
antykorozyjnego $cianek i poziom gérnej powierzchni, do ktdrej przytwierdzona jest ptyta mocujaca.
Maksymalne odchylenie gornej powierzchni fundamentu od poziomu nie powinno przekroczy¢ 1:1500, z
dopuszczalng tolerancja rzednej posadowienia + 2 cm. Ustawienie fundamentu w planie powinno by¢
wykonane z doktadnoscig + 30 cm.

5.4. Montaz stupéw

Stupy nalezy ustawia¢ na fundamencie za pomoca specjalistycznego sprzetu. Odchylka osi stupa od
pionu, po jego ustawieniu, nie moze by¢ wigksza niz 0,001 wysokosci stupa. Stup nalezy ustawiac tak, aby
jego wneka znajdowata si¢ od strony chodnika, a przy jego braku, od strony przeciwnej niz nadjezdzajace
pojazdy oraz nie powinna by¢ potozona nizej niz 20 cm od powierzchni chodnika lub gruntu.

5.5. Montaz opraw

Montaz opraw na shupach nalezy wykonywac przy pomocy samochodu z balkonem (podno$nik
samochodowy). Kazda oprawg przed zamontowaniem nalezy podtaczy¢ do sieci i sprawdzi¢ jej dziatanie
(sprawdzenie za§wiecenia si¢ lampy). Oprawy nalezy montowac po uprzednim wciagnigciu przewodow
zasilajgcych do stupéw. Nalezy stosowac przewody kabelkowe o izolacji wzmocnionej z zytami
miedzianymi o przekroju zyly zgodnym z dokumentacjg projektowa .Oprawy nalezy mocowac na stupach
w sposob wskazany przez producenta opraw, po wprowadzeniu do nich przewodow zasilajacych i
ustawieniu ich w potozenie pracy. Oprawy powinny by¢é mocowane w sposob trwaty, aby nie zmieniaty
swego polozenia pod wplywem warunkéw atmosferycznych i parcia wiatru.

5.6. Ukladanie kabli

Kable nalezy uktada¢ w trasach wytyczonych przez fachowe stuzby geodezyjne. Uktadanie kabli
powinno by¢ godne z normg N- SEP-E-004. Kable powinny by¢ uktadane w sposob wykluczajacy ich
uszkodzenie przez zginanie, skrgcanie, rozcigganie itp. Temperatura otoczenia przy uktadaniu kabli nie
powinna by¢ mniejsza niz 00 C. Kabel mozna zgina¢ jedynie w przypadkach koniecznych, przy czym
promien gigcia powinien by¢ mozliwie duzy, jednak nie mniejszy niz 10-krotna zewnetrzna jego $rednica.
Bezposrednio w gruncie kable nalezy uktada¢ na glgbokosci 0,5 m z doktadnoscia + 5 cm na warstwie
piasku grubos$ci 10 cm z przykryciem rowniez 10 cm warstwa piasku, a nastgpnie warstwa gruntu
rodzimego o grubosci co najmniej 15 cm. Jako ochrong przed uszkodzeniami mechanicznymi, wzdtuz catej
trasy, co najmniej 25 cm nad kablem, nalezy uktada¢ folie koloru niebieskiego szerokosci 20 cm. Przy
skrzyzowaniu z innymi instalacjami podziemnymi lub z drogami, kabel nalezy uktada¢ w przepustach
kablowych. Przepusty powinny by¢ zabezpieczone przed przedostawaniem si¢ do ich wnetrza wody i przed
ich zamuleniem. Kabel utozony w ziemi na catej swej dtugosci powinien posiadaé oznaczniki
identyfikacyjne. Zaleca si¢ przy latarniach narozno rozgateznych , szafie o§wietleniowej, przepustach
kablowych; pozostawienie do 1- 2-metrowych zapasow eksploatacyjnych kabla. Po wykonaniu linii
kablowej nalezy pomierzy¢ rezystancj¢ izolacji poszczegdlnych odcinkdéw kabla induktorem o napigeiu nie
mniejszym niz 2,5 kV.
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KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Zasady kontroli jako$ci robdt podano w SST - 00.00,,Wymagania ogoélne” pkt 6.

6.2. Wykopy pod fundamenty i kable

Lokalizacja, wymiary i zabezpieczenie $cian wykopu powinno by¢ zgodne z dokumentacja projektowa.
Po zasypaniu fundamentow lub kabli nalezy sprawdzi¢ wskaznik zageszczenia gruntu wg p. 5.2 oraz
sprawdzi¢ sposob usunigcia nadmiaru gruntu z wykopu.

6.3. Fundamenty

Program badan powinien obejmowac sprawdzenie ksztattu i wymiarow, wygladu zewngtrznego oraz
wytrzymato$ci. Parametry te powinny by¢ zgodne z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej
oraz wymaganiami PN-80/B-03322 i PN-88/B-30000. Ponadto nalezy sprawdzi¢ doktadno$¢ ustawienia w
planie i rzedne posadowienia. Wykonawca dostarczy wszelkie atesty i dopuszczenia producenta w
przedtozonej inwestorowi dokumentacji powykonawczej::

6.4. Latarnie

Elementy latarn powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i BN-79/9068-01. Latarnie
oswietleniowe, po ich montazu, podlegaja sprawdzeniu pod wzgledem::

doktadnosci ustawienia pionowego stupow,

prawidlowos$ci ustawienia opraw wzgledem osi o§wietlanej jezdni,

e jakoS$ci potaczen kabli i przewodow na tabliczce bezpiecznikowo-zaciskowej oraz na zaciskach
oprawy,

e jakosci potaczen srubowych stupoéw i opraw,

e stanu antykorozyjnej powloki ochronnej wszystkich elementow.

6.5. Linia kablowa

W czasie wykonywania i po zakoniczeniu robdt kablowych nalezy przeprowadzi¢ nastepujace pomiary::

glebokosci zakopania kabla,

grubosci podsypki piaskowej nad i pod kablem,
odlegtosci folii ochronnej od kabla,

rezystancji izolacji i cigglosci zyt kabla.

Pomiary nalezy wykonywac co 10 m budowanej linii kablowej, za wyjatkiem pomiardéw rezystancji i
ciggtosci zyt kabla, ktore nalezy wykonywac dla kazdego odcinka kabla. Ponadto nalezy sprawdzié¢
wskaznik zaggszczenia gruntu nad kablem i rozplantowanie nadmiaru ziemi.

OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1m (metr) wykonania kabla, oraz sztuka wykonania latarni i oprawy
oswietleniowe;j.

ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru robét
Zasady odbioru robdt podano w SST - 00.00,,Wymagania ogolne” pkt 8.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja. :
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9.

wykopy pod fundamenty i kable,

posadowienie fundamentow

utozenie kabla z wykonaniem podsypki pod i nad kablem,
wykonanie uziomow tasmowych.

8.3. Zasady odbioru robét

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac:.

geodezyjng dokumentacje powykonawcza,

protokoty z dokonanych pomiaréw skutecznos$ci zastosowanej ochrony przeciwporazeniowej.

protokoty z dokonanych pomiaréw rezystancji uziemien
protokoty z dokonanych pomiaréw nat¢zenia o$wietlenia
protokoty z dokonanych pomiarow rezystancji izolacji zyt kabla i ich ciaglosc

PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosSci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST - 00.00,,Wymagania ogo6lne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 szt. latarni, lub opraw o$wietleniowych obejmuje odpowiednio:

wyznaczenie robot w terenie,

dostarczenie materiatow,

wykopy pod fundamenty,

zasypanie fundamentow i kabli, zaggszczenie gruntu oraz rozplantowanie lub odwiezienie
nadmiaru gruntu,

montaz shupow, opraw, szafy o§wietleniowe;j i instalacji przeciwporazeniowe;j,
podiaczenie zasilania,

sprawdzenie dziatania o§wietlenia z pomiarem nat¢zenia o§wietlenia,

sporzadzenie geodezyjnej dokumentacji powykonawczej,

Pomiar rezystancji izolacji instalacji elektrycznej, obwod 3-fazowy, pomiar pierwszy
Nadzory branzowe

Montaz i stawianie stupéw o$wietleniowych, stup aluminiowy anodowany,

Montaz przewoddw, w ztgczu stupowym,

Montaz wysiggnikow rurowych aluminiowych anodowanych na stupie,

Montaz opraw oswietlenia zewnetrznego, na wysiegniku

Montaz przewoddéw do opraw oswietleniowych, wcigganych w stupy, rury ostonowe i
wysiegniki,

Roboty pomiarowe przy liniowych roobtach ziemnych (odwotanie do specyfikacji 01.01)

Cena 1 m linii kablowej o$wietleniowej obejmuje odpowiednio

wyznaczenie robot w terenie,

dostarczenie materiatow,

Kopanie rowow dla kabli, mechanicznie/r¢cznie

Wykonanie podtoza pod kabel z kruszyw naturalnych,

Zasypanie rowow dla kabli, zaggszczenie gruntu oraz rozplantowanie lub odwiezienie
nadmiaru gruntu,

uktadanie kabli rgcznie z podsypka i zasypka piaskowa oraz z folig ochronna,
podlaczenie zasilania,

sprawdzenie dzialania o$wietlenia z pomiarem nat¢zenia o$wietlenia,

sporzadzenie geodezyjnej dokumentacji powykonawczej,

Pomiar rezystancji izolacji instalacji elektrycznej, obwod 3-fazowy, pomiar pierwszy
Nadzory branzowe

Roboty pomiarowe przy liniowych roobtach ziemnych (odwotanie do specyfikacji 01.01)
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Cena 1 m montazu uzioméw lub przewoddéw uziemiajacych obejmuje:

Wyznaczenie trasy wykopu,

Wykopanie rowu,

Wyprostowanie, odmierzenie i ucigcie bednarki,

Spawanie gazowe,

Oczyszczenie i pomalowanie spawu,

Zasypanie wykopu z ubijaniem ziemi warstwami,

Podlaczenie przewodu uziemiajacego do stupa

Badania i pomiary instalacji uziemiajacej, piorunochronne;j i skutecznosci zerowania,
uziemienie ochronne lub robocze, pomiar pierwszy

Nadzory branzowe

Obstuga geodezyjna

Roboty pomiarowe przy liniowych roobtach ziemnych (odwotanie do specyfikacji 01.01)

Cena 1 m montazu przewodow w aparaturze obejmuje:

Odmierzenie, ucigcie przewodu na wymiar i utozenie,

Zdjecie izolacji z przewodu,

Pomiar ciagtosci zyt,

Wykonanie oczek lub zacisniecie koncowki kablowej z zalutowaniem na przewodzie,
Okratowanie i podtaczenie przewodu do zaciskow srubowych lub przylutowanie do piorek
lutowniczych,

Powiazanie i umocowanie warkoczy przewodu

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-80/B-03322 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Fundamenty konstrukcji wsporczych
PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania badan przy
odbiorze

PN-88/B-06250 Beton zwykty

PN-88/B-30000 Cement portlandzki

PN-90/B-03200 Konstrukcje stalowe. Obliczenia statyczne i projektowanie

PN-88/B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonow i zapraw

PN-80/C-89205 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu

EN-13201 Oswietlenie drog .

PN-IEC 60364-4-41 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa.

Ochrona przeciwporazeniowa

PN-1EC 60364-6-61 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzenia odbiorcze
PN-75/E-05100 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i budowa

SEP-E-004 Elektroenergetyczne linie kablowe. Projektowanie i budowa

PN-91/E-05160/01 Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe. Wymagania dotyczgce
zestawow badanych w pelnym i niepelnym zakresie badan typu

PN-EN 60598-2-3 Elektryczne oprawy oswietleniowe. Typowe wymagania i badania
PN-79/E-06314 Elektryczne oprawy o$wietleniowe zewnetrzne

PN-93/E-90401 Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i powtoce polwinitowej
na napigcie znamionowe nie przekraczajace 6,6 kV. Kable elektroenergetyczne na napigcie
znamionowe 0,6/1kV

PN-91/M-34501 Gazociagi i instalacje gazownicze. Skrzyzowania gazociggow z przeszkodami
terenowymi.

Wymagania:

PN-86/0-79100 Opakowania transportowe. Odporno$¢ na narazanie mechaniczne.
Wymagania i badania
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BN-68/6353-03 Folia kalandrowana techniczna z uplastycznionego polichlorku winylu
suspensyjnego

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

BN-66/6774-01 Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i pospotka
BN-87/6774-04 Kruszywa mineralne do nawierzchni drogowych. Piasek

BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne

BN-89/8984-17/03 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Linie kablowe. Ogdlne wymagania i
badania.

BN-79/9068-01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy konstrukcji wsporczych
oswietleniowych i energetycznych linii napowietrznych
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WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z przebudowsa sieci elektroenergetycznej w ramach zadania pn: Budowa parkingu dla
samochodow osobowych wraz z budowa muru oporowego, instalacji oswietleniowej i kanalizacji
deszczowej oraz przebudowg sieci elektroenergetycznej i teletechnicznej w ramach zadania inwestycyjnego:
,,Budowa parkingu przy dworcu PKP w Brzeszczach-Jawiszowicach”

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1 zgodnie z DM 00.00.00 - "Wymagania Ogélne".

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia rob6t elektrycznych i obejmuja:

e roboty demontazowe;

e przebudowe linii kablowych SN;

e przebudowe linii kablowych nN.;

e pomiary i czynnosci sprawdzajace..
Zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z odpowiednimi normami.

1.4.1. Linia kablowa - kabel wielozytowy lub wigzka kabli jednozylowych w uktadzie wielofazowym albo
kilka kabli jedno- lub wielozytlowych potaczonych rownolegle, tacznie z osprzgtem, utozone na
wspolnej trasie i taczace zaciski tych samych dwoch urzadzen elektrycznych jedno- lub
wielofazowych.

1.4.2. Trasa kablowa - pas terenu, w ktorym utozone sg jedna lub wiecej linii kablowych.

1.4.3. Napiecie znamionowe linii - napi¢cie mi¢dzyprzewodowe, na ktore linia kablowa zostala
zbudowana.

1.4.4. Osprzet linii kablowej - zbidr elementdw przeznaczonych do taczenia, rozgalteziania lub
zakonczenia kabli.

1.4.5. Oslona kabla - konstrukcja przeznaczona do ochrony kabla przed uszkodzeniami mechanicznymi,
chemicznymi i dziataniem tuku elektrycznego.

1.4.6. Przykrycie - stoma utozona nad kablem w celu ochrony przed mechanicznym uszkodzeniem od
gory.

1.4.7. Przegroda - ostona utozona wzdtuz kabla w celu oddzielenia go od sgsiedniego kabla lub od innych
urzadzen.

1.4.8. Skrzyzowanie - takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktorym jakakolwiek cze$¢ rzutu poziomego
linii kablowej przecina lub pokrywa jakakolwiek czg$¢ rzutu poziomego innej linii kablowej lub
innego urzadzenia podziemnego.

1.4.9. Zblizenie - takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktorym odlegto§¢ miedzy linig kablowa,
urzadzeniem podziemnym lub droga komunikacyjna itp. jest mniejsza niz odlegto$¢ dopuszczalna
dla danych warunkow uktadania bez stosowania przegrod lub oston zabezpieczajacych i w ktorych
nie wystepuje skrzyzowanie.

1.4.10. Przepust kablowy - konstrukcja o przekroju okragtym przeznaczona do ochrony kabla przed
uszkodzeniami mechanicznymi, chemicznymi i dziataniem tuku elektrycznego.

1.4.11. Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czesci przewodzacych, dostepnych w wypadku
pojawienia si¢ na nich napigcia w warunkach zakloceniowych.

1.4.12. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST Dm-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4,
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1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wymagania dotyczace rob6t podano w SST 00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5
MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialéw

Wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST DM-00.00.00
,Wymagania ogo6lne” pkt 2..

2.2. Skladowanie materialow

Zaleca si¢ dostarczenie materialow na stanowiska montazowe bezposrednio przed montazem w celu
uniknigcia dodatkowego transportu wewnetrznego oraz sktadowania. Materiaty nalezy przechowywaé w
pomieszczeniach magazynowych zamknietych, przystosowanych do tego celu, suchych, przewietrzonych i
oswietlonych. Kable w czasie sktadowania powinny znajdowac si¢ na bebnach., dopuszcza si¢ sktadowanie
krotkich odcinkéw kabli w krggach (masa mniejsza od 80kg ,$rednica kregu wigksza od 40 $rednic kabla ).
Przy sktadowaniu kabli w krggach nie nalezy uktadac¢ wigcej niz 3 krazki jeden na drugim . Bebny z
kablami powinny by¢ umieszczone na utwardzonym podtozu; b¢bny powinny by¢ ustawione na
krawedziach tarcz (0$ bebna pozioma), a kregi utozone ptasko. Elementy stalowe i niecktore materiaty
budowlane mozna sktadowac na placu, jednak w miejscach, gdzie nie b¢da narazone na uszkodzenia
mechaniczne i dziatanie korozji. Zerdzie nalezy sktadowa¢ zgodnie z zaleceniami producenta:

SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczgce sprzetu
Wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonywania robot

Sprze¢t powinien odpowiadac ogdlnie przyjetym wymaganiom, co do jakosci i wytrzymatos$ci. Sprzet
powinien mie¢ ustalone parametry techniczne i by¢ stosowany zgodnie z przeznaczeniem i zaleceniami
producenta. Maszyny mozna uruchomié¢ dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego. Maszyny
nalezy zabezpieczy¢ przed mozliwoscig uruchomienia przez osoby niepowotane.

TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4..

4.2. Transport materialow

Srodki i urzadzenia transportu powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu materiatow
niezbgdnych do wykonania danego rodzaju rob6t. Na czas transportu materiaty nalezy zabezpieczy¢
przed przemieszczeniem w sposob zapobiegajacy ich uszkodzeniu. Zatadowanie i wytadowanie
elementow. o duzej masie i znacznym gabarycie nalezy przeprowadzi¢ za pomoca dzwignic lub
postugujac si¢ pomostem - pochylnig. Zaleca si¢ dostarczenie urzadzen i ich konstrukcji na
stanowisko montazu bezpos$rednio przed montazem, w celu uniknigcia dodatkowego transportu
wewnetrznego z magazynu budowy. Dotyczy to szczegodlnie duzych i ciezkich elementow. Transport
kabli nalezy wykona¢ z zachowaniem warunkow :

e kable nalezy przewozi¢ na begbnach, dopuszcza si¢ przewozenia kabli w kregach, jezeli
masa kregu nie przekroczy 80 kg, a temperatura otoczenia nie jest nizsza niz +4°C, przy
czym wewngtrzna Srednica krggu nie powinna by¢ mniejsza niz 40. krotna §rednica
zewngtrzna kabla,

e zaleca si¢ przewozenie bebndéw z kablami na specjalnej przyczepie, dopuszcza si¢
przewozenie bgbnow z kablami w skrzyniach samochodoéw cigzarowych lub przyczepach,
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e bebny z kablami przewozone w skrzyniach samochodu powinny by¢ ustawione na
krawedzi tarcz, a tarcze bebndéw powinny by¢ przymocowane do dna skrzyni samochodu,
tak aby bebny nie mogly si¢ przetacza¢. Stawianie bgbndéw z kablami w skrzyni
samochodu ptasko jest zabronione, kregi kabla nalezy uktada¢ poziomo.

Zabronione jest przebywanie osoéb w skrzyni samochodu w czasie przewozenia bebna z kablami,

e umieszczenie i zdejmowanie bebnow z kablami ze skrzyni samochodu zaleca si¢ wykonaé
przy pomocy zurawia. Swobodne staczanie bebnow z kablami ze skrzyni samochodu oraz
zrzucanie kregdéw kabli jest zabronione

WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania robot

Zasady wykonania rob6t podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5. Sposdb wykonania
robot powinien by¢ zgodny z Dokumentacja Projektowa i STWiORB. W przypadku braku wystarczajacych
danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji oraz z informacji podanych w
zatgcznikach.

5.2. Warunki wykonania robot

Przebudowg linii kablowych mozna wykona¢ po dokonaniu docelowej makroniwelacji terenu.
Przebudowa sieci elektroenergetycznych zostanie wykonana poprzez:

demontaz odcinkow linii kablowych SN,
demontaz odcinkow linii kablowych nN.,:
budowe odcinkow linii kablowej nN.,
wykonanie odcinkow linii kablowych SN,

5.3. Kablowe linie elektroenergetyczne
5.3.1. Roboty przygotowawcze

Trasowanie linii kablowych powinno by¢ dokonane metodami geodezyjnymi przez uprawniong
jednostke geodezyjna.

5.3.2. Roboty ziemne

Szerokos¢ rowu kablowego na dnie nie powinna by¢ mniejsza od 0,4 m. Zmiang kierunku rowu nalezy
wykona¢ po tuku. Wymaga sie¢, aby zachowaé¢ wymagane przez producenta promienie gigcia kabli i
jednoczesnie by promien tuku rowu kablowego byt nie mniejszy niz 1,0 m dla kabli na napigcie do 15 kV i
0,5 m dla kabli o izolacji i powtoce z PCV o napigciu do 1 kV. Gigbokos¢ rowu kablowego powinna by¢
taka, aby, po uwzglednieniu warstwy piasku (0,1 m) oraz $rednicy kabla, odlegto$¢ gornej powierzchni
kabla od powierzchni gruntu byta nie mniejsza niz: 0,8 m dla kabli o napieciu do 15 kV i 0,6m. dla kabli na
napigcie 0,4kV. Przy zasypywaniu wykopow grunt nalezy zageszcza¢ warstwami co 20 cm. Wskaznik
zaggszczenia gruntu powinien wynosi¢ co najmniej 0,95 wg BN-72/8932-01

5.3.3. Montaz kabli

Przy uktadaniu kabla promien gigcia kabla nie powinien by¢ mniejszy od:

e 15- krotnej $rednicy dla kabli typu XUHAKXS,
e  10- krotnej $rednicy zewnetrznej dla kabli typu YAKY.

Kabla nie nalezy uktadac jezeli temperatura otoczenia i temperatura kabla jest nizsza niz: -20 0C dla
kabli typu XUHAKXS, - 5 0 C dla kabli typu YAKY

Kabel mozna uktadac¢ rgcznie lub mechanicznie przy uzyciu rolek tocznych. Niedopuszczalne jest, aby
kabel podczas uktadania ocierat si¢ o podioze.
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W gruntach nie piaszczystych kable nalezy uktada¢ na warstwie piasku o grubosci 0,1 m, nastgpnie
kabel nalezy zasypa¢ warstwa piasku o grubosci 0,1 m. Pozostatg cz¢gs¢ wykopu nalezy zasypaé gruntem
rodzimym. Wymagane jest zageszczanie gruntu warstwami o grubosci 0,2m do uzyskania wspotczynnika Is
> 0,95 dla odcinkow poza korpusem drogi i Is>1,03 w obrgbie korpusu drogowego. Kable powinny by¢
utozone w wykopie linig falista z zapasem nie mniejszym niz 1% dtugosci wykopu. Kable krzyzujace si¢ z
innymi kablami oraz z wystepujacym uzbrojeniem podziemnym (rurociagi) lub drogami, torami itp. nalezy
chroni¢ i zabezpiecza¢ zgodnie ze szczegélowymi wymaganiami normy PN-76/E-05125. Kazda lini¢
kablowa nalezy na calej dlugosci oznakowac za pomoca trwatych oznacznikéw naktadanych na kabel co 10
m oraz za pomocg pasa folii z tworzywa sztucznego (grubos$¢ minimalna 0,5 mm, szeroko$¢ wystarczajaca
do przykrycia wszystkich kabli ale nie mniej niz 200 mm) utozonego w ziemi nad kablem o kolorach:

e niebieski - dla kabli o napieciu do 1 kV,
e czerwony - dla kabli o napigciu wyzszym od 1 kV.

Nalezy oznakowac¢ miejsca muf kablowych.

5.3.3.1. Montaz kabli w rurach umieszczonych w ziemi

Glebokos¢ umieszcezenia rur w gruncie, mierzona od powierzchni terenu do gornej granicy rury,
powinna wynosi¢ co najmniej:

e 0,8 m przy uktadaniu linii kablowej 15 KV w terenie bez nawierzchni
e 1,0 m przy uktadaniu kabli w czg¢$ci drég przeznaczonych do ruchu kotowego.

W jednej rurze powinien by¢ utozony jeden kabel albo jedna tréjzytowa wigzka kabli o napieciu 15 kV.
Srednica zewnetrzna rury musi by¢ wieksza od 50 mm i jednocze$nie nie mniejsza niz:

e 1,5. krotna $rednica kabla gdy uktadany jeden kabel,
e 3.5 krotna $rednica kabla, gdy uktadana wiagzka 3 kabli jednozylowych,
e () 160 mm dla kabli SN i kabli nn o przekroju 240mm

Rury w miejscach wprowadzen i wyprowadzen kabli powinny by¢ uszczelnione. Zaleca si¢
wykonywanie uszczelnien z .materialu widknistego i gliny. Projektowane przepusty nalezy uktada¢ w
otwartym wykopie przed wykonaniem projektowanych ulic, lub tez wykonywac przy pomocy przepychu w
miejscach gdzie nie ma mozliwosci zamkniecia ulicy na okres uktadania przepustow.

Nie wystepuje konieczno$¢ naprawy nawierzchni ulic w miejscach uktadania przepustow.

5.3.3.2. Zabezpieczenie kabli przepustami dzielonymi

Istniejacy kabel nalezy odkopaé na odcinkach projektowanych przepustéw kablowych. Kabel nalezy
zabezpieczy¢ przepustami dzielonymi a nastgpnie kabel wraz z zatozonym przepustem nalezy zasypaé
ziemig z jednoczesnym zaggszczaniem gruntu. Wskaznik zageszczenia gruntu powinien wynosic 1,03

5.3.3.3. Montaz osprze¢tu kablowego

Przy montazu muf nalezy zachowaé¢ warunki:
e  wykop powinien mie¢ szeroko$¢ nie mniejszg niz 1,5 m, a dlugo$¢ nie mniejsza niz 2,5 m,

e poszczegodlne mufy na kablach jednozytowych powinny by¢ przesunigte w stosunku do siebie
o odleglo$¢ rowna dtugosci mufy z dodatkiem 1 m..

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Zasady kontroli jako$ci robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
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6.2. Kontrola podczas wykonywania robét

W trakcie wykonywania robdt nalezy kontrolowac :

wytyczenie lokalizacji wykopow dla kabli na podstawie geodezyjnego szkicu wyniesienia,
prawidlowo$¢ przygotowania podtoza dla kabla,

wykonanie podsypki i zasypki kabla,

wskaznik zaggszczenia gruntu.

6.3. Kontrola po zakonczeniu robot

Po zakonczeniu robét nalezy wykona¢ nastgpujace czynnoéci: Dla linii kablowych :

sprawdzi¢ trasy linii kablowej,

sprawdzi¢ ciaglos¢ zyt i powlok kabli oraz zgodnosci faz,
pomierzy¢ rezystancje izolacji kabla,

wykonac¢ probe napigciowa izolacji kabla,

wykona¢ probe napigciowa powloki kabla.

pomierzy¢ warto$¢ opornosci uziemien.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru robot jest:

1kpl — dla robot demontazowych;

1m — dla budowy linii kablowych SN;

1m — dla budowy linii kablowych nN.;

1kpl — dla wykonania pomiarow i czynno$ci sprawdzajacych..

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru robét

Zasady odbioru robét podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 8.

8.2. Odbior robot zanikajacych

Nastepujace elementy wykonanych robdt przewidzianych do zakrycia podlegaja odbiorowi:

ciagi rur - przed zasypaniem,

kable utozone w rowach - przed zasypaniem,

elementy uziemien przed zasypaniem,

zageszczenie gruntu,

instalacja uziemiajgca przed zasypaniem,

zgodnos$¢ zamontowania elementow i wykonania robot z dokumentacja i przepisami

Odbiorowi podlega cato$¢ linii lub sieci kablowej, jezeli stanowi ona odrebng cze$¢ sktadowa obiektu
inzynierskiego.
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8.3. Odbiér czesciowy i ostateczny

Przy dokonywaniu odbioru czgsciowego i ostatecznego nalezy:

sprawdzi¢ zgodno$¢ wykonanych robot z umowa, dokumentacjg, warunkami technicznymi
wykonania, normami oraz przepisami,

sprawdzi¢ udokumentowanie jako$ci wykonanych robdt odpowiednimi protokotami prob
montazowych,.

sprawdzi¢, czy obiekt spelnia warunki prawidtowej eksploatacji,

dokona¢ prébnego zataczenia,

sporzadzi¢ protokét z odbioru, z podaniem wnioskéw i ustalen.

sporzadzi¢ dokumenty konieczne przy przekazywaniu linii i kabli energetycznych do Zakladu
Energetycznego.

9. PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.

Cena wykonania kpl robdt demontazowych obejmuje:

zlokalizowanie trasy linii kablowej;

odkopanie istniejacej linii kablowe;j;

unieczynnienie i przecigcie istniejacej linii kablowej;
demontaz odcinka linii kablowej;

zasypanie wykopu;

transport materialow z rozbiorki.,

Cena budowy 1m linii kablowej SN-15kV obejmuje:

roboty pomocnicze i przygotowawcze, w tym geodezyjne wytyczenie wykopow,
reczne kopanie rowow kablowych;

nasypanie na dno rowu kablowego warstwy piasku grubosci 10cm;

utozenie w wykopie rur ochronnych;

ulozenie w rowie kabli XRUHAKXS 1x120/50-20kV;

weciagnigcie kabli w rury ostonowe;

wykonanie muf przelotowych, np. BARNIER nr 43186;

nasypanie na kabel warstwy piasku grubosci 10cm;

ulozenie folii z uplastycznionego PVC celem oznaczenia trasy linii kablowej;
zasypanie rowow kablowych..

Cena budowy 1m linii kablowej nn. obejmuje:

roboty pomocnicze i przygotowawcze, w tym geodezyjne wytyczenie wykopow,
reczne kopanie rowow kablowych;

nasypanie na dno rowu kablowego warstwy piasku grubosci 10cm;

utozenie w wykopie rur ochronnych;

ulozenie w rowie kabli YAKY 4x120;

weciagnigcie kabli w rury ostonowe;

wykonanie muf ZRMR 120;

nasypanie na kabel warstwy piasku grubosci 10cm;

utozenie folii z uplastycznionego PVC celem oznaczenia trasy linii kablowej;
zasypanie rowow kablowych;

Cena wykonania 1kpl pomiarow i czynno$ci sprawdzajacych obejmuje:

pomiary odcinkoéw linii kablowych SN;
pomiary odcinkéw linii kablowych nn.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.Normy

e PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.

e PN-74/E-06401 Elektroenergetyczne linie kablowe. Osprzet dla kabli do 60KV.

e  ZN-96/TPSA-014 Rury z polichlorku winylu (RPCW).

e BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.

e PN-89/H92125 Stal, blachy i tasmy ocynkowane

e PN-75/E-0510 Elektroenergetyczne linie napowietrzne

e PN-78/E-06400 Osprzet linii napowietrznych i stacji

e PN-74/E-06401 Elektroenergetyczne linie kablowe. Osprzet dla kabli do 60KV.

e  ZN-96/TPSA-014 Rury z polichlorku winylu (RPCW).

e BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.

e Rozporzadzenie Ministrow Energetyki i Energii Atomowej oraz Administracji, Gospodarki
Terenowej i Ochrony Srodowiska z dnia 9 IV 1997 w sprawie Warunkéw Technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ instalacje elektroenergetyczne i urzadzenia o$wietlenia elektrycznego.

e  Warunki techniczne wykonywania i odbioru robét budowlano montazowych tom V - Instalacje
elektryczne.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem muru oporowego w ramach zadania pn: Budowa parkingu dla
samochodow osobowych wraz z budowa muru oporowego, instalacji oswietleniowej i kanalizacji
deszczowej oraz przebudowg sieci elektroenergetycznej i teletechnicznej w ramach zadania inwestycyjnego:
,,Budowa parkingu przy dworcu PKP w Brzeszczach-Jawiszowicach”

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1 zgodnie z DM 00.00.00 - "Wymagania Og6lne".

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem muru oporowego.
Zakres rzeczowy obejmuje:
e wykopy fundamentowe pod mury oporowe;
e wykonanie deskowania muréw oporowych;
e wykonanie muréw oporowych zelbetowych (zbrojenie, betonowanie);
e izolacja przeciwwilgotno§ciowa muru oporowego;
e wykonanie odwodnienia (drenazu) oraz zasypu; (przedmiot osobnej specyfikacji)
e  prace wykonczeniowe,
Zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

Uwaga! Zabezpieczenie skarp przed wykonaniem muru oporowego powinno odbywac si¢ za
pomoca grodzic stalowych metoda statyczng zgodnie ze specyfikacja SST — 07.01 ,,Stalowa
$cianka szczelna wciskana/wyciggana metoda bezwibracyjng”

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z odpowiednimi normami.

1.4.1. Mur oporowy — budowla utrzymujaca w stanie statecznos$ci uskok naziomu gruntéw rodzimych lub
nasypowych albo innych materialéw rozdrobnionych.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST Dm-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4,

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.5
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:
e organizacji rob6t budowlanych;
e zabezpieczenia interesu osob trzecich;
e ochrony $rodowiska;
e warunkow bezpieczenstwa pracy;
e zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
e  warunkow organizacji ruchu;
e zabezpieczenia chodnikéw i jezdni,

2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialow

Wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST DM-00.00.00
,Wymagania og6élne” pkt 2..
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2.2.

2.3.

2.4.

Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu muréw oporowych, objetymi niniejsza Szczegodtowa
Specyfikacja Techniczna, sa:

elementy deskowania konstrukcji betonowych i zelbetowych,
e beton i jego sktadniki,

e stal zbrojeniowa,

e materiaty do szczelin dylatacyjnych,

e materialy izolacyjne,

e stal konstrukcyjna,

Elementy deskowania konstrukcji betonowych i zelbetowych

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu deskowan, objetymi niniejszg Szczegdlowa
Specyfikacja Techniczna, sg:

e Deskowanie powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w PN-B-06251 [8].

e Deskowanie nalezy wykona¢ z materiatow odpowiadajacych nastepujacym normom:

e drewno iglaste tartaczne do robot ciesielskich wg PN-D-95017 [29],

e tarcica iglasta do robot ciesielskich wg PN-B-06251 [8] i PN-D-96000 [30],

e tarcica liciasta do drobnych elementoéw jak kliny, klocki itp. wg PN-D-96002 [31],

o gwozdzie wg BN-87/5028-12 [41],

e  S$ruby, wkrety do drewna i podktadki do $rub wg PN-M-82121 [36], PN-M-82503 [37], PN-
M82505 [38] i PN-M-82010 [35],

e plyty pil$niowe z drewna wg BN-69/7122-11 [48].

Dopuszcza si¢ wykonanie deskowan z innych materiatow, pod warunkiem akceptacji przez
Kierownika Budowy.

Beton i jego skladniki

Do muréw oporowych betonowych i zelbetowych nalezy stosowa¢ beton zwykty wg PN-
B06250 [7].

Do betonu powinien by¢ stosowany cement powszechnego uzytku wg PN-B-19701 [23]. Zalecany
do betonoéw konstrukcyjnych cement portlandzki.

Kruszywo do betonu (piasek, zwir, grys, mieszanka z kruszywa naturalnego sortowanego,
kruszywo famane) powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06250 [7] i PN-B-06712 [12].

Woda powinna by¢ “odmiany 17 i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [28]. Dodatki
mineralne i domieszki chemiczne powinny odpowiada¢ PN-B-06250 [7]. Dokumentacja projektowa
przewiduje uzycie srodkow rozprezajacych (peczniejacych) do betonu w trakcie robot zwigzanych z
podbijaniem fundamentow istniejacej wiaty. Do bezposredniego wypelnienia szczeliny pomiedzy
podbiciem, a fundamentem istniejacym (patrz pkt.5.2.) nalezy zastosowa¢ beton z dodatkiem Srodkow
rozprezajacych, peczniejacych. Dodatki powinny ponadto posiada¢ wymagane certyfikaty i $wiadectwa
dopuszczeniowe. Naleze je stosowaé zgodnie z instrukcjg producenta.

Projektowanie sktadu betonu i jego wykonanie powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-B06250
[7]. Wykonawca powinien przedtozy¢ do zatwierdzenia przez Inzyniera Budowy szczegétowe receptury
robocze mieszanek dla wszystkich rodzajow betonow, ktore zostang uzyte. Receptury te powinny by¢
umieszczone trwale na tablicy roboczej w odniesieniu do 1m3 i do jednego zarobu betoniarki. Dane te
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nalezy korygowa¢ w miarg potrzeb. W przypadku korzystania z betonu dostarczanego z wytworni
powinien on posiada¢ wymagane certyfikaty i $wiadectwa jakosci.

2.5. Stal zbrojeniowa

Stal zbrojeniowa do muréw oporowych powinna odpowiada¢ wymaganiom podanym w PNH-
93215 [34]. Wiasciwosci stali powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-H-84020 [32].

Prety zbrojeniowe powinny by¢ oczyszczone z kurzu, ziemi, zgorzeliny, luznej rdzy, ttustych palm
lub innych zanieczyszczen. Metody czyszczenia nie powinny powodowaé zmian we wasciwosciach
technicznych stali ani pdzniejszej korozji. Prety zbrojeniowe posiadajace uszkodzenia zewngtrzne
(peknigcia, ubytki, wgniecenia itp) nie moga by¢ uzyte

2.6. Materialy do szczelin dylatacyjnych

Szczeliny dylatacyjne powinny by¢ wypelnione materiatem uszczelniajagcym zgodnym z
dokumentacja projektowa, posiadajacym aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke. Jako
przektadke dylatacyjng na zatamaniach przyjeto dwie warstwy papy asfaltowej, niepiaskowanej. Przy
wiacie wypetnienie dylatacji ze styropianu miekkiego gr.2cm. Dopuszcza si¢ zastosowanie materiatow
zamiennych pod warunkiem uzyskania akceptacji Kierownika Budowy.

2.7. Materialy izolacyjne

Wszystkie zastosowane materialy izolacyjne musza posiada¢ aprobatg techniczng wydang przez
uprawniong jednostke i by¢ zgodne z zataczonymi normami (pkt.10)

SPRZET

3.1. Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu
Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania muru oporowego

Wykonawca przystgpujacy do wykonania muru oporowego powinien wykazaé si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzgtu:

koparek,

betoniarek,

zageszczarek ptytowych wibracyjnych,
ubijakéw recznych i mechanicznych,
tadowarek..

TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4..
4.2. Transport materialéw

4.2.1. Transport kruszywa

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi kruszywami i nadmiernym zawilgoceniem..

4.2.2. Transport cementu

Cement nalezy przewozi¢ zgodnie z wymaganiami BN-88/6731-08 [43]..
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4.2.3. Transport stali zbrojeniowej

Stal zbrojeniows i profilowa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach

zabezpieczajacych ja przed korozja i uszkodzeniami.

4.2.4. Transport mieszanki betonowej

Transport mieszanki betonowej powinien odbywaé si¢ zgodnie z wymaganiami PN-B06250 [7]. W
przypadku korzystania z betonu z wytworni transport na miejsce budowy powinien odbywac si¢ przy
pomocy specjalistycznego sprzetu zgodnie z obowigzujgcymi zasadami..

4.2.5. Transport drewna i elementéw deskowania

Drewno i elementy deskowania mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed uszkodzeniami, a elementy metalowe w warunkachza bezpieczajacych je
przed korozja]..

WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania robot
Zasady wykonania robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogblne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania murow oporowych

Mur oporowy nalezy wykona¢ zgodnie z ustaleniami BN-76/8847-01 [50] w zakresie wymagan i badan
przy odbiorze oraz normami PN-B-03010 [4] oraz PN-B-03264 [5] w zakresie obliczen statycznych i
projektowania.

Mur oporowy nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacjg projektowa i SST. Mur oporowy zostat
zaprojektowany jako zelbetowy, monolityczny. Mur oporowy nalezy wykonac¢ i zazbroi¢ zgodnie ze
szczegotowymi rysunkami konstrukcyjnymi. W poziomie posadowienia wykona¢ podlewke z “chudego
betonu” gr.8cm:

Przejscia instalacji podziemnych zarowno pod murem jak i przez mur wykonaé w rurach ochronnych..
Pozostawi¢ rury ochronne na instalacje projektowane w miejscach i na poziomach wskazanych przez
Inzyniera Budowy na podstawie dokumentacji lub uzgodnien z projektantami tych instalacji

5.3. Wykopy fundamentowe

Wykopy pod mur oporowy moga by¢ wykonane recznie lub mechanicznie. Dopuszcza si¢ wykonanie
wykopu recznie do glebokosci nie wigkszej niz 2 m,

5.4. Wykonanie deskowania dla muru oporowego zelbetowego

Deskowanie powinno by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami PN-B-06251 [8]. Deskowanie powinno
zapewni¢ sztywno$¢ i niezmienno$¢ uktadu oraz bezpieczenstwo konstrukcji. Deskowanie powinno by¢
skonstruowane w sposob umozliwiajacy tatwy jego montaz i demontaz. Przed wypetnieniem masg
betonowa, deskowanie powinno by¢ sprawdzone, aby wykluczy¢ wyciek zaprawy i mozliwo$¢ nieksztatcen
lub odchylen w wymiarach betonowej konstrukcji. Deskowania nieimpregnowane przed wypelnieniem ich
masg betonowa powinny by¢ obficie zlewane woda:

5.5. Wykonanie muru oporowego

Mury oporowe z betonu lub zelbetu powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowag i SST
oraz odpowiada¢ wymaganiom:

e - PN-B-06250 [7] w zakresie wytrzymatos$ci, nasigkliwosci i odpornosci na dziatanie mrozu,
e - PN-B-06251 [8] i PN-B-06250 [7] w zakresie sktadu betonu, mieszania, zageszczania,
dojrzewania, pielggnaciji i transportu.
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W murach oporowych zelbetowych grubos¢ otulenia zbrojenia powinna by¢ nie mniejsza iz S5cm
(zalecana 7cm), a grubos¢ otulenia prgtow podstawy $ciany powinna wynosi¢ nie mniej niz 7.5cm, w
przypadku zastosowania podloza z “chudego betonu” nie mniej niz Scm.

Zasady zbrojenia :

e  Prety stalowe uzyte do wkladek powinny by¢ wyprostowane.

e  Gigcie pretow o srednicy do 20mm moze by¢ wykonywane na zimno, r¢cznie lub
mechanicznie przy uzyciu przyrzadow o wielkoSciach okre§lonych w polskich normach. Prety
zbrojeniowe po nadaniu im ksztaltu nie moga by¢ ponownie wyginane.

e  Zbrojenie powinno by¢ rozmieszczone zgodnie z dokumentacja projektows, usztywnione w
swojej formie. Laczenia wykonywac¢ drutem wigzatkowym o $rednicy 1,5 mm. Koncowki
drutu powinny by¢ zagicte do $rodka, aby nie wystawaty na zewnatrz powierzchni betonowe;.
Zbrojenie powinno by¢ oparte na wktadkach dystansowych o wielkosci odpowiedniej dla
wymaganego otulenia wktadek

5.6. lzolacja muru oporowego

Izolacje nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektowa i SST. Izolacje wykonuje si¢ na
powierzchni muru od strony gruntu lub materialu zasypowego.

5.7. Zasypywanie wykopu

Zasypywanie wykopu nalezy wykonywa¢ warstwami o grubosci dostosowanej do przyjetej metody
zageszczania gruntu, ktora to grubos¢ nie powinna przekraczaé:.

e  przy zageszczaniu rgcznym i walowaniu - 20 cm,
e  przy zageszczaniu ubijakami mechanicznymi lub wibratorami - 40 cm,
e przy stosowaniu cigzkich wibratoréw lub ubijarek ptytowych - 60 cm

5.8. Dopuszczalne tolerancje wykonania muru oporowego

Dopuszcza si¢ nastepujace odchylenia wymiaréow w stosunku do podanych w dokumentacji
projektowe;j.

rzednych wierzchu $ciany + 20 mm,

rzgdnych spodu £ 50 mm,

W przekroju poprzecznym =+ 20 mm,

odchylenie krawedzi od linii prostej nie wigcej niz 10 mm/m i nie wigcej niz 20 mm na catej
dtugosci,

zwichrowanie i skrzywienie powierzchni (odchylenie od ptaszczyzny lub zatozonego
szablonu) nie wiecej niz 10 mm/m i nie wigcej niz 20 mm na calej powierzchni muru

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola wykonania wykopow fundamentowych

Kontrolg robot ziemnych w wykopach fundamentowych nalezy przeprowadzac z uwzglednieniem
wymagan podanych w punkcie 5.4..

6.3. Kontrola wyklonania robot

Roboty uznaje si¢ za poprawnie wykonane po wykazaniu ich zgodno$ci z wymaganiami
przedstawionymi w powyzszych punktach SSTWiORB:
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10.

6.4. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

Wszystkie roboty, ktdre nie spetniajg wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji
zostang odrzucone. Wszystkie roboty, ktore wykazuja wigksze odchylenia od cech okre§lonych w pkt. 5
specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce, Wszystkie roboty, ktore stwarzaja
zagrozenia bezpieczenstwa pracy lub takie zagrozenia stworzy¢ przy dalszych pracach, powinny zosta¢
przerwane i ponownie wykonane przez Wykonawcg, na jego koszt

OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Podstawowg jednostka obmiarows jest m3 (metr szescienny) wykonanego muru oporowego.
ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru robot
Zasady odbioru robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Roboty zanikajgce wystepuja w procesie budowy muru oporowego. Wykonawca zobowigzany jest
dokona¢ zgtoszenia do odbioru robot fundamentowych przed zasypaniem oraz przedstawic¢
$wiadczenie stuzby. Fakt odbioru rob6t murowych przed zasypaniem oraz zgodg na zasypanie
wykopow nalezy odnotowa¢ w dzienniku budowy, niezaleznie od sporzadzonego na tg okoliczno$¢
protokoétu:

8.3. Odbidr czesciowy

Wykonawca moze zglasza¢ do odbioru pojedyncze elementy stanowigce scalone jednostki
obmiaru wymienione w 7. lub kilka tych jednostek jednoczesnie. Do odbioru czesciowego
wykonawca nie moze zglasza¢ wszystkich scalonych jednostek obmiarowych. Na Wykonawcy
cigzy obowiazek korzystania z mozliwosci dokonywania odbiorow czesciowych. Wykonawca
korzystajacy z odbiorow czesciowych, zobowigzany jest uczestnikom odbioru przedstawic¢
Dokumentacj¢ Projektowa Powykonawcza (DPP) dla danego fragmentu robot uwzgledniajaca
zmiany uzgodnione z autorem projektu i zatwierdzone przez Inzyniera. Dla odbieranego fragmentu
robo6t nalezy skompletowac i dotaczy¢ do dokumentacji odbioru dokumenty dotyczace jakosSci
wbudowanych materiatow. Fakt odbioru czgsciowego oraz postanowienia zespotu odbierajacego
nalezy rowniez odnotowac¢ w dzienniku budowy niezaleznie od sporzagdzonego na tg okolicznos¢
protokétu.

PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.
PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

e PN-B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podziat, nazwy i okreslenia

e PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

e PN-B-02356 Koordynacja wymiarowa w budownictwie. Tolerancja wymiar6w elementow
budowlanych z betonu

e PN-B-03010 Sciany oporowe. Obliczenia statyczne i projektowanie

e PN-B-03264 Konstrukcje betonowe, zelbetowe i spr¢zone. Obliczenia statyczne i projektowanie
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PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy
odbiorze

PN-B-06250 Beton zwykty

PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne

PN-B-06261 Nieniszczace badania konstrukeji z betonu. Metoda ultradzwickowa badania
wytrzymatosci betonu na $ciskanie

PN-B-06262 Nieniszczace badania konstrukcji z betonu na $ciskanie za pomoca mtotka Schmidta
typu N

PN-B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw budowlanych

PN -B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen obcych
PN-B-06714-13 Kruszywa mineralne. Badania Oznaczanie zawarto$ci pytéw mineralnych
PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania Oznaczanie sktadu ziarnowego
PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania Oznaczanie ksztattu ziarn

PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania Oznaczanie nasigkliwo$ci

PN-B-06716 Kruszywa mineralne. Piaski i zwiry filtracyjne. Wymagania techniczne
PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
PN-B-12040 Ceramiczne rurki drenarskie

PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykle

PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
PN-B-24620 Lepik asfaltowy stosowany na zimno

PN-B-24622 Roztwoér asfaltowy do gruntowania

PN-B-24625 Lepik asfaltowy z wypelniaczami stosowany na goraco

PN-B-30175 Kit asfaltowy uszczelniajacy

PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw

PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste

PN-D-96000 Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia

PN-D-96002 Tarcica lisciasta ogdlnego przeznaczenia

PN-H-84020 Stal weglowa konstrukcyjna zwyktej jako$ci ogolnego przeznaczenia. Gatunki
PN-H-92125 Blacha stalowa ocynkowana

PN-H-93215 Walcowka i prety stalowe do zbrojenia betonu

PN-M-82010 Podktadki kwadratowe w konstrukcjach drewnianych

PN-M-82121 Sruby ze tbem kwadratowym

PN-M-82503 Wkrety do drewna ze tbem stozkowym

PN-M-82505 Wkrety do drewna ze tbem kulistym

PN-EN 196-3 Metoda badania cementu. Oznaczenie czasow wigzania i stalosci objetosci
PN-EN 196-6 Metoda badania cementu. Oznaczenie stopnia zmielenia

BN-87/5028-12 Gwozdzie budowlane. Gwozdzie z trzpieniem gtadkim, okragtym i kwadratowym
BN-78/6354-12 Rury drenarskie karbowane z nieplastyfikowanego polichlorku winylu
BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

BN-78/6741-07 Wyroby przemystu ceramiki budowlanej. Przechowywanie i transport
BN-82/6751-04 Materiaty izolacji przeciwwilgociowej. Papa asfaltowa na wiokninie
przyszywanej

BN-82/6753-01 Asfaltowa emulsja anionowa do izolacji wodochronnych

BN-71/6771-02 Masy bitumiczne. Asfaltowe emulsje kationowe

BN-69/7122-11 Ptyty pil$niowe z drewna

PN-H-84020 Stal niestopowa konstrukcyjna

BN-76/8847-01 Sciany oporowe.
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WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem oznakowania pionowego w ramach zadania pn: Budowa parkingu dla
samochodow osobowych wraz z budowa muru oporowego, instalacji oswietleniowej i kanalizacji
deszczowej oraz przebudowg sieci elektroenergetycznej i teletechnicznej w ramach zadania inwestycyjnego:
,,Budowa parkingu przy dworcu PKP w Brzeszczach-Jawiszowicach”

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1 zgodnie z DM 00.00.00 - "Wymagania Ogélne".

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni ciggu pieszo rowerowego.
Zakres rzeczowy obejmuje:
e Ustawienie znakoéw pionowych i urzadzen.
Zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

1.4. OKkreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z odpowiednimi normami.

1.4.1. Znak pionowy — znak wykonany w postaci tarczy lub tablicy z napisami albo symbolami, zwykle
umieszczony na konstrukcji wsporczej.

1.4.2. Tarcza znaku - element konstrukcyjny, na powierzchni, ktérego umieszczana jest tres¢ znaku.
Tarcza moze by¢ wykonana z r6znych materialow (stal, aluminium, tworzywa syntetyczne itp.) -
jako jednolita lub sktadana

1.4.3. Lico znaku - przednia cz¢$¢ znaku, stuzaca do podania tresci znaku. Lico znaku moze by¢
wykonane jako malowane lub oklejane (folig odblaskowa lub nieodblaskowg). W przypadkach
szczegoblnych (znak z przejrzystych tworzyw syntetycznych) lico znaku moze by¢ zatopione w
tarczy znaku

1.4.4. Znak drogowy nie odblaskowy - znak, ktorego lico wykonane jest z materiatéw zwyktych (lico nie
wykazuje wlasciwosci odblaskowych).

1.4.5. Znak drogowy odblaskowy - znak, ktorego lico wykazuje wtasciwosci odblaskowe (wykonane jest z
materialu 0 odbiciu powrotnym - wspoétdroznym).

1.4.6. Znak nowy - znak uzytkowany (ustawiony na drodze) lub magazynowany w okresie do 3 miesiecy
od daty produkcji.

1.4.7. Znak uzytkowany - znak ustawiony na drodze lub magazynowany przez okres dtuzszy niz 3
miesigce od daty produkcji.

1.4.8. Pozostate okreslenia podstawowe s3 zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST Dm-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4,

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.5

MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialow

Wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST DM-00.00.00
»,Wymagania ogolne” pkt 2..

2.2. Aprobata techniczna dla materialéw
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Kazdy materiat do wykonania pionowego znaku drogowego, na ktory nie ma normy, musi posiadac¢
aprobate techniczng wydang przez uprawniona jednostk¢. Znaki drogowe powinny mie¢ certyfikat
bezpieczenstwa (znak ,,B”) nadany przez uprawniong jednostke..

2.3. Materialy stosowane do fundamentéw znakow

Fundamenty dla zamocowania konstrukcji znakéw mogg by¢ wykonywane jako:
o prefabrykaty betonowe,
e 7z betonu wykonywanego ,,na mokro”,
e 7 betonu zbrojonego,
e inne rozwigzania zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru

2.3.1. Cement

Cement stosowany do betonu powinien by¢ cementem portlandzkim klasy 32,5,
odpowiadajacy wymaganiom PN-B19701 [2]..

2.3.2. Kruszywo

Kruszywo stosowane do betonu powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712 [3] . Zaleca

si¢ stosowanie kruszywa o marce nie nizszej niz klasa beton..

2.3.3. Woda

Woda do betonu powinna by¢ ,,odmiany 17, zgodnie z wymaganiami normy PN-B-32250[4]..

2.3.4. Prety zbrojenia

Prety zbrojenia w fundamentach z betonu zbrojonego powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-

B-06251 [5]..

2.4. Tarcza znakow

2.4.1. Trwalo$¢ materialow na wplywy zewnetrzne

Materiaty uzyte na lico i tarcze znaku oraz potaczenie lica znaku z tarcza znaku, a takze sposob

wykonczenia znaku, muszg wykazywac petna odpornos¢ na oddzialywanie $wiatla, zmian
temperatury, wptywy atmosferyczne i wystepujace w normalnych warunkach oddziatywania
chemiczne (w tym korozj¢ elektrochemiczng) - przez caty czas trwatosci znaku, okre§lony przez
wytworce lub dostawce.

2.4.2. Warunki gwarancyjne producenta lub dostawcy znaku

Producent lub dostawca znaku obowigzany jest przy dostawie okresli¢, uzgodniona z odbiorca,

trwato$¢ znaku oraz warunki gwarancyjne dla znaku, a takze udostepni¢ na zyczenie odbiorcy..:
e instrukcje montazu znaku,
e dane szczegdtowe o ewentualnych ograniczeniach w stosowaniu znaku,
e instrukcje utrzymania znaku

2.4.3. Materiat do wykonania tarczy znaku

Materiatami stosowanymi do wykonania tarczy znaku drogowego jest blacha stalowa
ocynkowana.

2.4.4. Tarcza znaku z blachy stalowej ocynkowanej

Tarcza znaku z blachy stalowej grubosci, co najmniej 1,0 mm powinna by¢ zabezpieczona

przed korozjg obustronnie ynkowaniem ogniowym lub elektrolitycznym. Dopuszcza si¢ stosowanie
innych sposobow zabezpieczenia stalowych tarcz znakéw przed korozja, np. przez metalizowanie lub

pokrywanie tworzywami syntetycznymi pod warunkiem uzyskania aprobaty technicznej dla danej

technologii. Nie dopuszcza sie stosowania stalowych tarcz znakéw, zabezpieczonych przed korozjg

jedynie farbami antykorozyjnymi. Krawedzie tarczy powinny by¢ zabezpieczone przed korozja

farbami ochronnymi o odpowiedniej trwatosci, nie mniejszej niz przewidywany okres uzytkowania

znaku. Wytrzymato$¢ dla tarczy znaku z blachy stalowej nie powinna by¢ mniejsza niz 310 MPa.
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2.4.5. Warunki wykonania tarczy znaku

Tarcza znaku musi by¢ rowna i gladka - bez odksztalcen plaszczyzny znaku, w tym
pofatdowan, wgie¢, lokalnych wgniecen lub nieréwnosci itp. Odchylenie plaszczyzny tarczy znaku
(zwichrowanie, pofaldowanie itp.) nie moze wynosi¢ wigcej niz 1,5 % najwigkszego wymiaru znaku
Krawedzie tarczy znaku musza by¢ rowne i nieostre. Znieksztalcenia krawedzi tarczy znaku,
pozostate po ttoczeniu lub innych procesach technologicznych, ktérym tarcza ta (w znakach
drogowych skladanych - segmenty tarczy) byla poddana, musza by¢ usunigte. Tarcze znakow
drogowych sktadanych moga by¢ wykonane z modutowych ksztattownikow aluminiowych Iub
odpowiednio uksztalttowanych segmentéw stalowych. Dopuszcza si¢ stosowanie modutowych
ksztattownikow z tworzyw syntetycznych lub sklejki wodoodpornej, pod warunkiem uzyskania
odpowiedniej aprobaty technicznej. Szczeliny miedzy sasiednimi segmentami znaku sktadanego nie
moga by¢ wigksze od 0,8 mm..

2.5. Znaki odblaskowe

2.5.1. Wymagania dotyczace powierzchni odblaskowej

Znaki drogowe odblaskowe wykonuje si¢ z zasady przez oklejenie tarczy znaku materiatem
odblaskowym. Wtasciwosci folii odblaskowej (odbijajacej powrotnie) powinny spelnia¢ wymagania
okreslone w aprobacie technicznej.

2.5.2. Wymagania jako$ciowe znaku odblaskowego

Folie odblaskowe uzyte do wykonania lica znaku powinny wykazywac pelne zwigzanie z
tarcza znaku przez caty okres wymaganej trwatosci znaku. Niedopuszczalne sa lokalne niedoklejenia,
odklejania, ztuszczenia lub odstawanie folii na krawedziach tarczy znaku oraz na jego powierzchni.
Sposob potaczenia folii z powierzchnia tarczy znaku powinien uniemozliwiaé jej odlaczenie od tarczy
bez jej zniszczenia. Przy malowaniu lub klejeniu symboli lub obrzezy znakow na folii odblaskowe;j,
technologia malowania lub klejenia oraz stosowane w tym celu materiaty powinny by¢ uzgodnione z
producentem folii. Okres trwato$ci znaku wykonanego przy uzyciu folii odblaskowych powinien
wynosi¢ od 7 do 10 lat, w zalezno$ci od rodzaju materiatu. Powierzchnia lica znaku powinna by¢
réwna i gtadka, nie moga na niej wystgpowac lokalne nieréwnosci i pofatdowania. Niedopuszczalne
jest wystepowanie jakichkolwiek ognisk korozji, zarowno na powierzchni jak i na obrzezach tarczy
znaku. Doktadno$¢ rysunku znaku powinna by¢ taka, aby wady konturéw znaku, ktore moga powstac
przy nanoszeniu farby na odblaskowa powierzchni¢ znaku, nie byty wigksze niz..:

e 2 mm dla znakéw matych i $rednich,
e 3 mm dla znakéw duzych i wielkich

W znakach nowych na kazdym z fragmentéw powierzchni znaku o wymiarach 4 x 4 cm nie
moze wystepowacé wigeej niz 0,7 lokalnych usterek (zalamania, pecherzyki) o wymiarach nie
wigkszych niz 1 mm w kazdym kierunku. Niedopuszczalne jest wystepowanie jakichkolwiek
zarysowan powierzchni znaku. W znakach uzytkowanych na kazdym z fragmentow powierzchni
znaku o wymiarach 4 x 4 cm dopuszcza si¢ do 2 usterek jak wyzej, o wymiarach nie wiekszych niz 1
mm w kazdym kierunku. Na powierzchni tej dopuszcza si¢ do 3 zarysowan o szerokos$ci nie wickszej
niz 0,8 mm i catkowitej dtugosci nie wigkszej niz 10 cm. Na calkowitej dtugosci znaku dopuszcza si¢
nie wiecej niz 5 rys szerokosci nie wigekszej niz 0,8 mm i dtugo$ci przekraczajacej 10 m - pod
warunkiem, ze zarysowania te nie znieksztalcaja tresci znaku. W znakach uzytkowanych dopuszcza
sie rowniez lokalne uszkodzenie folii o powierzchni nieprzekraczajacej 6 mm2 kazde - w liczbie nie
wickszej niz pig¢ na powierzchni znaku matego lub $redniego, oraz 0 powierzchni nieprzekraczajacej
8 mm?2 kazde - w liczbie nie wickszej niz 8 na kazdym z fragmentow powierzchni znaku duzego lub
wielkiego (wtaczajac znaki informacyjne) o wymiarach 1200 x 1200 mm. Uszkodzenia folii nie moga
znieksztatcac tresci znaku - W przypadku wystepowania takiego znieksztalcenia znak musi by¢
bezzwlocznie wymieniony. W znakach nowych niedopuszczalne jest wystgpowanie jakichkolwiek
rys, si¢gajacych przez warstwe folii do powierzchni tarczy znaku. W znakach uzytkowanych istnienie
takich rys jest dopuszczalne pod warunkiem, ze wystgpujace w ich otoczeniu ogniska korozyjne nie
przekroczg wielko$ci okreslonych ponizej. W znakach uzytkowanych dopuszczalne jest wystepowanie
po wymaganym okresie gwarancyjnym, co najwyzej dwoch lokalnych ognisk korozji o wymiarach
nieprzekraczajacych 2,0 mm w kazdym kierunku na powierzchni kazdego z fragmentdéw znaku o
wymiarach 4 x 4 cm. W znakach nowych oraz w znakach znajdujacych si¢ w okresie wymaganej
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gwarancji zadna korozja tarczy znaku nie moze wystgpowac. Wymagana jest taka wytrzymatose
potaczenia folii odblaskowe;j z tarcza znaku, by po zgigciu tarczy o 900 przy promieniu tuku zgigcia
do 10 mm w Zadnym miejscu nie uleglo ono zniszczeniu.

2.6. Materialy do montazu znakow

Wszystkie ocynkowane taczniki metalowe przewidywane do mocowania migdzy sobg elementow
konstrukcji wsporczych znakow jak $ruby, listwy, wkrety, nakretki itp. powinny by¢ czyste, gtadkie, bez
peknieé, naderwan, rozwarstwien i wypuktych karboéw. Laczniki moga by¢ dostarczane w pudetkach
tekturowych, pojemnikach blaszanych lub paletach, w zaleznosci od ich wielkosci...

2.7. Przechowywanie i skladowanie materialéw

Cement stosowany do wykonania fundamentéw dla pionowych znakéw drogowych powinien by¢
przechowywany zgodnie z BN-88/6731-08 [14]. Kruszywo do betonu nalezy przechowywaé w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem oraz zmieszaniem z kruszywami innych klas. Prefabrykaty
betonowe powinny by¢ sktadowane na wyréwnanym, utwardzonym i odwodnionym podtozu. Prefabrykaty
nalezy uklada¢ na podktadach z zachowaniem prze§witu minimum 10 cm miedzy podtozem a
refabrykatem. Znaki powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach suchych, z dala od materiatéw
ziatajacych korodujaco i w warunkach zabezpieczajacych przed uszkodzeniami.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczgce sprzetu
Wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonywania robot

Roboty wykonuje si¢ r¢gcznie przy zastosowaniu:

ewentualnie wiertnic do wykonywania dotéw pod stupki w gruncie spoistym,
zurawi samochodowych o udzwigu do 4 t,

srodkow transportowych do przewozu materiatow,

przewoznych zbiornikow na wodg,

sprzgtu spawalniczego, itp

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4..

4.2. Transport materialow

4.2.1. Transport materiatéw do pionowego oznakowania drég

Transport cementu powinien odbywac sie zgodnie z BN-88/6731-08 [14]. Transport kruszywa
powinien odbywac si¢ zgodnie z PN-B-06712 [3]. Prefabrykaty betonowe - do zamocowania
konstrukcji wsporczych znakow, powinny by¢ przewozone srodkami transportowymi w warunkach
zabezpieczajacych je przed uszkodzeniami. Rozmieszczenie prefabrykatéw na srodkach transportu
powinno by¢ symetryczne. Transport znakéw, konstrukcji wsporczych i sprzgtu (uchwyty, $ruby,
nakretki itp.) powinien si¢ odbywac srodkami transportowymi w sposob uniemozliwiajacy ich
przesuwanie si¢ w czasie transportu i uszkadzanie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania robot
Zasady wykonania robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
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5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot nalezy wyznaczy¢:lokalizacj¢ znaku, tj. jego pikietaz oraz odlegtos¢ od
krawedzi jezdni, krawedzi pobocza umocnionego lub pasa waryjnego postoju, Punkty stabilizujace miejsca
ustawienia znakow nalezy zabezpieczy¢ w taki sposob, aby w czasie trwania i odbioru robot istniata
mozliwo$¢ sprawdzenia lokalizacji znakow. Lokalizacja i wysoko$¢ zamocowania znaku powinny by¢
zgodne z dokumentacja projektowa:

5.3. Tolerancja ustawienia znaku pionowego

Konstrukcje wsporcze znakow - stupki, shupy, wysiegniki, powinny by¢ wykonane zgodnie z
dokumentacjg pionowg i SST. Dopuszczalne tolerancje ustawienia znaku..

e Odchylka od pionu nie wiecej niz 1%

e  Odchylka w wysokosci umieszczenia znaku, nie wigcej niz 2cm

e odchytka w odlegtosci ustawienia znaku od krawedzi jezdni utwardzonego pobocza lub pasa
awaryjnego postoju, nie wi¢cej niz £ 5 cm, przy zachowaniu minimalnej odlegtosci
umieszczenia znaku zgodnie z Instrukcja o znakach drogowych pionowych [28]

5.4. Trwaloe$¢ wykonania znaku pionowego

Znak drogowy pionowy musi by¢ wykonany w sposob trwaly, zapewniajacy pelng czytelnosé
przedstawionego na im symbolu lub napisu w catym okresie jego uzytkowania, przy czym wpltywy
zewngtrzne dziatajace na znak, nie moga powodowac znieksztatcenia tresci znaku..

5.5. Tabliczka znamionowa znaku

Kazdy wykonany znak drogowy oraz kazda konstrukcja wsporcza musi mie¢ tabliczke znamionowg z:
nazwg, markg fabryczng lub innym oznaczeniem umozliwiajacym identyfikacje wytworcy lub dostawcy,
datg produkcji, oznaczeniem dotyczacym materiatu lica znaku, datg ustawienia znaku. Napisy na tabliczce
znamionowej muszg by¢ wykonane w sposob trwaty i wyrazny, czytelny w normalnych warunkach przez
caty okres uzytkowania znaku:

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola w czasie wykonywania robét

Podczas wykonywania robot Wykonawca powinien zadbaé o :

e zgodno$¢ wykonania znakow pionowych z dokumentacjg projektowsa (lokalizacja, wymiary,
wysoko$¢

zamocowania znakow),

zachowanie dopuszczalnych odchylek wymiaréw, zgodnie z punktem 2 i 5,

poprawnos¢ wykonania fundamentoéw pod stupki zgodnie z punktem 5.3,

poprawnos¢ ustawienia stupkow zgodnie z punktem 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
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Jednostka obmiarows jest jedna sztuka (szt.) ustawionego znaku pionowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru robot

Zasady odbioru robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

9. PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje.

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

dostarczenie i ustawienie konstrukcji podporowych,

zamocowanie tarcz znakow drogowych,

przeprowadzenie badan i pomiarow,

Zdejmowanie tablic znakow drogowych zakazu, nakazu, ostrzegawczych, informacyjnych oraz
stupkéw do znakdéw wraz z wywozem poza teren budowy

Zabudowa Stupkow do znakow drogowych, z rur stalowych ocynkowanych

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.Normy

PN-B-06250 Beton zwykty

PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw

PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne

PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogdlnego zastosowania
PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na zimno ogélnego przeznaczenia
PN-H-84023-07 Stal okreslonego zastosowania. Stal na rury. Gatunki

PN-H-84018 Stal niskostopowa o podwyzszonej wytrzymatosci. Gatunki

PN-H-84019 Stal niestopowa do utwardzania powierzchniowego i ulepszania cieplnego.
Gatunki

PN-H-84030-02 Stal stopowa konstrukcyjna. Stal do naweglania. Gatunki

PN-H-82200 Cynk

BN-89/1076-02 Ochrona przed korozja. Powloki metalizacyjne cynkowe i aluminiowe na
konstrukcjach stalowych i zeliwnych. Wymagania i badania

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.

PN-H-04651 Ochrona przed korozja. Klasyfikacja i okreslenie agresywnosci korozyjnej
srodowiska

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

10.2. Inne dokumenty

Zatacznik nr 4 ,,Szczegotowe warunki techniczne dla urzadzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego i warunki ich umieszczania na drogach”

Zalgcznik nr 1 ,,Szczegdtowe warunki techniczne dla znakéw drogowych pionowych i warunki
ich umieszczania na drogach”
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WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem oznakowania poziomego w ramach zadania pn: Budowa parkingu dla
samochodow osobowych wraz z budowa muru oporowego, instalacji oswietleniowej i kanalizacji
deszczowej oraz przebudowg sieci elektroenergetycznej i teletechnicznej w ramach zadania inwestycyjnego:
,,Budowa parkingu przy dworcu PKP w Brzeszczach-Jawiszowicach”

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1 zgodnie z DM 00.00.00 - "Wymagania Ogélne".

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni ciggu pieszo rowerowego.
Zakres rzeczowy obejmuje:
¢ Wykonanie oznakowania poziomego.
Zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

1.4. OKreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z odpowiednimi normami.

1.4.1. Oznakowanie poziome — znaki drogowe poziome, umieszczone na nawierzchni w postaci linii
ciggtych lub przerywanych, pojedynczych lub podwojnych, strzatek, napisoéw, symboli oraz innych
linii zwigzanych z oznaczeniem okreslonych miejsc na tej nawierzchni. W zaleznosci od rodzaju i
sposobu zastosowania znaki poziome moga mie¢ znaczenie prowadzace, segregujace, informujace,
ostrzegawcze, zakazujace lub nakazujace.

1.4.2,
1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST Dm-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4,

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robot
Wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 1.5

MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialéw

Wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST DM-00.00.00
»,Wymagania ogolne” pkt 2..

2.2. Dokumenty dopuszczajace do stosowania materialow

Materialy stosowane przez Wykonawce do poziomego oznakowania droég powinny spetnia¢ warunki
postawione w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury [7]. Producenci powinni oznakowa¢ wyroby znakiem
budowlanym B, zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury [8], co oznacza wystawienie deklaracji
zgodno$ci z aprobatg techniczng (np. dla farb oraz mas chemoutwardzalnych i termoplastycznych) lub
znakiem CE, zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury [12], co oznacza wystawienie deklaracji
zgodno$ci z norma zharmonizowang (np. dla kulek szklanych [3, 3a] i punktowych elementéw
odblaskowych [5, 5a]. Aprobaty techniczne wystawione przed czasem wejscia w Sycie rozporzadzenia [15]
nie mogg by¢ zmieniane lecz zachowuja waznos¢ przez okres, na jaki zostaty wydane. W tym przypadku do
oznakowania wyrobu znakiem budowlanym B wystarcza deklaracja zgodnosci z aprobatg techniczng.
Powyzsze zasady nalezy stosowac takse do oznakowani tymczasowych wykonywanych materiatami o
barwie Zotte;...
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2.3. Materialy do oznakowan

2.3.1. Oznakowania cienkowarstwowe

Materiatami do wykonywania oznakowania cienkowarstwowego powinny by¢ farby nakladane
warstwa grubosci od 0,4 mm do 0,8 mm (na mokro). Powinny to by¢ ciekle produkty zawierajace
ciata state zdyspergowane w roztworze Zywicy syntetycznej w rozpuszczalniku organicznym lub w
wodzie, ktore moga wystgpowaé w uktadach jedno- lub wielosktadnikowych. Podczas naktadania
farb, do znakowania cienkowarstwowego, na nawierzchni¢ pedzlem, watkiem lub przez natrysk,
powinny one tworzy¢ warstwe kohezyjng w procesie odparowania i/lub w procesie chemicznym.
Wiasciwosci fizyczne poszezegdlnych materiatéw do poziomego oznakowania cienkowarstwowego
okreslajg aprobaty techniczne]..

2.3.2. Oznakowania grubowarstwowe

Materiatami do wykonywania oznakowania grubowarstwowego powinny by¢ materiaty
umozliwiajace naktadanie ich warstwa grubosci od 0,9 mm do 5 mm takie, jak masy
emoutwardzalne stosowane na zimno oraz masy termoplastyczne. Masy chemoutwardzalne powinny
by¢ substancjami jedno-, dwu- lub trojsktadnikowymi, mieszanymi ze sob w proporcjach ustalonych
przez producenta i naktadanymi na nawierzchni¢ z uzyciem odpowiedniego sprzetu. Masy te powinny
tworzy¢ powloke, ktorej spojnos¢ zapewnia jedynie reakcja chemiczna. Masy termoplastyczne
powinny by¢ substancjami nie zawierajacymi rozpuszczalnikow, dostarczanymi w postaci blokow,
granulek lub proszku. Przy stosowaniu powinny daé si¢ podgrzewaé do stopienia i aplikowac recznie
lub maszynowo. Masy te powinny tworzy¢ spojng warstwe przez ochtodzenie. Wiasciwosci fizyczne
materiatdw do oznakowania grubowarstwowego i wykonanych z nich elementéw prefabrykowanych
okreslajg aprobaty techniczne..

2.4. Przechowywanie i skladowanie materialow

Materiaty do oznakowania cienko- i grubowarstwowego nawierzchni powinny zachowac stato$¢ swoich
wlasciwosci chemicznych i fizykochemicznych przez okres co najmniej 6 miesi¢cy sktadowania w
arunkach okreslonych przez producenta. Materialy do poziomego oznakowania drég naleSy przechowywac¢
w magazynach odpowiadajacych zaleceniom producenta, zwlaszcza zabezpieczajacych je od
napromieniowania stonecznego, opadéw i w temperaturze, dla.

o farb wodorozcienczalnych od 50C do 400C,
o farb rozpuszczalnikowych od -50C do 250C,
e pozostatych materiatéw - ponizej 400C

SPRZET

3.1. Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu
Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonywania robot

Roboty wykonuje si¢ recznie przy zastosowaniu:

szczotek mechanicznych (zaleca sie stosowanie szczotek wyposaSonych w urzadzenia
odpylajace) oraz szczotek recznych,

frezarek,

sprezarek,

malowarek,

uktadarek mas termoplastycznych i chemoutwardzalnych,

wyklejarek do tasm,

sprzetu do badan, okreslonego w SST.
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TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4..

4.2. Przew6z materialéw do poziomego oznakowania drég

Materiaty do poziomego znakowania drog nalezy przewozi¢ w opakowaniach zapewniajacych
szczelno$¢, bezpieczny transport i zachowanie wymaganych wlasciwosci materialow. Pojemniki powinny
by¢ oznakowane zgodnie z normg PN-O-79252 [2]. W przypadku materialow niebezpiecznych opakowania
powinny by¢ oznakowane zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Zdrowia [13]. Farby rozpuszczalnikowe,
rozpuszczalniki palne oraz farby i masy chemoutwardzalne nalezy transportowaé zgodnie z
postanowieniami umowy mi¢dzynarodowej [14] dla transportu drogowego materiatow palnych, klasy 3,
oraz szczegotowymi zaleceniami zawartymi w karcie charakterystyki wyrobu sporzadzonej przez
producenta. Wyroby, wyzej wymienione, nie posiadajace karty charakterystyki nie powinny by¢
dopuszczone do transportu. Pozostate materiaty do znakowania poziomego nalezy przewozi¢ krytymi
srodkami transportowymi, chronigc opakowania przed uszkodzeniem mechanicznym, zgodnie z PNC-81400
[1] oraz zgodnie z prawem przewozowym.

WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania robot
Zasady wykonania rob6t podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Jednorodnos$¢é nawierzchni znakowanej

Poprawno$¢ wykonania znakowania wymaga jednorodnosci nawierzchni znakowanej. Nierownosci
i/lub miejsca napraw czastkowych nawierzchni, ktore nie wyr6zniaja si¢ od starej nawierzchni i nie maja
wiekszego rozmiaru niz 15% powierzchni znakowanej, uznaje si¢ za powierzchnie jednorodne. Dla
powierzchni niejednorodnych nalezy w SST ustali¢: rozmiary powierzchni niejednorodnej zgodnie z
Systemem Oceny Stanu Nawierzchni (SOSN), odksztalcenia nawierzchni (otwarte ztacza podtuzne, koleiny,
spekania, przetomy, garby), wymagania wobec materiatu do oznakowania nawierzchni i wymagania wobec
Wykonawcy:

5.3. Wykonanie oznakowania drogi materialami cienkowarstwowymi

Wykonanie znakowania powinno by¢ zgodne z zaleceniami producenta materiatow, a w przypadku ich
braku lub niepetnych danych - zgodne z ponizszymi wskazaniami. Farb¢ do znakowania
cienkowarstwowego po otwarciu opakowania nalezy wymiesza¢ w czasie od 2 do 4 minut do uzyskania
petnej jednorodnosci. Przed lub w czasie napetiania zbiornika malowanki zaleca si¢ przecedzi¢ farbe przez
sito 0,6 mm. Nie wolno stosowa¢ do malowania mechanicznego farby, w ktdorej osad na dnie opakowania
nie daje si¢ catkowicie wymiesza¢ lub na jej powierzchni znajduje si¢ kozuch. Farbe nalezy naktadac¢
réwnomierng warstwa o grubo$ci ustalonej w SST, zachowujac wymiary i ostro$¢ krawedzi. Grubos¢
nanoszonej warstwy zaleca si¢ kontrolowaé przy pomocy grzebienia pomiarowego na ptytce szklanej lub
metalowe]j podktadanej na drodze malowarki. Ilo§¢ farby zuzyta w czasie prac, okreslona przez srednie
zuzycie na metr kwadratowy nie moze si¢ roSni¢ od ilosci ustalonej, wigcej niS o 20%. Wszystkie wicksze
prace powinny by¢ wykonane przy uzyciu samojezdnych malowarek z automatycznym podziatem linii i
posypywaniem kulkami szklanymi z ew. materialem uszorstniajgcym. W przypadku mniejszych prac,
wielkos¢, wydajnosc¢ i jakosé sprzetu nalezy dostosowac do zakresu i rozmiaru prac. Decyzje dotyczaca
rodzaju sprzetu i sposobu wykonania znakowania podejmuje Kierownik Rejonu na wniosek Wykonawcy ..

5.4. Wykonanie oznakowania materialami grubowarstwowymi

Wykonanie oznakowania powinno by¢ zgodne z zaleceniami producenta materiatow, a w przypadku ich
braku lub niepetnych danych - zgodne z ponizszymi wskazaniami. Materiat znakujacy nalezy naktadaé
rownomierng warstwa o grubosci (lub w ilosci) ustalonej w SST, zachowujac wymiary i ostro§¢ krawedzi.
Grubo$¢ nanoszonej warstwy zaleca si¢ kontrolowa¢ przy pomocy grzebienia pomiarowego na plytce
metalowej, podktadanej na drodze malowarki. Ilo§¢ materiatu zuzyta w czasie prac, okreslona przez $rednie
zuzycie na metr kwadratowy, nie moze sie r6zni¢ od ilosci ustalonej, wiecej niz 0 20%. W przypadku mas
chemoutwardzalnych i termoplastycznych wszystkie wigksze prace (linie krawgdziowe, segregacyjne na
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dtugich odcinkach drog) powinny by¢ wykonywane przy uzyciu urzadzen samojezdnych z automatycznym
podziatem linii i posypywaniem kulkami szklanymi z ew. materiatem uszorstniajacym. W przypadku
mniejszych prac, wielkos¢, wydajnos¢ i jakos¢ sprzetu nalezy dostosowaé do ich zakresu i rozmiaru.
Decyzje¢ dotyczaca rodzaju sprzgtu i sposobu wykonania znakowania podejmuje Kierownik Rejonu na
whniosek Wykonawcy. W przypadku znakowania nawierzchni betonowej nalezy przed aplikacjg usunac¢
warstwe powierzchniowg betonu metodg frezowania, sSrutowania lub waterblasting, aby zlikwidowaé
pozostatosci mleczka cementowego i uszorstni¢ powierzchni¢.. P0O usunigciu warstwy powierzchniowej
betonu, nalezy powierzchni¢ znakowana umy¢ woda pod ci$nieniem oraz zagruntowac srodkiem
wskazanym przez producenta masy (podktad, grunt, primer) w ilo$ci przez niego podane;.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Zasady kontroli jako$ci rob6t podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola w czasie wykonywania roboét

Po zakonczeniu robot oznakowanie poziome powinno spetnia¢ wymagania obowigzujacych norm i
przepisow budowlanych. W razie niezgodnosci z obowigzujacymi normami i przepisami, wykonawca jest
zobowigzany do poprawienia wykonania rob6t na wtasny koszt

OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg 0znakowania poziomego jest m2 (metr kwadratowy) powierzchni naniesionych
oznakowan lub liczba umieszczonych punktowych elementow odblaskowych.

ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru robét
Zasady odbioru robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m2 wykonania robdt obejmuje.

prace pomiarowe, roboty przygotowawcze i oznakowanie robot,

przygotowanie i dostarczenie materialow,

oczyszczenie podtoza (nawierzchni),

przedznakowanie,

naniesienie powtoki znakéw na nawierzchni¢ drogi o ksztaltach i wymiarach zgodnych z

dokumentacja projektows i zatacznikiem nr 2 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury [7],

ochrona znakow przed zniszczeniem przez pojazdy w czasie prowadzenia robot,

e przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej.,

e Oznakowanie poziome jezdni farbg chlorokauczukowa, linie segregacyjne i krawgdziowe
ciggte malowane r¢cznie
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.Normy

PN-89/C-81400 Wyroby lakierowe. Pakowanie, przechowywanie i transport
PN-85/0-79252 Opakowania transportowe z zawarto$cig. Znaki i znakowanie. Wymagania
podstawowe

PN-EN 1423:2000 Materiaty do poziomego oznakowania drog Materiaty do posypywania.
Kulki szklane, kruszywo przeciwposlizgowe i ich mieszaniny)

PN-EN 1436:2000 Materiaty do poziomego oznakowania drog. Wymagania dotyczace
poziomego oznakowania drog

PN-EN 1436:2000/A1:2005 Materialy do poziomego oznakowania drog. Wymagania
dotyczace poziomego oznakowania drog (Zmiana Al)

PN-EN 1463-1:2000 Materiaty do poziomego oznakowania drog. Punktowe elementy
odblaskowe Czgs¢ 1: Wymagania dotyczace charakterystyki nowego elementu

PN-EN 1463- 1:2000/A1:2005 Materialy do poziomego oznakowania drog. Punktowe
elementy odblaskowe Cze$¢ 1: Wymagania dotyczace charakterystyki nowego elementu
(Zmiana Al)

PN-EN 1463-2:2000 Materiaty do poziomego oznakowania drog. Punktowe elementy
odblaskowe Cze$¢ 2. : Badania terenowe

PN-EN 1871:2003 Materiaty do poziomego oznakowania drog. Wiasciwosci fizyczne
PN-EN 13036-4: 2004(U) Drogi samochodowe i lotniskowe — Metody badan — Czg$¢ 4:
Metoda pomiaru oporéw poslizgu/poslizgniecia na powierzchni: proba wahadta

10.2. Inne dokumenty

Zalacznik nr 2 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. Szczegotowe
warunki techniczne dla znakoéw drogowych poziomych i warunki ich umieszczania na drogach
(Dz. U. nr 220, poz. 2181)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobow
deklarowania zgodno$ci wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
budowlanym (Dz. U. nr 198, poz. 2041)

Warunki Techniczne. Poziome znakowanie drog. POD-97. Seria ,,I” - Informacje, Instrukcje.
Zeszyt nr 55. IBDiM, Warszawa, 1997

Warunki Techniczne. Poziome znakowanie drog. POD-2006. Seria ,,I” - Informacje,
Instrukcje. IBDiM, Warszawa, w opracowaniu

Prawo przewozowe (Dz. U. nr 53 z 1984 r., poz. 272 z p6zniejszymi zmianami)
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprwie systemow oceny
zgodno$ci, wymagan jakie powinny spetnia¢ notyfikowane jednostki uczestniczace w ocenie
zgodnos$ci oraz sposobu oznaczania wyrobow budowlanych oznakowaniem CE (Dz. U. nr 195,
poz. 2011)

Rozporzadzenie Ministra Zdrowia z dnia 2 wrze$nia 2003 r. w sprawie oznakowania
opakowan substancji niebezpiecznych i preparatow niebezpiecznych (Dz. U. nr 73, poz. 1679)
Umowa europejska dotyczaca migdzynarodowego przewozu towardw niebezpiecznych
(RID/ADR)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 8 listopada 2004 r. w sprawie aprobat
technicznych oraz jednostek organizacyjnych uprawnionych do ich wydania (Dz.U. nr 249,
poz. 2497)

183



SST - 13.00 URZADZENIA ZABEZPIECZAJACE RUCH PIESZYCH

Spis tresci

© 0o N o gk~ DB

10.

R S I O OO 185
MATERIALY .....oovviiiiiiiteeeeeee ettt s sttt ettt 185
Y 4 27/ ' AT 186
LIERY NNV =T ] = OO 186
WYKONANIE ROBOT .........oooooiiiiieieseseeeeeees st sie s ssasse s st 187
KONTROLA JAKOSCI ROBOT ...........ccoviiiiiieieiieieeseseesssesess st 187
OBMIAR ROBOT ........oooooiiiiiiiiieieereceseetee e san sttt 188
(07073007 28 20 3701 LSO 188
PEATNOSCL........coooiiieiieeeeeeeesee sttt as sttt sttt s 188

PRZEPISY ZWIAZANE .......cooviveeeeeeeieieeeieeneee s ss s s sessesssa s s, 188

184



1.

WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z usytuowaniem urzadzen zabezpieczajacych ruch pieszych w
ramach zadania pn: Budowa parkingu dla samochodéw osobowych wraz z budows muru oporowego,
instalacji o$wietleniowej i kanalizacji deszczowej oraz przebudows sieci elektroenergetycznej i
teletechnicznej w ramach zadania inwestycyjnego: ,,Budowa parkingu przy dworcu PKP w Brzeszczach-
Jawiszowicach”

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1 zgodnie z DM 00.00.00 - "Wymagania Og6lne".

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
balustrad ochronnych sztywnych z ptotkéw szczeblinkowych w miejscach wskazanych w dokumentacji
projektowe;j.

1.4. OKkreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z odpowiednimi normami.

1.4.1. Balustrady ochronne sztywne- przegrody fizyczne separujace ruch pieszy od ruchu kotowego
wykonane z ocynkowanych ksztattownikéw stalowych, siatek na linkach naciggowych, ram z
ksztattownikéw wypelnionych siatka, szczeblinami lub panelami z tworzyw sztucznych lub szkta
zbrojonego,

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST Dm-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4,

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.5

MATERIALY
2.1. Wymagania dotyczace materialéw

Wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST DM-00.00.00
,Wymagania ogo6lne” pkt 2..

2.2. Rodzaje materialéw

Elementy balustrady sztywnej:

e  stupki i porecze z ocynkowanych rur stalowych o $rednicy zewnetrznej 60 mm i grubosci
Scianki 4 mm,

e elementy pionowe (szczebliny) z ocynkowanych ptaskownikow stalowych 10x40 mm,

e drut spawalniczy.

2.3. Stosowane materialy

2.3.1. Rury stalowe
Powierzchnia zewngtrzna i wewnetrzna rur nie powinna wykazywaé wad w postaci tusek, pekniec,
zwalcowan i naderwan. Rura zgodnie z obowigzujacymi wymaganiami powinna by¢ ocynkowana.
Dopuszczalne sa nieznaczne nierownosci, pojedyncze rysy wynikajace z procesu wytwarzania,
mieszczace si¢ w granicach dopuszczalnych odchylek wymiarowych.
Konce rur powinny by¢ obciete rowno i prostopadle do osi rury.
Pozadane jest, aby rury byty dostarczane o:

e dhlugosciach doktadnych, zgodnych z zamdwieniami; z dopuszczalng odchytka + 10 mm,
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e  dhlugosciach wielokrotnych w stosunku do zamoéwionych dtugosci doktadnych ponizej 3 m
z naddatkiem 5 mm na

kazde ciecie i z dopuszczalng odchylka dla catej dtugosci wielokrotnej, jak dla dtugosci doktadnych.
Rury powinny by¢ proste. Dopuszczalne miejscowe odchylenia od prostej nie powinny przekraczaé
1,5 mm na 1 m dhugoéci rury. Rury powinny by¢ wykonane ze stali w gatunkach dopuszczonych
przez normy (np. R55, R65, 18G2A): PN-81/H-84023/07 [10], PN-86/H84018 [7], PN-75/H-84019
[8], PN-89/H-84030/02 [11] lub inne normy. Do ocynkowania rur stosuje si¢ gatunek cynku Raf wg
PN-EN 82200 [6]. Rury powinny by¢ dostarczone bez opakowania w wigzkach lub luzem wzglednie
w opakowaniu uzgodnionym z Zamawiajacym. Rury powinny by¢ cechowane indywidualnie
(dotyczy $rednic 31,8 mm i wickszych i grubosci $cianek 3,2 mm i wigkszych) lub na
przywieszkach metalowych (dotyczy $rednic i grubosci mniejszych). Cechowanie na rurze lub
przywieszce powinno co najmniej obejmowac: znak wytworcy, znak stali i numer wytopu

2.3.2. Ksztattowniki
Ksztaltowniki powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-81/H-93010 [12]. Powierzchnia
ksztattownika powinna by¢ charakterystyczna dla procesu walcowania i wolna od wad, jak
widoczne tuski, pekniecia, zawalcowania i naderwania. Dopuszczalne sg usuni¢te wady przez
szlifowanie lub dtutowanie z tym, Ze obrobiona powierzchnia powinna mie¢ tagodne wycigcia i
zaokraglone brzegi, a grubos¢ ksztattownika nie moze zmniejszy¢ si¢ poza dopuszczalng dolna
odchytke wymiarowa dla ksztattownika. Ksztaltowniki powinny by¢ obcigte prostopadle do osi
wzdhuznej ksztattownika. Powierzchnia koncow ksztattownika nie powinna wykazywac rzadzizn,
rozwarstwien, pekniec i §ladow jamy skurczowej widocznych nie uzbrojonym okiem.
Ksztattowniki powinny by¢ ze stali St3W lub St4W oraz mie¢ wlasnosci mechaniczne wedtug PN-
88/H-84020 [9] lub innej uzgodnione;j stali i normy pomiedzy Zamawiajacym i wytworca.
Ksztaltowniki mogg by¢ dostarczone luzem lub w wigzkach].

2.3.3. Drut spawalniczy

Drut spawalniczy do wykonania spawanych potaczen elementéw balustrady powinien spelniaé
wymagania PN-88/M69420 [3], odpowiednio dla spawania gazowego acetylenowo-tlenowego lub
innego zaakceptowanego przez Inzyniera. Srednica drutu powinna wynosié¢ potowe grubosci
elementow taczonych lub 6+8 mm, gdy elementy taczone sg grubsze niz 15 mm. Powierzchnia drutu
powinna by¢ czysta i gtadka, bez rdzy, zgorzeliny, brudu lub smaréw. Druty moga by¢ dostarczane
w kregach, na szpulach lub w pakietach. Do kazdej partii drutow wytworca powinien dostarczy¢
zaswiadczenie, w ktorym podane sg nastepujace wyniki badan: ogledziny zewnetrzne, sprawdzenie
wymiarow, sprawdzenie sktadu chemicznego, sprawdzenie wytrzymatosci drutu na rozciaganie,
sprawdzenie sprezystosci drutu, sprawdzenie kregdw drutow i pakowania oraz stwierdzenie
zgodnosci wlasnosci drutow lub pretdéw z norma.

Druty i prety powinny by¢ przechowywane w suchych pomieszczeniach, wolnych od czynnikow
wywotujacych korozje

SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu

Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania zainstalowania przedmiotowych barierek powinien wykaza¢
si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

e podrecznych narzedzi (szpadle, dragi stalowe, mtotki, klucze itp.),
e zurawi samochodowych o udzwigu do 4 t,
o ewentualnych mtotéw (bab), wibromtotdw do wbijania lub wwibrowania stupkéw w grunt

TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
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Wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonywania robot
Zasady wykonania rob6t podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonania urzadzen zabezpieczajacych ruch pieszych

Wykonawca przedstawi do akceptacji Inzyniera zakres robot wykonywanych bezposrednio na placu
budowy oraz rob6t przygotowawczych na zapleczu. Przed wykonywaniem robét nalezy wytyczy¢
lokalizacje barier na podstawie dokumentacji projektowej, SST lub zalecen Inzyniera.

Do podstawowych czynnos$ci objetych niniejsza SST przy wykonywaniu ww. robot nalezy:

teren robot odpowiednio zabezpieczy¢ i oznakowac,
wykonanie otworéw przy pomocy wiertnic,
ustawienie stupkow,

zamontowanie elementéw w ramach z rur.

5.3. Ustawienie stupkow

Stupki, bez wzgledu na rodzaj i sposob osadzenia w gruncie, powinny sta¢ pionowo w linii urzadzenia

zabezpieczajacego ruch pieszych, a ich wierzchotki powinny znajdowac si¢ na jednakowej wysokosci.
Stupki z rur powinny mie¢ zaspawany gorny otwor rury. Stupki koncowe, narozne oraz stojace na

zatamaniach wygrodzenia o kacie wickszym od 150 nalezy zabezpieczy¢ przed wychylaniem si¢ uko$nymi

shupkami wspierajacymi, ustawiajac je wzdluz biegu ogrodzenia pod katem okoto 30 do45

5.4. Shupki wbijane lub wwibrowywane bezposrednio w grunt

Jesli dokumentacja projektowa lub SST ustali bezposrednie wbijanie lub wwibrowywanie stupkow w

grunt, to Wykonawca przedstawi do akceptacji Inzyniera:

e sposOb wykonania, zapewniajacy zachowanie osi stupka w pionie i nie powodujacy
odksztatcen lub uszkodzen stupka,

e rodzaj sprzetu (i jego charakterystyke techniczng), dotyczacy np. mtotow (bab) recznych
podnoszonych bezposrednio (lub przy uzyciu urzadzen pomocniczych) przez robotnikow,

miotow mechanicznych z wciagarka reczng lub napgdem spalinowym, wibromlotow
pograzajacych stupki w gruncie poprzez wibracje i dziatanie udarowe przy zachowaniu
wymagan ustawienia stupkow podanych w p. 5.3

5.5. Montaz urzadzen zabezpieczajacych ruch pieszych z balustrad szczeblinkowych

Balustrada chronigca ruch pieszych oprocz porgezy i shupkdéw powinna si¢ sktadaé wytacznie z elementow
pionowych (szczeblin) o rozstawie nie wigkszym niz 0,14 m. Dolny poziomy element konstrukcji balustrady

taczacy szczebliny nie moze znajdowac si¢ powyzej 0,12 m od poziomu terenu. Minimalna wysoko$¢ balustrady

winna wynosi¢ — 1,10 m. Wysoko$¢ i szerokos¢ elementéw w ramach winna by¢ zgodna z dokumentacja
projektowa lub SST. Zaleca si¢ wykonanie jednakowych odlegtosci migdzy stupkami, w celu zachowania

mozliwie jednego wymiaru ramy. Gorne krawedzie ram powinny by¢ zawsze poziome. Przeswity migdzy ramg a

stupkiem nie powinny by¢ wigksze niz 8 do 10 cm. Ramy ze szczeblinkami umieszcza si¢ miedzy stupkami i

przymocowuje do stupkéw w sposdb zgodny z dokumentacijg projektowa, SST lub wskazaniami Inzyniera. W

celu uniknigcia wydtuzania lub kurczenia si¢ ram pod wptywem temperatury zaleca si¢ mocowac ramy do
shupkow za pomoca $rub i plaskownikow z otworami podhuznymi.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Zasady kontroli jako$ci robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
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6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien uzyska¢ od producentéw zaswiadczenia o jakosci
(atesty) oraz wykona¢ badania materiatéw przeznaczonych do wykonania robot i przedstawi¢ ich wyniki
Inzynierowi w celu akceptacji materiatdw, zgodnie z wymaganiami okreslonymi w pkt.2:

6.3. Kontrola w czasie wykonywania robét

Kontrola polega na sprawdzeniu:

0 zgodno$¢ wykonania urzadzen z dokumentacja projektowa i SST (lokalizacja, wymiary),

o zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréw, zgodnie z pkt 2.3 + 2.7,

0 poprawnos¢ ustawienia stupkow, zgodnie z pkt. 5.3 1 5.4,

0 poprawnos¢ ustawienia i polaczenia elementow z balustrad szczeblinkowych, zgodnie z pkt.
55

OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows wykonania balustrady jest m (metr).

Obmiar polega na okresleniu rzeczywistej dtugosci urzadzenia zabezpieczajacego ruch pieszy.

ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru robét

Zasady odbioru robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 9.

9.2. Odbiér robot zanikowych i ulegajacych zakryciu

Cena wykonania 1 m barier ochronnych sztywnych obejmuje:

e  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

e dostarczenie na miejsce wbudowania elementow konstrukcji ogrodzen sztywnych oraz
materiatbw pomocniczych,

e  dostarczenie na plac budowy sktadnikéw oraz przygotowanie masy betonowej,

e zainstalowanie urzadzen bezpieczenstwa w sposob zapewniajacy stabilnosc,

e doprowadzenie terenu wokot wykonanych urzadzen do stanu przewidzianego w
dokumentacji projektowej lub wedtug zalecen Inzyniera,

e przeprowadzenie badan i pomiaréw kontrolnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1.Normy

PN-69/B-10285 Roboty malarskie budowlane farbami, lakierami i emaliami na spoinach
bezwodnych

PN-78/M-69011 Spawalnictwo. Ztgcza spawane w konstrukcjach spawanych. Podziat i
wymagania

PN-88/M-69420 Spawalnictwo. Druty lite do spawania i napawania stali

PN-85/M-69775 Spawalnictwo. Wadliwo$¢ ztgczy spawanych. Oznaczanie klasy wadliwos$ci na
podstawie ogledzin zewnetrznych
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e PN-68/C-81544 Wyroby lakierowe. Badania stopnia zniszczenia pokry¢ poddanych dziataniu
wplywow atmosferycznych

e PN-EN 1179 Cynk i stopy cynku. Cynk pierwotny.

e PN-86/H-84018 Stal niskostopowa o podwyzszonej wytrzymatosci. Gatunki

o PN-75/H-84019 Stal weglowa konstrukcyjna wyzszej jakosci ogdlnego przeznaczenia. Gatunki

e  PN-88/H-84020 Stal niestopowa konstrukcyjna ogolnego przeznaczenia. Gatunki

e PN-81/H-84023/07 Stal okreslonego zastosowania. Stal na rury

e PN-89/H-84030/02 Stal stopowa konstrukcyjna. Stal do nawegglania. Gatunki

e PN-81/H-93010 Stal. Ksztattowniki walcowane na goraco

e  PN-87/H-93200/2 Walcowka i prety stalowe okragte walcowane na goraco. Walcowka i prety
ogblnego zastosowania. Wymiary

e  PN-71/H-97053 Ochrona przed korozja. Malowanie konstrukcji stalowych. Ogodlne wytyczne

e BN-89/1076-02 Ochrona przed korozjg. Powtoki metalizacyjne cynkowe i aluminiowe na
konstrukcjach stalowych, staliwnych i zeliwnych. Wymagania i badania

e PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na zimno ogdlnego przeznaczenia

e PN-ISO-8501-1 Przygotowanie podtozy stalowych przed naktadaniem farb i podobnych
produktéow. Stopnie skorodowania i stopnie przygotowania niezabezpieczonych podlozy
stalowych oraz podtozy stalowych po catkowitym usunigciu wczesniej natozonych powtok.:

10.2. Inne dokumenty

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r., w sprawie ,,Szczegdtowe warunki
techniczne dla znakéw i sygnatow drogowych oraz urzadzenia bezpieczenstwa ruchu drogowego i
warunki ich umieszczania na drogach” (Dz. U. Nr 220, poz. 2181 z dnia 23.12.2003 r.)
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SST - 14.00 HUMUSOWANIE Z SIANIEM TRAWY
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3.

WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z humusowaniem i sianiem trawy w ramach zadania pn: Budowa parkingu dla
samochodow osobowych wraz z budowa muru oporowego, instalacji oswietleniowej i kanalizacji
deszczowej oraz przebudowg sieci elektroenergetycznej i teletechnicznej w ramach zadania inwestycyjnego:
,,Budowa parkingu przy dworcu PKP w Brzeszczach-Jawiszowicach”

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1 zgodnie z DM 00.00.00 - "Wymagania Ogélne".

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
humusowaniem i obsianiem trawa poboczy przy przebudowie ulicy Gléwnej w Sarnowie:

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z odpowiednimi normami.,

1.4.1. Ziemia urodzajna - ziemia posiadajaca wlasciwosci zapewniajace roslinom prawidlowy
rozwoj..

1.4.2. Torf ogrodniczy - materiat uzyskany przez kompostowanie torfu z odpadami ro$linnymi

1.4.3. Materiat roslinny - Sadzonki drzew, krzewow, kwiatow jednorocznych i wieloletnich..

1.4.4. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST Dm-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4,

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robot
Wymagania dotyczace rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5

MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialéw

Wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST DM-00.00.00
,Wymagania ogolne” pkt 2. Wszystkie materialy uzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze zrodet
uzgodnionych i zatwierdzonych przez Inzyniera.

2.2. Stosowane materialy

e torf ogrodniczy — powinien by¢ dostarczony w opakowaniach producenta

e nasiona traw — wystepuja w postaci gotowych mieszanek z nasion r6znych gatunkow:
gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy, klase,
numer normy wg ktorej zostala wyprodukowana, zdolnos¢ kietkowania

e nawozy mineralne — powinny by¢ w opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym
(zawarto$¢ azotu, fosforu, potasu _N.P.): nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed
zawilgoceniem i zbryleniem w czasie transportu i przechowywania

e woda — bez specjalnych wymagan..

SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.
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TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogblne” pkt 4.

WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania robot
Zasady wykonania rob6t podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. WyKkonanie obsiania trawg
Wymagania dotyczace wykonania obsiani sg nastepujace:

e teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen

e eren powinien by¢ obnizony w stosunku do obrzezy o okoto 2 cm — jest to miejsce na torf
ogrodniczy(ok.4 cm)

e teren powinien by¢ wyrownany i splantowany

e torf ogrodniczy powinien by¢ rozécielony rowna warstwa i wymieszany z nawozami
mineralnymi oraz Wyréwnany

e przed sianiem nasion trawy ziemi¢ nalezy watowa¢ walem gtadkim a potem walem kolczatka
lub zagrabié

e siew powinien by¢ dokonywany w dni bezwietrzne

e okres siania — najlepszy jest okres wiosenny, najpdzniej do potowy wrzesnia

e na terenie ptaskim nasiona wysiewane sa w ilo$ci 1 do 4 kg na 100m/( |

e na skarpach nasiona s3 wysiewane w ilosci 4 kg na 100m

e przykrycie nasion nastepuje przez przemieszanie z ziema grabiami lub watem kolczatka

e po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim watem w celu ostatecznego
wyréwnania

e mieszanka nasion trawnikowych moze by¢ gotowa lub wykonana wg sktadu uzgodnionego z
Inzynierem

e najwicksze zaglebienie powierzchni umocnionej przez humusowanie i obsianie sprawdzone
fatg 3 metrowg moze wynosic¢ 5 cm.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarows jest 1m2 (metr kwadratowy) wykonanego humusowania z obsianiem.
ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru robot
Zasady odbioru robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla zatozonego sposobu wykonania i obejmuje:

e Roboty pomiarowe i prace przygotowawcze

e zakup i dostarczenie mieszanki nasion traw

e lokalne przemieszczenie humusu i jego przygotowanie do ponownego wbhudowania
e ulozenie humusu wraz z zageszczeniem

e obsianie mieszanka traw

e podlewanie woda i pielegnacja

e ecwentualny powtorny obsiew

e uporzadkowanie terenu

e wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréw, préb i sprawdzen

e oznakowanie miejsca roboét i jego utrzymanie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1.Normy

e PN-G-98011 Torf rolniczy

e PN-R-67022 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy iglaste

e PN-R-67023 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy lisciaste

e PN-R-67030 Cebule, bulwy, kiacza i korzenie bulwiaste roslin ozdobnych
e BN-73/0522-01 Kompost fekaliowo-torfowy

¢ BN-76/9125-01 Rosliny kwietnikowe jednoroczne i dwuletnie..
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SST — 18.00 ROBOTY W ZAKRESIE BURZENIA I ROZBIORKI
OBIEKTOW BUDOWLANYCH
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WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegodtowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt rozbiérkowych, demontazowych i wyburzeniowych zwigzanych z rozbidrka
budynku w ramach zadania pn: Budowa parkingu dla samochodéw osobowych wraz z budowg muru
oporowego, instalacji oswietleniowej i kanalizacji deszczowej oraz przebudowg sieci elektroenergetyczne;j i
teletechnicznej w ramach zadania inwestycyjnego: ,,Budowa parkingu przy dworcu PKP w Brzeszczach-
Jawiszowicach”

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1 zgodnie z SST - 00.00 - "Wymagania Og6lne".

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot rozbidérkowych, demontazowych i wyburzeniowych zwigzanych z rozbiorka budynku zgodnie
z Dokumentacjg Projektows.

1.4. OKkreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z odpowiednimi normami.

1.4.1. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST - 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4,

1.4.2. Rozbiérka demontazowa — prace polegajace na oddzieleniu catych, dajacych si¢ odrebnie
utylizowaé, elementow rozbieranego obiektu.

1.4.3. Rozbiérka wyburzeniowa — prace polegajace na zburzeniu i rozdrobnieniu elementéw obiektu
przeznaczonych do rozbiorki bez wyodrgbnienia jego sktadnikéw nadajacych si¢ do utylizacji.

1.4.4. Oplata skladowiskowa — ponoszona przez Wykonawce oplata z tytutu zdeponowania urobku
powstalego w wyniku przeprowadzonych prac rozbiorkowych na sktadowisku odpadow.

1.45. Wywoz odpadow - transport urobku na sktadowisko i ich utylizacja. Pozostate okreslenia uzywane
w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami oraz z okresleniami
podanymi w OST ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 1.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robot

Wymagania dotyczace robot podano w SST - 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5. Wykonawca robot
jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania rob6t oraz za ich zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa,
Specyfikacja Techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru.

MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialéw

Wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST - 00.00
,Wymagania ogo6lne” pkt 2..

SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w SST - 00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.
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3.2. Sprzet do wykonania robot

Nie stawia si¢ szczegolnych wymagan w zakresie sprzetu, wykraczajacych poza wymagania podane W
SST - 00.00 ,,Wymagania og6lne” Wykonawca przystepujacy do robot powinien zapewnic:

pomieszczenie sanitarne,

umywalni i we,

drabiny przystawne wys. 4,0-4,5 m,

rusztowania wolnostojace typu RR-1 lub warszawskie,

rynny do spuszczania gruzu,

siatki ostonowe,

apteczka ze srodkami opatrunkowymi,

elektronarzgdzia do robot rozbiérkowych,

srodki transportowe — samochody skrzyniowe samowytadowcze dla transportu materiatéw
rozbidrkowych.

TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w SST - 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4. Transport
materiatow z rozbidrek i gruzu powinien odbywac sie specjalistycznym taborem samochodowym
umozliwiajacym szybki roztadunek. Przewozony urobek musi by¢ w sposob catkowicie pewny
zabezpieczony przed przemieszczaniem si¢, wysypywaniem lub spadnigciem ze skrzyni tadunkowe;.
Urobek nie moze w czasie transportu wydziela¢ pytu.

WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania robot
Zasady wykonania robot podano w SST - 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Prace wstepne

Po przejeciu budowy, Wykonawca winien dokona¢ wszelkich koniecznych zabezpieczen terenu
budowy, zgodnie z obowigzujacymi przepisami BHP i Prawem Budowlanym. Wykonawca winien
wygrodzié teren robot rozbiorkowych przed dostgpem 0sob postronnych i oznakowaé o grozacym
niebezpieczenstwie. Wykonawca winien zamocowac na ogrodzeniu tablice koloru zoéttego informujace o
grozacym niebezpieczenstwie. Wykonawca deklaruje przeprowadzenie wszystkich robot rozbiorkowych
zgodnie z obowigzujacymi przepisami i prawem. Przed przystapieniem do rozbiorki, Wykonawca dokona
odfaczenia istniejacych przylaczy energetycznych i wodociggowych oraz kanalizacyjnych dla rozbieranego
obiektu. Sposob postgpowania z odpadami powinien by¢ zgodny z postanowieniami obowigzujacej Ustawy
0 odpadach. Przed rozpoczeciem rozbiorek, Wykonawca winien uzgodnic¢ tras¢ (w kierunku miejsca
zagospodarowania odpadow z rozbiodrek) i mozliwos¢ korzystania z drog publicznych z wlasciwymi
zarzadcami drog.

5.3. Szczegolowy zakres wykonania robét

Przed przystapieniem do robot trzeba przeprowadzi¢ doktadne badanie konstrukcji i stanu
technicznego poszczegolnych elementéw sktadowych obiektu istniejacego, rozeznad ich otoczenie, ustali¢
metode rozbiorki. Zakres i wymagania prac przygotowawczych wg ustalenia z Inspektorem Nadzoru.

Badanie konstrukcji i stanu technicznego elementéw podlegajacych rozbiorce. Rozbierane
elementy budowli sg dtugotrwale eksploatowane, dlatego trzeba rozezna¢ konstrukcje poszczegdlnych
elementow, ich polaczenia migdzy soba oraz stopien zniszczenia oraz zanieczyszczenia terenu przylegtego
do urzadzen, aby mozna byto dobra¢ wtasciwy sposob rozbiorki.
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5.4. Dziennik robot rozbiérkowych

W zaleznosci od ustalen z Inspektorem Nadzoru przebieg robot rozbiérkowych powinien by¢
odnotowany w Dzienniku Rozbiorki, ktory oprocz danych porzadkowych powinien podawac:

kolejnosé i sposdéb wykonywania robot,

protokolarne stwierdzenie, czy elementy budowli, na ktérych beda pracowali robotnicy oraz
ustawione rusztowania i drabiny, maja dostateczng wytrzymatosc,

opis srodkow zabezpieczajacych, ktore zostaty uzyte przy rozbiorce,

opis okolicznosci towarzyszacych rozbiorce i majacych wplyw na przebieg robot i
bezpieczenstwo ludzi prowadzacych rozbiorke.

5.5. Szczegolowe zasady BHP przy robotach rozbiérkowych

Przy wykonywaniu robdt stosowac nastgpujace przepisy BHP:

przed przystapieniem do robdt rozbiérkowych, pracownicy powinni by¢ zapoznani z
programem oraz harmonogramem rozbidrki i poinstruowani o bezpiecznym sposobie jej
wykonania,

teren robot rozbidrkowych winien by¢ ogrodzony i oznakowany tablicami ostrzegawczymi,
usuwanie jednego elementu nie powinno wywolywac¢ nieprzewidzianego spadania lub
zawalania innego,

pracownicy znajdujacy si¢ na wysoko$ci musza mie¢ kontakt wzrokowy i stuchowy z
pracownikami przebywajacymi na poziomie zerowym,

roboty nalezy prowadzi¢ pod kierownictwem i stalym nadzorem oséb posiadajacych
odpowiednie kwalifikacje i doswiadczenie przy tego rodzaju robotach. Kazdy zatrudniony
pracownik powinien posiada¢ przeszkolenie w zakresie BHP i posiada¢ aktualne, wazne
okresowe badania lekarskie,

pracownicy wykonujacy roboty rozbiorkowe winni posiadaé odziez roboczg i sprzgt ochrony
osobistej: hetmy, okulary ochronne, rekawice, maski przeciwpytowe, buty z noskami
stalowymi, szelki pachwinowe z linkami asekuracyjnymi,

prace rozbidérkowe powyzej 4 m nad terenem winny by¢ zabezpieczone rusztowaniami,
barierkami z dekami kraweznikowymi lub stosowaé indywidualne $rodki bezpieczenstwa dla
poszczegolnych pracownikow (pasy i liny asekuracyjne),

wykonanie robot rozbidrkowych musi by¢ zgodne z obowigzujacym Rozporzadzeniem
Ministra Infrastruktury w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych i rozbidérkowych,

stosowane rusztowania i pomosty powinny posiada¢ niezbg¢dne atesty i dopuszczenia.
Kazdorazowo rusztowanie musi by¢ dopuszczone do uzytkowania przez uprawnione osoby
nadzoru technicznego. Wymagane sg rowniez przeglady okresowe zgodnie z warunkami
okreslonymi dla danego typu rusztowania. Rusztowanie powinno by¢ zabezpieczone siatkami
ochronnymi. Rusztowania powinny posiadac certyfikaty,

elementy konstrukcji stalowych nalezy przecinaé¢ palnikiem acetylenowym,

nie nalezy prowadzi¢ rob6t rozbiorkowych na zewnatrz w ztych warunkach atmosferycznych,
w czasie deszczu, opadow $niegu oraz silnych wiatrow. Nie wolno spalaé¢ materialow na
miejscu budowy,

Wykonawca zlokalizuje i zabezpieczy sie¢ instalacji znajdujacych si¢ w miejscu budowy przed
przystapieniem do prac rozbiérkowych. Instalacje dziatajace i majace pozostaé czynne po
zakonczeniu budowy nalezy utrzymaé w sprawnosci,

roboty nalezy prowadzi¢ tak, aby nie zostata naruszona statecznos$¢ rozbieranego elementu,
przez caty czas trwania robot nalezy pilnowac, aby na plac rozbiérki nie wchodzily osoby
postronne,

w trakcie wykonywania ci¢¢ konstrukcji stalowej palnikami gazowymi nalezy stosowac si¢ do
nastepujacych zasad:

praca spawaczy w zathuszczonych ubraniach roboczych jest zabroniona,

pobieranie gazu powinno odbywac si¢ z butli ustawionych w pozycji pionowe;j i
zamocowanych do $cian, stupow itp. za pomoca obejm,

weze gumowe powinny posiada¢ dtugosé co najmniej 5 m,

197



przechowywanie w jednym pomieszczeniu butli z tlenem wspoélnie z materiatami lub gazami
tworzacymi z nim mieszank¢ wybuchowa jest zabronione,

po zakonczeniu prac spawalniczych nalezy sprawdzi¢ czy nie pozostawiono tlacych lub
zarzacych si¢ czasteczek na stanowisku pracy lub w jego bezposrednim otoczeniu oraz czy nie
wystepuja oznaki tlenia si¢ materiatdw badz inne wskazujace na mozliwos¢ zaistnienia pozaru,
jezeli zajdzie taka potrzeba Wykonawca powinien odlaczy¢ i przykry¢ urzadzenia
mechaniczne i korzysta¢ z energii elektrycznej wedtug zasad i przepiséw ustalonych przez
wladze lokalne,

po zakonczeniu dnia pracy Wykonawca podejmie dzialania w celu zapewnienia
bezpieczenstwa,

nalezy chroni¢ wszystkie urzadzenia i materiaty przeznaczone do ponownego wykorzystania
lub przekazania wtascicielowi,

odpady transportowacé tak, aby nie zanieczyszczaty placu budowy. Do czasu wywiezienia,
odpady sktadowa¢ w kontenerach,

odpady w kontenerach powinny by¢ gromadzone selektywnie, tak, aby mozliwy byt ich
wywoz w jednorodnych partiach (w rozumieniu obowiazujacej klasyfikacji odpadow),
przewoznik powinien posiada¢ uprawnienia wymagane dla transportu odpadow,

odpady nalezy utylizowa¢ w sposdb i w miejscu, zgodnymi z wymogami prawa,
Wykonawca bgdzie prowadzit prace rozbiorkowe $cisle wedtug przepisow BHP,
Wykonawca przejmie pelng odpowiedzialno$¢ w dopilnowaniu przestrzegania powyzszych
przepiséw przez pracownikéw i podwykonawcow.

5.6. Program prac rozbiorkowych

Projektuje si¢ rozbiorke metoda tradycyjna. Rozbidrka prowadzona bedzie recznie, przy pomocy
elektronarzedzi, bez uzycia sprzetu cigzkiego. Roboty rozbidrkowe:

Nalezy prowadzi¢ z zachowaniem pelnego bezpieczenstwa,

prace przy uzyciu materiatdw wybuchowych sa niedopuszczalne,

elementy zelbetowe nalezy wycina¢ diamentowg tarcza tnaca,

elementy konstrukcji stalowych, rurociagi stalowe nalezy przecina¢ palnikiem acetylenowym,
wszelkie materiaty z rozbidrek nalezy posegregowac i przygotowaé do transportu poprzez
skruszenie duzych fragmentéw konstrukcji na wymiary umozliwiajace transport,

znajdujace si¢ w poblizu rozbieranych elementéw urzadzenia nalezy zabezpieczy¢ przed
uszkodzeniami,

rozbiérke prowadzi¢ pod nadzorem uprawnionej osoby, z zachowaniem przepisow
bezpieczenstwa i higieny pracy oraz sztuki budowlane;j,

pracownicy wykonujacy prace rozbiorkowe musza by¢ zaznajomieni z zakres prac, kolejnoscia
1 zasadami bezpieczenstwa prowadzenia robot,

materiaty pochodzace z rozbiérki winny by¢ wywiezione na legalne sktadowisko materiatlow
odpadowych i do utylizacji.

5.7. Demontaz urzadzen i przewodow instalacyjnych

Wszystkie instalacje wewngtrzne wraz z urzadzeniami wystepujace w rozbieranym obiekcie, po
odlaczeniu od czynnych sieci, nalezy rozebra¢ i zdemontowac. Przed przystapieniem do robot
rozbidrkowych instalacji wewnetrznych nalezy:

opréznié rurociagi z wody/$ciekow,

odtaczy¢ dostawe mediow zewnetrznych tj. wody, kanalizacji i elektrycznosci — odtaczenie
nalezy potwierdzi¢ stosownym pisemnym o$§wiadczeniem odpowiednich stuzb Uzytkownika,
dodatkowe i ostateczne potwierdzenie tego faktu winno by¢ dokonane przez Kierownika
Budowy i potwierdzone wpisem do Dziennika Budowy.

Rury stalowe pocigé¢ na odcinki do transportu do punktu ztomu.
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5.8. Rozbiérka stolarki drzwiowej i okiennej

Skrzydta drzwiowe i okienne zdja¢ z zawiasow, zdemontowac opaski, oscieznice wyku¢ z muru. Po
wyjeciu okien otwory zaleca si¢ zabi¢ deskami dla zapewniania bezpieczenstwa pracy przy nastgpnych
robotach.

5.9. Rozbidérka pokrycia dachowego i obrébek blacharskich

Rozbiorke pokrycia dachowego z papy i obrobki blacharskie prowadzi¢ od géry kalenicy w Kierunku
okapu.

5.10. Rozbidérka podsufitki.

Rozbiorke podsufitki wraz z welng mineralng nalezy wykona¢ sukcesywnie.

5.11. Rozbiérka dachu dwuspadowego

W pierwszej kolejnosci dokona¢ demontazu poszycia z desek rozpoczynajac od kalenicy i posuwajac
si¢ w dot. Nastepnie zdemontowaé sukcesywnie kratownice drewniane. Transport na ziemi¢ z uwagi na ich
dtugosé i ciezar powinien odbywac si¢ za pomoca dzwigu lub wyciagu. Drewno zesktadowac.

5.12. Rozbiérka Scian dzialowych

Rozbiodrke $cian dzialowych nalezy rozpoczaé¢ od odbicia tynkoéw wzglednie glazury. Po usunigciu z
miejsca roboczego gruzu przystapi¢ do rozbierania Scian od gory, warstwami przy zastosowaniu lekkich
rusztowan. Scianki dziatowe lekkie rozbiera¢ poprzez zdjecie poszycia i odcigcie od szkieletu.

5.13. Rozbiorka $cian zewnetrznych i wewnetrznych

Rozbiodrka Scian wewngtrznych prowadzi¢ rownolegle ze Scianami zewngtrznymi. Rozbiorke prowadzi¢
zgodnie ze sztuka budowlana, obowiazujacymi przepisami i uzgodnieniami z Inspektorem Nadzoru.

5.14.Rozbiérka fundamentéw i podmurowek.

Dokona¢ rozbidrki $cian fundamentowych budynku oraz fundamentéw. Nalezy je odkopaé, nastepnie
rozbi¢ za pomocg sprz¢tu wyburzeniowego. Uzyskany gruz z prac rozbiorkowych zatadowaé 1 wywiez¢é na
legalne wysypisko. Powstaly w wyniku rozbiorki dot po zabudowie zniwelowac poprzez wypelnienie
gruboziarnistym piaskiem, z zageszczeniem warstwami.

5.15. Segregacja odpadéw, transport i utylizacja.

W czasie prowadzenia prac rozbiorkowych materialy nalezy segregowac i oddzielac te, ktore moga by¢
wykorzystane jako surowce wtorne. Transport gruzu prowadzi¢ na biezagco w miar¢ postgpu prac
rozbidrkowych. Wywo6z samochodami cigzarowymi samowytadowczymi, zabezpieczonymi plandekami
przed pyleniem w czasie jazdy. Wykonawca na wilasny koszt usunie materiaty z rozbiorki z Terenu
Budowy, wywiezie na legalne wysypisko oraz podda zagospodarowaniu zgodnie z wymaganiami Ustawy o
odpadach i prawie o ochronie srodowiska. Wykonawca moze zosta¢ zobowigzany przez Zamawiajacego do
wysegregowania z materiatow rozbidorkowych ztomu metalowego oraz demontowanych maszyn, urzadzen i
instalacji. Materiaty te nalezy ztozy¢ wowczas w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru i
pozostawi¢ do dyspozycji Zamawiajacego.

5.16. Uporzadkowanie terenu

Teren po robotach rozbiorkowych uporzadkowaé, wyréwnac, utwardzi¢ i dalsze prace prowadzic¢
zgodnie z projektem branzy drogowe;j
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10.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Zasady kontroli jako$ci robot podano w SST - 00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.

OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiaru jest:

e M2 — $cian dzialowych, $cian no$nych wewnetrznych i zewnetrznych, fundamentow i
podmuréwek, dachu dwuspadowego, pokrycia dachowego

e mb —przewodow instalacyjnych,

e kg - innych odpadéw,

e tona- wywiezionego gruzu,

e szt/kpl — urzadzen instalacyjnych, stolarki drzwiowej i okiennej..
ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru robét
Zasady odbioru robot podano w SST - 00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.

PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST - 00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 9.
PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

e Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz. U Nr 207 z 2003 r., poz. 2016) z
pozniejszymi zmianami.

e Rozporzadzenie MGP i B z dn. 15 grudnia 1994 r. w sprawie warunkow i trybu postgpowania
przy robotach rozbidorkowych nie uzytkowanych, zniszczonych lub nie wykonczonych obiektow
budowlanych (Dz.U. z 1995 r. Nr 10, poz. 47) z pdzniejszymi zmianami.

e Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzes$nia 1997 r. w sprawie
ogolnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz. 1650) z pdzniejszymi
Zmianami.

e  Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 27.08.2002 r. w sprawie szczegotowego zakresu formy
planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz szczegdétowego zakresu rodzajow robot
budowlanych, stwarzajacych zagrozenie bezpieczenstwa i zdrowia ludzi (Dz. U. Nr 151 poz. 1256
72002 r.) z pdzniejszymi zmianami.

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczefnstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401 poz. 140) z
pozniejszymi zmianami.

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 23.06.2003 r. w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120
poz. 1126 z 2003 r.) z pézniejszymi zmianami.

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 26.06.2002 r. dot. dziennika budowy, montazu i
rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 108 poz. 953 z 2002 r.) z p6zniejszymi zmianami.

e Ustawa o odpadach z dnia 27 kwietnia 2001 r. (Dz. U. Nr 62, poz. 628) z pézniejszymi zmianami.
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