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ST - 00.00
Wymagania ogolne

1.2. Zakres stosowania ST : Specyfikacja techniczna (ST) wraz z dokumentacja techniczng i kosztorysem
stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t budowlanych .

1.3. Zakres robét objetych ST: Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogélne dla
rob6t budowlanych wystepujacych przy realizacji projektowanego zadania.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynno$ci na terenie
robot, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa i specyfikacjami
technicznymi.

Dokumentacja projektowa zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegdtowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podzial na dokumentacj¢ projektowa dla
zamawiajacego 1 wykonawcy.

1.4.1. Przekazanie terenu robét.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze wykonawcy teren
robot wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi , dziennik
robot oraz dokumentacj¢ projektowa i ST.

1.4.2. Dokumentacja projektowa i powykonawcza.

Dokumentacja zataczona do dokumentéw przetargowych:

1) Projekt,

2) Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot,

3) Przedmiar robot.

Wszelkie zmiany w Dokumentacji Projektowej wprowadzane przez projektanta powinny by¢ wprowadzane na
pismie na ewentualny wniosek inspektora, kierownika robot.

1.4.3. Zabezpieczenie terenu robot.

Roboty budowlane powinny by¢ prowadzone po zabezpieczeniu obiektu przed dostgpem o0sob
postronnych. Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu robot w okresie trwania
realizacji umowy az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wijazdy 1 wyjazdy z terenu robdt przeznaczone dla pojazdéw pracujacych przy realizacji robot, wykonawca
odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

1.4.3. Zabezpieczenie mienia (stolarki okiennej, podlug, Scian).

Roboty budowlane powinny by¢ prowadzone po zabezpieczeniu elementéw mienia przed uszkodzeniem, za
pomoc3 foli ochronnych. Po zakonczeniu prac konieczne jest usuniecie zabezpieczen i uporzadkowanie ,
umycie, posprzatanie pomieszczen, elementéw stolarki okiennej i drzwiowej, podléog oraz terenu
przyleglego. Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia w/w obszaréw i mienia podczas trwania
realizacji umowy az do zakonczenia prac a po zakonczeniu do usuniecia zabezpieczen wraz z ich
utylizacja oraz posprzatania pomieszczen.

1.4.4. Ochrona $rodowiska.

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.

W czasie trwania robot wykonawca bgdzie podejmowac¢ wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie
si¢ do przepisow i norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu robot oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla oséb lub dobr publicznych i innych a wynikajacych z nadmiernego
hatasu, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan , bedzie mial szczegdlny wzglad na $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed
zanieczyszczeniem terenu i powietrza pytami oraz mozliwoscig powstania pozaru. Nie nalezy pali¢
zadnych materialow ani $mieci. W tym celu przed rozpoczgciem robot nalezy na placu ustawi¢ kontener na
$mieci i odpady. Nalezy rowniez wyznaczy¢ i zabezpieczy¢ miejsce na gromadzenie gruzu z rozbiorki w
przypadku, gdy nie bedzie mozliwosci zatladowania go bezposrednio na $rodki transportowe.

1.4.5. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegat przepisow ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé¢, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzgt przeciwpozarowy
na terenie robot, w zapleczu i w pojazdach.

Materialy tatwopalne beda skltadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem 0s6b trzecich.



Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji

robot albo przez personel wykonawcy.
1.4.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia , nie bedg dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza
si¢ uzycia materialtow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu wigkszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe, uzyte do robot beda mialy aprobate techniczng wydana przez uprawniong jednostke,
jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materialéw na §rodowisko.

Materialy, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot szkodliwos¢ ich zanika
(np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy, wykonawca powinien otrzymac zgod¢ na
uzycie tych materiatéw od wlasciwych organéw administracji panstwowej.

1.4.7. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatne;j.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz begdacych witascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen
w trakcie trwania robot. Jezeli teren robot przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniowa, wykonawca
bedzie realizowa¢ roboty w sposéb powodujacy minimalne niedogodnos$ci dla mieszkancow.

Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zarobot mieszkaniowej w sasiedztwie robot, spowodowane
jego dziatalnoscia.

1.4.8. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow.

Wykonawca bedzie stosowaé si¢ do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatow i wyposazenia na i z terenu robot.

Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od witasciwych wladz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat
inspektora nadzoru.

1.4.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegolnosci ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia, sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i
zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie.

Wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okre§lonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie i sa
uwzglednione w cenie kontraktowe;j .

1.4.10. Ochrona i utrzymanie robét.

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrong robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robot od daty
rozpoczgcia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez inspektora nadzoru.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone
w taki sposob, aby elementy robot byly w zadawalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jesli wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie inspektora nadzoru winien
rozpocza¢ roboty te nie pdzniej niz 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.4.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z wykonywanymi robotami
i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetienie wszelkich
wymagan prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do
sprzgtu, materialow lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robot i w sposob ciagly bedzie
informowac¢ inspektora nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnos$ne
dokumenty.

1.4.12. Ré6wnowazno$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych.

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy i przepisy, ktore spetnia¢ maja
materialy, sprzg¢t i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bgeda obowigzywaé postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepisow o ile w warunkach
kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku, gdy powotane normy i przepisy sa panstwowe lub



odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy
zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy pod warunkiem ich
sprawdzenia 1 pisemnego zatwierdzenia przez inspektora nadzoru. Roéznice pomigdzy powotanymi
normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ dokfadnie opisane przez wykonawce i
przedtozone inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia.

2. MATERIALY.

2.1. Zrédla uzyskania materialéw.

Przed zaplanowanym wykorzystaniem materialdw przeznaczonych do robot, wykonawca przedstawi
inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia informacje dotyczace proponowanego zrédta wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatéw jak rowniez odpowiednie §wiadectwa : pochodzenia ,
jakosci i certyfikaty. Czgs$¢ konkretnych materiatow , ktdre zyczy sobie zamawiajacy , podane sa w opisie
technicznym projektu budowlanego.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wihascicieli i odno$nych wladz na pozyskanie materiatow ze
zrodel miejscowych wiaczajac w to zrodta wskazane przez zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczy¢
inspektorowi nadzoru wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan
terenowych 1 laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metod¢ wydobycia i selekcji, uwzgledniajac
aktualne decyzje o eksploatacji, organow administracji panstwowej i samorzadowe;.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty z tytutu wydobycia materiatow, dzierzawy i inne jakie okaza si¢ potrzebne
w zwiazku z dostarczeniem materiatow do robot.

2.3. Materialy, ktére nie odpowiadaja wymaganiom.

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom, zostang przez wykonawc¢ wywiezione z terenu robot i ztozone w
miejscu wskazanym przez inspektora nadzoru. Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg si¢ nie
zaakceptowane materiaty, wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem,
usuni¢ciem i nie zaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow.

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo§¢ wariantowego zastosowania danego rodzaju
materiatu w wykonanych robotach, wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze co
najmniej | tydzien przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to potrzebne z
uwagi na wykonanie wymaganych badan .

Dopuszcza si¢ zastosowanie materiatlow o parametrach rownorzednych lub wyzszych.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu, gdy beda one uzyte do roboét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jako§¢ i wiasciwosci i byly dostgpne do
kontroli przez Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakos¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robot powinien byé zgodny z oferta
wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu powinny gwarantowa¢ przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowe;.

Sprzet bedacy wlasnoscia wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie
i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujagce zachowania warunkow umowy, nie
zostang dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materialow.

Liczba $rodkow transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowe;.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisoéw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o$ i innych parametrow technicznych.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia,
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu robot.



5. WYKONYWANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy ,za jako$¢ zastosowanych
materiatow 1 wykonywanych robot, oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa oraz poleceniami
Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z prawem i sztuka budowlang.

Polecenia Inspektora Nadzoru powinny by¢ wykonywane przez wykonawce w czasie okreslonym przez
Inspektora Nadzoru, pod grozbg zatrzymania robodt. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie wykonaweca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot.

Celem kontroli jakosci robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozona
jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg robot i jako$¢ materialow. Wykonawca bedzie
przeprowadza¢ pomiary i badania materiatéw oraz robot z czgstotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze
roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej. Wykonawca dostarczy
zamawiajagcemu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprz¢t badawczy posiadaja wazna
legalizacjg.

6.2. Pobieranie prébek.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ badania tych materialow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile
kwestionowane materialy nie zostang przez wykonawce usunigte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty
badan pokrywa wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te
pokrywa zamawiajacy. Probki pobiera si¢ losowo. Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ zapewniona mozliwosc¢
udziatu w pobieraniu probek.

6.3 Certyfikaty i deklaracje.

Inspektor nadzoru moze dopuscic¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisow i
dokumentéw technicznych, 2. deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polska Norma lub
aprobatg techniczng, w przypadku wyroboéw dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa
objete certyfikacja okreslong w pkt 1 i ktore spetniaja wymogi ST.

6.4. Dokumenty robot.

(1) Dziennik robot

Dziennik robdt jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym zamawiajacego i wykonawce w
okresie od przekazania wykonawcy terenu robot do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za
prowadzenie dziennika robot zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na wykonawcy. Zapisy w
dzienniku robdt beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i
mienia oraz technicznej i gospodarczej strony robot.

Kazdy zapis w dzienniku robot bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu,
z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego.

Zapisy beda czytelne, dokonane trwata technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden po drugim,
bez przerw. Zataczone do dziennika robot protokoty i inne dokumenty bgda oznaczone kolejnym numerem
zalgcznika i opatrzone datg i podpisem wykonawcy i zamawiajacego. Do dziennika robot nalezy wpisywaé
w szczegolnoscei:

- datg przekazania wykonawcy terenu robot,

- datg przekazania przez zamawiajacego dokumentacji projektowej,

- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczeg6lnych elementow robot,

- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach, -
uwagi i polecenia inspektora nadzoru,

- daty zarzadzenia wstrzymania robot z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioré6w robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu, czgsciowych i ostatecznych
odbioréw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje wykonawcy,

- stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,

- dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robét,



- dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia wykonawcy, wpisane do dziennika robot beda przedlozone inspektorowi
nadzoru do ustosunkowania sig.

Decyzje inspektora nadzoru wpisane do dziennika robdt, wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia
lub zaje¢ciem stanowiska. (2) Ksigzka obmiarow

Ksigzka obmiaréow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementow
robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w
kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatdéw, orzeczenia o jakosci
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan wykonawcy, stanowig zalaczniki do odbioru robot.
(4) Pozostate dokumenty robot

Do dokumentow robét zalicz si¢, oprocz wymienionych w pkt (1) — (3) nastepujace dokumenty:

- pozwolenie na realizacj¢ zadania inwestycyjnego,

- protokoly przekazania terenu robot,

- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
- protokoty odbioru robot,

- protokoly z narad i ustalen,

- korespondencj¢ na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw robot

Dokumenty roboét beda przechowywane na terenie robot w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Zaginigcie
jakiegokolwiek dokumentu robot spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej
prawem.

Wszelkie dokumenty robot beda zawsze dostepne dla inspektora nadzoru i przedstawiane do wgladu na
zyczenie zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7. 1.0golne zasady obmiaru robo6t. Obmiar robot bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych robot
zgodnie z dokumentacja projektowa , w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru be¢da
wpisane do ksigzki obmiarow.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materialow.

Dhugosci i odlegtosci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi bgda obmierzone poziomo wzdtuz linii
osiowej.

Objetosci beda obliczone w m3 jako dtugo$¢ pomnozona przez $redni przekrdj.

Ilosci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét beda zaakceptowane przez
inspektora nadzoru. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez wykonawce . Wszystkie
urzadzenia pomiarowe beda przez wykonawce utrzymywane w dobrym stanie przez caly okres trwania
robot.
7.4.Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary begda przeprowadzone przed czeSciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, a takze w
przypadku wystgpowania dluzszej przerwy w robotach. Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w
czasie ich wykonywania. Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét.
W zaleznosci od ustalen, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
b) odbiorowi czgsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.



8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbidr robot zanikajgcych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr ten bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdélnego postgpu robot.
Odbioru rob6t dokonuje inspektor nadzoru.

Gotowos¢ danej czgsci robot do odbioru zglasza wykonawca wpisem do dziennika robot i jednoczesnym
powiadomieniem inspektora nadzoru. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz
w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika robot.

8.3. Odbior czesciowy.

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i1 jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru czgsciowego dokonuje
si¢ wedlug zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.4. Odbiér ostateczny robot.

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci
1 wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
wykonawce wpisem do dziennika robot z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inspektora Nadzoru.

Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy , liczac od dnia potwierdzenia
przez inspektora nadzoru zakonczenia robot i przyjecia dokumentow.

Odbioru dokona komisja wyznaczona przez zamawiajacego w obecnosci wykonawcy i Inspektora Nadzoru.
Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakoSciowej na podstawie przedtozonych dokumentow,
wynikow badan, i pomiar6w, ocenie wizualnej oraz zgodnos$ci wykonania robot z dokumentacja
projektowa.

W przypadku nie wykonania wyznaczonych robo6t poprawkowych lub robot uzupehiajacych w robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru ostatecznego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:

1.dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala sporzadzona w
trakcie realizacji umowy,

2. dzienniki robot i ksigzki obmiaréw (oryginaty),
3. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnoéci wbudowanych materiatow,

W przypadku, gdy wg komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu w wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

8.5. Odbior pogwarancyjny.

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w pkt 8.4. ,,0dbior ostateczny robot”.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika robét, montazu i
rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz.U. Nr 138, poz.1555).



ST - 00.01
REMONT KOTLOWNI

1. Przedmiot SST:
Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
rozbiérkowych zwigzanych z realizacja zadania.
1.1 Zakres stosowania SST:
Szczegotowa specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych powyze;j.
1.2. Zakres robot objetych SST:
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie prac
ZWIAZANYCH Z REMONTEM KOTLOWNI. Zakres prac obejmuje w szczegolnosci:
e prace demontazowe
¢ wymiana wkladu kominowego
e prace instalacyjne b. elektryczna
e stolarka drzwiowa
e prace budowlane
e prace instalacyjne b. sanitarna
1.3. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami oraz okre$leniami podanymi w
OST .
1.4. Wymagania dotyczace prowadzenia robét
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacjga projektowa,
kosztorysowa , SST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogoélne wymagania dotyczace robodt sa podane w OST.

2. MATERIALY

2.1 materialy do wbudowania

Materialy do wbudowania musza posiada¢ dopuszczenie do stosowania w danym typie robdt, w danym typie instalacji
lub w danym typie pomieszczenia.

2.2 Materialy rozbiéorkowe

Wszystkie elementy z demontazu nalezy zutylizowa¢. Wszelkie pozostatosci z rozbiorek lub prowadzonych prac
budowlanych nalezy zutylizowa¢ a koszt ich utylizacji nalezy uwzglgdni¢ w cenie jednostkowej dla danej pozycji.

3. SPRZET
3.1. Wymagania ogélne
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w OST.
3.2 Sprzet do wykonywania robét
Roboty mozna wykona¢ r¢cznie lub przy uzyciu innych specjalistycznych narzgdzi.
Wykonawca jest zobowiazany do uzywania takich narzedzi, ktére nie spowoduja niekorzystnego wplywu na jakosé
materiatow i wykonywanych robdt oraz beda przyjazne dla srodowiska.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST.
4.2, Transport materialow i sprzetu

Do transportu materialow 1 sprzgtu stosowaé nastgpujace sprawne technicznie $rodki transportu. Materiaty nalezy
uktada¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej, obok siebie i zabezpieczy¢ przed mozliwoscia przesuwania si¢
podczas transportu. Jezeli dtugos¢ przewozonych elementéw jest wicksza niz dtugos¢ samochodu to wielkos¢ nawisu
nie moze przekroczy¢ 1m. Przy zatadunku i wyladunku oraz przewozie na $rodkach transportowych nalezy przestrzegac
przepisow obowiazujacych w transporcie drogowym. Przy ruchu po drogach publicznych $rodki transportowe musza
spelnia¢ wymagania przepiséw ruchu drogowego.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 prace demontazowe:
> oproznienie catej istniejacej instalacji co, cwu, zwu z wody celem zapobiezenia niekontrolowanych wyciekow
podczas prac demontazowych,
> demontaz wszystkich rurociagdéw instalacji co, cwu, zwu (stal, miedz, pp)-



>
>
>
>
>
>
>
>
>

demontaz podejscia instalacji kanalizacyjnej wraz z umywalka (PVC, stal)

demontaz kotta z calym jego osprzetem

demontaz 3 par drzwi wraz z oscieznicami (do kuchni, do garazu, na zewnatrz)

demontaz wlacznikoéw §wiatta oraz gniazd

demontaz opraw o$wietleniowych

demontaz instalacji elektrycznej od puszek rozdzielczych do odbiornikéw- wraz z ich utylizacja
demontaz kratki wentylacyjnej

demontaz wentylacji nawiewnej do kottowni (z rur PVC)

demontaz podejscia kanalizacyjnego wraz ze zlewem i bateria

5.2 wymiana wkladu kominowego;

>
>

Wyfrezowanie wktadu przewodu kominowego murowanego do $rednicy fil60mm i dtugosci ok 8,0m
Montaz kompletnego wktadu Zzaroodpornego o dlugosci ok. 8,0m (opal staly; drewno) o $rednicy wewngtrznej fi
160mm ze stal zaroodporna o gatunku 1.4828 wraz z kosztami dostawy, zakupu i montazu

5.3 prace instalacyjne b. elektryczna;

>
>

>
>

wykucie bruzd pod inst. elektryczna

wykonanie odcinkéw instalacji elektrycznej — od puszek polaczeniowych do odbiornikdéw: o$wietlenie, zasilanie
elementoéw sterowania, elementy pompowych, gniazdo uzytkowe .

montaz osprzetu: oprawy oswietleniowe LED P44, wiaczniki i nowe gniazda -hermetyczne IP 44.

Zaprawianie bruzd

5.4 stolarka drzwiowa;

>

wymiana stolarki drzwiowej — drzwi od strony mieszkania (kuchni)i drzwi od strony garazu wymieni¢ na drzwi
ppoz EI30 o wym. 800x2000mm natomiast drzwi na podworko na drzwi ppoz EI30 o wym. 900x2000mm w
kolorze antracyt (garaz, wyjscie zewnetrzne), biaty/jasny od strony czesci mieszkalnej (kuchnia),

5.5 prace budowlane;

>
>

>

VVYVYYVYYV

>

zmycie $cian i sufitu wraz z ich odttuszczeniem,

Usunigcie starych powlok malarskich 1 przygotowanie powierzchni pod malowanie starych tynkow z
poszpachlowaniem nieréwnosci - sufit i §ciany

wyczyszczenie 1 odttuszczenie posadzki az do twardej, chropowatej i jednolitej powierzchni. Posadzke nalezy
wyczysci¢ doktadnie uszkodzone obszary rgcznie lub za pomoca narzg¢dzia elektrycznego, na powierzchni nie
powinno by¢ oleju, smaru, pylu, slabo przylegajacej rdzy, zendry, niekompatybilnej powtoki malarskiej i obcych
zanieczyszczen

odkucie odparzonych tynkéw wraz z ich uzupetnieniem,

zagruntowanie $cian i sufitu pod malowanie,

zagruntowanie $ciany pod utozenie ptytek

dwukrotne malowanie $cian i sufitu farbami lateksowymi do pomieszczen mokrych w kolorze bialy/jasny szary
utozenie plytek - tatwo zmywalnych z gtadka powtoka o wym. minimum 40x40cm na $cianie za kottem i przy
zlewie do wysokos$ci pomieszczenia h=2,50m

malowanie posadzki betonowej farba do posadzek betonowych kolor szary.

5.6 prace instalacyjne b. sanitarna;

» montaz nowej wentylacji nawiewnej — kanat ,,Z” aluminiowy o przekroju o powierzchni minimum 200 cm2.

» montaz nowej kratki wentylacyjnej

» Wymiana i montaz kotta klasy 5 (piec na zgazowywanie drewna) o mocy cieplnej 22 kW wraz ze sterowaniem,
orurowaniem w obregbie kottowni (co) i orurowaniem z (cwu,zwu,cyrkulacja) z miedzi, otulinami przewodow
oraz urzadzeniami pomocniczymi tj. zawory, pompy obiegowe itp. oraz automatyka kotta, lodomat 21, bufor o
poj. 1000 1 zbiornikiem (zasobnikiem z we¢zownicg) na ciepta wod¢ o poj. 3001,wiaczenie kotla do komina,
przeprowadzenie prob szczelnosci na orurowaniu i armaturze, uruchomienie kotla i automatyki przez
autoryzowany serwis. Po wymianie kotla C.O. na paliwo stale sprawdzenie przez mistrza kominiarskiego
szczelnosci oraz poprawnosci podtaczenia kotta do komina. Utylizacja materiatow z rozbiorki.

» Podejscie wody cieptej i zimnej do zlewu technicznego

» montaz nowego podejscia kanalizacyjnego pod umywalke z wymiang umywalki na zlew techniczny.

*Uwaga:

1. Nowy rurarz co w obrebie kottowni z miedzi o $rednicach od 15mm do 32mm — rurociagi prowadzi¢ na $cianach

2. Nowy rurarz inst. wodnej pow $rednicy fi 25 z rur miedzianych— rurociaggi prowadzi¢ na $cianach

3. Nowy rurarz za czgscig kotlowni (instalacja) cwu, zwu i cyrkulacja z rur alu-pex $rednicy od 16mm do 25mm —
rurociagi prowadzi¢ na $cianach lub w miar¢ mozliwosci wkué
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4. Rurociagi co, cwu, zwu, cyrkulacja nalezy zaizolowac¢ otuling izolacyjna.

5. UlozZenie instalacji co, cwu, zwu, cyrkulacja w obrebie kotlowni wg. schematéw producenta kotta.

6. Dlugosci i $rednica rurociaggdéw zgodnie z rysunkami i przedmiarem robot.

7. Przejscia instalacji przez $ciany konstrukcyjne nalezy wykonaé w tulejach ochronnych.

8. Instalacje nalezy podda¢ ptukaniu i odpowiednim proba szczelnosci opisanym w pkt. 4.7.

9. Wszystkie elementy z demontazu nalezy zutylizowac.

10. Wszelkie pozostatosci z rozbidrek nalezy zutylizowa¢ a koszt ich utylizacji nalezy uwzgledni¢ w cenie
jednostkowej dla danej pozycji.

6. KONTROLA JAKOSCI
Kontrola jakosci robdt polega na sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania z wymogami niniejszej specyfikacji.
Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady dokonywania obmiardw robdt podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej. Podstawa dokonywania
obmiardw, okreslajaca zakres prac wykonywanych w ramach poszczegdlnych pozycji, jest zalaczony do dokumentacji
przetargowej przedmiar robot.

Jednostkami obmiarowymi s3: jednostki okreSlone w przedmiarze robét dla poszczegélnych pozycji
rozliczeniowych.

8. ODBIORY ROBOT
Ogolne zasady odbiorow robot podano w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;.
Wszystkie roboty objete specyfikacja podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne zasady dokonywania ptatnosci podano w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;j.
Cena robot obejmuje w przypadku wszystkich robot objetych niniejsza ST:

e prace demontazowe

¢ wymiana wkladu kominowego

prace instalacyjne b. elektryczna

stolarka drzwiowa

prace budowlane

e prace instalacyjne b. sanitarna

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz. U Nr 207 z 2003 r., poz. 2016) z p6zniejszymi zmianami.

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie szczegodtowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. nr 202 poz. 2072)

3. Rozporzadzenie Min. Infrastruktury z 26.06.2002 r. dot. dziennika robot, montazu I rozbidrki oraz tablicy
informacyjnej (Dz. U. Nr 108 poz. 953 22002 r.)

4. Rozporzadzenie Min. Infrastruktury z 27.08.2002 r. w sprawie szczegdtowego zakresu formy planu bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia oraz szczegotowego zakresu rodzajow robot budowlanych, stwarzajacych zagrozenie bezpieczenstwa i
zdrowia ludzi (Dz. U. Nr 151 poz. 1256 22002 r.),

5. Rozporzadzenie Min. Infrastruktury z 23.06.2003 r. w sprawie informacji dotyczacej bezpieczefistwa i ochrony
zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U.Nr 120 poz. 1126 z 2003 1.)

6. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych
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ST - 00.02
REMONT INSTALACJI WODNEJ I KANALIZACJI

1. Przedmiot SST:

Przedmiotem niniejszej szczegolowe] specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
rozbiorkowych zwigzanych z realizacja zadania.

1.1 Zakres stosowania SST:

Szczegotowa specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych powyze;j.

1.2 Zakres robét objetych SST:

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie prac
ZWIAZANYCH Z REMONTEM INSTALACJI WODNEJ I KANALIZACJI. Zakres prac obejmuje w
szczegodlnosci:

e prace przygotowawcze i demontazowe

e prace budowlane

e prace instalacyjne b. sanitarna

1.3 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami oraz okre$leniami podanymi w
OST .

1.4 Wymagania dotyczace prowadzenia robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacjga projektowa,
kosztorysowa , SST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogoélne wymagania dotyczace robdt sa podane w OST.

2. MATERIALY
2.1 materialy do wbudowania
Materialy do wbudowania musza posiada¢ dopuszczenie do stosowania w danym typie robdt, w danym typie instalacji
lub w danym typie pomieszczenia.
2.2 Materialy rozbiorkowe
Wszystkie elementy z demontazu nalezy zutylizowa¢. Wszelkie pozostatosci z rozbiorek lub prowadzonych prac
budowlanych nalezy zutylizowac a koszt ich utylizacji nalezy uwzgledni¢ w cenie jednostkowej dla danej pozycji.

3. SPRZET
3.1. Wymagania ogélne
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w OST.
3.2 Sprzet do wykonywania robét
Roboty mozna wykona¢ r¢cznie lub przy uzyciu innych specjalistycznych narzgdzi.
Wykonawca jest zobowiazany do uzywania takich narzedzi, ktére nie spowoduja niekorzystnego wplywu na jakosé
materiatdw i wykonywanych robdt oraz beda przyjazne dla srodowiska.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST.
4.2, Transport materialow i sprzetu

Do transportu materiatow i sprzgtu stosowaé nast¢pujace sprawne technicznie $rodki transportu. Materiaty nalezy
uktada¢ réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowe;j, obok siebie i zabezpieczy¢ przed mozliwoscia przesuwania
si¢ podczas transportu. Jezeli dtugos¢ przewozonych elementow jest wigksza niz dlugos¢ samochodu to wielkos¢
nawisu nie moze przekroczy¢ 1m. Przy zaladunku i wytadunku oraz przewozie na $rodkach transportowych nalezy
przestrzega¢ przepisOw obowigzujacych w transporcie drogowym. Przy ruchu po drogach publicznych $rodki
transportowe musza spetnia¢ wymagania przepiséw ruchu drogowego.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 prace przygotowawcze i demontazowe :
»  zabezpieczenie okien i drewnianych podtog przed dalszym uszkodzeniem za pomoca folii/tektury
> demontaz armatury: wanna x2, miska ustgpowa x2, umywalka x3 - wanna z pi¢tra do demontazu i do
ponownego montazu
> demontaz zlewu kuchennego
> demontaz rurociggdw instalacje cwu i zwu,
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> demontaz instalacji kanalizacyjnej (podejscia pod urzadzenia tazienki, we, kuchnia)
5.2 prace budowlane;
» wykucie bruzd pod nowe instalacje cwu, zwu, cyrkulacja i podejscia kanalizacji
» wykucie przej$¢ dla nowych instalacji cwu, zwu cyrkulacji
» zamurowanie bruzd po robotach instalacyjnych
5.3 prace instalacyjne b. sanitarna;
» montaz nowego rurarzu cwu, zwu i cyrkulacja z rur pex/al/pex $rednicy od 16mm do 25mm — rurociagi
prowadzi¢ w bruzdach $ciennych
» montaz podej$¢ instalacji wodnej pod urzadzenia sanitarne wraz z zaworami odcinajacymi
» Rurociagi cwu, zwu i cyrkulacje nalezy zaizolowac otuling izolacyjna i utozyé w bruzdach $ciennych.
» montaz nowych podejs¢ kanalizacyjnych pod: umywalki, wanne¢, kabin¢ prysznicowa, , wc. Podejscia
kanalizacyjne montowa¢ w bruzdach $ciennych i podtogowych z PVC od 32 do 110mm.
*Uwaga:
1. . Ulozenie instalacji cwu, zwu, cyrkulacji i kanalizacji zgodnie z rysunkami zataczonymi do dokumentacji.
2. Dlugosci i $rednica rurociaggéw zgodnie z rysunkami zalagczonymi do dokumentacji i z przedmiarem robot.
3. Przejscia instalacji przez $ciany i strop nalezy wykona¢ w tulejach ochronnych.
4. Instalacje nalezy poddac¢ ptukaniu i odpowiednim proba szczelnosci opisanym w pkt. 4.7.
5. Wszystkie elementy z demontazu nalezy zutylizowac.
6. Wszelkie pozostalosci z rozbiorek nalezy zutylizowaé a koszt ich utylizacji nalezy uwzgledni¢é w cenie
jednostkowej dla danej pozycji.

6. KONTROLA JAKOSCI
Kontrola jakosci robdt polega na sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania z wymogami niniejszej specyfikacji.
Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady dokonywania obmiardw robdt podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej. Podstawa dokonywania
obmiarow, okreslajaca zakres prac wykonywanych w ramach poszczegdlnych pozycji, jest zalaczony do dokumentacji
przetargowej przedmiar robot.

Jednostkami obmiarowymi s3: jednostki okreSlone w przedmiarze robét dla poszczegolnych pozycji
rozliczeniowych.

8. ODBIORY ROBOT
Ogolne zasady odbiorow robot podano w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;.
Wszystkie roboty objete specyfikacja podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne zasady dokonywania ptatnosci podano w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;j.
Cena robot obejmuje w przypadku wszystkich robot objetych niniejsza ST:

e prace przygotowawcze i demontazowe

e prace budowlane

e prace instalacyjne b. sanitarna

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz. U Nr 207 z 2003 r., poz. 2016) z p6zniejszymi zmianami.
2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie szczegodtowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. nr 202 poz. 2072)
3. Rozporzadzenie Min. Infrastruktury z 26.06.2002 r. dot. dziennika robot, montazu I rozbidrki oraz tablicy
informacyjnej (Dz. U. Nr 108 poz. 953 22002 r.)
4. Rozporzadzenie Min. Infrastruktury z 27.08.2002 r. w sprawie szczegdtowego zakresu formy planu bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia oraz szczegotowego zakresu rodzajow robot budowlanych, stwarzajacych zagrozenie bezpieczenstwa i
zdrowia ludzi (Dz. U. Nr 151 poz. 1256 z 2002 r.),
5. Rozporzadzenie Min. Infrastruktury z 23.06.2003 r. w sprawie informacji dotyczacej bezpieczefistwa i ochrony
zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U.Nr 120 poz. 1126 z 2003 1.)
6. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych.
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ST - 00.03
REMONT INSTALACJI CENTRALNEGO OGRZEWANIA

1. Przedmiot SST:

Przedmiotem niniejszej szczegolowe] specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
rozbiorkowych zwigzanych z realizacja zadania.

1.1 Zakres stosowania SST:

Szczegotowa specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych powyze;j.

1.2 Zakres robét objetych SST:

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie prac
ZWIAZANYCH Z REMONTEM INSTALACJI CENTRALNEGO OGRZEWANIA (CO). Zakres prac
obejmuje w szczegolnosci:

e prace demontazowe

e prace budowlane

e prace instalacyjne b. sanitarna

1.3 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami oraz okresleniami podanymi w
OST.

1.4 Wymagania dotyczace prowadzenia robot
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
kosztorysowa , SST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogodlne wymagania dotyczace robot sa podane w OST.

2. MATERIALY
2.1 materialy do wbudowania
Materialy do wbudowania musza posiada¢ dopuszczenie do stosowania w danym typie robdt, w danym typie instalacji
lub w danym typie pomieszczenia.
2.2 Materialy rozbiéorkowe
Wszystkie elementy z demontazu nalezy zutylizowa¢. Wszelkie pozostatosci z rozbiorek lub prowadzonych prac
budowlanych nalezy zutylizowac a koszt ich utylizacji nalezy uwzgledni¢ w cenie jednostkowej dla danej pozycji.

3. SPRZET
3.1. Wymagania ogélne
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w OST.
3.2 Sprzet do wykonywania robét
Roboty mozna wykona¢ r¢cznie lub przy uzyciu innych specjalistycznych narzgdzi.
Wykonawca jest zobowiazany do uzywania takich narzedzi, ktére nie spowoduja niekorzystnego wplywu na jakosé
materiatéw i wykonywanych robdt oraz beda przyjazne dla srodowiska.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST.
4.2 Transport materialow i sprzetu

Do transportu materiatow i sprzgtu stosowaé nast¢pujace sprawne technicznie $rodki transportu. Materiaty nalezy
uktada¢ réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowe;j, obok siebie i zabezpieczy¢ przed mozliwoscia przesuwania
si¢ podczas transportu. Jezeli dtugos¢ przewozonych elementow jest wigksza niz dlugos¢ samochodu to wielkos¢
nawisu nie moze przekroczy¢ 1m. Przy zaladunku i wytadunku oraz przewozie na $rodkach transportowych nalezy
przestrzega¢ przepisOw obowigzujacych w transporcie drogowym. Przy ruchu po drogach publicznych $rodki
transportowe musza spetnia¢ wymagania przepiséw ruchu drogowego.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1prace demontazowe :
> demontaz grzejnikoéw wraz z termostatami i zaworami (jezeli wystepuja)
» demontaz instalacje co
5.2 prace budowlane;
» wywiercenie otworow i montaz tulei ochronych
5.3 prace instalacyjne b. sanitarna

14



» montaz nowego rurarzu (piony i poziomy oraz podej$cia pod grzejniki) c.o. z miedzi o $rednicach od 15mm do
22mm.

» montaz grzejnikOw wraz z zaworami odcinajgcymi i termostatami — grzejniki stalowe dwuptytowe typ cv o
wysokosci 600mm (zestawienie grzejnikow w dokumentacji projektowe;j

*Uwaga:

1. dobdr grzejnikow zastosowano na parametr temperatury zasilania i powrotu 75/65°C.

2. Skorzystano z tabeli producenta dla grzejnikoéw purmo CV dwuplytowych o wys. 60cm i 45cm. Dopuszcza si¢
zastosowanie grzejnikow innego producenta- materiaty rtownowazne.

3. UlozZenie instalacji co zgodnie z rysunkami zatagczonymi do dokumentacji.

4. Dlugosci i $rednica rurociaggéw zgodnie z rysunkami zalagczonymi do dokumentacji i z przedmiarem robot.

5. Przejscia instalacji przez $ciany i strop nalezy wykona¢ w tulejach ochronnych.

6. Instalacje nalezy podda¢ ptukaniu i odpowiednim probag szczelnosci opisanym w pkt. 4.7.

7. Wszystkie elementy z demontazu nalezy zutylizowac.

8. Wszelkie pozostatosci z rozbiorek nalezy zutylizowa¢ a koszt ich utylizacji nalezy uwzgledni¢c w cenie
jednostkowej dla danej pozycji.

6. KONTROLA JAKOSCI
Kontrola jakosci robdt polega na sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania z wymogami niniejszej specyfikacji.
Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady dokonywania obmiardw robdt podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej. Podstawa dokonywania
obmiardw, okreslajaca zakres prac wykonywanych w ramach poszczegdlnych pozycji, jest zalaczony do dokumentacji
przetargowej przedmiar robot.

Jednostkami obmiarowymi s3: jednostki okreSlone w przedmiarze robét dla poszczegolnych pozycji
rozliczeniowych.

8. ODBIORY ROBOT
Ogolne zasady odbiorow roboét podano w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;.
Wszystkie roboty objete specyfikacja podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne zasady dokonywania ptatnosci podano w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;j.
Cena robot obejmuje w przypadku wszystkich robot objetych niniejsza ST:

e prace demontazowe

e prace budowlane

e prace instalacyjne b. sanitarna

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz. U Nr 207 z 2003 r., poz. 2016) z p6zniejszymi zmianami.

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie szczegodtowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. nr 202 poz. 2072)

3. Rozporzadzenie Min. Infrastruktury z 26.06.2002 r. dot. dziennika robot, montazu I rozbidrki oraz tablicy
informacyjnej (Dz. U. Nr 108 poz. 953 22002 r.)

4. Rozporzadzenie Min. Infrastruktury z 27.08.2002 r. w sprawie szczegdtowego zakresu formy planu bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia oraz szczegotowego zakresu rodzajow robot budowlanych, stwarzajacych zagrozenie bezpieczenstwa i
zdrowia ludzi (Dz. U. Nr 151 poz. 1256 z 2002 r.),

5. Rozporzadzenie Min. Infrastruktury z 23.06.2003 r. w sprawie informacji dotyczacej bezpieczefistwa i ochrony
zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U.Nr 120 poz. 1126 z 2003 1.)

6. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych
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ST - 00.04
REMONT LAZIENEK I WC (B. BUDOWLANA)

1. Przedmiot SST:

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
rozbiérkowych zwigzanych z realizacja zadania.

1.1 Zakres stosowania SST:

Szczegotowa specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych powyze;j.

1.2 Zakres robot objetych SST:

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie prac
ZWIAZANYCH Z REMONTEM LAZIENEK I WC. Zakres prac obejmuje w szczegolnosci:

e prace demontazowe

e prace instalacyjne b. elektryczna

e prace budowlane

e stolarka drzwiowa i okienna

e prace instalacyjne b. sanitarna

1.3 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami oraz okre$leniami podanymi w
OST .
1.4 Wymagania dotyczace prowadzenia robét

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacjga projektowa,
kosztorysowa , SST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogdlne wymagania dotyczace robot sa podane w OST.

2. MATERIALY
2.1 materialy do wbudowania
Materialy do wbudowania musza posiada¢ dopuszczenie do stosowania w danym typie robdt, w danym typie instalacji
lub w danym typie pomieszczenia.
2.2 Materialy rozbiéorkowe
Wszystkie elementy z demontazu nalezy zutylizowa¢. Wszelkie pozostatosci z rozbiorek lub prowadzonych prac
budowlanych nalezy zutylizowac a koszt ich utylizacji nalezy uwzglgdni¢ w cenie jednostkowej dla danej pozycji.

3. SPRZET
3.1. Wymagania ogélne
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w OST.
3.2 Sprzet do wykonywania robét
Roboty mozna wykona¢ r¢cznie lub przy uzyciu innych specjalistycznych narzgdzi.
Wykonawca jest zobowiazany do uzywania takich narzedzi, ktére nie spowoduja niekorzystnego wplywu na jakosé
materiatéw i wykonywanych robdt oraz beda przyjazne dla srodowiska.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST.
4.2 Transport materialow i sprzetu

Do transportu materiatow i sprzgtu stosowaé nastgpujace sprawne technicznie $rodki transportu. Materiaty nalezy
uktada¢ réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowe;j, obok siebie i zabezpieczy¢ przed mozliwoscia przesuwania
si¢ podczas transportu. Jezeli dtugos¢ przewozonych elementow jest wigksza niz dlugos¢ samochodu to wielkos¢
nawisu nie moze przekroczy¢ 1m. Przy zaladunku i wytadunku oraz przewozie na $rodkach transportowych nalezy
przestrzega¢ przepisOw obowigzujacych w transporcie drogowym. Przy ruchu po drogach publicznych $rodki
transportowe musza spetnia¢ wymagania przepiséw ruchu drogowego.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1prace demontazowe :

> demontaz skrzydel drzwiowych tazienkowych— o$cieznice pozostaja do oczyszczenia i odmalowania farbg
olejng kolor biaty
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>

Y

demontaz wlacznikoéw §wiatta oraz gniazd,

demontaz opraw o$wietleniowych

demontaz kratek wentylacyjnych

demontaz armatury: umywalki, wanny, miski ustgpowe
demontaz baterii: baterie umywalkowe, baterie wannowe

.2prace instalacyjne b. elektryczna;

wykonanie niezbednej przebudowy instalacji elektrycznej (w kazdej z tazienek i w wc) instalacja gniazd,
instalacja o$wietleniowa i wykonanie nowej instalacji pradowej do zasilenia wentylatorow mechanicznych i
grzejnikow elektrycznych .

montaz wentylatora elektrycznego z higrostatem w kanale wentylacyjnym.

montaz grzejnika elektrycznego tazienkowego (drabinka) fazienka parter i fazienka pigtro.

montaz osprzgtu: oprawy oswietleniowe (tazienkowa sufitowa, plafon LED IP 44), wilaczniki i nowe gniazda -
hermetyczne IP 44.

5.3 prace budowlane;

>

VVVYVYVYVYVYVVY

>

usunigcie starych powtok malarskich ze §cian i sufitu

zmycie $cian i sufitu

skucie ptytek §ciennych

skucie ptytek podtogowych

uzupelnienie brakow w tynku wraz z wyréwnaniem,

odtworzenie tynkow i gtadzi

wykonanie hydroizolacji powierzchni poziomej i pionowej (powierzchni pod plytki)-folia w ptynie
zagruntowanie $cian i sufitu - powierzchnie przeznaczone do malowania,

utozenie plytek $ciennych w tazienkach, utozenie ptytek Sciennych w wc na pigtrze. Plytki na parterze uktadac
do sufitu, ptytki na pigtrze na $cianach wskazanych w dokumentacji rysunkowe;j. Ptytki $cienne i podlogowe o
wymiarach min 30x30cm. Dopuszcza sie zastosowanie innych formatoéw ptytek- do uzgodnienia z Inwestorem.
dwukrotne malowanie §cian (na ktorych nie ulozono ptytek) i sufitu farbami lateksowymi do pomieszczen
mokrych w kolorze biatym.

5.4 stolarka drzwiowa i okienna;

>
>

>
>

oczyszczenie i odmalowanie oscieznic drzwiowych farba olejng kolor bialy

montaz nowych skrzydel drzwiowych ramowych fazienkowych z podcigciem wentylacyjnym lub z kratka
wentylacyjng w kolorze biatym.

okna PCV : wymiana uszczelek

okna drewniane: wymiana uszczelek, odmalowanie elementéw drewnianych lakierem/farbg do drewna
dwukrotnie

5.5 prace instalacyjne b. sanitarna;

>

YV V VY

Montaz wc na stelazu wraz z obudowa stelazu ptyta karton-gips wodochronng x2

Montaz kabiny prysznicowej o wym. 90x90cm z brodzikiem x1

Montaz umywalki z szafka podwieszang x 3

Montaz wanny z obudowg ( z demontazu) x 1

montaz nowej armatury: baterie umywalkowe, bateria wannowa, bateria prysznicowa z we¢zem 1 sluchawka
prysznicowa.

*Uwaga:

1. Nowa lokalizacja urzadzen sanitarnych zgodnie z rysunkiem rzutow.

2. Wymiary skrzydet drzwiowych nalezy zweryfikowa¢ w rzeczywistosci przed ich zamowieniem

3. Wszystkie elementy z demontazu nalezy zutylizowac.

4. Wszelkie pozostalosci z rozbiorek nalezy zutylizowa¢ a koszt ich utylizacji nalezy uwzgledni¢ w cenie
jednostkowej dla danej pozycji.

5. Zgodnie z ustaleniami z inwestorem w kuchni i pom. gospodarczym nalezy pozostawi¢ jedynie podejscia pod
projektowane- zgodnie z rys. 1.1.

6.

KONTROLA JAKOSCI

Kontrola jakosci robdt polega na sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania z wymogami niniejszej specyfikacji.
Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot.
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7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady dokonywania obmiardw robdt podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej. Podstawa dokonywania
obmiardw, okreslajaca zakres prac wykonywanych w ramach poszczegdlnych pozycji, jest zalaczony do dokumentacji
przetargowej przedmiar robot.

Jednostkami obmiarowymi s3: jednostki okreSlone w przedmiarze robét dla poszczegolnych pozycji
rozliczeniowych.

8. ODBIORY ROBOT
Ogolne zasady odbiorow robot podano w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;.
Wszystkie roboty objete specyfikacja podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne zasady dokonywania ptatnosci podano w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;j.
Cena robot obejmuje w przypadku wszystkich robot objetych niniejsza ST:

e prace demontazowe

e prace instalacyjne b. elektryczna

e prace budowlane

e stolarka drzwiowa i okienna

e prace instalacyjne b. sanitarna

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz. U Nr 207 z 2003 r., poz. 2016) z p6zniejszymi zmianami.
2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie szczegodtowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. nr 202 poz. 2072)
3. Rozporzadzenie Min. Infrastruktury z 26.06.2002 r. dot. dziennika robot, montazu I rozbidrki oraz tablicy
informacyjnej (Dz. U. Nr 108 poz. 953 22002 r.)
4. Rozporzadzenie Min. Infrastruktury z 27.08.2002 r. w sprawie szczegdtowego zakresu formy planu bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia oraz szczegotowego zakresu rodzajow robot budowlanych, stwarzajacych zagrozenie bezpieczenstwa i
zdrowia ludzi (Dz. U. Nr 151 poz. 1256 22002 r.),
5. Rozporzadzenie Min. Infrastruktury z 23.06.2003 r. w sprawie informacji dotyczacej bezpieczefistwa i ochrony
zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U.Nr 120 poz. 1126 z 2003 1.)
6. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych

ST - 00.05
REMONT POZOSTALYCH POMIESZCZEN MIESZKALNYCH

1. Przedmiot SST:

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
rozbiorkowych zwigzanych z realizacja zadania.

1.1 Zakres stosowania SST:

Szczegotowa specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych powyze;j.

1.2 Zakres robot objetych SST:

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie prac
ZWIAZANYCH Z REMONTEM POZOSTALYCH POMIESZCZEN MIESZKALNYCH. Zakres prac
obejmuje w szczegolnosci:

e prace przygotowawcze i demontazowe
e prace instalacyjne b. elektryczna

e prace budowlane

e podlogi

e prace instalacyjne b. sanitarna

o stolarka drzwiowa i okienna
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1.3 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami oraz okresleniami podanymi w
OST.

1.4 Wymagania dotyczace prowadzenia robét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
kosztorysowa , SST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogodlne wymagania dotyczace robot sa podane w OST.

2. MATERIALY
2.1 materialy do wbudowania
Materialy do wbudowania musza posiada¢ dopuszczenie do stosowania w danym typie robot, w danym typie instalacji
lub w danym typie pomieszczenia.
2.2 Materialy rozbiérkowe
Wszystkie elementy z demontazu nalezy zutylizowa¢. Wszelkie pozostatosci z rozbiorek lub prowadzonych prac
budowlanych nalezy zutylizowac a koszt ich utylizacji nalezy uwzgledni¢ w cenie jednostkowej dla danej pozycji.

3. SPRZET
3.1. Wymagania ogélne
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST.
3.2 Sprzet do wykonywania robét
Roboty mozna wykona¢ r¢cznie lub przy uzyciu innych specjalistycznych narzgdzi.
Wykonawca jest zobowiazany do uzywania takich narzedzi, ktore nie spowoduja niekorzystnego wplywu na jako$é
materiatow i wykonywanych robdt oraz beda przyjazne dla srodowiska.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST.
4.2 Transport materialow i sprzetu

Do transportu materiatow i sprzgtu stosowaé nastgpujace sprawne technicznie $rodki transportu. Materiaty nalezy
uktada¢ réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowe;j, obok siebie i zabezpieczy¢ przed mozliwoscia przesuwania
si¢ podczas transportu. Jezeli dtugos¢ przewozonych elementow jest wigksza niz dlugos¢ samochodu to wielkos¢
nawisu nie moze przekroczy¢ 1m. Przy zaladunku i wytadunku oraz przewozie na $rodkach transportowych nalezy
przestrzega¢ przepisOw obowigzujacych w transporcie drogowym. Przy ruchu po drogach publicznych $rodki
transportowe musza spetnia¢ wymagania przepiséw ruchu drogowego.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 przygotowawcze i prace demontazowe :
zabezpieczenie okien i drewnianych podtég przed dalszym uszkodzeniem za pomocg folii/tektury
demontaz karniszy,
demontaz skrzydet drzwiowych wewnetrznych— oécieznice pozostaja do odmalowania
demontaz wlacznikoéw §wiatta oraz gniazd,
demontaz opraw o$wietleniowych
demontaz kratek wentylacyjnych
demontaz listew przypodtogowych (drewnianych)
demontaz gumoleum w pomieszczeniu na pigtrze
prace instalacyjne b. elektryczna;
montaz osprzetu: oprawy oswietleniowe, nowe wiaczniki, nowe gniazda. Oprawy typu plafon zamontowaé: w
ganku, korytarzu, pom, gospodarczym korytarzu, na klatce schodowej i korytarzu na pictrze. W pokojach i
kuchni zamontowa¢ oprawki o§wietleniowe z zarowka.
prace budowlane;
usunigcie starych powtok malarskich ze §cian i sufitu
szlifowanie i oczyszczenie $cian i sufitu
skucie ptytek sciennych (kuchnia)
uzupelnienie brakow w tynku wraz z wyréwnaniem,
odtworzenie tynkow i gtadzi
zagruntowanie $cian i sufitu,
utozenie glazury na $cianach (kuchnia),

v &
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» malowanie $cian i sufitow dwukrotnie farbg emulsyjna odporng na $cieranie (na biato)
5.4 podlogi:
» cyklinowanie wraz z dwukrotnym lakierowaniem podtdg drewnianych
» ulozenie nowej podtogi z paneli podtogowych klasy AC4 (w kolorze dobranym do parkietu na pigtrze) na
podktadzie w pomieszczeniu nad wejsciem na pigtrze

» montaz nowych listew przypodtogowych z MDF (biatych)

5.5 prace instalacyjne b. sanitarna;
» montaz nowej armatury: baterie zlewowe/umywalkowe, zawor czerpalny, zawory pod pralke, zmywarke, zlew.
» montaz nowych kratek wentylacyjnych

5.6 stolarka drzwiowa i okienna;

» oczyszczenie i odmalowanie oscieznic drzwiowych farba olejng kolor biaty
» montaz nowych skrzydel drzwiowych ramowych pokojowych w kolorze biatym Iub drewnopodobnym,
» okna PCV : wymiana uszczelek
» okna drewniane : wymiana uszczelek, odmalowanie elementéw drewnianych
*Uwaga:

1. Nowa lokalizacja urzadzen sanitarnych zgodnie z rysunkiem rzutow.

2. Wymiar skrzydet drzwiowych nalezy zweryfikowaé w rzeczywistosci przed ich zamowieniem

3. Wszystkie elementy z demontazu nalezy zutylizowac.

4. Wszelkie pozostalosci z rozbiorek nalezy zutylizowa¢ a koszt ich utylizacji nalezy uwzgledni¢ w cenie
jednostkowej dla danej pozycji.

6. KONTROLA JAKOSCI
Kontrola jakosci robdt polega na sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania z wymogami niniejszej specyfikacji.
Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady dokonywania obmiardw robdt podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej. Podstawa dokonywania
obmiarow, okreslajaca zakres prac wykonywanych w ramach poszczegdlnych pozycji, jest zalaczony do dokumentacji
przetargowej przedmiar robot.

Jednostkami obmiarowymi s3: jednostki okreSlone w przedmiarze robét dla poszczegolnych pozycji
rozliczeniowych.

8. ODBIORY ROBOT
Ogolne zasady odbiorow roboét podano w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;.
Wszystkie roboty objete specyfikacja podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne zasady dokonywania ptatnosci podano w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;j.
Cena robot obejmuje w przypadku wszystkich robot objetych niniejsza ST:

e prace przygotowawcze i demontazowe

e prace instalacyjne b. elektryczna

e prace budowlane

e podlogi

e prace instalacyjne b. sanitarna

e stolarka drzwiowa i okienna

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz. U Nr 207 z 2003 r., poz. 2016) z p6zniejszymi zmianami.

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie szczegodtowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. nr 202 poz. 2072)

3. Rozporzadzenie Min. Infrastruktury z 26.06.2002 r. dot. dziennika robot, montazu I rozbidrki oraz tablicy
informacyjnej (Dz. U. Nr 108 poz. 953 22002 r.)

4. Rozporzadzenie Min. Infrastruktury z 27.08.2002 r. w sprawie szczegdtowego zakresu formy planu bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia oraz szczegotowego zakresu rodzajow robot budowlanych, stwarzajacych zagrozenie bezpieczenstwa i
zdrowia ludzi (Dz. U. Nr 151 poz. 1256 22002 r.),
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5. Rozporzadzenie Min. Infrastruktury z 23.06.2003 r. w sprawie informacji dotyczacej bezpieczefistwa i ochrony
zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U.Nr 120 poz. 1126 z 2003 1.)
6. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych

ST - 00.06
IZOLACJA STROPU I WENTYLACJA

1. Przedmiot SST:

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
rozbiorkowych zwigzanych z realizacja zadania.

1.1 Zakres stosowania SST:

Szczegotowa specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych powyze;j.
1.2 Zakres robot objetych SST:

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie prac
ZWIAZANYCH Z 1ZOLACJA STROPU I WENTYLACJA. Zakres prac obejmuje w szczegolnoscei:

e prace przygotowawcze i demontazowe

e prace budowlane

1.3 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami oraz okre$leniami podanymi w
OST.

1.4 Wymagania dotyczace prowadzenia robét
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacjga projektowa,
kosztorysowa , SST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogodlne wymagania dotyczace robot sa podane w OST.

2. MATERIALY
2.1 materialy do wbudowania
Materialy do wbudowania musza posiada¢ dopuszczenie do stosowania w danym typie robdt, w danym typie instalacji
lub w danym typie pomieszczenia.
2.2 Materialy rozbiéorkowe
Wszystkie elementy z demontazu nalezy zutylizowa¢. Wszelkie pozostatosci z rozbiorek lub prowadzonych prac
budowlanych nalezy zutylizowac a koszt ich utylizacji nalezy uwzglgdni¢ w cenie jednostkowej dla danej pozycji.

3. SPRZET
3.1. Wymagania ogélne
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w OST.
3.2, Sprzet do wykonywania robét
Roboty mozna wykona¢ r¢cznie lub przy uzyciu innych specjalistycznych narzgdzi.
Wykonawca jest zobowiazany do uzywania takich narzedzi, ktore nie spowoduja niekorzystnego wplywu na jakosé
materiatdw i wykonywanych robdt oraz beda przyjazne dla srodowiska.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST.
4.2 Transport materialow i sprzetu

Do transportu materiatow i sprzgtu stosowaé nastgpujace sprawne technicznie $rodki transportu. Materiaty nalezy
uktada¢ réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowe;j, obok siebie i zabezpieczy¢ przed mozliwoscia przesuwania
si¢ podczas transportu. Jezeli dtugos¢ przewozonych elementow jest wigksza niz dlugos¢ samochodu to wielkos¢
nawisu nie moze przekroczy¢ 1m. Przy zaladunku i wytadunku oraz przewozie na $rodkach transportowych nalezy
przestrzega¢ przepisOw obowigzujacych w transporcie drogowym. Przy ruchu po drogach publicznych $rodki
transportowe musza spetnia¢ wymagania przepiséw ruchu drogowego.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 przygotowawcze i prace demontazowe :
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» demontaz niewlasciwego kanatu wentylacyjnego

5.2 prace budowlane;

» ulozenie nowej warstwy izolacji stropu w postaci welny mineralnej o lambdzie 0,34W/m2 i grubosci 20cm.

» Wykonanie nowego kanalu wentylacyjnego wspolnego dla lazienki i wc na pigtrze z kanaldow z blachy
kwasoodpornej i wlaczenie go do komina wentylacyjnego. Na kanale nalezy zastosowa¢ zawory zwrotne
zapobiegajaca nawiewaniu powietrza z jednej fazienki do drugiej . Na kanale w lazienkach zostana
zamontowane wentylatory

6. KONTROLA JAKOSCI
Kontrola jakosci robdt polega na sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania z wymogami niniejszej specyfikacji.
Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady dokonywania obmiardw robdt podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej. Podstawa dokonywania
obmiarow, okreslajaca zakres prac wykonywanych w ramach poszczegdlnych pozycji, jest zalaczony do dokumentacji
przetargowej przedmiar robot.

Jednostkami obmiarowymi s3: jednostki okreSlone w przedmiarze robét dla poszczegolnych pozycji
rozliczeniowych.

8. ODBIORY ROBOT
Ogolne zasady odbiorow roboét podano w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;.
Wszystkie roboty objete specyfikacja podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne zasady dokonywania ptatnosci podano w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;j.
Cena robot obejmuje w przypadku wszystkich robot objetych niniejsza ST:

e prace przygotowawcze i demontazowe

e prace budowlane

11.PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz. U Nr 207 z 2003 r., poz. 2016) z p6zniejszymi zmianami.

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie szczegodtowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. nr 202 poz. 2072)

3. Rozporzadzenie Min. Infrastruktury z 26.06.2002 r. dot. dziennika robot, montazu I rozbidrki oraz tablicy
informacyjnej (Dz. U. Nr 108 poz. 953 22002 r.)

4. Rozporzadzenie Min. Infrastruktury z 27.08.2002 r. w sprawie szczegdtowego zakresu formy planu bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia oraz szczegotowego zakresu rodzajow robot budowlanych, stwarzajacych zagrozenie bezpieczenstwa i
zdrowia ludzi (Dz. U. Nr 151 poz. 1256 22002 r.),

5. Rozporzadzenie Min. Infrastruktury z 23.06.2003 r. w sprawie informacji dotyczacej bezpieczefistwa i ochrony
zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U.Nr 120 poz. 1126 z 2003 1.)

6. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych

ST - 00.07
BADANIA PROBY I SPRAWDZENIA

3. Przedmiot SST:

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
rozbiorkowych zwigzanych z realizacja zadania.

3.1Zakres stosowania SST:

Szczegotowa specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych powyze;j.
3.2 Zakres robét objetych SST:

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie prac
ZWIAZANYCH Z BADANIAMI, PROBAMI I SPRAWDZENIAMI.
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Zakres prac obejmuje w szczegolnosci:
e Badania i préby w branzy sanitarnej i elektrycznej

3.3 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami oraz okre$leniami podanymi w
OST .

3.4 Wymagania dotyczace prowadzenia robot
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacjga projektowa,
kosztorysowa , SST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogoélne wymagania dotyczace robodt sa podane w OST.

4. MATERIALY
2.1 materialy do wbudowania
Materialy do wbudowania musza posiada¢ dopuszczenie do stosowania w danym typie robdt, w danym typie instalacji
lub w danym typie pomieszczenia.
2.2 Materialy rozbiérkowe
Wszystkie elementy z demontazu nalezy zutylizowa¢. Wszelkie pozostatosci z rozbiorek lub prowadzonych prac
budowlanych nalezy zutylizowac a koszt ich utylizacji nalezy uwzgledni¢ w cenie jednostkowej dla danej pozycji.

3. SPRZET
3.1. Wymagania ogélne
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST.
3.2, Sprzet do wykonywania robét
Roboty mozna wykona¢ r¢cznie lub przy uzyciu innych specjalistycznych narzgdzi.
Wykonawca jest zobowiazany do uzywania takich narzedzi, ktore nie spowoduja niekorzystnego wplywu na jakosé
materiatow i wykonywanych robdt oraz beda przyjazne dla srodowiska.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST.
4.2, Transport materialow i sprzetu

Do transportu materiatow i sprzgtu stosowaé nastgpujace sprawne technicznie $rodki transportu. Materiaty nalezy
uktada¢ réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowe;j, obok siebie i zabezpieczy¢ przed mozliwoscia przesuwania
si¢ podczas transportu. Jezeli dtugos¢ przewozonych elementow jest wigksza niz dlugos¢ samochodu to wielkos¢
nawisu nie moze przekroczy¢ 1m. Przy zaladunku i wytadunku oraz przewozie na $rodkach transportowych nalezy
przestrzegaé przepisow obowigzujacych w transporcie drogowym. Przy ruchu po drogach publicznych $rodki
transportowe musza spetnia¢ wymagania przepiséw ruchu drogowego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.3 badania, proby i sparwdzenia :

» demontaz niewlasciwego kanatu wentylacyjnego
proby szczelno$ci rurociggéw w obregbie kottowni
proba szczelnosci instalacji cwu,zwu i cyrkulacji ,
proba szczelnosci instalacji co na zimno,
uruchomienie kotta wraz ze szkoleniem uzytkownika,
proba szczelnosci instalacji co na goraco,
badania nowych odcinkow instalacji elektrycznej,

YVVVYVYVVY

pomiary elektryczne wszystkich wlacznikow i gniazd po wymianie,

6. KONTROLA JAKOSCI
Kontrola jakosci robdt polega na sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania z wymogami niniejszej specyfikacji.
Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady dokonywania obmiardw robdt podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej. Podstawa dokonywania

obmiardw, okreslajaca zakres prac wykonywanych w ramach poszczegdlnych pozycji, jest zalaczony do dokumentacji
przetargowej przedmiar robot.
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Jednostkami obmiarowymi s3: jednostki okreSlone w przedmiarze robét dla poszczegélnych pozycji
rozliczeniowych.

8. ODBIORY ROBOT
Ogolne zasady odbiorow roboét podano w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;.
Wszystkie roboty objete specyfikacja podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne zasady dokonywania ptatnosci podano w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;j.
Cena rob6t obejmuje w przypadku wszystkich robét objetych niniejsza ST:

e Badania i préby w branzy sanitarnej i elektrycznej

12. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz. U Nr 207 z 2003 r., poz. 2016) z p6zniejszymi zmianami.

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie szczegodtowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. nr 202 poz. 2072)

3. Rozporzadzenie Min. Infrastruktury z 26.06.2002 r. dot. dziennika robot, montazu I rozbidrki oraz tablicy
informacyjnej (Dz. U. Nr 108 poz. 953 22002 r.)

4. Rozporzadzenie Min. Infrastruktury z 27.08.2002 r. w sprawie szczegdtowego zakresu formy planu bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia oraz szczegotowego zakresu rodzajow robot budowlanych, stwarzajacych zagrozenie bezpieczenstwa i
zdrowia ludzi (Dz. U. Nr 151 poz. 1256 22002 r.),

5. Rozporzadzenie Min. Infrastruktury z 23.06.2003 r. w sprawie informacji dotyczacej bezpieczefistwa i ochrony
zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U.Nr 120 poz. 1126 z 2003 1.)

6. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych

ST - 00.07
BADANIA PROBY I SPRAWDZENIA

5. Przedmiot SST:

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
rozbiorkowych zwigzanych z realizacja zadania.

5.1 Zakres stosowania SST:

Szczegotowa specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych powyze;j.
5.2 Zakres robot objetych SST:

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie prac
ZWIAZANYCH Z BADANIAMI, PROBAMI I SPRAWDZENIAMI.

Zakres prac obejmuje w szczegolnosci:

e Badania i préby w branzy sanitarnej i elektrycznej

5.3 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami oraz okre$leniami podanymi w
OST.

5.4 Wymagania dotyczace prowadzenia robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
kosztorysowa , SST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogoélne wymagania dotyczace robodt sa podane w OST.

6. MATERIALY
2.1 materialy do wbudowania
Materialy do wbudowania musza posiada¢ dopuszczenie do stosowania w danym typie robdt, w danym typie instalacji
lub w danym typie pomieszczenia.
2.2 Materialy rozbiéorkowe
Wszystkie elementy z demontazu nalezy zutylizowa¢. Wszelkie pozostatosci z rozbiorek lub prowadzonych prac
budowlanych nalezy zutylizowac a koszt ich utylizacji nalezy uwzgledni¢ w cenie jednostkowej dla danej pozycji.
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3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w OST.
3.2 Sprzet do wykonywania robét

Roboty mozna wykona¢ rgcznie lub przy uzyciu innych specjalistycznych narzgdzi.
Wykonawca jest zobowiazany do uzywania takich narzedzi, ktore nie spowoduja niekorzystnego wplywu na jakosé
materiatow 1 wykonywanych robdt oraz bgda przyjazne dla srodowiska.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST.
4.2 Transport materialow i sprzetu

Do transportu materiatow i sprzgtu stosowaé nastgpujace sprawne technicznie $rodki transportu. Materiaty nalezy
uktada¢ réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowe;j, obok siebie i zabezpieczy¢ przed mozliwoscia przesuwania
si¢ podczas transportu. Jezeli dtugos¢ przewozonych elementow jest wigksza niz dlugos¢ samochodu to wielkos¢
nawisu nie moze przekroczy¢ 1m. Przy zaladunku i wytadunku oraz przewozie na $rodkach transportowych nalezy
przestrzega¢ przepisOw obowigzujacych w transporcie drogowym. Przy ruchu po drogach publicznych $rodki
transportowe musza spetnia¢ wymagania przepiséw ruchu drogowego.

5. WYKONANIE ROBOT
5.4 badania, proby i sprawdzenia :
» proby szczelnosci rurociagdw w obrebie kottowni
proba szczelnosci instalacji cwu,zwu i cyrkulacji ,
proba szczelnosci instalacji co na zimno,
uruchomienie kotta wraz ze szkoleniem uzytkownika,
proba szczelnosci instalacji co na goraco,
pomiary elektryczne wlgcznikow, gniazd , punktow swietlnych oraz instalacji,

VVVYYVYYV

*Uwaga:

1. Badania szczelnosci zakonczy¢ protokotem z ich przeprowadzenia.

2. pomiary elektryczne moga zosta¢ wykonane przez osobg¢ posiadajaca stosowne uprawnienia. Do pomiaroéw zataczy¢ kopig
uprawnien pomiarowca oraz dokument wzorcowania urzadzenia pomiarowego .

6. KONTROLA JAKOSCI
Kontrola jakosci robdt polega na sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania z wymogami niniejszej specyfikacji.
Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady dokonywania obmiardw robdt podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej. Podstawa dokonywania
obmiarow, okreslajaca zakres prac wykonywanych w ramach poszczegdlnych pozycji, jest zalaczony do dokumentacji
przetargowej przedmiar robot.

Jednostkami obmiarowymi s3: jednostki okreSlone w przedmiarze robét dla poszczegélnych pozycji
rozliczeniowych.

8. ODBIORY ROBOT
Ogolne zasady odbiorow roboét podano w Ogoélnej Specyfikacji Techniczne;.
Wszystkie roboty objete specyfikacja podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne zasady dokonywania ptatnosci podano w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;j.
Cena rob6t obejmuje w przypadku wszystkich robdt objetych niniejsza ST:

e Badania i préby w branzy sanitarnej i elektrycznej

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz. U Nr 207 z 2003 r., poz. 2016) z p6zniejszymi zmianami.
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2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004 r. w sprawie szczegdtowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. nr 202 poz. 2072)

3. Rozporzadzenie Min. Infrastruktury z 26.06.2002 r. dot. dziennika robot, montazu I rozbidrki oraz tablicy
informacyjnej (Dz. U. Nr 108 poz. 953 22002 r.)

4. Rozporzadzenie Min. Infrastruktury z 27.08.2002 r. w sprawie szczegdtowego zakresu formy planu bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia oraz szczegotowego zakresu rodzajow robot budowlanych, stwarzajacych zagrozenie bezpieczenstwa i
zdrowia ludzi (Dz. U. Nr 151 poz. 1256 z 2002 r.),

5. Rozporzadzenie Min. Infrastruktury z 23.06.2003 r. w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U.Nr 120 poz. 1126 z 2003 1.)

6. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych
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