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STO-B-1 SPECYFIKACJA TECHNICZNA OGOLNA WYKONANIA 1 ODBIORU ROBOT

Niniejsze Specyfikacje techniczne odnosza si¢ do wykonania i odbioru robot podstawowych, tymczasowych
1 towarzyszacych przy realizacji zamowienia publicznego pod nazwa jak w tytule. Specyfikacje Techniczne
przeznaczone s3 do stosowania jako zatacznik do SWZ i umowy przy zlecaniu i realizacji robot objetych
zadaniem. Niniejszy dokument, jako element skltadowy calej dokumentacji nie moze funkcjonowad
samodzielnie, a musi by¢ rozpatrywany tacznie z dokumentacja techniczng oraz SWZ.
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z zagospodarowaniem terenu w ramach zadania pn. ",,Modernizacja boisk Orlik przy szkole
Podstawowa nr 5” Al. Niepodlegtosci 54 23 -204 Krasnik 060701_1.0001.9/1 Dz. nr ewid. 9/1 obr. Péinoc
m. Kras$nik

e Zakres opracowania obejmuje: Usunigcie istniejacej wierzchniej warstwy nawierzchni
poliuretanowej — ok 5 cm;

e Usuniecie wierzchniej warstwy istniejgcej nawierzchni ze sztucznej trawy — ok 6 cm; w miejscach
ubytkow ok 15-20m2,

¢ Wykonanie nawierzchni poliuretanowej na boisku wielofunkcyjnym;

e Wykonanie nawierzchni ze sztucznej trawy na boisku do pitki noznej; w miejscach ubytkow ok 10-
15m2,

e Modernizacja bramek do pitki noznej, koszy do koszykowki i stupkow do siatkowki (malowanie,
demontaz, montaz siatki, wymiana tablic);

e Dostawa i montaz siatki na pitkochwyty, miejscowe naprawy siatki stalowe;,

e Prace remontowe zaplacza technicznego.

1.2. Zakres robot objetych ST
Zakres, ktorego dotycza niniejsze ST, obejmuje roboty i czynno$ci umozliwiajace realizacje wszelkich robot
objetych Dokumentacjg Projektowa dla wymienionego w pkt. 1.1. zadania. Ustalenia zawarte w niniejszej
specyfikacji obejmuja roboty zwigzane z wykonaniem robot objetych specyfikacjami technicznymi (ST) i

szczegOtowymi specyfikacjami technicznymi (SST).

1.3. Ogolna charakterystyka inwestycji
Przewiduje si¢ remont nawierzchni na istniejacych boiskach szkolnych poprzez wymiang
wierzchniej warstwy nawierzchni poliuretanowej oraz naprawy nawierzchni trawiastej w miejscach
powstanie ubytkow 1 montaz siatki pitkochwytowej na istniejacych stupach.
Remont istniejagcych pomieszczen zaplecza technicznego poprzez wymiang tarasOw naprawe oraz
malowanie elewacji wymiang stolarki drzwiowej, naprawy posadzek i wymian¢ zniszczonego

wyposazenia wewnetrznego, weryfikacje nieszczelno$ci na instalacji wod-kan oraz ich usuniecie.
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1.4. Okres$lenia podstawowe:

Dokumentacja projektowa - dokumentacja okreslajgca cechy charakterystyczne, lokalizacje, gabaryty i

parametry przewidzianego do realizacji obiektu.

Inspektor - osoba posiadajaca wymagane przez Prawo Budowlane uprawnienia reprezentujgca interesy
Zamawiajacego w realizacji Zadania, akceptujaca poczynania Wykonawcy na budowie, zatwierdzajaca lub
korygujaca je.

Jednostka Projektowa - osoba lub zespot osob firmy wykonujacej i nadzorujacej projektowanie catosci

zadania.

Ksiega (ksigzka) Obmiaréw - dokument w formie zeszytu z rubrykami i ponumerowanymi stronami stuzacy

do wpisywania przez Wykonawcg obmiarow dokonywanych robét w formie wyliczen, szkicoOw i ewentualnie
dodatkowych zalacznikow; wpisy w Ksiedze Obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez inspektora.

Materiaty i wyroby - wszelkie tworzywa i produkty niezbedne do wykonania robot, zgodne z Dokumentacja

Projektowa 1 Specyfikacjami Technicznymi.

Nawierzchnia (drogi, place) - warstwa majgca za zadanie przejac i roztozy¢ obcigzenie pochodzace od ruchu

na podtoze gruntowe, a takze nada¢ odpowiednie walory uzytkowe powierzchni terenu.

Odpowiednia zgodno$¢ - zgodno$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat

tolerancji nie zostat okreslony - z przeci¢tnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju robot budowlanych.

Ogrodzenie tymczasowe - ogrodzenie zabezpieczajace teren budowy na czas realizacji robot.

Polecenie Inspektora - wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez Inspektora w formie pisemnej,

dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowe;j.

Przedmiar robét - wykaz robdt, z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich

Wykonania.

Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji zadania

budowlanego, na przyktad skarpa, dolina, rzeka itp.

Przeszkoda sztuczna - obiekt wytworzony przez cztowieka, stanowigcy utrudnienie w realizacji zadania

budowlanego, na przyktad droga, kanat, $ciana itp.
Rysunki - cze$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu
bedacego przedmiotem robot.

Specyfikacja Istotnych Warunkéw Zaméwienia (SWZ) - dokument przetargowy, opisujgcy m.in. sposob

realizacji uwzglgdniajgcy .Prawo zamoéwien publicznych.

Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewziecia budowlanego - zamodwienia, stanowigcg odrebng catosé

technologiczng, zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych.

Zamawiajacy - jednostka zlecajaca i finansujaca realizowane Zamowienie.

2. PROWADZENIE ROBOT
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2.1. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny =za jako$§¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$§¢

z dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

2.2. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy, W terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, przekaze dziennik budowy oraz
dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru koncowego robot. Uszkodzone lub zniszczone punkty pomiarowe Wykonawca odtworzy i utrwali

na whasny koszt.

2.3. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ opis, rysunki i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
warunkach umowy uwzgledniajagcym podziat na dokumentacje projektowa dostarczong przez

Zamawiajacego i sporzadzona przez Wykonawce.

2.4. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i ST
Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Zamawiajacego Wykonawcy
stanowig cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegdlnione w chocby jednym z nich sa obowiazujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji. W przypadku rozbieznosci w ustaleniach
poszczegblnych dokumentéw obowiazuje kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w warunkach umowy.
Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek. W
przypadku rozbieznos$ci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw. Wszystkie
wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa i ST. Dane okreslone w
dokumentacji projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sa
odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementow budowli musza by¢
jedno-rodne i wykazywaé¢ zgodno$¢ z okre§lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga

przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

2.5. Zabezpieczenie chodnikow i jezdni
Wykonawca zobowigzany jest do utrzymania przylegtych do terenu robdt chodnikéw i jezdni w Stanie
czystym i nienaruszonym poprzez wlasciwe uzytkowanie lub zastosowanie odpowiednich zabezpieczen.
Ewentualne uszkodzenia i zanieczyszczenia nawierzchni Wykonawca jest zobowigzany usunaé bez

mozliwosci ubiegania si¢ o dodatkowe wynagrodzenie z tego tytutu.

2.6. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy oraz wszystkich materialow i elementow
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wyposazenia uzytych do realizacji robot w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru
ostatecznego robot. Inspektor moze wstrzymac realizacje robot, jesli w jakimkolwiek czasie Wykonawca
zaniedbuje obowiazki konserwacyjne.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym:
ogrodzenia, porecze, o§wietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne §rodki niezbedne
do ochrony robdt, wygody spotecznosci i innych. Wszystkie znaki drogowe, bariery i inne urzadzenia
zabezpieczajace musza by¢ zaakceptowane przez Inspektora. Wykonawca bedzie odpowiedzialny do czasu
zakonczenia robot za utrzymanie wszystkich reperdw i1 innych znakow geodezyjnych istniejacych na terenie
budowy i w razie ich uszkodzenia lub zniszczenia do odbudowy na wiasny koszt. Przed rozpoczeciem robot
Wykonawca poda ten fakt do wiadomosci wszystkich zainteresowanych uzytkownikoéw terenu w sposob
ustalony z Inspektorem. Wykonawca umiesci, w miejscach i ilo§ciach okreslonych przez Inspektora, tablice
podajace informacje o wykonywanej inwestycji.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wiaczony w

ceng umowna.

2.7. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie
podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla
0s6b lub whasnosci spotecznej i1 innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn
powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczenie zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczenie powietrza pytami i gazami,

C) mozliwo$¢ powstania pozaru.

2.8. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywac
sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi przepisami, na terenie baz produkcyjnych, w
pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynowych oraz w maszynach i pojazdach.
Materiaty tatwopalne bedg skltadowane w  sposéb zgodny 2z odpowiednimi przepisami
i zabezpieczone przed dostgpem o0sob trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat

realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.
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2.9. Ochrona witasno$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochronie instalacji i urzgdzen zlokalizowanych na powierzchni terenu i pod
jego poziomenm, takie jak rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie izabezpieczenie
przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inspektora nadzoru i zainteresowanych
uzytkownikow oraz bedzie z nimi wspotpracowal, dostarczajagc wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez

Zamawiajacego.

2.10. Ograniczenie obciazen osi pojazdow
Wykonawca stosowaé si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na os przy transporcie gruntu,
materiatdw i wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wtadz co do
przewozu nietypowych wagowo ladunkow i w sposdb ciagly bedzie o kazdym takim przewozie

powiadamia. Inspektora nadzoru.

2.11. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Wykonawca dostarczy na budowe i1 bedzie utrzymywal wyposazenie konieczne dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Zapewni wyposazenia w urzadzenia socjalne, oraz odpowiednie wyposazenie i odziez
wymagang dla ochrony zycia i zdrowia personelu zatrudnionego na placu budowy. Uwaza sie, ze koszty
zachowania zgodnos$ci z wspomnianymi powyzej przepisami bezpieczenstwa i ochrony zdrowia sg
wliczone w ceng umowng.

Wykonawca bedzie stosowal si¢ do wszystkich przepiséw prawnych obowiazujacych w zakresie
bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Bedzie stale utrzymywal wyposazenie przeciwpozarowe w stanie
gotowosci, zgodnie z zaleceniami przepisOw bezpieczenstwa przeciwpozarowego, na placu budowy, we
wszystkich urzadzeniach maszynach i1 pojazdach oraz pomieszczeniach magazynowych. Materiaty
latwopalne beda przechowywane zgodnie z przepisami przeciwpozarowymi, w bezpiecznej odlegtosci od
budynkow i sktadowisk, w miejscach niedostepnych dla osob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny
za wszelkie straty powstale w wyniku pozaru, ktory mogtby powsta¢ w okresie realizacji robot lub zostat
spowodowany przez ktoregokolwiek z jego pracownikow. Uzycie materialow, ktore wptywajg na trwate
zmiany $rodowiska, ani materialdow emitujacych promieniowanie w ilosciach wyzszych niz zalecane w

projekcie nie bedzie akceptowane.

2.12. Ochrona i utrzymanie robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszelkich materialow i urzadzen uzywanych do prowadzenia
robot przez caly czas trwania umowy. Wykonawca bedzie utrzymywat roboty do czasu koncowego odbioru.
Ochrona powinna by¢ prowadzona w taki sposdb, aby przedmiot umowy i jego poszczegélne elementy

pozostaly w zadowalajacym stanie przez caty czas trwania robdt, az do momentu odbioru koncowego.
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2.13. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw
Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane
z prowadzonymi przez niego robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie praw i wytycznych

podczas trwania robot.

3. MATERIALY

3.1. Zrédta uzyskania materiatow i urzadzen

Wszystkie wbudowywane materiaty i urzadzenia instalowane w trakcie wykonywania robot musza by¢
zgodne z wymaganiami okreslonymi w poszczegolnych SST.

Akceptacja Inspektora udzielona jakiej$ partii materialow z danego Zrodta nie bedzie znaczy¢, ze wszystkie
materialy pochodzace z tego zrodta sa akceptowane automatycznie. Wykonawca jest zobowigzany do
dostarczania atestow i/lub wykonania prob materialdéw otrzymanych z zatwierdzonego zrodta dla kazdej
dostawy, zeby udowodnic, ze nadal spelniaja one wymagania odpowiedniej SST.

W przypadku stosowania materiatdéw lokalnych, pochodzacych z jakiegokolwiek miejscowego zrddta,
wlaczajac te, ktore zostaly wskazane przez zamawiajacego, przed rozpoczeciem wykorzystywania tego
zroédlta wykonawca ma obowiazek dostarczenia Inspektorowi wszystkich wymaganych dokumentow
pozwalajacych na jego prawidtowa eksploatacje. Wykonawca bedzie ponosit wszystkie koszty pozyskania i
dostarczenia na Plac Budowy materialéw lokalnych. Za ich ilos¢ i jako$¢ odpowiada Wykonaweca.

Stosowanie materialdow pochodzacych z lokalnych zrodet wymaga akceptacji Inspektora.

3.2. Atesty materiatow i urzadzen

W przypadku materiatow, dla ktorych w szczegdtowych specyfikacjach technicznych wymagane sg atesty,
kazda partia dostarczona na budowe musi posiadac atest okreslajacy w sposob jednoznaczny jej cechy. Przed
wykonaniem przez wykonawce badan jakosci materiatow, Inspektor moze dopusci¢ do uzycia materialy
posiadajace atest producenta stwierdzajacy pelna zgodno$¢ tych materiatow z warunkami podanymi w SST.
Produkty przemystowe musza posiadac atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby wynikami
wykonanych przez niego badan. Kopie wynikow tych badan muszg¢ by¢ dostarczone przez wykonawce
Inspektorowi.

Materialy posiadajace atesty, a urzadzenia wazng legalizacje, moga by¢ badane przez Inspektora w
dowolnym czasie. W przypadku, gdy zostanie stwierdzona niezgodno$¢ wilasciwosci przewidzianych do

uzycia materiatdow i urzadzen z wymaganiami zawartymi w SST nie zostang one przyje¢te do wbudowania.

3.3. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom
Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy badz
ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora. Inspektor moze zezwoli¢ Wykonawcy na uzycie tych
materiatdw do innych robot niz te, dla ktorych zostaly zakupione.

Kazdy rodzaj rob6t wykonywanych z uzyciem materiatow, ktore nie zostaty sprawdzone lub zaakceptowane
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przez Inspektora, bgdzie wykonany na wilasne ryzyko wykonawcy. Musi on zdawac¢ sobie sprawg, ze te

roboty moge by¢ odrzucone tj. zakwalifikowane jako wadliwe i niezaptacone.

3.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatow i urzadzen
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem;
przed ingerencja 0sob trzecich, zachowaly swoja jako$¢ i wlasciwosci oraz byty dostepne do kontroli przez
Inspektora Nadzoru. Miejsca czasowego sktadowania bgda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach organizowanych

przez Wykonawce.

3.5. Wariantowe stosowanie materiatow
Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ zastosowania roznych rodzajow materialow
do wykonywania poszczegolnych elementéw robot Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o zamiarze
zastosowania konkretnego rodzaju materialu przynajmniej na 2 tygodnie przed ich uzyciem lub wcze$niej,
jesli wymagane jest badanie materiatu lub urzadzenia przez Inspektora. Wybrany i zaakceptowany rodzaj

materiatu nie moze by¢ pozniej zamieniany bez zgody Inspektora nadzoru.

4. SPRZET

Wykonaweca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wpltywu na jako$¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta
Wykonawcy i powinien odpowiadaé¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, programie
zapewnienia jako$ci lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym umowa.
Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowos$ci do pracy. Bedzie spetnia. normy ochrony $rodowiska i przepisy dotyczace jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu
do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy
wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska
jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora nadzoru, nie moze by¢

pozniej zmieniany bez jego zgody.

5. TRANSPORT

5.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkow transportu, ktoére nie wplyng
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niekorzystnie na jako$§¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materialow. Liczba srodkow
transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej, ST i1 wskazaniach Inspektora, w terminie przewidzianym umowa. Przy ruchu na drogach
publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisoéw ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametrow technicznych. Wykonawca bedzie usuwacé na
biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych

oraz dojazdach do terenu budowy

6. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jako$¢ zastosowanych
materialow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami ST, PZJ,
projektu organizacji rob6t oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za pelng obsluge geodezyjna przy wykonywaniu wszystkich
elementow robodt okreslonych w dokumentacji projektowej lub przekazanych na pi$mie przez Inspektora
nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce W wytyczeniu
1 wykonywaniu robdt zostana, jesli wymagac tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykonawce
na whasny koszt.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialdw i elementéw robot beda oparte
na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a takze w
normach i wytycznych. Odprowadzenie wody z terenu budowy i odwodnienie wykopoéw nalezy do
obowigzkéw wykonawcy 1 uwaza sie, ze ich koszty zostaly uwzglednione w kosztach jednostkowych
pozostatych robot.

Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji rob6t beda wykonywane przez Wykonawce nie pozniej niz
W czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba wstrzymania robot. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania

robot w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

7.1. Zasady kontroli jako$ci robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole jako$ci robét i stosowanych materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac w to personel, laboratorium, sprzgt zaopatrzenie i
wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materialdéw oraz robot.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialdow oraz robot z czgstotliwoscia
zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i SST. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatlow i robot

ponosi Wykonawca.

7.2. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

1. Certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi
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okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepiséw i dokumentoéw
technicznych lub

2. Deklaracje zgodno$ci lub certyfikat zgodnoS$ci z: Polska Norma lub aprobata techniczna w przypadku
wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jesli nie sia objete certyfikacja okreslong w pkt 1 1
ktore spetniaja wymogi ST.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

7.3. Dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza si¢:

Dziennik budowy — moze by¢ wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym Zamawiajacego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na
Wykonawcy.

W razie gdy wymagany, zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu
robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w
dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktoéra dokonata zapisu, z
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwata

technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegolnosci:
— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
— date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;,
— terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,
— przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
— uwagi i polecenia Inspektora,
— daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,
— zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych i ostatecznych
odbioréw robdt, - wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
— zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowe;,
— dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,
— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
— inne istotne informacje o przebiegu robot.
2) Pozostate dokumenty budowy:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokotly przekazania terenu budowy,
¢) protokoty odbioru robét,

d) protokoly z narad i ustalen,
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e) korespondencj¢ na budowie.

3) Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora i przedstawiane do wgladu na zyczenie

Zamawiajacego

7.4. Dokumenty przygotowywane przez Wykonawce w trakcie trwania budowy
W trakcie trwania budowy i przed zakonczeniem robot Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia na
polecenie Inspektora nastepujacych dokumentow:

— Rysunki robocze,

— Instrukcja eksploatacji i konserwacji urzadzen.
Dokumenty sktadane Inspektorowi powinny by¢é wyraznie oznaczone nazwa przedsigwzigcia i
zamawiajacego. Sprawdzenie, przyjecie i zatwierdzenie harmonogramoéw, rysunkow roboczych, wykazow
materialow oraz procedur ztozonych lub wnioskowanych przez Wykonawce nie bedg miaty wplywu na

kwote kontraktu i wszelkie wynikajace stad koszty ponoszone bgda wylacznie przez Wykonawcg.

8. OBMIAR ROBOT

8.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt wg stanu na dzien jego

przeprowadzenia. Roboty mozna uzna¢ za wykonane pod warunkiem, Zze wykonano je zgodnie z
dokumentacja projektowg i ST w jednostkach ustalonych w projekcie wykonawczym. Obmiaru robot
dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych robot i terminie
obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w
ilosciach podanych w przedmiarze lub ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich
robot. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inspektora na pis$mie. Obmiar gotowych robdt bedzie
przeprowadzony z czesto$cig wymagang do celu miesigcznej platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym

czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora.

8.2. Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez
Inspektora. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Wszystkie urzadzenia

pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

8.3. Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary beda przeprowadzane przed czeSciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, a takze w

przypadku wystgpowania dluzszej przerwy w robotach. Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza si¢ w
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czasie ich wykonywania. Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

9. ODBIOR ROBOT

9.1. Rodzaje odbiorow robot
W zalezno$ci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym odbiorom:
- odbiorowi rob6t zanikajacych i ulggajacych zakryciu,
- odbiorowi czgsciowemu,
- odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),

- odbiorowi pogwarancyjnemu.

9.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakoéci wykonywanych
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
ogolnego postepu robot. Gotowos¢ danej czgsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy (jesli wymagany) i jedno-czesnym powiadomieniem Inspektora. Odbioru robdt dokonuje Inspektor
Nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, jednak nie pdzniej niz w ciggu 3 dni od daty

zgltoszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru.

9.3. Odbior czgsciowy
Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru cze$ciowego robot

dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot dokonuje Inspektor.

9.4. Odbior ostateczny

Zasady odbioru ostatecznego robdt

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy (jesli wymagany) z bezzwlocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Inspektora. Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach
umowy. Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajagcego w obecnosci
Inspektora i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie
przedtozonych dokumentoéw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacja projektowa

i ST.

Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego roboét jest protokot odbioru ostatecznego

robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
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Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:

1) dokumentacje projektowa podstawowg (w tym ST) z naniesionymi zmianami, jesli takie powstaly w
trakcie realizacji umowy,

2) dziennik budowy (jesli wymagany),

3) deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z ST,

4) geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawczg robot i sieci uzbrojenia terenu (jesli wymagana).

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje¢ roboty poprawkowe lub uzupehiajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego. Termin wykonania robot poprawkowych i robdt uzupehniajacych

wyznaczy komisja.

9.5. Odbior pogwarancyjny
Odbiodr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych roboét zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany
na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie ,,0dbior ostateczny

robot”.

10. PODSTAWA PLATNOSCI

10.1. Ustalenia og6lne

Zgodnie z warunkami umowy.

11. PRZEPISY ZWIAZANE

— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (t.j. Dz. U. z 2018 r. poz. 1202, z pozn. zm.).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu
1 rozbidrki tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa
pracy i ochrony zdrowia (t.j. Dz. U. z 2018 r. poz. 963).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny

pracy podczas wykonywania robot budowlanych (t.j. Dz. U. z 2018 r. poz. 583
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SST B-1 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT - ROBOTY ROZBIORKOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robdt
zwigzanych z zagospodarowaniem terenu w ramach zadania pn. ",,Modernizacja boisk Orlik przy szkole
Podstawowa nr 5 Al. Niepodlegtosci 54 23 -204 Kra$nik 060701_1.0001.9/1 Dz. nr ewid. 9/1 obr. Poinoc
m. Kras$nik

e Zakres opracowania obejmuje: Usunigcie istniejacej wierzchniej warstwy nawierzchni

poliuretanowej — ok 5 cm;

e Usunigcie wierzchniej warstwy istniejacej nawierzchni ze sztucznej trawy — ok 6 cm; w miejscach
ubytkow ok 15-20m2,

e Wykonanie nawierzchni poliuretanowej na boisku wielofunkcyjnym;

e Wykonanie nawierzchni ze sztucznej trawy na boisku do pitki noznej; w miejscach ubytkow ok 10-
15m2,

e Modernizacja bramek do pitki noznej, koszy do koszykowki i stupkéw do siatkowki (malowanie,
demontaz, montaz siatki, wymiana tablic);

o Dostawa i montaz siatki na pitkochwyty, miejscowe naprawy siatki stalowej,

e Prace remontowe zaplacza technicznego.

1.1. Zakres robét objetych SST

Niniejsza szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1. Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji
moga mie¢ miejsce tylko w przypadkach matych prostych konstrukeji drugorzednych o niewielkim
znaczeniu, dla ktorych istnieje pewnos¢, ze podstawowe wymagania beda spetnione przy zastosowaniu

metod wykonania na podstawie doswiadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlane;j.

Zakres robdt rozbidorkowych:

— Usunigcie istniejacej wierzchniej warstwy nawierzchni poliuretanowej — ok 5 cm;

— Usuniecie wierzchniej warstwy istniejacej nawierzchni ze sztucznej trawy — ok 6 cm; w miejscach
ubytkow ok 15-20m2,

— Demontaz siatek pitkochwytow,

— Demontaz oraz modernizacja bramek do pitki noznej, koszy do koszykowki i stupkow do siatkowki
(malowanie, demontaz, montaz siatki, wymiana tablic);

— Prace remontowe zaplacza technicznego: demontaze drzwi, $cianek dzialowych,wyposazenia
sanitarnego, wykonczenia podiog ,

— Rozbiodrka tarasu,

Roboty wg CPV:
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— 45.01.00.00-8 Przygotowanie terenu pod budowe

— 45.11.00.00-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektow budowlanych; roboty ziemne
— 45.11.12.00-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowg i roboty ziemne

— 45.11.10.00-8 Roboty rozbiorkowe

— 45.11.27.00-2 Roboty w zakresie ksztalttowania terenu

1.2. Okre$lenia podstawowe

Okres$lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w STO-B1 pkt. 1.4.

1.3. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w STO-B1 pkt. 2.1.

2. MATERIALY
Materiaty nie wystgpuja

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STO-B1 pkt. 4.

3.1. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania robot zwigzanych z rozbiorka drog powinien korzystac ze sprzetu
jak ponizej: spycharki, koparki, tadowarki, zrywarki, mtoty pneumatyczne, pity mechaniczne, frezarki,

samochody samowyladowawcze.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STO-B1 pkt. 5.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonanie robot rozbiorkowych

Wykonawca moze wykonywac roboty rozbidérkowe sposobem rgcznym lub mechanicznym, zgodnie z

projektem i zaleceniami Inspektora.

1) Rozbiorka nawierzchni boiska 0 nawierzchni poliuretanowej. Nawierzchnie boiska i rzutni nalezy
rozku¢ i bryly ztozy¢ na oddzielnym miejscu sktadowania, w celu wywozu z placu budowy. Wszystkie
materiaty z rozbiorki powinny by¢ usunigte z placu budowy. Doty (wykopy) powstate po rozbiorce
elementow nawierzchni znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacja projektowa beda
wykonywane nowe nawierzchnie, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy

zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowej. Materiaty zdemontowane poddac utylizacji.
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2) Rozbiorka nawierzchni boiska trawiastego: Doty (wykopy) powstatle po rozbidrce elementéw
nawierzchni znajdujgce si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacjg projektowa bedg wykonywane
nowe nawierzchnie, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy zapobiec
gromadzeniu si¢ w nich wody opadowej. Materialy zdemontowane podda¢ utylizacji.

3) Demontaz siatek pitko chwytow przeprowadzi¢ sposobem recznym zachowujac szczeg6lng ostroznosé
by nie zniszczy¢ elementéw pitkochwytow. Dokona¢ ogledzin siatek metalowych dokona¢ rozbiorki
elementow uszkodzonych zniszczonych. Materiaty zdemontowane poddac utylizacji.

4) W pomieszczeniu technicznym nalezy ostroznie zdementowaé drzwi, urzadzenia sanitarne, $cianki
dzialowe, oraz wyktadziny. Podtogi podda¢ ogledzinom w obecnosci inspektora nadzoru w przypadku
stwierdzenia uszkodzen zniszczone elementy wymieni¢ podobnie nalezy postapi¢ w przypadku
elementow konstrukcyjnych pod postoga. Materialy zdemontowane poddac utylizacji.

5) Nalezy zdemontowa¢ deski tarasowe obiektu wraz z podwalinami, demontaze nalezy prowadzi¢ w

sposob ostrozny by nie uszkodzi¢ elewacji budynku oraz pogorszy¢ stan izolacji przeciw wodnej.

6. ODBIORY ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w STO-B1 pkt. 9.
W czasie odbioru sprawdzeniu podlegaja:
— Kompletno$¢ wykonania robét rozbidorkowych zgodnie z dokumentacjg projektowa;
— Zaggszczenie gruntu wypetniajacego doty po usunietych elementach nawierzchni lub odtworzenie

nawierzchni — zgodnie z dokumentacjg projektows.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robét podano w STO-B1 pkt. 8.1.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatno$ci podano w STO-B1 pkt. 10.

Wynagrodzenie bedzie wyptacane po wykonaniu ponizszych robot:

— Usunigcie istniejacej wierzchniej warstwy nawierzchni poliuretanowej — ok 5 cm;

— Usunigcie wierzchniej warstwy istniejacej nawierzchni ze sztucznej trawy — ok 6 cm; w miejscach
ubytkow ok 15-20m2,

— Woykonanie nawierzchni poliuretanowej na boisku wielofunkcyjnym;

— Wykonanie nawierzchni ze sztucznej trawy na boisku do pitki noznej; w miejscach ubytkow ok 10-
15m2,

— Modernizacja bramek do pitki noznej, koszy do koszykowki i stupkow do siatkowki (malowanie,
demontaz, montaz siatki, wymiana tablic);

— Dostawa i montaz siatki na pitkochwyty, miejscowe naprawy siatki stalowej,
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— Prace remontowe zaplacza technicznego.
— Wymiana nawierzchni tarasow.

9. PRZEPISY ZWIAZANE
9.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu

25



SST B-2 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT — KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM I ZAGESZCZENIEM PODLOZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
profilowaniem i zaggszczeniem podtoza gruntowego przy budowie obiektow sportowych i ukladow

komunikacyjnych.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji robot wym. w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z recznym wykonaniem

koryta wraz z profilowaniem i zagg¢szczeniem podtoza w gr. kat. I-1V.

1.4. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w STO-B1 pkt. 2.1.

2. MATERIALY
Material wystepujacy w podiozu jest gruntem rodzimym, ktory bedzie stanowit podloze nawierzchni.
Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i polsztywnych powinien
charakteryzowaé sie grupa nosnosci G1.Gdy poditoze nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy
nos$nosci, nalezy podtoze doprowadzi¢ do grupy nosnosci G1 zgodnie z dokumentacja projektowa i SST
Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie powinno by¢
kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i
otoczakow albo ziaren zwiru wigkszych od 8 mm. Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen
obcych i bez domieszek gliny.

2.1. Wymagania dla materiatow
Uziarnienie kruszywa:
Krzywa uziarnienia kruszywa, okre§lona wedlug PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢ miedzy krzywymi
granicznymi pol dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.
Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagta i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej

uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sgsiednich sitach.

Wymiar najwickszego ziarna kruszywa nie moze przekraczaé 2/3 grubo$ci warstwy uktadanej jednorazowo.

Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy
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Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spelnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.
Tablica 1. Wymagania kruszyw tamanych
Lp. Wyszczegodlnienie wlasciwosci Wymagania  Kruszywa  Badania wedtug
famane.
Podbudowa zasadnicza
1 Zawarto$¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm, % od 2 do 10 PN-B-06714-15 [3]
(m/m)
2 Zawarto$¢ nadziarna, % (m/m), nie wi¢cej niz 5 PN-B-06714-15 [3]
3 Zawarto$¢ ziarn nieforemnych %(m/m), nie wigcej 35 PN-B-06714-16 [4]
niz
4 Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, barwa wzorcowa PN-B-06714-26 [1]
cieczy nad kruszywem nie ciemniejsza niz
5 Wskaznik  piaskowy  po  pigciokrotnym| od 30 do 70 BN-64/8931-01 [19]
zageszczeniu metoda I lub IT wg PN-B-04481, %
6 Scieralno$é w bebnie Los Angeles
a) $cieralnos¢ catkowita po petnej liczbie obrotow, 35
nie wiecej niz PN-B-06714-42 [10]
b) $cieralno$¢ czesciowa po 1/5 pelnej liczby 30
obrotu bebna w stosunku do S$cieralnosci
catkowitej, %, nie wigcej niz
7 Nasigkliwos$¢, %(m/m), nie wigcej niz 3 PN-B-06714-18 [6]
8 Mrozoodporno$é, ubytek masy po25 cyklach 5 PN-B-06714-19 [7]
zamrazania, %(m/m), nie wiecej niz
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9 Zawarto$¢ zwigzkow siarki w przeliczeniu na 1 PN-B-06714-28 [9]

SO3,
%(m/m), nie wiecej niz
10 | Wskaznik no$nosci wno$ mieszanki kruszywa, %, PN-S-06102 [15]
nie mniejszy niz:
a) przy zageszcezeniu IS =1,001) 80
120

b) przy zageszczeniu IS =1,032)

3. SPRZET
Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w STO-B1 pkt. 4.

3.1. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystgpujacy do wykonania robot zwigzanych z wyréwnaniem i uzupelieniem podbudowy
z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien wykaza¢ si¢ mozliwos$cig korzystania z nastepujacego
sprzetu:
— Mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wodg; mieszarki
powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotno$ci optymalne;;

—  Zageszczarek ptytowych, ubijakéw mechanicznych lub matych walcow wibracyjnych.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STO-B1 pkt. 5.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport pozostalych materiatdw powinien odbywac¢ si¢ zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STO B-1 pkt. 6.

Warunki przystgpienia do wykonania robot

Wykonawca powinien przystapic do wykonania profilowania i zageszczenia
podloza  bezposrednio przed rozpoczgciem robdt zwigzanych <z wykonaniem — warstw
nawierzchni. Wczesniejsze przystapienie do profilowania i
zageszczania podioza, jest mozliwe wyltacznie za zgoda Inspektora Nadzoru, w korzystnych
warunkach atmosferycznych. W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podiozu
nie moze odbywaé si¢ ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy

nawierzchni.
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5.1. Profilowanie i zaggszczenie podioza
Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczeh. Po
oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzic, czy istniejace rzedne terenu umozliwiajg uzyskanie
po wyprofilowaniu zaprojektowanych rzednych podioza. Zaleca si¢, zeby rzedne terenu przed
profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzgdne podtoza.
Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystgpuja zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ poditoze na gigbokos¢ zaakceptowana przez Inzyniera,
dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajacy wymagania obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci
koniecznej do uzyskania wymaganych rzgdnych wysokosciowych i zaggsci¢ warstwe do uzyskania
warto$ci wskaznika zaggszczenia, okreslonych w tablicy 1.
Z uwagi na zakres robét, profilowanie nalezy wykonaé recznie. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany
w robotach ziemnych.
Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie podtoza
nalezy kontynuowac do osiggnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1.0. Wskaznik zageszczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5]. Wilgotnos¢ gruntu podtoza podczas zageszczania powinna

by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do +10% wilgotnosci optymalne;j

5.2. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zaggszczonego podtoza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie. Jezeli po
wykonaniu robdt zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza nastgpi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢
podloze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez rozlozenie folii lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inspektora. Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podioze uleglo nadmiernemu
zawilgoceniu, to do ukladania kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli

zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napraw¢ wykona on na wiasny koszt.

6. ODBIORY ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w STO-B1 pkt. 9.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STO-B1 pkt. 8.1.

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STO-B1 pkt. 10.
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8.1. Wynagrodzenie

Wynagrodzenie bedzie wyptacane po wykonaniu ponizszych robét:

— Prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— Oznakowanie robot,

— Sprawdzenie i ewentualne naprawy podtoza,

— Przygotowanie mieszanki kruszywa,

— Dostarczenie mieszanki w miejsce wbudowania,

— Rozlozenie mieszanki,

— Zaggszczenie roztozonej mieszanki,

— Przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,

— Utrzymanie podbudowy w czasie prowadzenia robot.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania.
PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.
PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.
PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania.
PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.

PN-B-06714-19  Kruszywa  mineralne.
bezposrednia
PN-B-06714-26  Kruszywa  mineralne.

organicznych

PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania.
PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania.

Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen obcych
Oznaczanie sktadu ziarnowego

Oznaczanie ksztattu ziaren
Oznaczanie wilgotnos$ci
Oznaczanie nasigkliwosci
Oznaczanie

Badania. mrozoodpornosci

Badania. Oznaczanie  zawarto$ci
Oznaczanie zawarto$ci siarki metoda bromowa

Oznaczanie $cieralno$ci w bebnie Los Angeles

metoda

zanieczyszczen

PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i drogowe. Badania techniczne

PN-B-11111 Kruszywa mineralne.

i mieszanka

Kruszywa naturalne

do nawierzchni

PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

drogowych. Zwir

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podtoza

przez obcigzenie plyta

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata

BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugi¢¢ podatnych ugigciomierzem belkowym

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu .
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SST B-3 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU

ROBOT — NAWIERZCHNIA ZE SZTUCZNEJ TRAWY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z

wykonaniem nawierzchni z trawy syntetycznej na podbudowie projektowanych obiektow sportowych —

boiska do gry w pitke nozna.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji robot wym. w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem

nawierzchni ze sztucznej trawy o powierzchni w postaci czgsciowej naprawy ubytkow.

1.4. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w STO-B1 pkt. 2.1.

2. MATERIALY

Jako nawierzchni¢ sportowa przyjmuje si¢ trawe syntetyczna nastgpujacych parametrach:

— wysokos¢ catkowita nawierzchni: min. 62mm,

— gestos¢ (ilos¢ wiokien/m2): min. 110 000,

— cigzar calkowity: min. 2 400 gr/m2,

— rodzaj wtdkna: polietylenowe, 100% widkien monofilowych,

— DTEX: min. 14 500,

— wypelnienie: piasek kwarcowy, granulat gumowy SBR,

— kolor nawierzchni: zielony (jedno lub dwukolorowy), nalezy dobra¢ do zastosowanego,

— linie: wklejone w nawierzchni¢ — biate.

Warstwy konstrukcyjne nawierzchni:
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— grunt rodzimy,

— warstwa odsaczajaca z piasku lub pospotki o gr. 10 cm,

— warstwa konstrukcyjna z kruszywa kamiennego (fr. 31,5—63mm) o gr. 12cm,
— warstwa klinujaca z kruszywa kamiennego (fr. 0-31,5mm) o gr. 4cm,

— warstwa wyréwnujgca z mialu kamiennego (fr. 0—4mm) o gr. 4cm,

— Boisko oddzielone od sgsiadujacych elementow terenu za pomoca obrzezy betonowych 8x30x100cm
uktadanych na tawie z betonu B15 z oporem. Na powierzchni boiska nalezy zachowa¢ spadki o wartosci

min. 0,5%.

2.1. Sztuczna trawa

Trawa syntetyczna powinna mie¢ wklejone linie boiska do pitki noznej i posiada¢ nastepujace parametry:
- wysoko$¢ catkowita nawierzchni: min. 62mm,
- gestos¢ (ilos¢ widkien/m2): min. 110 000,
- ciezar catkowity: min. 2 400 gr/m2,
- rodzaj widkna: polietylenowe, 100% wtokien monofilowych,
- DTEX: min. 14 500,
- wypehnienie: piasek kwarcowy, granulat gumowy SBR,
- kolor nawierzchni: zielony (jedno lub dwukolorowy), nalezy dobra¢ do zastosowanego,

- linie: wklejone w nawierzchni¢ — biate.

2.2. Wypenienie sztucznej trawy:
Wypetnienie systemu nawierzchni syntetycznej w ilosci zgodnej z badaniem specjalistycznego,
akredytowanego przez FIFA laboratorium (np. Labosport, Sports Labs lub ISA-Sport) w sktad, ktorego
wchodzi piasek kwarcowy i granulat gumowy EPDM z recyklingu/techniczny w kolorze czarnym lub

szarym

2.3. Wymagane dokumenty dla materiatow

W celu weryfikacji jako$ci oferowanego produktu oraz wymaganych parametréw systemu nawierzchni z

trawy syntetycznej, autor projektu oraz Zamawiajacy zadajg akceptacji przez inspektora nadzoru

dokumentow:

NA POTWIERDZENIE SPELNIENIA WYMAGAN EKOLOGICZNYCH I PROZDROWOTNYCH :

Dla trawy syntetycznej:

—  Certyfikat lub raport potwierdzajace neutralno$¢ weglowg oferowanej sztucznej trawy w oparciu o

ISO 14067:2019:2 wystawione przez akredytowane laboratorium i dokonane zgodnie z normg ISO
14064-3:2019-04
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i/lub

Zaswiadczenie niezaleznego instytutu akredytowanego (PCA) lub akredytowanego przez FIFA, ze
oferowana sztuczna trawa (podktad i wtokno) nadaje si¢ do ponownego przetworzenia (recyclingu)
Raport z badan przeprowadzony przez niezalezne laboratorium potwierdzajace, ze trawa
syntetyczna jest przyjazna dla srodowiska zgodnie z normg EN 71-3:2019-7 , Boisko sportowe —
Cze$¢ 7: Systemy murawy syntetycznej”, Zatacznik B: Zalecenia dotyczace ochrony §rodowiska.
Raport z badan przeprowadzony przez niezalezne laboratorium potwierdzajace, ze trawa
syntetyczna w pelni spetnia wymagania normy EN 71-3:2019-7 — Cze$¢ 3: Migracja okreslonych
pierwiastkow.

Raport z badan trawy syntetycznej na zawarto$¢ wielopierScieniowych weglowodanow
aromatyzowanych (WWA) potwierdzajacy zgodnos¢ z Rozporzadzeniem (WE) REACH z 2006
roku lub dalsze.

Swiadectwo higieny (atest PZH) dla trawy syntetycznej na zewnetrzne i wewnetrzne obiekty

sportowe.

Dla maty elastycznej e-layer:

Raport z badan przeprowadzony przez niezalezne laboratorium potwierdzajace, ze mata elastyczna
e-layer jest przyjazna dla srodowiska zgodnie z normg EN 71-3:2019-7 ,,Boisko sportowe — Czegs¢
7: Systemy murawy syntetycznej”, Zatacznik B: Zalecenia dotyczace ochrony srodowiska.

Raport z badan przeprowadzony przez niezalezne laboratorium potwierdzajace, ze mata elastyczna
e-layer w petni spetnia wymagania normy EN 71-3 — Cze$¢ 3: Migracja okreslonych pierwiastkow.
Raport z badan dla maty amortyzujacej e-layer na zawarto$¢ wielopierscieniowych weglowodanow
aromatyzowanych (WWA) potwierdzajacych zgodno$¢ z Rozporzadzeniem (WE) REACH z 2006
roku lub dalsze (WWA)

Dla granulatu gumowego EPDM z recyklingu/technicznego:

Sprawozdanie z badan akredytowanego laboratorium (PCA) zgodnie z normg EN-71-3:2019:
Migracja okre§lonych pierwiastkow, kategoria I1I umieszczonych w tabeli.

Sprawozdanie z badan potwierdzajacych zgodnos¢ z Rozporzadzeniem (WE) REACH z 2006 roku
lub dalsze wystawionych dla oferowanej partii wypetnienia (granulat gumowy EPDM z
recyklingu/techniczny) dla wielopierscieniowych weglowodorow aromatycznych (WWA), kadmu,
olowiu i ftalanow.

Swiadectwo higieny (atest PZH) dla wypehienia granulat gumowy EPDM z recyklingu/techniczny

do obiektow zewnetrznych i hal pneumatycznych.

NA POTWIERDENIE SPEENIENIA WYMAGAN TECHNICZNYCH | JAKOSCIOWYCH:

Aktualne certyfikaty 1ISO w zakresie
Zarzadzania jakoscig (ISO 9001:2015)
Zarzadzania srodowiskiem (ISO 14001:2015)
Zarzadzania energia (ISO 50001:2018)
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— wystawione dla dostawcy trawy syntetycznej w zakresie obiektow sportowych: projektowania,
doradztwa, sprzedazy, montazu i serwisu systemow traw syntetycznych

— Raport z badan laboratoryjnych przeprowadzony przez certyfikowane laboratorium dla systemu
sztucznej trawy (mata elastyczna + sztuczna trawa + wypelnienie granulat EPDM z
recyklingu/techniczny) potwierdzajacy zgodno$¢ z normg PN-EN 15330-1:2013 lub deklaracja
zgodnosci.

— Raport z badan laboratoryjnych przeprowadzony przez certyfikowane laboratorium dla maty
elastycznej typu e-layer potwierdzajacy zgodno$¢ z normg PN-EN 15330-1:2013 oraz
potwierdzajacy parametry nie potwierdzone w badaniu laboratoryjnym wymienionym w punkcie
7)

— Sprawozdanie z badan reakcji na ogien potwierdzajace, ze oferowany system nawierzchni
syntetycznej (mata elastyczna + sztuczna trawa + wypelnienie granulat EPDM z
recyklingu/techniczny) spetnia wymagania normy PN-EN 13501-1+A1:2010 dla materiatow
podtogowych klasy Cfl-s1 jako materiat trudno zapalny.

— Karty techniczne potwierdzone przez producenta dla oferowanych sktadnikow systemu
nawierzchni syntetycznej tj.: maty elastycznej typu e-layer, trawy syntetycznej oraz wypehienia
(granulat gumowy EPDM z recyklingu/techniczny)

— Autoryzacja producenta trawy syntetycznej, wystawiona dla wykonawcy na realizowang
inwestycje wraz z potwierdzeniem gwarancji udzielonej przez producenta na t¢ nawierzchnie.

— Probki oferowanego systemu nawierzchni syntetycznej:

o mata elastyczna (probka o min. wymiarach 10 cm x 15 cm),
o trawa syntetyczna (probka o min. wymiarach 20 cm x 25 cm),

o granulat gumowy EPDM z recyklingu/techniczny(probka w ilosci 100 gram).

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STO-B1 pkt. 4.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STO-B1 pkt. 5.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STO B-1 pkt. 6.

6. ODBIORY ROBOT
Ogolne zasady odbioru robdt podano w STO-B1 pkt. 9.
Nawierzchnia powinna mie¢ jednakowag grubos¢. Warstwa uzytkowa powinna by¢ trwale zwigzana z
warstwami ponizej. Spadki poprzeczne i podluzne oraz grubo$¢ nawierzchni powinny odpowiadac

warto$ciom okreslonym w przepisach dotyczacych boisk sportowych.
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7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STO-B1 pkt. 8.1.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STO-B1 pkt. 10.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

Atesty PZH,

Instrukcje producentow

Inne — wybrane przez Inwestora i Projektanta przystosowujacego projekt do warunkoéw
miejscowych. Przy wyborze rozwigzan nalezy przestrzega¢ prawa budowlanego, praw

pokrewnych oraz kierowac si¢ wiedzg techniczna.

35



SST B-4 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT — NAWIERZCHNIA POLIURETANOWA TYPU 2S

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni poliuretanowej typu 2s na podbudowie ET projektowanych obiektow sportowych

— boiska wielofunkcyjnego nr 1 i boiska wielofunkcyjnego nr 2

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji robot wym. w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem

nawierzchni poliuretanowej typu 2s na podbudowie ET o powierzchni 1500 m? (boisko wielofunkcyjne).

1.4. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w STO-B1 pkt. 2.1.

2. MATERIALY
Zaprojektowano nawierzchnie sportows, poliuretanowo-gumows, dwuwarstwowsg, antyposlizgows,

bezspoinowg, nieprzepuszczalng dla wody.

Warstwy konstrukcyjne nawierzchni:

— EPDM —-13 mm

— Podbudowa typu ET — 35 mm
— warstwa wyrownawcza kliniec 0-4,00 gr. 1-2cm

—  kruszywo tamane 0-31,5 mm gr. 4 cm
—  kruszywo tamane 31,5-63mm gr. 12cm

— warstwa odsaczajaca z piasku gr. 10 cm

2.1. Podbudowa typu ET
Podbudowa przeznaczona jest gtownie jako warstwa nosna (stabilizujgca) pod nawierzchnie sportowe
poliuretanowe. Podbudowa tego rodzaju jest elastyczna, trwata w czasie 1 charakteryzuje si¢ wysokimi
parametrami wytrzymatosciowymi. Gtowng zaletg przyjetego rozwigzania jest przepuszczalnos$¢ dla wody.

Minimalne parametry wytrzymato§ciowe:
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Podstawowe parametry podbudowy ET
o grubosci 35 mm

Twardosc [ - 60 "Sh A
Wytrzymalos€ na rozrywanie 20,35 Mpa
Wydluzenie przy zerwaniu z215%
Przyczepnosé miedzywarstwowa 20,5 Mpa
Tlumienie sily 38 %
Przepuszczalnosc dla wody 0,15 cm/s
b
Klasyfikacja ogniowa Wyréb trudno
Zapainy
2.2. Parametry nawierzchni
Minimalne parametry techniczne, jakie musi spetnia¢ nawierzchnia:

Poz. Okreslenie parametru, jednostka Wartos¢ wymagania
1. Masa powierzchniowa nawierzchni ( kglmz) 120+05
2. Wytrzymatosc na rozcigganie (MPa) > 0,60
3. Wydtuzenie wzgledne przy rozcigganiu (%) 65 +6
4. Wytrzymatos€¢ na rozdzieranie (N) > 100
5. Scieralno$¢ (mm) < 0,09
6. Twardos¢ wedtug metody Shore’a . A (Sh. A) 55+ 5

Odpornos¢ na dziatanie zmiennych cykli hydrotechnicznych:
7. o przyrostem masy (%)
o zmiang wygladu zewnetrznego <065
bez zmian
Mrozoodpornosé:
8. o przyrostem masy (%) <0,75
o wyglad powierzchni po badaniu bez zmian
Przyczepnos¢ do podktadu (MPa)
g o  betonowego =>0,6
) o  asfaltobetonowego =05
oz mieszaniny kruszywa kwarcowego, granulatu gumowego i spoiwa PU =0,5
Wspétczynnik tarcia kinetycznego powierzchni:
10. o w stanie suchym >0,35
o  w stanie mokrym =>0,30
11 Odpornos¢ na sztuczne starzenie, 5
) ( stopien w skali szarej) ( bez zmian )
Odpornosé na uderzenie:
12. o  powierzchnia odcisku kulki ( mmz) 500 + 50
o stan powierzchni brak wgniecen i spekan
13 [ Zmiana wymiaréw po dziataniu temperatury +60 °C (%) <0,03

2.3. Wymagane dokumenty dla materiatow

W celu weryfikacji jako$ci oferowanego produktu oraz wymaganych parametréw systemu nawierzchni z

trawy syntetycznej, autor projektu oraz Zamawiajacy zadajg akceptacji inspektora nadzoru dokumentow:
NA POTWIERDZENIE SPELNIENIA WYMAGAN EKOLOGICZNYCH I PROZDROWOTNYCH :

Aktualne certyfikaty 1ISO w zakresie

Zarzadzania jakoscig (ISO 9001:2015)

Zarzadzania srodowiskiem (ISO 14001:2015)

wystawione dla dostawcy oferowanej nawierzchni poliuretanowej w zakresie obiektow
sportowych: projektowania, doradztwa, sprzedazy, montazu i serwisu systemow nawierzchni
poliuretanowej

Raport z badan na zgodno$¢ z aktualng normg PN-EN 14877:2014 lub nowsza potwierdzajaca
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bezpieczenstwo ekologiczne nawierzchni poliuretanowej;

— Aktualny Atest Higieniczny lub dokument rownowazny;

NA POTWIERDENIE SPEENIENIA WYMAGAN TECHNICZNYCH I JAKOSCIOWYCH:
Raport z badan na zgodno$¢ z norma PN-EN 14877:2014;

— Karte techniczng potwierdzong przez producenta oraz potwierdzajacg jej technologie wykonania;
— Autoryzacje producenta oferowanej nawierzchni sportowej wydana wykonawcy i dotyczaca
przedmiotowego zadania wraz z potwierdzeniem gwarancji;

— Probke oferowanej nawierzchni z oznaczeniem producenta i typu oferowanego produktu;

3. SPRZET
Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w STO-B1 pkt. 4.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STO-B1 pkt. 5.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robot podano w STO B-1 pkt. 6.
Nawierzchnia wykonywana jest bezposrednio na placu budowy na podbudowie z kruszyw oraz na warstwie
ET.
Na przygotowanej zagruntowanej podbudowie nalezy wykona¢ na niej warstwe uzytkowa sktadajaca si¢ z
poliuretanu, granulatu EPDM oraz pylu gumowego. Sktadniki nalezy doktadnie wymieszaé, nastepnie
mieszaning natrysng¢ na utwardzong mat¢ gumowa przy pomocy specjalistycznego sprzetu. Czynno$é
powtorzy¢ celem uzyskania zgdanej grubosci (min. 13 mm) i struktury.
Po utwardzeniu systemu namalowac linie odpowiednig farbg poliuretanowa zgodnie z projektem. Kolor
nawierzchni do uzgodnienia z inwestorem.
Nawierzchnia powinna posiada¢ Certyfikat WA i by¢ zamontowana na obiekcie, oraz posiadac atest PZH.
Wymogi technologiczne dla montowania sztucznej nawierzchni: temperatura powietrza powyzej 10° C,
wilgotnos¢ 40% - 90% i brak opadow.
6. ODBIORY ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w STO-B1 pkt. 9.
Nawierzchnia powinna mie¢ jednakowa grubo$¢, jednorodng fakture i jednolity kolor. Warstwa uzytkowa
powinna by¢ trwale zwigzana z warstwg elastyczng. Nie nalezy zwiekszaé grubosci warstwy gorne;j.
Podbudowa przepuszczalna dla wody. Spadki poprzeczne i podtuzne oraz grubos¢ nawierzchni powinny
odpowiada¢ wartosciom okreslonym w przepisach dotyczacych boisk sportowych.
Uwagi na temat tolerancji nierdwnosci nawierzchni poliuretanowych: Nie istnieje Polska Norma, ktora

opisuje metody pomiaréw tego parametru oraz nie ma opracowanej tabeli wartosci dopuszczalnych. Tabela
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podaje graniczne wartosci odchylek mierzonych w mm pomigdzy dwoma mierzonymi punktami. Zaleznos¢

ta przedstawia si¢ nastgpujaco:

Lp Odlegto$¢ pomigdzy mierzonymi | Warto§¢  dopuszczalnych  odchytek
punktami w mb w mm

1 0,1 2

2 1 3

3 4 8

4 10 15

5 15 20

Warto$ci te powinny korespondowa¢ z odchylkami podbudowy betonowej, poniewaz
technologia wykonania nawierzchni sportowych, oraz jej grubo$¢ (mierzona w mm) utrudnia,
a czasami wrgcz uniemozliwia zniwelowanie zastanych nieréwnosci. Wykonawca powinien

przedtozy¢ komplet dokumentéw odbiorowych dotyczacych nawierzchni.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w STO-B1 pkt. 8.1.

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatno$ci podano w STO-B1 pkt. 10.

9. PRZEPISY ZWIAZANE
— Atesty PZH,
— Instrukcje producentow
— Inne — wybrane przez Inwestora i Projektanta przystosowujacego projekt do warunkéw
miejscowych. Przy wyborze rozwigzan nalezy przestrzega¢ prawa budowlanego, praw

pokrewnych oraz kierowac si¢ wiedza techniczna.

39



SST B-5 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT - BUDOWA OGRODZEN

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wymiang
ogrodzen — pitkochwytu z siatki syntetycznej wokot projektowanych boisk (boisko do pitki noznej, boiska

wielofunkcyjne).

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji robot wym. w pkt.1.1.

1.3. Zakres robdt objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z naprawa ogrodzen
pitkochwytowych o wysokosci 4 i 5 m (boisko do pitki noznej, boisko wiclofunkcyjne) .

1.4. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STO-B1 pkt. 2.1.

2. MATERIALY
Zaprojektowano pitkochwyty z siatki polipropylenowej w kolorze zielonym zamontowanej na stupach o
wysokosci 7 1 6 m (odpowiednio 4 i 5 m nad poziomem terenu) wyposazone w bramy wjazdowe i furtki
wejsciowe.

2.1. Siatka polipropylenowa
Wypehienie ogrodzenia z siatki polipropylenowej o oczkach min. 45x45mm. Grubos$¢ splotu min. 4 mm.
Rekomenduje sie montaz siatki bezwezlowej z uwagi na jej wickszg wytrzymatosé. Siatka taka sama dla

wszystkich pitkochwytow.

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STO-B1 pkt. 4.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w STO-B1 pkt. 5.

Transport cementu powinien si¢ odbywa¢ w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08. Kruszywa mozna
przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi materialami. Podczas transportu kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed

wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie
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takich $rodkow transportu, ktore nie wpltyna niekorzystnie na jakos¢ i wihasciwosci przewozonych

materialow.

5. WYKONANIE ROBOT

Montaz ogrodzenia wykonywa¢ zgodnie z instrukcja producenta oraz dokumentacja projektowa.

6. ODBIORY ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w STO-B1 pkt. 9.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STO-B1 pkt. 8.1.

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STO-B1 pkt. 10.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-03264 Konstrukcje betonowe zelbetowe i spr¢zone. Obliczenia statyczne i projektowanie
PN-B-06250 Beton zwykly

PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

PN-B-23010 Domieszki do betonu. Klasyfikacja i okreslenia

PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw

PN-H-04623 Ochrona przed korozja. Pomiar grubosci powtok metalowych metodami nieniszczacymi
PN-H-04651 Ochrona przed korozjg. Klasyfikacja i okreslenie agresywnosci korozyjnej srodowisk
PN-H-82200 Cynk

PN-H-84023-07 Stal okreslonego zastosowania. Stal na rury. Gatunki

PN-H-93010 Stal. Ksztattowniki walcowane na goraco

PN-H-93401 Stal walcowana. Katowniki rownoramienne

PN-H-93402 Katowniki nierdwnoramienne stalowe walcowane na goraco
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SST B-6 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT - REMONT TARASOW,

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiagzanych z remontem

tarasow budynku technicznego.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji robot wym. w pkt.1.1.

1.3. Zakres robdt objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z wymiang warstw

wykonczeniowych tarasow budynku technicznego oraz wykonaniem izolacji przeciw wodnych.

1.4. Ogoblne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STO-B1 pkt. 2.1.

2. MATERIALY

2.1. Deska tarasowa

Minimalne parametry deski tarasowej:
— Kilasa antyposlizgowosci (op6r poslizgu PTV > 69)

— Atest ognioodpornosci dla tarasow dachowych BROOF (t1)
— Ognioodporno$¢ klasy Bfl —s1

— Niewielka rozszerzalno$¢ materialu (do 2 mm/mb)

— Krajowa Ocena Techniczna

— Kolor uzgodni¢ z inwestorem

— Grubos¢ min. 2,1cm

— Szeroko$¢ min. 14 cm

— Rozstaw legaréw co 50 cm

2.2. Papa termozgrzewalna

Wspotczynnik oporu dyfuzji pary wodnej p=20 000 (EN 13707)
Elastycznos¢ w niskich temperaturach -5/@30 mm °C
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Odporno$¢ na przenikanie wody 10 kPa
Odporno$¢ na uderzenia NPD/NPD mm
Wzmocnienie wtdknina poliestrowa wzmacniana ni¢mi szklanymi

Klasa bezpieczenstwa przeciwpozarowego E

Aplikacja Metoda zgrzewania

Maksymalna wytrzymato$¢ na rozcigganie w poprzek 50 mm 500 (£250) N
Maksymalna wytrzymato$¢ na rozcigganie wzdtuz 50 mm 700 (£250) N
Opor przeptywu w podwyzszonej temperaturze > 80 °C

Waga na palecie 966 kg

Waga sztuki 39:,2 kg

Dhugos¢ > 5:,0 mm

Grubos¢ 5:,2 (£6:,2%) mm

Szerokos¢ > 0:,99 mm

2.3. Grunt pod wykonanie pokry¢ z papy

— Skiad: asfalt przemystowy, rozpuszczalnik organiczny, dodatki uszlachetniajace, SBS
— Czas migdzy nanoszeniem poszczeg6lnych warstw: ok. 10 h

— Odporno$¢ na deszcz: po ok. 10 h

— Czas schnigcia: nie dtuzszy niz 6 h

— Gtebokos¢ penetracji: do 5 mm

— Aplikacja: pedzel, szczotka dekarska

— Temperatura stosowania: od +5°C do +25°C

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STO-B1 pkt. 4.
Roboty zwigzane z montazem elementéw wyposazenia boisk i matej architektury wykonywaé sposobem
recznym, przy uzyciu lekkiego sprzgtu.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STO-B1 pkt. 5.

Transport elementow moze odbywac si¢ dowolnymi srodkami w warunkach zabezpieczajacych je przed

uszkodzeniem.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Gruntowanie

Gruntowanie podtoza za pomoca roztworu asfaltowego Gruntowanie podtoza roztworem asfaltowym
wykonuje si¢ przez jednokrotne pomalowanie betonu za pomoca watkow malarskich lub szczotek
dekarskich. Zuzycie materialu powinno wynosi¢ 0,2-0,4 kg/m2. Gruntowanie nalezy wykonywac
zawsze roztworem asfaltowym zalecanym przez producenta papy. Zastosowanie roztworu
nieuzgodnionego z producentem papy moze doprowadzi¢ do konfliktu chemicznego migdzy asfaltami
w papie i w roztworze asfaltowym i do odspojenia przyklejonej papy do podtoza po pierwszych
mrozach. Roztworem asfaltowym gruntujemy podtoze majace co najmniej 14 dni. Po zagruntowaniu
powierzchnia betonu powinna by¢ jednolicie czarna lub ciemnobrgzowa. Podtoza zagruntowanego
roztworem asfaltowym nie wolno ponownie gruntowa¢ zywicznym $rodkiem gruntujgcym i na odwrot,
podtoza zagruntowanego zywicznym srodkiem gruntujacym nie wolno gruntowaé ponownie roztworem
asfaltowym. Na podwdjnie zagruntowanym betonie nie uda si¢ przyklei¢ papy zgrzewalnej w sposob
trwaty.
5.2. lzolacje z papy
Izolacje z pap zgrzewalnych powinno si¢ uktada¢ tylko na betonowych ptytach pomostéw. Do
prawidtowego przyklejenia arkusza konieczne jest dostarczenie odpowiedniej ilosci ciepta, ktore jest
niezbedne do nadtopienia masy asfaltowej na spodniej stronie arkusza papy i do sklejenia arkusza z
podtozem. Pod papa powstaja zamknigte przestrzenie z powietrzem, w nastepstwie czego pojawiajg sie

pecherze.
Do wykonania prawidtowej izolacji pomostu wystarcza przyklejenie jednej warstwy papy o grubosci 5 mm.

Przyklejanie papy zgrzewalnej wykonuje si¢ na zagruntowanym podlozu. Asfaltowy $rodek gruntujacy
powinien by¢ wyschniety. Zgruntowana powierzchnia powinna mie¢ jednolita czarng lub ciemnobrazowa
barwe. Po dotknigciu reka moze by¢ lekko lepka, ale nie powinna pozostawia¢ na skorze ciemnych sladow.
Zywiczny $rodek gruntujacy powinien byé catkowicie zwigzany.
Cze$¢ asfaltu powinna sptyna¢ na podtoze, tworzac przed rozwijang rolkg papy pasek roztopionej masy
asfaltowej o szerokosci ok. 10 cm, na ktory powinien by¢ uktadany arkusz. Podgrzewanie arkusza papy
podczas klejenia mozna wykonywaé za pomocg palnikow wielo- i jednodyszowych . Spod utozonego
arkusza, na krawedz arkusza sgsiedniego, powinna wyptyngc¢ masa asfaltowa o szerokosci od 1 do 4 cm
. Arkusze nalezy taczy¢ na zaktad o szerokosci 5 cm na dtuzszym boku arkusza i 8 cm na jego krotszym
boku. Arkusze nalezy uktada¢ w taki sposob, aby woda przesgczajaca si¢ wzdtuz spadkow sptywata z
arkusza utozonego wyzej na arkusz potozony nizej (tak jak na dachu z dachowek). Bardzo starannie
nalezy przykleja¢ arkusze papy na wszystkich zatamaniach powierzchni ptyty betonowej. Naroza

wklgste i wypukle nalezy wyokragli¢ promieniem o $rednicy ok. 5 cm.

44



5.3. Na wyremontowanym pokryciu z papy nalezy utozy¢ deke tarasowg na legarach drewnianych
uprzednio zaimpregnowanych przed wnikniemy wody lub legarach z tworzywa sztucznego
dedykowanych do rozwigzan systemu.

Do zabezpieczenia legarow tarasowych nalezy wykorzysta¢ specjalistyczny preparat o odpowiednich
wiasciwosciach. Powinien by¢ to impregnat zabezpieczajacy drewno do NRO ktorych chroni drewno przed
dzialaniem grzybow domowych i owadow, powodujacych rozktad drewna. Srodek ten jest odporny na
dziatanie trudnych warunkow atmosferycznych. Gleboko penetruje drewniane elementy konstrukcyjne i

zapewnia niewymywalng ochrong.

Impregnat na legary tarasowe naktadaj warstwami, w kilkugodzinnych odstgpach. Do impregnacji drewna
mozna wybraé tez tzw. metod¢ zanurzeniowa — w tym przypadku drewniane elementy powinny by¢
zanurzone w impregnacie przez minimum 30 minut.

Wilgotno$¢ impregnowanego drewna nie powinna przekracza¢ 25%. Jesli wilgotno$¢ bedzie wyzsza,
impregnat nie wniknie w gtab legarow i nie bedzie spetniat swojej funkcji. Temperatura powietrza nie moze

by¢ nizsza ni¢ 5°C 1 wyzsza niz 30°C.

Legary powinny na catej swojej dlugosci przylega¢ do podtoza.

We wszystkich przypadkach, wszystkie legary nalezy trwale przytwierdzi¢ do podioza za pomoca
odpowiednich kotkéw rozporowych, kotw i nierdzewnych wkretow.

Legary uktadamy réwnolegle do siebie, zalecane odlegtosci w osi to 35 cm, a max. 40 cm. W miejscach o
duzym natgzeniu ruchu pieszego, nalezy przyjac¢ 30 cm.

Legary poczatkowe i koncowe powinny by¢ utozone w odlegtosci 25cm.

W celu zachowania odpowiedniej dylatacji, odleglos¢ legara od Sciany lub innej konstrukcji powinna
wynosi¢ 10 mm.

Nalezy pamigta¢ aby zapewni¢ odpowiedni odptyw wody poprzez ulozenie legaréw roéwnolegle do
kierunku jej sptywu.

Deski tarasowe kompozytowe ukladamy prostopadle do utozonych legaréw, pomiedzy legarami

pozostawiamy przerwy o szerokosci 10 mm, aby zapewni¢ swobodny odptyw wody.

[
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Legary do podtoza montujemy za pomoca kotkow rozporowych. Legar powinien by¢ podparty ciagle. Przed

przymocowaniem we wszystkich legarach nalezy wywierci¢ otwory za pomoca wiertta do drewna.
Zaleca si¢ mocowanie do podtoza co 50 cm, rozpoczynajac w odleglosci 6 cm od krawedzi legara.

Aby przymocowac¢ legar za pomoca kotka rozporowego nalezy gorng scianke legara nawierci¢ wigkszym
wierttem, aby swobodnie mozna bylo wlozy¢ wkret wraz z tbem. Dolng $cianka legara nawierca si¢ tak,

aby $ruba $cisle pasowala do otworu.

Kotki rozporowe montujemy na tzw. mijanke.

Jezeli wystepuje konieczno$¢ laczenia desek tarasowych, konieczne jest zamontowanie dodatkowych
legarow w celu podparcia krotszych odcinkow deski.
Deski tarasowe o dlugosci do 4 m mocujemy za pomoca klipsa tgczacego z zachowaniem szczeliny
dylatacyjnej zgodnie z tabela.
5.4. Deski tarasowe nalezy montowaé do legarow za pomoca specjalnych klipsow przykrecanych za
pomoca samowiercacych wkretow ze stali nierdzewne;.
Dopuszcza si¢ montowanie na legarach wykonanych z innych materiatéw, po uprzedniej zgodzie projektanta,
jednak producent nie bierze odpowiedzialnos$ci za takie rozwigzanie.
Montaz rozpoczynamy od przykrecenia do legaréw klipsow startowych za pomocg wkretow
samowiercgcych .
W celu uniknigcia peknigcia kompozytu, zaleca si¢ montowanie klipsow nie mniej niz 2 cm od brzegu
artykutu kompozytowego.
W powstate z klipsow startowych mocowanie wsuwamy pierwsza deske i uktadamy na legarach.
Podczas montazu kolejnych desek nalezy zwrdci¢ uwage na znacznik umiejscowiony na bocznej stronie
deski.
Znacznik wyznacza kierunek szlifowania desek i w przypadku wszystkich desek powinien by¢ skierowany
zawsze w t¢ samg strong. Jesli jedna z desek zostanie zamontowana znacznikiem odwrotnie niz pozostate,
jej odcien moze wydawac si¢ jasniejszy lub ciemniejszy od innych, poniewaz §wiatto na nig padajace zostanie

odbite pod innym katem.
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Nastepnie w mocowanie wsuwamy standardowe klipsy mocujace za pomoca dotgczonych do zestawu

samowiercgcych wkretow, mocujemy je do legarow.

Artykuty tarasowe nalezy uktada¢ ryflowana/antyposlizgowa strona, prostopadle do legarow. Mozna
rowniez tworzy¢ desenie skosne, zachowujac przy tym odpowiednie odlegtosci migdzy legarami.

W przypadku uktadania desek na przemian, producent zaleca zachowanie minimum 50-centymetrowego
przesunigcia (na przemian cala i taczona).

Po przykreceniu, klips powinien $cisle przylega¢ do mocowania deski, poniewaz zapewni to trwate

pofaczenie i pozwoli na zachowanie trwalej szczeliny dylatacyjnej pomiedzy deskami tarasowymi

wynoszacg 5-6 mm.

Ostatni element nalezy przymocowac za pomocg wkretu samowiercacego, wkreconego przez kompozyt do

legara.

5.5. Wykonczenie

Nalezy pamigtac, aby wszystkie konce desek tarasowych lezaly na legarach 1 byly do nich przymocowane.
Po przymocowaniu, przy uzyciu pity obrotowej z tarcza o drobnych zgbach, nalezy wyrowna¢ wszystkie
konce pamigtajac o pozostawieniu 6 mm odstepu od Scianki komory deski w celu umozliwienia dalszego
laczenia z legarem za pomoca klipsa mocujacego.

Wykonczenie za pomoca listwy

W celu zapewnienia odpowiedniego obiegu powietrza oraz wody, listwe konicowa nalezy licowac z gornym
poziomem deski tarasowe;.

Do mocowania listew zaleca si¢ uzywanie samowiercacych wkretow ze stali nierdzewne;.

Brzegi tarasu mozemy wykonczy¢ za pomoca listwy , docinajac na rogach pod katem 45 stopni i przykrgcajac
wkretami samowiercacymi.

W sytuacji, kiedy konieczne jest czotowe taczenie listew kompozytowych, zaleca si¢ docigcie listew pod
katem 45 i zamontowanie ich poprzez tgczenie ze sobg listew docigtych pod katem przeciwleglym, dzigki
temu dylatacja pomigdzy czotami listew begdzie mniej widoczny.
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6. ODBIORY ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w STO-B1 pkt. 9.

W czasie odbioru nastgpuje sprawdzenie:

- wykonania zgodnie z dokumentacja projektowa, i z instrukcjami montazu danego
producenta,

- zgodno$ci usytuowania poszczegdlnych elementéw z planem sytuacyjnym,

- kontrole dziatania elementow,

- oceng estetyki i precyzji wykonania,

- ocen¢ doktadnosci wykonania.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STO-B1 pkt. 8.1.

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STO-B1 pkt. 10.

9. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-EN-1176 - Wyposazenie placow zabaw i nawierzchni

Inne normy podane w opisie urzadzen

SST B-7 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT - ODNOWIENIE ELEWACJI,

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robdt zwigzanych z remontem

elewacji budynku technicznego.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji robot wym. w pkt.1.1.

1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z odnowieniem,
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remontem elewacji budynku technicznego.

1.4.

Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w STO-B1 pkt. 2.1.

2. MATERIALY

2.1.

2.2.

Farba do ochrony i dekoracji drewna, podkreslajaca rysunek drewna. Przeznaczona do malowania
nowych powierzchni drewnianych oraz powierzchni uprzednio pomalowanych lub transparentnymi
bejcami. Zalecana rowniez do malowania drewna fabrycznie zagruntowanego.

ODPORNA NA WARUNKI ATMOSFERY CZNE - Zabezpiecza przed wilgocig i promieniami UV
POWLOKA ODPORNA NA GRZYBY PLESNIOWE PODKRESLA STRUKTURE DREWNA
ELASTYCZNA - Nie pekajaca, nie tuszczy sig, nie powstaja pgcherze

Impregnat do konserwacji i ochrony drewna

impregnat do konserwacji i ochrony drewna na zewnatrz. Stosowany do zapobiegawczej ochrony
drewna przed grzybami powodujacymi sinizng i przed grzybami podstawczakami rozktadajgcymi
drewno. Produkt przeznaczony jest do drewna w 2 i 3 klasie uzytkowania. Zapobiegawcza ochrona
drewna przed: - grzybami powodujacymi sinizn¢ - grzybami podstawczakami rozktadajacymi
drewno Skuteczna i doktadna penetracja drewna Zwigksza trwalo$¢ zabezpieczen produktow

nawierzchniowych Redukcja chtonnos$ci drewna, obnizajaca zuzycie produktow nawierzchniowych

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STO-B1 pkt. 4.

Roboty zwigzane z montazem elementow wyposazenia boisk i matej architektury wykonywac sposobem

recznym, przy uzyciu lekkiego sprzetu.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STO-B1 pkt. 5.

Transport elementow moze odbywac si¢ dowolnymi §rodkami w warunkach zabezpieczajacych je przed

uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.

Odnowienie elewacji

Nalezy przeprowadzi¢ remont elewacji zewnetrznej budynku.

W przypadku znacznych ubytkow w deskach elewacyjnych nalezy wymieni¢ ich cze$¢ na nowe.
Po przeprowadzeniu ogledzin i uzupeieniu desek elewacyjnych nalezy:

Odgalopowa¢ elewacje budynku

Oczysci¢ powierzchnie drewna z brudu, kurzu oraz luznego materiatu.

Ple$n zmy¢ za pomoca odpowiedniego srodka zgodnie z instrukcjg stosowania.

Wczesniej bejcowane, malowane powierzchnie doktadnie zeszlifowaé w celu zapewnienia
odpowiedniej absorpcji preparatu przez podtoze.

Stare powtoki z polyskiem zmatowi¢ w celu uzyskania lepszej przyczepnosci dla nowo naktadanych
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farb. W razie koniecznosci usunaé catkowicie istniejaca powloke.

— Wigksze wady i ubytki uzupehi¢ wstawkami z drewna. Inne ubytki wypeti¢ szpachlg do drewna.

— Zaszpachlowane miejsca zeszlifowaé papierem $ciernym (aby usuna¢ nadmierng warstwe szpachli).

— Usuna¢ powstaly kurz i pyt za pomoca szczotki, wilgotnej szmatki, odkurzacza przemystowego lub
kompresora ci$nieniowego.

— Zagruntowac¢ catg powierzchnig.

— Po zagruntowaniu pomalowa¢ cato$¢ produktem nawierzchniowym.

— W przypadku renowacji starych powlok malarskich nalezy wykona¢ wymalowanie probne.
Uzyskanie pozytywnego wyniku decyduje o ostatecznym zastosowaniu produktu.

— Nalozy¢ zalecang ilo$¢ warstw produktu nawierzchniowego. Nalezy zachowa¢ wymagane odstepy
czasowe pomiedzy kolejnymi warstwami. Nalezy stosowac¢ si¢ do instrukcji zawartych w karcie
technicznej produktu.

5.2. Malowanie elewacji

— Wszystkie powierzchnie przeznaczone do malowania musza by¢ suche, wilgotno$¢ drewna nie
powinna przekracza¢ 20%.

— Prace malarskie na konstrukcjach drewnianych powinny by¢ prowadzone w zakresie temperatur od
+5°C do +25°C.

— Wilgotnos$¢ wzgledna powietrza nie moze przekracza¢ 80%.

— W przypadku malowania powierzchni drewnianych produktami poltransparentnymi, ostateczny
kolor drewna bedzie zalezat od rodzaju drewna, jego barwy i twardosci oraz od liczby naniesionych
warstw. Zaleca si¢, aby przed malowaniem wykona¢ probeg kolorystyczng na niewielkiej
powierzchni.

— Przed przystapieniem do malowania nalezy delikatnie sfazowaé wszystkie ostre krawedzie za
pomoca np. papieru §ciernego.

— Wybdr produktu uzalezniony jest od naszych potrzeb pod wzgledem:

— wizualnym - stopien potysku, produkt transparentny, pottransparentny, kryjacy

— technologicznym - wodorozcienczalny, rozpuszczalnikowy.

— Aplikowane produkty nalezy dokladnie wymieszaé, zarowno przed uzyciem, jak i w trakcie
aplikacji.

— Malowaé pedzlem, metoda natryskowa wzdhuz wiokien element po elemencie, stosujac na
koncéwkach drewnianych elementéw szczegdlnie grubg warstwe.

— Naktada¢ dwie warstwy produktu nawierzchniowego.

— Ostateczna barwa uzalezniona bedzie od gatunku drewna i pierwotnego koloru podioza.

6. ODBIORY ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STO-B1 pkt. 9.

W czasie odbioru nastgpuje sprawdzenie:

- wykonania zgodnie z dokumentacja projektowa, i z instrukcjami montazu danego producenta,
- zgodnosci usytuowania poszczegodlnych elementéw z planem sytuacyjnym,

- kontrole dzialania elementow,

- oceng estetyki i precyzji wykonania,

- ocene¢ doktadno$ci wykonania.

50



7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STO-B1 pkt. 8.1.

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STO-B1 pkt. 10.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

Polskie normy Jezeli szczegdlne warunki wykonania robot przytoczone w Kontrakcie nie przewiduja
inaczej, Wykonawca zastosuje si¢ w pelni do wymagan i zalecen ponizszych przepisow. Wykonawca nie
bedzie roscit zadnych kosztéw zwigzanych ze spetnieniem postanowien ponizszych dokumentéw. PN-
68/B-10020 Roboty murowane z cegly. Wymagania i badania przy odbiorze. SZCZEGOLOWA
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH SST 01 10
PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymagania i badania przy odbiorze. PN91/B-10102
Farby do elewacji budynkow. Wymagania i badania. PN-89/B-81400 Wyroby lakierowe. Pakowanie,
przechowywanie i transport. PN-EN ISO 2409:1999 Farby i lakiery. Metoda siatki naci¢g¢. PN-EN ISO
4618- 3:2001 Farby i lakiery. Terminy i definicje wyrobow lakierowych. Czes¢ 3: Przygotowanie
powierzchni i metody naktadania. PN-EN 971-1 Terminy i definicje dotyczace wyrobdw lakierowych.
Terminy ogodlne. PN-EN 13300:2002 Farby i lakiery. Wodne wyroby lakierowe i systemy powlokowe na
wewnetrzne $ciany i sufity. Klasyfikacja. PN-C-81607:1998 Emalie olejno-zywiczne, ftalowe, ftalowe
modyfikowane i ftalowe kopolimeryzowane styrenowe. PN-C-81800:1998 Lakiery olejno-zywiczne,
ftalowe modyfikowane i fta-lowe kopolimeryzowane styrenowe. PN-C-81801:1997 Lakiery
nitrocelulozowe. PN-C-81802:2002 Lakiery wodorozcienczalne stosowane wewnatrz. PN-C-81901:2002
Farby olejne i alkidowe. PN-C-81913:1998 Farby dyspersyjne do malowania elewacji budynkow. PN-C-
81914:2002 Farby dyspersyjne stosowane wewnatrz. PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu.
Specyfika pobierania probek, badania i ocenia przydatno$ci wody zarobowej do betonu w tym wody
odzyskanej z procesow produkcji betonu. 10.2. Inne dokumenty i instrukcje 1. Warunki techniczne
wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych (tom I cze$¢ 4), Arkady - 1990 rok. 2. Warunki
techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych ITB czes¢ B. Roboty wykonczeniowe. Zeszyt 4;

Powtloki malarskie zewnetrzne i wewnetrzne. Warszawa 2003 r. SST E-06. MALOWANIE

SST B-8 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT - STOLARKI DRZWIOWEJ,
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych wymiana

stolarki drzwiowej.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji robot wym. w pkt.1.1.

1.3. Zakres robdt objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych wymiang stolarki

drzwiowej budynku technicznego.

1.4. Ogoblne wymagania dotyczace robot

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w STO-B1 pkt. 2.1.

2. MATERIALY

2.1. Ogoblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST (CPV
45000000-7) ,,Specyfikacja Techniczna — Ogodlna Ponadto wszelkie materiaty stosowane do
prowadzenia robot powinny posiadac: - Aprobaty Techniczne lub by¢ produkowane zgodnie z
obowigzujacymi normami, - Certyfikat lub Deklaracje Zgodnosci z Aprobata Techniczng lub PN, -
Certyfikat na znak bezpieczenstwa, - Certyfikat zgodno$ci z zharmonizowana normg europejska
wprowadzona do zbioru norm polskich - na opakowaniach powinien znajdowac si¢ termin
przydatnosci do stosowania Materiaty stosowane do wykonywania robdt powinny by¢ dopuszczone
do obrotu i stosowania w budownictwie. W szczeg6lnosci materiaty winny odpowiada¢ wymogom
zawartych w katalogach i instrukcjach producentow wymienionych w zatozeniach szczegotowych
do poszczegdlnych rozdzialow. Materiaty dostarczane na budowg musza by¢ sprawdzone pod
wzgledem jakosci, wymiarow, konsystencji itp. z wymaganiami okreslonymi w ww. warunkach
technicznych i dokumentacji budowy. Sposob transportu i sktadowania powinien by¢ zgodny z
warunkami i wymaganiami podanymi przez producentow. Wykonawca zobowigzany jest posiadaé
na budowie petng dokumentacj¢ dotyczaca sktadowanych na budowie materiatow przeznaczonych
do zakresu robot. Przed wbudowaniem stolarki drzwiowej oraz okiennej nalezy sprawdzi¢ czy
naroza oscieznic i skrzydet sg prawidtowo wykonane 1 maja proste katy. Stosowac tylko materiaty
sprawdzone, posiadajace stosowne atesty stanowigce kompleksowe rozwigzania systemowe.

Minimalne parametry techniczne:
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Typ Drzwi z o$cieznicg ocieplane zewngtrzne

Materiat skrzydta Stal

Konstrukcja drzwi Wypehienie izolacja termiczna
Rodzina kolorow Uzgodni¢ z inwestorem

[lo$¢ zawiasow 2-3

Uszczelka izolacyjna na o$cieznicg [Tak

Drzwi wewngtrzne przeznaczone do pomieszczen o podwyzszonej wilgotnosci o podwyzszonej
trwatosci wyposazone w klamki, 2-3 zawiasy zamki na wktadke systemowa lub tazienkowsg
pomieszczeniach sanitarnych. Kolor nalezy uzgodni¢ z inwestorem. Drzwi z przeznaczeniem do
budynkéw sportowych uzytecznosci publicznej o podwyzszonej trwatosci. Drzwi stalowe o

wspotczynniku izolacyjno$ci akustycznej min. 38dB.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STO-B1 pkt. 4.
Roboty zwigzane z montazem elementow wyposazenia boisk i matej architektury wykonywac sposobem
rgcznym, przy uzyciu lekkiego sprzetu.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w STO-B1 pkt. 5.

Transport elementow moze odbywac si¢ dowolnymi §rodkami w warunkach zabezpieczajacych je przed

uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Roboty przygotowawcze. Przed przystapieniem do prac rozbiérkowych nalezy teren oznakowac

zgodnie z wymogami BHP oraz zabezpieczy¢ przed dostepem 0sob postronnych
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5.2. Roboty montazowe. Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
06.02.2003 roku (Dz.U. 2003 nr 47 poz.401 z pdzniejszymi zmianami) w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych. Obowiazki firm posiadajacych certyfikat
montazy stolarki a. przestrzeganie wymagan aprobat oraz sztuki budowlanej przy wykonywaniu
montazu b. posiadanie szczegotowej instrukcji montazu poszczegdlnych przegrdd c. wykonywanie
montazu zgodnie z zaleceniami zawartymi w instrukcji, o ktorej mowa w pkt b), d. przestrzeganie w
trakcie montazu przegrod odpowiednich norm oraz powszechnie obowigzujacych przepisow prawa
(w tym z zakresu bezpieczenstwa i higieny pracy). , e. dostarczanie (tam, gdzie jest to wymagane)
klientom /uzytkownikom instrukcji obstugi montowanych przegrod f. prowadzenie szkolen dla osob
wskazanych przez uzytkownika w zakresie wtasciwego eksploatowania przegrdd po ich wykonaniu,
g. przekazywanie uzytkownikom dokumentu potwierdzajacego prawidtowos¢ wykonania montazu
przegrod, h. uzyskanie od uzytkownika zgody w formie pisemnego o$wiadczenia na dokonanie
kontroli poprawnosci montazu i samych przegrod przez jednostke certyfikujaca, i. niezwloczne
usuwanie na wlasny koszt stwierdzonych przez jednostke certyfikujaca usterek w montazu przegrod.
j. dokonywanie na zlecenie uzytkownika czynno$ci zwigzanych z konserwacja i przegladami
instalowanych przegrdd, k. przyjmowanie zgtoszen od uzytkownikdéw o zaistniatych uszkodzeniach
lub awariach przez catg dobe, jak rowniez w dni wolne od pracy, niedziele i §wigta, 1. dysponowanie
wyspecjalizowang ekipg serwisowa, gotowg do podjecia niezbednych dziatan nie pozniej niz w ciagu
12 godzin od momentu zgloszenia usterek przez uzytkownika,

6. ODBIORY ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w STO-B1 pkt. 9.

Kontrola jakosci robdt polega na sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania w wymogami niniejszej
specyfikacji. Przy odbiorze robdt sprawdzane bedzie: - Oscieznice powinny by¢ osadzone pionowo i nie
moga wykazywa¢ luzéw w miejscach potaczen z murem, - Odchylenie oScieznic drzwiowych i okiennych
od pionu lub poziomu nie moze przekraczaé 2 mm na 1 m o$cieznicy i nie wigcej ni: 3 mm na cala
oscieznice, - Luzy przy drzwiach jednoskrzydlowych nie moga by¢ wigksze niz 3 mm, a przy pasowaniu
drzwi dwuskrzydtowych nie wigksze ni: 6 mm, - Zamknigte skrzydta drzwi nie powinny wykazywac

zadnych luzoéw przy poruszaniu za klamke, - Otwarte skrzydta drzwiowe nie mogg sie same zamykac.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STO-B1 pkt. 8.1.

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STO-B1 pkt. 10.
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9. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz. U Nr 207 z 2003 r., poz. 2016) z pdzniejszymi
zmianami. 2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzeSnia 2004 r. w sprawie
szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i
odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. nr 202 poz. 2072) 3.
Rozporzadzenie Min. Infrastruktury z 26.06.2002 r. dot. dziennika budowy, montazu i rozbiorki oraz
tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 108 poz. 953 z 2002 r.) 4. Rozporzadzenie Min. Infrastruktury z
27.08.2002 r. w sprawie szczegdtowego zakresu formy planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz
szczegotowego zakresu rodzajow robot budowlanych, stwarzajacych zagrozenie bezpieczenstwa i
zdrowia ludzi (Dz. U. Nr 151 poz. 1256 22002 r.), 5. Rozporzadzenie Min. Infrastruktury z 23.06.2003
r. w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120 poz. 1126 z 2003 r.) 6. PN-B-91000:1996 Stolarka budowlana.
Terminologia 7 PN-ISO 6707-1:1989 Budownictwo — Terminologia 8 Dokumentacja i specyfikacje w
zaméwieniach publicznych, Izba Projektowania Budowlanego, Warszawa, 2005. 9. ,,Warunki

techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych” Arkady, Warszawa 1997

SST B-9 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT - ROBOTY W ZAKRESIE WYPOSAZENIA STALEGO,

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt niezbednych podczas

dostawy i montazu zabudowy statej oraz osprzetu statego.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegodtowa specyfikacja techniczna SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji robot wym. w pkt.1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza zasad prowadzenia robdt niezbgdnych podczas dostawy i

montazu zabudowy statej oraz osprzetu statego.

1.4. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w STO-B1 pkt. 2.1.
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2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST-B-1
»Specyfikacja Techniczna — Ogolna Ponadto wszelkie materiaty stosowane do prowadzenia robot
powinny posiadaé: - Aprobaty Techniczne lub by¢ produkowane zgodnie z obowigzujacymi
normami, - Certyfikat lub Deklaracj¢ Zgodnosci z Aprobata Techniczng lub PN, - Certyfikat na znak
bezpieczenstwa, - Certyfikat zgodnoSci z zharmonizowang norma europejska wprowadzona do
zbioru norm polskich - na opakowaniach powinien znajdowac¢ si¢ termin przydatnosci do stosowania
Materiaty stosowane do wykonywania robot powinny by¢ dopuszczone do obrotu i stosowania w
budownictwie. W szczeg6Inosci materiaty winny odpowiada¢ wymogom zawartych w katalogach i
instrukcjach producentdéw wymienionych w zalozeniach szczegétowych do poszczegolnych
rozdziatbw. Materialy dostarczane na budowe musza by¢ sprawdzone pod wzgledem jakosci,
wymiaréw, konsystencji itp. z wymaganiami okreSlonymi w ww. warunkach technicznych i
dokumentacji budowy. Sposob transportu i sktadowania powinien by¢ zgodny z warunkami i
wymaganiami podanymi przez producentéw. Wykonawca zobowigzany jest posiada¢ na budowie
petna dokumentacj¢ dotyczaca sktadowanych na budowie materialow przeznaczonych do zakresu

robot.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STO-B1 pkt. 4.
Roboty zwiazane z montazem elementow wyposazenia boisk i matej architektury wykonywac sposobem
recznym, przy uzyciu lekkiego sprzgtu.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STO-B1 pkt. 5.

Transport elementéw moze odbywac sie dowolnymi $rodkami w warunkach zabezpieczajacych je przed

uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Roboty przygotowawcze. Przed przystapieniem do prac rozbiérkowych nalezy teren oznakowaé

zgodnie z wymogami BHP oraz zabezpieczy¢ przed dostepem osob postronnych
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5.2. Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 roku (Dz.U.
2003 nr 47 poz.401 z pdzniejszymi zmianami) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robot budowlanych.. Konstrukcje szaf, regaléw, lad oraz wieszakow nalezy
zamocowac w sposob trwaty do $cian i sufitu — zgodnie z podang instrukcja i technologia Producenta.
Montaz konstrukcji podlega odbiorowi przez Inzyniera Nadzoru. Roboty zwigzane z montazem
nalezy wykona¢ po wykonaniu wszelkich prac wykonczeniowych w odkurzonym pomieszczeniu. O
ostatecznym uktadzie mebli zadecyduje zamawiajacy. Wyspecyfikowane w opisie marki materiatow
1 wyposazenia sa referencja dla okreslenia standardu i parametréw technicznych. Mozliwe jest
stosowanie materialowa i wyposazenia innych marek od wyspecyfikowanych w dokumentacji. (t.J.
odpowiednikéw) pod warunkiem zachowania parametréw technicznych i wszelkich innych cech
materialow zawartych w dokumentacji oraz uzgodnienia ich z Inwestorem. Szczegoty dotyczace
elementow wykonczeniowych i kolorystyki beda uzgadniane z zamawiajagcym w trakcie realizacji.
Uszczegotowienie odcieni podanego koloru nalezy uzgodni¢ z Zamawiajagcym przed zakupem
wyposazenia,

6. ODBIORY ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w STO-B1 pkt. 9.

Kontrola jakosci robot polega na sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania w wymogami niniejszej
specyfikacji.
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STO-B1 pkt. 8.1.

7. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STO-B1 pkt. 10.

8. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-91000:1996 Stolarka budowlana. Terminologia

2. PN-ISO 6707-1:1989 Budownictwo — Terminologia

3. Dokumentacja i specyfikacje w zamowieniach publicznych, Izba Projektowania Budowlanego,
Warszawa, 2005.

4. ,,Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych” Arkady, Warszawa 1997

SST B-10 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT - OKLADZINOWE,
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot niezbednych podczas

wykonywania oktadzin posadzkowych.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji robot wym. w pkt.1.1.

1.3. Zakres robdt objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza zasad prowadzenia rob6t podczas wykonywania oktadzin

posadzkowych.

1.4. Ogoblne wymagania dotyczace robot

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w STO-B1 pkt. 2.1.

2. MATERIALY
2.1. Wyktadziny PCV

Zastosowanym materialem do wykonania posadzki sa: wyktadzina PCV antyposlizgowa min. R11 o
grubosci 2 mm listwy podtogowe z polichlorku winylu w kolorze dostosowanym do barwy ptytek
klej do przyklejenia wykladziny zalecany przez producenta ptytek masa wygladzajaca do
wygtadzenia powierzchni podktadu sznur spawalniczy z plastyfikowanego PCV w kolorze
dostosowanym do koloru spawanych ptytek. Srednica sznura powinna wynosi¢ 4-5 mm. Wyktadzine

i kleje nalezy dostarczy¢ do pomieszczenia co najmniej 24 godziny przed uktadaniem.

3. SPRZET
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STO-B1 pkt. 4.
Roboty zwigzane z montazem elementow wyposazenia boisk i matej architektury wykonywac sposobem
recznym, przy uzyciu lekkiego sprzgtu.
4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STO-B1 pkt. 5.
Transport elementéw moze odbywac si¢ dowolnymi $rodkami w warunkach zabezpieczajacych je przed
uszkodzeniem.
5. WYKONANIE ROBOT
Wykonawca przedstawi Inspektora nadzoru do akceptacji harmonogram robdt uwzgledniajacy

wszystkie warunki, W jakich roboty bedg wykonywane.
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Opis ogolny Podktad pod posadzke powinien stanowi¢ czysta, nie pylacag powierzchnie, o
wytrzymato$ci na $ciskanie 12 MPa i wilgotno$ci max. 3%. Do wykonania napraw podktadu nalezy
stosowa¢ zageszczong drobnym piaskiem mase wygladzajaca uzywajac gladkich pacek Iub
szpachelek. Po 24 godzinach od wykonania napraw mozna przystgpi¢ do dalszych prac.
Zagruntowanie podloza nalezy wykona¢ przy uzyciu odpowiedniego roztworu gruntujacego, ktory
nanosi si¢ cienka warstwa przy uzyciu pedzla malarskiego. Jezeli zachodzi taka potrzeba nalezy
zastosowa¢ mas¢ wygtadzajaca Mase nalezy przygotowaé wg zalecen producenta i rozprowadzié
za pomocg packi warstwg o gr. 1-3 mm. Po 3 dniach utwardzania masy mozna przystgpi¢ do
dalszych prac. Posadzki z wyktadzin z pvc nalezy wykonywaé¢ zgodnie z wytycznymi
technologicznymi producenta. Temperatura w jakiej wykonuje si¢ posadzki nie powinna by¢ nizsza
niz 17°C. Wykladzina arkuszowa powinna by¢ rozwini¢ta z rulonu, pocieta na odcinki wg
wymiarOw pomieszczenia i luzno utozona na czystym podiozu z 2-3 cm zaktadami. Arkusze uktada
si¢ wzdtuz dhuzszego boku pomieszczenia, z tym ze spoiny nie moga wypada¢ w miejscach
intensywnego ruchu (np. w drzwiach) i pozadane jest aby przebiegaty prostopadle do $cian Z
otworami okiennymi. Luzno ulozone arkusze powinny pozosta¢ w pomieszczeniu przez ok. 24
godziny aby dopasowaly si¢ do podkladu. Jezeli po tym czasie arkusze sa sfatdowane wyktadzina
powinna by¢ uznana za wadliwa 1 reklamowana. Wykltadziny przykleja si¢ catag powierzchnia do
podktadu przy uzyciu kleju zalecanego przez producenta wyktadziny. Klej przed uzyciem musi by¢
doktadnie wymieszany. Brzegi wyktadziny dopasowuje si¢ przycinajac je jednocze$nie ostrym
nozem, na zalozonym zaktadzie. Po przycigciu nalezy odwina¢ arkusze do potowy ich dlugosci,
zabezpieczajac je przed przesuni¢ciem. Na odstonigty podktad nalezy nanies¢ klej, uzywajac packi
lub szpachli stalowej, zabkowanej. Warstwa naniesionego kleju powinna mie¢ rownomierng
grubo$¢. Po 5-10 min. mozna natozy¢ arkusze wyktadziny i starannie docisna¢. Slady kleju przy
spoinie nalezy usung¢. Wykonanej posadzki nie nalezy uzytkowa¢ przez 6 dni od przyklejenia
wyktadziny. Zaleca si¢ wykonanie spawania wyktadzin. Zapobiegnie to rozszerzaniu si¢ spoin,
uszkodzeniom brzegow 1 pozwala na zachowanie dobrych warunkéw sanitarnych w
pomieszczeniach. Do spawania spoin nalezy uzywac sznura spawalniczego zgodnego z zaleceniami
producenta wykladziny, w kolorze zgodnym z kolorem wyktadziny lub bezbarwnego. Srednica
sznura powinna wynosi¢ 4 mm. Spawanie nalezy wykona¢ przed przymocowaniem listew
cokotowych. Spawanie wyktadzin nalezy przeprowadzi¢ po 6 dniach od przyklejenia. Wzdtuz
taczonych arkuszy nalezy wykonac rowek przy pomocy frezarki elektrycznej, lub frezem recznym.
Gtebokos¢ rowka powinna wynosi¢ 2/3 grubosci wyktadziny. Przed spawaniem rowki nalezy
oczysci¢. Spawanie polega na jednoczesnym zmigkczaniu i nadtopieniu wyktadziny oraz sznura

spawalniczego, ktory zostaje wcisnigty w rowek rolka dociskowa Wykonczenie ztacza polega na
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Scieciu po ostygnigciu spoiny, nadmiaru wtopionego w rowek sznura spawalniczego. Wykonczenie
posadzki polega na przymocowaniu przy $cianach na catym obwodzie pomieszczenia listew z pve.
Listwy mozna przyklei¢ klejem rozpuszczalnikowym, lub przyspawac zgodnie z zaleceniami
producenta. L.aczenie posadzek wykonanych z wyktadzin z pvc z posadzkami z innymi materiatow
powinno by¢ wykonane przy uzyciu listew z ksztaltownikéw nierdzewnych lub listew pvc.

Wyktadzina powinna zosta¢ zakonserwowana i zabezpieczona zgodnie z zaleceniami producenta

np. emulsja akrylowa.
6. ODBIORY ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w STO-B1 pkt. 9.

Sprawdzeniu jako$ci robot podlogowych podlegaja wszystkie fazy i procesy technologiczne w trakcie ich
prowadzenia. W trakcie wykonywania robot oraz po ich zakonczeniu nalezy dokona¢ kontroli zwracajac
szczegolng uwage na: sprawdzenie materiatow na podstawie zapisow w Dzienniku Budowy i innych
dokumentow stwierdzajacych zgodnos¢ uzytych materiatow z powotanymi normami oraz niniejszg SST,
sprawdzenie przygotowania podtoza sprawdzenie poprawnosci uktadania ptytek sprawdzenie poprawnosci
przyklejenia listew podtogowych

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STO-B1 pkt. 8.1.

7. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STO-B1 pkt. 10.

8. PRZEPISY ZWIAZANE

Polskie normy: - PN-78/B-89004 Materialy polichlorku winylu. Wyktadziny elastyczne bez warstwy
izolacyjnej. Arkusze i ptytki - PN-75/B-04270 Wyktadziny podtogowe z polichlorku winylu. Badania. -
PN-EN 423 Elastyczne pokrycia podtogowe. Wyznaczenie skutkéw zabrudzen - PN-EN 424 Elastyczne
pokrycia podtogowe. Wyznaczenie skutkow symulowanego ruchu nogi mebla - PN-EN 425 Elastyczne
pokrycia podtogowe. Wyznaczenie skutkéw oddziatywania krzesta na rolkach - PN-EN 426 Elastyczne
pokrycia podtogowe. Wyznaczenie szerokosci, dlugosci, prostoliniowosci i plaskosci arkusza - PN-EN 428
Elastyczne pokrycia podlogowe. Wyznaczenie grubosci catkowitej - PN-EN 429 Elastyczne pokrycia
podtogowe. Wyznaczenie grubosci warstw - PN-EN 430 Elastyczne pokrycia podlogowe. Wyznaczenie
masy powierzchniowej - PN-EN 431 Elastyczne pokrycia podtogowe. Wyznaczenie masy powierzchni
odpornosci na rozwarstwienie - PN-EN 433 Elastyczne pokrycia podtogowe. Wyznaczenie wgniecenia
resztkowego po obcigzeniu statycznym - PN-EN 434 Elastyczne pokrycia podtogowe. Wyznaczenie
stabilno$ci wymiarow i zwijanie si¢ po dziataniu ciepta - PN-EN 435 Elastyczne pokrycia podlogowe.
Wyznaczenie gigtkosci - PN-EN 436 Elastyczne pokrycia podtogowe. Wyznaczenie gestosci - PN-EN 662
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Elastyczne pokrycia podtogowe. Wyznaczenie zwijania si¢ pod wpltywem wilgoci - PN-EN 664 Elastyczne
pokrycia podtogowe. Wyznaczenie ubytku czesci lotnych - PN-EN 684 Elastyczne pokrycia podlogowe.
Wyznaczenie wytrzymatosci spoin - EN 649:1996 Elastyczne wyktadziny podtogowe. Homogeniczne i
heterogeniczne wyktadziny podtogowe z polichlorku winylu. Specyfikacja - EN 685:1994 Elastyczne
pokrycia podtogowe. Klasyfikacja - PN-81iB-89002 Elementy z tworzyw sztucznych dla budownictwa.
Listwy podtogowe z polichlorku winylu - DIN 51130 Badania wyktadzin podlogowych. Orzeczenie

wlasciwosci antyposlizgowych
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