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1. Wstep

NE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

ODTWORZENIE TRASY 1 PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH ORAZ WZNOWIENIE
| STABILIZACJA PASA DROGOWEGO

1.1. Przedmiot WWIiORB

Przedmiotem niniejszych Warunkéw Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych sg wytyczne do
przygotowania przez Wykonawce Specyfikacji Technicznych Wykonania i Odbioru Robot

Budowlanych

dotyczacych wykonania i odbioru robdt zwigzanych z:

wytyczeniem lub odtworzeniem trasy drogowej (wyznaczenie sytuacyjne
i wysoko$ciowe punktow gtdéwnych osi trasy)

wytyczeniem obiektow inzynierskich,

wyznaczeniem punktéw wysokosciowych

odtworzeniem punktéw osnowy geodezyjnej

wyznaczeniem lub wznowieniem punktow granicznych pasa drogowego z ich trwala
stabilizacja (stabilizacja granic prawnych w terenie wraz z osadzeniem ,,$§wiadkow”),
wykonanie prac pomiarowych dla potrzeb usuniecia kolizji istniejagcego uzbrojenia
terenu,

wykonanie prac pomiarowych dla potrzeb budowy kanalizacji deszczowej, oswietlenia,
kanatu technologicznego i innych rob6t branzowych,

wykonaniem geodezyjnej dokumentacji powykonawczej

w zwiazku z realizacjg zadania ,,Budowa $ciezki rowerowej w ciagu drogi powiatowej nr 2445P

Siedlec - Gult

owy, gmina Kostrzyn”.

1.2. Zakres robot objetych WWiORB

Ustalenia

zawarte w niniejszych WWIORB dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych

z wszystkimi czynno$ciami umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy

drogowej.

Zakres robdt W terenie obejmuje:

wytyczenie lub odtworzenie trasy drogoweyj,

wznowienie punktow granicznych pasa drogowego, czyli odszukanie punktow
istniegjacych lub odtworzenie punktow zlikwidowanych z ich stabilizacja w terenie
W sposéb trwaly znakami granicznymi typu 36a, ochrona ich przed zniszczeniem
i oznakowanie w sposob ulatwiajacy odszukanie

wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktow gléwnych osi trasy i punktéw
wysokosciowych,

uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperow roboczych),
wyznaczenie parametrow tuku,

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

wykonanie prac pomiarowych dla potrzeb usunigcia kolizji istniejacego uzbrojenia
terenu,

wykonanie prac pomiarowych dla potrzeb budowy lub przebudowy kanalizacji
deszczowej, oswietlenia, kanatu technologicznego i innych robot branzowych,
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—  zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem
i oznakowanie w sposob ulatwiajacy odszukanie oraz odtworzenie punktow
zlikwidowanych

—  sporzadzenie szkicu przebiegu granic prawnych,

1.2.1. Wytyczenie lub odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych
wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtownych osi i krawedzi
projektowanych nawierzchni,

b) uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

€) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperow roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie W sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

f)  wyznaczenie lokalizacji urzadzen, ktére musza by¢ wykonane przed utozeniem nawierzchni
i podbudowy (przewody sanitarne, studzienki rewizyjne, itp.).

g) wznowienie, wyznaczenie, a w szczegodlnych przypadkach ustalenie granic pasa drogowego
oraz stabilizacja granic znakami geodezyjnymi

h) inwentaryzacja geodezyjna poszczegolnych warstw konstrukcyjnych nawierzchni

1.2.2. Odtworzenie punktow osnowy geodezyjnej oraz wznowienie punktow granicznych pasa
drogowego z trwala stabilizacja.

W ramach odtworzenia punktéw osnowy geodezyjnej nalezy:

a) odszukaé w terenie punkty istniejace,

b) wyznaczy¢ i odtworzy¢ zlikwidowane punkty osnowy geodezyjnej,
c) trwale zastabilizowa¢ punkty osnowy geodezyjnej,

d) wykona¢ operat geodezyjny - techniczny.

W ramach wznowienia lub wyznaczenia punktéw granicznych nalezy:

a) odszukaé w terenie punkty istniejgce lub odtworzy¢ punkty zlikwidowane,

b) wyznaczy¢ nowe punkty —w przypadku zmiany granic pasa drogowego,

c) wykona¢ wznowienie punktow granicznych pasa drogowego,

d) trwale zastabilizowaé punkty graniczne pasa,

e) okaza¢ granice wlascicielom nieruchomosci przylegajacych do pasa drogowego,
f)  wykona¢ operat techniczny.

1.2.3. Szkic przebiegu granic

Wykonanie w ramach pomiaru powykonawczego szkicu przebiegu granic prawnych z ich
stabilizacja w terenie znakami granicznymi typ 36a (zgodnie z norma BN-67/6744-09) i $wiadkami
betonowymi tych znakéw wykonanymi zgodnie z zatlaczonym rysunkiem (zal. nr 1) nie rzadziej niz
100 m (dla odcinkéw do 100 m na poczatku oraz koncu odcinka lub zgodnie z poleceniami Inzyniera).

Warunki wykonania szkicu:

1. Granice zastabilizowa¢ znakami granicznymi i §wiadkami betonowymi osadzonymi na granicy
kopca granicznego po stronie granicy dziatki nalezgcej do jednostki samorzadowej (lub Skarbu
Panstwa).

2. Szkic nalezy sporzadzi¢ w skali 1:1000 w formacie A-3

3. Szkic powinien zawierac:

a. nazwe wojewoddztwa, gminy, obrebu
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w tytule napis: ,,Budowa $ciezki rowerowej w ciagu drogi powiatowej nr 2445P
Siedlec - Gultowy, gmina Kostrzyn”

kilometraz poczatkowy i koncowy opracowywanego odcinka

szkic lokalizacji

punkty graniczne wraz z numeracja i rodzajem stabilizacji

miary od krawedzi jezdni do punktu granicznego

linie graniczne z miarami czotowymi

grunty pozostajace w dniu 31 grudnia 1998 r. we wtadaniu Skarbu Panstwa, nie stanowiace
ich wlasnosci, a zajete pod drogi publiczne (art. 73 ust. 1 z dnia 13 pazdziernika 1998 r.
Przepisy wprowadzajace ustawy reformujgce administracje publiczna, Dz. U. nr 13321998 r.)
opis skrzyzowan i rzek

szczegbly sytuacyjne stuzace do identyfikacji potozenia punktéw granicznych w terenie
W zasiegu po 10 m od granic pasa drogowego

—  krawedzie jezdni

— os drogi w przypadku niesymetrycznego przebiegu krawedzi jezdni

—  shupki hektometrowe z opisem

—  przepusty

—  poczatek i koniec obiektu inzynierskiego np. mostu, wiaduktu (punkty skrajne)

— ogrodzenia trwate i chodniki

—  $wiadki punktow referencyjnych

—  pojedyncze drzewa

—  kontury le$ne

— shupy energetyczne lub telefoniczne z kierunkami linii znajdujace si¢ w odleglosci do
10 m od granicy pasa

— numery dziatek w pasie drogowym i przylegltych oraz kierunki ich granic

4. Do szkicu nalezy dotaczyc¢:

—  wykaz wspohrzgdnych punktow granicznych (plik w formacie txt),

—  szkic przebiegu granic prawnych w pliku w formacie dxf,

— mape ewidencyjna,

—  wypisy z rejestrow gruntéw dla wszystkich dziatek w pasie drogowym,
— odbitke istniejgcej mapy zasadniczej lub syt —wys. w skali szkicu.

Ponadto jako zatacznik do pomiaru powykonawczego nalezy sporzadzic:

— wykaz zmian gruntowych (w opracowaniu zmieni¢ uzytek tak, aby caly pas drogowy
W liniach rozgraniczajacych — granic prawnych byt drogg — ,,dr”,

— dla dziatek, ktore na dzien pomiaru powykonawczego nie sa wlasnoscia Administratora
drogi, a stanowig pas drogowy, wykona¢ ,,wypis i wyrys” z uzytkiem ,,dr” celem
uregulowania wtasnosci z art.73 przez Zarzadcg Drogi

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1.

1.3.2.

Punkty gltowne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy
i koncowy punkt trasy.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w WWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace roboét

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w WWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
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2. Materialy
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczgce materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w WWiORB
D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktow glownych trasy nalezy stosowaé, dla punktéw utrwalanych w istniejacej
nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sgsiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mie¢ $rednice od 0,15 do 0,20 m i dlugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m
1 dhugosci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy
5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” punktu granicznego wg rys nr 1, pomalowane na zotto z czarnym napisem, wykonane
z betonu C20/25 zbrojonego 4 pretami @ 10.

3. Sprzet
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w WWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:

—  teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,

— dalmierze,

- tyczki,

—  laty,

—  ta$my stalowe, szpilki,
— samochod dostawczy.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysoko$ciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. Transport
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w WWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materialéw

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu.
5. Wykonanie robot
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w WWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.
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5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Przepisami (Ustawami
i Rozporzadzeniami — punkty od 1 do 7) przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia.

Dane dotyczace osnowy geodezyjnej poziomej i wysoko$ciowej oraz punktéw granicznych nalezy
pobra¢ ze sktadnicy odpowiedniego Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej (zgodnie
z obowigzujacymi przepisami — Ustawa Prawo Geodezyjne i Kartograficzne - tylko jednostka
wykonawstwa geodezyjnego moze zgtasza¢ roboty i pobiera¢ materiaty z ODGiK).

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzgdne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa
zgodne z rzeczywistymi rzgdnymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzgdne terenu
istotnie r6znig si¢ od rzednych okre§lonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomic
0 tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjgciem
odpowiedniej decyzji przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone
W oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow.
Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen
W czasie trwania robot. Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji
robot naleza do obowiazkéw Wykonawcy.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca zobowiazany jest do odszukania i widocznego
oznakowania wszystkich punktow panstwowej osnowy geodezyjnej zlokalizowanej w granicach
projektowanych robot.

Punkty osnowy geodezyjnej wskazane w Dokumentacji Projektowej przewidziane do likwidacji,
W zwiazku z projektowanymi robotami budowlanymi, nalezy odtworzy¢ przez odpowiednia,
uprawniong jednostke wykonawstwa geodezyjnego jako punkty geodezyjne tej samej klasy.

5.3. Wyznaczenie punktow gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty glowne powinny by¢ w sposob trwaly, a takze dowigzane
do punktéw pomocniczych, potozonych poza granica robot.

Zamawiajacy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy
drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowe;j
i obiektow towarzyszagcych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych,
istniejagcych budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy
zalozy¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie
w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne
i jednoznaczne okres$lenie nazwy reperu i jego rzedne;.

5.4. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowg oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej
osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 10,0 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej
nie moze by¢ wigksze niz 3 cm dla obiektow inzynierskich, lub 5 cm dla drog. Rzedne niwelety punktow
osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okre$lonych
w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatow wymienionych w pkt 2.2.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robdt zastgpi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.
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5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow na
powierzchni terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach
wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robdt i W miejscach zaakceptowanych
przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawgdzi nasypow i wykopow nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy nalezy stosowaé¢ w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopdw
glebszych niz 1 metr. Odleglo$¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowac do uksztaltowania
terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglos¢ ta co najmniej powinna odpowiadac¢ odstepowi
kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢é wykonanie nasypow i1 wykopow
0 ksztalcie zgodnym z dokumentacja projektowa.

5.6. Wznowienie, wyznaczenie, a w szczegélnych przypadkach ustalenie granic pasa drogowego
oraz stabilizacja granic znakami drogowymi typu ,,PD”

Przed stabilizacja znakéw ,,PD” Pas drogowy nalezy dokona¢ wznowienia, wyznaczenia badz
ustalenia potozenia punkéw granicznych - na podstawie danych uzyskanych z wlasciwego terytorialnie
Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej i zastabilizowa¢ znakami granicznymi zgodnie
z przepisami Prawa Geodezyjnego i Kartograficznego.

W miejscach, gdzie granice pasa drogowego byly stabilizowane znakami granicznymi,
a stwierdzono ich brak, nalezy je uzupehic.

Znaki z napisem ,,Pas drogowy” stabilizuje si¢ przy istniejacych geodezyjnych znakach granicznych
jako tzw. ,,$wiadki” wkopane na linii granicznej w pozycji pionowej, zwrocone napisem w kierunku
jezdni. Znaki PD nalezy wkopa¢ w odlegto$ci maksymalnie 30 cm od znaku granicznego.

5.7. Wykonanie geodezyjnej dokumentacji powykonawczej

Po wykonaniu robot zwigzanych z robotami budowlanymi nalezy wykona¢ pomiary
powykonawcze.
W ramach zamoéwienia nalezy wykonac:

a) geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg wykonanych robot budowlanych,
b) operat techniczny zawierajacy:

o wykaz wspotrzednych punktéw granicznych pasa drogowego,
e  szkice wyniesienia z wymiarowaniem,
e  mape wstegowa z oznaczeniem rodzaju stabilizowanego punktu.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w WWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 6.

6.2. Kontrola jako$ci prac pomiarowych

Kontrolg jakos$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wedlug ogdlnych =zasad okre§lonych w obowigzujacych Ustawach
i Rozporzadzeniach (1+7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w WWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest:

—  km (kilometr) — roboty pomiarowe dla trasy drog (odtworzonej trasy w terenie),

— szt. - dla stabilizacji granic prawnych w terenie (wraz z opracowaniem szkicu ich
przebiegu i innych niezb¢dnych dokumentow geodezyjnych).

—  szt. — odtworzenie punktéw osnowy geodezyjnej,

— ryczatlt - wykonanie geodezyjnej dokumentacji powykonawczej robot.

8. Odbior robot
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w WWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robét

Odbior robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicoOw
i dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada Inzynierowi.

Odbior zastabilizowanego pasa drogowego odbywa si¢ na podstawie przedtozonego operatu, przez:

— sprawdzenie w terenie poprawnosci zastabilizowanych punktow,
—  pomiar kontrolny na wybranych punktach,

— skonfrontowanie danych zawartych w operacie z terenem,

— sprawdzenie kompletnosci operatu.

9. Podstawa platnosci
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w WWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:

—  wyznaczenie osi trasy i punktoéw wysoko$ciowych,

— odtworzenie punktéw osnowy geodezyjnej

— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,

—  wyznaczenie parametrow lukow poziomych i pionowych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

—  zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem
i oznakowanie utatwiajace odszukanie oraz odtworzenie punktow zlikwidowanych

— wyznaczeniem lub wznowieniem punktéw granicznych pasa drogowego z ich trwalg
stabilizacja (stabilizacja granic prawnych w terenie wraz z osadzeniem ,,§wiadkow”),

— wykonanie prac pomiarowych dla potrzeb usunigcia kolizji istniejacego uzbrojenia
terenu,

— wykonanie prac pomiarowych dla potrzeb budowy Ilub przebudowy kanalizacji
deszczowej, oswietlenia, kanatu technologicznego i innych robot branzowych,

Cena opracowania szkicu przebiegu granic prawnych z ich stabilizacja w terenie obejmuje:

— odszukanie i oznakowanie punktéw granicznych pasa drogowego (przed rozpoczeciem
robdt) — na podstawie przekazanych szkicow wraz ze wspotrzednymi,
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—  wyznaczenie przebiegu granic prawnych ze stabilizacja w terenie punktow — swiadkow
granic,

— wykonanie mapy powykonawczej na mapie zasadniczej i wlaczenie jej do zasobow
geodezyjnych

—  wykaz wspotrzednych punktéw granicznych (plik w formacie txt),

— mape ewidencyjna,

— odbitke istniejgcej mapy zasadniczej lub syt. — wys. w skali szkicu,

—  wypis z rejestru gruntow dla wszystkich dziatek w pasie drogowym,

—  szkic przebiegu granic prawnych w pliku w formacie dxf (lub innym zaakceptowanym
przez Zamawiajacego),

— wykaz zmian gruntowych,

10. Przepisy zwiazane

10.1. Przepisy i normy

1.

8.

Ustawa z dn. 17.05.1989 r. - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U. z 2021 r., poz. 1990:
Obwieszczenie Marszatka Sejmu Rzeczypospolitej Polskiej z dnia 1 pazdziernika 2021 r.
w sprawie ogtoszenia jednolitego tekstu ustawy - z pézniejszymi zmianami).

Ustawa z dnia 4 marca 2010 r. o infrastrukturze informacji przestrzennej (Dz.U. z 2021 poz. 214:
Obwieszczenie Marszatka Sejmu Rzeczypospolitej Polskiej z dnia 21 stycznia 2021 r. w sprawie
ogloszenia jednolitego tekstu ustawy - z p6zniejszymi zmianami)

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 20 pazdziernika 2010 r.
w sprawie ewidencji zbiorow i ustug danych przestrzennych objetych infrastrukturg informacji
przestrzennej (Dz.U. Nr 201 z 29.10.2010 r., poz. 1333):

Rozporzadzenie Ministra Cyfryzacji z dnia 12 kwietnia 2017 r. zmieniajace rozporzadzenie
w sprawie ewidencji zbiorow i ustug danych przestrzennych objetych infrastrukturg informacji
przestrzennej (Dz.U. Nr 0 z 26.04.2017 r., poz. 835):

Rozporzadzenie Ministra Rozwoju z dnia 18 sierpnia 2020 r. w sprawie standardow technicznych
wykonywania geodezyjnych pomiaréw sytuacyjnych i wysokos$ciowych oraz opracowywania
i przekazywania wynikow tych pomiarow do panstwowego zasobu geodezyjnego
i kartograficznego (Dz.U. z 21.05.2020 r., poz. 1429)

Rozporzadzenie Ministra Rozwoju, Pracy i Technologii z dnia 6 lipca 2021 r. w sprawie osnéw
geodezyjnych, grawimetrycznych i magnetycznych (Dz.U. 2021, poz. 1341):

Rozporzadzenie Ministra Rozwoju, Pracy i Technologii z dnia 27 lipca 2021 r. w sprawie ewidencji
gruntow i budynkéw (Dz. U. 2021, poz. 1390).

Norma BN-67/6744-09

10.2. Instrukcje geodezyjne — wycofane lub nieaktualne

9.

10.

11.

12.
13.
14.

Instrukcja techniczna O-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych, GUGIK Wydanie
czwarte 1998

Instrukcja techniczna O-1/0-2. Ogoélne zasady wykonywania prac geodezyjnych
i kartograficznych, GUGIK Wydanie pigte 2001.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK Wydanie pigte zmienione
2001

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK Wydanie pigte 1988
Instrukcja techniczna G-3.1. Pomiary i opracowania realizacyjne, GUGIK Wydanie 2007

Instrukcja techniczna G-4.1 Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe metodami bezposrednimi,
GUGIK Wydanie 2007
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15.
16.
17.
18.

Instrukcja techniczna G-1. Pozioma osnowa geodezyjna, GUGIK Wydanie czwarte 1986
Instrukcja techniczna G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK Wydanie drugie 1987

Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK Wydanie drugie 1987

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK Wydanie trzecie 1988
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Rysunek nr 1

Swiadek punktu granicznego pomalowany na z6tto
z czarnym napisem, wykonany z betonu C20/25
zbrojonego 4 pretami fi 10 mm

Wymiary 100x10%10 cm

Dolna czg$¢ o wysokosci 50 cm do osadzenia w gruncie
zaasfaltowana lepikiem.
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