Nr referencyjny nadany sprawie przez Zamawiajgcego: GK.271.6.2025
Zatacznik nr 7 — Opis Przedmiotu Zamoéwienia

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem zadania pn. Remont nawierzchni bitumicznych droég
gminnych na terenie Gminy Lask w 2025 roku

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem remontu nawierzchni z mas bitumicznych, obejmujacego:

Drogi gminne o nawierzchni bitumicznej

Lp. zakres jedn. przedmiar

1. | roboty pomiarowe m 1 315,00

2. | Frezowanie korekcyjne m? 1760,00
skropienie emulsjg asfaltowg 0,5 kg/m? istn. 2

3. naw. bitum. m 6 180,00
wykonanie warstwy wyréwnawczej 75 kg/m? z

4| mieszanki AC 11 W 1136* 0,075 Mg | 463,50,00
skropienie emulsjg asfaltowg 0,5 kg/m? istn. 2

5 naw. bitum. m 6 180,00

6. wykonanie warstwy Scieralnej 4 cm z mieszanki m? 6 180,00
AC8S

7. | Regulacja pionowa armatury kanalizacyjnej szt 4

8. | Wymiana kraweznikow drogowych 15x30x100 mb 430
Uzupetnienie poboczy kruszywem bazaltowym

9. frakcji 0-31,5 0 szeroko_s_m 070 m po pt_)u m? 131500
stronach remontowanej jezdni i grubosci
warstwy 10 cm

Okreslenia podstawowe
1.4.1 Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno - kontrolowany proces skrawania gornej
warstwy nawierzchni asfaltowej, bez jej ogrzania, na okreslong gltgbokos¢.
1.4.2. Frezarka drogowa - maszyna do frezowania nawierzchni na zimno.
1.4.3. Ubytek — wykruszenie materiatu mineralno-bitumicznego na gleboko$¢ nie wigkszg
niz grubos¢ w-wy Scieralnej
1.4.4. Wyb6j — wykruszenie materiatu mineralno-bitumicznego na glebokos¢ wigksza
niz grubos¢ w-wy Scieralnej
1.4.5. Naktadka — mechanicznie ulozona nawierzchnia z masy asfaltowej(warstwa $cieralna)
dla ruchu KR 2 gr.4 cm z zageszczeniem mechanicznym walcami drogowymi.

1.4. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich



czynno$ci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢
z STWIORB.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy w terminie okre§lonym umowg przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi.

1.5.2. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia istniejgcych obiektow (progi zwalniajace,
znaki drogowe itp.) w okresie realizacji robot, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.
Przed przystapieniem do robot Wykonawca opracuje 1 zatwierdzi projekt organizacji ruchu na czas
trwania robot drogowych.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obshugiwatl
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatta ostrzegawcze,
sygnaty, itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzien 1 w nocy tych zapdr i znakow, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzgleddéw bezpieczenstwa.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sie, ze

jest wlaczony w ceng zamowienia.

1.5.3. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znaé 1 stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony s$rodowiska naturalnego. Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia
przed uszkodzeniami istniejgcego drzewostanu w okresie realizacji robot, az do zakonczenia
I odbioru ostatecznego robot.

W okresie trwania budowy i1 wykanczania robot Wykonawca bedzie podejmowaé
wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisOw 1 norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
ucigzliwosci dla osob lub dobr publicznych 1 innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu,
wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstaltych w nastgpstwie jego sposobu
dzialania.

1.5.4. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisOw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywa¢, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzet
przeciwpozarowy na terenie budowy i w pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami
I zabezpieczone przed dostepem o0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.5. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu
wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Jezeli Wykonawca uzyt materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami,
aich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie $srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajacy.

1.5.6. Ochrona wtasnosci publicznej 1 prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochrone¢ instalacji na powierzchni ziemi i1 za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych

wladcicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego
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w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi 1 wurzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie
realizowac roboty w sposob powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca
odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy,
spowodowane jego dziatalnos$cig.

1.5.7. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen naciskdw osi na drogach publicznych
przy transporcie materialow 1 wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie
niezbedne zezwolenia 1 uzgodnienia od wlasciwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo
tadunkow (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie b¢dzie powiadamial Zamawiajacego.
Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na §wiezo ukonczony
fragment budowy w obrgbie terenu budowy 1 Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich
robot w ten sposob uszkodzonych.

1.5.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa 1 higieny pracy. W szczego6lnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac, aby personel
nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie
spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony Zycia 1 zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrgbnej zaptacie 1 s3 uwzglgednione w cenie kontraktowe;.

1.5.8. Ochrona 1 utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrone robodt i za wszelkie materialy 1 urzadzenia uzywane do
robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajagcym stanie
przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Zamawiajacego
powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

2. MATERIALY
2.1. Materialy
Do wykonania remontu nalezy stosowac:
mieszanki mineralno-bitumiczne grysowe zamkniete wg. PN-EN 13108-1
warstwa wigzaca z betonu asfaltowego AC 11 W
warstwa $cieralna z betonu asfaltowego AC 8 S
emulsja asfaltowa K> 65% szybkorozpadowa wg. PN-EN 13808

2.2. Wariantowe stosowanie materiatow



Przewiduje si¢ mozliwo§¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Zamawiajacego o swoim zamiarze co najmniej 7 dni przed
uzyciem tego materiatu.

3.  SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

- frezarka drogowa - maszyna do frezowania nawierzchni na zimno,

- roz$cielacz mas bitumicznych,

- przecinarki z tarczami tngcymi,

- szczotka mechaniczna i r¢czna,

- skrapiarka do mas bitumicznych przewozna,

- walec ogumiony lub leki walec statyczny 10 t,
Stosowany na budowie sprz¢t powinien by¢ sprawny technicznie i wyposazony w ostrzegawcCze
sygnaty $wietlne widoczne z wszystkich stron.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wplyna
niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych robdt i wlasciwosci przewozonych materiatdéw. Liczba
srodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robdt w terminie przewidzianym umowa.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o$ i innych parametrow technicznych.
Wykonawca bedzie usuwacé na biezaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

4.2. Srodki transportu
Uzywane $rodki transportowe musza by¢ sprawne technicznie. Srodki transportowe poruszajace sie
po drodze winny by¢ zaopatrzone w lampy ostrzegawcze.

5. WYKONANIE ROBOT
Przed przystapieniem do robot nalezy oznakowac drogg zgodnie z projektem organizacji ruchu
na czas prowadzenia robot, wykonanym przez wykonawce zatwierdzonym zgodnie z przepisami
wydanymi na podstawie ustawy prawo o ruchu drogowym.

5.1. Przygotowanie podloza
Nieréwnosci istniejgcego podtoza nalezy wyréwnaé poprzez wykonanie frezowania korekcyjnego
oraz warstwy wyréwnawczej/wigzacej z masy bitumicznej 75 kg/m?.

5.2. Polaczenie miedzy warstwowe
Uzyskanie wymagane] trwalosci nawierzchni jest uzaleznione od zapewnienia polgczenia migdzy
warstwami i1 ich wspoOlpracy w przenoszeniu obcigzenia nawierzchni ruchem. Podtoze powinno by¢
skropione lepiszczem. Ma to na celu zwigkszenie potaczenia migedzy warstwami konstrukcyjnymi
oraz zabezpieczenie przed wnikaniem i zaleganiem wody miedzy warstwami.
Skropione podtoze nalezy wytaczy¢ z ruchu publicznego przez zmiang organizacji ruchu.
W wypadku stosowania emulsji asfaltowej podtoze powinno by¢ skropione min. 0,5 h przed
uktadaniem warstwy asfaltowej w celu odparowania wody.
Naktadki z masy asfaltowej wykona¢ rozscietaczem mas bitumicznych z frezowaniem wiaczenia.
Posmarowa¢ krawedzie emulsjg asfaltowa i skropi¢ istniejacg nawierzchni¢ emulsjg asfaltowa. Po
wykonaniu 1 zageszczeniu dywanika z masy asfaltowej dla ruchu KR 2 posmarowaé krawedzie

emulsjg asfaltowa.
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Cato$¢ zawatowa¢ walcami drogowymi odpowiednio dla remontu i naktadki z masy asfaltowe;.
Roboty wykonywac przy bezdeszczowej pogodzie 1 temperaturze otoczenia nie nizszej niz +5°C.

5.3. Wbudowanie mieszanki mineralno-asfaltowej
Temperatura podtoza pod rozktadang warstwe¢ nie moze by¢ nizsza niz +5°C.
Transport mieszanki mineralno-asfaltowej asfaltowej powinien by¢ zgodny z zaleceniami podanymi
w punkcie 4.
Mieszanke mineralno-asfaltowa asfaltowg nalezy wbudowywaé w odpowiednich warunkach
atmosferycznych.
Temperatura otoczenia w ciggu doby nie powinna by¢ nizsza od temperatury podanej w tablicy 13.
Temperatura otoczenia moze by¢ nizsza w wypadku stosowania ogrzewania podloza. Nie
dopuszcza si¢ uktadania mieszanki mineralno-asfaltowej asfaltowej podczas silnego wiatru (V > 16
m/s)
W wypadku stosowania mieszanek mineralno-asfaltowych z dodatkiem obnizajacym temperaturg
mieszania i wbudowania nalezy indywidualnie okres$li¢ wymagane warunki otoczenia.

Rodzaj robot Minimalna temperatura otoczenia [°C]

przed przystapieniem do robdt | w czasie robot

Warstwa $cieralna o grubo$ci > 3 cm 0 +5

Warstwa $cieralna o grubosci < 3 cm +5 +10

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Do oceny réwnosci podtuznej warstwy Scieralnej nawierzchni drogi klasy Z, L i D oraz placow
| parkingdw nalezy stosowa¢ metode z wykorzystaniem taty 4-metrowej i klina lub metody
rOwnowaznej, mierzagc wysokos¢ przeswitu w polowie dlugosci taty. Pomiar wykonuje si¢ nie
rzadziej niz co 10 m. Wymagana réwno$¢ podiuzna jest okreslona przez warto$¢ odchylenia
rownosci (przeswitu), ktore nie mogg przekroczy¢ 6 mm. Przez odchylenie rownos$ci rozumie si¢
najwigksza odlegtos¢ miedzy tata a mierzong powierzchnig.

Powierzchniowe nierownosci nie powinny przekracza¢ 6 mm.

Wykonawca dostarczy atesty na emulsje, grysy i mas¢ mineralno-bitumiczna

7. OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogo6lne zasady wykonania obmiaru robot
Dhugosci 1 odleglosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo
Obmiar nawierzchni po frezowaniu na zimno powinien by¢ dokonany na budowie wedtug stanu
faktycznego, w metrach kwadratowych. Obmiar rob6t w tym robdt zanikajacych 1 ulegajacych
zakryciu musi by¢ potwierdzony przez Zamawiajacego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi cze$ciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbidér robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci
wykonywanych robot, ktéore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiér robot
zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt 1 poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robdt. Odbioru robot dokonuje
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Zamawiajacy. Gotowos¢ danej czgéci robot do odbioru zglasza Wykonawca Zamawiajacemu.
Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty
zgloszenia.

8.3. Odbior czesciowy
Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czesciowego
robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci 1 wartosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce z bezzwlocznym powiadomieniem na pi§mie o tym fakcie Zamawiajacego. Odbior
ostateczny robot nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Zamawiajgcego zakonczenia robot. Odbioru ostatecznego robot dokona
komisja z udzialem Zamawiajacego i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny
jakos$ciowej na podstawie przedlozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiardow, ocenie
wizualnej oraz zgodnosci wykonania rob6t z STWiORB. W toku odbioru ostatecznego robot
komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikajacych
i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot poprawkowych.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokét odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:
- atesty, recepty,
- protokoty obmiaréw (oryginaty),
- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow.

8.5. Odbior pogwarancyjny
Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym 1 zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbidr
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbidr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogolne
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu ofertowego . Dla pozycji kosztorysowych wycenionych
ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji
kosztorysu. Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé
wszystkie czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty
w STWIORB.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robdt bedg obejmowac w szczegdlnosci :
- oznakowanie robot (facznie z projektem organizacji ruchu na czas robot),
- frezowanie istniejacej nawierzchni asfaltowej,
- zakup i transport mieszanki mineralno-bitumicznej,
- transport 1 sktadowanie lepiszczy,
- dostawe 1 prace sprzetu do robot,
- przygotowanie nawierzchni przez oczyszczenie oraz usuni¢cie zanieczyszczen i pytow oraz
skropienie emulsja asfaltowa,

- wypekienie ubytkow, ulozenie warstwy wyrownawczej 1 $cieralnej i zawalowanie,
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- wbudowanie (roztozenie) kruszywa w poboczu drogi i jego zaggszczenie,
- wymiane¢ kraweznikow wraz z niezbednym materiatem;

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. PN-S-96025:2002 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfaltowe.
Wymagania.
2. PN-EN 13042:2004 Kruszywa do niezwigzanych i1 hydraulicznie zwigzanych materiatow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym.



