SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
CPV 45315100-9, 45315300, 45317000-5, 45317000-2, 4514310-7, 45314300-4
Instalacje elektryczne
1. Wstep
1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
w zakresie o$wietlenia ewakuacyjnego.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przy realizacji rob6t wymienionych w pkt.
1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST.

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace 1 majace na celu
wykonanie oswietlenia ewakuacyjnego.

1.4. Okres$lenia podstawowe.
Okreslenia podstawowe w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, ST, poleceniami Inzyniera Kontraktu i Inspektorow Nadzoru.

1.5.1. Wymogi formalne.

Wykonanie prac winno by¢ zlecone przedsiebiorstwu majacemu wiasciwe doswiadczenie w realizacji

tego typu robot 1 gwarantujacemu wlasciwg jako$¢ wykonania. Pracownicy powinni posiadac
zaswiadczenia kwalifikacyjne, licencje i certyfikaty przewidziane obowigzujacymi przepisami.
Wykonawca musi posiadac zaplecze techniczne w ilosci i jako$ci gwarantujacej dyspozycyjnosc i
terminowo$¢ robot. Wykonawca bezwzglednie musi posiada¢ mozliwo$¢ wykonywania prac
stosownie do zaawansowania innych branz. W zakresie obowigzkéw wykonawcy lezy wykonanie prac
zanikowych wg zaawansowania innych branz. Wszyscy pracownicy powinni posiada¢ kwalifikacje
odpowiednie do wykonywanej pracy, przejs¢ szkolenie BHP oraz posiada¢ odpowiedni stan zdrowia.
Szkolenie BHP i odpowiedni stan zdrowia musi by¢ potwierdzony za§wiadczeniami okreslonymi w
odrebnych przepisach.

Po stronie wykonawcy i kierownika robot lezy sprawdzenie czy urzadzenia dostarczone na budowe w
trakcie realizacji nie posiadajg odmiennych od zatozonych wymagan. Wykonawca w trakcie realizacji
prac ustali ostateczng lokalizacj¢ urzadzen technicznych ktore montuje i do ktorych doprowadza
zasilanie .

Wykonawca musi uwzgledni¢ mozliwo$¢ wykonywania zadania w uzgodnionych godzinach pracy
obiektu. Wykonawca bierze pod uwage ze uzgodnione godziny pracy mogg obejmowac godziny
nocne i dni ustawowo wolne od pracy. Wykonawca musi uwzgledni¢ zapewnienie dostaw energii dla



czynnej czesci obiektu w czasie prac przelaczeniowych. Wykonawca musi uwzgledni¢ przywrdcenie
stanu pierwotnego na trasach linii kablowych elektrycznych przebiegajacych przez istniejace obszary.
Uzgodnienie wyltaczen i innych uzgodnien z uzytkownikiem i w razie koniecznos$ci z ZE wraz z
kosztami lezy po stronie wykonawcy

Wykonawstwo instalacji elektrycznych zgodnie z wymaganiami norm, przepisow i dobrag praktyka
budowlang.

Przed przystagpieniem do rob6t wykonawcy oraz nadzor techniczny winni si¢ doktadnie zaznajomic z
caloscig dokumentacji technicznej, oraz z projektem organizacji robot, wykonanym przez Inzyniera
robot. Wszelkie ewentualne niejasnosci w sprawach technicznych nalezy wyjasni¢ z autorem
opracowania przed przystgpieniem do robot.

Jakiekolwiek zmiany w dokumentacji technicznej mogg by¢ dokonywane w trakcie wykonawstwa
tylko po uzyskaniu akceptacji Inzyniera budowy lub inspektora nadzoru, a w przypadku zmian
dotyczacych zasadniczych elementow lub rozwigzan projektowych tylko po uzyskaniu akceptacji
projektanta zgodnie z przepisami o prawach autorskich i pokrewnych. Wykonawca musi
wspotpracowaé z wykonawcami innych branz, a w szczeg6lnosci dowiadywac si¢ i powiadamia¢ ich o
koniecznosci wykonanie prac wynikajacych z postgpu robot. Wykonawca (przedstawiciel
wykonawcy) zobowigzany jest do brania udziatlu w naradach zwotywanych przez inzyniera kontraktu,
kierownika budowy, inspektora nadzoru, inwestora lub inwestora zastgpczego.

Wykonawca musi posiada¢ mozliwo$ci wykonania prac na przestrzeni calego okresu zawartego w
umowie.

Zastosowane w projekcie okreslenie przedmiotu zamowienia poprzez wskazanie konkretnego typu
ma na celu precyzyjne okreslenie przedmiotu projektu, ustalenie gabarytow lamp, zagospodarowania
pomieszczen, okreslenia obcigzen stropow, funkcji, zadan i mozliwo$ci poszczegolnych systemow,
skutecznosci $wietlnej,okreslenia standardu tych urzadzen dla oszacowania kosztow inwestycji a takze
okreslenia walorow estetycznych i wygladu zewnetrznego jako elementu lub tworu
architektonicznego . Wykonawca nie moze samodzielnie dokonywa¢ zmiany proponowanych
urzadzen i sprzgtu bez konsultacji z projektantem i inwestorem. Proponowane urzadzenia i materiaty
zamienne muszg spetnia¢ wymagania co projektowanych rozwigzan technicznych i estetycznych z
zachowaniem praw autorskich i pokrewnych. Proponowane zamienniki nalezy konsultowac¢ z autorem
projektu. Wykonawca obowigzkowo przedstawia parametry catej oprawy, wyniki obliczen, wydajnosc
oprawy i inne dane niezb¢dne do zaakceptowania produktu. Celem zadania jest osiagnigcie
wykonania, dostaw, podiaczenia i dziatania wszystkich elementéw zgodnie z celem inwestycji.
Wykonawca musi zapewni¢ koncowy zatozony efekt prac. Bledy lub braki w dokumentacji nie
zwalniajag wykonawcy z zadania osiggnigcia ostatecznego celu okreslonego zadaniem. Wszystkie
instalacje i urzadzenia musza by¢ zamontowane, dziatac, taczy¢ si¢ ze sobg, personel musi by¢
przeszkolony. Wykonawca zobowigzany jest do upewnienia si¢ czy przyjete rozwigzania co do ilosci i
typow sg akceptowane przez inwestora. Wczesniejsze zamowienie materialow przez wykonawce nie
ma skutkéw finansowych dla zamawiajacego. Przed ostatecznym zamowieniem opraw wykonawca
dokona obowiazkowej wizji lokalnej celem jednoznacznego okreslenia sposobu montazu
poszczegolnych opraw np. ze wzgl na zastosowane sufity.

Materialy stosowane do realizacji zadania podano w projekcie technicznym. Wszystkie przewody
elektryczne na 750 V. Osprzet elektryczny na 16A. Wszystkie oprawy LED, typy, moce, wydajnos¢
wg dokumentacji . Materialy pomocnicze odpowiednie do jako$ci materiatdéw podstawowych.
Zabezpieczenia p.poz. wg typéw w dokumentacji i wg czasu wymaganej ochrony na przejsciach stref.
Wszystkie przejscia przez strefy P.POZ musza by¢ zabezpieczone do czasu przegrody.

1.5.2. Warunki organizacyjne.

Przed przystgpieniem do robot wykonawcy oraz nadzor techniczny winni si¢ doktadnie zaznajomic z
caloscig dokumentacji technicznej, oraz z projektem organizacji robot, wykonanym przez Inzyniera
robot. Wszelkie ewentualne niejasnosci w sprawach technicznych nalezy wyjasni¢ z autorem
opracowania przed przystgpieniem do robot.

Jakiekolwiek zmiany w dokumentacji technicznej moga by¢ dokonywane w trakcie wykonawstwa
tylko po uzyskaniu akceptacji Inzyniera budowy, a w przypadku zmian dotyczacych zasadniczych
elementow lub rozwigzan projektowych tylko po uzyskaniu akceptacji projektanta zgodnie z



przepisami o prawach autorskich i pokrewnych. Wykonawca musi wspoipracowa¢ z wykonawcami
innych branz, a w szczeg6lnosci dowiadywac si¢ i powiadamiac ich o koniecznosci wykonanie prac
wynikajacych z postepu robot. Wykonawca (przedstawiciel wykonawcy) zobowigzany jest do brania
udziatu w naradach zwotywanych przez inzyniera kontraktu, kierownika budowy, inwestora lub
inwestora zastepczego. Wykonawca musi posiada¢ mozliwosci techniczne, organizacyjne i finansowe
wykonania prac na przestrzeni catego okresu zawartego w umowie.

2. Materialy
2.1. Wymagania ogélne.

Zastosowane w specyfikacji okreslenie przedmiotu zamowienia poprzez wskazanie na projekt, a tym
samym wskazanie nazw producenta i konkretnego typu ma na celu precyzyjne okreslenie przedmiotu
zamOwienia, zagospodarowania pomieszczen, okreslenia obcigzen stropow , okreslenia standardu
tych urzadzen dla oszacowania kosztow inwestycji oraz wymagan estetycznych jako tworu
architektonicznego. Zamawiajgcy dopuszcza mozliwos¢ sktadania ofert rownowaznych pod
warunkiem, ze zaproponowane materiaty i urzadzenia bedg posiadaty parametry nie gorsze niz te,
ktore sg przedstawione w dokumentacji technicznej. Wykonawca obowigzkowo przedstawia
parametry catej oprawy, wyniki obliczen, wydajnosc oprawy i inne dane niezbedne do
zaakceptowania produktu. Okreslenie jako$ci parametrow urzadzen zamiennych dokonuje projektant
przy udziale Inwestora. Wykonawca nie moze samodzielnie dokonywaé zmiany proponowanych
urzadzen i sprzetu bez konsultacji z projektantem. Proponowane urzadzenia i materiaty muszg spetniacé
wymagania co projektowanych rozwigzan technicznych i estetycznych jako tworu architektonicznego
z zachowaniem praw autorskich i pokrewnych.. W przypadku ztozenia ofert rownowaznych nalezy
zataczy¢ foldery, dane techniczne i aprobaty dla materiatow rownowaznych zawierajace ich dane
techniczne . Wykonawca musi zapewni¢ koncowy zalozony efekt prac. Wszystkie urzadzenia muszg
dziatac, faczy¢ si¢ ze soba, personel musi by¢ przeszkolony. Przed ostatecznym zamowieniem
opraw wykonawca dokona obowiazkowej wizji lokalnej celem jednoznacznego okreslenia
sposobu montazu poszczegélnych opraw.

2.2. Zastosowane materialy.

Materialy stosowane do realizacji zadania podano w projekcie technicznym. Wszystkie przewody
elektryczne na 750 V. Osprzet elektryczny na 16A.  Wszystkie oprawy skompensowane, typy wg
dokumentacji. Montaz wyposazenia wg zalecen producentéw. Materiaty pomocnicze odpowiednie do
jakosci materiatow podstawowych. Zabezpieczenia p.poz. wg typow w dokumentacji lub wg czasu
wymaganej ochrony.

Materialy muszg odpowiada¢ wymaganiom norm panstwowych, posiada¢ §wiadectwa dopuszczenia
do stosowania w budownictwie, certyfikaty, deklaracje zgodnosci lub $wiadectwa typu stosownie do
odrebnych przepisow.

Wykonawca przed zamodéwieniem opraw upewni si¢ ostatecznie co do mozliwosci i sposobu
montazu opraw. Wszczegdlnosci dotyczy to rodzaju podloza i rodzaju sufitéw.

3. Bezpieczenstwo i ochrona zdrowia

Wszystkie prace nalezy wykonac ze szczeg6lng ostrozno$cig i zgodnie z obowigzujacymi przepisami
BHP i P.POZ.. Wszyscy pracownicy powinni posiadaé przeszkolenie, za§wiadczenia i certyfikaty
stosownie do wykonywanych prac. Wszystkie prace na wysokosci nalezy wykonac¢ z zabezpieczeniem
przed upadkiem z wysokosci . Wszystkie prace przy instalacjach elektrycznych nalezy wykonac z
zabezpieczeniem przed porazeniem.



4. Kontrola jakoSci

Kontrola jakos$ci robot przy wykonywaniu instalacji elektrycznych polega na sprawdzeniu wszystkich
faz prac i na odbiorze koncowym.

Prace uznaje si¢ za zakonczone gdy wszystkie urzadzenia, instalacje i elementy wyposazenia ujgte w
projekcie oraz inne nie uj¢te, a niezbedne ze wzglgdow technicznych lub przepisow do prawidlowego
dziatania systemow sg zainstalowane, podtaczone, uruchomione, zaprogramowane, dzialajg
prawidlowo, personel jest przeszkolony, wykonano badania kontrolne i dokonano niezbednych
odbioréw przez instytucje zewngtrzne..

W wypadku wprowadzania zmian w projekcie, robot dodatkowych lub uzupehiajacych zgoda
projektanta, inspektora, inzyniera kontraktu nie decyduje o platnosciach ze strony inwestora i nie
zwalnia wykonawcy z dopetnienia formalno$ci zwigzanych z rozszerzeniem umowy i zmiany
warunkow ptatnosci.

5. Opis wykonania
5.1. Instalacja o$wietlenia awaryjnego

Projektuje si¢ o§wietlenie awaryjne umozliwiajace ewakuacje z klatek schodowych i korytarzy
w razie braku zasilania podstawowego. Zastosowano lampy awaryjne kierunkowe LED z modutami
autonomicznymi 3 h oraz lampy awaryjne LED z modutami autonomicznymi 3 h z optyka
korytarzowa lub pomieszczeniows. Lampy nadzorowane poprzez centralke lgczaca si¢ z lampami
bezprzewodowo. Centralkg umiesci¢ nalezy w poblizu szafy pigtrowej krosowniczej i wpia¢ do sieci
LAN. Nadzoér odbywa si¢ poprzez oprogramowanie na komputerze PC lub urzadzeniu mobilnym.
Zasilanie opraw wykona¢ z najblizszych rozdzielni pigtrowych przewodami o NHXMH 3 x 1,5.
Instalacje prowadzi¢ w listwach PCV n/t lub w obrebie sufitu podwieszonego. Wykonawca przed
ostatecznym zamoOwieniem opraw upewni si¢ co mozliwosci sposobu montazu opraw a w
szczegodlnosci co do zastosowanych sufitow. Wymagania dla nat¢zenia o$wietlenia: drogi
ewakuacyjne min 2 Ix, obreb urzadzen P.POZ. 6 Ix, pomieszczenia kottowni gazowej min 6 Ix,
portiernia z centralg SAP min 6 Ix. Nalezy dostosowac potozenie opraw do rozmieszczenia urzadzen
P.POZ.

5.2. Opis systemu

W projekcie, zastosowano  system  centralnego  monitorowania  o$wietlenia
awaryjnego/ewakuacyjnego. Zaprojektowano centralkkg WLTOUCH bezprzewodowego systemu
monitoringu o$wietlenia awaryjnego Wireless Professional oraz autonomiczne oprawy awaryjne /
ewakuacyjne dedykowane dla tego systemu od firmy RP-Technik. Komunikacja pomigdzy panelem
centralnym, a oprawami odbywa si¢ na drodze bezprzewodowej, bez uzycia przewodowej magistrali
komunikacyjne;.

System posiada mozliwos¢ wgrania mapy budynku, dostep do wizualizacji z poziomu centrali.

Kazda oprawa o$wietlenia awaryjnego / ewakuacyjnego wyposazona jest w wbudowany
modut do komunikacji bezprzewodowej, dzigki czemu jest w stanie potaczy¢ si¢ z innymi elementami
systemu oraz przesta¢ raport o stanie urzadzen zainstalowanych w systemie. Antena radiowa ukryta
jest wewnatrz oprawy, dzigki czemu mozliwe jest zachowanie wysokiej estetyki opraw. Komunikacja
odbywa si¢ przy uzyciu czestotliwosci 868 MHz i jest odporna na zakldcenia ze strony systemow
WLAN, DECT, itp. Zasigg komunikacyjny w pomieszczeniach zamknigtych wynosi 30m i dzigki w/w
czestotliwosci radiowej mozliwy jest on takze w przypadku zelbetonowych stropéw pomiedzy
pomieszczeniami i/lub pigtrami.

Kazda oprawa / urzadzenie nawigzuje potaczenie ze wszystkimi innymi urzgdzeniami systemu
Wireless Professional, ktore znajduja si¢ w jego zasiggu oraz dziala jednoczesnie w trybie ,,repeater”
wzmacniajac 1 przedtuzajgc sygnal komunikacyjny. Kazda z opraw ma wstegpnie przypisany, unikalny



adres. Dzigki temu w systemie nie ma mozliwosci pojawienia si¢ opraw z zduplikowanymi adresami
oraz nie ma potrzeby dokonywania czasochtonnej, r¢cznej adresacji opraw.

System organizuje si¢ sam w czasie rzeczywistym. W przypadku awarii, btedu lub zniszczenia
oprawy (np. w skutek aktu wandalizmu), system organizuje si¢ ponownie w trybie automatycznym,
jednoczesnie zglaszajac btad uszkodzonej oprawy zachowujac przy tym mozliwo$§¢ monitorowana
wszystkich pozostatych opraw. Sprawia to, ze system staje si¢ bardzo odporny na awarie i bledy
komunikacyjne w poréwnaniu do konwencjonalnych rozwigzan z uzyciem przewodowej magistrali
komunikacyjnej. Jednoczes$nie, ewentualna rozbudowa systemu o dodatkowe urzadzenia / oprawy
staje si¢ bardzo prosta do zrealizowania, poniewaz takie urzadzenia musza by¢ jedynie zasilone
napi¢ciem 230VAC/50Hz. System sam wyszuka automatycznie nowe urzadzenia. Takie rozwigzanie
jest niezwykle istotne np. w przypadku przebudowywania, zmiany aranzacji powierzchni
handlowych.

W zwigzku z zastosowanag technologia system wykazuje si¢ bardzo duza odpornos$cig na
zaklocenia, co przeklada si¢ na wysoka stabilno§¢ pracy systemu oraz gwarancje ciaglosci
komunikacji pomiedzy elementami systemu.

Kontrola opraw odbywa si¢ z poziomu centralnej jednostki sterujacej WLTOUCH
zamontowanej nasciennie w estetycznej obudowie w miejscu ustalonym z inwestorem.

Panel wyposazony jest w dotykowy, min. 10” wyswietlacz oraz wielojezyczne intuicyjne
oprogramowanie Wireless Control do monitorowania i zarzagdzania oprawami. Panel wyposazony jest
takze w funkcje wizualizacji. Uzytkownik moze wgra¢ plan obiektu oraz rozmieszcza¢ oprawy na
planie na zasadzie ,przeciggnij-upus¢”. Dodatkowo uzytkownik moze dokonywa¢ m.in. podziatu
opraw na grupy, zmienia¢ ich nazwy, zdalnie zmieni¢ tryb pracy opraw i ustawia¢ timery
umozliwiajagce samoczynne zalgczanie i wylgczanie opraw w danych sekcjach obiektu. Istnieje
mozliwos$¢ ustawienia kilku pozioméw dostepu dla uzytkownikow.

Testowanie autonomii oraz funkcjonalnosci opraw odbywa si¢ automatycznie wg ustawionego
harmonogramu. Raporty z przeprowadzonych testow oraz raporty o statusie i bledach opraw
dostarczane moga by¢ droga e-mail do administratora.

Do jednego panelu centralnego WLTOUCH mozna podtaczy¢ maksymalnie 1 000 urzadzen
dedykowanych dla systemu Wireless Professional. Istnieje mozliwo$¢ rozszerzenia mozliwosci
systemu poprzez instalacj¢ dodatkowych paneli centralnych i ustawienie ich w trybie pracy
MASTER-SLAVE. W jednym systemie moze pracowa¢ maksymalnie 50 paneli WLTOUCH, co
odpowiada max. 50 000 opraw w jednym systemie.

Z uwagi na duzg liczbe¢ opraw w systemie wymaga si¢, zeby miat on mozliwo$¢ ,,zdalnego
serwisu” za posrednictwem Internetu. Dzigki temu w przypadku zgtoszenia btgdu przez administratora
obiektu, serwis techniczny bedzie w stanie dokonac szybkiej, wstepnej identyfikacji problemu i
wysta¢ ekipe serwisowag tylko w uzasadnionych przypadkach ograniczajac tym samym liczbe
zbednych przyjazdow, w przypadku gdy problem da si¢ usung¢ zdalnie.

Podstawowe parametry i funkcjonalnos¢ systemu:
e Zasilanie: 230VAC 50Hz,

Typ komunikacji: bezprzewodowa (brak przewodowej magistrali komunikacyjnej),

Czestotliwos¢ pracy: 865MHz — 868.6MHz

Dostrajanie zakresu: 868MHz +/- 100kHz,

Typ modulacji: GFSK,

Gwarancja ciggtosci komunikacji,

Samoorganizacja systemu ad-hoc (nawet w przypadku aktu wandalizmu i totalnego

uszkodzenia urzadzenia)

Niewidoczna antena radiowa (montowana wewnatrz oprawy),

e Zasieg pomiedzy urzadzeniami systemu: 30m wewngtrz budynku (nawet w przypadku
zelbetonowych konstrukcji budynku),

e Do 4 razy wyzszy zakres niz w przypadku systemow pracujacych z czgstotliwoscia 2,4GHz,

¢ Odpornos¢ na sygnaty typu WLAN, DECT,

e Kazda oprawa w systemie dziala w funkcji repeater jednocze$nie wzmacniajc i przedituzajac
sygnat,

e Estetyczna obudowa nascienna wykonana z metalu (pokrywa z plastiku) z zamkiem
kluczykowym,



¢ Dotykowy wyswietlacz o przekatnej ekranu min. 10,

¢ Intuicyjne i wielojgzyczne oprogramowanie,

e Dostepna w standardzie funkcja wizualizacji,

e Zlacze USB,

e Ziacze Ethernet / RJ45,

¢ Gniazdo pamigci typu microSD,

e Wstepnie zainstalowane oprogramowanie do zdalnego dostgpu do urzadzenia oraz transferu
plikéw,

e Mozliwos¢ instalacji max. 49 jednostek typu slave, co odpowiada max. 50 000 opraw w
jednym systemie,

e Styk alarmowy (np. dla systemu BMS),

e Stan systemu sygnalizowany za pomoca trzech didéd (czerwony — usterka/btad, niebieski —
Hiraffic” (przesylanie informacji wewnatrz systemu), zielony — stan system OK,

e Historia testow i zdarzen przechowywana w centralnej jednostce sterujace;j,

e Mozliwos¢ planowania zdalnej zmiany trybu pracy,

e Mozliwos¢ dostarczania raportdow o statusie i bledach oprawy droga e-mail do administratora,

e Mozliwos¢ przypomnienia droga e-mail administratorowi o planowanym przegladzie
konserwacyjnym systemu,

¢ Mozliwos¢ programowania timerow,

¢  Mozliwos¢ dodania monitorowanych obiektow zdalnych,

e Mozliwos¢ tworzenia wlasnych grup opraw,

e Mozliwos¢ ustawienia automatycznych testow funkcjonalnosci i autonomii

e Mozliwos¢ konfiguracji systemu z dowolnym BMS za pomoca modutu wejsé-wyjse.

oprawy

Napigcie zasilajace: AC 230 V /50 Hz
Materiat obudowy: odlew cynkowy
Oprawa chloroodporna

Autonomia: 3 h

Moc: 4 W

Testowanie: Bezprzewodowy system monitoringu Wireless Professional

AWI ILDRO23WL-IP65

Wymiary: 133 x 133 x 103 mm

Stopien szczelnos$ci: IP65

Typ akumulatora: NIMH

Typ montazu: nastropowy

Typ optyki: symetryczna szeroka — strefa otwarta

Klasa izolacji: II




Tryb pracy: przetaczalny dla kazdej oprawy
Strumien $wietlny: 240lm

Zakres temp. otoczenia: -5 °C / +40 °C

AW2

ILDF023WL-IP65

Napigcie zasilajace: AC 230 V /50 Hz
Materiat obudowy: odlew cynkowy
Oprawa chloroodporna

Autonomia: 3 h

Moc: 4 W

Testowanie: Bezprzewodowy system monitoringu Wireless Professional

Wymiary: 133 x 133 x 103 mm

Stopien szczelnos$ci: IP65

Typ akumulatora: NIMH

Typ montazu: nastropowy

Typ optyki: korytarzowa szeroka

Klasa izolacji: II

Tryb pracy: przetaczalny dla kazdej oprawy

Strumien $§wietlny: 240lm

Zakres temp. otoczenia: -5 °C / +40 °C

ALR

ILDL423WL opt. R

Napigcie zasilajace: AC 230 V/ 50 Hz

Material obudowy: poliwegglan

Autonomia: 3 h

Moc: 3,4 W

Testowanie: Bezprzewodowy system monitoringu Wireless Professional

Wymiary: @ 100 x 36 mm




Stopien szczelno$ci: IP40

Typ akumulatora: LiFePO4

Typ montazu: nastropowy

Mozliwos$¢ nieinwazyjnej wymiany optyki oprawy
Typ optyki: symetryczna szeroka — strefa otwarta
Klasa izolacji: II

Tryb pracy: przetaczalny dla kazdej oprawy
Strumien $wietlny: 250Im

Zakres temp. otoczenia: -5 °C / +40 °C

ALF

ILDL423WL opt. F

Napigcie zasilajace: AC 230 V/ 50 Hz

Materiat obudowy: poliwgglan

Autonomia: 3 h

Moc: 3,4 W

Testowanie: Bezprzewodowy system monitoringu Wireless Professional
Wymiary: @ 100 x 36 mm

Stopien szczelno$ci: IP40

Typ akumulatora: LiFePO4

Typ montazu: nastropowy

Mozliwos$¢ nieinwazyjnej wymiany optyki oprawy
Typ optyki: korytarzowa szeroka

Klasa izolacji: II

Tryb pracy: przetaczalny dla kazdej oprawy
Strumien $wietlny: 250Im

Zakres temp. otoczenia: -5 °C / +40 °C

ALS

ILDL423WL opt. S

Napigcie zasilajace: AC 230 V/ 50 Hz




Materiat obudowy: poliwgglan

Autonomia: 3 h

Moc: 3,4 W

Testowanie: Bezprzewodowy system monitoringu Wireless Professional
Wymiary: @ 100 x 36 mm

Stopien szczelno$ci: IP40

Typ akumulatora: LiFePO4

Typ montazu: nastropowy

Mozliwos$¢ nieinwazyjnej wymiany optyki oprawy

Typ optyki: symetryczna waska — punktowa ,,spot”
Klasa izolacji: II

Tryb pracy: przetaczalny dla kazdej oprawy
Strumien $wietlny: 250Im

Zakres temp. otoczenia: -5 °C / +40 °C

ALU

ILDL423WL opt. U

Napigcie zasilajace: AC 230 V/ 50 Hz

Materiat obudowy: poliwgglan

Autonomia: 3 h

Moc: 3,4 W

Testowanie: Bezprzewodowy system monitoringu Wireless Professional
Wymiary: @ 100 x 36 mm

Stopien szczelno$ci: IP40

Typ akumulatora: LiFePO4

Typ montazu: nastropowy

Mozliwos$¢ nieinwazyjnej wymiany optyki oprawy
Typ optyki: symetryczna 120 °©

Klasa izolacji: II

Tryb pracy: przetaczalny dla kazdej oprawy
Strumien $wietlny: 250Im

Zakres temp. otoczenia: -5 °C / +40 °C




ALFp

ILEL423WL opt. F

Napigcie zasilajace: AC 230 V/ 50 Hz

Material obudowy: poliwegglan

Autonomia: 3 h

Moc: 3,4 W

Testowanie: Bezprzewodowy system monitoringu Wireless Professional

Wymiary: @ 100 x 36 mm

Stopien szczelno$ci: IP20/1P40

Typ akumulatora: LiFePO4

Typ montazu: dostropowy

Mozliwos$¢ nieinwazyjnej wymiany optyki oprawy

Typ optyki: korytarzowa szeroka

Klasa izolacji: II

Tryb pracy: przetaczalny dla kazdej oprawy

Strumien $§wietlny: 250Im

Zakres temp. otoczenia: -5 °C / +40 °C

ALSp

ILEL423WL opt. S

Napigcie zasilajace: AC 230 V/ 50 Hz

Materiat obudowy: poliwgglan

Autonomia: 3 h

Moc: 3,4 W

Testowanie: Bezprzewodowy system monitoringu Wireless Professional
Wymiary: @ 100 x 36 mm

Stopien szczelno$ci: IP20/1P40

Typ akumulatora: LiFePO4

Typ montazu: dostropowy




Mozliwos$¢ nieinwazyjnej wymiany optyki oprawy
Typ optyki: symetryczna waska — punktowa ,,spot”
Klasa izolacji: II

Tryb pracy: przetaczalny dla kazdej oprawy
Strumien $wietlny: 250Im

Zakres temp. otoczenia: -5 °C / +40 °C

AW4

KMB013WL

Napigcie zasilajace: AC 230 V/ 50 Hz

Material obudowy: poliwegglan

Autonomia: 3 h

Moc: 5,3 W

Testowanie: Bezprzewodowy system monitoringu Wireless
Professional

Wymiary: 250 x 34 x 50 mm

Stopien szczelno$ci: IP54

Typ akumulatora: LiFePO4

Typ montazu: nastropowy / nascienny

Typ optyki: uniwersalna - droga ewakuacyjna

Klasa izolacji: II

Tryb pracy: przetaczalny dla kazdej oprawy

Strumien $§wietlny: 190Im

Zakres temp. otoczenia: -10 °C / +40 °C

EW1

KMUOI13WL

Napigcie zasilajace: AC 230 V/ 50 Hz
Material obudowy: poliwegglan

Rozpoznawalno$¢: 24 m (jedno / dwu — stronna)




Autonomia: 3 h

Moc: 5,3 W

Testowanie: Bezprzewodowy system monitoringu Wireless
Professional

Wymiary: 250 x 34 x 174 mm

Stopien szczelnoS$ci: [P43

Typ akumulatora: LiFePO4

Typ montazu: nastropowy / nascienny

Klasa izolacji: II

Tryb pracy: praca sieciowo-awaryjna

Strumien $§wietlny: 170lm

Zakres temp. otoczenia: -5 °C / +40 °C

6. Przepisy zwiazane

- Dz.U. nr 75/2002 ,,Warunki techniczne jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie.”
Ustawa Prawo Budowlane z dnia 07 07 94 z pdzniejszymi zmianami
Ustawa Prawo Energetyczne z dnia 10 04 97 z p6zniejszymi zmianami

- Ustawa o normalizacji z 12 09 02
- Polskie normy:

PN —IEC 60364-1

PN —IEC 60364-3

PN —IEC 60364-4-41
PN — IEC 60364-4-42
PN - IEC 60364-5-53
PN —IEC 60364-5-534
PN - IEC 60364-5-54
PN - IEC 60364-5-51
PN —IEC 60364-5-548
PN —IEC 60364-6-61
PN —IEC 60364-7-701



PN - IEC 60364-4-482
PN - IEC 60364-4-481
PN-IEC 60364-703
PN - IEC 60364-4-444
PN - IEC 60364-7-707
PN - EN 50310

PN —-1EC 61024-1
PN-EN 12464-1

PN - 86/E - 05003/01
PN - 86/E - 05003/02
PN - 89/E - 05003/03
PN - 92/E - 05003/04



