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1. CZESC OGOLNA.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

1.2. Zakres Specyfikacji.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogolne”.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacjq.
W ramach prac remontowych przewiduje si¢ nastepujacy zakres robot:
— Demontaz obrobek blacharskich.
— Demontaz rynien i rur spustowych.
— Demontaz cze¢sci stolarki okiennej (w tym luksferow szklanych) i drzwiowe;.

— Wywéz gruzu 1 elementdw pozostalych po rozbidrce na koncesjonowane
sktadowisko.

Rozwigzania techniczne stanowigce podstawe do wykonania tych Robdt sa
przedstawione w Dokumentacji Projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 zgodne
z obowigzujacymi odpowiednimi normami 1 ST — 0 ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot budowlanych.

Ogodlne wymagania dotyczace robdt budowlanych zgodne z wymaganiami ST — 0
»Wymagania ogolne”.

1.5.1. Dokumentacja.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogolne”.

1.5.2.  Zabezpieczenie Terenu Budowy.
Zabezpieczenie terenu budowy zgodne z wymaganiami ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

1.5.3.  Ochrona przeciwpozarowa.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

1.5.4.  Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robot.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

1.5.5.  Bezpieczenstwo i higiena pracy.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

1.5.6. Zaplecze dla potrzeb wykonawcy.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.
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1.5.7.  Ogrodzenia.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

1.5.8.  Zabezpieczenie interesow osob trzecich.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH.

2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materialow.
Nie dotyczy.

2.2. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.
Nie dotyczy.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.
Nie dotyczy.

2.4. Transport materialow.
Nie dotyczy.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPOTRU.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robot i wlasciwosci przewozonych
Materialow oraz stan drog. Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie
Robo6t zgodnie z zasadami okre§lonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach
Inspektora Nadzoru.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych
parametrow technicznych.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach ladowych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT.

— Obszar, na ktorym prowadzone sg roboty rozbiérkowe elementow obiektu
budowlanego, nalezy ogrodzi¢ i oznakowac¢ tablicami ostrzegawczymi.

— Kliny, przecinaki lub przebijaki oraz inne narzedzia stosowane do rozbidrki powinny
mie¢ uchwyty nie krotsze niz 0, 70m oraz nieuszkodzone zakonczenia robocze.

— Do usuwania gruzu w czasie robot rozbiorkowych nalezy stosowaé zsuwnice pochyte
lub rynny zsypowe.

— Rynny zsypowe powinny mie¢ zabezpieczenie przed wypadaniem gruzu.

— Gruz i materialy z rozbiérki powinny by¢ sukcesywnie transportowane do kontenera
lub bezposrednio na srodki transportu.

— Gruz z rozbidrki, rozebrane elementy nalezy systematycznie wywozi¢ na
koncesjonowane sktadowisko przystosowanymi do tego celu §rodkami transportu.
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— Przed przystgpieniem do robdt rozbidrkowych pracownicy powinni by¢ zapoznani
z programem rozbidrki i poinstruowani o bezpiecznym sposobie jej wykonania.

— Przygotowanie powierzchni musi uwzglednia¢ doktadne usunigcie elementéw
sypkich, kurzu i1 pozostawienie przygotowanej powierzchni suchej, czystej 1 pod
kazdym wzgledem gotowej do konserwacji.

6. DZIALANIA ZWIAZANE Z KONTROLA BADANIAMI ORAZ ODBIOREM
WYROBOW I ROBOT BUDOWLANYCH.

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Certyfikaty i deklaracje.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.
6.3. Dokumentacja budowy.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.
6.4. Kontrola jakosci materiatow i wyrobow.
Nie dotyczy.
7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT.

7.1. Ogolne zasady Przedmiaru Robot.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogolne”.
Podstawowa jednostka przedmiaru dla prac objetych niniejsza ST jest 1m’ gruzu.

7.2. Ogdolne zasady Obmiaru Robot.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogo6lne”.

8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH.

8.1. Rodzaje odbioréw Robot.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

8.2. Odbior Robét zanikajgcych i ulegajqgcych zakryciu.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

8.3. Odbior koncowy.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

8.4. Odbior Robot rozbiorkowych.

— Nalezy sprawdzi¢ czy stan elementow po pracach rozbiorkowych jest zgodny
z zatozeniami Dokumentacji Projektowe;.

— Nalezy sprawdzi¢ czy wywieziony gruzu i materiaty z rozbiorki sa skladowane na
koncesjonowanym sktadowisku.

9. ROZLICZANIE ROBOT TYMCZASOWYCH I PRAC TOWARZYSZACYCH.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogolne”.
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10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

10.1. Dokumentacja projektowa.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

10.2.  Dokumenty zwigzane.

— Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano-montazowych tom I
,Budownictwo Ogdlne”
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