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1. CZESC OGOLNA.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

1.2. Zakres Specyfikacji.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogolne”.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacjq.
W ramach prac remontowych przewiduje si¢ nastepujacy zakres robot:

— Wykonanie opaski z kostki betonowej wokot budynku przedszkola w czesci, w
ktorej obecnie brak jest opaski (elewacja potudniowa 1 czg$¢ elewacji
zachodniej);

— Montaz obrzezy trawnikowych wraz z wykonaniem taw przy potaczeniu opaski
z trawnikiem.

— Odtworzenie nawierzchni istniejagcych w miejscach wykopow prowadzonych dla
potrzeb docieplenia $cian budynku ponizej terenu.

Rozwigzania techniczne stanowigce podstawe do wykonania tych Robot sa
przedstawione w Dokumentacji Projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne
z obowigzujacymi odpowiednimi normami i ST — 0 “Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot budowlanych.

Ogodlne wymagania dotyczace robdt budowlanych zgodne z wymaganiami ST — 0
»Wymagania ogdlne”.

1.5.1. Dokumentacja.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

1.5.2.  Zabezpieczenie Terenu Budowy.
Zabezpieczenie terenu budowy zgodne z wymaganiami ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

1.5.3.  Ochrona przeciwpozarowa.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5.4.  Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robot.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5.5.  Bezpieczenstwo i higiena pracy.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

1.5.6.  Zaplecze dla potrzeb wykonawcy.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.
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1.5.7. Ogrodzenia.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

1.5.8.  Zabezpieczenie interesow osob trzecich.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH.

2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

2.2. Materialy nieodpowiadajgce wymaganiom jakosciowym.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

2.4. Transport materialow.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

2.5. Rodzaje zastosowanych materiatow.

2.5.1.  Plytki chodnikowe.

Wymiar — 50x50x7 cm;
Kolor — szary;

2.5.2.  Materialy na podsypki i do wypetniania spoin.
Piasek naturalny

Piasek tamany

Na podsypke stosuje si¢ mieszanke kruszywa naturalnego o frakcji od 0 do 8mm, a do
zaprawy cementowo — piaskowej o frakcji od 0 do 4mm.
Zawartos¢ pylow w kruszywie na podsypke cementowo — zwirowg i do zaprawy
cementowo — piaskowej nie moze przekraczac¢ 3 %, a na podsypke zwirowa 8 %.
Kruszywo nalezy przechowywa¢ w warunkach zabezpieczajagcych je przed
zanieczyszczeniem oraz zmieszaniem z kruszywami innych klas, gatunkéw, frakeji.
Cement stosowany do podsypki i1 wypelniania spoin powinien by¢ cementem
portlandzkim klasy 32,5

. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania 1 ocena zgodnosci.
Transport i przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne

2.5.3.  Obrzeie chodnikowe
Wymiary — 8x20 cm;
Kolor szary;
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2.5.4. Kostka betonowa

Betonowe kostki brukowe powinny mie¢ cechy fizykomechaniczne okreslone w tablicy 1.

Tablica 1. Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych

Lp Cechy Wartos¢
Wytrzymalos¢ na sciskanie po 28 dniach, MPa, co najmmej
a) srednia z szesciu kostek
1 i : ; " 60
b) najmniejsza pojedyneze] kostki 50
5 Nasigkliwos$é woda , %, nie wigcej niZ 5
Odpornos$¢ na zamrazanie, po 50 cyklach zamrazania,
a) peknigeia probki
B b) strata masy. %, nie wigce] niz Brak
¢) obnizenie wytrzymalosci na Sciskanie w stosunku do wytrzymalosci probek nie 5 .
zamrazanych, %o, nie wigcej niz ”20
4 Scieralnosc , IIm, nie wigcej niz 4
2.5.5. Beton C20/25
Klasa betonu - C20/25
Konsystencja mieszanki betonowe;j — wg. wytycznych Dokumentacji Projektowe;;
Mrozoodporno$é —F 25;
Wodoszczelnosé -W4;
Nasigkliwos¢ —nie wigksza niz 5 %.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkéw transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robot 1 wlasciwosci przewozonych
Materialow oraz stan drog. Liczba srodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robdt
zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST 1 wskazaniach Inspektora
Nadzoru.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢c wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow
technicznych.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach ladowych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT.

5.1. Ogolne wytyczne ukladania obrzezy.

—Obrzeza nalezy uktadaé na tawie betonowej z oporem lub tawie betonowej z oporem.
Rodzaj fatwy i jej parametry nalezy dobra¢ stosownie do projektowanych parametréw
drogi oraz warunkow geotechnicznych. W tawach betonowych konieczne jest
wykonanie, co 50m szczeliny dylatacyjnej o szerokosci 25mm, ktdra nalezy wypetnié¢
elastyczng masg do spoin.
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— Ustawienie obrzezy na tawach betonowych nalezy wykona¢ na zaprawie cementowo-
piaskowej od 1- 2 do 1- 6, ktorej grubo$¢ winna wynosi¢ 3cm po zageszczeniu.
Umozliwia to niezalezne odksztatcanie si¢ kraweznikéw 1 tawy spowodowane
réznicami temperatur w réznych porach roku i1 bezposrednim nastonecznieniu
kraweznikow.

—Przy ukladaniu obrzezy nalezy zwroci¢ szczegdlng uwage na zachowanie pomig¢dzy
nimi szczelin dylatacyjnych. Optymalna szczelina powinna mie¢ Smm. Dopuszcza si¢
jednakze szczeliny do 10 mm. Przy obrzezach posiadajacych odstepniki ich grubo$¢
nie jest tozsama z szeroko$cig spoin, majag one tylko uniemozliwi¢ uktadanie
kraweznikow na tzw. "styk".

—Szczeliny pomigdzy obrzezami mozna wypehia¢ tylko elastyczng masg do spoin,
odporng na warunki atmosferyczne. Spoiny winny by¢ wypehlione catkowicie na
peina glebokosé.

5.2. Wykonanie podbudowy.

— Wyréwnac istniejgce podioze, wykona¢ spadki zgodnie z wytycznymi Dokumentacji
Projektowej 1 zages$ci¢ mechanicznie walcem lub ptytg wibracyjna.

— Maksymalna grubo$¢ warstwy podbudowy po zaggszczeniu nie moze przekraczaé
10cm.

— Kruszywo powinno by¢ roztozone w warstwie o jednakowej grubosci. Grubo$¢
rozlozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu
1 zaklinowaniu osiagneta grubos¢ projektowang.

5.3. Wykonanie nawierzchni z kostki.

— Rozscielenie na uprzednio przygotowanym podtozu podsypki piaskowe;.

— Utozenie nawierzchni z kostki na wyrownanej i wyprofilowanej podsypce z r¢cznym
ubiciem plyt.

— Wypehienie spoin piaskiem lub wraz z jej przygotowaniem.

— Powierzchnia nawierzchni powinna by¢ réwna i stanowi¢ plaszczyzng pozioma albo
o okreslonym w Dokumentacji Projektowej spadku. Prze§wity miedzy dwumetrowa
fata kontrolng a posadzka nie powinny by¢ wigksze niz Smm.

6. DZIALANIA ZWIAZANE Z KONTROLA BADANIAMI ORAZ ODBIOREM
WYROBOW I ROBOT BUDOWLANYCH.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosSci.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Certyfikaty i deklaracje.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

6.3. Dokumentacja budowy.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

6.4. Kontrola jakosci materialow i wyrobow.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

Strona 7



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
ST —7. NAWIERZCHNIE

6.5. Badanie nawierzchni w czasie prac.

6.5.1. Sprawdzanie podloza.
Sprawdzenie podioza polega na stwierdzeniu zgodno$ci z dokumentacja projektowsa
1 odpowiednimi ST.
Dopuszczalne tolerancje wynosza dla:
— glebokosci koryta:
- 0 szerokosci do 3 m: + lcm,
- 0 szeroko$ci powyzej 3 m: + 2cm,
— szerokosci koryta: & Scm.

6.5.2.  Sprawdzenie podsypki.

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci 1 wymaganych spadkdéw poprzecznych
1 podtuznych polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacjg projektowg oraz pkt 5.2
niniejszej ST

6.5.3.  Sprawdzenie wykonania nawierzchni.

Sprawdzenie prawidlowosci wykonania nawierzchni ptyt chodnikowych polega na
stwierdzeniu zgodno$ci wykonania z dokumentacja projektowa oraz wymaganiami pkt
5.3 niniejszej ST:

— pomierzenie szerokosci spoin,

— sprawdzenie prawidlowosci ubijania (wibrowania),

— sprawdzenie prawidlowos$ci wypetienia spoin,

— sprawdzenie, czy przyjety desen (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany,

6.6.Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni.

6.6.1.  Sprawdzenie rownosci nawierzchni.

Sprawdzenie réwnosci nawierzchni przeprowadzaé nalezy tata, co najmniej raz na
kazde 150 do 300m’ utozonego chodnika i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej
niz raz na 50m chodnika. Dopuszczalny przeswit pod tata 4 m nie powinien przekraczac
1,0cm.

6.6.2.  Sprawdzenie profilu podtuzinego.

Sprawdzenie profilu podluznego przeprowadza¢ nalezy za pomoca niwelacji, biorac
pod uwage punkty charakterystyczne, jednak nie rzadziej niz co 100m. Odchylenia od
projektowanej niwelety chodnika w punktach zatamania niwelety nie mogg przekraczaé
+ 3cm.

6.6.3.  Sprawdzenie przekroju poprzecznego.

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokonywaé nalezy szablonem z poziomica, co
najmniej raz na kazde 150 do 300m” chodnika i w miejscach watpliwych, jednak nie
rzadziej, niz co 50m. Dopuszczalne odchylenia od projektowanego profilu wynosza
+0,3%.

6.7.Badania uloienia obrzezgy.

6.7.1.  Sprawdzenie koryta pod tawe

—Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zageszczenie podtoza na dnie wykopu.
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—Tolerancja dla szerokosci wykopu wynosi + 2cm. Zageszczenie podloza powinno by¢
zgodne z pkt 5.2.

6.7.2.  Sprawdzenie taw.
—Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaja:

e Zgodnos¢ profilu podtuznego gornej powierzchni taw z dokumentacjg projektowa.
e Profil podluzny gérnej powierzchni tawy powinien by¢ zgodny z projektowang
niweletg. Dopuszczalne odchylenia moga wynosi¢ + 1cm na kazde 100m tawy.
e  Wymiary taw.
Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde
100 m tawy. Tolerancje wymiaréw wynosza:
— dla wysokosci £ 10% wysokosci projektowane;,
— dla szerokosci = 10% szerokosci projektowane;.
e RoOwnos¢ gornej powierzehni faw.
Roéwnose gornej powierzchni tawy sprawdza si¢ przez przylozenie w dwoch punktach,
na kazde 100m tawy, trzymetrowej taty.
Przeswit pomiedzy gorng powierzchnig tawy 1 przylozong lata nie moze przekraczac
lem.
e Zageszczenie taw.
Zageszczenie taw bada si¢ w dwoch przekrojach na kazde 100m.
e Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii faw od projektowanego kierunku nie moze przekraczaé
+ 2cm na kazde 100m wykonanej tawy.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT
BUDOWLANYCH.

7.1.0gdlne zasady Przedmiaru Robot.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

Podstawowa jednostka przedmiaru dla prac objetych niniejsza ST jest Im* wykonanych
nawierzchni.

7.2.0gdlne zasady Obmiaru Robot.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

7.3.Urzgdzenia i sprzet pomiarowy.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

7.4.Czas przeprowadzenia obmiaru.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH.

8.1.Rodzaje odbioréow Robot.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

8.2.0dbior Robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.
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8.3.0dbior koncowy.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

8.4.0dbior podbudowy.

— Nierownosci podbudowy nie mogg przekraczac:
o 12 mm dla podbudowy zasadniczej;
o 15 mm dla podbudowy pomocniczej;
— Spadki poprzeczne podbudowy powinny by¢ zgodne z wytycznymi Dokumentacji
Projektowej z tolerancja + 0,5%.
— Grubos¢ podbudowy nie moze r6zni¢ si¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:
o Dla podbudowy zasadniczej + 2cm;
o Dla podbudowy pomocniczej +1cm, - 2cm;

8.5.0dbior nawierzchni.

— Zakres czynnos$ci odbiorowych powinien obejmowac:

o Sprawdzenie rownosci powierzchni oraz prawidlowos$ci spoziomowania i spadkéw
posadzki, ktore nalezy przeprowadzi¢ za pomoca przyktadania w dwoch
prostopadtych do siebie kierunkach taty kontrolnej o dtugosci 3,0m w dowolnych
miejscach powierzchni.

o Wyniki kontroli powinny by¢ poréwnane z wymaganiami Dokumentacji
Projektowej 1 ST 1 wpisane do Dziennika Budowy lub w protokole zalagczonym do
Dziennika Budowy.

— Nieréwnosci podtuzne nawierzchni nie powinny przekraczac 1, Ocm.
— Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z Dokumentacjg Projektowa

z tolerancja + 0,5%.

— Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci podsypki nie powinny przekraczad

+ 1,0cm.

9. ROZLICZANIE ROBOT TYMCZASOWYCH I PRAC TOWARZYSZACYCH.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

10.1. Dokumentacja projektowa.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

10.2. Dokumenty zwigzane.

—Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano-montazowych tom I
,Budownictwo Ogolne”

—Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003 r sprawie bezpieczenstwa
1 higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401).

—Rozporzadzeniu Ministra Pracy 1 Polityki Socjalnej z dnia 28 wrze$nia 1997 roku
w sprawie ogbélnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 129 z 1997
r. Poz. 884 Zmiana: Dz. U. Nr 91 z 2002, poz. 8111).
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