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1. CZESC OGOLNA.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

1.2. Zakres Specyfikacji.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogo6lne”.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacjq.

W ramach prac remontowych przewiduje si¢ nastepujacy zakres robot:
—Uzupehienie tynkdéw na osciezach w miejscu wymienianej stolarki,
—Uktadanie tynkow na cokole 1 elewacjach.

Rozwigzania techniczne stanowigce podstawe do wykonania tych Robot s3
przedstawione w Dokumentacji Projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne
z obowigzujacymi odpowiednimi normami i ST — 0 “Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczqce robot budowlanych.

Ogodlne wymagania dotyczace robdt budowlanych zgodne z wymaganiami ST — 0
»Wymagania ogolne”.

1.5.1. Dokumentacja.
Patrz ST — 0 Wymagania ogdlne.

1.5.2. Zabezpieczenie Terenu Budowy.
Zabezpieczenie terenu budowy zgodne z wymaganiami ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

1.5.3. Ochrona przeciwpoZarowa.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robot.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

1.5.5. Bezpieczenstwo i higiena pracy.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogolne”.

1.5.6. Zaplecze dla potrzeb wykonawcy.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

1.5.7. Ogrodzenia.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogolne”.

1.5.8. Zabezpieczenie interesow osob trzecich.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.
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2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH.

2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materialow.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

2.2. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogolne”.

2.3. Transport materialow.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

2.4. Rodzaje wykorzystywanych materiatow.

2.4.1. Zaprawa tynkarska.

Gestos¢ nasypowa (suchej mieszanki)

ok. 1,6 kg/dm’

Ggestos¢ objetosciowa masy (po wymieszaniu)

ok. 1,8 kg/dm’

Gestos$¢ w stanie suchym (po zwigzaniu)

ok. 1,8 kg/dm’

Proporcje mieszania woda/sucha mieszanka

0,13-0,16 I/1 kg
3,25-4,0 1/25 kg

Min./max grubos$¢ tynku

6 mm /30 mm

Temperatura przygotowania zaprawy oraz podtoza i otoczenia w
trakcie prac

od + 5°C do + 30°C

Czas dojrzewania

ok. 5 minut

Czas gotowosci do pracy

ok. 4 godziny

Klasa reakcja na ogien

Al

Absorpcja wody - kategoria

W1

Przyczepnos¢

>0,3 N/mm? - FP:B

Wspdtezynnik przepuszczalnosci pary wodnej (wartos$¢ tabelaryczna
)

15/35

Wspdtezynnik przewodzenia ciepta (§rednia wartos$¢ tabelaryczna
P=50%)

0,83 W/mK (Ao, ary)

Trwatos$¢. Spadek wytrzymatosci po 25 cyklach zamrazania i
rozmrazania

<15%

Trwato$¢. Ubytek masy po 25 cyklach zamrazania i rozmrazania

<3%
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3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonywania Robot.

Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

Strona

5.1.1. Przygotowanie podlozy pod tynki.

Podtoze powinno by¢:
» Suche, stabilne, réwne i nosne, tzn. odpowiednio mocne, oczyszczone z

warstw mogacych oslabi¢ przyczepnos$¢ zaprawy, zwlaszcza z kurzu, brudu,
wapna, olejow, ttuszczow, wosku, resztek farby olejnej 1 emulsyjne;.

» Stabo zwigzane cze¢sci powierzchni odkué, zas czesci luzne lub osypliwe

usung¢ przy pomocy szczotki stalowe;.

» Bezposrednio przed tynkowaniem podtoze zmoczy¢ czysta woda.
» Jezeli istnieje potrzeba redukcji chtonnosci podtoza, zaleca si¢ stosowanie

emulsji gruntujace;.

» Zaprawy tynkarskiej nie stosowa¢ na podtozach drewnianych, metalowych, z

tworzyw sztucznych.

» Bezposrednio przed tynkowaniem podtoze nalezy oczysci¢ z kurzu

szczotkami.

5.1.2. Uzupetnienie tynkow zwykiych.

>

vV VYV YV VV VVV

W celu uzyskania rownych powierzchni nalezy zastosowac prowadzace
listwy tynkarskie — mocowane mechanicznie badz przez zatopienie w
zaprawie (listwy siatkowe).

Modyfikacje zaprawy tynkarskiej wykona¢ zgodnie z kartg techniczna.
Pierwszym etapem jest wykonanie obrzutki wstepnej.

Po jej zwigzaniu, (ale jeszcze przed stwardnieniem) nalezy wykonaé narzut
wierzchni.

Tynk w obydwu etapach narzuca si¢ rownomiernie kielnia.

Nadmiar zaprawy nalezy zbiera¢ pacg styropianowa lub drewniang i wrzucaé
z powrotem do naczynia.

Moment przystapienia do zacierania nalezy dobra¢ doswiadczalnie, tak by
nie nastgpito zbytnie przesuszenie powierzchni tynku.

Zacieranie wykona¢ po natozeniu dodatkowej, cienkiej warstwy zaprawy,
odpowiadajacej grubosci kruszywa.

Prace wykonczeniowe wykonywac zgodnie z technologig robdt tynkarskich,
stosujac narzedzia odpowiednie do oczekiwanego efektu wykonczenia i
przeznaczenia tynku.
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5.1.3. Narzedzia do prac tynkarskich.

Kielnia, paca styropianowa lub drewniana, listwy prowadzace, dluga tata.
Narzedzia nalezy czys$ci¢ czysta woda bezposrednio po uzyciu. Trudne do
usunigcia resztki zwigzanej zaprawy zmywac srodkiem do usuwania pozostatosci
po cemencie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Kontrola jakosci materialow i wyrobow.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT.

7.1.0gélne zasady Przedmiaru Robot.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

Podstawowa jednostka przedmiaru dla prac objetych niniejsza ST jest Im* wykonanego
tynku.

7.2.0gdolne zasady Obmiaru Robot.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH.

8.1.Rodzaje odbioréow Robot.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

8.2.0dbior Robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

8.3.0dbior koncowy.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.

8.4.0dbior tynkow.

» Wyprawa pod wzgledem wygladu zewngtrznego powinna by¢ jednolita, rOwnomiernie
roztozona na catej powierzchni. Niedopuszczalne jest wystepowanie plam, rys,
wykwitow 1 spekan

» Grubo$¢ wyprawy powinna si¢ zawiera¢ w przedziale 6 — 30 mm

» Przy odbiorze nalezy takze zwrdci¢ uwage na to, czy wyprawa tynkarska zostata
naniesiona w jednobarwnej 1 jednakowej fakturze zewnetrznej. CzgSci S$ciany
pokrywane w réznym czasie nie powinny wykazywac zadnych roznic.

» Uksztattowanie powierzchni, krawedzie przecigcia powierzchni oraz katy
dwuscienne powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa.
» Dopuszczalne odchylenie powierzchni i krawedzi oraz przecinajacych si¢
plaszczyzn tynkoéw zwyktych wewnetrznych podano ponize;j:
- Odchylenie powierzchni od ptaszczyzny i odchylenie krawedzi od
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linii prostej nie wigksze niz 3 mm i w liczbie nie wigkszej niz 3 na
catej dlugosci taty kontrolnej 2m;

- Odchylenie powierzchni i krawedzi od kierunku pionowego — nie
wigksze niz 2 mm na 1 m i ogoétem nie wigcej niz 4 mm w
pomieszczeniach do 3,5 m wysoko$ci oraz nie wigcej niz 6 mm w
pomieszczeniach powyzej 3,5 m wysokosci;

- Odchylenie powierzchni i krawedzi od kierunku poziomego — nie
wigksze niz 3 mm na 1m i ogétem nie wigcej niz 6 mm na calej
powierzchni migdzy przegrodami pionowymi (Sciany, belki itp);

- Odchylenie przecinajacych si¢ plaszczyzn od kata przewidzianego
w dokumentacji — nie wigksze niz 3 mm na 1 mm.

» Odchylenie promieni krzywizny powierzchni faset, wnek itp. od projektowanego
promienia nie powinno by¢ wigksze niz 7 mm.
» Dopuszczalne odchylenia od pionu powierzchni i krawedzi zewngtrznych tynkow
nie powinno by¢ wigksze niz:
e Na catej wysokos$ci kondygnacji — 10 mm;
e Na calej wysokosci budynku — 30 mm;
» Dla wszystkich odmian tynkoéw niedopuszczalne sg nastepujace wady:
e  Wykwity w postaci nalotu wykrystalizowanych na powierzchni tynkow
roztwordw soli przenikajacych z podtoza, plesni itp.;
e Trwale §lady zaciekoOw na powierzchni;
e (dstawanie, odparzenia i pgcherze wskutek niedostatecznej
przyczepnosci tynku do podtoza.

9. ROZLICZANIE ROBOT TYMCZASOWYCH I PRAC TOWARZYSZACYCH.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania og6lne”.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

10.1. Dokumentacja projektowa.
Patrz ST — 0 Wymagania ogolne.

10.2. Dokumenty zwiqzane.

— Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych tom I
,, Budownictwo Ogdlne”

Strona 7



