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1.0. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét elektrycznych dla zamierzenia ,,PRZEBUDOWA, ODBUDOWA I REMONT
BUDYNKU ZE ZMIANA SPOSOBU UZYTKOWANIA NA BUDYNEK MUZEUM WRAZ Z BUDOWA
SZMBA SZCZELNEGO O POJEMNOSCI DO 10 M3 I NIEZBEDNEJ INFRASTRUKTURY".

1.2, ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot elektrycznych
jw.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w mniejszym rozdziale obejmujg wymagania ogdlne, wspodlne dla robét objetych
szczegotowymi specyfikacjami technicznymi dla poszczegdinych kategorii robot.

1.4. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakoS¢ wykonanych robdt, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci
na budowie, metody uzyte przy wykonywaniu robét oraz ich zgodnos$¢ z dokumentacjg projektowa,
ST i zaleceniami Zamawiajgcego.

1.4.1. PRZEKAZANIE PLACU BUDOWY

Zamawiajagcy w terminie okresSlonym w umowie przekaze Wykonawcy plac budowy wraz z
pozwoleniem na budowe, dziennikiem budowy oraz Specyfikacje Techniczng i projektem budowlano-
wykonawczym.

1.4.2. DOKUMENTACIA PROJEKTOWA

Dokumentacja projektowa: PBW zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty zgodne z wykazem
podanym w umowie.

1.4.3. ZGODNOSC ROBOT Z DOKUMENTACJA PROJEKTOWA I ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Zamawiajgcego stanowig cze$¢ umowy, a wymagdania zawarte w kazdym z nich sg obowigzujgce dla
Wykonawcy. Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bteddw lub opuszczen w poszczegdlnych
dokumentach, a o ich wykryciu powinien natychmiast zawiadomi¢ Zamawiajgcego, ktory podejmie
decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek. Dane okreSlone w dokumentacji
projektowej i ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktdrych dopuszczalne sg uzasadnione
odstepstwa w ramach okreslonego przedziatu tolerancji, akceptowane przez Zamawiajgcego.
1.4.4. OCHRONA SRODOWISKA W CZASIE WYKONYWANIA ROBOT

Wykonawca musi zna¢ i przestrzegaé w trakcie wykonywania robdt obowigzujgce przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego. Wykonawca podejmie wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu
stosowanie przepiséw i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot placu budowy oraz
bedzie unika¢ uszkodzen i ucigzliwosci dla osdb trzecich, a wynikajgcych z nadmiernego hatasu,
wibragji, zanieczyszczen lub innych ucigzliwosci powstatych w nastepstwie wykonywania robét.
1.4.5. OCHRONA PRZECIWPOZAROWA

Wykonawca jest zobowigzany utrzymywac wymagany przepisami sprawny sprzet przeciwpozarowy,
W pomieszczeniach biurowych, magazynach i pojazdach. Materialy tatwopalne muszg by¢
sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem o0sob
postronnych. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym w rezultacie wykonywania robot, lub przez zatrudnionych pracownikéw.

1.4.6. OCHRONA WEASNOSCI PUBLICZNEJ LUB PRYWATNEJ

Wykonawca odpowiada za ochrone czynnych instalacji urzadzen na placu budowy. Wykonawca
zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie tych instalacji i urzadzen przed uszkodzeniem w czasie
wykonywania robot.
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1.4.7. BEZPIECZENSTWO I HIGIENA PRACY

Podczas wykonywania robot Wykonawca jest zobowigzany do przestrzegania przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdélnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby zatrudnieni
pracownicy nie wykonywali pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
niespetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.

1.5. KLASYFIKACJA ROBOT WG WSPOLNEGO SLOWNIKA ZAMOWIEN CPV

Grupy, klasy, kategorie, opis

45230000-8 : Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggdw, linii komunikacyjnych i
elektroenergetycznych, autostrad, drdg, lotnisk i kolei; wyréwnywanie terenu

45231000-5 : Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggdw, ciggow komunikacyjnych i linii
energetycznych

45300000-0 : Roboty instalacyjne w budynkach

45311000-0 : Roboty w zakresie okablowania

45314000-1 : Instalowanie urzadzen telekomunikacyjnych

45312200-9 : Roboty w zakresie instalacji sygnalizacji pozaru

2.0. MATERIALY

2.1. WYMAGANIA OGOLNE

Wykonawca robdt zastosuje materiaty okreslone w dokumentacji projektowej. W uzasadnionych
przypadkach dopuszcza sie zastosowanie materiatdw zamiennych pod warunkiem, Ze ich parametry
techniczne i jakosciowe mie bedg gorsze od materiatow ujetych w dokumentacji projektowej.
Materiaty zamienne muszg uzyskac akceptacje Zamawiajgcego.

Wszystkie wbudowane materiaty muszg by¢ dopuszczone do instalowania na terenie RP. Materiaty,
wyroby i urzadzenia dla ktérych jest to wymagane, nalezy dostarczy¢ wraz z atestami, kartami
gwarancyjny lub protokotami odbioru technicznego oraz aprobatami. W/w dokumenty powinny by¢
w trakcie odbioru robot przekazane Zamawiajgcemu. Materialy podstawowe okreSlone w
dokumentacji projektowej spetniajg wymagania okreslone w normach:

EN 50086-2-1 i PN IEC 614-1 - Rury sztywne z tworzyw sztucznych

PN-87/E-90060- przewody wielozytowe

Zabezpieczenia elektroniczne

Zabezpieczenia elektroniczne stanowig uzupetnienie zabezpieczen budowlanych i
mechanicznych, stuzacych zapobieganiu i przeciwdziataniu kradziezy i innemu
niebezpieczenstwu, i sg wykorzystywane przy realizacji zadan przez pracownikdw ochrony.
Przy projektowaniu systemu sygnalizacji pozarowej stosuje sie specyfikacje techniczng
PKNCLC/TS 54-14.

Przy projektowaniu systemu sygnalizacji wtamania i napadu stosuje sie specyfikacje
techniczng PKN-CLC/TS 50131-7 i jako podstawowy przyjmuje sie minimum 2 stopien
zabezpieczenia zgodnie z PN-EN-50131-1.

Dla indywidualnego zabezpieczenia czesci eksponowanych zbiordw w ramach systemu
sygnalizacji wkamania i napadu w muzeach tworzy sie odrebny podsystem.

W ramach odrebnego podsystemu mozna instalowac specjalistyczne czuijki, réwniez
wykorzystujgce czestotliwosci radiowe, nawet jesli ich parametry techniczne nie spetniaja
wymogow przewidzianych dla systemdw 2 stopnia zabezpieczenia.

W budowanych oraz modernizowanych muzeach:

projektuje sie i wykonuje system telewizji dozorowej z uwzglednieniem wymagan norm
PNEN 50132-7, PN-EN 50132-1 minimum w 3 stopniu zabezpieczenia;
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uwzglednia sie mozliwoS¢ wzajemnej integracji poszczegolnych systemoéw zabezpieczen

elektronicznych.

System telewizji dozorowej zapewnia: identyfikacje i rejestracje osd6b wchodzacych do

muzeum;

wihasciwy poziom os$wietlenia w polu obserwacji kamer, tak aby obraz nagrany w porze

nocnej pozwalat na ocene zachodzacych zdarzen i rozpoznanie 0sdb biorgcych w nich udziat.

System telewizji dozorowej zapewnia dodatkowo obserwacje: elewacji budynku muzeum i

terenu muzeum — jezeli taka koniecznos¢ wynika z planu ochrony muzeum.

Urzadzenia systemu telewizji dozorowej, w szczegdlnosci rejestrujgce, zasilajgce lub

przefgczajgce, zabezpiecza sie przed przypadkowym albo celowym uszkodzeniem,

wytgczeniem, nieuprawniong zmiang konfiguracji lub kradzieza.

Rejestrator wizji zapewnia mozliwoS¢ przechowywania obrazéw przez okres co najmniej 30

dni od dnia nagrania.

2.2. TRANSPORT MATERIALOW

Srodki i urzadzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do transportu

materiatéw, i urzadzen niezbednych do wykonania robot elektrycznych. Aparature, urzadzenia i

oprawy o$wietleniowe nalezy ostroznie zatadowywac i zdejmowaé, nie narazajgc ich na uderzenia,

ubytki lub uszkodzenia powtok lakierniczych, oston, zamkow itp.

2.3. SKLADOWANIE MATERIALOW

Sposob sktadowania materiatow elektrycznych w magazynach, jak i konserwacja tych materiatow

powinny by¢ dostosowane do rodzaju materiatdow. Dostawa materiatdw przeznaczonych do robdt

elektrycznych powinna nastgpi¢ dopiero po odpowiednim przygotowaniu pomieszczen

magazynowych. Pomieszczenia muszg by¢ zamykane, powinny tez zabezpiecza¢ materiaty od

zewnetrznych wplywdéw atmosferycznych. Przy sktadowaniu poszczegdinych rodzajow materiatow

nalezy przestrzega¢ nastepujacych wymagan

- przewody izolowane przechowywac w kregach w pomieszczeniach suchych i chtodnych

- oprawy, osprzet i urzadzenia elektroniczne przechowywaé w pomieszczeniach suchych i chtodnych
w opakowaniach fabrycznych.

- wyroby metalowe i drobne wyroby hutnicze sktadowaé w pomieszczeniach suchych. Wyroby te
zabezpieczy¢ przed dziataniem korozji.

3.1. INSTALACIE SLtABOPRADOWE

3.1.1 Sie¢ LAN

Aparatura i urzadzenia powinny posiada¢ aktualne DTR. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za

spetnienie wymagan ilosciowych i jakoSciowych materiatdw i urzadzen dostarczanych na plac

budowy oraz za ich wiasciwe skladowanie. Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane

materiaty, do czasu gdy bedg one potrzebne do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem,

zachowaty swojg jakos¢ i wtasciwos¢ do robot. Miejsca czasowego sktadowania materiatow beda

zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru lub

Zamawiajgcym. Dopuszcza sie mozliwo$¢ skladania ofert réownowaznych pod warunkiem, ze

zaproponowane materiaty i urzadzenia bedg mialy parametry nie gorsze niz te, ktére sg

przedstawione w dokumentacji technicznej.

Mocowanie zestawdw gniazd powinno zapewnic¢ niezbedng wytrzymato$é na wycigganie wtyczki z

gniazda.

Przewody uktadac na $cianach w korytkach kablowych.

Przewody uktada¢ pomiedzy szafg dystrybucyjng a punktem PEL jako jeden odcinek. Po

wykonaniu instalacji uzyskac certyfikacje dla kat. 7.
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3.1.2 CCTV

Aparatura i urzadzenia powinny posiada¢ aktualne DTR. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za
spetnienie wymagan ilosciowych i jakoSciowych materiatdw i urzadzen dostarczanych na plac
budowy oraz za ich wiasciwe sktadowanie. Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane
materiaty, do czasu gdy bedg one potrzebne do robdt, bylty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem,
zachowaty swojg jakos¢ i wtasciwos¢ do robot. Miejsca czasowego sktadowania materiatow beda
zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru lub
Zamawiajgcym. Dopuszcza sie mozliwo$¢ sktadania ofert réwnowaznych pod warunkiem, ze
zaproponowane materiaty i urzadzenia bedg mialy parametry nie gorsze niz te, ktore sg
przedstawione w dokumentacji technicznej.

Podstawowe parametry projektowanych kamer:

Parametry techniczne kamery:

Przetwornik 1/3" CMOS Progressive Scan

Standard transmisji IP

Rozdzielczo$¢ maks. 4Mpx @2688 x 1520

Czutosc 0.01 Lux (kolor, AGC ON), 0 Lux przy IR
Czas otwarcia migawki 1/3 s to 1/100,000 s

Tryb slow shutter wspierany

Obiektyw 2.8 mm (opcjonalnie 4/6mm)

Kat nagrywania (horyzontalnie) horyzontalnie FOV 100°, pionowo FOV 55°, przekatna FOV
117°

Zakres regulacji gtowicy Pan: 0° do 355°, Tilt: 0° do 70°

Zasieg IR do 30m

Dtugosc fali IR 850 nm

Kompresja wideo Strumien gtowny: H.265+/ H.265/ H.264+/H.264

Strumien pomocniczy: H.265/H.264/MJPEG

Strumien gtowny - maks. ilos¢ klatek

50Hz: 20fps (2560 x 1440), 25fps (2304 x 1296, 1920 x 1080, 1280 x 720)
60Hz: 20fps (2560 x 1440), 30fps (2304 x 1296, 1920 x 1080, 1280 x 720)

Klasa szczelnosci IP67
Klasa odpornosci mechanicznej IK10
Temp. pracy / Dopuszczalna wilgotnos¢ -30 °C do 50 °C

<95% (bez kondensacji)

Stanowisko dozoru:

Na stanowisku dozoru bedzie istniata mozliwo$¢ obserwacji obrazu ze wszystkich rozmieszczonych
kamer. Obrazy z nich bedg wyswietlane w wielopodziale na dedykowanych monitorach LCD.
Sterowanie wysSwietlaniem obrazéw na monitorach bedzie odbywato sie za pomocg myszki. Na
monitorach bedzie mozliwos¢ ogladania obrazéw zaréwno on-line jak i off-line — rejestratory maja
mozliwos¢ jednoczesnego wyswietlania obrazéw na zywo jak i z archiwum dyskowego. Rejestrator
wyposazy¢ w 4 dyski HDD Sata o pojemnosci minimum 4TB kazdy.

Parametry techniczne rejestratora:

Wejscie wideo IP 16

Kompresja wideo H.265/ H.264/ MPEG4

Rozdzielczo$¢ nagrywania 8Mpx(3840x2160), 6Mpx(3072x2048), 5Mpx(2560x1920),
4Mpx(2688x1520), 3Mpx(2048x1536), 1080P(1920x1080)/ 720P(1280x720)

Bitrate (in / out) 200/96 MBps

Rodzaje strumieni Wideo

Audio&Wideo
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Rozdzielczo$¢ wyswietlania
8Mpx/6Mpx/5Mpx/4Mpx/3Mpx/1080p/960p/720p/D1/2CIF/CI

Wyjscie VGA 3840x2160, 1920x1080, 1280x1024, 1280x720
Wyjscie HDMI 3840x2160, 1920x1080, 1280x1024, 1280x720
Audio out 1 wej. / 1 wyj. INTERKOM

Synchroniczne odtwarzanie 16 kanaty

Wybrane funkcje Detekcja ruchu (Strefy: 396 (22x18)), Zanik video, zastoniecie
Wej. alarmowe 16 kanaty

Wyj. przekaznikowe 4 kanaty

Ilo$¢ obstugiwanych dyskéw 4x HDD Sata

Maks. pojemnos¢ dysku do 6TB

Porty USB 1x USB 2.0, 1x USB 3.0

Zasilanie 12 VDC

Pobd6r mocy (bez HDD) do 11.7W (bez HDD)

Temp. pracy -10 °C to 50 °C

Dopuszczalna wilgotnosé 10% to 90%

3.1.3 Alarm Wiamania

Okreslenia podstawowe

System alarmowy wiamania — instalacja elektryczna do wykrywania i sygnalizowania obecnosci, wej-

Scia lub préby wejscia osoby nieuprawnionej do obiektu dozorowanego.

Centrala alarmowa — zespét Srodkow sprzetowych i programowych, dziatajgcy wedtug okreslonego

algorytmu i realizujgcy co najmniej funkcje decyzyjne oraz sterujgce w systemie alarmowym. Czujka

— urzadzenie do wytwarzania stanu alarmowania po wykryciu nienormalnych warunkow

wskazujgcych na wystgpienie niebezpieczenstwa

Zasilacz lokalny — zasilacz wigczony do sytemu w miejscu odlegtym od zasilacza podstawowego, w

celu lokalnego polepszenia parametrow zasilania urzadzen systemu

Ochrona przeciwsabotazowa — zastosowanie $srodkéw elektrycznych lub mechanicznych,

zapobiegajgcych celowym zaktdceniom dziatania systemu alarmowego lub jego czesci Linia

dozorowa — potgczenie pomiedzy jedng lub wieloma czujkami a centralg alarmowa

Pasywna czujka podczerwieni — czujka wykorzystujgca zjawisko wykrywania zmian natezenia

promieniowania podczerwonego wywotywanych przez intruza

Czujka mikrofalowa — czujka wykorzystujgca zjawisko zmiany czestotliwosci fali elektromagnetycznej

w pasmie mikrofalowym, odbitej od poruszajgcego sie intruza

Czujka dualna — czujka wykorzystujgca dwa zjawiska oddzielnie wykrywane i przetwarzane, a

nastepnie tacznie analizowane przez procesor czujki

Czujka kontaktronowa — czujka stykowa, w ktdrej elementem stykowym jest kontaktron

Manipulator — urzadzenie sterujgce, stosowane do zmiany stanu systemu alarmowego droga

wprowadzania kodu.

Warunki ogdlne stosowania materiatéw

o Wszystkie materiaty, dla ktérych normy PN i BN przewidujg posiadanie zaswiadczenia o jako- $ci
lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone przez producenta w taki dokument.

» Inne materiaty powinny by¢ wyposazone w takie dokumenty na zyczenie Inwestora.

 Wszystkie urzadzenia powinny posiada¢ oznakowanie CE oraz deklaracje producenta o zgodno- Sci
z odpowiednimi dyrektywami

» Urzadzenia systemu alarmowego muszg posiada¢ odpowiednig klase (,C” lub ,,S”) zgodnie z

Projektem Wykonawczym, potwierdzong certyfikatem lub $wiadectwem kwalifikacyjnym

e Urzadzenia powinny by¢ zamontowane zgodnie z zaleceniami producenta zawartymi w instrukcji
obstugi
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e Kable elektryczne powinny posiada¢ napiecie znamionowe 300/300V oraz izolacje i powtoke
polwinitowg

e Przewody sygnatowe powinny posiadac izolacje pomiedzy dowolnymi zytami odporng na napiecie
state 1000V

Ogodlne zasady wykonania roboét

Instalacje systemu sygnalizacji wlamania nalezy wykonaé w ostatnim etapie procesu

inwestycyjnego, po zakonczeniu wszelkich innych prac instalacyjnych. Roboty nalezy prowadzi¢

zgodnie z obowigzujgcymi przepisami i zatwierdzong dokumentacjg projektowg, w sposob nie

zagrazajgcy bezpieczenstwu ludzi i mienia, a takze tak, aby nie dochodzito do pogorszenia waloréw

uzytkowych istniejgcych elementdw infrastruktury wskutek niewtasciwego wykonania robdt.

Wszelkie operacje technologiczne nalezy wykonywac z zachowaniem:

* bezpieczenstwa uczestnikéw procesu budowlanego i ich mienia

» bezpieczenstwa osob postronnych w strefie wykonywania robot

e zabezpieczenia mienia znajdujgcego sie w poblizu miejsca robdt przed zniszczeniem lub
uszkodzeniem w wyniku prowadzonych robdt

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za jako$¢ wykonania wszystkich elementow i rodzajéw robdt

oraz zobowigzany jest do stosowania w czasie prowadzenia robdt wszelkich przepisdw dotyczacych

ochrony $rodowiska naturalnego. Podczas realizacji robot nalezy przestrzegac przepisdw dotyczacych

bezpieczenstwa i higieny pracy, a w szczegolnosci nie wykonywa¢ prac w warunkach

niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych wymagan sanitarnych.

Szczegdtowe zasady wykonania robot

Urzadzenia powinny by¢ zamontowane w taki sposdb, aby nie wystepowaty zmiany ich usytuowania

podczas pracy. Powierzchnia, na ktérej s montowane powinna by¢ stata, pozbawiona wibracji i

udaréw. Miejsce montazu powinno by¢ trudno dostepne dla oséb niepowotanych. Przylgczanie

przewodow i elementdw instalacyjnych nalezy wykonac przez przykrecanie, zaciskanie lub lutowanie.

Pofgczenia nie mogg powodowac przecinania koncowek. Potgczenia muszg mieé odpowiednig

wytrzymato$¢ mechaniczng i elektryczng oraz powinny by¢ od siebie elektrycznie odizolowane.

Pofaczenia gietkie powinny by¢ takie, aby przewody i izolacja byty odporne na zmeczenie lub

naprezenia wystepujgce w konkretnym zastosowaniu. Cate oprzewodowanie powinno byc¢

odpowiednio zamocowane i rozprowadzone, albo zabezpieczone w celu unikniecia uszkodzenia w

$rodowisku, w ktérym jest stosowane. Do tego celu nalezy wykorzystac listwy PCV. Wszystkie

urzadzenia powinny by¢ zamontowane zgodnie z wymaganiami producenta zawartymi w instrukgji

obstugi dofaczonej do poszczegdlnych urzadzen. Zasilanie podstawowe 230V AC 50Hz musi by¢

doprowadzane do centrali alarmowej i modu- tdw rozszerzen przy pomocy przewodu trzyzytowego

(z oddzielng zylg uziemiajgcg). Przewdd ochronny (zdlto-zielony) powinien by¢ podtgczony do

odpowiedniego zacisku w obudowie centrali.

3.1.4 Kontrola dostepu

W obiekcie przewidziano instalacje kontroli dostepu w oparciu o produkty firmy Satel Integra.

Zgodnie z czescig rysunkowg na wskazanych drzwiach nalezy przewidzie¢ system kontroli dostepu.

System oparty o czytniki zblizeniowe.

Drzwi objete kontrolg dostepu wyposazy¢ w zamki z elektrozworg.

System kontroli dostepu zostat wpiety do sieci komputerowej i posiada dodatkowy czytnik

umozliwiajgcy programowanie kart.

Komputer wraz z zainstalowanym i skonfigurowanym oprogramowaniem umozliwiajgcym

programowanie kart oraz rozliczajgcym czas pracy.

W pomieszczeniu dyzurnego zainstalowaé dodatkowy przycisk zwalniajgcy drzwi przejscia z

poczekalni do strefy stuzbowej.

Kontroler przejs¢ zostat umieszczony w pomieszczeniu serwerowni w strefie chronionej kontrolg

dostepu. Kontroler zostat podtgczony do sieci LAN przez co konfiguracja systemu odbywa sie
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poprzez sie¢ strukturalng budynkowa. Do obstugi ww. kontroli dostepu wystarczy komputer z
zainstalowanym oprogramowaniem wpiety w lokalng sie¢ strukturalng rozprowadzong w budynku.
Kontroler posiada wbudowany zasilacz buforowy w celu umozliwienia pracy w przypadku zaniku
napiecia zasilania podstawowego. Elektrozaczepy wysterowane poprzez kontrole dostepu
posiadajg dedykowany zasilacz buforowy umieszczony réwniez w pomieszczeniu serwerowni.
Caty system zaprojektowano w oparciu o produkty firmy Satel Integra, w przypadku zastosowania
rozwigzan innego dostawcy nalezy zweryfikowac rodzaje oprzewodowania oraz sposéb potgczen
urzadzen.

Instalacje Wideodomofonu zaprojektowano w oparciu o produkty firmy Dahua.

Przy wejsciach do budynku oraz przy bramie zainstalowac kasety wideodomofonowe, monitor
podgladu z kaset wideodomofonu zainstalowa¢é w pomieszczeniu dyzurnego. Instalacje
wideodomofonu wykona¢ przerwodem UTP kat6. W terenie, do kasety wideodomofonu przy
bramie, uktada¢ UTP kat6 przystosowany do uktadania w ziemi.

W pomieszczeniu dyzurnego zainstalowa¢ 2 niezalezne przyciski jednobiegunowe otwierania
bramy wjazdowej oraz szlabanu.

Automat bramowy oraz szlaban wyposazy¢ w moduty komunikacji radiowej od jednego dostawcy
tak aby za pomocga 1 pilota (minimum 2 kanatowy) mozna byto sterowac otwieraniem bramy i
szlabanu. Dla obiektu przewidzie¢ minimum 5 pilotow sterujgcych.

Na obiekcie przy wejsciu gtdwnym zainstalowac kasete TCIS-2 do komunikacji petentéw z obstuga
po godzinach urzedowania posterunku. Z szafy rack do TCIS-2 poprowadzi¢ kabel UTP kat 6.
4.0. KONCOWY ODBIOR ROBOT

W trakcie realizacji robét nalezy przeprowadzi¢ odbior:

« robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu - przez inspektora nadzoru wpisem do Dz.B.;

« czeSciowy — wykonanego elementu robot Ilub zakresu, wskazanego w zatwierdzonym
harmonogramie rzeczowo- terminowo- finansowym i podlegajgcego fakturowaniu w okresie
rozliczeniowym; dokonywany przez komisje z udziatem przedstawicieli wykonawcy, nadzoru
inwestorskiego i inwestora wedtug przedtozonego przez zamawiajgcego wzoru protokotu odbioru

czesSciowego;

« koncowy robdt budowlanych — dokonywany przez komisje z udziatem wszystkich uczestnikéw
procesu inwestycyjnego i wykonawcy, potgczony z przeprowadzeniem wszelkich prob,
sprawdzen, rozruchdw, testdw, sporzadzeniem dokumentacji powykonawczej i potwierdzajgcy
gotowo$¢ obiektu do rozpoczecia procedury administracyjnej prowadzacej do uzyskania

pozwolenia na uzytkowanie obiektu;

+ koncowy przedmiotu umowy — dokonywany przez komisje ztozong z przedstawicieli wszystkich
uczestnikdw procesu inwestycyjnego i wykonawcy, pofaczony z oceng usuniecia wad oraz

wypetnienia wszystkich zobowigzan umownych wykonawcy;

« ostateczny — po skutecznym usunieciu wszystkich ujawnionych wad w okresie gwarancji i

rekojmi.
Do odbioru koncowego wykonanych rob6t wykonawca powinien przedtozyc:
- aktualng dokumentacje powykonawczg
- protokoty préb montazowych

- o$wiadczenie wykonawcy o zakonczeniu robét i gotowosci instalacji do eksploatacji - atesty, karty
gwarancyjne, aprobaty techniczne wbudowanych materiatdw i urzadzen W czasie odbioru komisja

odbioru wykonuje nastepujgce czynnosci:
- bada aktualnos¢ i kompletnos¢ dokumentacji powykonawczej
- bada i akceptuje protokoty préb montazowych
- dokonuje préb i odbioru instalacji wtgczonej pod napiecie
- spisuje protokét obioru



AS Arch Adrianna Sejbuk ul. AS

Kutnowska 102, 09-500 Gostynin
T: 607406133 M:
adrianna.s@asarch.pl

Arch

5.0. PRZEPISY, NORMY, I OPRACOWANIA ZWIAZANE

1.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 1204.2002. w sprawie warunkow

technicznych, jakim powinny odpowiadac budynki i ich usytuowanie - z pézniejszymi zmianami

2.
3.

N O

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo Budowlane. Tekst ujednolicony.

Rozporzadzenie Komisji (WE) Nr 2151/2003 z 16 grudnia 2003 r. zmieniajgce Rozporzadzenie
(WE) Nr 2-195/2002 Parlamentu Europejskiego oraz Rady w sprawie Wspdlnego Stownika
Zamowien (CPV).

. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie szczegotowego

zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét
budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego.

. specyfikacja techniczna PKN-CLC/TS 54-140bcigzalnos¢ dtugotrwata przewoddw.
. specyfikacje techniczng PKN-CLC/TS
. Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano-montazowych. cz. D Roboty

instalacyjne, zeszyt 2: ITB W-wa 2004.

. Rozporzadzenie Ministra Kultury i Dziedzictwa Narodowego z dnia 2 wrzesnia 2014 r. w sprawie

zabezpieczania zbiorow muzeum przed pozarem, kradziezg i innym niebezpieczenstwem grozgcym
ich zniszczeniem lub utrata.

Opracowat:

inz. Rober Szafranski



