SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

1. CZESC OGOLNA

1.1 Nazwa zaméwienia: Zagospodarowanie terenu podwodrka tj. utwardzenie powierzchni ciggéw
pieszo-jezdnych, montaz wiaty Smietnikowej, montaz matej architektury ( stojaki rowerowe , fawki) ,
nasadzenia i cigcia zieleni wysokiej i niskiej , wykonémie ogrodu deszczowego , demontaz istniejacych

ogrodzen wewnetrznych , wymiana nawierzchni na wjezdzie na teren.

1.2 Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z zagospodarowaniem terenu podworka przy budynku znajdujacym si¢ przy ul. Matki
Polki 7 w Gdansku

1.3 Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczng.

W zakres zam6wienia, ktérego dotyczy Specyfikacja Techniczna, wchodza poszezegdlne roboty:

1. Rozbiorki elementdéw konstrukcyjnych, istniejacej nawierzchni, pozostatosci fundamentow itp.
znajdujacych si¢ na powierzchni podworka,

2. Reczne i mechaniczne rozebranie nawierzchni z thicznia kamiennego,

3. R¢czne i Mechaniczne proflowanie i zaggszczenie podloza pod warstwy konstrukcyjne,

4. Wykonanie utwardzenia kruszywem kamiennym przy zastosowaniu kruszywa dolomitowego

5. Rgezne plantowanie powierzchni gruntow |

6. Humusowania powierzchni z obsianiem

7. Wywiezienie i utylizacja gruzu

8. Montaz wiaty émietnikowej zgodnie z projektem

9. Montaz matlej architektury ( stojaki rowerowe , fawki)

10. Nasadzenia i ciecia zieleni wysokiej i niskiej — 5 drzew , ogréd deszczowy oraz obsianie trawag
zgodnie z projektem

11. Wykonanie ogrodu deszczowego

12. Wymiana nawierzchni na wjezdzie na teren

13. Wykonanie ogrodu deszczowego '

14. Wykonanie wzmocnionego trawnika przy ogrodzie deszczowym



1.4 Ogélne wymagania dotyczace robét:

* specyfikacja techniczna, kosztorys oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
inwestora stanowia zalgczniki do umowy, a wymagania wyszczegllnione w choéby jednym z nich s3
obowigzujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w calej dokumentacji,

ewykonawca nie moze wykorzystywaé bledéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomié inspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian i
poprawek, .

*wykonawca robdt jest odpowiedzialny za wykonanie robét zgodnie ze specyfkacja techniczna,
kosztorysem i poleceniami inspektora nadzoru, »

* podczas  realizacji rob6t wykonawca bedzie przestrzega¢  przepisow  dotyczacych
bezpieczefistwa i higieny pracy, .

* wykonawca zobowigzany jest zmaé wszelkie przepisy wydane przez organy administracji
panstwowej i samorzadowej, ktére s3 w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami i bedzie w pei
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot.

1.5 Dokumentacja robét

Dokumentacjg robét przy pracach zagospodarowania terenu stanowig:
* kosztorys ofertowy

* specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét,

* protokoly odbioréw robét, 4

2. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU, MASZYN I NARZEDZI
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania Jjedynie takiego sprzgtu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$é wykonywanych robét.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania Jjedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wplyna
niekorzystnie na bezpieczedstwo przy wykonywaniu robdt i transporcie materialéw z rozbiérki.
Materialy i odpady z rozbiérki nalezy transportowac zgodnie z wymogami bhp, zasadami eksploatacji
srodkéw transportowych i przepisami ruchu drogowego.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT
4.1 Ogolne zasady wykonania robot ‘
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowa, wymaganiami ST,

kosztorysu i poleceniami inspektora nadzoru.



4.2 Wykonanie robét polegajacych na zagospedarowaniu terenu.

Przed przystgpieniem do robdt nalezy wykonaé wszystkie niezbedne zabezpieczenia, jak
oznakowanie 1 odgrodzenie terenu robdt, zgromadzenie pbtrzebnych narzedzi i sprzetu oraz
wykonanie odpowiednich urzadzen do usuwania z podworka nadmiaru urobku.

Przy pracach rozbiérkowych nalezy stosowaé ogdlnie obowigzujace przepisy bezpieczenstwa i higieny
pracy w robotach budowlanych. Uwzglednia¢ nalezy rowniez wplyw warunkéw atmosferycznych na
bezpieczenstwo pracy. Nie wykonywa¢ prac przy silnych opadach atmosferycznych.

Wszystkie przejscia i przejazdy znajdujgce sie w zasiggu robét powinno si¢ zabezpieczy¢ lub
wytyczy¢ drogi, a obejscia i objazdy wyraznie oznakowag.

Po zakonczeniu robot rozbiérkowych nalezy usunaé gruz i inne materialy w celu uporzadkowania
terenu po rozbidrce. .

Po wykonaniu robét rozbiérkowych przystapi¢ do utwardzenia podwoérka tj. przytransportowac
kruszywo dolomitowe na miejsce docelowe samochodami dostawczymi; rozprowadzenie kruszywa po
powierzchni podworka recznie i/lub mechanicznie wraz z zageszczeniem. Chodniki ( II etap) i
miejsca pod $mietniki wykoﬁaé na podbudowie piaskowej z kostki betonowej grubosci 6¢m szarej.
Wjazd na podwoérko wykona¢ zgodnie z projektem z kostki szarej gr 8 cm polprzepuszczalnej z
zielona fuga.

Plac manewrowy wykona¢ jako trawnik wzmocniony z ekokrata ( czes¢ zachodnia w etapie II).

Wiate smietnikowej nalezy wykonaé i zamontowa¢ wiate $mietnikowg o konkretnych wymiarach
4,0x4,2. Wiata zadaszona z dachem zielonyxil zgodnie z dokumentacja projektowa.

Montaz matlej architektury wykona¢ zgodnie z projektem.

Etap I prac obejmuje wykonanie nasadzenia 5 drzew zgodnie z projektem, plantowanie reczne
powierzchni trawnikéw wraz z humusowaniem i obsianiem trawa oraz wykonanie ogrodu

deszczowego zgodnie z projektem.

5. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Roboty podlega¢ beda odbiorowi ostatecznemu (koficowemu). Odbiér korficowy stanowi ostateczng
oceng rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich zakresu (ilosci), zgodnosci z kosztorysem
i specyfikacja techniczna.

Odbior  ostateczny przeprowadzi komis‘jé, powolana przez zamawiajacego, na podstawie
przediozonych dokumentéw oraz dokonanej oceny wizualnej. Zasady i terminy powotywania komisji
oraz czas jej dziatania okresli umowa. Z czynnosci odbioru nalezy sporzadzié¢ protokét podpisany
przez przedstawicieli zamawiajacego i wykonawcy. Protokdt powinien zawierac:

» ustalenia podjgte w trakcie prac komisji, '

e oceng przeprowadzonych robét.



6. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT

6.1 Ustalenia ogélne

Podstawa platnosci jest cena z kosztorysu ofertowego za wykonanie zadania, skalkulowana przez
wykonawce na podstawie obmiar6w z kosztorysu inwestorskiego, przyjeta przez Zamawiajacego w
dokumentach umownych cena z kosztorysu ofertowego bedzie uwzgledniaé wszystkle czynnosci i
wymagania, okreslone dla tej roboty w Specyfikacji Technicznej, tj:

* robocizng bezposrednig wraz z narzutami,

e wartos¢ zuzytych materialéw wraz z kosztami zakupu,

* warto$¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,

* koszty posrednie i zysk kalkulacyjny, *podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami i

6.2 Zasady rozliczenia i platnosci

Rozliczenie robét polegajacych na zagospodarowaniu terenu zostanie dokonane jednorazowo lub
etapami, wg okreslonych w umowie zasad, po wykonaniu ustalonego zakresu robét i ich koncowym
odbiorze.

Podstawg rozliczenia oraz platnosci za wykonany i odebrany zakres rob6t stanowié¢ bedzie protokét

odbioru czgsciowego lub koricowego , zaakceptowany przez Zamawiajacego.

7. DOKUMENTY ODNIESIENIA ,

7.1 Ustawy i Rozporzadzenia obowiazujace w budownictwie i zaméwieniach publicznych -
7.2 Normy obowiazujace w budownictwie dla robét drogowych

7.3 Inne dokumenty, instrukcje i przepisy




