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1. CZESC OGOLNA
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot, polegajacych na budowie systemu sygnalizacji wlamania i napadu (SSWiN) w
Sadzie Rejonowym w Wyszkowie.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu rob6t wymienionych w
pkt. 1.1.

1.3. Informacje o terenie budowy

Terenem prac jest budynek Sadu Rejonowego w Wyszkowie. W okresie wykonywania robot
obiekt bedzie uzytkowany.

1.4. Zakres robot objety specyfikacja techniczng

Zakres robot, ktorych dotyczy niniejsza specyfikacja techniczna, obejmuje wszystkie czynnosci
niezbgdne do wykonania modernizacji i rozbudowy systemu kontroli dostepu:

*  montaz listew;

*  montaz przewodoéw w listwach;

* montaz, demontaz urzadzen: central, manipulatorow, zasilaczy, czujnikoéw ruchu,
przyciskow napadowych;

*  programowanie systemu;

* uruchomienie systemu;

*  praca probna;

*  szkolenie obstugi;

*  prace po instalacyjne.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z umowa,
dokumentami przetargowymi, dokumentacja projektowa i poleceniami Uzytkownika.
Wykonawca zobowigzuje si¢ prowadzi¢ prace zgodnie z obowigzujacymi przepisami, polskimi
normami i wiedzg techniczng. W szczeg6lnosci bedzie przestrzegal przepisow bezpieczenstwa
i higieny pracy, w szczegolnosci bezpieczenstwa ochrony od porazen pradem elektrycznym i
bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty
spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robdt albo przez personel
Wykonawcy. Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiladze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposdb zwigzane
z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw. przepisow
i wytycznych podczas prowadzenia robdt. Uznaje si¢. ze wszelkie koszty zwigzane
ze spelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie
1 s3 uwzglednione w cenie umowne;j.
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1.6.

1.7.

Zgodnos¢ robot z dokumentacjg projektowa

dokumentacja projektowa oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Zamawiajacego
Wykonawcy stanowia cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione chocby w jednym
z nich sg obowigzujace dla Wykonawecy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji;

w przypadku rozbieznosci opis wymiarow jest wazniejszy od odczytu ze skali rysunkow.
wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy bgda zgodne z dokumentacja
projektowa wykonawczej. Dobrane w dokumentacji i w ksigzce przedmiarowej materiaty
1 urzadzenia ich parametry i funkcje techniczne nalezy traktowa¢ jako wymagania
minimalne;

Zamawiajacy dopuszcza mozliwo$¢ sktadania ofert rownowaznych pod warunkiem,
Ze zaproponowane materiaty i urzadzenia b¢dg posiadaly parametry i funkcje techniczne
nie gorsze niz te, ktore sg przedstawione w dokumentacji technicznej i w ksigzce
przedmiarowe;.

Aprobaty techniczne

Wykonawca powinien uzyska¢ Aprobaty Techniczne na wyroby zastosowane do realizacji
umowy.

1.8.

Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska.
W czasie trwania budowy i wykanczania robot:

Wykonawca bedzie utrzymywacé teren budowy w nalezytym porzadku;

nalezy unika¢ uszkodzen lub ucigzliwos$ci dla oséb lub wiasnosci spotecznej i innych,

a wynikajacych ze skazenia halasem — wszystkie urzadzenia i inne zrodta hatasu musza

by¢ ekranowane lub zaopatrzone w systemy ograniczajgce emisj¢ hatasu oraz odpowiadaé

odpowiednim normom;

Wykonawcey nie wolno uzywaé zadnych materiatdéw, nowych lub z odzysku, ktore

moglyby stwarza¢ niebezpieczenstwa dla srodowiska — wszystkie materialy musza by¢

stosowane zgodnie z zaleceniami dostawcy;

Wykonawca odpowiada catkowicie za usunigcie odpaddéw i Smieci ze wszystkich miejsc

placu budowy i miejsc zwigzanych z pracami, przy czym zawsze musi przestrzegac

przepisow odnosnych wiadz;

nie wolno stosowa¢ materiatdbw, urzadzen i maszyn, ktéore moglyby doprowadzié

do skazenia §rodowiska pytami lub substancjami szkodliwymi np. ropopochodnymi;

w czasie realizacji robét w terenach zabudowanych Wykonawca jest zobowigzany

do ograniczenia czasu pracy, tak aby odbywat si¢ wytacznie w godz. pracy obiektu.
Nazwy i kody robot wg Wspolnego Stownika Zaméwien (CPV)

45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne;

45311000-0 Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych;

45311100-1 Roboty w zakresie okablowania elektrycznego;

45312000-7 Instalowanie systemow alarmowych i anten;

45312200-9 Instalowanie przeciwwlamaniowych systemow alarmowych;

32000000-3 Sprzet radiowy, telewizyjny, komunikacyjny, telekomunikacyjny i podobny;

325200004 Sprzet i kable telekomunikacyjne;
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1.10. Okreslenia i definicje

e Aprobata techniczna — dokument stwierdzajacy przydatno$¢ wyrobow budowlanych
do zamierzonego stosowania w budownictwie.

*  Materialy i urzadzenia — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne
z dokumentacjg projektowg wykonawcza i ksigzkg przedmiarow.

* Odpowiednia zgodno$¢ — dobrane w dokumentacji i w ksigzce przedmiarowej materiaty
1 urzadzenia ich parametry i funkcje techniczne nalezy traktowa¢ jako wymagania
minimalne. Zamawiajacy dopuszcza mozliwos¢ sktadania ofert réwnowaznych pod
warunkiem, ze zaproponowane materiaty i urzadzenia b¢da posiadaty parametry i1 funkcje
techniczne nie gorsze niz te, ktore sa przedstawione w dokumentacji technicznej
i w ksigzce przedmiarowe;.

* Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji
projektowej wykonawczej.

* Ksigzka przedmiaréw — wykaz robot z podaniem ich ilosci w kolejnosci technologicznej
ich wykonania.

*  Uzytkownik — Sad Rejony w Wyszkowie, jednostka eksploatujgca budynek.

*  Modul rozszerzen— modut oferujacy rozbudowe systemu o 8 przewodowych wejs¢.

*  Manipulator — przeznaczone sg do codziennej obstugi systemu. Dzigki wyswietlaczowi,
na ktorym przedstawiane sg komunikaty tekstowe, korzystanie nawet z zaawansowanej
funkcjonalnos$ci centrali alarmowe;j jest proste 1 wygodne

* Czujnik ruchu - czujki, ktorych zadaniem jest wykrycie intruza ijego dziatan
oraz powiadomienie o tym centrali

*  Przycisk napadowy - przycisk sluzacy do natychmiastowego wywotania alarmu lub
uruchomienia procedury powiadamiania stacji monitorujacej o sytuacji zagrozenia zycia
lub mienia w nadzorowanym obiekcie.

*  Przewody — wyroby skladajace si¢ z jednego lub kilku skrgconych drutéw albo jednej
wigkszej liczby zyt izolowanych bez powtoki, lub w zaleznosci od warunkéw, w ktorych
maja by¢ zastosowane — zaopatrzone w powtoke niemetalowa.

* Linia kablowa — kabel wielozylowy lub wigzka kabli jednozytowych w ukladzie
wielofazowym albo kilka kabli jedno lub wielozytowych polaczonych réwnolegle tacznie
z osprzetem, ulozone na wspolnej trasie i taczace zaciski tych samych dwoch urzadzen
elektrycznych jedno lub wielofazowych.

*  Trasa kablowa — pas terenu, w ktérym ulozone sa jedna lub wigcej linii kablowych.

*  Zasilacz— urzadzenie przeksztatcajace napigcie 230V do odpowiadajacego zasileniu
kamer.

* Napiccie znamionowe linii — napi¢cie migdzyprzewodowe, na ktore linia kablowa zostala
zbudowana.

2. MATERIALY I URZADZENIA
2.1. Zasady podstawowe

Materiaty i urzadzenia stosowane przy realizacji robot powinny mie¢ wlasciwe oznaczenia typu
i danych technicznych, posiada¢ certyfikaty na znak bezpieczenstwa i deklaracje zgodnosci z
wymaganiami odpowiednich Polskich Norm lub z warunkami producenta. Projektowane
roboty nalezy wykona¢ z materialow 1 urzadzen okre§lonych w projekcie oraz w
poszczegbdlnych pozycjach przedmiaru robot, ktorego integralng czescig jest ponadto
zestawienie materialow. Dopuszcza si¢ zastosowanie materialéw i urzadzen o analogicznych
lub lepszych parametrach technicznych o ile bedzie to zgodne z projektem oraz za zgoda
projektanta i Zamawiajacego. Wykazanie, Zze materialy i urzadzenia zamienne posiadajg
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analogiczne lub lepsze parametry techniczne, lezy po stronie Wykonawcy i obcigza wylacznie
Wykonawce. Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajduja si¢ niezaakceptowane materiaty
i urzadzenia Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jej nie przyjeciem
i niezaptaceniem za wykonane roboty.

2.2. Przechowywanie i sktadowanie materialow i urzadzen

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy i urzadzenia, do czasu gdy beda

one potrzebne do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakosé

1 wlasciwos¢ do robot.

Migjsca czasowego sktadowania materiatow 1 urzagdzen beda zlokalizowane w obrebie terenu

budowy w miejscach uzgodnionych z Uzytkownikiem lub poza terenem budowy w miejscach

zorganizowanych przez Wykonawce.

2.3. Niezbedne materiaty do realizacji robot

2.3.1. Okablowanie instalacji

Do celow instalacji przewiduje si¢ wykorzystanie istniejagcego okablowanie oraz dolozenie

nowego oprzewodowania okablowanie prowadzone bedzie przewodem typu:

* YTDY 6x 0,5 mm?

e OMY-ZO3x1,5mm?%

*  Centrale oraz moduty rozszerzen umiesci¢ w obudowach w pomieszczeniach zamknietych
w strefie zabezpieczonej kontrola dostepu.

Przewody nalezy prowadzi¢ w dedykowanych dla instalacji teletechnicznych korytkach oraz w

rurkach ochronnych typu RVS poza korytkami Przewody w miar¢ mozliwosci rozprowadzi¢

miedzy stropem a sufitem podwieszanym w korytkach teletechnicznych (w razie potrzeby

stosowa¢ rury ostonowe). Unikaé¢ taczen kabli. Ewentualne polaczenia przewodéw powinny

by¢ odsunigte od przewodow obcych o 10 cm z uwagi na mozliwos¢ styku. Instalacje wykonac

zgodnie z obowigzujacymi normami i przepisami.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot oraz na jakos¢ materialdow w czasie
zatadunku, transportu i wyladunku. Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawcy lub wynajety
do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowos$ci do pracy. Bedzie on
zgodny z normami ochrony S$rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania
i powinien gwarantowaé bezpieczenstwo dla pracownikow, osob postronnych oraz nie
powinien stwarza¢ zagrozenia pozarowego. Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia
i narzedzia nie gwarantujagce zachowania warunkéw umowy, zostang przez Uzytkownika
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ transportowanych materiatow lub sprzetu. Materialy
i urzadzenia powinny by¢ zabezpieczone w $rodkach transportu przed ich przemieszczaniem
oraz uktadane zgodnie z zaleceniami producentow. Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na
wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5.  WYMAGANIA SZCZEGOLOWE WYKONANIA ROBOT
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5.1. Prace przygotowawcze
Termin rozpoczgcia robot elektrycznych powinien zostaé ustalony z Uzytkownikiem.
5.2. Roboty montazowe

Szczegotowe zasady wykonywania prac montazowych opisanych w punkcie 1.4. okreslaja
,Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych — roboty instalacyjne
(elektryczne)” — Instytut Techniki Budowlanej, Warszawa 2003, postanowien Polskiej Normy
wieloarkuszowej PN— IEC 60364.oraz DTR urzadzen.

Wszystkie przejscia obwodow instalacji elektrycznych przez §ciany, stropy itp. (wewnatrz
obiektu) musza by¢ chronione przed uszkodzeniami. Przejscia nalezy wykonywaé w
przepustach rurowych. Obwody instalacji elektrycznych przechodzace przez podlogi musza
by¢ chronione do wysokosci bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jako ostony
przed uszkodzeniem mechanicznym nalezy stosowac rury stalowe lub korytka. W instalacjach
elektrycznych wnetrzowych taczenia przewodow nalezy wykonywaé w sprzecie 1 osprzecie
instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stosowac¢ potaczen skrecanych.

5.3. Montaz urzadzen i osprzgtu

5.3.1. Instalacja urzadzen

* trasowanie miejsca montazu urzadzen — trasa instalacji elektrycznych powinna przebiegaé
bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i
dostepna dla prawidtowej konserwacji i remontéw. Wymagane jest, aby przebiegala w
liniach poziomych i pionowych;

*  wykonanie otworow w podtozu;

*  osadzenie $rub kotwiacych w podtozu;

* rozpakowanie urzadzen;

* montaz i kompletacja urzadzen;

*  obcigcie i obrobienie koncowek przewodows;

*  podiaczenie przewoddw pod zaciski;

*  montaz obudéw do podtoza;

* sprawdzenie prawidtowosci potaczen przewodow.

5.4. Programowanie systemu, uruchomienie systemu, praca probna systemu

Wykonawca po wykonaniu montazu nalezy uruchomié¢, zaprogramowaé system i wykonac
prace probna.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola jakos$ci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole jakosci robodt i jakosci uzytych materiatow
i sprzgtu. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatlow oraz robot
z czgstotliwoscig zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami

zawartymi w dokumentacji projektowej i sztukg budowlang.

6.2. Badania, pomiary, programowanie systemu, uruchomienie systemu, praca probna
systemu.
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Po zakonczeniu robot instalacyjnych, a przed montazem urzadzen nalezy wykona¢ badania
instalacji przewodowej: ciaglo$¢ zyl, rezystancja izolacji, skuteczno$¢ ochrony oraz kabli.
Z badan nalezy sporzadzi¢ protokot.

Po wykonaniu montazu urzadzen, zaprogramowaniu i uruchomieniu systemu nalezy
przeprowadzi¢ prace probng systemu. Z pracy probnej systemu sporzadzi¢ protokot.
Po pozytywnym wyniku testu sprawdzi¢ zgodnos$¢ dziatania systemu. Wszystkie badania
i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe albo inne procedury.
Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan Wykonawca uzgodni z Uzytkownikiem rodzaj,
miejsce i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki Uzytkownikowi.

Za zorganizowanie i1 przeprowadzanie kontroli materiatow i robdt, prob, badan i pomiarow,
Wykonawca nie moze zada¢ dodatkowych optat. Sg one wkalkulowane w koszty wykonania
robot.

6.3. Certyfikaty i deklaracje

Wykonawca moze wbudowac¢ tylko te urzadzenia i materiaty, ktore posiadaja:

* certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, Aprobat Technicznych oraz
wlasciwych przepiséw i dokumentéow technicznych;

* deklaracj¢ zgodnosci lub Certyfikat zgodnosci z: Polskag Norma, a jezeli nie ma okreslen
w PN to zgodnosci z Normg ISO;

* lub deklaracje na aprobatg techniczng, w przypadku wyrobdw, dla ktorych nie ustanowiono
Polskiej Normy, jezeli nie sa objete certyfikacja oraz te urzadzenia
i materiaty ktore spetniajag wymogi dokumentacji.

Kazda partia materiatéw i urzadzen dostarczona do robdt bedzie posiada¢ w/w dokumenty,

okreslajagce w sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe muszg posiada¢ w/w

dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych

przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Uzytkownikowi.

Jakiekolwiek urzgdzenia i materialy, ktore nie spetniajg tych wymagan beda nie moga byé

wbudowane i podlegaja odrzuceniu przez Wykonawce.

6.4. Dokumentacja powykonawcza, szkolenie personelu

Po zakonczeniu prac, w dniu przekazaniu przedmiotu umowy Wykonawca jest obowigzany
dostarczy¢ Uzytkownikowi dokumentacje powykonawcza. Wykonawca zobowigzany jest
rowniez do przeszkolenia wyznaczonych osob przez Uzytkownika w zakresie obstugi systemu.

7.  PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT

Jednostki obmiarowe wymagane dla wlasciwego okreslania ilo§ci do wykonania wszelkich
robot przedmiotowego zadania okresla ksigzka przedmiarowa. Jakikolwiek btad lub pominigcie
w  iloSciach  podanych w  przedmiarze robdt, nie zwalnia  Wykonawcy
od obowiazku ukonczenia wszystkich robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
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Odbiodr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu. Odbiér robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany bez hamowania ogdlnego postgpu robot.
Odbioru robdt dokonuje Uzytkownik. Gotowos$¢ danej czgsci robot do odbioru zglasza
pisemnie Wykonawca Uzytkownikowi. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie
p6zniej jednak niz w ciggu 2 dni roboczych od daty zgloszenia.

8.2. Odbiodr ostateczny robot

Odbior koncowy modernizacji i rozbudowy systemu kontroli dostgpu nalezy dokonaé
po wykonaniu odbioru robot ulegajacych zakryciu oraz po wykonaniu prob montazowych,
badan i pomiaréw instalacji. Podstawowym dokumentem stwierdzajacym odbior koncowy jest
protokot odbioru koncowego ilosciowego 1 jakosciowego sporzadzony wg wzoru ustalonego
przez Uzytkownika. Do odbioru konicowego Wykonawca zobowigzany jest przygotowac i
przekaza¢ Uzytkownikowi nastgpujace dokumenty:

* dokumentacj¢ powykonawcza, w tym rysunki poszczegdlnych kondygnacji budynku z
wrysowanymi wbudowanymi materiatami/urzadzeniami (typ, model, producent, numer
seryjny) oraz specyfikacja techniczng i instrukcja obstugi kazdego wbudowanego
urzadzenia;

* dokument stanowigcy (o$wiadczenie) o zgodnosci uzytych materiatow 1 urzadzen
z dokumentacja wykonawcza, normami, certyfikaty zgodnosci, znaki bezpieczenstwa;

*  atesty jakosciowe wbudowanych materiatéw i zainstalowanych urzadzen;

*  protokoly z programowania systemu, z pomiaré6w i prob montazowych;

*  protokot ze szkolenia personelu.

8.3. Odbidér pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad
zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

8.4. Warunki umowy i wymagania ogolne specyfikacji techniczne;j

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogdlnych zawartych
w specyfikacji technicznej obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w dokumentach,
a nie wyszczegolnione w kosztorysie.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

* ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz. U. 2023.682 t.j. ze zm.);

* ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony §rodowiska (Dz.U. 2024.54. t.j. ze zm.);

* ustawa z dnia 11 wrze$nia 2004 r. Prawo zamoéwien publicznych (Dz. U. 2023.1605 ze
zm.);

* PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych (norma wieloarkuszowa
—arkusze od 1 do 704)

* PN-EN 60839-11-1

*  BN-84/3067-01.01 Sprzet elektroinstalacyjny. Rury elektroinstalacyjne z tworzyw
sztucznych gladkie sztywne;

* PN-EN 50174-2 Technika informatyczna. Instalacja, okablowania — cz¢$¢ 2: planowanie
1 wykonawstwo instalacji wewnatrz budynku;

*  PN-EN 60950/A11 Bezpieczenstwo urzadzen techniki informatyczne;j;
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* PN-HD 21.4S2 Przewody o izolacji na napigcie znamionowe nie przekraczajace
450/750V. Czes¢ 4: Przewody izolacji i powloce polwinitowej do uktadania na state;

*  PN-EN 60898 Sprzet elektroinstalacyjny. Wylaczniki do zabezpieczen przetezeniowych
instalacji domowych i podobnych.
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