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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt branzy elektrycznej zwigzanych z wykonaniem systemu sygnalizacji wtamania

1 napadu SSWiN w budynku Sadu Rejonowego w Przasnyszu.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna jest przewidziana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zleceniu i realizacji robot wymienionych w p. 1. 1.

1.3. Zakres Robot objetych specyfikacja techniczng

Roboty, ktorych dotyczy niniejsza specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci majace na celu
wykonanie prac budowlano - montazowych dla projektowanego przedsigwzigcia w zakresie
instalacji SSWIN Iub i w zakresie zgodnym z przedmiotem zamowienia okreslonym w
umowie pomiedzy Zamawiajacym (Inwestorem), a Wykonawca.

Uwaga: Zamowienie obejmuje takze roboty nieprzewidziane w dokumentacji, lecz
bezposrednio zwigzane z realizacja przedmiotu zamowienia, wyltonione podczas realizacji
zadania 1 niezbedne do jego poprawnego 1 w peini kompletnego wykonania. Powyzsze nalezy
uwzglednia¢ w kalkulacji cenowej na etapie przygotowania ofert w/g. zasad przedtozonych w
przedmiarze robot lub/i kosztorysie nakladczym (jezeli jest wymagany przez Inwestora).

Zdefiniowanie ogo6lnego zakresu robot:

Oznaczenie CPV - 45312200-9. Instalowanie przeciwwlamaniowych systemow alarmowych
- proby 1 badania opraw zgodnie z DTR 1 instrukcjg producenta,

- pomiary skuteczno$ci i funkcjonalnos$ci systemu.

1.4. Wymagania ogdlne

a) Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacj¢ robot zgodnie z dokumentacja projektowa
(rysunki techniczne instalacji wraz z opisem, przedmiar roboét, specyfikacja techniczna
wykonania i odbioru robot zwigzana z przedmiotem zamoéwienia, Informacja do planu
bezpieczenstwa i1 ochrony zdrowia), aktualnych wymagan przepisow oraz poleceniami
Nadzoru Inwestorskiego.

b) Wszelkie zmiany 1 odstgpstwa od przedtozone; dokumentacji projektowej nalezy przed
wprowadzeniem do realizacji bezwzglednie uzgodni¢ =z nadzorem inwestorskim.

Wprowadzenie koniecznych zmian nalezy uwzgledni¢ w dokumentacji powykonawcze;j.
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¢) Przed przystagpieniem do prac Wykonawca zobowigzany jest wykona¢ wykaz
pracownikow kierujacych, nadzorujacych i wykonujacych roboty - zawierajacy informacje: o
kwalifikacjach zawodowych, o uprawnieniach do wykonywania i kierowania robotami, o
aktualnych szkoleniach 1 instruktazach w zakresie BHP ze szczegdlnym uwzglednieniem
przepisow wynikajacych z pracy przy instalacji elektrycznej. Wykaz ten powinien by¢
przedtozony inspektorowi nadzoru i dotaczony do dziennika budowy (jezeli jest wymagany
przez aktualne przepisy).

d) Roboty beda prowadzone w obiekcie istniejgcym, W ktérym pracujg ludzie i odbywa si¢
ruch interesantow. Ze wzgledu na powyzsze istnieje konieczno$¢ zwrdcenia szczegolnej
uwagi przy pracach budowlanych na utrzymanie ciggtosci pracy systemoéw bezpieczenstwa
itp.

e) Wykonawca zobowigzany jest do zabezpieczenia pomieszczen, ktorych prowadzi roboty,
przed dostgpem o0sOb nieupowaznionych. Zabezpieczenie przed dostgpem 0sob
nieupowaznionych dotyczy rowniez pomieszczen przylegtych i pobliskiego otoczenia.

f) Wykonawca ma obowiazek zachowania porzadku w miejscu prowadzenia robot i sprzatania
miejsca prac kazdorazowo po ich zakonczeniu.

h) Pracownicy wykonujacy prace budowlano-montazowo-instalacyjne musza posiadaé
odpowiednie kwalifikacje zawodowe, aktualne zaswiadczenie o ukonczeniu szkolenia BHP,
jak réwniez aktualne badania lekarskie uprawniajgce do wykonywania prac na wysokosci

oraz nie zakazujace okres§lonej grupy prac wystepujacej w niniejszym zamowieniu.

2. Materialy

2.1.1 Centrala alarmowa CA1:

Struktura systemu

- 32 strefy,

- 8 partycji (podsystemow),

Wejscia

- 16 programowalnych wej$¢ przewodowych na ptycie gtdéwnej centrali:
—do 256 linii przewodowych;

Wyjscia

- 16 programowalnych wyjs$¢ przewodowych na ptycie gtéwnej centrali,
—do 256 wyjs¢ w modutach rozszerzen,

Magistrale komunikacyjne

- Magistrala manipulatorow umozliwiajaca podtaczenie do 8 urzadzen.

3



- Dwie magistrale ekspanderow umozliwiajgce podiaczenie do 64 urzadzen (32 urzadzenia do
kazdej z magistral).

Komunikacja

— monitorowanie zdarzen,

— powiadamianie o zdarzeniach,

Monitorowanie

- Monitorowanie zdarzen przez sie¢ Ethernet (TCP lub UDP),

Pamig¢ zdarzen

- 24575 zdarzen.

- Odrebna pamie¢ przechowujaca zdarzenia wymagane przez norm¢ EN 50131 dla Grade 3.

- Mozliwo$¢ wydruku pamigci zdarzen.

Uzytkownicy

- 8 administratorow.

- 240 uzytkownikow.

Programowanie

* Programowanie lokalne i zdalne

Mozliwo$¢ aktualizacji oprogramowania centrali bez potrzeby jej demontazu.
Podtrzymywany bateryjnie zegar czasu rzeczywistego z kalendarzem.

Zasilacz impulsowy z rozdzielonymi uktadami tadowania akumulatora i zasilania innych

urzadzen.

2.1.2 Centrala alarmowa CA2:

Struktura systemu

- 32 strefy,

- 8 partycji (podsystemow),

Wejscia

- 8 programowalnych wej$¢ przewodowych na ptycie gldéwnej centrali:
—do 128 linii przewodowych;

— do 48 urzadzen bezprzewodowych

Wyjscia

- 8 programowalnych wyj$¢ przewodowych na ptycie gtownej centrali,
—do 128 wyjs¢ w modutach rozszerzen,

Magistrale komunikacyjne

- Magistrala manipulatorow umozliwiajaca podtaczenie do 8 urzadzen,
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- Magistrala ekspanderéw umozliwiajgca podtaczenie do 32 urzadzen,

Komunikacja

— monitorowanie zdarzen,

— powiadamianie o zdarzeniach,

- Dwukierunkowa szyfrowana komunikacja radiowa w pasmie czestotliwosci 868 MHz,
Monitorowanie

- Monitorowanie zdarzen przez sie¢ Ethernet (TCP lub UDP),

Pamig¢ zdarzen

- 21503 zdarzen.

- Odrebna pamie¢ przechowujaca zdarzenia wymagane przez norm¢ EN 50131 dla Grade 3.
- Mozliwo$¢ wydruku pamigci zdarzen.

Uzytkownicy

- 8 administratorow.

- 240 uzytkownikow.

Programowanie

* Programowanie lokalne i zdalne

Mozliwo$¢ aktualizacji oprogramowania centrali bez potrzeby jej demontazu.
Podtrzymywany bateryjnie zegar czasu rzeczywistego z kalendarzem.

Zasilacz impulsowy z rozdzielonymi ukladami tadowania akumulatora i zasilania innych

urzadzen.

2.1.3 Manipulatory LCD:

- podswietlenie klawiatury 1 wySwietlacza

- diody LED informujace o stanie systemu

- alarmy NAPAD, POZAR, POMOC wywotywane z klawiatury
- sygnalizacja dzwigkowa wybranych zdarzen w systemie

- sygnalizacja utraty tacznos$ci z centralg

2.1.4 Sygnalizatory wewnetrzne:
- sygnalizacja akustyczna generowana przy pomocy przetwornika piezoelektrycznego,
- ochrona sabotazowa przed otwarciem obudowy 1 przed oderwaniem od podtoza,

- natezenie dzwigku (z odlegtosci 1 m) do 120 dB,



2.1.5 Sygnalizatory zewnetrzne:

- sygnalizacja akustyczna generowana przy pomocy przetwornika piezoelektrycznego,

- sygnalizacja optyczna realizowana przy pomocy diod LED

- ochrona sabotazowa przed otwarciem obudowy 1 przed oderwaniem od podtoza,

- natezenie dzwigku (z odlegtosci 1 m) do 120 dB

- obudowa =z wysokoudarowego poliweglanu, charakteryzujaca si¢ bardzo duza
wytrzymato$cig mechaniczna,

- zakres temperatur pracy -35°C ...+55°C

2.1.6 Sygnalizator zewnetrzny z podtrzymaniem:

- sygnalizacja akustyczna generowana przy pomocy przetwornika piezoelektrycznego,

- sygnalizacja optyczna realizowana przy pomocy diod LED

- ochrona sabotazowa przed otwarciem obudowy i przed oderwaniem od podtoza,

- nat¢zenie dzwigku (z odlegtosci 1 m) do 120 dB

- zgodny z wymaganiami normy EN50131 Grade 3

- obudowa =z wysokoudarowego poliweglanu, charakteryzujaca si¢ bardzo duza
wytrzymalo$cig mechaniczna,

- akumulator wewngtrzny kwasowo-otowiowy 6 V/1,3 Ah

- zakres temperatur pracy -35°C ...+55°C

2.1.7 Dualna czujka podczerwieni:

- Pasywny czujnik podczerwieni (PIR) i czujnik mikrofalowy (MW).
- Regulowana czuto$¢ detekcji czujnika mikrofalowego.

- Wybor czulosci detekcji czujnika podczerwieni.

- Cyfrowy algorytm detekcji ruchu.

- Cyfrowa kompensacja temperatury.

- Funkcja antymaskingu realizowana przez czujnik mikrofalowy

- zgodna z wymaganiami normy EN50131 Grade 3

- Wbudowane rezystory parametryczne (2EOL).

- Kontrola napigcia zasilania.

- Ochrona sabotazowa przed otwarciem obudowy

2.1.8 Obudowa do centrali alarmowej:

- zgodna z wymaganiami normy EN50131 Grade 3
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- podwdjne zabezpieczenie antysabotazowe
- wyposazona w transformator AC/AC 75VA
- miejsce na akumulator 17Ah

2.1.9 Obudowa do moduléw rozszerzen:

- zgodna z wymaganiami normy EN50131 Grade 3
- podwojne zabezpieczenie antysabotazowe

- mozliwo$¢ zamontowania zasilacza

- miejsce na akumulator 17Ah

2.1.10 Zasilacz do zasilania modulow rozszerzen
- Typ zasilacza (wg normy EN 50131) A
- Napigcie zasilania 195 - 265 V AC
- Sprawnos¢ energetyczna do 90%
- Znamionowe napigcie wyjsciowe (wg IEC 38) 12V DC
- Rzeczywiste napigcie wyjsciowe 13,8 V DC
- Prad wyj$ciowy:

zasilanie 3 A

tadowanie akumulatora (przetaczalny)1,5 A/3 A
- Stopien zabezpieczenia wg EN 50131Grade 3
- Klasa $rodowiskowa II

- Zakres temperatur pracy -10...+55 °C

2.1.11 Przyciski antynapadowe

- Pasmo czgstotliwosci pracy 868,0 MHz + 868,6 MHz

- Zasigg komunikacji radiowej (w terenie otwartym) do 1200 m
- Oczekiwany czas pracy baterii do 2 lat

- Klasa srodowiskowa wg EN 50130-5 |1

- Zakres temperatur pracy -10°C...+55°C

2.1.12 Stacja monitorowania

- Procesor 6 rdzeni, 12 watkéw, 2.50-4.40 GHz, 18MB cache
- Pamie¢ RAM 16 GB (DIMM DDR4, 3200 MHz)

- Karta graficzna



- Dysk SSD 256 GB

- Nagrywarka DVD+/-RW DualLayer

- Zintegrowana karta dzwigkowa

- LAN 10/100/1000 Mbps

-USB 2.0 - 2 szt.

-USB 3.2 Gen. 1 - 2 szt.

- Wyjscie stuchawkowe/wejscie mikrofonowe - 1 szt.
- HDMI - 1 szt.

- Display Port - 1 szt.

- AC-in (wejscie zasilania) - 1 szt.

- Zasilacz 700 W

- System operacyjny Microsoft Windows 11 Pro
- monitor 27 1920 x 1080 (FullHD)

- Mysz i klawiatura bezprzewodowe

2.1.13 Kontroler systemu bezprzewodowego

- Pasmo czestotliwos$ci pracy 868,0 MHz + 868,6 MHz

- Zasigg komunikacji radiowej (w terenie otwartym) do 1600 m
- Napigcie zasilania 12VDC

- Klasa srodowiskowa wg EN 50130-5 |1

- Zakres temperatur pracy -10°C...+55°C

2.1.14 Akumulatory

- napigcie znamionowe: 12V

- pojemnos¢: 17Ah, 22Ah

- zywotnosc¢: 4-6 lat

- bezobstugowy AGM

- rezystancja wewnetrzna: 23mQ)
- napigcie fadowania:

- buforowe: 13.5 ~ 13.8V

- cykliczne: 14.4 ~ 15V

- prad tadowania: max 2.16A

- temperatura pracy: -15°C ~ 50°C

- gwarancja: 24 miesigce



2.1.15 Moduly rozszerzen wejsé¢

- rozbudowa systemu o 8 wej$¢

obstuga konfiguracji:

NO, NC, EOL, 2EOL/NO, 2EOL/NC, 3EOL
programowanie warto$ci rezystancji parametrycznej
- zgodny z wymaganiami normy EN50131 Grade 3
- Napigcie zasilania 12VDC

2.1.16 Moduly rozszerzen wyjsé

- programowalnych wyj$¢ przewodowych:

— 8 wyjs¢ typu OC lub przekaznikowych,

- Wejscie sabotazowe typu NC.

- zgodny z wymaganiami normy EN50131 Grade 3
- Napigcie zasilania 12VDC

2.17 Oprogramowanie

- praca w srodowisku Windows XP/VISTA/7/8/10

- wizualizacja stanu chronionego obiektu na monitorze komputera

- biezace informowanie o sytuacjach alarmowych

- udostepnienie pamigci zdarzen centrali alarmowej

- sygnalizacja alarmu dZzwigkowa 1 na ekranie

- umozliwienie obstugi systemu z niezaleznego manipulatora LCD na ekranie komputera
- umozliwienie tworzenia i edycji uzytkownikoéw systemu i ich uprawnien

- laczno$¢ z centralg z wykorzystaniem zewnetrznych modutéw poprzez LAN/Internet

2.2. Przed rozpoczgciem robot Wykonawca powinien przedstawi¢ Zamawiajagcemu wykaz
materiatéw (wraz z deklaracjami zgodnos$ci lub aprobatami technicznymi i certyfikatami na
znak bezpieczenstwa) jakich ma zamiar uzy¢ do realizacji zadania, a takze wykaz
pracownikow zawierajacy specyfikacj¢ ich kwalifikacji, jak réwniez szkolen BHP.

2.3. Materialy wymagajace sktadowania podczas wykonywania rob6ét Wykonawca moze
ztozy¢ w pomieszczeniu lub/i w miejscu wyznaczonym przez shluzby inwestorskie - w
przypadku wyznaczenia takiego pomieszczenia.

Szczegolowe uzgodnienia dotyczace powyzszego powinny by¢ poczynione na obiekcie
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podczas przekazywania placu budowy.

3. Sprzet i narzedzia

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania takiego sprzetu i narzedzi podczas realizacji
zadania, ktore w zaden sposdb nie wplyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot,
zarbwno w miejscu ich wykonywania jak tez podczas zatadunku, transportu i wyladunku

materialow.

4. Transport

Nie stawia si¢ szczegdlnych wymagan odno$nie $rodkow transportu dla dostarczenia
materialdow na plac budowy, wymagania te okresli Inwestor.

Transport wewngtrzny materiatlow 1 narzedzi bedzie odbywal si¢ zgodnie z aktualnymi
przepisami za wiedza 1 odpowiedzialno$cia Wykonawcy oraz w uzgodnieniu z

upowaznionym przedstawicielem Inwestora.

5. Wykonywanie robot

5.1. Wykonawca ponosi catkowita odpowiedzialno$¢ za powierzone instalacje techniczne
branzy elektrycznej, teletewchnicznej i wszelkie instalacje pomocniczce (np. instalacje
elektryczne placu budowy) wykonane w zakresie wtasnym, metody organizacyjno-techniczne
prowadzenia robot oraz zastosowanie przepisow BHP.

Wykonawca prowadzi czasowa eksploatacje powierzonych instalacji przy wykorzystaniu
wlasnej uprawnionej 1 wyspecjalizowanej kadry pracowniczej, poczynajac od dnia
przekazania placu budowy do dania ich zakonczenia potwierdzonego koncowym odbiorem
technicznym.

5.2. Prace nalezy wykonywa¢ zgodnie z aktualnymi przepisami, a w szczego6lnosci z Ustawa
Prawo Budowlane, Prawo Energetyczne oraz z aktami towarzyszacymi, wytycznymi
wewnatrz zakladowymi producenta osprzgtu, opraw i innych zastosowanych materialoéw w
projekcie w czesci elektrycznej 1 czgsci budowlanej, planem bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia, wytycznych i innych ustalen wiasciciela lub 1 zarzadcy obiektu, aktualnych

przepisow w zakresie bezpieczenstwa i higieny pracy.

6. Kontrola jakosci robot
Na kazdym etapie realizacji robot Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia kontroli ich

jakos$ci. Materiaty dostarczone przez Wykonawce w ramach przedmiotu zamowienia winny
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posiada¢ $swiadectwa kontroli jakosci producenta.

7. Obmiar robot

Podstawa wykonania obmiaru robot jest przedmiar bedacy integralng czescig dokumentacji
projektowej w zakresie instalacji elektrycznej w oparciu o rysunki techniczne projektowanej
instalacji elektrycznej z uwzglgdnieniem cze$ci opisowej tego projektu, a bedacego
przedmiotem zamodwienia, okre§lenie zakresu robot w niniejszej Specyfikacji Technicznej
Wykonania i Odbioru Roboét, oraz wizja lokalna na obiekcie. Dokonanie obmiaru jest

mozliwa na etapie ofertowym.

8. Odbiory robot

8.1. Wykonawce obowigzuja odbiory i terminy odbioréw robot przewidziane w umowie.
Niezaleznie od zapiséw w umowie nalezy realizowa¢ odbiory migdzy operacyjne, zwigzane z
wykonaniem elementow robot ulegajacych trwalemu zakryciu, uniemozliwiajagcemu stuzbom
inwestorskim wykonanie doraznej kontroli.

8.2. Oprocz pisemnego zgloszenia o zakonczeniu robot 1 gotowosci do odbioru technicznego
Wykonawca zobowigzany jest przedtozy¢ Zamawiajagcemu protokoty z badan oraz inne testy
wymagane w DTR 1 instrukcjach producentow zainstalowanych materiatéw bedacych

przedmiotem zamowienia.

9. Rozliczenie robot

Poprawne wykonanie zadania (podpisanie protokolu odbioru robét) okreslonego w p. 1.3.
niniejszej specyfikacji Technicznej Wykonania 1 Odbioru Robot uprawnia wykonawce robot
do otrzymania wynagrodzenia na zasadach okreslonych w umowie pomig¢dzy Zamawiajacym,

a Wykonawca.

10. Przepisy zwigzane

10.1. Roboty nalezy prowadzi¢ z zachowaniem norm EN50131 .

10.2. Opracowano w zwiazku z:

USTAWA z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo Budowlane, tekst pierwotny: Dz. U. 1994 r. Nr 89
poz. 414 z pdzniejszymi zmianami,

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 12 kwietnia 2002r. w sprawie warunkoéw
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie. Dz. U. Nr 75, poz. 690
z p6zniejszymi zmianami
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USTAWA z dnia 22 sierpnia 1997 r. o ochronie 0s6b i mienia (Dz. U. 1997 nr 114, poz. 740)
z pozniejszymi zmianami,

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. o ochronie przeciwpozarowej z pézniejszymi zmianami,
Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz.U. 2021 nr 1213)
Rozporzadzenie Ministra Kultury i Dziedzictwa Narodowego z dn. 02.09.2014 w sprawie
zabezpieczania zbiorow muzeum przed pozarem, kradziezg i innym niebezpieczenstwem
grozacym ich zniszczeniem lub utratg.

Normy:

PKN-CLC/TS 50131-7:2011P Systemy alarmowe -- Systemy sygnalizacji wtamania i napadu
-- Czgs¢

7: Wytyczne stosowania

PN-EN 50131-1:2009P Systemy alarmowe -- Systemy sygnalizacji wlamania i napadu
PN-IEC 60364-4-443:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych (ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed przepigciami. Ochrona przed przepigciami
atmosferycznymi lub taczeniowymi.

PN-1EC 60364-5-52 2002 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych (Dobor i montaz
wyposazenia elektrycznego. Oprzewodowanie)

PN-1EC 60364-5-53 2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych (Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i1 sterownicza)

PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych (Sprawdzenie
odbiorcze).

PN-HD 60364-4-41:2009 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Cz¢$¢ 4-41: Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed porazeniem elektrycznym

PN-HD 60364-6:2008 Instalacje elektryczne niskiego napigcia. Czg$¢ 6: Sprawdzanie

PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.

11. Uwagi koncowe, informacje dodatkowe

Specyfikacj¢ Techniczng Wykonania i Odbioru Robét nalezy uzupetni¢ o Kosztorys
Naktadczy lub i Przedmiar Robdt, rysunki techniczne projektowanej instalacji elektrycznej
wraz z czg$cig opisowa, celem umozliwienia Oferentom poprawnego przygotowania ofert.
Zalaczone rysunki do dokumentacji technicznej wraz z cze$cig opisowa projektu beda

stanowi¢ podstawe do sporzadzenia przez Wykonawce robot dokumentacji powykonawcze;.
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