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1.WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznych Wykonania i Odbioru Robo6t

Przedmiotem niniejszych Specyfikacji Technicznych Wykonania i Odbioru Robét sg
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot elektrycznych zwigzanych z budowg linii
kablowych nN oswietlenia drogowego.

1.2. Zakres stosowania STWIOR

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t sg stosowane jako dokument
przetargowy przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWIOR

Ustalenia zawarte w niniejszych Specyfikacjach Technicznych Wykonania i Odbioru
Robdt dotyczg robdt w zakresie ujetym w projekcie budowlanym i obejmuja:

- budowe linii kablowej o$wietleniowej
- montaz stupéw oswietleniowych
- montaz opraw oswietleniowych

1.4. Okres$lenia podstawowe

1.4.1. Stup oswietleniowy - konstrukcja wspdlna osadzona na fundamencie, stuzaca do
zamocowania oprawy oswietleniowe;.

1.4.2. Wysiegnik - element tagczacy stup oswietleniowy z oprawg
14.3. Oprawa o$wietleniowa - urzadzenie stuzace do rozdzialu, filtracji 1 przeksztatcenia
strumienia $wietlnego wysytanego przez zrodto $wiatta, zawierajace wszystkie niezb¢dne detale

do przymocowania 1 polaczenia z instalacjg elektryczng.

1.4.4. Kabel - przewdd izolowany wielozylowy, przystosowany do przewodzenia pradu
elektrycznego do uktadania w ziemi lub w powietrzu.

1.45. Fundament - konstrukcja zaglebiona w ziemi, sluzgca do zamocowania stupow
o$wietleniowych.

1.4.6. Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czesci przewodzacych dostepnych
w wypadku pojawienia si¢ na nich napigcia.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robdt odpowiedzialny jest za jako$¢ ich wykonania zgodnie z projektem,

postanowieniami kontraktu, STWIOR, obowiazujacymi normami, aktualng wiedza techniczna,
poleceniami inspektora nadzoru i wpisami w dzienniku budowy.



2. Materialy i urzadzenia

Materialy i urzadzenia do wykonania robot elektrycznych stosowaé zgodnie z projektem
technicznym, postanowieniami kontraktu i poleceniami nadzoru inwestorskiego. Przed
zbudowaniem wykonawca przedstawi informacje dotyczace zrodta wytwarzania oraz
odpowiednie $wiadectwa badan, atesty dotyczace materialow i urzadzen do akceptacji przez
inwestora. Aparatura i urzadzenia powinny posiada¢ DTR i $wiadectwa producenta oraz
certyfikaty bezpieczenstwa. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan
ilosciowych 1 jako$ciowych materiatow i1 urzadzen dostarczanych na plac budowy oraz za ich
wiasciwe sktadowanie 1 wbudowanie.

3. Sprzet

3.1. Wykonawca przystepujacy do wykonania os$wietlenia ulicznego powinien posiadaé
mozliwos¢ korzystania z nastepujacych maszyn i sprzetu gwarantujgcych wiasciwg jakos¢ robot:

- zurawia samochodowego;

- koparko-spycharki na podwoziu kotowym;

- podno$nika hydraulicznego na podwoziu samochodowym;
- zageszczarki wibracyjnej;

- spawarki transformatorowej.

4. Transport

Materialy i1 urzadzenia przewidziane do wykonania robdt nalezy transportowaé zgodnie
Z 0golng instrukcjg, zaleceniami producenta i kodeksem drogowym. Wykonawca powinien
wykaza¢ si¢ mozliwos$cig korzystania z nastgpujacych srodkdéw transportu:

- samochod skrzyniowy

- przyczepa dtuzycowa

- samochod dostawczy

- ciggnik kotowy

Przewozone materialy powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczaniem.

5. Wykonanie robot

5.1. Wymagania ogdlne

Wykonawca przedstawi do akceptacji przez inspektora nadzoru projekt organizacji
I harmonogram robot z uwzglednieniem wszystkich warunkow.

5.2. Warunki techniczne wykonania robot

Roboty nalezy wykona¢ zgodnie z:

- warunkami technicznymi wykonania odbioru robot;
- polskimi normami;

- katalogami rozwigzan technicznych;

- kartami producentow itp.



5.2.1. Wykopy pod kable

Przed przystapieniem do wykonywania wykopow nalezy sprawdzi¢ zgodnos$¢ rzednych
istniejagcych do projektowanych. Metoda wykonywania wykopoéw uzalezniona jest od
uksztaltowania i uzbrojenia terenu. Jezeli teren jest nieuzbrojony wykopy nalezy wykonywaé
przy uzyciu sprz¢tu mechanicznego.

5.2.2. Montaz ptaskownika uziemiajgcego na dnie wykopu.

Plaskownik uziemiajacy uktadany na dnie wykopu pod kabel uprzednio pogiebiajac go
0 co najmniej 10 cm i zasypujac ponownie gruntem rodzimym.

5.2.3. Uktadanie kabli i zasypywanie rowoéw kablowych z naprawg nawierzchni, montaz
przewodow ,montaz rur ostonowych.

Kable nalezy zgodnie z norma PN-76/E-05125 i normg SEP NSEP-E-004
elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.

Kable powinny by¢ uktadane w sposob wykluczajacy ich uszkodzenie przez zginanie,
skrecanie, rozcigganie w temperaturze powyzej 0°C.

Glebokos¢ utozenia kabla o§wietleniowego (od gory kabla do powierzchni) wynosi 70 cm, ktora
mozna zmniejszy¢ do 50 cm jezeli kabel o$wietleniowy uktadany pod chodnikiem, droga
rowerowa. Jezeli glebokoSci nie moga by¢ zachowane kabel nalezy uklada¢ w ostonie
otaczajacej. Jezeli grunt nie jest piaszczysty kabel ukladamy na podsypce 10 cm, zasypujemy
warstwg piasku 10 cm, warstwg gruntu 15 cm. Zaznaczamy tras¢ kabla folig koloru
niebieskiego grubosci co najmniej 0,5 mm i szerokosci 20 cm. Przy skrzyzowaniu z innymi
instalacjami podziemnymi lub drogami kabel nalezy uktada¢ w przepustach kablowych
wykonanych metodg przekopu lub przecisku. Kabel utozony w ziemi nalezy co 10 m oznaczy¢
oznacznikami kablowymi. Zasypywanie kabli nalezy wykonywa¢ warstwami, kazda ubijajac
oraz nawierzchni¢ doprowadzi¢ do stanu pierwotnego.

5.2.4. Montaz shupow oswietleniowych

Stupy nalezy ustawi¢ dzwigiem na uprzednio ustawionym 1 wypoziomowanym
fundamencie.

Whneka z tabliczka zaciskowa powinna znajdowac si¢ od strony chodnika pod katem 45° w
kierunku jazdy, 1 nie nizej jak 20 cm od powierzchni.

Konce kabli taczymy za pomoca tabliczek lub tez ztaczy 12K. Zapas kabla przy stupie powinien
wynosi¢ 2,5 m. Pomiary instalacji zyl kabla nalezy wykona¢ miernikiem 2,5 kV.

Rezystancja odniesiona do 20°C powinna wynosi¢ co najmniej 20MQ dla kabla o dtugosci do
I km.

5.2.5. Montaz opraw

Montaz opraw nalezy wykonywa¢ przy pomocy podnos$nika hydraulicznego. Kazda
oprawe przed zamocowaniem nalezy montowaé¢ po uprzednim wciggnigciu przewodow



zasilajagcych do stupow. Oprawy nalezy mocowa¢ w sposob podany przez producenta,
zabezpieczajac przed zmiang potozenia np. pod wplywem wiatru.

5.2.7. Pomiary pomontazowe

Nalezy przeprowadzi¢ nast¢pujace pomiary:

- pomiar izolacji kabli;
- pomiar uziemienia ochronnego;
- pomiar skuteczno$ci ochrony przed porazeniem (po wykonaniu statego zasilania).

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogdlne zasady kontroli jako$ci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg jakosci robot, materiatow i urzadzen.

6.2. Badania jakos$ci robdt w czasie budowy

Badania jakosci robot w czasie ich realizacji nalezy wykonywaé zgodnie z instrukcjami
zawartymi w normach i aprobatach technicznych materiatow.

7. Obmiar rob6t

Obmiar robot okresla ilo§¢ wykonanych robot zgodnie z postanowieniami kontraktu.

8. Odbior robot

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot
W odniesieniu do ilosci, warto$ci 1 jakosci. Gotowo$¢ do odbioru wykonawca zgtasza wpisem
w dzienniku budowy.

8.1. Odbior czgsciowy

Odbidr czesciowy odnosi sie¢ do poszczegdlnych etapow robot w szczegodlnosci
zanikajacych jak np. uktadanie kabli, wykonywanie przepustow itp.

8.2. Odbidr ostateczny

Przed przekazaniem do eksploatacji nalezy dokona¢ odbioru robdt, ktore polegaja migdzy
innymi na sprawdzeniu:

- poprawnosci zainstalowania urzadzen 1 aparatury;
- -jakos$¢ zainstalowanych urzadzen;

- poprawnos$¢ dziatania;

- aktualno$¢ dokumentacji powykonawczej;

- kompletno$¢ DTR, certyfikatow itp.;



- kompletno$¢ protokotdw z pomiardw.

9. Podstawa ptatnos$ci

Podstawg ptatnosci jest umowa migdzy inwestorem i wykonawca oraz protokot odbioru
koncowego potwierdzony przez komisj¢ odbioru.

10. Przepisy zwigzane

N SEP-E-001 Sieci elektroenergetyczne niskiego napigcia. Ochrona przeciwpozarowa.
N SEP-E-004 Elektroenergetyczne linie kablowe. Projektowanie i budowa.
PN-76/E-02032 Oswictlenie drog publicznych.

PN-80/C-89205 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.

PN-79/E-06314 Elektryczne oprawy oswietleniowe zewnetrzne.

PN-93/E-90401 kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i powtoce polwinitowej na
napi¢cie znamionowe nie przekraczajace 6,6 KV. Kable elektroenergetyczne na napigcie
znamionowe 0,6/1 kV.



