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STAROSTA GLIWICKI Gliwice, dnia 14.05.2024 r.

ul. Zygmunta Starego 17 %’Y

44-100 Gliwice

Sygnatura sprawy: WKT.7121.00161.2024
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Dziatajac na podstawie art. 10 ust. 5 ustawy z 20 czerwca 1997 r. - Prawo o ruchu
drogowym (tekst jednolity - Dz. U. z 2023 r. poz. 1047 ze zm.) oraz § 8 ust. 2 pkt 1 lit. b)
rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie szczegofowych
warunkdw zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzqdzaniem
(tekst jednolity - Dz.U. z 2017 r. poz. 784), po rozpatrzeniu wniosku z dnia 04.04.2024 r. (data
wptywu 08.04.2024 r.) Zarzadu Drég Powiatowych w Gliwicach w sprawie zatwierdzenia
uproszczonego projektu organizacji ruchu — schematy oznakowania wahadtowej sygnalizacji
Swietlnej na drogach powiatowych powiatu gliwickiego dla robét zwigzanych z utrzymaniem
drogi niewymagajacych catkowitego zamkniecia jezdni dla ruchu pojazdéw samochodowych,
ktére wymagaja zamian w organizacji ruchu wytacznie w czasie wykonywania czynnosci

ZATWIERDZAM PROJEKT
STALE} / CZASOWEJ ORGANIZAC)I RUCHU
W CALOSCI / W-CZESC)
BEZ-ZMIAN / PO WPROWADZENIU ZMIAN LUB WPISANIU UWAG
DOTYCZACYCH WDROZENIA ORGANIZACJI RUCHU

Zmiany lub uwagi dotyczgce wdrozenia organizacji ruchu

e tgcznie ze znakami B-41 nalezy umiescic¢ tabliczki T-20 wskazujgce na jakim odcinku
zakaz obowigzuje — zgodnie z pkt. 3.1.3 zalgcznika nr 1 do rozporzqdzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegotowych warunkow technicznych dla
znakdw i sygnatow drogowych oraz urzqdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow
ich umieszczania na drogach (t.j. Dz. U. z 2019 r. poz. 2311 ze zm.). |,

e W przypadku wykopow w jezdni glebszych niz 0,5 m lub pozostawienia na jezdni maszyn
drogowych, za zaporami drogowymi ustawionymi prostopadle do osi jezdni nalezy
stosowac ostony energochtonne lub pryzmy piasku. Zapory drogowe U-20 zastosowane do
wygradzania czesci jezdni (lub jezeli w ich miejsce zastosowano tablice kierujacg U-3d)
powinny by¢ zawsze wyposazone w elementy odblaskowe i lampy ostrzegawcze — zgodnie z
pkt. 11.2 zatgcznika nr 4 do w/w rozporzqdzenia.
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Pozostate uwagi:
Zobowiazuje sie Projektanta do naniesienia wyzej wymienionych zmian do projektu
organizacji ruchu przed oddaniem go Wykonawcy oznakowania.
1. Oznakowanie nalezy wykonac i ustawi¢ zgodnie ze szczegdfowymi warunkami technicznymi
dla znakéw i sygnaféw drogowych oraz urzqdzen bezpieczeristwa ruchu drogowego i
warunkow ich umieszczania na drogach (tekst jednolity - Dz. U. z 2019 r. poz. 2311 ze zm.) oraz
zgodnie z rozporzadzeniem Ministréw Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji
z dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakéw i sygnatow drogowych (tekst jednolity - Dz. U. z 2019
poz. 2310 ze zm.).
2. Na czas wykonywanych robdt naleizy zapewni¢ mieszkanncom dojscie i dojazd do posesji
sasiadujgcych z przedmiotowg inwestycj3. .
3. Na podstawie § 8 ust. 7 rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z 23 wrzesnia 2003 r.
w sprawie szczegdtowych warunkdw zarzqdzania ruchem na drogach oraz wykonywania
nadzoru nad tym zarzqdzaniem okreslam termin, w ktérym powinna zosta¢ wprowadzona
zatwierdzona organizacja ruchu na dzier 14.05.2025 r.
4. Osoby wykonujace czynnosci zwigzane z robotami w pasie drogowym powinny by¢ ubrane
w odziez ostrzegawcza o barwie pomarariczowej lub zottej i wyposaione
w elementy odblaskowe (utatwiajace ich spostrzeganie przez kierujgcych).
5. Zgodnie z § 12 ust. 1 rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z 23 wrzesnia 2003 r.
w sprawie szczegéfowych warunkéw zarzqdzania ruchem na drogach oraz wykonywania
nadzoru nad tym zarzgdzaniem Jednostka wprowadzajgca organizacje ruchu zawiadamia:
- Staroste Gliwickiego,
- Komendanta Miejskiego Policji w Gliwicach,
- Zarzad Drog Powiatowych w Gliwicach,
o planowanym rozpoczeciu prac, podajgc date, czas i miejsce ich wykonywania, co hajmniej na
24 godziny przed ich rozpoczeciem. Organizacja ruchu moze by¢ wprowadzona pod warunkiem
braku sprzeciwu ze strony organu zarzadzajgcego ruchem.
W przypadku przesytania zawiadomienia Staroscie Gliwickiemu, zawiadomienie to _mozna
ztozy¢ dokumentem elektronicznym podpisanym kwalifikowanym podpisem elektronicznym
albo podpisem potwierdzonym profilem zaufanym ePUAP, podpisanym wtasnorecznie —
dostarczonym przez operatora pocztowego lub osobiscie, powotujac sie na numer pisma
zatwierdzajacego.
6. Brak zawiadomienia zgodnie z § 12 ust. 2 i 4 rozporzadzenia Ministra Infrastruktury

z 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie szczegotowych warunkow zarzgdzania ruchem na drogach
oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzqdzaniem, o ktérym mowa powyzej, skutkuje utratg
waznosci zatwierdzonej organizacji ruchu i koniecznoscia ponownego wystapienia do
Starosty Gliwickiego o zatwierdzenie projektu organizacji ruchu lub zmian tej organizacji.
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POUCZENIE

Na przedmiotowe zatwierdzenie projektu organizacji ruchu na podstawie art. 3 § 2 pkt 6
i art. 53 § 2a ustawy z 30.08.2002 r. - Prawo o postepowaniu przed sagdami administracyjnymi
(Dz.U. z 2019 r. poz. 2325 ze zm.) oraz uchwaty Naczelnego Sadu Administracyjnego (7)
z 26 czerwca 2014 r., | OPS 14/13, przystuguje prawo do ztozenia skargi do Wojewdédzkiego

Sadu Administracyjnego w Gliwicach.

Otrzymuja:
1. Adresat — 1 egz. projektu
2. Komendant Miejski Policji w Gliwicach — bez zatacznika (ePUAP)

3. a/a— 1 egz. projektu
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ZDP/DZ/5420-650d/C/64/24

PROJEKT UPROSZCZONY ZMIANY
ORGANIZACJI RUCHU

Schematy oznakowania wahadlowej sygnalizacji
swietlnej na drogach powiatowych
administrowanych

przez Zarzqd Drog Powiatowych w Gliwicach

Inwestor: Zarzad Drog Powiatowych w Gliwicach

44-100 Gliwice ul. Zygmunta Starego 17

Projektowatl: mgr inz. Natalia Tomaszewska

/{ Niniejszy projekt organizacji ruchu
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OPIS TECHNICZNY

1. Podstawa opracowania i podstawy prawne

— akty prawne zwigzane z zarzadzaniem i organizacjg ruchu:

e Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. z 2024 r. poz. 320)

e Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 24 czerwca 2022 r. w sprawie przepisow
techniczno-budowlanych dotyczacych drog publicznych ( tekst jednolity Dz. U. z 2022 r.
poz. 1518)

e Rozporzadzenie Ministréw Infrastruktury oraz Spraw Wewngtrznych i Administracji
z dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakow i sygnatéw drogowych (Dz. U. z 2019 r.
poz. 2310 z p6zn. zm.)

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegétowych
warunkoéw technicznych dla znakéw i sygnatow drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach
(Dz. U.z2019r. poz. 2311 z pézn. zm.)

e Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchu drogowym (Dz. U. z 2023 r. poz. 1047
z pézn. zm.)

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie
szczegdtowych warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru
nad tym zarzadzaniem (Dz. U. z2017 r. poz. 784)

2. Przedmiot i zakres opracowania

Przedmiotem opracowania jest uproszczony projekt organizacji ruchu
z wykorzystaniem wahadtowej sygnalizacji swietlnej dla robét zwigzanych z biezacym
utrzymaniem drog powiatowych powiatu gliwickiego administrowanych przez Zarzad
Drég Powiatowych w Gliwicach w 2024 r. niewymagajacych catkowitego zamkniecia
jezdni dla ruchu pojazdéw samochodowych, ktére wymagajg zmian w organizacji ruchu
wylacznie w czasie wykonywania czynnosci.

W celu zminimalizowania utrudnien w ruchu podczas prowadzenia robét przyjeto
ograniczenia predkosci do 40 km/h (nizsze ograniczenia predkosci mozna stosowac
w przypadku gdy parametry techniczne i geometria drogi wymuszajg takie rozwigzanie).

3. Charakterystyka roboét

Projekt uproszczony ma zastosowanie do robét krétko trwajacych — roboty
prowadzone sa w jednym miejscu nieprzerwanie, nie diuzej niz jeden dzien,
a oznakowanie pozostaje w miejscu przez caty okres prowadzenia prac.

W celu zminimalizowania utrudnien przyjeto maksymalne diugosci
zawezonych odcinkéw drogi dla robdt krétko trwajacych o dtugosci 500 m.



4. Zasady umieszczania znakow, urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego
i prowadzenia robot

Oznakowanie na czas robot nalezy umieszczaé zgodnie z rozporzadzeniem
w sprawie szczegétowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych
oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach
(Dz. U. z 2019 r. poz. 2311 z p6zn. zm.). Znaki stosowane do oznakowania rob6t musza
by¢ wykonane o jedng grupe wielkosci wyzszg niz zastosowane na danej drodze (dla drog
powiatowych muszg to by¢ znaki w rozmiarze ,,duze”).

Projektowane znaki nalezy umieszcza¢ w odleglosci minimum 20 m od znakéw
istniejacych (na drogach o dopuszczalnej predkosci powyzej 60 km/h) oraz w odlegtosci
minimum 10 m od znakdéw istniejacych (na pozostatych drogach). Znaki nalezy
umieszcza¢ w miejscach zapewniajacych ich optymalng dostrzegalnosé.

W miejscach, w ktérych obowigzuje lokalne ograniczenie predkosci o wartosci
mniejszej niz przewiduje schemat niedopuszczalne jest podwyzszanie dopuszczalnej
predkosci.

Oznakowanie istniejace, kolidujace z projektowanym nalezy na czas robdt
bezwzglednie zaslania¢ w sposob nie powodujacy uszkodzenia ani obnizenia jego
parametréw technicznych, pamigtajac o jego odstonieciu po zakonczeniu robét.

Szerokos$é jezdni dla organizacji ruchu przedstawionych w projekcie nie powinna
by¢ mniejsza niz 2,75 m dla jednego pasa ruchu

Doboér programu wahadlowej sygnalizacji swietlnej nalezy wykona¢ na podstawie
nastgpujacej procedury:

e Na podstawie tablicy przedstawiajgcej obliczenia przepustowosci (schemat 8),
znajac zakres robdt (dtugosé zawezonego odcinka drogi) oraz natgzenia ruchu
przyja¢ dtugosé cyklu dla wartosci natezenia maksymalnego Qmax wigkszej niz
dla danego odcinka drogi (zaleca si¢ przyja¢ najblizsza wigkszg wartosé¢ niz
nate¢zenie ruchu na danym odcinku drogi)

e Znajac zakres robot (dtugosé zawezonego odcinka drogi) oraz cyklu przyjaé
wlasciwy program sygnalizacji swietlnej (schemat 4-7)

W przypadku natezen ruchu dla danego zakresu robét wigkszych od maksymalnej
wartosci przedstawionej na schemacie 8 dopuszcza si¢ jedynie prowadzenie robdt przy
recznym kierowaniu ruchem przez osoby posiadajace wiasciwe uprawnienia.

W przypadku chwilowych zatorow w ruchu na odcinku objetym ruchem
wahadlowym sterowanym za pomocg sygnalizacji $wietlnej nalezy przej$¢ na r¢czne
kierowanie ruchem przez osoby posiadajace wlasciwe uprawnienia.

Sterowanie ruchem wahadlowym za pomocg sygnalizacji $wietlnej dotyczy
jedynie odcinkow bez skrzyzowan na odcinku objetym ruchem wahadtowym.

Na odcinku drogi sterowanej za pomoca wahadlowej sygnalizacji $wietlnej oraz
w odleglosci do 100 m od sygnalizacji (w obu kierunkach) nalezy zneutralizowac
wszystkie przejscia dla pieszych (przestoni¢ znaki D-6 i wustawi¢ zapory
U-20c na chodniku uniemozliwiajace przejscie w tym miejscu).



Nalezy dazy¢ do minimalizacji dtugosci odcinkéw objetych zmiang organizacji
ruchu. Kazdorazowo nalezy wymaga¢ czyszczenia kot pojazdéow wyjezdzajacych z placu
budowy na drogg.

Pojazdy wykonujace roboty na drodze powinny by¢ wyposazone zgodnie z zapisami
pkt. 11.1 zalgcznika nr 4 do rozporzadzenia w sprawie szczegétowych warunkow
technicznych dla znakéw 1 sygnaldéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa
ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz. U. z 2019 r. poz. 2311
z pOzn. zm.). :

W trakcie prowadzenia rob6t nalezy zachowaé mozliwos¢ dojazdéw i dojsé do poses;ji
sgsiadujgcych z miejscem robdt (o terminie i zakresie ograniczen w ruchu powiadomic¢ nalezy
administratoréw budynkéw i posesji w strefie robot).

Jednostka prowadzaca roboty w pasie drogowym zobowigzana jest do utrzymania

w nalezytym stanie zastosowanych znakéw drogowych, urzadzen sygnalizacyjnych
i urzgdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego.

5. Wykaz schematéw oznakowania

Sygnalizacja Swietlna

1) Droga o przekroju 1x2 V=50 km/h (obszar zabudowany) oznakowanie wahadtowej
sygnalizacji Swietlnej;

2) Droga o przekroju 1x2 V=90 km/h (obszar niezabudowany) oznakowanie wahadiowe;j
sygnalizacji swietlne;j,

3) Obliczenia czaséw migdzyzielonych,

4) Programy sygnalizacji swietlnej o dtugosci cyklu T=180 s,

5) Programy sygnalizacji $wietlnej o dlugosci cyklu T=150 s,

6) Programy sygnalizacji $wietlnej o dlugosci cyklu T=120s,

7) Programy sygnalizacji $wietlnej o dtugosci cyklu T=90s1i 70 s,

8) Obliczenia przepustowosci.

6. Przewidywany termin wprowadzenia czasowej organizacji ruchu

Przedmiotowy projekt uproszczony zmiany organizacji ruchu z wykorzystaniem
wahadlowej sygnalizacji $wietlnej bedzie wykorzystywany dla oznakowania robét na sieci
drég powiatowych powiatu gliwickiego administrowanych przez Zarzad Drog Powiatowych
w Gliwicach w roku 2024.

7. Zalecenia wykonawcze

e Oznakowanie pionowe wykona¢ z rozmiarze ,,duze” z folii odblaskowych drugiej
generacji. Tarcze znakow wykonaé z blachy stalowej ocynkowanej i pomalowanej
proszkowo z podwdjnie zagieta krawedzig.

e Urzadzenia bezpieczenstwa ruchu drogowego powinny by¢ pokryte folig odblaskowa
drugiej generacji.

e Wszelkie roboty wynikajace z zakresu niniejszego opracowania prowadzi¢ pod nadzorem
osoby uprawnionej, zgodnie z przepisami BHP oraz warunkami wynikajacymi
z obowiazujacych przepisow.



8. Uwagi koncowe

Kazda zastosowana organizacja ruchu wg niniejszego projektu wymaga
zawiadomienia przez jednostk¢ wprowadzajaca organizacje ruchu Staroste Gliwickiego,
Zarzad Drog Powiatowych w Gliwicach oraz Komendanta Komendy Miejskiej Policji

- w Gliwicach o planowanym rozpoczgciu prac, podajac date, czas i miejsce ich wykonywania
co najmniej na 24 godziny przed ich rozpoczgciem. Organizacja ruchu moze by¢
wprowadzona pod warunkiem braku sprzeciwu ze strony organu zarzadzajacego ruchem.
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Wahadtowa sygnalizacja swietlna
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Zasady stosowania znaku B-41:
- jezeli miejsce prac wystepuje w poboczu, a po drugiej stronie jest

- jezeli w miejscu prac po obu stronach wystepuje pobocze wéwezas nie

- jezeli miejsce prac wystepuje w chodniku - znaki nalezy stosowad wraz

chodnik - znakéw nie naleiy stosowac;
nalezy stosowa¢ znaku B-41 na prawym poboczu patrzac od znaku A-12b;

z tabliczkami o tresci ,Przejscie drugq strona drogi”
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Oznakowanie wahadtowa sygnalizacja swietlna - droga o przekroju 1x2 V= 50 km/h (obszar zabudowany)




Zasady stosowania znakv B-41:
. . o= - jezeli miejsce prac wystepuje w poboczu, a po drugiej stronie jest
Wahadtowa sygnalizacja swietlna Ehodnik - mnakéw nie nalety stosowad: s srome)
- jeteli w miejscu prac po obu stronach wystepuje pobocze wéwczas nie
nalezy stosowaé znaku B-41 na prawym poboczu patrzqc od znaku A-12b;
- jeteli miejsce prac wystepuje w chodnikv - znaki nalezy stosowac wraz
z tabliczkami o tresci ,Przejscie druga stronag drogi”
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Na odcinku drogi sterowanej za pomoca wahadtowej | ﬁ
sygnalizacji swietlnej oraz w odlegtfosici do 100 m. A-14
od sygnalizacji (w obu kierunkach) '
naleiy zneuvtralizowad wszystkie przejscia dla pieszych
{przystoni¢ znaki D-6 i na chodniku ustawi¢ zapory U-20c v
uniemoiliwiajace przejicie w tym miejscu) 9 r
I

NY

Oznakowanie wahadtowa sygnalizacja swietlna - droga o przekroju 1x2 V=90 km/h (obszar niezabudowany)




Wahadtowa sygnalizacja swietlna

Obliczenia czaséw miedzyzielonych

o+
tim) | 100 | 150 | 200 250 300 | 350 | 400 450 500
Obliczenia wartosci min. czaséw miedzyzielonych
t, [s] 9,91 14,41 18,92 23,42 27,92 32,43 36,94 41,44 45,95
t, [s] 0 0 0 0 0 0 0 0 0
t; [s] 3 3 2 3 3 3 3 3 3
t, [s] 12,91 17,41 21,92 26,42 30,93 35,43 39,94 44,44 48,95
Przyjete wartosci min. czaséw miedzyzielonych
tols] | 13 18 | 22 27 31 | 36 | 40 | a5 45
gdzie:
L - zakres robst, Niniejszy projekt organizacji ruchu
te - czas ewakuagji, . .
td - czas dojazdu, Statet / Czasowe] /oo, ETTERRVRIY T T TTETTYPRRRT,
tz - czas trwania sygnatu zéttego, O‘S‘I‘Z‘U‘:&ﬁf/ zatwierdzam / w catodci / wezesei

tm - minimalny czas miedzyzielony,

tm - przyjety czas miedzyzielony. / po wprowadzeniu zmlan lub wprsamu uwiag

zgod-nen pismem Wkr.7121, IHET . AOLY
Termin waznosci zatwierdzenia . ’ﬂ! '-OS\ «ZQ,?.(—

Do obliczen przyjeto nastepujace wartosci:

Podpis
tz=3s,
lp=10m,
ve= 11,11 m/s,

vd= 11,11 m/s.

Obliczenia czaséw miedzyzielonych




Wahadtowa sygnalizacja swietlna

dtugos¢ odcinka robét L = 100 m

Maksymalne natezenie ruchu dla odcinka drogi {oba kierunki) Qmax = 1251 E/h
76 60
n1

H
H

2

wa 08

dtugos¢ odcinka robét L = 150 m

<]

7375

Maksymalne nateienie ruchu dla odcinka drogi (oba kierunki) Qmax = 1171 E/h
180
[11]

E

¥
li

W Hs

dtugosc odcinka robot L = 200 m

Maksymalne nateienie ruchu dla odcinka drogi (oba kierunki) @max = 1107 E/h
47N

180

e b

dtugosc odcinka robot L = 250 m. Maksymalne nateienie ruchu dla odcinka drogi (oba kierunki) Qmax = 1026 E/h

<
4

[
3
g

dtugosc odcinka robét L = 300 m Maksymalne nateienie ruchu dla odcinka drogi (oba kierunki) Qmax = 962 E/h

wo

X1

s
3

[ >4

13

dtugosé odcinka robét L = 350 m

Maksymalne nateienie ruchu dla odcinka drogi {(oba kierunki) Qmax = 882 E/h
55 57 180
X1

70 1 1

dtugosé odcinka robét L = 400 m Maksymaine nateienie ruchu dla odcinka drogi (oba kierunki) Qmax = 818 E/h
5153

180
0

[

dtugos¢ odcinka robét L = 450 m Maksymalne nateienie ruchu dla odcinka drogi (oba kierunki) Qmax = 738 E/h
4448
K1

180
2

dtugosc odcinka roboét L = 500 m Maksymalne nateienie ruchu dla odcinka drogi {oba kierunki) @max = 673 E/h

3
:

X1

|

Rz

133

Ninigjszy projekt organizacji ruchu

<taial [ czasowe] f
odrzucam | 2atwierdzam / W catosci / n—ea!:ﬁer
fer—rmar | PO wprowadzeniu 2mian lub wpisaniu uwag

A6 AUA.....

zgodnie 7 pismem WKTJH'L.I . ,05‘ /192_(
Termin Waznosci satwierdzenia . /0028 A0

Podpis ‘ .......................

ZASTl\ s
aty KOmUnH ;

Programy sygnalizacji swietlnej o dtugosci cyklu T=180 s
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Wahadtowa sygnalizacja swietina

dtugoic odcinka robot L = 100 m Maksymalne natezenie ruchu dla odcinka drogi (oba kierunki) Qmax = 1212 E/h

63 45

]
a

5 138 140

dtugosc odcinka robét L = 150 m Maksymalne natezenie ruchu dla odcinka drogi {oba kierunki) Qmax = 1116 E/h

58 40 1

8

133135

dfugosc odcinka robét L = 200 m Maksymalne natezenie ruchu dla odcinka drogi (oba kierunki) Qmax = 1039 E/h

|
3

12% 131

|

Maksymalne natezenie ruchu dla odcinka drogi {oba kierunki) Qmax = 943 E/h
1

dtugosé odcinka robét L = 250 m.

5

u
vl

4+

124 124

dtugosc odcinka robét L = 300 m Maksymalne nateienie ruchu dla odcinka drogi {(oba kierunki) Qmax = 866 E/h

45 47

l|

120 173

dfugosc odcinka robét L = 350 L Maksymalne natezenie ruchu dla odcinka drogi (oba kierunki) Qmax = 770 E/h

l

dtugosc odcinka robét L = 400 m Maksymalne nateienie ruchu dla odcinka drogi (oba kierunki) Qmax = 693 E/h

4 38

]

M n3

'
R

dtugosc¢ odcinka robot L = 450 m Maksymalne natezenie ruchu dla odcinka drogi (oba kierunki) Qmax = 596 E/h
31 39

el
=3

|

dtugosé odcinka robgtnL =500m Maksymalne nateienie ruchu dla odcinka drogi (oba kierunki) Qmax = 519 E/h

b

101 104

~
=

Niniejszy projekt organizacji ruchu

SEHEI/ CZASOWE] [ovviiviviiiiiiin s siinessssres sssssssesense oo
eerzovanT/ zatwierdzam / w catodci / wczeéel
bezzmisa~/ po wprowadzeniu zmian lub wpisaniu uwag

zgodnie z pismem WKT.7121, W/fﬁ/,ﬁo,l"’l
Termin waznosci zatwierdzenia 4416‘};/3@3{;"

Podpis

Programy sygnalizacji swietinej o dfugosci cyklu T=150 s

5




Wahadtowa sygnalizacja swietlna

dtugosé odcinka robot L = 100 m Maksymalne natezenie ruchu dla odcinka drogi (oba kierunki) @Qmax = 1155 E/h
468 50 120
K1 [11] /]
& wa no
O N B R R O R 1 O M R S
dtugos¢ odcinka robét L = 150 m Maksymalne natezenie ruchu dla odcinka drogi (oba kierunki) Qmax = 1034 E/h
43 45 120
xt R T T T T T 1 o e e e e T e T AR |
40 103 165
« [T A e A At (O e e T T I | | ]
dtugosc¢ odcinka robét L = 200 m Maksymalne nateienie ruchu dla odcinka drogi (oba kierunki) Qmax = 938 .
3% a nue
x1 [T AT T T A T T e e W e T U WO !
&0 ¥
v [T e e P T e, M S e A T - I
dtugos¢ odcinka robst L = 250 m. Maksymalne nateienie ruchu dla odcinka drogi (oba kierunki) Qmax = 818 E/h
MO 120
K1 [[1] i
40 74 e
K2 /] i
dtugosc odcinka robét L = 300 m Maksymalne nateienie ruchu dla odcinka drogi (oba kierunki) Qmax = 722 E/h
30 32 120
OO 115 0 O G O 0 B G 0 O i 0 R AR U AU WA i RS IR
0 90 9%
< (TOTIEEE e T O E T T | | [T T T T
dtugosc odcinka robét L = 350 m Maksymalne nateienie ruchu dla odcinka drogi {oba kierunki) Qmax = 601 E/h
n L]
O i AN LR RN SRR E RN IR RN AR ER RN EY HR
&0 A5 8
K2 /] [T j
dtugosé odcinka robét L = 400 m Maksymalne natezenie ruchu dla odcinka drogi {(oba kierunki) Qmax = 505 E/h
nn 129
« [T | | e e e e T T
40 81 83
K2

\ |

Niniejszy projekt organizacii ruchu

stef | CZBSOWE] [icoiurrismmnespmmmmmmneiesisisnssss .
=2 1
pdespean | Jatwierdzam | w caosci | w-e2es6
. i isaniu uwa
bezzmizn [ PO wprowadzeniu zmian lub wgﬁa g - __
(P A eiaeioft 5

zgodnie z pismem WKT7121. - /ﬂ{@?ﬁﬁﬂf

Termin waznosci zatwierdzenia ..An 1

Podpis

Programy sygnalizacji swietlnej o dtugosci cyklu T=120 s




Wahadtowa sygnalizacja swietina

dtugosc odcinka robot L = 100 m

23 35

K1
k2
dfugosc odcinka robot L = 150 m
i 30
K1
K2
dtugosé odcinka robot L = 200 m
24
K1
K2
dtugosc odcinka robét L = 250 m.
% n
K1
K2
dtugosc odcinka robét L = 300 m
15 17
K1
K2
dtugosc odcinka robot L = 100 m
3 5
K1
K2
4
dfugosc odcinka robot L = 150 m
18 20
K1
K2
dtugosc odcinka robét L = 200 m
14 14
K1
K2

Niniejszy projekt organizacji ruchu
statef/ CZaSOWE] /uvioivivni i S
edraueam | zatwierdzam / w calodci / wczesel

~sez—zmmiian / po wprowadzeniu zmian lub wpisaniu uwag
W16 ZRY

zqgodnie z pismem WKT.7121. S 5.

Termin waznosci zatwierdzenia ’ﬂf@?wg—”

Maksymalne natezen

gi!ﬂEE“ dl!‘ctﬂ:'lll:::‘:i!:E;[i'(::l!’!"lil'I “.Ivmi..‘ g IDESL E/h

78 80

Maksymalne natezenie ruchu dla odcinka drogi (oba kierunki) @max = 898 E/h

]

T3 75

Maksymalne nateizenie ruchu dla odcinka drogi {oba kierunki) Qmax = 770 E/h

8

7

Maksymalne natezenie ruchu dla odcinka drogi {oba kierunki) Qmax = 609 E/h

3

84 86

Maksymalne nateienie ruchu dla odcinka drogi (oba kierunki) Qmax = 481 E/h

o

0

40 62

Maksymalne nateienie ruchu dla odcinka drogi {oba kierunki) Qmax = 948 E/h

70

\

0 é&o

|

Maksymalne nateienie ruchu dla odcinka drogi (oba kierunki) Qmax = 742 E/h

70

53 55

Maksymalne natezenie ruchu dla odcinka drogi (oba kierunki) Qmax = 577 E/h

Ll

4 5

Programy sygnalizacji swietlnej o dtugosci cyklu T=90 s i 70 s




Wahadtowa sygnalizacja swietlna

diugosc zakres rob6t [m]

oyldu T 100 150 200 250 300 350 400 450 500

Is] [cIe/n}|@[E/h]| C [E/h]| @ E/h]| € [E/h]| Q [E/b]| C [E/h) | C [E/h]| C [E/h]| @ [E/h} | C [E/h]| @ [E/h] | C [E/h]| Q [E/h] | C [E/h]| Q [E/h]| C [E/h]| Q [E/h]

180 626 1251 | 586 1171 | 554 | 1107 | 513 1026 | 481 362 441 882 £09 818 369 738 337 673

150 606 1212 | 558 1116 | 520 1039 | 472 943 433 866 385 770 247 693 298 296 260 519

120 578 | 1155 | 517 1034 | 469 938 405 818 361 722 301 601 253 505

90 529 1058 | 449 898 385 770 305 609 241 431 - - - - -

70 474 548 371 742 289 577 - . - T . z = = =

gdzie:

C - przepustowosc wlotu (relacji)
Q - maksymalne natezenie ruchu dla odcinka drogi (oba kierunki)

Niniejszy projekt arganizacji ruchu

statej-/ czasowej /... :
| zatW|erdzam f w catosci { weezadd
beg—zmiamTy po wprowadzemu zmlan lub wplsamu uwag

&y
zgodnie z pismem WKT.7121, 5, g‘%@
Termin waznoscl zatwierdzenia / \
Pﬂdpis ....‘...m,...,,...,,.“......‘.,,..

Obliczenia przepustowosci




