STAROSTA GLIWICKI Gliwice, dnia 26.01.2024 r.
ul. Zygmunta Starego 17
44-100 Gliwice

Sygnatura sprawy: WKT.7121.00048.2024

Zarzad Drég Powiatowych
w Gliwicach

ul. Zygmunta Starego 17
44-100 GLIWICE

Dziatajgc na podstawie art. 10 ust. 5 ustawy z 20 czerwca 1997 r. - Prawo o ruchu
drogowym (tekst jednolity - Dz. U. z 2023 r. poz. 1047 ze zm.) oraz § 8 ust. 2 pkt 1 lit. b)
rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie szczegotowych
warunkow zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzqdzaniem
(tekst jednolity - Dz.U. z 2017 r. poz. 784), po rozpatrzeniu wniosku z dnia 18.01.2023 r. (data
wptywu 19.01.2024 r.) Zarzadu Drég Powiatowych w Gliwicach w sprawie zatwierdzenia
uproszczonego projektu organizacji ruchu dla robét zwigzanych z utrzymaniem drég
powiatowych powiatu gliwickiego niewymagajacych catkowitego zamkniecia jezdni dla ruchu
pojazdow samochodowych, ktére wymagaja zamian w organizacji ruchu wyfacznie w czasie
wykonywania czynnosci

ZATWIERDZAM PROJEKT
STALE} / CZASOWES ORGANIZAC)I RUCHU
W CAtOSCl / W-CZESCH
BEZZMIAN / PO WPROWADZENIU ZMIAN LUB WPISANIU UWAG
DOTYCZACYCH WDROZENIA ORGANIZACH RUCHU’

Zmiany lub uwagi dotyczace wdrozenia organizacji ruchu

e W przypadku prowadzenia robét po stronie pobocza, przy réwnoczesnym wystepowaniu
chodnika po przeciwnej stronie drogi nie ma uzasadnienia dla zastosowania znakéw B-41
(piesi zobowigzani sg do poruszania sie po chodniku). Jezeli w miejscu prowadzonych robét
wystepuja po obu stronach drogi pobocza wéwczas nie nalezy stosowac znaku B-41 na
prawym poboczu patrzac w kierunku prowadzonych robét (piesi idacy poboczem powinni
poruszac sie lewa strong drogi). Jezeli w miejscu prowadzonych robdt po obu stronach
drogi lub po stronie robot wystepuje chodnik dla pieszych to wéwczas pod znakami B-41
zastosowac nalezy odrebne tabliczki o tresci ,Przejscie drugg strong ulicy” i T-20 wskazujgce
na jakim odcinku zakaz obowigzuje — zgodnie z pkt. 3.1.3 zatqcznika nr 1 do rozporzqdzenia
Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegofowych warunkdw
technicznych dla znakow i sygnatow drogowych oraz urzqdzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego i warunkdw ich umieszczania na drogach (t.j. Dz. U. z 2019 r. poz. 2311 ze zm.).
e Przy stopniowaniu predkosci zastapi¢ projektowane znaki B-33 ,70 km/h” znakami B-33
»60 km/h” —schemat nr 12 — zgodnie z pkt. 3.2.34.4 zatqcznika nr 1 do w/w rozporzqdzenia.

* niepotrzebne skresli¢
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e Dla odcinkéw robot przekraczajacych 0,5 km tacznie ze znakami ostrzegawczymi
zastosowac tabliczki T-2, a na koncu odcinka robdt powtérzyé w/w znaki tacznie
z tabliczkg T-3a ~ schemat nr 11 i 12 — zgodnie z pkt. 2.1.4 zatgcznika nr 1 do w/w
rozporzqgdzenia.

¢ Do uchylenia znakéw B-33 zastosowaé odpowiednie znaki B-34 lub za miejscem
prowadzonych robét umiesci¢ znaki B-33 z predkoscia obowigzujagca na danym odcinku
drogi — schemat nr 11 i 12 — zgodnie z pkt. 3.2.35, 3.2.34.4 zalqcznika nr 1 do w/w
rozporzqdzenia.

e Pojazd wykorzystywany przy robotach prowadzonych w pasie drogowym powinien by¢
wyposazony w ostrzegawczy sygnat $wietlny btyskowy barwy zéttej, widoczny ze wszystkich
stron z odlegtosci co najmniej 500 m, przy dobrej przejrzystosci powietrza. Pojazd powinien
byc oznakowany pasami na przemian barwy biatej i czerwonej
o wymiarach 250 x 250 mm, na catej szerokosci pojazdu, albo tablica ostrzegawczg lub
tablicg zamykajaca — zgodnie z pkt. 11.1 zatgcznika nr 4 do w/w rozporzqdzenia.

Il. Pozostate uwagi:
Zobowigzuje sie Projektanta do naniesienia wyzej wymienionych zmian do projektu
organizacji ruchu przed oddaniem go Wykonawcy oznakowania.
1. Oznakowanie nalezy wykonac i ustawic zgodnie ze szczegdtowymi warunkami technicznymi
dla znakow i sygnafow drogowych oraz urzqdzern bezpieczeristwa ruchu drogowego i
warunkow ich umieszczania na drogach (tekst jednolity - Dz. U. z 2019 r. poz. 2311 ze zm.) oraz
zgodnie z rozporzadzeniem Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji
z dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakdw i sygnatow drogowych (tekst jednolity - Dz. U. z 2019
poz. 2310 ze zm.).
2. Na czas wykonywanych robot nalezy zapewni¢ mieszkaricom dojscie i dojazd do posesji
sgsiadujacych z przedmiotowg inwestycja.
3. Na podstawie § 8 ust. 7 rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z 23 wrzesnia 2003 r.
w sprawie szczegolowych warunkow zarzqdzania ruchem na drogach oraz wykonywania
nadzoru nad tym zarzgdzaniem okreslam termin, w ktorym powinna zosta¢ wprowadzona
zatwierdzona organizacja ruchu na dzien 25.01.2025 r.
4. Osoby wykonujgce czynnosci zwigzane z robotami w pasie drogowym powinny by¢ ubrane
w odziez ostrzegawczg o barwie pomaranczowej lub idttej i wyposaione
w elementy odblaskowe (utatwiajgce ich spostrzeganie przez kierujacych).
5. Zgodnie z § 12 ust. 1 rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z 23 wrze$nia 2003 r.
w sprawie szczegéfowych warunkow zarzqdzania ruchem na drogach oraz wykonywania
nadzoru nad tym zarzqdzaniem Jednostka wprowadzajaca organizacje ruchu zawiadamia:
- Staroste Gliwickiego,
- Komendanta Miejskiego Policji w Gliwicach,
- Zarzad Drog Powiatowych w Gliwicach,
o planowanym rozpoczeciu prac, podajgc date, czas i miejsce ich wykonywania, co najmniej na
24 godziny przed ich rozpoczeciem. Organizacja ruchu moze by¢ wprowadzona pod warunkiem
braku sprzeciwu ze strony organu zarzgdzajgcego ruchem.
W_przypadku przesyfania zaw_jaﬂorhienia Staroscie Gliwickiemu, zawiadomienie to moina
ztozyé dokumentem elektronicznym podpisanym kwalifikowanym podpisem elektronicznym
albo podpisem potwierdzonym profilem zaufanym ePUAP, podpisanym wiasnorecznie —
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dostarczonym przez operatora pocztowego lub osobiscie, powotujac sie na numer pisma

zatwierdzajgcego.
6. Brak zawiadomienia zgodnie z § 12 ust. 2 i 4 rozporzadzenia Ministra Infrastruktury

z 23 wrzeénia 2003 r. w sprawie szczegétowych warunkow zarzgdzania ruchem na drogach
oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzqdzaniem, o ktorym mowa powyZej, skutkuje utrata
waznosci zatwierdzonej organizacji ruchu i koniecznoscig ponownego wystgpienia do
Starosty Gliwickiego o zatwierdzenie projektu organizacji ruchu lub zmian tej organizaciji.

Z up\ Starosty
mgr Grzggorz Olejniczak

iw ZASTEPCH NLELZELWIKA
ydzlatu Kemunifacil i Traneparty

(podpisorganu zarzgdzajacego ruchem)

POUCZENIE

Na przedmiotowe zatwierdzenie projektu organizacji ruchu na podstawie art. 3 § 2 pkt 6
i art. 53 § 2a ustawy z 30.08.2002 r. - Prawo o postepowaniu przed sadami administracyjnymi
(Dz.U. z 2019 r. poz. 2325 ze zm.) oraz uchwaty Naczelnego Sadu Administracyjnego (7)
z 26 czerwca 2014 r., | OPS 14/13, przystuguje prawo do ztozenia skargi do Wojewéddzkiego
Sadu Administracyjnego w Gliwicach.

Otrzymuja:
1. Adresat — 1 egz. projektu
2. Komendant Miejski Policji w Gliwicach — bez zatgcznika (ePUAP)
3. afa— 1 egz. projektu
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ZDP/DZ/5420-650d/C/3/24

Uproszczony Projekt Organizacji Ruchu

Dla robot zwigzanych z utrzymaniem drog powiatowych powiatu gliwickiego
niewymagajgcych catkowitego zambkniecia jezdni dla ruchu pojazdow
samochodowych, ktore wymagajq zmian w organizacji ruchu wylgcznie w czasie
wykonywania czynnosci

Niniejszy projekt organizacil ruchu
sheter [ czasowe] /.,
Sorean / zatwiardizam / w catoss)

bes—grmiam po wprewadzenlu 2mlan Iub wpisaniu uwag
a2 inem W72 000"'2? LOIU-:

Opracowatl:
mgr inz. Adam Wolak
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OPIS TECHNICZNY

1. Podstawa opracowania i podstawy prawne

- akty prawne zwigzane z zarzadzaniem i organizacjg ruchu :

e Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. z 2023 r. poz. 645
Z pézn. zm.)

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 24 czerwca 2022 r. w sprawie przepisow
techniczno-budowlanych dotyczacych drog publicznych ( tekst jednolity Dz. U. z 2022 r.
poz. 1518)

e Rozporzadzenie Ministréw Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji
z dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakdéw i sygnalow drogowych (Dz. U. z 2019 r.
poz. 2310 z pézn. zm.)

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegétowych
warunkow technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen
bezpieczenistwa ruchu drogowego i1 warunkéw ich umieszczania na drogach
(Dz.U. 22019 . poz. 2311 z p6zn. zm.)

e Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchu drogowym (Dz. U. z 2023 r. poz. 1047
z pbzn. zm.)

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie
szczegdtowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru
nad tym zarzadzaniem (Dz. U. z 2017 r. poz. 784)

2. Przedmiot i zakres opracowania

Przedmiotem opracowania jest uproszczony projekt organizacji ruchu dla robot
zwigzanych z biezgcym utrzymaniem drég powiatowych powiatu gliwickiego
niewymagajacych catkowitego zamkniecia jezdni dla ruchu pojazdéw samochodowych,
ktére wymagaja zmian w organizacji ruchu wylgcznie w czasie wykonywania czynnosci.

W celu zminimalizowania utrudnien w ruchu podczas prowadzenia robdt przyjeto
ograniczenia predkosci dla drog w obszarze niezabudowanym do 60 km/h (dopuszcza si¢
zastosowanie znaku 50 km/h w rejonach skrzyzowan, wyjazdéw z budowy, odcinkach
o ruchu wahadtowym, itp.) oraz ograniczenie predkosci dla drég w obszarze
zabudowanym do 40 km/h (niZsze ograniczenia pr¢dkosci mozna stosowaé w przypadku
gdy parametry techniczne i geometria drogi tymczasowej wymuszajg takie rozwigzanie).

3. Charakterystyka robot

Projekt uproszczony ma zastosowanie do nastgpujacych robét:

o szybko postepujace — oznakowanie robdt umieszczone jest w jednym miejscu
natomiast zabezpieczenie miejsca robot przesuwa si¢ wraz z postgpem prac
(np. odnowa oznakowania poziomego, koszenie trawy, roboty zwigzane
z pielegnacja drzew itp.),

e krétko trwajgce — roboty prowadzone sg w jednym miejscu nieprzerwanie, nie
dtuzej niz jeden dzien, a oznakowanie pozostaje w miejscu przez caly okres
prowadzenia prac.



W celu zminimalizowania utrudnien przyjeto nastgpujagce maksymalne dhugosci

odcinkéw roboczych:
e dla robdt szybko postgpujacych:
- odcinki o dlugosci 2000m

- maksymalna dtugo$¢ odcinka z ruchem wahadlowym 200 m
e dla robot krétko trwajacych:
- odcinki o dtugosci 500 m,
- - maksymalna dtugo$¢ odcinka z ruchem wahadtowym 200 m.

4. Zasady umieszczania znakéw, urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego
i prowadzenia robot

Oznakowanie na czas robét nalezy umieszczaé zgodnie z rozporzadzeniem w sprawie
szczegdtowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnaldw drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach
(Dz. U. z 2019 r. poz. 2311 z pézn. zm.). Znaki stosowane do oznakowania robdt musza
by¢ wykonane o jedng grupe wielkosci wyzsza niz zastosowane na danej drodze (dla drég
powiatowych muszg to by¢ znaki w rozmiarze ,,duze”).

Projektowane znaki nalezy umieszczaé w odleglosci minimum 20 m od znakéw
istniejacych (na drogach o dopuszczalnej predkosci powyzej 60 km/h) oraz w odleglosci
minimum 10 m od znakéw istniejacych (na pozostalych drogach). Znaki nalezy
umieszczaé w miejscach zapewniajacych ich optymalng dostrzegalnos¢.

W miejscach, w ktorych obowiazuje lokalne ograniczenie predkosci o wartosci mniejszej
niz przewiduje schemat niedopuszczalne jest podwyzszanie dopuszczalnej predkosci.

Oznakowanie istniejace, kolidujgce z projektowanym nalezy na czas robét bezwzglednie
zastaniaé w spos6b nie powodujgcy uszkodzenia ani obnizenia jego parametrow
technicznych, pamictajac o jego odstonigciu po zakonczeniu robét.

Gdy odcinek, na ktérym nie jest mozliwe wymijanie sie pojazdow, jest dtuzszy niz 150 m
lub ograniczone sg warunki widocznosci zachodzi konieczno$¢ zapewnienia rgcznego
kierowania ruchem przez osoby posiadajgce stosowne uprawnienia.

Szeroko$é jezdni dla organizacji ruchu przedstawionych w projekcie nie powinna by¢
mniejsza niz:

e 2,75 m dla jednego pasa ruchu

e 5,5 m dla ruchu dwukierunkowego.

W przypadku prowadzenia rob6t w rejonach skrzyzowan zlokalizowanych:
e pomiedzy znakami ostrzegawczymi a znakami zakazu — na wlotach
podporzadkowanych nalezy umiesci¢ stosowne tablice typu F-6a z piktogramami
znakéw ostrzegawczych,



e pomiedzy znakami zakazu a miejscem robot — na wlotach podporzadkowanych
nalezy umiesci¢ stosowne tablice typu F-6a 2z piktogramami znakéw
ostrzegawczych oraz w ciggu drogi powiatowej powtérzy¢ za skrzyzowaniem
znaki zakazu,

e W ciaggu miejsca rob6t — na wlotach podporzgdkowanych nalezy umiesci¢ znaki
A-14 oraz w ciggu drogi powiatowej powtdrzy¢ za skrzyzowaniem znaki zakazu,

e za miejscem robot (w odlegtosci do 50 m) — nalezy uchyli¢ wprowadzone zakazy,

e na odcinku objetym rgcznym kierowaniem ruchem wlot podporzadkowany nalezy
réwniez objaé tym kierowaniem.

Nalezy dazyé do minimalizacji dlugosci odcinkéw objetych zmiang organizacji ruchu.
Kazdorazowo nalezy wymaga¢ czyszczenia két pojazdow wyjezdzajacych z placu budowy
na droge.

Pojazdy wykonujgce roboty na drodze powinny by¢é wyposazone zgodnie z zapisami
pkt. 11.1 zalgcznika nr 4 do rozporzadzenia w sprawie szczegdlowych warunkéow
technicznych dla znakéw 1 sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczefistwa
ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz. U. z 2019 r. poz. 2311
z pozn. zm.).

W trakcie prowadzenia robot nalezy zachowaé mozliwo$¢ dojazdéw i dojs¢ do posesji
sasiadujacych z miejscem robot (o terminie i zakresie ograniczen w ruchu powiadomi¢ nalezy
administratoréw budynkéw i posesji w strefie robét).

Jednostka prowadzaca roboty w pasie drogowym zobowiazana jest do utrzymania
w nalezytym stanie zastosowanych znakéw drogowych, urzadzen sygnalizacyjnych
i urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego.

Wykaz schematéw oznakowania

Roboty szybko postepujace:
1) Droga o przekroju 1x2 V=90 km/h (obszar niezabudowany) zajecie
pobocza/chodnika/czesci pasa ruchu/pasa ruchu
2) Droga o przekroju 1x2 V=50/60 km/h (obszar zabudowany) zajecie
pobocza/chodnika/czgsci pasa ruchu/pasa ruchu
3) Droga o przekroju 1x2 V=90 km/h (obszar niezabudowany) zajecie pasa ruchu —
odnowa oznakowania poziomego
4) Droga o przekroju 1x2 V=90 km/h (obszar niezabudowany) zajecie Srodka jezdni —
odnowa oznakowania poziomego
5) Droga o przekroju 1x2 V=50/60 km/h (obszar zabudowany) zajecie pasa ruchu —
odnowa oznakowania poziomego
6) Droga o przekroju 1x2 V=50/60 km/h (obszar zabudowany) zajecie srodka jezdni —
odnowa oznakowania poziomego
Roboty krétko trwajace:
7) Droga o przekroju 1x2 — zajecie pobocza/chodnika
8) Droga o przekroju 1x2 V=90 km/h (obszar niezabudowany) - zajecie
pobocza/chodnika/pasa ruchu
9) Droga o przekroju 1x2 V=50/60 km/h (obszar zabudowany) - zajecie
pobocza/chodnika/pasa ruchu



Oznakowanie skrzyzowan:
10) Oznakowanie wlotu podporzadkowanego skrzyzowania

Oznakowanie robét przy uzyciu remontera:
11) Droga o przekroju 1x2 V=50/60 km/h (obszar zabudowany) — zaj¢cie pasa ruchu
12) Droga o przekroju 1x2 V=90 km/h (obszar niezabudowany) — zaj¢cie pasa ruchu

Przewidywany termin wprowadzenia czasowej organizacji ruchu

Przedmiotowy projekt uproszczony zmiany organizacji ruchu bedzie wykorzystywany dla
oznakowania robot na sieci drég powiatowych powiatu gliwickiego w roku 2024.

Zalecenia wykonawcze

e Oznakowanie pionowe wykona¢ z rozmiarze ,duze” z folii odblaskowych drugiej
generacji. Tarcze znakéw wykonaé z blachy stalowej ocynkowanej i pomalowanej
proszkowo z podwodjnie zagieta krawedzia. Urzadzenia b.r.d. winny by¢ réwniez pokryte
folig odblaskowa drugiej generacji.

e Wszelkie roboty wynikajgce z zakresu niniejszego opracowania prowadzi¢ pod nadzorem
osoby uprawnionej, zgodnie z przepisami BHP oraz warunkami wynikajacymi
z obowigzujgcych przepiséw.

Uwagi koncowe

Kazda zastosowana organizacja ruchu wg niniejszego projektu wymaga zawiadomienia
przez jednostke wprowadzajaca organizacje ruchu Staroste Gliwickiego, Zarzad Drog
Powiatowych w Gliwicach oraz Komendanta Komendy Miejskiej Policji w Gliwicach
o planowanym rozpoczeciu prac, podajac date, czas i miejsce ich wykonywania co najmniej
na 24 godziny przed ich rozpocze¢ciem. Organizacja ruchu moze by¢ wprowadzona pod
warunkiem braku sprzeciwu ze strony organu zarzadzajgcego ruchem.
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