PRACOWNIA PROJEKTOWA

TS — mgr inz. Maciej Stolarczyk
ul. Starej Basni 14 m 3, 01-853 Warszawa
Tel.: 22 83530 62, 605 787 731 Fax: 22 835 30 62

NIP: 522-101-64-04

Nr umowy / zlecenia: umowa z 20 wrzesnia 2023 r.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH DLA
INWESTYCJI:

LJWYMIANA SYSTEMU SYGNALIZACJI
POZAROWEJ W BUDYNKU MIEJSKIEGO
DOMU KULTURY W BRZEZINACH PRZY UL.
SIENKIEWICZA 10/12, 95-060 BRZEZINY”

OBIEKT: BUDYNEK MIEJSKIEGO DOMU KULTURY W BRZEZINACH
PRZY UL SIENKIEWICZA 10/12, 95-060 BRZEZINY

INWESTOR: MIEJSKI DOM KULTURY W BRZEZINACH PRZY UL
SIENKIEWICZA 10/12, 95-060 BRZEZINY

NR DZIALEK: 2834/1; 2834/4

NR OBREBU: 8

KATEGORIA: IX

OBIEKTU

BUDOWLANEGO

Imie i Nazwisko Data Podpis
Opracowanie mgr inz. Maciej Stolarczyk 10.2023

Warszawa pazdziernik 2023 r.



SPIS TRESCI

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych

1. Specyfikacja Techniczna Wykonanie i Odbioru Rob6t Budowlanych -
Cze$¢ Ogdlna - ST

2. Szczegodtowa Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych

dot. demontazu istniejacej instalacji SSP wraz z innymi pracami rozbiorkowymi

- SST-1

3. Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych
dla branzy instalacji alarmowych - SST - 2

Warszawa pazdziernik 2023 r

str. 2 - 12
str. 13 -17
str. 18 -22



1. Wstep
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej — Nazwa zadania nadana przez Zamawiajgcego

Specyfikacja Techniczna ST - Wymagania Ogolne odnosi si¢ do wymagan wspolnych dla poszczegdlnych
wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robdt zwigzanych z zadaniem:

~WYMIANA SYSTEMU SYGNALIZACJI POZAROWEJ W BUDYNKU MIEJSKIEGO DOMU KULTURY
W BRZEZINACH PRZY UL. SIENKIEWICZA 10/12, 95-060 BRZEZINY™.

1.2 Uczestnicy procesu inwestycyjnego

Inwestor: Miejski Dom Kultury w Brzezinach przy ul. Sienkiewicza 10/12, 95-060 Brzeziny
Projektant: Pracownia Projektowa TS — mgr . Maciej Stolarczyk, ul. Starej Basni 14/3, 01-853 Warszawa

1.3 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacje Techniczne stanowig czes¢ dokumentdw przetargowych i nalezy je stosowaé w zlecaniu i
wykonaniu robét opisanych w podpunkcie 1.1.
Nomenklatura CPV:

45000000-7  Roboty budowlane

45311200 —2 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
45312000-7  Instalowanie systemoéw alarmowych i anten

42961100-1 System kontroli dostepu
1.4 Zakres robot podstawowych

eroboty ogdlnobudowlane

eroboty w zakresie instalacji sanitarnych

eroboty w zakresie instalacji elektrycznych i teletechnicznych
eroboty w zakresie instalacji alarmowych

1.4.1. Prace towarzyszace i roboty tymczasowe:

- zapoznanie si¢ z dokumentacja techniczna

- przygotowanie i oznakowanie stanowiska roboczego

- montaz i demontaz sprzetu pomocniczego stosowanego przy wykonywaniu robot (wydzielenia miejsca robot)

- ustawienie, usunig¢cie oznakowan i zabezpieczen stanowiska roboczego oraz rusztowan przenosnych
umozliwiajacych wykonanie robot

- obstuga sprzetu

- przygotowanie zapraw oraz mieszanek betonowych

- przygotowanie i mieszanie farb

- udzial w prowadzeniu obmiaru i odbioru robot

- utrzymanie porzadku w miejscu pracy

- czynnosci zwigzane z likwidacja stanowiska pracy

- sprawdzenie prawidtowosci wykonania robot

- wykonanie niezbednych zabezpieczen BHP oraz wywieszenie znakow informacyjno-ostrzegawczych

- zabezpieczenie terenu budowy.

- inne niezbedne czynnosci powigzane z ww., a nie wymienione, gdyz koniecznos$¢ ich wykonania wynika¢
bedzie z aktualnie panujgcych warunkdw i potrzeb inwestycji

Powyzsze roboty nie podlegaja dodatkowej zaplacie. O szczegdlowym zakresie prac towarzyszacych i robdt

tymczasowych decyduje przede wszystkim osoba nadzorujaca prace.

Wykonawca na wlasny koszt i wlasne ryzyko ponosi odpowiedzialnos¢ za wykonanie ww. prac. Wykonawca nie

moze odmowi¢ wykonania ww. prac lub zada¢ za nie dodatkowego wynagrodzenia.

W zakres tych prac wchodzi ponadto przygotowanie placu budowy, wywdz gruzu, zdemontowanych elementow,

zabezpieczenie terenu prac w trakcie realizacji.
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15 Ogolne wymagania dotyczqce robot

1.5.1. Przekazanie terenu budowy
Zamiawiajacy w terminie okreslonym w umowie udostepni Wykonawcy okreslone w umowie pomieszczenia

wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy oraz dwa
egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety Specyfikacji Technicznych.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa, ktora Zamawiajacy przekaze Wykonawcy po podpisaniu umowy bedzie zawieraé
"Projekt wymiany instalacji SSP w budynku Miejskiego Domu Kultury w Brzezinach przy ul.
Sienkiewicza 10/12, 95-060 Brzeziny''.

1.5.3. Zgodno$¢ robét z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi

Dokumentacje Projektowe, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inwestora
Wykonawcey stanowig czgs¢ umowy (kontraktu), a wymagania wyszczegolnione w choéby jednym z nich sa
obowigzujgce dla Wykonawcy, tak jakby byly zawarte w catej dokumentacji.

Wykonawca nie moze wykorzystywac bltedow lub opuszczenn w Dokumentacji Projektowej, a o ich wykryciu
powinien natychmiast powiadomi¢ Inwestora, ktory zleci dokonanie odpowiednich zmian lub poprawek projektu.
W przypadky rozbieznosci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytdow ze skali rysunkow. Wszystkie wykonane
roboty i dostarczone materialy beda zgodne z Dokumentacjami Projektowymi i Specyfikacja Techniczna.

Dane okreslone w Dokumentacjach Projektowych i w Specyfikacji Technicznej beda uwazane za wartosci
docelowe. Cechy materialow i elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé bliska zgodnosé z
okreslonymi wymaganiami, a rozruty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczonego przedziatu tolerancji. W
przypadku gdy materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z Dokumentacjami Projektowymi lub specyfikacjami
technicznymi i wplynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty beda niezwlocznie
zastapione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie i utrzymanie terenu budowy

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone placu budowy oraz wszystkich materiatéw i elementow
wyposazenia uzytych do realizacji robdt od chwili rozpoczecia do ostatecznego odbioru robdt

W trakcie realizacji rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w tym ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcdw ,wszelkie inne
srodki niezbedne do ochrony robot. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i
przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w cene umowna.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem, przez umieszczenie tablic
informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zgodna z przepisami Prawa Budowlanego i BHP.

Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce przez caly okres realizacji robot.

Wjazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdow i maszyn pracujacych przy realizacji robot
Wykonawca odpowiednio oznakuje.

1.5.5. Ochrona srodowiska w trakcie realizacji robdt
W trakcie realizacji robot Wykonawca jest zna¢ i stosowac sie do przepisdw zawartych we wszystkich regulacjach

prawnych w zakresie ochrony srodowiska. W okresie realizacji, do czasu zakonczenia robdt, Wykonawca bedzie
podejmowal wszystkie sensowne kroki zeby stosowac si¢ do wszystkich przepiséw i normatywow w zakresie
ochrony srodowiska na placu budowy i poza jego terenem, unika¢ dzialan szkodliwych dla innych jednostek
wystepujacych na tym terenie w zakresie zanieczyszczen, halasu lub innych czynnikéw powodowanych jego
dziatalnoscia.

1.5.6  Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie si¢ stosowat do wszystkich przepiséw prawnych obowiazujacych w zakresie bezpieczenstwa
przeciwpozarowego. Bedzie stale utrzymywal wyposazenie przeciwpozarowe w stanie gotowosci, zgodnie z
zaleceniami przepisow bezpieczenstwa przeciwpozarowego, na placu budowy, we wszystkich urzadzeniach
maszynach i pojazdach oraz pomieszczeniach magazynowych. Materialy fatwopalne beda przechowywane
zgodnie z przepisami przeciwpozarowymi, w bezpiecznej odleglosci od budynkow i sktadowisk, w miejscach
niedostepnych dla oséb trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty powstale w wyniku
pozaru, ktory moglby powstaé w okresie realizacji robot lub zostat spowodowany przez ktéregokolwiek z jego
pracownikdw.
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1.5.7 Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza si¢
materialow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego
odpowiednimi przepisami. Wszystkie materialy odpadowe uzyte do robot beda mialy swiadectwo dopuszczenia,
wydane przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddzialywania tych materiatow
na $rodowisko.

Materialy, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robot ich szkodliwosé zanika
(np. materialy pylaste), moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych.

Jesli wymagaja tego odpowiednie przepisy, Zamawiajacy powinien otrzymaé zgode na uzycie tych materiatow od
wlasciwych organéw administracji panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyl materiatéw szkodliwych dla otoczenia
zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego
poniesie Zamawiajacy.

1.5.8 Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca ma obowigzek prowadzi¢ prace tak aby nie naruszy¢ wlasnosci publicznej a takze wlasnosci
prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz, bedacych wilascicielami tych urzadzen, potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapeni wlasciwe oznaczenie
i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca jest zobowigzany umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkieglo rodzaju robot,
ktére majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i
powiadomi¢ osobe nadzorujacg i wladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robdt. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi osoba nadzorujaca i zainteresowane wladze
oraz bedzie z nimi wspdlpracowal, dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych.

1.5.9 Definicje i skréty
Przez uzyte w Specyfikacjach Technicznych wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym
przypadku nastepujaco:

Dziennik Budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecia Inwestora,

/forma uproszczona/ Stanowi dokument przebiegu robot budowlanych stuzacy do notowania zdarzen i
okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robot, rejestrowania
dokonywanych odbioréw robot, przekazywania polecen i innej korespondencji
technicznej pomigdzy Osobg Nadzorujaca, Wykonawca i Projektantem.

Rejestr Obmiaréw — akceptowany przez Osobe Nadzorujaca zeszyt z ponumerowanymi stronami,
shizacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w
formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatacznikoéw. Wpisy w rejestrze
obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Osobe Nazorujaca.

Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodnie z dokumentacija
projektowa i specyfikacjami technicznymi, posiadajace odpowiednie atesty i
aprobaty.

Odpowiednia (bliska)- zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, tolerancjami jesli

przedzial tolerancji nie zostat okreslony — z przecietnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

Podloze — grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci
przemarzania.
Osoba Nazorujaca — osoba wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany

jest Wykonawca, odpowiedzialna za nadzorowanie robot i koordynacje.

Polecenie Osoby - wszystkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Osobe Nadzorujaca w formie
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Nazorujacej pisemnej dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z
prowadzeniem budowy.

Projekntant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowej
i petnigca nadzér autorski.

Przetargowa

dokumentacja

projektowa — czes$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke i
wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

Umowa — umowa zawarta miedzy Zamawiajacym i Wykonawca odnos$nie realizacji
inwestycji.

Slepy kosztorys — wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technicznej ich
wykonywania.

Wykonawca — jedna ze stron umowy bedaca Generalnym Realizatorem Inwestycji.

Zamawiajacy — Miejski Dom Kultury w Brzezinach przy ul. Sienkiewicza 10/12, 95-060 Brzeziny

Teren budowy — teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czgs¢ terenu budowy.

ST- Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych - Czes¢
Ogodlna

SST- Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna dla danej branzy

2. Materialy i urzadzenia

2.1.  Zrédla uzyskiwania materialow i urzqdzen

Dopuszcza si¢ zastosowanie materialdw i wyrobdw budowlanych tylko i wylacznie zgodnie z ustawa o wyrobach
budowlanych ( Dz. U. nr 92 z 30.04.2004, poz. 881).

Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych do robét, Wykonawca
przedstawi Osobie Nadzorujacej do zatwierdzenia, szczegétowe informacje dotyczacego proponowanego
materiatu jak rowniez odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialow z danego zrodta nie oznacza automatycznie,ze wszelkie materiaty z danego zrédta
uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego
zrédla w sposéb ciagly spelniaja wymagania ST/SST w czasie realizacji robot.

2.2.  Przechowywanie i skladowanie materialow i urzqdzen

Wykonawca jest zobowiazany zapewnic, zeby materialy i urzadzenia tymczasowo sktadowane na budowie byly
zabezpieczone przed uszkodzeniem. Musi utrzymywac ich jakos¢ i wlasnosci w takim stanie jaki jest wymagany
w chwili wbudowania i montazu. Musza one w kazdej chwili by¢ dostepne dla przeprowadzenia inspekcji przez
Osobe Nadzorujaca, az do chwili, kiedy zostana uzyte.

Tymeczasowe tereny przeznaczone do sktadowania materiatdéw i urzadzen beda zlokalizowane w obrgbie placu
budowy w miejscach uzgodnionych z Osobg Nadzorujaca, lub poza placem budowy, w miejscach
zapewnionych przez Wykonawce. Zapewni on, ze tymczasowe sktadowane na budowie materialy i urzadzenia
beda zabezpieczone przed uszkodzeniem.

2.3 Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materiaty uznane przez Osobe¢ Nadzorujaca za niezgodne ze szczegdlowymi Specyfikacjami Technicznymi musza
by¢ niezwtocznie usuniete przez Wykonawce z placu budowy. Jesli Osoba Nadzorujaca pozwoli Wykonawcy
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wykorzysta¢ te materialy do innych robét niz te, dla ktérych zostaly one pierwotnie nabyte, wartosé tych
materialdéw moze by¢ odpowiednio skorygowana. Kazdy rodzaj robdt wykonywanych z uzyciem materiatow,
ktére nie zostaly sprawdzone lub zaakceptowane przez osobg Nadzorujaca, bedzie wykonany na wlasne ryzyko
Wykonawcy. Musi on zdawaé sobie sprawe,ze te roboty mogg by¢ odrzucone tj. zakwalifikowane jakos wadliwe i
niezaptacone.

2.4. Stosowanie materialow zamiennych

Jesli Wykonawca zamierza uzy¢ w jakims szczeg6lnym przypadku materialy lub urzadzenia zamienne,inne niz
przewidziane w projekcie wykonawczym lub Specyfikacjach Technicznych, poinformuje o takim zamiarze
Osobe Nadzorujaca przynajmniej na 3 tygodnie przed ich uzyciem lub wczesniej, jesli wymagane jest badanie
materiatu lub urzadzenia przez Osobg Nadzorujacg. Wybrany i zatwierdzony zamienny typ materialu lub
urzadzenia nie moze by¢ zamieniany w terminie pdzniejszym bez akceptacji Osoby Nadzorujace;j.

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wpltywu
na jakos$¢ wykonywanych robot i srodowisko. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta
Wykonawcey oraz powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w Specyfikacjach
Technicznych, Programie Zapewnienia Jakosci (o ile taki jest wymagany do sporzadzenia) i projekcie organizacji
robdt, zaakceptowanym przez Inwestora.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowac prowadzenie robdt zgodnie z terminami przewidzianymi w
harmonogramie robot.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robot musi by¢ utrzymywany w dobrym stanie
i gotowosci do pracy oraz by¢ zgodny z wymaganiami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania. Tam gdzie jest to wymagane przepisami, Wykonawca dostarczy Osaobie Nadzorujacej kopie
dokumentow potwierdzajacych dopuszezenie sprzetu do uzytkowania.

Jezeli Projekt Budowlano - Wykonawczy lub Szczegdtowe Specyfikacje Techniczne przewiduja mozliwosé
wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Osobe Nadzorujaca o
swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Osoby
Nadzorujacej, nie moze by¢ pozniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i
narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkoéw umowy zostang przez Osobe Nadzorujacg zdyskwalifikowane i
niedopuszczone do robdt.

4. Transport

Liczba i rodzaje srodkow transportu beda okreslone w projekcie organizacji robdt. Musza one zapewniac
prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w Projekcie Budowlanym i Szczegdtowych Specyfikacjach
Technicznych oraz wskazaniami Osoby Nadzorujacej, w terminach wynikajacych z harmonogramu robét.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego,
szczegodlnie w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie odpowiadajace warunkom umowy, beda przez Osobe Nadzorujaca usunigte z terenu budowy.
Wykonawca jest zobowigzany usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie uszkodzenia i zanieczyszczenia
spowodowane przez jego pojazdy na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. Wykonanie robot

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za jakosé
zastosowanych materialdw 1 wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektows, wymaganiami
Specyfikacji Technicznych, projektem organizacji robdt opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami
Osoby Nadzorujacej. Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robdt. Wykonawca
jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow robot
zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez
osobe Nadzorujaca. Bledy popehlione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robdt zostang usunigte
przez Wykonawce na wlasny koszt, z wyjatkiem sytuacji, kiedy dany btad okaze sie skutkiem btedu projektowego
lub zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pi$mie przez Inwestora. Sprawdzenie wytyczenia robot
lub wyznaczenia wysokosci przez Osobg Nadzorujaca nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich
doktadnosé.
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Decyzje Osoby Nadzorujacej dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow robot beda oparte na
wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w Specyfikacji Technicznej, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Osoba Nadzorujaca uwzgledni wyniki badan
materialdw i robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materialow, doswiadczenia z
przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazana kwestie. Polecenia Osoby
Nadzorujacej powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez nia, pod grozba
zatrzymania robot.

Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. Kontrola jakoSci robo6t

Celem kontroli robot bedzie takze sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozona jako$é
robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrolg robot i jakosci materiatow.

Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i
wszelkie urzgdzenia niezbedne do pobierania probek, badan materialéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem programu zapewnienia jakosci Osoba Nadzorujaca moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy.

Wykonawca jest zobowigzany prowadzi¢ pomiary i badania materialdw oraz robot z czgstotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w projekcie wykonawczym i
szczegdtowych Specyfikacjach Technicznych. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwosci sa
okreslone w Szczegdtowych Specyfikacjach Technicznych, normach i wytycznych. W przypadku gdy brak jest
wyraznych przepisow Osoba Nadzorujaca ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie
robdt zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Osobie Nazorujacej swiadectwa stwierdzajgce, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan. Osoba Nadzorujgca bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Osoba Nadzorujaca bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedociagnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczych.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.

eBadania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w Szczegdtowych Specyfikacjach Technicznych, stosowa¢ mozna
wytyczne krajowe albo inne procedury, zaakceptowane przez Osobe Nadzorujaca.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Osobg Nadzorujaca o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki,
do akceptacji Osobie Nadzorujacaj. Osoba Nadzorujaca bedzie miata nieograniczony dostep do pomieszczen
laboratoryjnych w celu ich inspekcji. Bedzie ona przekazywata Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda na tyle powazne, ze mogg wplyna¢ ujemnie na wyniki badan,
Osoba Nadzorujaca natychmiast wstrzyma uzycie do robdt badanych materiatow i dopusci je dopiero wtedy, gdy
niedociggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢
tych materiatow.

eBadania prowadzone przez Osoba Nadzorujaca

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Osoba Nadzorujaca jest uprawniona do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materialéw u zrédel ich wytwarzania, a ze strony Wykonawcy i producenta
materialow zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc.

Osoba Nadzorujaca, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce, bedzie
ocenia¢ zgodnos¢ wykonanych robdt i uzytych materialdéw z wymaganiami Szczegotowych Specyfikacji
Technicznych, na podstawie dostarczonych przez Wykonawce wynikéw badan.

Osoba Nadzorujaca moze pobiera¢ probki i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli
wyniki tych badan wykaza,ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to poleci on Wykonawcy lub zleci
niezaleznemu laboratorium, przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na
wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materialéw i robét z Projektem Budowlanym i Szczegotowymi
Specyfikacjami Technicznymi. W takim przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i
pobierania probek zostana poniesione przez Wykonawce.

oCertyfikaty i deklaracje
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Osoba Nadzorujaca moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

- certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisow i dokumentow
technicznych,

- deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Norma lub aprobata techniczna, w przypadku wyrobdow,
dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, i ktore spetniajg wymogi Specyfikacji Techniczne;j.

W przypadku materiatéw, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do robot
bedzie posiada¢ dokumenty okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikdéw tych badan beda dostarczone przez wykonawce
Osobie Nadzorujace;j.

Jakiekolwiek materialy, ktore nie spehniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.1.  Dokumenty budowy

6.1.1. Dziennik budowy
Dziennik Budowy jest obowigzujacym dokumentem budowy prowadzonym przez Osobe Nadzorujaca i Inwestora

na biezaco, zaréwno dla potrzeb Zamawiajacego jak i Wykonawcy w okresie od chwili formalnego przekazania

Wykonawcey placu budowy az do zakonczenia robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie dziennika

budowy zgodnie ze sztuka budowlang. Zapisy do dziennik budowy begda czynione na biezaco i powinny

odzwierciedla¢ postep robdt, stan bezpieczenstwa ludzi i budynkéw oraz stan techniczny i wszystkie kwestie

zwigzane z zarzgdzaniem budowa.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonala zapisu,

z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwala technika,

w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw. Zataczone do dziennika budowy

protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem zalacznika i opatrzone datg i podpisem

Wykonawcy i Osoby Nadzorujacej.

W szczegdlnosci w Dzienniku Budowy powinny by¢ zapisywane nastgpujace informacje:

- data przejecia przez Wykonawce placu budowy,

- dzien dostarczenia dokumentacji projektowej przez Zamawiajacego,

- zatwierdzenie przez Osobe Nadzorujaca programu zapewnienia jakosci i harmonograméw robot,

- komentarze i instrukcje Osoby Nadzorujace;j,

- daty rozpoczecia i zakonczenia realizacji poszczegolnych elementdw robot,

- postep robdt, problemy i przeszkody napotkane podczas realizacji robdt, okresy i przyczyny przerw w robotach,

- daty, okresy trwania i uzasadnienie jakiegokolwiek zawieszenia realizacji robdt z polecenia Osoby Nadzorujacej,

- daty zgtoszenia robot do czesciowych i koncowych odbioréw oraz przyjecia, odrzucenia lub wykonania robot
zamiennych;

- wyjasnienia, komentarze i sugestie Wykonawcy,

- warunki pogodowe i temperatura otoczenia w okresie realizacji robot majace wptyw na czasowe ich
ograniczenia lub spelnienia szczegdlnych wymagan wynikajacych z warunkéw klimatycznych,

- dane na temat sposobu zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia na budowie,

- dane na temat jakosci materiatdw, poboru probek i wynikéw badan z okresleniem przez kogo zostaty
przeprowadzone i pobrane,

- wyniki poszczegolnych badan z okre$leniem przez kogo zostaty przeprowadzone

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Wszystkie wyjasnienia, komentarze lub propozycje wpisane do dziennika budowy przez Wykonawce powinny
by¢ na biezaco przedstawiane do wiadomosci i akceptacji osobie Nadzorujacej. Wszystkie decyzje Osoby
Nadzorujacej, wpisane do dziennika budowy, muszg by¢ podpisane przez przedstawiciela Wykonawct, ktdry je
akceptuje lub si¢ do nich odnosi.

Osoba Nadzorujaca jest takze zobowigzana przedstawié¢ swoje stanowisko na temat kazdego zapisu dokonanego w
dzienniku budowy przez przedstawiciela nadzoru autorskiego.

6.1.2. Ksigzka obmiaru robot
Ksigzka obmiaru robdt jest dokumentem, w ktorym rejestruje sie ilosciowy postep kazdego elementu

realizowanych robot. Szczegétowe obmiary wykonywanych robdt robione sg na biezaco i zapisywane do ksiazki
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obmiaru robot, wykorzystujac opis pozycji i jednostki uzyte w wycenionym przez Wykonawce i wyceniony
przedmiar roboét, stanowiacy zatacznik do umowy.

6.1.3. Inne istotne dokumenty budowy

Oproécz dokumentéw wyszezegdlnionych w punktach 6.1.1 1 6.1.2, dokumenty budowy zawierajg tez:

a/. Dokumenty wchodzace w sktad umowy,

c/. Protokoty przekazania placu budowy Wykonawcy,

d/. Umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy i porozumienia cywilno-prawne /o ile koniczne/,
e/. Instrukcje zarzadzajacego realizacja umowy oraz sprawozdania ze spotkan i narad na budowie,

f/. Protokoly odbioru robot,

g/. Korespondencje na budowie.

6.1.4. Przechowywanie dokumentéw budowy

Wszystkie dokumenty budowy beda przechowywane na placu budowy we wlasciwie zabezpieczonym miejscu.
Wszystkie dokumenty zagubione beda natychmiast odtworzone zgodnie ze stosownymi wymaganiami prawa.
Wszystkie dokumenty budowy beda stale dostepne do wgladu Osoby Nadzorujacej oraz upowaznionych
przedstawicieli Zamawiajacego w dowolnym czasie i na kazde zadanie.

7. Obmiar robét
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot ma za zadanie okreslaé¢ faktyczny zakres wykonanych robot wg stanu na dzien jego
przeprowadzenia. Roboty mozna uznaé¢ za wykonane pod warunkiem, ze wykonano je zgodnie z wymaganiami
zawartymi w projekcie wykonawczymi i Szczegdtowych Specyfikacjach Technicznych, a ich ilos¢ podaje sie w
jednostkach ustalonych w wycenionym przedmiarze robot wchodzacym w sktad umowy.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Osoby Nadzorujacej o zakresie i terminie
obmiaru. Powiadomienie powinno poprzedza¢ obmiar co najmniej o 3 dni. Wyniki tego obmiaru sg wpisywane do
ksiggi obmiaru i zatwierdzane przez Osobe Nadzorujaca. Jakikolwiek bledy lub przeoczenie (opuszczenie) w
ilosciach podanych w przedmiarze robdt lub gdzie indziej w Szczegdtowych Specyfikacjach Technicznych nie
zwalnia Wykonawcy od obowigzku wykonania wszystkich robdt. Btedne dane zostang porawione wg pisemne;j
instrukcji Osoby Nadzorujacej. Dlugosci i odleglosci pomiedzy okreslonymi punktami skrajnymi beda mierzone
poziomo (w rzucie) wzdhiz linii osiowej. Jezeli Szczegdlowe Specyfikacje Techniczne wlasciwie dla danych
robdt nie wymagajg tego inaczej, to objetosci beda wyliczane w m’, jako dlugo$¢ pomnozona przez $redni
przekrdj. Ilosci, ktore maja by¢ mierzone wagowo, beda wyrazone w tonach lub kilogramach.

7.2.  Urzqdzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowane w czasie dokonywania obmiaru robdt i dostarczone przez
Wykonawce, muszg by¢ zaakceptowane przez Osobe Nadzorujaca. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja
badan atestujacych, to Wykonawca musi posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacji. Musza one by¢ utrzymywane
przez Wykonawce w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.3. Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzany z czestotliwoscia i terminach wymaganych w celu dokonywania
miesiecznych platnosci na rzecz Wykonawcy, lub w innym czasie, okreslonym w umowie lub uzgodnionym przez
Wykonawce i Osobg Nadzorujaca. Obmiary beda takze przeprowadzone przed cze$ciowym i koncowym
odbiorem robdt, a takze w przypadku wystapienia dtuzszej przerwy w robotach lub zmiany Wykonawcy.

Obmiar robot zanikajacych i podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ bezposrednio po ich wykonywaniu, lecz
przed zakryciem.

8. Odbior robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich Specyfikacji Technicznych roboty podlegajg nastepujacym etapom
odbioru:

a/. Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

b/. Odbiorowi czgsciowemu
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¢/. Odbiorowi koncowemu
d/. Odbiorowi pogwarancyjnemu

8.1 Odbior robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci jakosci wykonania robot, ktore
w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu. Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany
w czasie umozliwiajagcym wykonania ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.
Odbioru robot dokonuje Osoba Nadzorujaca. Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca
wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Osoby Nadzorujacej. Odbior bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, jednak nie pdzniej niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika
Budowy i powiadomieniu o tym fakcie Osoby Nadzorujace;j.

Jakos$¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Osoba Nadzorujaca na podstawie dokumentdéw zawierajacych
komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja
projektowa, Specyfikacjami Technicznymi i uprzednimi ustaleniami.

8.2.  Odbior czesciowy

Odbidr czgsciowy polega na ocenie i ilosci wykonanych czesci robot. Odbioru czesciowego dokonuje sie wg
zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robdt dokonuje Osoba Nadzorujaca.

8.3. Odbior ostateczny

8.3.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczowego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i
wartosci.

Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie osoby Nadzorujacaj.
Odbidr ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach budowy, liczac od dnia potwierdzenia
przez osobe Nadzorujgca zakonczenia robdt i przyjecia dokumentow.

Odbidr ostateczny robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Osoby Nadzorujacej i
Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikéw badan i pomiardw, oceny wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot z dokumentacja
projektowa i Specyfikacjami Technicznymi. W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna sie z realizacja
ustalen przyjetych w trakcie odbioru robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
robdt uzupehniajacych i robdt poprawkowych.

W przypadku nie wykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robot uzupetniajacych w warstwie
Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonanych robdt w poszczegdlnych asortymentach nie
odpowiada tolerancji, a nie ma to wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu oraz bezpieczenstwo,
komisja dokona potracen, oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonanych robot w stosunku do wymagan przyjetych
dokumentach umowy.

8.3.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokot odbioru ostatecznego robot

sporzadzony wg wzoru ustalonego z Zamawiajacym.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiagzany przygotowac nastepujace dokumenty:

1.Dokumentacje projektowsa powykonawcza z naniesionymi zmianami i dodatkows, jesli zostala sporzadzona

w trakcie realizacji umowy

2.Specyfikacje Techniczne

3.Podstawowe umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne

4.Recepty i ustalenie technologiczne

5.Dokumenty zainstalowanego zabezpieczenia

6.Dzienniki Budowy i rejestry obmiaréw( oryginaly)
Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie ze Specyfikacjami
Technicznymi

7.Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie ze Specyfikacjami
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Technicznymi

8.0Opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw zalaczonych do
dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie ze Specyfikacjami Technicznymi o ile wystepuje taka
konieczno$¢ w Swietle aktualnie obowiazujacych rozporzadzen

9.Rysunki ( dokumentacje) na wykonanie robo6t towarzyszacych (np. na potozenie linii
telefonicznej,energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robot
wlascicielom urzadzen o ile wystepuje taka konieczno$¢ w swietle aktualnie obowigzujacych rozporzadzen

10.Instrukcje eksploatacyjne i gwarancje urzadzen.
W przypadku gdy wedtug komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisjg roboty poprawkowe lub uzupetniajace
beda zestawione wedlug wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Termin wykonania robdt poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.4. Obior pogwarancyjny

Odbiodr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad w
punkcie 8.3 odbioréw ostatecznych.

9. Podstawa platnosci
9.1 Ustalenia ogolne
Platnos¢ zgodnie z harmonogramem ustalonym z Zamawiajacym w terminie zgodnym z umowa.

9.2 Warunki Umowy i wymagania ogolne
Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogdlnych zawartych w Specyfikacjach
Technicznych obejmuje wszystkie warunki okreslone ww. dokumentacji, a niewyszczegdlnione w kosztorysie.

10. Przepisy zwigzane

10.1 Normy i normatywy

Wszystkie roboty nalezy wykonywa¢ zgodnie z obowigzujacymi w Polsce normami i normatywami. Wszystkie
najwazniejsze przepisy i normy dotyczacego danego asortymentu robot sa wyszczegdlnione w pkt. 10 SST kazdej
branzy.

10.2 Przepisy prawne
1. Dz. U. 22003 r. Nr 207, poz. 2016
Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane.

2. Dz. U. 22002 r. Nr 75, poz. 690
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie. Tekst pierwotny : Dz. U. z 1994 r. Nr 89, poz. 414.

3. Dz. U. z2003r. Nr 120, poz. 1134
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie ksigzki obiektu budowlanego. Tekst
jednolity : Dz. U. z2000r. Nr 106, poz. 1126.

4. Dz. U. z2003r. Nr 120, poz 1130
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie wzoru i sposobu prowadzenia
ewidencji rozpoczynanych i oddawanych do uzytkowania obiektow budowlanych.

5. Dz. U. 22002 r. Nr 108, poz. 953

Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony
zdrowia.
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6. Dz. U. 22003 r. Nr 120, poz. 1131
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie warunkdw i trybu postepowania
dotyczacego rozbidrek oraz zmiany sposobu uzytkowania obiektu budowlanego.

7. Dz. U. 22003 r. Nr 120, poz. 1126
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

8. Dz. U. z 1998 r. Nr 126, poz. 839
Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia 24 wrzesnia 1998 r. w sprawie ustalania
geotechnicznych warunkéw posadowienia obiektow budowlanych.

9. Dz. U. 22000 r. Nr 100, poz 1086
Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. Prawo geodezyjne i kartograficzne.Tekst pierwotny : Dz. U. z 1989 r. Nr 30, poz.
163.

10. Dz. U. 22001 r. Nr 78, poz. 83

Rozporzadzenia Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z dnia 16 lipca 2001 r. w sprawie zglaszania
prac geodezyjnych i kartograficznych, ewidencjonowania systemow i przechowywania kopii zabezpieczajacych
bazy danych, a takze ogdlnych warunkow uméw o udostepnianie tych baz.

11.Dz. U. 22001 r. Nr 101, poz. 1090
Rozporzadzenie Rady Ministrow z dnia 28 sierpnia 2001 r. w sprawie kontroli urzedow, instytucji publicznych i
przedsigbiorcow w zakresie przestrzegania przepisoOw dotyczacych geodezji i kartografii.

12.Dz. U. 22001 r. Nr 38, poz. 455
Rozporzadzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z dnia 2 kwietnia 2001 r. w sprawie geodezyjne;j
ewidencji sieci uzbrojenia terenu oraz zespotéw uzgadniania dokumentacji projektowe;j.

13.Dz. U. 22001 r. Nr 38, poz. 454
Rozporzadzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z dnia 29 marca 2001 r. w sprawie ewidencji
gruntéw i budynkdow.

14.Dz. U. z 1999r. Nr 30, poz. 297
Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia 24 marca 1999 r. w sprawie standardow
technicznych dotyczacych geodezji, kartografii oraz krajowego systemu informacji o terenie.

Wykonawca bedzie przestrzegat praw autorskich i patentowych. Bedzie w petni odpowiedzialny za spetianie
wszystkich wymagan prawnych w odniesieniu do uzywanych opatentowanych urzadzen lub metod. Bedzie
informowal Osobe Nadzorujaca o swoich dziataniach w tym zakresie, przedstawiajac kopie atestow i innych
wymaganych $wiadectw.

W przypadku dazaktualizacji jakiegokolwiek ww. rozporzadzenia lub normy obowigzujacym staje sie jego
aktualny odpowiednik, a jezeli takiego nie ma, to informacje taka nalezy uznac za niebyla.
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Szczegolowa Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych dot. demontazu
istniejgcej instalacji SSP wraz z innymi pracami rozbiérkowymi w budynku Miejskiego Domu Kultury w
Brzezinach przy ul. Sienkiewicza 10/12, 95-060 Brzeziny - SST-1

I.  WSTEP
1.1.  Przedmiot SST-1

Przedmiotem specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru prac zwigzanych z wykona-
niem demontazu istniejacej instalacji SSP wraz z innymi pracami rozbidrkowymi w budynku Miejskiego Domu
Kultury w Brzezinach przy ul. Sienkiewicza 10/12, 95-060 Brzeziny.

Nomenklatura gléwna CPV:
45111100-9 Roboty wyburzeniowe, demontazowe i rozbiorkowe

2. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SST-1

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maja zastosowanie do wykonania
- demontazu i utylizacji istniejgcego systemu sygnalizacji pozarowe;.

Szczegblowy zakres robdt zawarty jest w czegsci kosztorysowej opracowania.
W ogolnosci zakres robot obejmuje:

Roboty przygotowawcze:

Demontaz i utylizacja istniejacego systemu sygnalizacji pozarowej

Przekazanie do utylizacji zdemontowanych czujek izotopowych /o ile takie si¢ znajduja/

Usunigcie lub czasowe zdemontowanie przedmiotéw utrudniajacych prowadzenie robot montazowych
Przygotowanie stref odktadczych dla skladowania zdemontowanych materialow.

Al S

Roboty zasadnicze:

1. Prace demontazowe:
- wykonanie prac demontazowych.

3. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podane w niniejszej SST-1 sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi Normami Technicznymi oraz
Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robot i postanowieniami Umowy.
Wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:

Adapter - urzadzenie przylaczajace kable symetryczne o roznych standardach ztacz (np. RS-232) do systemu
okablowania strukturalnego;

Dedykowana instalacja elektryczna — instalacja o wysokim poziomie niezawodnosci zasilania stuzaca wylacznie
do zasilania urzadzen komputerowych, charakteryzuje si¢ duzym bezpieczenstwem pracy osob obstugujacych
sprzet komputerowy;

Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czgsci przewodzacych dostepnych w wypadku pojawienia
si¢ na nich napiecia w warunkach zaktdceniowych;

Glowna szyna (zacisk) uziemiajgaca (GSU) — przeznaczona jest do przylaczania do uziomu przewoddw
ochronnych, w tym polaczen wyrownawczych oraz przewoddow uziemien roboczych, jesli one wystepuja;

Gniazda abonenckie - punkt przylaczenia uzytkownika do sieci strukturalnej oraz koniec okablowania
poziomego od strony uzytkownika. Zazwyczaj sa to dwa gniazda RJ-45 umieszczone w puszce lub korycie
kablowym;

Kabel - przewdod wielozylowy izolowany, przystosowany do przewodzenia pradu elektrycznego, mogacy
pracowac¢ pod i nad ziemig;

Kabel krosowy - jest to gietki kabel zakonczony z dwoch stron zlaczem (RJ45, KATT, ST, SC), stuzacy do
Warszawa pazdziernik 2023 13



wykonywania potgczen w punkcie dystrybucyjnym (np. pomiedzy urzadzeniem aktywnym, a panelem z
zakonczeniami okablowania poziomego);

Kabel przylaczeniowy - gietki kabel zakonczony z dwoch stron zlagczem (RJ45, ST,SC), shuzacy do
wykonywania polaczen pomiedzy punktem abonenckim, a urzadzeniem aktywnym uzytkownika (karta sieciowa,
telefonem, drukarka sieciowg);

Kanal kablowy - kanal w $cianie, stropie, podlodze, na mostach lub w ziemi, przykryty ptytami zdejmowanymi
zupetnie lub czesciowo, przeznaczony do uktadania kabli;

Kanalizacja pierwotna - kanalizacja kablowa, do ktorej wciaga si¢ kable telekomunikacyjne lub rury kanalizacji
wtdrnej;

Kanalizacja wtorna - zespot rur zaciaganych do otworéw kanalizacji pierwotnej, stanowiacych dodatkowe
zabezpieczenie kabli optotelekomunikacyjnych i innych;

Linia kablowa - kabel wielozytowy lub wiazka kabli jednozylowych w ukladzie wielofazowym albo kilka kabli
jedno lub wielozylowych potaczonych rownolegle, tacznie z osprzgtem, ulozone na wspdlnej trasie i taczace
zaciski tych samych dwoch urzadzen elektrycznych jedno lub wielofazowych;

Ogranicznik przepie¢ — urzadzenie do ochrony aparatury elektrycznej lub elektronicznej przed przepieciami;

Okablowanie miedzybudynkowe (na zewnatrz budynku) - czg$¢ systemu okablowania strukturalnego
pomiedzy migdzybudynkowym punktem rozdzieleczym a budynkowymi punktami rozdzielczymi zrealizowana
najczesciej na kablach swiattowodowych wielomodowych;

Okablowanie pionowe (wewnatrz budynku) - cz¢s¢ systemu okablowania strukturalnego, realizujaca polaczenia
pomiedzy gtéwnym punktem dystrybucyjnym i pigtrowymi punktami dystrybucyjnymi;

Okablowanie poziome - cz¢$¢ systemu okablowania strukturalnego pomigdzy punktem rozdzielczym, a punktem
abonenckim. Moze by¢ zrealizowane na kablach miedzianych UTP badz FTP, lub na wielomodowych kablach
swiattowodowych;

Oslona kabla - konstrukcja przeznaczona do ochrony kabla przed uszkodzeniami mechanicznymi, chemicznymi i
dziataniem tuku elektrycznego;

Osprzet linii kablowej - zbior elementéw przeznaczonych do laczenia, rozgaltezienia lub zakonczenia kabli;

Pole krosowe - zestaw gniazd np. teleinformatycznych, bedacych zakonczeniami gniazd znajdujacych sie w
pomieszczeniach, shuzacy do zestawiania polaczen pomiedzy nimi przy pomocy kabli krosowych. Miejsce, w
ktérym dokonuje si¢ polaczen pomiedzy sprzgtem aktywnym, a okablowaniem poziomym w sieci komputerowe;j
LAN;

Polaczenia systemowe oraz terminalowe - polaczenia pomigdzy systemami komputerowymi a systemem
okablowania strukturalnego;

Polaczenia telekomunikacyjne budynkéw - czgsto nazywane okablowaniem pionowym miedzybudynkowym
lub okablowaniem kampusowym. Zazwyczaj realizowane na wielowloknowym zewnetrznym kablu
sSwiattowodowym;

Polaczenie wyrownawcze — elektryczne potgczenie czesci przewodzacych dostepnych lub/i  czesci
przewodzacych obcych w celu wyrdwnania potencjatdow;

Przewod uziemiajacy — przewdd ochronny laczacy gléwng szyne uziemiajaca z uziomem;
Przewod wyrownawcezy - przewdd ochronny zapewniajacy wyrdwnanie potencjatow;

Przepust kablowy - konstrukcja o przekroju okraglym przeznaczona do ochrony kabla przed uszkodzeniami
mechanicznymi, chemicznymi i dzialaniem luku elektrycznego;

Punkt abonencki - punkt przylaczenia uzytkownika do sieci okablowania strukturalnego oraz koniec
okablowania poziomego od strony uzytkownika. Zazwyczaj sa to dwa niekodowane gniazda (RJ-45),
umieszczone w puszce (natynkowej, podtynkowej, podpodtogowej), w stupku telekomunikacyjnym lub w korycie
kablowym.

Punkty rozdzielcze (dystrybucyjne) - miejsca bedace weztami sieci w topologii gwiazdy, pozwalajace na
konfiguracje potgczen. Punkty zbiegania si¢ okablowania poziomego, pionowego i systemowego, shuzace do
instalowania sprzetu sieciowego aktywnego (huby, przetaczniki, routery) i biernego (panele dystrybucyjne, kable
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krosowe, listwy zasilajace, prowadnice kablowe). Najczgsciej jest to szafa lub rama 19-calowa o danej wysokosci
wyrazonej w jednostkach U (1U=45 mm);

Sekwencja - sposob rozszycia poszczegolnych przewoddéw w gniazdku, wtyczce RJ45 i panelu krosowym;

Skrzyzowanie - takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktorym jakakolwiek cze$¢ rzutu poziomego linii
kablowej, przecina lub pokrywa jakakolwiek cze$¢ rzutu poziomego innej linii kablowej lub innego urzadzenia
podziemnego;

Swiatlowéd - element transmisyjny kabla optotelekomunikacyjnego w postaci widkna optycznego, ztozonego z
rdzenia, ptaszcza i buforu lub $cislej tuby, pozwalajacy na transmisje fali $wietlnej;

Urzadzenie stacjonarne — urzadzenie nieruchome lub bez uchwytow, majace taka maseg, ze nie moze by¢ tatwo
przemieszczane;

Uziom - przedmiot metalowy Iub zespdt przedmiotow umieszczony w gruncie i tworzacy potaczenie
przewodzace z ziemig;

Zabezpieczenie przeciwprzepieciowe — urzadzenie zabezpieczajace inne urzadzenia przed szkodliwym
dzialaniem naglego wzrostu napiecia w sieci od strony zasilania;

Zblizenie - takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktorym odleglto$¢ miedzy linia kablowa, urzadzeniem
podziemnym lub droga komunikacyjng itp. jest mniejsza niz odleglos¢ dopuszczalna dla danych warunkow
ukfadania bez stosowania przegrdod lub oston zabezpieczajacych i w ktorym nie wystepuje skrzyzowanie;

Instalacja sygnalizacji pozarowej (ISP) / system sygnalizacji pozarowej (SSP) — instalacja wykrywajaca
pozar, sterujaca i monitorujgca zabezpieczenia ppoz. obiektu. ISP jest odpowiedzialny za nadzorowanie i
sterowanie urzadzeniami do ochrony ppoz. obiektu w sposob zgodny ze scenariuszem dziatania na wypadek
pozaru. ISP pehni role nadrzgdng w systemie ochrony ppoz. obiektu;

Centrala sygnalizacji pozarowej (CSP) — jednostka centralna systemu wyposazona w niezbedna do
prawidlowego dziatania ilo$¢ urzadzen i modutéw. CSP jest odpowiedzialna za komunikacje z elementami
liniowymi systemu ISP (czujki, ROPy, modutly sterujaco - kontrolujace) jak réwniez za nadzorowanie i sterowanie
innymi urzadzeniami do ochrony ppoz. w sposdb zgodny ze scenariuszem dziatania na wypadek pozaru. CSP
pehni role nadrzedng w systemie ochrony ppoz. obiektu;

Czujka — czujka dymu, czujka ciepla;
Gniazdo czujki — element montazowy pozwalajacy podtaczy¢ linie dozorowa oraz czujke;

Element kontrolno-sterujgcy — element liniowy pracujacy w linii lub petli dozorowej, realizujacy funkcje
kontrolne i/lub sterujace;
ROP - reczny ostrzegacz pozarowy, urzadzenie umozliwiajace reczne wprowadzenie systemu w stan alarmowy;

Linia dozorowa — linia faczaca ostrzegacze pozarowe (czujki, ROPy) z centrala sygnalizacji pozaru;

Linia dozorowa petlowa — linia dozorowa zamknieta, ktdrej poczatek i koniec sa zamontowane w CSP,
umozliwiajaca komunikacje CSP z urzadzeniami zamontowanymi w linii z obu stron;

Linia dozorowa promienista — linia dozorowa otwarta, ktorej tylko poczatek jest zamontowany w CSP;

Linie sterujace/sygnalizacyjne — linie stuzace do podiaczania sygnalizatorow Iub linie wyprowadzajace
sterowania do urzadzen zewnetrznych;

Instalowanie, zakladanie instalacji — proces mocowania i wzajemnego taczenia czesci skladowych i elementéw
systemu;

E30/60/90 — klasa podtrzymania funkcji zespotu kablowego. Klasa okresla czas, przez ktory system kablowy
gwarantuje nieprzerwang dostawe energii w warunkach pozaru. W sklad systemu kablowego wchodza przewody
wraz z mocowaniami (korytka, uchwyty kablowe, kotwy rozporowe);

PH90 — cecha kabla okreslajaca ciaglo$¢ dostaw energii (podtrzymanie funkcji kabla) przez kable o srednicy
przewodow do 2,5mm przez 90 minut wg PN-EN 50200. Aby zapewni¢ podtrzymanie dostaw energii w
warunkach pozaru, caly zastosowany system kablowy powinien mie¢ klas¢ odpowiadajaca wymaganemu czasowi
pracy w warunkach pozaru;

zespol kablowy E90 — zespdt kabli i systemu nosnego (korytka, mocowania, rurki, uchwyty, kotwy) gwarantujacy
podtrzymanie funkcji kabla (cigglosé dostaw energii) w warunkach pozaru przez czas 90 minut.
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4. NORMY

Przy wykonywaniu zaprojektowanych prac nalezy stosowaé zalecenia zawarte w projekcie oraz najnowsze
wydania norm polskich europejskich, ktore obejmuja zaprojektowane instalacje.

5. MATERIALY I URZADZENIA
Nie dotyczy

6. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ wykonywanych Robot. Sprzet uzywany do Robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy
i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom zawartym w Specyfikacjach Technicznych,
Programie Zapewnienia Jakosci (PZJ) lub projekcie organizacji Robot, zaakceptowanym przez Osobe
Nadzorujaca. W przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Osobe Nadzorujacg. Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie
Robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, Specyfikacjami Technicznymi i
wskazaniach Osoby Nadzorujacej w terminie przewidzianym Umowa.
Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania Robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony S$rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.
Wykonawca dostarczy Osobie Nadzorujgcej kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jezeli Dokumentacja Projektowa lub Specyfikacje
Techniczne przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych Robotach, Wykonawca
powiadomi Osobe Nadzorujaca o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu.
Wybrany sprzet, po akceptacji Osoby Nadzorujacej, nie moze byé podzniej zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw Umowy, zostanie
przez Osobe Nadzorujaca zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robdt. Do wykonania roboét bedacych
przedmiotem niniejszej SST-1 stosowaé nastepujacy, sprawny technicznie i zaakceptowany przez Osobe
nadzorujaca, sprzet:

* wiertnica wieloczynnosciowa elektryczna,

* urzadzenia pomiarowe,

* przyczepa do przewozenia kabli,

* spawarka transformatorowa do 500A,

* drobny sprzet mechaniczny i elektronarzedzia podrgczne.

7.  TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej, Specyfikacjach Technicznych i wskazaniach Osoby Nadzorujacej, w terminie
przewidzianym Umowsa.

Bebny z kablami nalezy przetacza¢ zgodnie z kierunkiem strzatki na tabliczce bebna. Unika¢ transportu kabli w
temperaturze nizszej od -15°C. W czasie transportu i przechowywania materialow i urzadzen nalezy zachowaé
wymagania wynikajace z ich specjalnych wlasciwosci zastrzezonych przez producenta. W czasie transportu,
zatadunku i wyladunku oraz skladowania aparatury i urzadzen nalezy przestrzega¢ zalecen wytworcy, a w
szczegdlnosci urzadzenia zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i wstrzasami oraz przesuwaniem si¢ lub
przewroceniem. Przy zatadunku i roztadunku materialdéw i urzadzen zabezpieczy¢ przed uderzeniem nie
dopuszczajac do ubytkow i zadrapan. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda, spetnia¢ wymagania
dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametréw
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom Umowy na polecenie Osoby Nadzorujacej beda
usuniete z Placu Budowy.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
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pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Placu Budowy.

Do transportu materiatow i urzadzen stosowaé nastepujace, sprawne technicznie i zaakceptowane przez Osobe
Nadzorujaca $rodki transportu:

samochdd skrzyniowy do SMg,

samochdd dostawezy do 0,9Mg,

srodek transportowy do przewozu drobnego sprzetu.

8. WYKONANIE ROBOT

1. Ogolne wymagania
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z wymaganiami obowigzujacych PN i PN-IEC i
postanowieniami Umowy.

2. Kontrola jakosci robot
Wykonawca zapewni odpowiedni system i srodki techniczne do kontroli jakos$ci robot.

3. Szczegolowe zasady Kontroli Robét

Po wykonaniu kazdej z odrebnych catosci robot nalezy sprawdzi¢ zgodno$é ich wykonania z projektem, normami
i zaleceniami Osoby Nadzorujacej oraz skontrolowaé poprawno$é demontazu.

9. OBMIAR ROBOT

Przewody, kable, rury oblicza si¢ w metrach - / m /.
Czujniki, przyciski, gniazda, puszki oblicza si¢ w /szt./.

10. ODBIOR ROBOT

Odbidr robdt powinien byé przeprowadzony w sposob umozliwiajacy jednoznaczne stwierdzenie wykonania prac
demontazowych w zatozonym umowga zakresie.

11. PODSTAWA PEATNOSCI

Wg Specyfikacji Technicznych oraz warunkéw umowy.
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Szczegolowa Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych dot. budowy instalacji
SSP w budynku Miejskiego Domu Kultury w Brzezinach przy ul .Sienkiewicza 10/12, 95-060 Brzeziny-
SST-2

I.  WSTEP
1.1. Przedmiot SST-2

Przedmiotem specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru prac zwigzanych z wykona-
niem wymiany instalacji SSP w budynku Miejskiego Domu Kultury w Brzezinach przy ul. Sienkiewicza 10/12,

95-060 Brzeziny.
Nomenklatura gldéwna CPV:

45312000 - 7 Instalowanie systemow alarmowych i anten
32240000 - 7 Instalacja systemu telewizji dozorowe;j
45312100 - 8 Instalacja systemu wykrywania i sygnalizacji pozaru

1.2 PODSTAWA OPRACOWANIA
Podstawa niniejszego opracowania sg:

- umowa z Inwestorem,;

- prace inwentaryzacyjne na terenie obiektu;

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. z 2000 r. Nr 106 poz.
1126, Nr 109 poz. 1157 i Nr 120 poz. 1268 z 2001 r. Nr 5 poz. 42, Nr 100 poz. 1085, Nr 110 poz. 1190,

Nr 115 poz. 1229, Nr 129 poz. 1439 i Nr 154 poz. 1800 oraz z 2002 r. Nr 74 poz. 676 oraz z 2003 r. 1. Nr

80 poz. 718);

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie
dziennika budowy, montazu i rozbidrki tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane
dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108 poz. 953).;

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr 48 poz.
401). « Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004r. w sprawie szczegdlowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych, wykonanie i odbior robot
budowlanych oraz program funkcjonalno — uzytkowego;

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie
warunkdow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie;

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano - montazowych Tom V _ Instalacje elektryczne’

Ministerstwo Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa, wydanie z 1988r.,

2. System Sygnalizacji Pozaru /SSP/

2.1.  Zakres robét objetych wykonaniem SSP

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie instalacji systemu sygnalizacji pozaru (SSP) w budynku bedacym przedmiotem opracowania.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot elektrycznych w ww. zakresie.
W zakres robdt wehodzi montaz wraz z okablowaniem:

- centrali POLON-6000;

- wewnetrznych linii z czujnikami dymu DUO 6046 oraz innych czujek;

- przyciskdw recznego ostrzegania przed pozarem ROP-4001M;

- innych nie wymienianych powyzej elementdw instalacji SSP oraz instalacji z nim powiazanych.
Szczegdtowy zakres prac okreslony jest w opracowaniu projektowym.
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2.2 OKreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej SST-2 sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi

normami oraz okresleniami podanymi w specyfikacji ogolnej ST, jako, ze niniejsze opracowanie jest
uzupelnieniem opracowanej juz Specyfikacji Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych dla innych branz.

2.3.  Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za sposob wykonywania robot. Powinien przestrzega¢ wszelkich ustalen
poczynionych z Osoba Nadzorujgca i na kazde wezwanie przedstawi¢ do akceptacji szczegdly wykonawceze prac.
Jezeli w trakcie wykonywania robdt okaze sie koniecznym uzupehienie rysunkdéw, Wykonawca sporzadzi
brakujace rysunki i specyfikacje na wlasny koszt w tylu egzemplarzach ile to bedzie konieczne (jednak nie wiecej
niz w 4) i przedlozy je Osobie Nadzorujacej do zatwierdzenia. Dodatkowo poza specyfikacjami, rysunkami i
innymi informacjami zawartymi w umowie, Wykonawca powinien dostarczy¢ wszystkie rysunki, dokumenty,
zezwolenia zwigzane, i inne dane potrzebne do wykonania robot oraz do okreslenia parametrow technicznych.
Wykonawca moze sklada¢ te informacje kolejno w czesciach, ale kazda przedtozona czes¢ musi by¢ w
dostatecznym stopniu kompletna by mogta by¢ sprawdzona i zatwierdzona przez upowaznione jednostki
niezaleznie od catosci projektu. Osoba Nadzorujaca powinna sformutowa¢ komentarz i/lub zastrzezenia dotyczace
rysunkow, dokumentacji i danych przedstawionych przez Wykonawce . Te komentarze lub zastrzezenia nalezy
uwazaé za przyjete przez Wykonawce jesli nie zglosi zastrzezen na pismie. Wykonawca przed zlozeniem
rysunkow, dokumentacji i danych powinien skonsultowac si¢ z Osobg Nadzorujacg. Notatka dotyczaca konsultacji
powinna by¢ dostarczona przed data konsultacji oraz, jesli jest to wymagane przez Osobg Nadzorujaca,
Wykonawca powinien dostarczy¢ rysunki w wymaganej ilosci kopii przed datg konsultacji. Terminy zwigzane z
czasem akceptacji rysunkow przez Osobe Nadzorujaca oraz czas dostarczenia rysunkow przez Wykonawce
okreslone zostana na etapie zawarcia kontraktu. Wykonawca powinien bezzwlocznie uzupehic¢ dokumentacje
oraz rysunki dostarczone Osobie Nadzorujacej w zakresie zmian wprowadzonych w czasie wykonywania robot.
Wykonawca powinien dostarczy¢ Osobie Nadzorujacej rysunki powykonawcze w pieciu egzemplarzach dla
kazdego ukonczonego odcinka robot, ktory bedzie przekazany do uzycia lub bedzie wykorzystany przez
specjalistyczna firme lub Zamawiajacego, zgodnie z polskim ustawodawstwem, nie pdzniej niz 14 dni przed data
przekazania. Forma dokumentacji powinna by¢ zgodna z Rozporzadzeniem Ministra Spraw

Wewnetrznych i Administracji z dnia 3 listopada 1998 r. w sprawie szczegotowego zakresu i formy projektu
budowlanego". O ile rysunki wykonawcze przekazywane nie byly w wersji elektronicznej —

Osoba Nadzorujaca ma prawo zada¢ przekazania rysunkéw powykonawczych w takiej postaci.

2.3.1 Wymogi formalne.

Wykonanie instalacji systemu instalacji SSP winno by¢ zlecone przedsiebiorstwu majgcemu wlasciwe
doswiadczenie w realizacji tego typu robot i gwarantujace mu wlasciwa jako$¢é wykonania. Pracownicy
powinni posiada¢ odpowiednie zaswiadczenia kwalifikacyjne przewidziane obowigzujacymi przepisami.
Wykonawstwo instalacji systemu instalacji SSP zgodnie z wymaganiami norm dotyczacych robot
teletechnicznych i prac przy systemach alarmowych.

2.3.2 Warunki organizacyjne.

Przed przystapieniem do robot wykonawcy oraz nadzor techniczny winny si¢ doktadnie zaznajomié z
catoscig dokumentacji technicznej, oraz z projektem organizacji robdt, wykonanym przez Osobe Nadzorujaca.
Wszelkie ewentualne niejasnosci w sprawach technicznych nalezy wyjasnié z autorem opracowania przed
przystapieniem do robdt. Jakiekolwiek zmiany w dokumentacji technicznej moga by¢ dokonywane w trakcie
wykonawstwa, tylko po uzyskaniu akceptacji Osoby Nadzorujacej, a w przypadku zmian dotyczacych
zasadniczych elementdw lub rozwigzan projektowych tylko po uzyskaniu akceptacji Projektanta.

3. Materialy

3.1.  Zastosowane materialy.

Materiaty stosowane do realizacji zadania podano w projekcie technicznym. Wszystkie przewody instalacji
wewnetrznej linii dozorowych niepalne musza posiada¢ atesty. Przewody do zasilania centrali POLON 6000 typu
NHXH z odpornoscia ogniowa FE180. Listwy instalacyjne o odpornosci ogniowej nie nizszej niz sam przewod
Przewody YnTKSYekw beda prowadzone w rurkach lub listwach, ktérych klasy odpornosci nie okresla sig.
Osprzet wg dokumentacji. Montaz wyposazenia wg zalecen producenta.

Materiaty powinny odpowiada¢ wymaganiom norm panstwowych, posiada¢ swiadectwa dopuszczenia do
stosowania w budownictwie, certyfikaty lub deklaracje zgodnosci.
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4. Sprzet

4.1.  Stosowany sprzet

Do wykonania przedmiotowych prac nalezy stosowa¢ atestowane narzedzia z dopuszczeniem do prac
elektrycznych z izolacja 1000 V. Elektronarzedzia z waznymi badaniami technicznymi. Roboty mozna
wykonywaé przy uzyciu sprzetu zaakceptowanego przez Osobe Nadzorujaca.

5. Transport i skladowanie

5.1.  Transport materialow

Wykonawca dostarcza wszystkie materialy wlasnym kosztem i staraniem. Wszystkie zastosowane srodki
transportu na zewnatrz i wewnatrz budowy musza by¢ odpowiednie do transportowanych materialow.

5.2.  Skladowanie materialow
Sktadowanie powinno odbywac¢ si¢ w suchym i przewiewnym pomieszczeniu. Nalezy zabezpieczy¢
sktadowane materialy przed uszkodzeniami mechanicznymi.

6. Wykonanie robot

6.1. Harmonogram i wymagania

Wykonawca przedstawi Osobie Nadzorujacej do akceptacji harmonogram robot uwzgledniajacy wszystkie
warunki, w jakich roboty beda wykonywane oraz wymagania przy wykonaniu instalacji zgodnie z polskimi
normami i wytycznymi technologicznymi producenta. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot
zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos$¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych prac.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wszystkich elementow
robdt zgodnie z dokumentacja projektowa lub przekazanymi na pismie instrukcjami Osoby Nadzorujace;.
Wykonawca na wlasny koszt koryguje wszelkie niedociggniecia w czasie trwania robdt, jesli wymagac tego
bedzie Osoba Nadzorujaca, o ile zagdane zmiany nie naruszg ustalen wynikajacych z kosztoryséw w taki sposob,
ze dalsze kontynuowania prac okaze si¢ niemozliwe ze wzgledéw ekonomicznych dla Wykonawcy. Sprawdzenie
wytyczenia lub wyznaczenia wysokosci danej operacji przez osobe Nadzorujaca nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnosé. Wszelkie spory pomiedzy Wykonawca robot a Osoba Nadzorujaca, badz
inng upowazniong osobg przez Inwestora do kontroli realizacji przedmiotowego zadania w zakresie odrzucenia
zastosowanych rozwiazan technologicznych, materiatow, czy ew. zakresu wykonanych prac nie moze w sposéb
jednoznaczny obcigza¢ Wykonawcy, jezeli zastrzezenia te zostang zgloszone po wykonaniu prac. Rola osoby
wyznaczonej przez Inwestora (np. Osoby Nadzorujacej) bedzie biezace dozorowanie przebiegu prac i uzgadnianie
ich postepu z Wykonawca, bez koniecznosci stosowania drastycznych srodkéw prawnych. Polecenia Osoby
Nadzorujacej beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez
Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Wszelkie koszty z tego tytutu ponosi Wykonawca.

7. Ogolny opis wykonywanych robét.

Wykonawca przedstawi Osobie Nadzorujacej do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajacy wszystkie warunki w jakich beda wykonywane roboty zwigzane z wykonywaniem zakresu prac
objetych umowa.

7.1 Prace kablowe i instalacyjno-montazowe:

- wytyczenie tras przewoddw na $cianach budynku; wytyczenie miejsc pod montaz korytek i rur ostonowych;

- mechaniczne wykonanie otwordw w $cianach i stropach (murowanych i betonowych)

Trasowanie nalezy wykona¢ uwzgledniajac konstrukcj¢ budynku oraz zapewniajac bezkolizyjnos¢ z innymi
instalacjami. Trasa instalacji powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowej konserwacji i remontow.
Wskazane jest, aby trasa przebiegata w liniach poziomych i pionowych. Prace montazowe okreslone w projekcie
zakladaja prowadzenia tras kablowych catkowicie po $cianach (nad tynkiem), przewody nalezy uktada¢ w
listwach (korytkach) metalowych lub plastikowych. Prowadzenie instalacji i rozmieszczenie urzadzen
elektrycznych w budynku powinno zapewniaé bezkolizyjnos¢ z innymi instalacjami w zakresie odleglosci i ich
wzajemnego usytuowania. Gtéwne ciagi instalacji uktada¢ w korytkach lub listwach instalacyjnych zgodnie z
dokumentacja. Poza korytkami lub listwami instalacje uktada¢ w rurkach natynkowych.

Do wyposazenia technicznego budynku oprdcz instalacji elektrycznej zalicza sie:

- instalacje gazowa /o ile istnieje/,

- istniejaca instalacje teletechniczna,

- instalacje centralnego ogrzewania,

- instalacje kanalizacyjna,

- instalacje klimatyzacji,
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- instalacje piorunochronna,

- instalacje telekomunikacyjne,

- instalacje cieptej i zimnej wody,

Pomigdzy tymi instalacjami oraz towarzyszacymi urzadzeniami istniejg pewne zaleznosci, a takze powigzania,
ktére musza by¢ uwzglednione w trakcie projektowania budowy, przebudowy badz remontu. W pierwszej
kolejnosci chodzi o takie prowadzenie poszczegdlnych instalacji i lokalizacje urzadzen, aby wykluczy¢ lub
zmniejszy¢ do minimum negatywne wzajemne oddziatywanie oraz niekorzystny wptyw na otoczenie budynku.
Mogace wystapi¢ w budynku anormalne stany instalacji elektrycznej i wspotpracujacych z nig urzadzen, takie jak
zwarcia, przecigzenia, przepicecia i przerwy w obwodach czesto prowadza do powstania zagrozen.

7.2.  Przygotowanie koncow zyl i laczenie przewodow:

- laczenia przewoddow nalezy wykonywaé w sprzecie i osprzecie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie
wolno stosowac potaczen skrecanych,

- w przypadku gdy urzadzenia maja wyprowadzone fabrycznie na zewnatrz przewody, a samo ich
przylaczenie do instalacji nie zostato opracowane w projekcie, sposob przylaczenia nalezy uzgodnic z
Projektantem lub kompetentnym przedstawicielem Inwestora,

- przewody musza by¢ ulozone swobodnie i nie mogg by¢ narazone na naciagi i dodatkowe naprezenia.

- zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze powodowaé uszkodzen mechanicznych.

- dtawiki urzadzen /o ile takie wystepuja/ z wchodzacymi przewodami nalezy odpowiednio uszczelnié,

- wszelkie przepusty przez $ciany i stropy nalezy uszczelni¢ atestowanymi niepalnymi uszczelniaczami.

7.3.  Montaz konstrukcji wsporczych

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji bez wzgledu na jej rodzaj powinny
by¢ zamocowane do podtoza (Scian, stropdw, elementow konstrukcji budynku itp.) w sposdb trwaly,
uwzgledniajacy warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowac oraz

sam rodzaj instalacji.

7.4.  Montaz korytek kablowych

Zgigcia, potaczenia, zwezki, itd. beda produktami tego samego typu i producenta co korytka i beda dostosowane
do zakretow trasy.

Elementy stosowane na zgieciach beda wystarczajaco szerokie, aby swobodnie pomiesci¢ kable przy
wymaganym promieniu zgigcia.

Maksymalna ilo$¢ kabli utozonych w korytku bedzie zgodna z zaleceniami producenta.

Kompletna instalacja powinna mie¢ ok. 25 % wolnego miejsca w kazdym korytku.

Korytka beda zawieszone na typowych uchwytach i beda nadawac¢ si¢ do poprzecznego mocowania kabli.
Mocowania korytka beda regulowane.

Odlegtosci zawieszenia i wsparcia bedzie zgodna z zaleceniami producenta korytek.

Maksymalne odgigcie nie przekroczy 5 mm przy maksymalnym tadunku kabli w korytku. Odchylone
zawieszenia beda konsultowane z Osoba Nadzorujaca. Odchylenie bedzie poddane zatwierdzeniu przez
Osobg¢ Nadzorujaca.

Korytka zostang starannie wyosiowane.

Korytka zostang zaopatrzone w pokrywy chyba, ze beda umieszczone w ciasnych miejscach lub w poblizu
sufitow. Pokrywy beda mocowane metalowymi zaciskami.

Wszystkie urzadzenia podwieszajace i mocujace, nakretki, podktadki itp. beda wykonane z tego samego
materiatu co dane korytko. Uszkodzenia korytek tacznie z zawieszeniem itd. zostang usunigte zgodnie z
przepisami konserwacyjnymi.

8. Kontrola jako$ci
Kontrola jakosci robdt przy wykonywaniu instalacji sygnalizacji pozarowej polega na sprawdzeniu wszystkich faz
prac i na odbiorze koncowym.
Kontrola jako$ci powinna obejmowac:
- sprawdzenie materialdéw pod wzgledem ich zgodnosci z aktualnymi normami, dokumentacjg techniczng i
niniejsza SST,
- sprawdzenie wykonania robot zanikajacych potwierdzone protokotami odbioréw czesciowych i wpisami
do Dziennika Budowy, a w szczegolnosci:
- sposobu utozenia przewoddw, zachowania koordynacji izolacji,
- poprawnosci wykonania przejs¢ przewodow przez $ciany i stropy,
- gatunek dostarczonych towardw,
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- jednolitos¢ wzoru,
- prawidlowego etykietowania elementow adresowalnych zainstalowanych w petlach
dozorowych,
- sprawdzenie dziatania wszystkich urzadzen podtaczonych do instalacji systemu SSP,
- sprawdzenie dokumentacji koncowej odbiorczej, ktora musi zawierac¢ co
najmniej (dostarcza wykonawca robot):
- oswiadczenie Wykonawcy robot elektrycznych o wykonaniu prac zgodnie dokumentacja i
przepisami / o ile roboty elektryczne wykonuje kto$ inny niz instalacje SSP/,
- dokumentacj¢ powykonawcza,
- wpisy do dziennika budowy o robotach zanikowych,
- DTR urzadzen dostarczanych fabrycznie,
- certyfikaty, deklaracje zgodnoSci i dopuszczenia na zastosowane materialy i urzadzenia,
- instrukcje obstugi instalacji sygnalizacji pozarowej,
- protokoty z przeprowadzonych prob,
Wszystkie urzadzenia powinny posiada¢ oznaczenia umozliwiajace ich identyfikacje.

9. Obmiar robét

Przewody, kable, rury oblicza si¢ w metrach - / m /.

Czujniki, przyciski, gniazda, puszki oblicza si¢ w /szt./.

Zaréwno Osoba Nadzorujaca jak i Wykonawca moga zada¢ konicowego sprawdzenia dostarczonego materiatu, w
przypadku watpliwosci zadanie Wykonawcy musi by¢ na pismie.

10. Odbior robot

Odbidr robdt powinien by¢ przeprowadzony w nastepujacych etapach:

- roboty zanikajace po ich wykonaniu,

- przewody przed zatynkowaniem,

- instalacje na suficie zasadniczym przed ulozeniem sufitu podwieszanego (o ile beda takie wystepowac),
- roboty pozostate po ukonczeniu inwestycji lub po zgloszeniu przez Wykonawce do odbioru czesciowego,
Odbidr robot zanikajacych powinien obejmowaé sprawdzenie:

- jakosci zastosowanych materiatow,

- prawidlowosci ulozenia.

Odbidr koncowy robot powinien obejmowac:

- ocene zgodnosci z dokumentacja techniczna,

- jakos¢ zastosowanych materiatow,

- sprawdzenie dotrzymania warunkéw wykonywania prac na podstawie zapisoéw w dzienniku budowy,

- sprawdzenie terminowosci prac zgodnie z umowami,

- sprawdzenie jakos$ci robot pod wzgledem sztuki budowlane;j i estetyki wykonania,

- sprawdzenie jakosci wykonania na podstawie dokumentéw pomiarowych i kontrolnych,

- testy dymowe czujek optycznych dymu,

- testy centrali POLON 4200,

- testy przyciskow

11. Podstawa platnosci
Wg ST oraz warunkow umowy.

12. Przepisy zwigzane:

- Norma BN-84/8984-10 "Zakladowe sieci telekomunikacyjne przewodowe. Instalacje wnetrzowe. Ogolne
wymagania';

- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych z dnia 21.04.2006 r. w sprawie ochrony
przeciwpozarowej budynkow, innych obiektow budowlanych i terenow;

- Wytyczne do projektowania i odbioru elektrycznej sieci sygnalizacji alarmowej i pozarowej opracowane
przez CNBOP w Jozefowie;

- Materiaty do projektowania instalacji sygnalizacji pozaru wydane przez Osrodek Badawczo-Rozwojowy
Ochrony przeciwpozarowej w Jozefowie w 1994 r.;

- swiadectwa dopuszczenia ITB, atesty dla poszczegdlnych wyrobow.
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