Szczegolowa specyfikacja techniczna
Remont drogi gminnej nr 104672R w km 0+017 — 1+198 w
miejscowosci Giedlarowa

Wymagania ogdlne

1. Przedmiot SST:

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania techniczne
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z Remontem drogi gminnej
nr 104672R w miejscowosci Giedlarowa.

Cel inwestycji:
Poprawa bezpieczenstwa ruchu drogowego i1 warunkow przejazdu dla
uzytkownikéw drog.

2. Zakres stosowania specyfikacji:
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1

3. Przekazanie placu budowy:

Zamawiajacy w terminie okreSlonym w dokumentach przetargowych
przekaze Wykonawcy plac budowy. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

4. Zgodnos¢ robot ze SST:

Dokumentacja SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inspektora
Wykonawcy stanowia czg¢$¢ kontraktu, a wymagania wyszczegdlnione w
nich sg obowigzujace dla Wykonawcy.

5. Zabezpieczenie placu budowy:

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia placu budowy oraz
utrzymania ruchu w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia 1
odbioru koncowego robot.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie
obstugiwat tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie, jak: ogrodzenia,
oswietlenie, sygnaty 1 znaki ostrzegawcze, zapory itp. 1 podejmie wszelkie
inne $rodki niezbedne dla ochrony robdt, bezpieczenstwa pojazdow i
pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapor
1 znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.



Koszt zabezpieczenia placu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i
przyjmuje sie¢, ze jest wtgczony w cene kontraktowa.

6. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot:

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot
wszelkie przepisy dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie
trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru koncowego robot,
wykonawca bedzie podejmowal wszelkie uzasadnione kroki majace na celu
stosowanie si¢ do przepisOw i norm dotyczacych ochrony srodowiska na
placu i wokoét placu budowy oraz bedzie unikat uszkodzen lub ucigzliwosci
dla osob lub wtasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia,
hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.
stosujac si¢ do tych wymagan wykonawca zapewni spetnienie nast¢pujacych
warunkow:

a)Miejsca na bazy, magazyny, sktadowiska i wewnetrzne drogi transportowe
zostang tak wybrane, aby nie powodowal zniszczen w S$rodowisku
naturalnym.

b)Zostang podj¢te odpowiednie §rodki zabezpieczajace przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikow 1 ciekow wodnych pylami, paliwami,
olejami, materiatami bitumicznymi, chemikaliami oraz innymi szkodliwymi
substancjami.

- Zanieczyszczeniem powietrza pytami 1 gazami

- przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu

- mozliwos$cig powstania pozaru

Oplfaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji robot norm, okreslonych
w odpowiednich przepisach dotyczacych ochrony s$rodowiska, obcigzajg
Wykonawcg.

7. Ochrona przeciwpozarowa:

Wykonawca przestrzegat bedzie przepiséw ochrony p - pozarowej. Bedzie
utrzymywat sprawny sprz¢t przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy.

8. Materialy szkodliwe dla otoczenia:

Materiaty, ktére w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia nie bgda
dopuszczone do uzycia.
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Wszelkie materialty odpadowe uzyte do rob6t powinny mie¢ $wiadectwa
dopuszczenia, wydane przez uprawniong jednostke, jednoznacznie
okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materialdéw na $rodowisko.

9. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatne;j:

Wykonawca jest obowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub
zniszczeniem wlasnosci publiczne] 1 prywatnej. Jezeli w zwigzku z
zaniedbaniem, niewtasciwym prowadzeniem robot lub brakiem koniecznych
dziatan ze strony Wykonawcy nastgpi uszkodzenie wtasnosci publicznej lub
prywatnej, to wykonawca na swoj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzong
wlasnos¢.

Stan naprawionej wiasno$ci powinien by¢ nie gorszy niz przed powstaniem
uszkodzenia.

Wykonawca jest w pelni odpowiedzialny za ochron¢ urzadzen uzbrojenia
terenu takich jak przewody, rurociagi kable teletechniczne itp.

O zamiarze przystgpienia do robdt w poblizu tych urzadzen, badz ich
przetozenia, Wykonawca powinien zawiadomi¢ wiascicieli urzadzen 1
inspektora .

Wykonawca jest zobowigzany w okresie trwania realizacji kontraktu do
wlasciwego oznaczenia i zabezpieczenia przed uszkodzeniem tych urzadzen.
O fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacji 1 urzadzen podziemnych
Wykonawca bezzwlocznie powiadomi inspektora 1 zainteresowane wtadze
oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiadal za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia urzadzen wuzbrojenia terenu wskazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

10.Ograniczenie obciazen pojazdow:

Wykonawca bedzie si¢ stosowal do obowigzujacych ograniczen obcigzen
pojazddéw podczas transportu materialdw 1 sprzetu na drogach poza granicami
placu budowy.

Jezeli uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od odpowiednich wtadz na
uzycie pojazdéw o ponadnormatywnych obcigzeniach osi w sposob ciagly
bedzie powiadamiat inspektora o fakcie uzycia takich pojazdow.

Uzyskane zezwolenia nie zwalniaja Wykonawcy od odpowiedzialnos$ci za
uszkodzenia drog, ktore moga by¢ spowodowane ruchem tych pojazdow.
Wykonawca nie moze uzywaé pojazdow o ponadnormatywnych
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obcigzeniach na istniejacych 1 wykonywanych warstwach nawierzchni w
obrebie placu budowy.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za jakiekolwiek uszkodzenia
spowodowane ruchem pojazdow i bedzie zobowigzany do naprawy na wlasny
koszt, zgodnie z poleceniami inspektora.

11. Bezpieczenstwo i higiena pracy:

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegat przepiséw
dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczeg6lnosci Wykonawca
ma obowiazek zadba¢, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywal wszelkie wurzadzenia
zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia
1 zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan
okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie i sg uwzglednione w
cenie kontraktowej.

12. Ochrona i utrzymanie robot:

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot 1 za wszelkie materiaty
1 urzadzenia uzywane do robdt od daty rozpoczgcia do zakonczenia i odbioru
koncowego robot.

13. Transport:

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw
transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i
wlasnosci przewozonych materiatow.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania
dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych
obcigzen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie

odpowiadajace warunkom kontraktu na polecenie Inspektora beda usunigte
z placu budowy.

Wykonawca bedzie usuwal na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie

zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach oraz dojazdach

do placu budowy.

14. Wykonanie robot:
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14.1 Ogolne zasady wykonywania robot:

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z kontraktem
oraz za jakos$¢ zastosowanych materiatow.

Wykonawca jest zobowigzany do wykonania wszelkich prac geodezyjnych
zwigzanych z wytyczeniem trasy drogi i ponosi peing odpowiedzialno$¢ za
doktadne wytyczenie 1 wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw robot
zgodnie z wymiarami 1 rzednymi okre§lonymi w kontrakcie lub
przekazywanymi przez Inspektora .

Nastepstwa jakiegokolwiek biedu spowodowanego przez Wykonawce w
wytyczeniu 1 wyznaczeniu robdt zostang poprawione przez Wykonawce na
wlasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci
przez Inspektora nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich
doktadnos¢.

Decyzje Inspektora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow 1
elementow robot beda oparte na wymaganiach sformulowanych w
kontrakcie, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Inspektor uwzgledni wyniki badan materialow i robot, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z
przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na
rozwazang kwesti¢.

Inspektor jest upowazniony do kontroli wszystkich robdt i1 kontroli
wszystkich  materiatow  dostarczonych na budowe lub na niej
produkowanych, wtaczajac przygotowanie i produkcje materiatow. Inspektor
powiadomi Wykonawce o wykrytych wadach 1 odrzuci wszystkie te
materiaty 1 roboty, ktére nie spetniajg wymagan jakosciowych okreslonych w
kontrakcie i SST.

Polecenia Inspektora powinny by¢ wykonane nie p6zniej niz w czasie przez
niego wyznaczonym po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba
zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

14.2 Wady robot spowodowane przez poprzednich Wykonawcow:

Jesli Wykonawca wykonat roboty zgodnie z wymaganiami zlecenia i SST, a
zaistniata wadliwos¢ tych robot spowodowana zostata robotami wykonanymi
poprzednio przez innych Wykonawcow, to Inspektor zleci taki sposob
postepowania z poprzednio wykonanymi robotami, aby wyeliminowac¢ ich
wady, a Wykonawca wykona dodatkowe roboty zlecone przez inspektora na
koszt Zamawiajgcego.

14.3 Kontrola jakosci robot:
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14.3.1 Zasady kontroli jakosci robot:

Celem kontroli robot powinno by¢ takie sterowanie ich przygotowaniem i
wykonaniem, aby osiggna¢ zalozong jakos$¢ robot.

Wykonawca odpowiedzialny jest za pelng kontrole robdt i jakosci
materialdéw. Wykonawca powinien zapewni¢ odpowiedni system kontroli,
wlaczajac personel, laboratorium, sprzet zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbg¢dne do pobierania probek i badan materiatdéw oraz robot.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i1 prowadzeniem badan
materiatéw ponosi Wykonawca.

14.3.2 Badania i pomiary:

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami
norm. W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania
wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe albo inne
procedury, zaakceptowane przez inspektora .

Przed przystgpieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi
Inspektora o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania.

Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich
wyniki do akceptacji Inspektora.

14.3.3 Raporty z badan:

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi kopie raportow z wynikami
badan jak najszybciej, nie pozniej jednak niz przed terminem wlasciwego
odbioru .

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi na formularzach wg
dostarczonego przez niego wzoru lub innych przez niego zaaprobowanych.

15. Dokumenty budowy:
15.1 Przechowywanie dokumentow budowy:

Dokumenty beda przechowywane na placu budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zagini¢cie ktoregokolwiek z dokumentow budowy
spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej
prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla inspektora
1 przedstawiane do wgladu na Zyczenie zamawiajacego.

16. Obmiar robot:
16.1 Ogolne zasady obmiaru robdt:

Strona 6z 18



Obmiar robot bedzie okreslal faktyczny zakres wykonywanych robdt w
jednostkach ustalonych w kosztorysie ofertowym.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca, po powiadomieniu Inspektora o
zakresie obmierzanych roboét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed
tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do dziennika budowy.

16.2. Urzadzenia i sprzet pomiarowy:

Wszystkie urzadzenia i1 sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot
musza by¢ zaakceptowane przez Inspektora.

Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce.
Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca
powinien posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.

16.3 Czas przeprowadzenia obmiaru:

Obmiary beda przeprowadzone przed koncowym odbiorem roboét, a takze w
przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach. Obmiary robot
zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania, a robot
podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane
W Sposob zrozumialy 1 jednoznaczny.

17.0dbidr robot:

17.1 Rodzaje odbioréw robot:

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym
etapom odbioru, przy udziale Wykonawcy:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

b) odbiorowi czgsciowemu

¢) odbiorowi koncowemu
d) odbiorowi ostatecznemu

17.2 Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu:
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Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie
ilosci 1 jakosci wykonywanych roboét, ktére w dalszym procesie realizacji
ulegng zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
ogolnego postgpu robot.

Odbioru robot dokonuje Inspektor. Gotowos¢ danej czgsci robot do odbioru
zgtasza Wykonawca przez powiadomienie Inspektora

Odbidér powinien by¢ przeprowadzony niezwlocznie, nie poézniej jednak niz
w ciggu 3 dni od daty zgloszenia Jakos$¢ 1 ilo§¢ robot ulegajacych zakryciu
ocenia Inspektor w oparciu 0 przeprowadzone pomiary, w konfrontacji ze
SST i uprzednimi ustaleniami.

W przypadku stwierdzenia odchylen od przyjetych wymagan i innych
wczesniejszych ustalen, Inspektor ustala zakres robot poprawkowych lub
podejmuje decyzje dotyczace zmian i korekt.

Przy ocenie odchylen i podejmowaniu decyzji o robotach poprawkowych
inspektor uwzglednia tolerancje i zasady odbioru podane w SST dotyczacych
danej czesci robot.

17.3 Odbior czesciowy:
nie dotyczy

17.4. Odbiér koncowy robét:

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilo$ci, jakosci 1 wartosci.

Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru koncowego powinna
by¢ stwierdzona przez Wykonawce z bezzwlocznym powiadomieniem na
pisSmie o tym fakcie inwestora 1 inspektora.

Odbior koncowy nastagpi w terminie ustalonym w warunkach kontraktu,
liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora zakonczenia robdt i
kompletnosci oraz prawidlowos$ci operatu kolaudacyjnego.

Odbioru kofcowego robdt dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajacego w obecnosci inspektora i Wykonawcy. Komisja odbierajaca
roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych
dokumentéw, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania rob6t z przedmiarem 1 SST.

W toku odbioru koncowego robdt komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen
przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu,
zwlaszcza w zakresie wykonania robot poprawkowych.
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W przypadku niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot
w warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie
swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot w
poszczegblnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymagane]
kontraktem i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu
na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona
potracen, oceniajagc pomniejszong warto§¢ wykonywanych robdt w stosunku
do wymagan przyjetych w dokumentach kontraktowych.

17.5. Dokumenty do odbioru koncowego robot:

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego jest protokét
odbioru koncowego robdt sporzadzony wg. wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé
nastepujace dokumenty:

- kosztorys powykonawczy

- uwagi 1 zalecenia Inspektora, zwlaszcza przy odbiorze robdt zanikajacych i
ulegajacych zakryciu i udokumentowaniu jego zalecen

- atesty jakosciowe wbudowanych materialow, deklaracje zgodnosci,
certyfikaty.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru koncowego, komisja w
porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego
robot.

Wszystkie zarzadzone przez Komisje roboty poprawkowe lub uzupetiajace
beda zestawione wg wzoru ustalonego przez zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych wyznaczy komisja,

17.6. Odbior ostateczny:

Odbior ostateczny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z
usuni¢ciem wad stwierdzonych przy odbiorze koncowym 1 zaistniatych w
okresie gwarancyjnym.

Odbidr ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z

uwzglednieniem zasad odbioru koncowego.

18. Podstawa platnosci:
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18.1. Ustalenia ogdlne:

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce
ustalona dla danej pozycji kosztorysu ofertowego .

Cena jednostkowa pozycji uwzglednia¢ bedzie wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty
w przedmiarze robot.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w
kosztorysie ofertowym jest ostateczna 1 wyklucza mozliwos¢ zadania
dodatkowej zaptaty za wykonanie robdt objetych ta pozycja kosztorysowa, za
wyjatkiem przypadkéw omowionych w warunkach kontraktu.
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Wykonanie koryta i profilowanie podloza

Ustalenia niniejsze majg zastosowanie przy wykonywaniu robot zwigzanych
z wykonaniem koryta pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni drog i
obejmuja

- wykonanie koryta jezdni:

- profilowanie podtoza pod nawierzchni¢

- zageszczenie podtoza pod nawierzchnie

1. Wykonanie robot:
1.1. Zasady ogélne:

Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania robot dopiero po zakonczeniu
i odebraniu wykonania nasypow.

W trakcie 1 po wykonaniu robot przy korycie a przed wykonaniem
nawierzchni jezdni nie zezwala si¢ na jakikolwiek ruch budowlany, nie
zwigzany z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

Sprzet budowlany, maszyny, urzadzenia i narzedzia do prac recznych winny
by¢ w dobrym stanie, zapewniajagcym prawidlowe wykonanie robot.

1.2. Wykonanie koryta:

Koryto przed jego wykonaniem nalezy wytyczy¢, w sposdb umozliwiajacy
wykonanie tego koryta oraz warstw nawierzchni zgodnie z zalozeniami
kontraktu .

1.3. Profilowanie podloza:

Przed rozpoczeciem profilowania, podioze powinno by¢ oczyszczone ze
wszelkich zanieczyszczen. Nalezy usung¢ bloto 1 grunt, ktory ulegt
nadmiernemu nawilgoceniu.

Po przygotowaniu powierzchni podtoza, nalezy sprawdzi¢, czy istniejace
rzgdne pozwalajg na uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych
podtoza.

1.4. Zageszczanie podloza:

Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystagpi¢ do jego
zageszczenia, przez watowanie. Jakiekolwiek nierdwnosci powstate przy
zageszczeniu powinny by¢ naprawione przez Wykonawce w sposob
zaakceptowany przez inspektora.

1.5. Utrzymywanie koryta po zakonczeniu robot:
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Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu 1 zaggszczeniu powinno by¢
utrzymywane w dobrym stanie. Jezeli po wykonaniu koryta nastgpi przerwa
w robotach i Wykonawca nie przystepuje natychmiast do uktadania dolnych
warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podiloze przed
nadmiernym nawilgoceniem lub innymi uszkodzeniami. Jezeli podtoze
ulegnie nadmiernemu nawilgoceniu, to przed uktadaniem dolnej warstwy
podbudowy nalezy odczeka¢ do jego naturalnego osuszenia, po czym, po
uzyskaniu zgody inspektora i wykonaniu niezbednych napraw mozna
przystapi¢ do wykonywania podbudowy.

Jezeli uszkodzenia koryta nastapily wskutek zaniedbania Wykonawcy,
ponosi on wszelkie koszty zwigzane z wykonaniem robot naprawczych.

2. Kontrola jakosci robot:
2.1. Cechy geometryczne:

Wszystkie powierzchnie, ktéore wykazuja wicksze odchylenia od cech
wymaganych powinny by¢ poprawione przez spulchnienie do gtebokosci co
najmniej 10 cm, wyrdéwnane i powtornie zaggszczone. Dodanie nowego
materialu  bez spulchnienia jest niedopuszczalne. Powyzsze prace
Wykonawca wykona na wlasny koszt.

Nierownosci oraz glebokosci profilowanego i zageszczonego koryta nie
powinny przekracza¢ = 2 cm. Szeroko$¢ koryta nie moze si¢ r6zni¢ od
zaktadanej o wigcej niz: £ 5 cm.

2.2. Odbiér robot:

Odbioru robdt objetych niniejsza SST dokonuje inspektor na podstawie
raportow z biezacej kontroli robot, ewentualnych badan uzupetiajacych 1
pomiardw oraz ogledzin warstwy.

W przypadku gdy istnieja jakiekolwiek watpliwosci do jakosci robdt lub
rzetelno$ci badan, Inspektor ma prawo do zlecenia niezaleznemu
laboratorium przeprowadzenie badan uzupehiajacych, ktérych koszty
wykonania ponosi Wykonawca robot. W przypadku potwierdzenia wynikow
badan wczesniej wykonanych, kosztami badan sprawdzajacych obcigzany
jest Inwestor.
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Podbudowa i nawierzchnia z thucznia kamiennego

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania techniczne
dotyczace wykonania podbudowy oraz nawierzchni tluczniowej z thucznia
kamiennego sktadajacej si¢ z jednej lub wigcej warstw nosnych z thucznia i
klinca kamiennego

1. Material:

1.1 Rodzaje i wlasciwos$ci materialow

Do wykonania podbudowy nalezy uzy¢ kamiennego kruszywa tamanego,
jednorodnego, bez domieszek i innych zanieczyszczen.

Podbudowe nalezy wykona¢ z nastepujacego kruszywa

- mieszanka kamienia famanego 0 - 31,5mm

- mieszanka kamienia famanego 0 - 63,0m

2. Sprzet:

Caly sprzet budowlany, maszyny, urzadzenia i narzedzia do prac recznych
winny by¢ w dobrym stanie, zapewniajagcym prawidtowe wykonanie robot.
Wykonawca obowigzany jest utrzymywaé sprzet w dobrym stanie
technicznym przez caly okres wykonywania robot, a takze dysponowaé
sprzetem rezerwowym, na wypadek awarii sprzetu podstawowego.

Do wbudowania i zaggszczania podbudowy nalezy stosowac:

a) rowniarki lub uktadarki kruszywa do rozktadania ttucznia 1 klinca

b) walce statyczne gladkie do zaggszczania kruszywa grubego

c¢) walce wibracyjne klinowania kruszywa klincem

d) szczotki mechaniczne do usunig¢cia nadmiaru klinca

e) walce ogumione lub stalowe gladkie do koncowego doggszczenia

3. Transport:

Transport kruszywa powinien odbywac si¢ w sposob przeciwdziatajacy jego
zanieczyszczeniu 1 rozsegregowaniu. Ruch pojazdéw po wyprofilowanym
poditozu powinien si¢ odbywa¢ w sposob zorganizowany, aby nie dopuscic¢

do jego uszkodzenia lub tworzenia kolein.

4. Wykonanie robot:

4.1. Podloze pod podbudowe:
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Nawierzchni¢ bitumiczng istniejacej drogi nalezy oczys$ci¢ i skropi¢ emulsja
asfaltowg

Poza nawierzchnig bitumiczng drogi podtoze pod podbudowe nalezy
przygotowa¢ zgodnie z SST. Przed wykonaniem podbudowy wszelkie
koleiny i migkkie miejsca podtoza z materiatow nie zwigzanych Iub
wykazujace odchylenia wysokosciowe od zalozonych rzednych powinny by¢
naprawione przez spulchnienie, dodanie wody albo osuszenie przez
mieszanie do osiggni¢cia wilgotnosci optymalnej, powtdérne wyréwnanie i
zaggszczenie.

Warstwe podbudowy wytyczy¢ w sposdb umozliwiajacy jej wykonanie
zgodnie z wymogami i zaleceniami inspektora z tolerancjami okreslonymi w
niniejszych specyfikacjach.

4.2. Wbudowanie i zageszczenie kruszywa:

Maksymalna grubos$¢ warstwy po zageszczeniu nie moze przekraczaé
grubosci poszczegdlnych warstw podbudowy.

Kruszywo grube powinno by¢ roztozone w warstwie o jednakowej grubosci,
przy uzyciu ukladarki lub rowniarki. Grubos$¢ roztozonej warstwy luZznego
kruszywa winna by¢ taka, aby po jej zaggszczeniu i1 zaklinowaniu (w-wa
gorna) byta rowna wymaganej grubosci warstwy.

Warstwe goérng po przywatowaniu kruszywa grubego nalezy zaklinowac
klincem. Watowanie klinca wykona¢ walcem wibracyjnym. Jezeli jest to
konieczne, operacje rozktadania 1 wwibrowywania kruszywa drobnego
nalezy powtarza¢ az do chwili, gdy kruszywo drobne przestanie penetrowac
warstwe kruszywa grubego.

Po zaggszczeniu caly nadmiar kruszywa drobnego nalezy usunaé z
podbudowy szczotkami, tak aby ziarna kruszywa grubego wystawaty nad
powierzchnie¢ 3+6 mm.

Nastepnie warstwa powinna by¢ przywalowana walcem statycznym gladkim
albo ogumionym, w celu doggszczenia kruszywa poluzowanego w czasie
szczotkowania.

Cala w/w operacje powtarza¢ odpowiednig ilo§¢ razy, az do pelnego
zageszczenia kruszywa.

5. Kontrola jakosci robot:
5.1 Wymagania ogoélne:
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Kontrola jako$ci robot polega na kontrolowaniu zgodnosci wykonanych
robot z wymogami kontraktu oraz dodatkowo ustalonymi przez inspektora .

5.2. Pomiary wykonanej warstwy:

Pomiary cech geometrycznych podbudowy dotycza:
a) Oceny réwnosci podbudowy. Dopuszczalne odchytki wynosza 10mm/4m
b) Grubosci warstwy. Dopuszczalne odchytki nie moga przekroczy¢ + 10 %

5.3. Zasady postepowania przy wystgpieniu wadliwie wykonanych
odcinkow:

W przypadku wystgpienia niewlasciwego kruszywa zostanie ono odrzucone
przez inspektora a w przypadku ich wbudowania zostang one usunigte 1
zastgpione materiatem wiasciwym.

Przy wystepowaniu nadmiernych odchylek w cechach geometrycznych
powinny by¢ one naprawione przez spulchnienie lub zerwanie warstwy do
glebokosci min. 5 cm, wyrdwnane 1 powtérnie zaggszczone.
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NAWIERZCHNIA Z MIESZANEK  MINERALNO
BITUMICZNYCH

1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem warstw nawierzchni z mieszanek
mineralno-bitumicznych.

1.1. Sprzet do wykonania nawierzchni z mieszanek mineralno-
bitumicznych.

Wykonawca przystgpujacy do wykonania warstw nawierzchni z mieszanek
mineralno- bitumicznych powinien wykazaé¢ si¢ mozliwo$cia korzystania z
nastepujacego sprzetu:

uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-bitumicznych

walcow lekkich, srednich i ciezkich ,

walcow stalowych gladkich,

walcow ogumionych,

szczotek mechanicznych lub innych urzadzen czyszczacych,

1.2. Transport materialow

Mieszanke¢  mineralno-bitumiczng  nalezy  przewozi¢  pojazdami
samowytadowczymi z przykryciem w czasie transportu 1 podczas
oczekiwania na roztadunek. Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie
powinien przekracza¢ 2 godzin z jednoczesnym spetnieniem warunku
zachowania temperatury wbudowania.

1. Wykonanie robot

2.1 Podtoze pod warstwe nawierzchni z mieszanek mineralno-bitumicznych
powinno by¢ wyprofilowane i rowne. Powierzchnia podtoza powinna by¢
sucha i czysta.

Maksymalna nieréwno$¢ podtoza pod warstwy wigzace wynosi 10 mm na
dhugos$ci 4m.

W przypadku gdy nierownos$ci podtoza sg wigksze od podanych podtoze
nalezy wyrownac¢ poprzez frezowanie lub utozenie warstwy wyréwnawcze;j.
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Przed roztozeniem warstwy nawierzchni z mieszanek mineralno-
bitumicznych, podioze nalezy skropi¢ emulsjg asfaltowg Ilub asfaltem
uptynnionym.

Powierzchnie czotowe kraweznikow, wilazéw, wpustow itp. urzadzen
powinny by¢ pokryte asfaltem lub materiatem uszczelniajacym i
zaakceptowanym przez inspektora .

2.2 Polaczenie miedzywarstwowe

Kazda utozong warstwe nalezy skropi¢ emulsja asfaltowag lub asfaltem
uplynnionym przed utozeniem nastgpnej, w celu zapewnienia odpowiedniego
polaczenia miedzywarstwowego. Skropienie powinno by¢ wykonane z
wyprzedzeniem w czasie przewidzianym na odparowanie wody lub
ulotnienie uplynniacza

2.3 Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z mieszanek mineralno-bitumicznych moze by¢
uktadana, gdy temperatura otoczenia jest nie nizsza od +5° C dla
wykonywanej warstwy grubosci ? 8 cm i + 10° C dla wykonywanej warstwy
grubosci A 8 cm. Nie dopuszcza si¢ ukladania mieszanki mineralno-
bitumicznej podczas opaddéw atmosferycznych i na mokrym podtozu.

2.4. Wykonanie warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej

Mieszanka mineralno-bitumiczna powinna by¢ wbudowywana uktadarka
wyposazong w uktad z automatycznym sterowaniem grubosci warstwy i
utrzymywaniem niwelety zgodnie z wymogami. Zageszczanie mieszanki
powinno odbywaé si¢ bezzwlocznie. Zlacza w nawierzchni powinny by¢
wykonane w linii prostej, rdwnolegle lub prostopadle do osi drogi. Ztacza w
konstrukcji wielowarstwowej powinny by¢ przesuniete wzgledem siebie co
najmniej o 15 cm. Ztgcza powinny by¢ catkowicie zwigzane, a przylegajace
warstwy powinny by¢ w jednym poziomie. Zlacze robocze powinno byc¢
roOwno obcigte 1 powierzchnia obcigtej krawedzi powinna by¢ posmarowana
asfaltem. Sposéb wykonywania zlacz roboczych powinien by¢
zaakceptowany przez inspektora . Krawedzie jezdni powinny by¢ obcigte i
zamknigte bitumem na goraco.

3. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
3.1. Szerokos¢ warstwy

Szerokos$¢ warstwy Scieralnej z mieszanki mineralno-bitumicznej powinna
by¢ zgodna z zakladang wykonana z tolerancja +5 cm. Szeroko$¢ warstwy
asfaltowej nizej potozonej, nie ograniczonej kraweznikiem lub opornikiem w
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nowej konstrukcji nawierzchni, powinna by¢ szersza z kazdej strony co
najmniej o grubos¢ warstwy na niej potozonej, nie mniej jednak niz 5 cm.

3.2 Rownos¢ warstwy

Dopuszczalne nierownosci warstw bitumicznych wynosza dla warstwy
$cieranej 5 mm warstwy wigzacej 9 mm.

3.3. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej na odcinkach

prostych 1 na tukach powinny by¢ zgodne z zatozeniami z tolerancjg + 1.00
%.

3.4. Rzedne wysokosciowe

Rzedne wysokos$ciowe warstwy powinny by¢ zgodne z wymogami kontraktu
z tolerancjg = 1 cm.

3.5. Uksztaltowanie osi w planie

O$ warstwy w planie powinna by¢ usytuowana zgodnie z wymogami
kontraktu a, z tolerancja 5 cm.

3.6. Grubo$¢ warstwy

Grubo$¢ warstwy powinna by¢ zgodna z grubo$cig wymagang kontraktem na
calej szerokoS$ci jezdni, z tolerancja = 10 %. Wymaganie to nie dotyczy
warstw o grubos$ci projektowej do 2,5 cm dla ktérej tolerancja wynosi +5 mm.

Strona 18 z 18



