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1. Przedmiot ST

Specyfikacja techniczna jest opracowaniem zawierajagcym zbiory wymagan, ktére sg niezbedne do
okreslenia standardu i jakosci wykonania robét, w zakresie sposobu wykonania, wiasciwosci wyrobow
budowlanych oraz ceny prawidtowosci wykonania poszczegdlnych robot.

2. Przedmiot i zakres robét budowlanych do wykonania w ramach zaméwienia.

Specyfikacja techniczna jest zatgcznikiem do dokumentacji przy wykonaniu zadania pn.: Modernizacja
oswietlenia ulicznego na terenie Gminy taszczéw — ROBOTY OBJETE PRAWEM OPCJI

3. Ogolne zasady wykonania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowg i Sciste przestrzeganie
harmonogramu rob6t oraz za jako$¢ stosowanych materiatéw i wykonywanych robét oraz za ich
zgodno$¢ z dokumentacjg opisu przedmiotu zamowienia.

4. Teren budowy.
4.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajgcy protokolarnie przekaze wykonawcy teren budowy w czasie i na zasadach okreslonych
szczegotowo w zawartej umowie.

4.2. Ochrona i utrzymanie terenu budowy.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone placu budowy oraz wszystkich materiatéw i elementow
wyposazenia uzytych do realizacji rob6t od chwili rozpoczecia do ostatecznego odbioru robét. W trakcie
realizacji robot wykonawca dostarczy, zainstaluje i utrzyma wszystkie niezbedne, tymczasowe
zabezpieczenia ruchu i urzadzenia takie jak: bariery, ewentualng sygnalizacje ruchu, znaki drogowe
etc., aby zapewni¢ bezpieczenstwo catego ruchu kotowego i pieszego.

4.3. Ochrona wlasnosci i urzadzen.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone istniejgcych instalacji naziemnych i nadziemnych urzgdzen
znajdujgcych sie w obrebie placu budowy, takich jak stupy, przewody elektroenergetyczne, przewody
telekomunikacyjne etc. Wykonawca natychmiast poinformuje Zamawiajgcego/Wtasciciela o kazdym
przypadkowym uszkodzeniu tych urzgdzen lub instalacji i bedzie wspédipracowat przy naprawie
udzielajgc wszelkiej mozliwej pomocy, ktéra moze byc¢ potrzebna dla jej przeprowadzenia.

4.4. Ochrona srodowiska w trakcie realizacji robot.

W trakcie realizacji robét wykonawca jest zobowigzany znaé i stosowac sie do przepiséw zawartych we
wszystkich regulacjach prawnych w zakresie ochrony $rodowiska. W okresie realizacji, do czasu
zakonczenia roboét, wykonawca bedzie podejmowat wszystkie kroki, zeby stosowac sie do wszystkich
przepiséw i normatywow w zakresie ochrony srodowiska na placu budowy i poza jego terenem, unika¢
dziatan szkodliwych dla innych jednostek wystepujgcych na tym terenie w zakresie zanieczyszczen,
hatasu lub innych czynnikéw powodowanych jego dziatalnoscia.

4.5. Zapewnienie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

Wykonawca dostarczy na budowe i bedzie utrzymywat wyposazenie konieczne dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Zapewni wyposazenie w urzadzenia socjalne oraz odpowiednie wyposazenie i odziez
wymagana dla ochrony zycia i zdrowia personelu zatrudnionego na placu budowy. Wykonawca bedzie
stosowat sie do wszystkich przepiséw prawnych obowigzujgcych w zakresie bezpieczenstwa
przeciwpozarowego, bedzie stale utrzymywal wyposazenie przeciwpozarowe w stanie gotowosci,
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zgodnie z zaleceniami przepiséw bezpieczenstwa przeciwpozarowego, na placu budowy, we
wszystkich urzgdzeniach, maszynach i pojazdach oraz pomieszczeniach magazynowych.

4.6 Szczegoétowy harmonogram robét i finansowania.
Zgodnie z umowg w ramach prac przygotowawczych, przed przystgpieniem do wykonania

zasadniczych robot, wykonawca jest zobowigzany do opracowania i przekazania Inwestorowi do
akceptacji szczegdétowego harmonogramu robét i finansowania.

4.7. Tymczasowy projekt organizacji robot.
Opracowany przez wykonawce tymczasowy projekt organizacji robot musi by¢é dostosowany do

charakteru i zakresu przewidywanych do wykonania robdt oraz istniejgcych uwarunkowan
zewnetrznych, z uwzglednieniem specyfiki prowadzenia prac w terenie.

4.8 Plan zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

Wykonawca w ramach prac przygotowawczych do realizacji robét jest zobowigzany, opracowaé
program zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. Program bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
nalezy opracowa¢ na podstawie Ustawy Prawo Budowlane oraz Informacji dotyczgcej bezpieczehstwa
i ochrony zdrowia.

4.9 Demontaz elementéw instalacji oSwietleniowe;j.

a) Demontaz instalacji oswietleniowej (oprawy, przewody, bezpieczniki, zaciski ) nalezy wykonac¢
zgodnie z dokumentacja, inwentaryzacjg oraz zaleceniami uzytkownika tej linii. Wykonawca ma
obowigzek dokona¢ demontazu elementéw instalacji oswietleniowej, aby elementy te nie
zostaty uszkodzone lub zniszczone.

b) Koszty dopuszczenia do prac pod napieciem przez ZE ponosi Wykonawca.

W przypadku niemoznosci zdemontowania elementéw linii bez ich uszkodzenia Wykonawca powinien
powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru i uzyska¢ od niego zgode na jej uszkodzenie bgdz zniszczenie.

4.11 Dokumenty budowy.
4.11.1 Ksigzka obmiaru roboét. (wewnetrzny dziennik budowy Inwestora)

Ksigzka obmiaru robét jest dokumentem, w ktérym rejestruje sie ilosciowy postep kazdego elementu
realizowanych robét.

4.11.2 Inne istotne dokumenty budowy.

I. dokumentacja dotyczgca modernizaciji

. protokoty przekazania placu budowy

[1l. protokoty odbioru roboét

IV. protokoty z wykonanych pomiaréw

V. korespondencja dotyczgca budowy

4.11.3 Przechowywanie dokumentéw budowy.

Wszystkie dokumenty budowy bedg przechowywane na placu budowy, we wiasciwie zabezpieczonym
miejscu. Wszystkie dokumenty zagubione bedg natychmiast odtworzone zgodnie z wymaganiami
prawa. Wszystkie dokumenty budowy bedg stale dostepne do wglgdu upowaznionych przedstawicieli
Inwestora w dowolnym czasie i na kazde zadanie.
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5. Materialy i urzadzenia.

Wszystkie wyroby budowlane zastosowane do wykonania robét powinny spetnia¢ wymagania norm,
posiadac certyfikaty, $wiadectwa dopuszczenia, aprobaty techniczne lub inne dokumenty $wiadczgce o
ich mozliwosci zastosowania do wykonania planowanych robot.

Wyroby budowlane powinny odpowiadaé¢ co do jakosci wymogom dopuszczonych do obrotu i
stosowania w budownictwie okreslonym w art.10 Ustawy Prawo budowlane.

Wszystkie zastosowane do wbudowania materiaty powinny by¢ fabrycznie nowe, nie powinny by¢
wczesniej uzyte, winny oznacza¢ sie najwyzszg jakoscig. Powinny by¢ sktadowane zgodnie z
zaleceniami producentéw, w sposob i w warunkach nie pogarszajgcych ich parametréw technicznych
oraz jakosciowych.

6. Sprzet.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktoéry nie spowoduje nie
korzystnego wptywu na jako$¢é wykonywanych robét i Srodowisko. Sprzet uzywany do wykonania robot
musi odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w obowigzujgcych przepisach oraz spetnia¢ wymagania
technologiczne wykonania i montazu elementéw budowlanych.

7. Srodki transportu.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wplywajg
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét.

Liczba i rodzaj zastosowanych srodkéw transportu musi zapewnia¢ prowadzenie robot w sposoéb
bezkolizyjny, gwarantujgcy sprawnos¢ wykonywanych prac i terminowa realizacje zadan. Przy ruchu po
drogach publicznych pojazdy muszg spetnia¢ wymagania dotyczgce przepiséw ruchu drogowego, w
szczegolnosci dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych.

Na srodkach transportu przewozone materiaty i elementy po winne by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem i uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytwaérce.

8. Kontrola jakosci robét.

Wykonawca jest zobowigzany prowadzi¢ pomiary i badania materiatdw oraz robét z czestotliwoscig
zapewniajgca stwierdzenie, Zze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentac;ji
oraz innych dokumentach przekazanych przez Zamawiajgcego.

Przedmiotem kontroli winna byé zgodnos¢ z wymaganiami norm, certyfikatow, wytycznymi wykonania
i odbioru robét oraz wymagan Zamawiajgcego zawartych w opisie przedmiotu zamowienia.

9. Odbiory robét.
9.1 Rodzaje odbioréw robét.

Roboty budowlane podlegajg nastepujgcym etapom odbioru i przegladéw:
I. odbiorowi kohcowemu
Il. przeglgdom w okresie gwarancji

9.2 Odbiodr koncowy.

Gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie zgtoszona Zamawiajgcemu przez Wykonawce oswiadczeniem
0 zakonczonych pracach modernizacyjnych pismem ztozonym na dziennik podawczy w Sekretariacie
Urzedu Gminy. Odbiér kohicowy polega na ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci, wartosci i kompletno$ci dokumentacji odbiorowej.
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Odbioru koncowego dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecno$ci wykonawcy, w
terminie do 14 dni liczgc od dnia potwierdzenia przez inspektora nadzoru inwestorskiego gotowosci do
odbioru. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentoéw, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z
dokumentacjg i innymi dokumentami przekazanymi przez Inwestora.

Zamawiajgcy moze podjgc decyzje o przerwaniu czynnosci odbiorowych, jezeli w czasie tych czynnosci
ujawniono istnienie wad, ktére uniemozliwiajg uzytkowanie przedmiotu Zamdwienia zgodnie z
przeznaczeniem, az do czasu usuniecia wad.

Wykonawca zobowigzany jest do usuniecia wad na swoj koszt, bez wzgledu na wysoko$¢ zwigzanych
z tym kosztow. Wykonawca zobowigzany jest przystgpi¢ do usuniecia usterek i wad w ciggu dwéch
dni roboczych od daty ich zgtoszenia przez Zamawiajgcego. Po usunieciu wad sporzgdzony zostanie
stosowny protokot.

W przypadku stwierdzenia podczas odbioru wystgpienia wad nie nadajgcych sie do usuniecia
Zamawiajacy moze:

1) obnizy¢ odpowiednio wynagrodzenie,
2) odstgpi¢ od umowy
3) zada¢ wykonania przedmiotu odbioru po raz drugi.

9.3. Przeglad w okresie gwarancji.

Przeglad w okresie gwarancji polega na ocenie wykonanych robo6t zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Przeglad w okresie
gwarancji bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu. W razie stwierdzenia podczas
przegladu wad i usterek, Zamawiajgcy wyznacza termin usuniecia tych wad.

9.4 Dokumentacja powykonawcza.

Wykonawca odpowiedzialny bedzie za prowadzenie na biezgco ewidencji wszelkich zmian w rodzaju
materiatéw, urzgdzen, lokalizacji i wielkosci robot. Zmiany te nalezy rejestrowac w ksigzce obmiaru robot
ewentualnie w wewnetrznym dzienniku budowy Inwestora. Wykonawca winien przedktadaé
Zamawiajgcemu aktualizowane na biezgco zmiany powykonawcze a po zakonczeniu robot komplet
dokumentow przekazaé Inwestorowi.

Po zakonczeniu rob6t Wykonawca winien wykona¢ dokumentacje powykonawczg obejmujgcg m.in.:
— wspditrzedne geodezyjne wszystkich nowych punktow swietlnych oraz szaf istniejgcych, ktérych
lokalizacja w wyniku modernizacji ulegnie zmianie
— komplet badan, kart katalogowych, atestéw, prob, pomiaréw fotometrycznych
— wykaz (w formie tabelarycznej) zamontowanych urzgdzen wraz z podaniem

charakterystycznych parametréw technicznych urzadzen,
— schematéw dla szafek rozdzielczych energetycznych i schematéw sieciowych;

10. Szczegblne warunki dotyczace wykonania robét i zastosowanych materiatéw.
10.1 Osprzet

Stosowal osprzet powszechnie uzywany, montowany przez przeszkolonych pracownikow z
odpowiednim doswiadczeniem oraz uprawnieniami SEP.
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11 .System sterowania

Tabela nr 1 - Specyfikacja minimalnych parametréw systemu sterowania

Lp

Dane
techniczne,
funkcjonalnos¢

Wymagana wartos¢ parametru

1.

Komunikacja

Otwarty standard komunikacji bezprzewodowej w technologii przesytu danych
typu LoRaWAN (lub innej rbwnowaznej, ustandaryzowanej, o tej samej lub
lepszej efektywnosci komunikacji). Komunikacja w pasmie
nielicencjonowanym ISM (868MHz), charakteryzujgcym sie niewielkim
zuzyciem energii i dalekim zasiegiem komunikacji. System z dwukierunkowg
komunikacjg bezprzewodowg. Komunikacja pomiedzy serwerem a oprawami
poprzez bramy w ukfadzie gwiazdowym. Bramy bazowe, muszg zapewniac
redundancje systemu poprzez naktadanie sie zasiegdw komunikacji.
Komunikacja pomiedzy sterownikami opraw a punktami zbiorczymi systemu
musi odbywac sie zgodnie z normg EN 300 220 lub jej krajowymi
odpowiednikami. Wymagana jest petna redundancja komunikacji systemu.
Bramy bazowy powinny posiada¢ co najmniej jeden port Fast Ethernet lub
Gigabit Ethernet RJ45. Cata komunikacja pomigedzy sterownikami opraw a
gtéwnym serwerem powinna by¢ szyfrowana co najmniej 128 bitowym kluczem
AES.

Elementy sieciowe systemu oraz ich protokét komunikacyjny muszg mieé
mozliwos¢é wykorzystania ich w przysztosci jako elementy innego systemu
czujnikéw np. zdalnego odczytu wodomierzy, monitoringu ruchu drogowego,
parkomatow i innych urzadzen inteligentnego miasta/gminy.

Oprogramowanie

Oprogramowanie zarzadzania systemem os$wietlenia zainstalowane na
serwerze zainstalowanym w serwerowni zamawiajgcego.

Interfejs uzytkownika w jezyku polskim.
Dostep do interfejsu uzytkownika - musi by¢ dostepny z komputera,
smartfonu, tabletu lub innego urzadzenia wyposazonego w przegladarke

internetowa.

Dostep do interfejsu oprogramowania szyfrowanym potgczeniem musi by¢
zabezpieczony co najmniej loginem i hastem.

Funkcjonalnosc¢

System musi by¢ wyposazony co najmniej w nastepujgce funkcjonalnosci:

e graficzng geolokalizacje opraw na ogdlnie dostepnych mapach.

e wizualizacje parametrow pracy opraw.

e Odczyt aktualnych i archiwalnych danych z opraw z catej historii
pracy systemu — od dnia uruchomienia systemu.

e Tworzenie wykresow zuzycia energii dla poszczegdlnych opraw,
grup opraw.

e wigczanie i wytgczanie pojedynczych opraw oswietleniowych, grup
opraw i wszystkich opraw na podstawie: czasu i dni tygodnia

e regulacja poziomu $wiecenia pojedynczych opraw oswietleniowych,
grup opraw i wszystkich opraw

e mozliwos¢ zdalnej zmiany konfiguracji w dowolnym momencie

e mozliwos¢ ustawienia réznych parametréw swiecenia opraw w ciggu
tygodnia z rozréznieniem na dni robocze

e mozliwos¢ sterowania oprawg w zakresie: wigcz/wytgcz, Sciemnienie
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do jednego poziomu w zadanym okresie w ciggu doby, ustawienie w
ciggu doby do minimum o$miu pozioméw $ciemnienia oprawy z
mozliwoscig ustalenia godzin dziatania ustalonych poziomow

e mozliwos¢ dowolnego definiowania grup i przypisywanie do nich
poszczegodlnych opraw

e dostep do historycznych parametrow pracy systemu z catego okresu
pracy systemu

e sygnalizowanie uszkodzenia oprawy, zaniku napiecia zasilajgcego,
btedéw komunikacji

e generowanie raportdw zuzycia energii oraz raportow btedéw i innych
raportdw z mierzonych parametrow przez system w okresie catej
pracy systemu od uruchomienia

o dodawanie nowych punktéw swietinych do systemu

e tworzenie kont uzytkownikéw z réznorodnymi poziomami dostepu z
mozliwoscig zmiany w dowolnym momencie

e mozliwos¢ sterowania szafami oswietleniowymi — zatgczanie i
odcinanie napiecia obwodéw oswietleniowych w zadanym okresie w
ciggu doby z mozliwoscig ustalenia godzin dziatania ustalonych
stanow

e mozliwosé obstugi sterownikow dziatajgcych w technologii dali,
analogowych 0-10v,1-10v, oraz sterownikéw posiadajgcych wyjscia
przekaznikowe

o Mozliwos¢ pbzniejszego integrowania innych inteligentnych
urzgdzen (wodomierzy, licznikéw energii elektrycznej, monitoringu
ruchu drogowego, parkomatéw i innych urzadzen inteligentnego
miasta/gminy)

Uniwersalnos$é

System musi dopuszcza¢ w praktyce stosowanie opraw réznych producentow.
Sie¢ komunikacji systemu musi by¢é otwarta, dopuszcza¢ komunikacje z
sensorami innych producentéw niz producent systemu sterowania.

System powinno dac¢ sie rozbudowaé o inne moduly smart city nie zwigzane
tylko z oswietleniem: monitoring wodomierzy, natezenia ruchu pojazdéw,
zanieczyszczenia powietrza itp.

Interfejs API -
interfejs
programisty.

System musi zapewnia¢ otwarty interfejs APl. Otwarty interfejs APl musi
zapewnia¢ co najmniej dostep do nastepujgcych parametrow systemu
sterowania: btedy opraw lub sterownikéw, parametry sterownika, status
zatgczenie/wytgczenie, program Sciemniania. Interfejs APl umozliwiajgcy
synchronizacje z innym oprogramowaniem umozliwiajacg za pomoca tego
innego oprogramowania co najmniej zmiane statusu zatgczenie/wytgczenia
i zmiane poziomu swiecenia oraz powrét do pracy normalnej.

Inter-
operacyjnosé

Wymagane jest zapewnienie braku uzaleznienia Zamawiajgcego od
jednego dostawcy systemu zrealizowane za pomocg mozliwosci wspotpracy
rébznych systeméw sterowania o$wietleniem oraz zarzgdzajgcymi
elementami smart city.

Stabilnos¢ pracy

W okresie gwarancji system musi zapewnia¢ bezptatng zdalng aktualizacje
oprogramowania. System musi miec¢ tryb pracy autonomicznej sterownikéw,
w sytuacji zaniku komunikacji wewnatrz systemu. Tryb pracy autonomicznej
oznacza, ze sterowniki musza by¢ wyposazone w pamie¢ nieulotng ktéra
zapewnia, ze zanik napiecia zasilania w przypadku braku komunikacji
wewnatrz systemu nie usuwa ani nie ma wplywu na program swiecenia
przekazany przez system do sterownika systemu. System musi mieé
mozliwos¢ zmiany parametrow pracy sterownikow oraz mozliwos¢
uzyskania danych ze sterownika na Zzgdanie. Sterownik przechowuje
skumulowane dane dotyczgce zuzycia energii.

Zasieg dziatania

Zasiegiem sieci powinna zostaé pokryta cata powierzchnia gminy taszczéw
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12. Sterownik szaf oswietleniowych

Tabela nr 2 — Specyfikacja minimalnych parametréw technicznych sterownikéw szaf
oswietleniowych

Lp. Dane techniczne Parametr wymagany
1. Sposéb montazu Sterowniki dopuszcza montowac sie wewnatrz szafy
sterownikow oswietleniowe.
2. Minimalna funkcjonalnos¢ Zalgczanie/wytgczanie co najmniej dwoch niezaleznych

sterowanych obwodoéw o$wietleniowych

Aktualizacja firmware sterownikow z wykorzystaniem
bezprzewodowej technologii FUOTA

3. Zakres temperatur pracy Min: -30°C do +60°C
elementow systemu

4, Pobor mocy przez Max 1W
sterownik oprawy

5. Napiecia zasilania 230V AC -15% .. +10%

6. Prad zatgczania i Min. 6A
obcigzenia sterownika

7. Materiaty Sterownik systemu musi by¢ bezobstugowy, nie moze by¢
wyposazony w elementy podlegajgce okresowym wymianom
takie jak baterie, akumulatory, uszczelki o ograniczonej

trwatosci.
8. Ochrona przeciw Min. 2 kV wg Normy IEC 61000-4-5
przepieciowa
9. Klasa szczelnosci W przypadku montazu w hermetycznej obudowie-1P20, w

pozostatych przypadkach IP66

10. Zarzadzanie Petna zgodnosc¢ systemu sterowania
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13. Stacja bazowa

Tabela nr 3 — Specyfikacja techniczna dla minimalnych parametréw stacji bazowych

Lp. Dane techniczne Parametr wymagany
L Sposéb montazu Montaz w obudowie, szynie TH-35, lub bezposrednio na
maszcie antenowym
2. Obstugiwane systemy GPS
geolokalizacji i
synchronizacji czasu
3. Temperatura pracy Min: -30°C do +55°C
4 Antena zewnetrzna Dookdlna
5. L
Czestotliwos¢ pracy 868MHz
6. Czutos¢ ukfadu radiowego -139dB @ SF12
£ Napiecia zasilania 12-57v DC
8. Standardy komunikacyjne Ethernet, LoORaWAN
9. -
Klasa szczelnosci IP67
10. Dodatkowa funkcjonalnosé Obstuga doktadnego znacznika czasu ( Fine
timestamping)
11.

Lokalizacja Stacji
Bazowych

Zasiegiem sieci powinna zostaé pokryta cata powierzchnia
gminy taszczow
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14. Sterownik opraw oswietleniowych LED

Tabela nr 4 - Specyfikacja minimalnych parametréw technicznych sterownika opraw
oswietleniowych LED

Lp Dane techniczne, Wymagana wartos¢ parametru
funkcjonalnosé
1. Sposdb  montazu Sterowniki opraw musze mie¢ mozliwos¢ montazu do gniazd Zhaga Book
sterownikéw 18
2. Sposdb Komunikacja z oprawg oswietleniowg co najmniej poprzez cyfrowg
komunikacji z magistrale DALI
oprawa
3. Zakres temperatur Min: -30°C do +60°C
pracy elementéw
systemu
4, Poboér mocy przez Max 1W
sterownik oprawy
5. Napiecie zasilania 24V DC
6. Materiaty Sterownik systemu musi by¢ bezobstugowy, nie moze by¢ wyposazony w
elementy podlegajgce okresowym wymianom takie jak baterie,
akumulatory, uszczelki o ograniczonej trwatosci. Sterownik musi by¢
odporny na ekstremalne warunki atmosferyczne oraz promieniowanie UV.
7. Odczytywane Sterownik powinien potrafi¢ monitorowaé nastepujgce parametry: btedy
parametry oprawy, licznik pobranej energii czynnej, aktualna moc oprawy, aktualny
wspotczynnik mocy - PF, napiecie, licznik przepracowanych godzin
oprawy.
8. Klasa szczelnosci IP66
9. Zarzadzanie Petna zgodnos$¢ z systemem sterowania
10. Dodatkowa e Wbudowany czujnik natezenia Swiatta uniemozliwiajgcy
funkcjonalnosé zatgczeniu oswietlenia po wschodzie storica z mozliwoscig
wykorzystania do pracy autonomicznej
e Aktualizacja  firmware  sterownikbw z  wykorzystaniem
bezprzewodowej technologii FUOTA

Wszystkie wskazane w powyzszych tabelach wartosci nalezy rozumie¢ jako okreslenie minimalnych
parametréw technicznych i standardéw jakosciowych, a zamawiajgcy dopuszcza stosowanie
materiatow réwno-waznych o parametrach nie nizszych niz podane w dokumentacji. Na wykonawcy
cigzy obowigzek udowodnienia, iz proponowany sprzet jest rownowazny oraz powinien uzyskac
pisemng zgode Zamawiajgcego i Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Legenda uzytych skrotow w tabelach:

Oznakowanie ENEC — European Norms Electrical Certification - jednolity na catg Europe znak
bezpieczenstwa dla produktow elektrycznych. Produkty oznaczone znakiem ENEC nie muszg juz by¢
akceptowane w innym kraju europejskim. ENEC to najbardziej prestizowym ogdlnoeuropejskim znakiem
certyfikacyjnym, potwierdzajagcym zgodnos¢ wyrobu z odpowiednimi europejskimi normami EN,
dotyczgcymi bezpieczenstwa sprzetu elektrycznego, w tym sprzetu o$wietleniowego i wyrobéw AGD.
Ponadto znak ENEC informuje, Zze produkt spetnia wymagania co najmniej zbiezne ze
standardemIS09001, a zaktad produkcyjny wyrobéw oznakowanych znakiem ENEC jest poddawany
dodatkowej inspekc;ji (jest to dodatkowa gwarancja jakosci).

ENEC+ - Ogdlnoeuropejski system certyfikacji, ktéry monitoruje poczatkowg funkcjonalnos¢ opraw LED
i potwierdza ich parametry fotoelektryczne. Wydawany przez autoryzowane laboratoria europejskie.

Zhaga D4i - system certyfikacji obejmuje wszystkie najwazniejsze elementy, takie jak dopasowanie
mechaniczne, komunikacja cyfrowa, raportowanie danych i zapotrzebowanie na energie elektryczng w
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jednej oprawie oswietleniowej. Zapewnia zgodno$¢ operacyjng opraw (sterownikow) i urzadzen
peryferyjnych, np. weztdéw fgcznosci, opartg na trybie ,podtacz i pracu;j” (ang. plug-and-play).

KT — karta katalogowa, specyfikacje techniczne lub inny dokument réwnowazny producenta oprawy
oswietleniowej i producenta zasilacza oprawy, ktére posiadaja niezbedne dane do potwierdzenia
wymaganych dla nich parametrow i cech, zwanych w skrécie parametrami techniczno-uzytkowymi,
okreslonych odpowiednio w tabeli numer 5 zatgcznika nr 1 do SWZ. Wykonawca winien potwierdzi¢
autentycznos$¢ dostarczanych dokumentéw w ramach KT poprzez zapis na kazdej stronie dokumentow:
»Za zgodnos¢ z oryginatem?”.

OW - oswiadczenie Wykonawcy, dotyczgce minimalnej gwarancji producenta na oferowane oprawy
oswietleniowe (uliczne i ozdobne), w zakresie odpowiadajgcym wymaganiom SWZ.

Definicje uzytych okreslen:

Moc nominalna zasilacza oprawy - moc maksymalna zasilacza oprawy przed jego
zaprogramowaniem nieuwzgledniajgca jego sprawnosci.

Moc rzeczywista oprawy inaczej moc zainstalowana oprawy - moc oprawy po zaprogramowaniu
zasilacza na moc wynikajgcg z obliczen fotometrycznych z uwzglednieniem sprawnosci zasilacza,
rozumianej jako stosunek mocy zasilacza oddawanej na jego wyjsciu, do mocy pobranej z sieci
energetycznej.

PF - skrét od ang. Power Factor. Po polsku PF, to wspotczynnik mocy. Dla przebiegéw harmonicznych
to cos@. Dopuszczalne oznaczenia to np. A. Rbwnowaznym dla PF jest tgeo.
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