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TEMAT: Modernizacja instalacji elektrycznych
Przedszkola MALUCH w Lututowie

ZAKRES INWESTCII: Przedszkole MALUCH
ul. Wieruszowska 18
98-360 Lututow

INWESTOR: Urzad Miejski w Lututowie
ul. Klonowska 8
98-360 Lututow

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

KOD CPV:

45310000-3 - roboty instalacyjne elektryczne

45311100-1 - roboty w zakresie okablowania elektrycznego

45311200-2 —roboty w zakresie opraw elektrycznych

45316100-6 —instalowanie sprzetu o$wietleniowego

45315600-4 - instalacje niskiego napiecia

31520000-7 — lampy i oprawy o$wietleniowe

31321210-7 - kable niskiego napiecia

OZNACZENIE KODU WG WSPOLNEGO StOWNIKA ZAMOWIEN (CPV)

BRANZA: ELEKTRYCZNA Kat. XXVI

OPRACOWAL:

- marzec 2024 -
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1. Wstep
1.1. Przedmiot STW.i OR.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét s3
wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét w ramach zadania ,,Modernizacja instalacji
elektrycznych Przedszkola Maluch w Lututowie .”

1.2, Zakres stosowania STW i OR.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét stosowana jest jako

dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.
1.3. Roboty objete STW i OR.
Ustalenia zawarte w niniejszej STW i OR dotyczg zasad prowadzenia robot obejmujacych
wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu nastepujgce prace:

e demontaz istniejgcych instalacji,
montaz infrastruktury kablowe],
montaz i rozbudowa rozdzielnic energetycznych,
montaz kabli i przewodoéw,
montaz instalacji oswietlenia,
montaz osprzetu elektroinstalacyjnego.

1.4. Roboty towarzyszace.
Do robot towarzyszacych zalicza sie:

¢ urzadzenie, utrzymanie i likwidacje placu budowy,

e dziatania ochronne zgodnie z BHP,

® przewoz materiatéw do ich wykorzystania,

e usuwanie z budowy odpaddw nie zawierajacych substancji szkodliwych oraz

usuwanie nieczystosci wynikajacych z robét wykonywanych przez wykonawce.
2. Materialy.

2.1. 0Ogdlne wymagania.

Wszystkie zakupione przez Wykonawce materiaty, dla ktorych normy PN i BN

przewidujg zaswiadczenia o jakosci lub atesty, powinny by¢ zaopatrzone przez

producenta w takj dokument.
2.2. Kablei przewody.

W instalacjach nalezy stosowac kable i przewody:

e kable elektroenergetyczne z zytami miedzianymi o izolacji i powtoce polwinitowe;j

z zytg ochronng z6tto-zielong, na napiecie znamionowe 0,6/1kV, wg PN-93/E- 90401.

e bebny z kablami i przewodami nalezy przechowywac w miejscach zadaszonych,

zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi i bezposrednim dziataniem

promieni stonecznych, na utwardzonym podtozu.
2.3. Oprawy oSwietleniowe.
Oprawy powinny by¢ dostosowane do warunkéw srodowiskowych, w ktorych zostang
zamontowane oraz posiadac odpowiednie zabezpieczenie przed:
- przedostaniem sie ciat statych, pytu i wilgoci, zapaleniem i uderzeniem.
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2.4. Osprzet instalacyjny.
Osprzet instalacyjny powinien spetnia¢ wymagania PN-E-93201:1997, PN-IEC 884-
1,2,3,:1996, PN-E-93208:1997, PN-E-93207:1998/Az1:1999.
Osprzet powinien by¢ dostosowany do sposobu montazu na obiekcie, odpowiednio:
podtynkowy, natynkowy oraz montowany w podiodze.
i dostosowany do przekrojéw i srednic przewodow, rurek i stosowanych uchwytéw.
W pomieszczeniach technicznych oraz stosowac osprzet o stopniu ochrony 1P44.
3. Sprzet.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany przez Wykonawce
powinien uzyska¢ akceptacje Przedstawiciela Zamawiajgcego.
4. Transport.
Do transportu materiatéw nalezy uzywac nastepujgcych srodkéw transportowych:
- samochodu skrzyniowego,
- samochodu dostawczego,

Na $rodkach transportu przewozone materiaty i elementy powinny by¢é zabezpieczone przed
ich przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez
wytworcéw dla poszczegdlnych elementéw.

5. Wykonanie robét.

5.1. Demontaz istniejacej instalacji.
Przewidywany do demontazu osprzet instalacyjny oraz oprawy oswietleniowe odcigé w
rozdzielni od zasilania oraz zdemontowac.

5.2. Roboty instalacyjno-montazowe.

Przewody powinny by¢ oznaczone zgodnie z PN-90/E-05023. Potaczenia miedzy
przewodami oraz przewodami i innym wyposazeniem powinny by¢ wykonane w taki sposéb,
aby zapewniony byt bezpieczny i pewny styk.

5.3. Montaz instalacji o$wietlenia.

Oprawy oswietleniowe nalezy zamontowac zgodnie z dokumentacjg projektowa oraz
w taki sposéb aby zapewni¢ wymagane parametry oswietleniowe.

5.4. Montaz osprzetu elektroinstalacyjnego.

Wszystkie elementy wyposazenia elektrycznego powinny byé dobrane do
maksymalnych zastosowanych napie¢ roboczych, jak réwniez mogacych wystapié przepieé.
taczniki instalacyjne zamontowac na wysokosci 1,2 — 1,4 od podtogi.

Budowe instalacji nalezy wykonac¢ zgodnie z normami i przepisami budowy oraz
bezpieczenstwa i higieny pracy.

5.5. Ochrona przeciwporazeniowa.

Poza ochrong podstawowg przed porazeniem prgdem elektrycznym, przewidziano
wykonanie dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej w postaci szybkiego wytaczenia za
pomoca wytacznikow instalacyjnych oraz wytgcznikdw réznicowo-pradowych o pradzie
wytgczenia nie wiekszym niz 30 mA.
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6. Kontrola jakosci robét.
Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych
robot w zakresie i czestotliwoscig okreslong w niniejszej STWIOR i zaakceptowang przez
przedstawiciela Inwestora.

7. _Odbiér robot.
Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, STWIOR, jezeli
wszystkie pomiary i badania daly wyniki pozytywne. Odbiorowi robét zanikajacych i
ulegajacych zakryciu podlegaja:
- instalacje elektryczne podtynkowe,
- podtaczenie przewoddw do rozdzielni i urzadzen.

Odbidr polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci i wartosci. Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajacego z udziatem Wykonawcy. Komisja dokona oceny jako$ciowej robét na
podstawie przedtozonych dokumentéw, pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robot z Dokumentacja i niniejsza specyfikacja.

W przypadku stwierdzenia usterek przedstawiciel Zamawiajacego ustali zakres robét
poprawkowych, ktére Wykonawca zrealizuje na wtasny koszt w uzgodnionym terminie.

8. Podstawy r'2tnosci.
Podstaw? #n wystawienia faktury bedzie protokét odbioru koricowego.

9._ Przepisy zwigzane.

1. PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

2. PN-83/E-063N5  Elektryczne oprawy oswietleniowe. Typowe wymagania i

badania.

3. PN-76/E-90301 Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw sztucznych
termoplastycznych i powtoce polwinitowej na napiecie
znamionowe 0,6/1 kV.

4. PN-71/E-051A0 Ro:dzielnice prefabrykowane niskonapieciowe.

Ogodine wymagania i badania.

PN-91/E-050"" Instalacje w obiektach budowlanych.

»Warunki techriczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych” tom 1

Zeszyt ITB 2001r — ,Warunki techniczne wykonania robét budowlanych.

PN-EN 12464 — Swiatto i oéwietlenie.

PN W;
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