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., Roboty budowlane zwigzane z wykonaniem uszczelnienia dylatacji pomiedzy ptytami podbudowy

zasadniczej w obrebie plyty Rynku Staromiejskiego w Rzeszowie, etap 11"

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

»Roboty budowlane zwigzane z wykonaniem uszczelnienia dylatacji
pomiedzy plytami podbudowy zasadniczej w obrebie plyty Rynku
Staromiejskiego w Rzeszowie, etap 11”.

00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

01.02.04  ROBOTY ROZBIORKOWE

02.01.01  WYKONANIE USZCZELNIENIA

02.03.01  ROBOTY ZIEMNE. WYKONANIE NASYPOW
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., Roboty budowlane zwigzane z wykonaniem uszczelnienia dylatacji pomiedzy plytami podbudowy

zasadniczej w obrebie plyty Rynku Staromiejskiego w Rzeszowie, etap 11"

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA 1 ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH
00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych
(STWIORB) s3 wymagania ogo6lne dotyczace wykonania iodbioru robdt podczas realizacji zadania
inwestycyjnego pn.: ,,Roboty budowlane zwigzane 7 wykonaniem uszczelnienia dylatacji pomiedzy plytami
podbudowy zasadniczej w obrebie plyty Rynku Staromiejskiego w Rzeszowie, etap I1”.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych jest stosowana jako Dokument
Kontraktowy przy realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1 1 1.3.

1.3. Zakres robot objetych STWIORB

Wymagania ogolne nalezy rozumieé i stosowa¢ w powigzaniu z nizej wymienionymi Specyfikacjami
Technicznymi Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych:

00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

01.02.04 ROBOTY ROZBIORKOWE

02.01.01 WYKONANIE USZCZELNIENIA, DYLATACJI
03.01.01 ODTWORZENIE NAWIERZCHNI

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w STWIORB wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy catos¢ techniczno-uzytkowa
(droga) albo jego czes¢ stanowiaca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy,
korpus ziemny, wezet).

1.42.  Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.43. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.44. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdoéw
obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuniecia po jego zakonczeniu.

1.4.5. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczgcig organu wydajacego, wydany
zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych,
stuzacy do notowania zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych w toku wykonywania robot, rejestrowania
dokonywanych odbioréw robot, przekazywania polecen iinnej korespondencji technicznej pomigdzy
Inzynierem/ Inspektorem Nadzoru, Wykonawca i projektantem.

1.4.6. Inzynier/Inspektor Nadzoru — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktdrej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie
robot i administrowanie kontraktem.

1.47. Kierownik budowy/kierownik robét - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.8. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.
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149. Ksiazka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru zeszyt z ponumerowanymi
stronami, sluzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen,
szkicow iew. dodatkowych zatgcznikow. Wpisy w ksigzce obmiardow podlegaja potwierdzeniu przez
Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

1.4.10. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jako$ci materiatdw oraz robot.

1.4.11. Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja projektowa
i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Inspektora Nadzoru.

1.4.12. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na
podloze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa S$cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu
i czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujgca si¢ migdzy warstwg $cieralng a podbudows, zapewniajaca
lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

¢) Warstwa wyrownawcza - warstwa stuzaca do wyrdwnania nierownosci podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czgs¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podioze.
Podbudowa moze sktadaé si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

e) Podbudowa =zasadnicza - gorna cze¢$§¢ podbudowy spetniajgca funkcje no$ne w konstrukcji
nawierzchni. Moze ona sktada¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna cze$¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji nos$nych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czgstek podtoza. Moze
zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsaczajaca lub odcinajacs.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtdwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

i) Warstwa odsgczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

1.4.13. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodno$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedzial tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.14. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci
przemarzania.

1.4.15. Podloze ulepszone nawierzchni - goma warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnig,
ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.16. Polecenie Inzyniera/Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Inspektora Nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.17. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentacji projektowe;j.

1.4.18. Przedsigwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie iprzekroju podluznym)
istniejacego polaczenia.

1.4.19. Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako tworzace czes$¢ terenu budowy.

1.420. Zadanie budowlane - cz¢é¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng catos¢ konstrukcyjng lub
technologiczna, zdolng do samodzielnego pehienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polegac
na wykonywaniu robdt zwigzanych z budowa, modernizacja/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong
budowli drogowej lub jej elementu.

1.4.21. Dylatacja (przerwa dylatacyjna) — szczelina celowo utworzona migdzy dwiema przylegajacymi do siebie
budowlami/elementami. Wydzielone elementy lub ich fragmenty samodzielnie przenosza przewidywane
obcigzenia, odksztalcenia 1 przesunigcia spowodowane réznymi czynnikami (zmiana temperatury,
nierdwnomierne osiadanie budowli, kurczenia si¢ lub pgcznienia jej materiatu itp.)

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
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Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, specyfikacjami technicznymi i poleceniami Inspektora Nadzoru zgodnie z warunkami kontraktu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonywanych robot i bezpieczenstwo wszelkich
czynnos$ci na terenie budowy i terenie przyleglym do budowy oraz bezpieczenstwo terenéw, na ktorych moga
wystapi¢ zagrozenia dla ludzi i mienia w zwigzku z prowadzonymi robotami. Metody uzyte przy budowie
wyrazajace si¢ rodzajem zastosowanej technologii, maszyn, urzadzen i sprzetu musza zapewniac¢ skuteczng
ochrong ludzi, $rodowiska budynkow i budowli na tych obszarach w szczegdlnosci przed:

—  hatasem,

—  wibracja,

—  drganiami i wstrzgsami,

—  zanieczyszczeniem odpadami poprodukcyjnymi i komunalnymi gleb, wod i powietrza,

—  zanieczyszczeniem powietrza emisja gazow, pylow i dymow,

—  zanieczyszczeniem Srodowiska przetrwalnikami zarazkéw chorobotworczych i metalami cigzkimi,

—  znaczgcymi i gwattownymi zmianami poziomu wod gruntowych.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okre§lonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, Dziennik Budowy
i Ksigge Obmiaru Robdt oraz jeden egzemplarz Dokumentacji Projektowej i jeden komplet STWiORB.

Dane dotyczace osnowy geodezyjnej poziomej i wysokosciowej oraz punktdow granicznych nalezy
pobrac z wlasciwego Powiatowego Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej. Po przekazaniu placu
budowy Wykonawcy uprawniony geodeta Wykonawcy wyznaczy i utrwali punkty gtdéwne trasy.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochron¢ przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru koncowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali
na wlasny koszt.

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania obszaru objgtego inwestycja do daty przekazania
przedmiotu umowy Zamawiajacemu.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowa zawiera rysunki i dokumenty zgodne z wykazem podanym
w szczegOlowych warunkach umowy.

W razie koniecznosci Wykonawca opracuje w ramach Ceny Kontraktowej dokumentacj¢ techniczng
dotyczaca:

- miejsc dokopu gruntow,

- miejsc przeznaczonych na tymczasowy lub staty odktad gruntow uzyskanych z wykopow,

- miejsc pozyskania materialdow miejscowych,

- miejsc przeznaczonych na zaplecze socjalne i magazynowe,

- drog i objazdow tymczasowych oraz drog dla transportu technologicznego.

Dokumentacja Projektowa sporzadzona przez Wykonawce powinna zawiera¢ uzgodnienia
z wlascicielami terendw przeznaczonych do tymczasowego lub statego zajecia oraz stosownymi instytucjami
zajmujacymi si¢ ochrona srodowiska naturalnego.

Wyzej wymieniong Dokumentacje Projektows Wykonawca sporzadzi w 3-ech egzemplarzach
i przedstawi Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru do akceptacji przed rozpoczeciem Robot okreslonych
Kontraktem.

Jezeli w trakcie wykonywania Robot okaze si¢ koniecznym uzupetlienie Dokumentacji Projektowe;j
przekazanej przez Zamawiajacego, Wykonawca sporzadzi brakujace rysunki i STWiORB na wlasny koszt
i przedtozy je Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia.

1.5.2. Zgodnos$¢ robot z dokumentacja projektowa i STWIORB

STWIORB 00.00.00
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Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materialy beda zgodne z Dokumentacja Projektowa
i STWiORB. Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w STWiORB beda uwazane za wartoséci docelowe,
od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materialow
i elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé bliska zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami,
a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub Roboty nie b¢da w petni zgodne z Dokumentacjg Projektowa lub
STWiORB i wplynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, materialy takie bgda niezwlocznie
zastapione innymi, a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego w okresie trwania realizacji kontraktu,
az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Na czas realizacji robét wykonawca prowadzi tymczasowa
organizacj¢ ruchu wg zatwierdzonego projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, §wiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac
w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznoséci w dzien i w nocy tych zapér i znakow, dla ktdrych
jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory 1 inne urzadzenia zabezpieczajace bedg akceptowane przez
Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Dojazdy do dzialek zlokalizowanych w poblizu placu budowy winny by¢ utrzymywane przez
Wykonawcg na jego koszt przez caty czas budowy.

Fakt przystgpienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob
uzgodniony z Inzynierem/Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych
przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Inspektora Nadzoru. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie
przez caly okres realizacji robot.

Wszelkie koszty zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaja odrgbnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze sa
wlaczone w ceng kontraktowa.

1.5.5. Ochrona Srodowiskowa w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

— utrzymywac teren budowy i wykopy bez wody stojace;j;

— podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisOw i norm
dotyczacych s$rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen Iub
ucigzliwosci dla srodowiska, os6b lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego
hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu
dziatania;

— stosowac si¢ do Ustawy o odpadach z dnia 14 grudnia 2012 r. (t.j. Dz. U. z 2023 r. poz. 1587 z p6zn.
zm.)Stosujac si¢ do tych wymagan begdzie miat szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,
2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
— zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
— zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,
— mozliwoscig powstania pozaru.
W przypadku prowadzenia robot w sasiedztwie drzew nalezy unikaé ich mechanicznego uszkodzenia
i przesuszenia w wyniku prowadzenia robot odwodnieniowych. W bezposrednim zasiggu koron drzew nie
powinny by¢ lokalizowane prace sktadowe i drogi dojazdowe. Wokot kazdego zagrozonego drzewa nalezy
wydzieli¢ strefe bezpieczenstwa.
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Wykonawcg uznaje si¢ za wytworcg odpaddéw powstajacych w czasie budowy. Usunigcie odpadow, ich
wykorzystanie lub unieszkodliwienie s3 obowigzkiem Wykonawcy. Zamawiajacy nie bedzie z tego tytutu
ponosit zadnych kosztow, w tym z tytutu optat za gospodarcze korzystanie ze Srodowiska. Wykonawca winien
uzyska¢ odpowiednie zezwolenia na odstepstwa od zakazow dotyczacych gatunkow i siedlisk podlegajacych
ochronie na podstawie Ustawy o Ochronie Przyrody. Dokumentacj¢ niezbedna do ich uzyskania Wykonawca
przed ztozeniem do wlasciwego organu administracji winien uzgodni¢ z Zamawiajacym. Powyzsza
dokumentacja oraz warunki wynikajace z uzyskanych na jej podstawie pozwolen wliczona jest w Ceng
Kontraktowa i nie moze stanowi¢ podstawy przysztych roszczen wobec Zamawiajacego.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie szkody w $rodowisku powstate w wyniku realizacji
robot.

Uznaje si¢, ze wszelki koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan ochrony Srodowiska okreslonych
powyzej nie podlegaja odregbnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz
w maszynach i pojazdach. Materialy tatwopalne bg¢da sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami
i zabezpieczone przed dostepem 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialtdw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu wigkszym
od dopuszczalnego.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot beda mialy $wiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawniong jednostkg, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddzialywania tych materialdw na
srodowisko.

Materialy, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robot ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania.

Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymac zgode na uzycie tych
materialow od wiasciwych organéw administracji panstwowej i Inspektora Nadzoru.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Wykonawca.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca zapewni nieruchomosciom przylegajacym do Placu Budowy dostep do drogi publicznej
przez caly okres trwania budowy (o ile wczesniej nieruchomosci te posiadaty taki dostep).

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie
jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wilascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca
zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania
budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerw¢ czasowa dla wszelkiego
rodzaju robdt, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie
budowy i powiadomié¢ Inspektora Nadzoru i wladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robot. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora Nadzoru oraz
(w zaleznoS$ci od potrzeby) zainteresowane wiladze oraz begdzie z nimi wspolpracowal dostarczajac wszelkiej
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pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowa
mieszkaniowa, Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

Wykonawca uzgodni z uzytkownikami terenu terminy i szczegoétowy sposob realizacji robot przy
zatozeniu doprowadzenia terenu po robotach do stanu pierwotnego. Koszty ewentualnej dzierzawy terenu na
czas prowadzenia robot oraz koszty ewentualnych odszkodowan za tymczasowe zajg¢cie gruntu pod inwestycje,
zgodnie z projektem zostana wyplacone wlascicielom przez Wykonawce. Koszty szkod poniesionych przez
wlascicieli terenéw spowodowanych przez Wykonawce poniesie Wykonawca bez udzialu Zamawiajacego.
Inspektor Nadzoru bgdzie na biezgco informowany o wszystkich umowach zawartych pomigdzy Wykonawca
a wlascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wilasnosci i drog wewnetrznych. Jednakze, ani
Inzynier/Inspektor Nadzoru, ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowal w takie porozumienia, o ile nie b¢dg one
sprzeczne z postanowieniami zawartymi w Warunkach Kontraktu.

Za wszelkie ewentualne szkody zwigzane z czasowym zaj¢ciem dzialek lezacych poza projektowanym
pasem drogowym, zwigzane np. z przebudowsq infrastruktury technicznej, magazynowaniem materialow, itp.
odpowiedzialno$¢ ponosi Wykonawca. Wykonawca ma obowigzek przywrocenia dziatki do stanu pierwotnego
badz do naprawy lub zadoscuczynienia w wysokosci ustalonej w trakcie negocjacji lub przed wtasciwym sadem.
Wykonawca bgdzie mogt transportowa¢ materialy i wyposazenie na i z terenu budowy wylacznie po drogach,
ktorych stan zostal zinwentaryzowany w w/w sposob i potwierdzony u Zarzadcy drogi.

Jezeli obstuga komunikacyjna realizowanej inwestycji bedzie odbywata si¢ drogami publicznymi
Wykonawca jest zobowigzany do uzgodnienia obstugi komunikacyjnej w odpowiednim zarzadzie drogi
dojazdowe do placu budowy, lokalizacj¢ zjazdow, sposob utwardzenia zjazdow.

W przypadku ewentualnych roszczen odszkodowawczych za zniszczenie lub zanieczyszczenie drog lub
obiektow zlokalizowanych w pasie drogowym lub ich sgsiedztwie przez transport budowy Wykonawca jest
zobowigzany do ich naprawy na wiasny koszt w uzgodnieniu z wlascicielem drogi lub innym wiascicielem
uszkodzonego terenu lub obiektu.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdéw

Wykonawca bedzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatdw i wyposazenia na i z Placu Budowy Wykonawca uzyska wszelkie niezb¢dne zezwolenia
i uzgodnienia od wlasciwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo ladunkéw (ponadnormatywnych)
i 0 kazdym takim przewozie begdzie powiadamial Inzyniera/Inspektora Nadzoru. Inzynier/Inspektor Nadzoru
moze poleci¢, aby pojazdy niespelniajace tych warunkéw zostaly usunigte z Placu Budowy. Pojazdy
powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie bgda dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy
w obrebie Placu Budowy i Wykonawca bedzie odpowiadal za naprawe wszelkich Robot w ten sposob
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

W przypadku ewentualnych roszczen odszkodowawczych za zniszczenie lub zanieczyszczenie drog lub
obiektow zlokalizowanych w pasie drogowym lub ich sasiedztwie przez transport budowy Wykonawca jest
zobowigzany do ich naprawy na wilasny koszt w uzgodnieniu z wlascicielem drogi lub innym wiascicielem
uszkodzonego terenu lub obiektu.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaplacie i sa uwzglednione w wynagrodzeniu ryczattowym.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa
i higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spehiajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet
i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.
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Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okre§lonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone Robot i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do
robot od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez Inzyniera/Inspektora
Nadzoru.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do daty przekazania przedmiotu umowy Zamawiajgcemu.
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly
w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie
zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora Nadzoru powinien rozpoczaé Roboty utrzymaniowe nie pozniej
niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

Koszt ochrony i utrzymania Robot nie podlega odrebnej zaptacie i powinien by¢ uwzglgdniony w cenie
kontraktowe;j.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z wykonywanymi Robotami i bgdzie
w peli odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien, podczas prowadzenia Robot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich
wymagan prawnych odnosnie znakow firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzgtu,
materialdow lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robot i w sposob ciagly bedzie informowaé
Inzyniera/Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.
Wszelkie straty, koszty postgpowania, obcigzenia i wydatki wynikte z lub zwiagzane z naruszeniem jakichkolwiek
praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania
projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

1.5.13. Réwnowazno$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy i przepisy, ktore spelnia¢ maja
materialy, sprzgt i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, b¢da obowigzywaé postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono
inaczej.

W przypadku, gdy powotane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu,
moga by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania niz
powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez
Inzyniera/Inspektora Nadzoru. Roznice pomigdzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza
by¢ doktadnie opisane przez Wykonawce i przedtozone Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty warto$ciowe, budowle oraz inne pozostalosci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wlasno$¢ Zamawiajacego.
Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Inzyniera/Inspektora Nadzoru i postgpowaé zgodnie z jego poleceniami.
Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia opdznienia w robotach, Inzynier/Inspektor
Nadzoru po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawca ustali wydtuzenie czasu wykonania robot i/lub wysokosé¢
kwoty, o ktorg nalezy zwigkszy¢ ceng kontraktowa.

2. MATERIALY

Jakakolwiek nazwa handlowa uzyta w Specyfikacjach Technicznych lub Dokumentacji Technicznej
oznacza¢ bedzie definicje standardu a nie specyficzny produkt do zastosowania w projekcie.
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Materialy i wyroby budowlane muszg spetnia¢ zasady zgodnie z Ustawg z dn. 16.04.2004 r., o wyrobach
budowlanych.

2.1. Zrédla uzyskania materialow

Zatwierdzenie partii materialow z danego zrédta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy
z danego zrodla uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, Ze materialy uzyskane
z dopuszczonego zrodla w sposob ciagly spetniaja wymagania STWIORB w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wlascicieli i odnosnych wladz na pozyskanie
materialow ze zrodet miejscowych wlaczajac w to zrodta wskazane przez Zamawiajgcego i jest zobowiazany
dostarczy¢ Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia dokumentacje
zawierajacg raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metod¢ wydobycia
i selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw administracji panstwowej i samorzadowe;j.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilo§ciowych i jakosciowych materiatow
pochodzacych ze zrddet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materiatdw, dzierzawy i inne jakie okaza si¢
potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus inadklad czasowo zdjete zterenu wykopow, dokopoéw imiejsc pozyskania materialow
miejscowych beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopdéw na terenie budowy lub zinnych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do
wymagan umowy lub wskazan Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopoéw w obregbie terenu budowy poza tymi, ktore
zostaly wyszczeg6lnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemng zgode Inzyniera/Inspektora
Nadzoru.

Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy z rozbiorek i odpadowe

Materialy z rozbiorki wskazane przez Zamawiajgcego, ktore stanowig wlasno$¢ Zamawiajacego, albo
wlasciciela przebudowywanych urzadzen obcych, Wykonawca jest zobowigzany przetransportowac oraz ztozy¢
w miejscach wskazanych przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru tj. na terenie bazy materialowej lub na placu
sktadowym urzadzonym i utrzymywanym przez Wykonawce.

Pozostale materialy z rozbiorki Wykonawca usunie poza Plac Budowy przy przestrzeganiu przepisOw
ustawy z dnia 14 grudnia 2012r. o odpadach (t.j. Dz. U. z 2023 r. poz. 1587 z p6zn. zm.).

Jako podstawowga przyjeto zasade, ze:

—  materialy z rozbiorki nawierzchni stanowi wlasno$¢ Zamawiajacego,

—  pozostale materialy pochodzace z rozbiorki przechodza na wlasnos¢ Wykonawcy.

Koszt zwigzany z rozbiorka, transportem, sktadowaniem (utylizacja) w/w materiatow Wykonawca
powinien zawrze¢ w cenie kontraktowej, w odpowiednich pozycjach kosztorysowych.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy
i ztozone w miejscu, ktore zorganizuje wlasnym staraniem Wykonawca.

Koszt zwigzany z usuni¢ciem materialdw nie podlega odrebnej zaplacie i powinien byé uwzgledniony
w cenie kontraktowe;.
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Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjgciem, usuni¢ciem i niezaplaceniem.

2.5. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub STWIORB przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Inspektora Nadzoru o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to
potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru. Wybrany
i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.

2.6. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one uzyte do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jako$¢ i wlasciwosci i byly dostepne do
kontroli przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawcg i zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru..

2.7. Inspekcja wytworni materialow

Wytwornie materiatdw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru w celu
sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materialtow moga by¢ pobierane
w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wyniki tych kontroli beda stanowi¢ podstawe do akceptacji okreslonej
partii materiatdéw pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier/Inspektor Nadzoru bedzie przeprowadzal inspekcje wytworni, musza by¢
spelnione nastgpujace warunki :

—  Inzynier/Inspektor Nadzoru bedzie mial zapewniong wspdtprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta

materialow w czasie przeprowadzania inspekcji,

—  Inzynier/Inspektor Nadzoru bgdzie miat wolny dostgp, w dowolnym czasie, do tych czg§ci wytworni,

gdzie odbywa si¢ produkcja materiatdw przeznaczonych do realizacji robot,

Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Inspektora Nadzoru zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wpltywu na jako$¢ wykonywanych Robot. Sprzet uzywany do Robot powinien byé zgodny
z ofertag Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w STWiORB,
zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru; w przypadku braku ustalen w w/w dokumentach sprzet powinien
by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Roboét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, STWIiORB i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie
przewidzianym Kontraktem. Sprzgt bedacy wlasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania Robdt musi by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska
i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentow
potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub STWiORB przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu
przy wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska
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jego akceptacje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora Nadzoru, nie moze by¢ pdzniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujagce zachowania warunkow
Kontraktu, zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot. Sprzet stosowany
do wykonania robot podlega zatwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca stosowa¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$§ przy transporcie
materialow/sprzetu na i z terenu Robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wiasciwych organdw, co
do przewozu nietypowych tadunkéw i w sposob ciaggly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat
Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktoére nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba srodkow transportu bedzie zapewniaé prowadzenie Robdt zgodnie z zasadami okreslonymi
w Dokumentacji Projektowej, STWiORB i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym
Kontraktem. Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia i uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy. Wykonawca jest
zobowiazany do czyszczenia opon samochoddéw wyjezdzajacych z budowy na droge np. przy pomocy stanowisk
do czyszczenia opon strumieniem wody badz sprezonym powietrzem.

Wykonawca zapewni wykonanie i utrzymanie wszelkich, niezbednych drog technologicznych
i dojazdowych na terenie budowy, w czasie prowadzonych robot.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos¢
zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektows, wymaganiami
STWiORB oraz poleceniami Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Wykonawca musi realizowaé¢ roboty uwzgledniajac wszystkie uwarunkowania przedstawione

w uzyskanych Decyzjach administracyjnych.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementéw Robdt zgodnie z wymiarami i rz¢dnymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi
na pisSmie przez Inspektora Nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek biedu spowodowanego przez Wykonawce
w wytyczeniu i wyznaczeniu Robot zostang, jesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez
Wykonawce na wilasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokos$ci przez Inspektora
Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatdow i elementéw Robot beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w STWiORB, a takze
w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatow
i Robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i w badaniach materiatéw, do§wiadczenia z przeszlosci,
wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana kwestie.

Polecenia Inzyniera/Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie podzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego
tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robét

STWIORB 00.00.00



,,Roboty budowlane zwigzane z wykonaniem uszczelnienia dylatacji pomiedzy plytami podbudowy

zasadniczej w obrebie plyty Rynku Staromiejskiego w Rzeszowie, etap I1”.

Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnaé
zatozona jako§¢ Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole Robot i jakosci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobierania probek i badan materialdéw oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor Nadzoru moze =zazgda¢é od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialdow oraz Robdt z czestotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji
Projektowej i STWiORB.

Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czestotliwos$¢ sg okreslone w STWiORB, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inspektor Nadzoru ustali, jaki zakres kontroli
jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie Robot zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadaja wazna legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan.

Inspektor Nadzoru powinien mie¢ dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inspektor Nadzoru bgdzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek

niedociagni¢ciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na
wyniki badan, Inspektor Nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do Robot badanych materiatow i dopusci je do
uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunicte i stwierdzona
zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem
badan materiatéw ponosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych
na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan.

Inspektor Nadzoru begdzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca begdzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materialow badz Robot, ktore budzg watpliwosci, co do jakosci i spelnienia wymagan, o ile kwestionowane
materialy i/lub Roboty nie zostang przez Wykonawce usunigte lub dostosowane do wymagan z wlasnej woli.
Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku wynikdw negatywnych;
w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek musza by¢ uprzednio zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru. Probki
dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inspektora Nadzoru beda odpowiednio opisane

i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm i wlascicieli
urzadzen uzytecznosci publicznej. W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego
w STWIiORB, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie
ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.

6.5. Raporty z badan
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Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki badan
(kopie) beda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzoru
lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Inspektor Nadzoru jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatdéw
w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materialdow powinien udzielic mu
niezbednej pomocy. Inspektor Nadzoru, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez
Wykonawceg, poprzez miedzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materialow 1 robot
z wymaganiami STWiORB na podstawie wynikoéw wlasnych badan kontrolnych jak i wynikéw badan
dostarczonych przez Wykonawce. Inspektor Nadzoru bgdzie pobieraé probki materialow i prowadzi¢ badania
niezaleznie od Wykonawcy, na koszt Zamawiajacego. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy
sg niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru oprze si¢ wylacznie na whasnych badaniach przy ocenie zgodnosci
materialow i robot z dokumentacja projektowg i STWIORB. Moze rowniez rozszerzy¢ zakres wlasnych badan
lub zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan niezaleznemu
laboratorium.

W przypadku gdy przeprowadzone, na polecenie Inspektora Nadzoru, powtdérne i dodatkowe badania
potwierdza niewiarygodno$¢ raportow Wykonawcey, catkowite koszty badan i pobierania probek poniesione
zostang przez Wykonawcg.

W przypadku gdy przeprowadzone, na polecenie Inspektora Nadzoru, powtdérne i dodatkowe badania
wykazg prawidtowo$¢ raportow Wykonawcy catkowite koszty badan i pobierania probek poniesione zostang
przez Inspektora Nadzoru.

6.7. Identyfikacja materialéw

Przed wykonaniem badan jakosci materiatdéw przez Wykonawce, Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do
uzycia materialy posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich pelna zgodno§¢ z warunkami podanymi
w STWIORB. W przypadku materiatow, dla ktorych atesty sa wymagane przez STWiORB, kazda partia
dostarczona do Robot bedzie posiadac atest okreslajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe bedg posiadaé atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby
wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawceg
Inspektorowi Nadzoru.

Materialy posiadajace atesty i urzadzenia - wazne legalizacje moga by¢ badane w dowolnym czasie.
Jezeli zostanie stwierdzona niezgodnos$¢ ich wlasciwosci z STWiORB to takie materiaty i/lub urzadzenia zostang
odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

6.8.1. Rejestr obmiaréow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego
z elementow robot. Obmiary wykonanych roboét przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych
w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiaréw dokumentujgc narastajaco postgp rzeczowy robot.

Wpiséw do Rejestru Obmiaréw dokonuje Kierownik Budowy i sa one potwierdzane przez Inspektora
Nadzoru.

6.8.2. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnoéci materialdw, orzeczenia
o jakosci materiatow, recepty i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w formie uzgodnionej
w programie zapewnienia jako$ci. Dokumenty te stanowig zalaczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostgpnione
na kazde zyczenie Inspektora Nadzoru.
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6.8.3. Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy =zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach 6.8.1-6.8.3. nastgpujace
dokumenty:

— o ile technologia robot budowlanych przyjeta przez Wykonawce bedzie wymagata wszystkich

stosownych pozwolen wodno-prawnych,

— protokoty przekazania Terenu Budowy,

— umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

— protokoty odbioru robot,

— protokoty z narad i ustalen,

— korespondencje na budowie.

6.8.4. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostegpne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane do wgladu
na zyczenie Zamawiajacego.

Po zakonczeniu zadania dokumenty budowy zostang przekazane wlasciwym jednostkom administracji
drogowe;.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar Robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robot zgodnie z Dokumentacja
Projektowa 1 STWiORB. Dodatkowe ilosci obmiarowe wynikajace z zatozonych tolerancji wykonania nie
podlegaja dodatkowe;j zaptacie.

Pomiary grubosci warstw dla danej konstrukcji nalezy sprawdza¢ w tym samym miejscu.

Obmiaru Robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie
obmierzanych Robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilo$ciach podanych w Przedmiarze robot nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich Robét. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji
Inspektora Nadzoru na piSmie. Obmiar gotowych Robdt bedzie przeprowadzony z czgstosciag wymagang do celu
miesiecznej platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Kontrakcie lub oczekiwanym
przez Wykonawce i Inspektora Nadzoru. Obmiar robot bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych robot
zgodnie z dokumentacja projektowa i STWiORB, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgda w sposob zrozumialy i jednoznaczny
oraz be¢da uzupetione odpowiednimi szkicami, ktorych wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.
Obliczenia wraz ze szkicami beda kazdorazowo zalaczone do dokumentéw odbiorowych poszczegdlnych robot
a ich wyniki zostang zapisane w rejestrze obmiaru i potwierdzone przez Inspektora Nadzoru.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bgda uzupelione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie
oddzielnego zatacznika do rejestru obmiaréw, ktdrego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

7.2. Zasady okre$lania ilo$ci robét i materialéw

Dhlugosci i odleglosci pomigedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bgda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe;j.

Jesli STWIORB wiasciwe dla danych robét nie wymagajg tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w m3
jako dlugos¢ pomnozona przez $redni przekro;j.

Ilosci, ktore maja byé obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
z wymaganiami STWIORB.
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Powierzchnie bgdg obliczane na podstawie pomiaru odlegtosci wzdtuz osi badz tez krawedzi elementu
oraz jego szerokosci. W przypadkach powierzchni nieregularnych nalezy je podzieli¢ na mniejsze powierzchnie
regularne, obliczy¢ powierzchnie czastkowe i zsumowac.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia isprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane
przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Robot, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar Robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar Robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich STWIORB, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbioér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidor robot zanikajacych 1iulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilodci i jakosSci
wykonywanych roboét, ktoére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidor roboét zanikajacych iulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbioru robdt dokonuje Inzynier/Inspektor Nadzoru.

Gotowo$¢ danej czgsci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Inspektor Nadzoru. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie,
nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Jakos¢ 1 iloé¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji
z dokumentacja projektowa, STWIORB i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesSciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgsci robot. Odbioru czgsciowego
robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot dokonuje Komisja w obecnosci
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja jest powotywana przez Zamawiajacego.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét
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Odbiodr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu do ich
ilosci, jakos$ci i wartosci. Catkowite zakonczenie Robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie zgloszona
przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inspektora Nadzoru.

Odbidr ostateczny Robot nastapi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia Robot i przyjecia dokumentéw, o ktorych mowa
wp. 8.4.2.

Odbioru ostatecznego Robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajagcego w obecnosci
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy.

Komisja odbierajaca podejmuje decyzje na podstawie:

— oceny wizualnej wykonanych Robét,

— oceny technicznej opartej na analizie przedtozonych dokumentéw (okreslonych w pkt. 8.4.2),

— ocenie opartej na informacjach z calego przebiegu realizacji, przekazanych przez Inspektora

Nadzoru, - listy usterek i wad sporzadzonej na dzien odbioru.

W toku odbioru ostatecznego Robdt komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz odbioréw czgéciowych, zwlaszcza w zakresie
wykonania robot uzupetniajacych i rob6t poprawkowych.

W przypadku stwierdzenia przez Komisjg, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych
asortymentach odbiega od wymaganej umowa, dokumentacja projektowa i STWiORB z uwzglednieniem
tolerancji, ale nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja moze
dokona¢ potracen, oceniajagc pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych
w dokumentach umowy lub nakaza¢ Wykonawcy wykonanie robot poprawkowych.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest protokot odbioru
ostatecznego Robodt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace dokumenty
wchodzace w sktad operatu odbiorczego:
a) Dokumentacj¢ Projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona
w trakcie realizacji umowy,
b) STWiORB (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne),
¢) recepty i ustalenia technologiczne,
d) dzienniki budowy i rejestry obmiardéw (oryginaly),
e) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne ze STWiORB,
f) deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie ze STWiORB,
g) rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, osSwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot whascicielom urzadzen,
h) geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawczg robot i sieci uzbrojenia terenu,
i) kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;j.

W przypadku, gdy wedtug komisji, Roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego Robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Wynagrodzenie ryczattowe: zasady platnoéci podano w Umowie pomigdzy Zamawiajagcym
i Wykonawca. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest warto$¢ (kwota)
podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania

i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w STWiORB i w Dokumentacji Projektowe;.
Kwoty ryczaltowe Robot beda obejmowac wszystkie koszty, w tym w szczegdlnosci:

— robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

— warto$¢ uzytych Materialdow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, normatywnych ubytkow
i transportu na Teren Budowy (a dla urzadzen technologicznych wraz z kosztami ich montazu
i wlasciwych prob) i innymi towarzyszacymi kosztami,

— warto$¢ pracy Sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

— koszty posrednie - skladnik kalkulacyjny jednostkowej ceny kosztorysowej uwzgledniajacy ujete
w kosztach bezposrednich koszty zaliczane zgodnie z odrgbnymi przepisami do kosztow uzyskania
przychodow, w szczegbdlnosci koszty ogodlne budowy oraz koszty zarzadu, koszty urzadzenia,
eksploatacji i likwidacji placu budowy (w tym: doprowadzenie energii i wody, budowa drog
dojazdowych, ogrodzenia, zaplecza biurowego, szatniowego i socjalnego itp.), koszty oznakowania
robot, wydatki na BHP, ustugi obce na rzecz budowy, optaty dzierzawcze, optaty za zajecie pasa
drogowego, ekspertyzy dotyczace wykonanych roboét, koszty ogdlne przedsigbiorstwa Wykonawcy,
itp.

— koszt uporzadkowania placu budowy po zakonczeniu robot,

— zysk kalkulacyjny, zawierajacy tez ewentualne ryzyka Wykonawcy z tytutu Kontraktu w catym
okresie jego realizacji, tacznie z okresem gwarancyjnym, koszt ubezpieczenia Kontraktu, koszt
gwarancji zwrotu zaliczki i gwarancji nalezytego wykonania, a takze inne koszty i optaty bankowe,
finansowe i ubezpieczeniowe,

— koszty uzyskania wymaganych uzgodnien, pozwolen, decyzji administracyjnych i odszkodowan, —
wszystkie koszty unieszkodliwienia odpadow, w tym optaty srodowiskowe,

— pozostate koszty wymienione w pkt. 9 (Podstawa ptatnosci) poszczegolnych STWiORB

— ubezpieczenie, ochrona materiatow,

— podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne STWiORB

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogolnych zawartych w STWiORB
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okre§lone w dokumentach, a nie wyszczegdlnione w Przedmiarze Robot
i powinien by¢ uwzgledniony w cenie Kontraktowe;j.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i urzadzen organizacji ruchu obejmuje:

— opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem Nadzoru i odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania Robot, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inspektorowi Nadzoru
i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postgpu Robot,

— ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa
ruchu,

— opflaty/dzierzawy terenu,

— przygotowanie terenu,
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— konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikdéw, kraweznikow, barier, oznakowan
i drenazu,
— tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. - Prawo budowlane (t.j. Dz. U. z 2023 r. poz. 682 z p6zn. zm.).

[2] Zarzadzenie Ministra infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu
i rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. 2001 nr 138, poz. 1555),

[3] Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (t.j. Dz. U. z 2023 r. poz. 645 z pézn. zm.),

4] Ustawa. Prawo ochrony $rodowiska (t.j. Dz. U. z 2024 r. poz. 54),

5] Ustawa o odpadach (t.j. Dz. U. z 2023 r. poz. 1587 z p6zn. zm.),

6] Rozporzadzenie Ministra Klimatu z dnia 2 stycznia 2020 r. w sprawie katalogu odpadéw (Dz. U. poz. 10),

7] Rozporzadzenie Ministra Srodowiska w sprawie wzoréw dokumentéw stosowanych na potrzeby ewidencji
odpadow (Dz. U nr 30, poz. 213),

[8] Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchu drogowym (t.j. Dz. U. z 2023 r. poz. 1047 z p6zn. zm.),

[
[
[
[

[9] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 24 kwietnia 2019r. zmieniajgce rozporzadzenie w sprawie
szczegotowych warunkow technicznych dla znakow i sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach (Dz. U. poz.880),

[10] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie szczegOétowych warunkow
zarzadzanie ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem (t.j. Dz. U. z 2017 r. poz.
784).

[11] Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r o wyrobach budowlanych (t.j. Dz. U. z 2021 r. poz. 1213)

[12] Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (t.j. Dz. U. z 2023 r. poz. 215).

[13] Ustawa z dnia 23.07.2003 o ochronie zabytkow i opiece nad zabytkami (t.j. Dz. U. z 2022 r. poz. 840 z
poézn. zm.).

[14] Ustawa z dnia 16.04.2004 o ochronie przyrody (t.j. Dz. U. z 2023 r. poz. 1336 z p6zn. zm.).

[15] Ustawa z dnia 16.04.2004 r. o wyrobach budowlanych (t.j. Dz. U. z 2021 r. poz. 1213)

[16] Ustawa z dnia 10 kwietnia 2003 r. o szczegolnych zasadach przygotowania i realizacji inwestycji w zakresie
drog publicznych (t.j. Dz. U. 22023 r. poz. 162 z p6zn. zm.).

[17] Rozporzadzenie  Ministrow  Infrastruktury oraz Spraw  Wewngtrznych i Administracji
z dnia 31 lipca 2002 w sprawie znakow i sygnalow drogowych. (t.j. Dz. U. 22019 r. poz. 2310 z pézn. zm.).

[18] Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony $rodowiska (t.j. Dz. U. z 2024 r. poz. 54).,

[19] Warunki Ogoélne i Szczegdlne Kontraktu
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU

ROBOT BUDOWLANYCH
01.02.04
Roboty rozbiorkowe

1.  WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB)

Przedmiotem niniejszej STWiIORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t rozbiérkowych w
ramach zadania inwestycyjnego pn.: ,, Roboty budowlane zwigzane 7 wykonaniem uszczelnienia dylatacji pomiedzy
plytami podbudowy zasadniczej w obrebie plyty Rynku Staromiejskiego w Rzeszowie, etap I1”.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych jest stosowana jako Dokument
Kontraktowy przy realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.11 1.3.

1.3. Zakres Robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszych STWiORB dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem robot
rozbidorkowych w obrebie inwestycji - wg Dokumentacji Projektowe;j.
Roboty zwigzane z rozbiorka/demontazem i odwiezieniem elementow t;j:
e rozbiodrka istniejgcej nawierzchni,
e usuni¢cie podbudowy cementowo-piaskowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej STWiORB sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace Robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robét, ich zgodno$¢ z dokumentacja projektows,
STWiORB i poleceniami Inspektora.
Wykonawca jest odpowiedzialny za wywoéz 1 utylizacje materialow rozbiorkowych.

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow

Materialy i wyroby budowlane musza spetia¢ zasady zgodnie z Ustawg z dn. 16.04.2004 r., o wyrobach
budowlanych. (t.j. Dz. U. z 2021 r. poz. 1213).
2.2, Materialy z rozbioérki i demontazu

Uzyskane w wyniku prac rozbiérkowych i demontazowych materialy nalezy posegregowacé na dwie grupy:
materialy nadajgce si¢ do ponownego wykorzystania oraz materialy nie nadajace si¢ do wykorzystania. Materiaty
uznane za nadajgce si¢ do wykorzystania powinny by¢ zagospodarowane w uzgodnieniu z Inzynierem/Inspektorem
Nadzoru.

3.  SPRZET

3.1. Wymagania ogélne dotyczace sprzetu

Sprzet stosowa¢ wedlug uznania Wykonawcy, lecz musi zapewniaé ciggltos¢ wykonywanej pracy oraz
uzyskanie wymaganej wydajnosci dla umozliwienia wykonania czynnosci podstawowych zgodnie z odpowiednimi
STWiORB.
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3.2. Sprzet do rozbiorki

Roboty zwigzane z rozbiorka elementow placu rynku beda wykonywane mechanicznie (lekkim sprzgtem)
i recznie. Wykonawca powinien posiadac nastgpujacy sprzet:

Typ sprzgtu Wykonawca dostosuje do rodzaju rozbidrki. Wybrany sprzgt powinien uzyskaé akceptacje
Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Transport materialow uzyskanych w wyniku rozbidrek i wyburzen powinien by¢ transportowany i utylizowany
przez firm¢ posiadajgca odpowiednia zgodg.

Odpady nalezy przewozié¢ zabezpieczone tak aby nie wypadaly w trakcie transportu i nie zanieczyszczaty
srodowiska. Zalecany jest transport w szczelnie zamknietych kontenerach.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogélne dotyczace wykonania robét

Prace rozbiorkowe nalezy wykonywa¢ zgodnie z ,,Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot
Budowlanych”, obowigzujacymi normami, wiedza techniczng i przepisami BHP pod nadzorem osoby posiadajacej
odpowiednie uprawnienia budowlane.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robdt nalezy wykonac:

— wszelkie niezbedne zabezpieczenia, jak oznakowanie terenu robot rozbiorkowych,
— wygrodzenie stref bezpieczenstwa,
— wygrodzenie i oznaczenie strefy sktadowania materiatdéw rozbiorkowych.

Pracownicy zatrudnieni przy robotach rozbidrkowych muszg by¢ dokladnie zaznajomieni z zakresem prac,
kolejnoscia i technologia ich wykonania, a takze z przepisami bezpieczenstwa i higieny pracy. Powinni by¢ zaopatrzeni
w komplet potrzebnych narzedzi oraz w odziez robocza, srodki ochrony osobistej (kaski ochronne, okulary i rgkawice
ochronne).

5.3. Wykonanie robét

Na terenie planowanych prac wystgpuje nawierzchnia z kostki granitowej. Rozbiorki nalezy dokonywac
pasami o szerokos$ci ok. S0cm. Kostk¢ granitowg nalezy sktadowa¢ w poblizu miejsca rozbiorki i zabezpieczy¢ ja az do
ponownego wbudowania. Nawierzchni¢, wraz z podbudowa cementowo-piaskowa, nalezy rozebraé przy pomocy
dostepnego sprzetu.

W rejonie istniejacych sieci uzbrojenia, roboty nalezy prowadzi¢ recznie.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za wszystkie szkody w istniejacych sieciach uzbrojenia, zaistniale na
skutek prowadzonych robdt, rowniez w przypadku, gdy przekazana przez Inwestora dokumentacja projektowa nie
przewidywata wystgpowania tych urzadzen.

6.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole robot i jakosci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne
do pobierania probek i badan materialow oraz robot.

6.2. Kontrola robét w zakresie ich wykonywania

6.2.1. Kontrola i badania w trakcie wykonywania robét
Przebieg robot rozbidrkowych powinien by¢ odnotowany w dzienniku rozbiorki, ktory oprocz porzadkowych
danych powinien zawierac:
— kolejnos¢ i sposob wykonywania robot,
— date zalozenia i usunigcia urzadzen pomocniczych majacych na celu zapewnienie bezpieczenstwa
i ochrong¢ zdrowia ludzkiego oraz dane dotyczace okresowego i doraznego badania tych urzadzen,
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— opis okoliczno$ci towarzyszacych rozbiérce i mogacych mie¢ wplyw na jej przebieg oraz na
bezpieczenstwo zycia i zdrowia budzi pracujacych przy rozbidrce.
Wykonawca prowadzacy roboty rozbiorkowe powinien zatrudnia¢é uprawnionego kierownika robot
o odpowiednich kwalifikacjach technicznych i pracownikoéw dobrze obeznanych z tego rodzaju robotami.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar Robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa
i STWiORB. Dodatkowe ilosci obmiarowe wynikajace z zalozonych tolerancji wykonania nie podlegaja dodatkowe;j
zapftacie.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg robot zwigzanych z rozbiorka jest:
— dla rozbiérki kostki — m? (metr kwadratowy),
— dla rozbidrki podbudowy cementowo-piaskowe;j - m? (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie zdokumentacja projektowa, STWIORB i wymaganiami
Inzyniera/Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary ibadania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki
pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Wynagrodzenie ryczaltowe: zasady platnosci podano w Umowie pomigdzy Zamawiajagcym
i Wykonawcg. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest warto$¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czynno$ci, wymagania
i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okre$lone dla tej Roboty w STWiORB i w Dokumentacji Projektowe;.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ceny jednostkowe winny obejmowac pozyskanie, utrzymanie i likwidacje stanowisk, wszelkie koszty
zwiazane z zagospodarowaniem materialdw z rozbiorki, takie jak: znalezienie miejsca skladowania, uzyskanie
niezbednych uzgodnien, koszty utylizacji zgodnie z prawem ochrony srodowiska o ile materiaty nie beda nadawaty si¢
do ponownego wbudowania oraz sktadniki ceny jednostkowe;j.

W ceng jednostki obmiarowej nalezy uwzgledni¢ warto$¢ materiatdw pochodzacych z rozbiorki, ktore
przechodza na wlasnos¢ Wykonawcy.

Ryczaltowa cena jednostki obmiarowej robot, oprocz kosztoéw wymienionych powyzej, obejmuje:

— sktadniki ceny jednostkowej,

— roboty przygotowawcze,

— wyznaczenie elementéw do rozbiorki

— rozebranie elementow przeznaczonych do rozbiorki,

— zatadunek i wywodz materiatow na sktadowisko Wykonawcy wraz z kosztami sktadowania,
— zasypanie dotéw po rozbidrkach wraz z zageszczeniem i wyrownaniem,

— koszt zapewnienia bezpieczenstwa podczas prowadzenia robot rozbiorkowych,

— sprawdzenie kompletnosci wykonania rozbiorek oraz zageszczenia gruntow,

— uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot,

— utrzymanie czystosci na przylegtych drogach,

— przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w STWiORB,

— wszystkie inne czynnosci nieujgte a konieczne do wykonania w ramach niniejszej STWiORB.
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10.

PRZEPISY ZWIAZANE

Obowigzujace w Rzeczpospolitej Polskiej przepisy BHP i ochrony $rodowiska (w tym ustawa o odpadach
i wynikajace z niej przepisy szczegotowe).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

Ustawa z dnia 14 grudnia 2012 r. o odpadach,

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych i rozporzadzenia wydane na jej podstawie.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

02.01.01
Wykonanie uszczelnienia dylatacji

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych (STWiORB)

Przedmiotem niniejszej STWiORB sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwiazanych
z uszczelnieniem plyty w ramach zadania inwestycyjnego pn: ,,Roboty budowlane zwigzane 7 wykonaniem
uszczelnienia dylatacji pomiedzy plytami podbudowy zasadniczej w obrebie plyty Rynku Staromiejskiego w
Rzeszowie, etap I1”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych jest stosowana jako Dokument
Kontraktowy przy realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1 1 1.3.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z naprawg
szczelin dylatacyjnych ptyty gtdéwnej Rynku w Rzeszowie.
Roboty zwigzane z naprawg szczelin dylatacyjnych:
e oczyszczenie plyt z zabrudzen,
e uzupehienie i ustabilizowanie ptyt betonowych,
o zeszlifowanie krawedzi ptyt,
e zagruntowanie krawedzi plyt,
e wcisniecie sznura dylatacyjnego,
e wypelnienie szczelin dylatacyjnych,
o szlifowanie wierzchniej warstwy ptyt betonowych,
e gruntowanie ptyt betonowych,

wklejenie taSmy uszczelniajacej,
e zabezpieczenie dylatacji.

UWAGA:
W trakcie wykonywania robot nalezy na biezaco inwentaryzowa¢ geodezyjnie naprawione szczeliny
dylatacyjne. Inwentaryzacja ta bedzie stanowi¢ zatacznik do dokumentacji powykonawcze;j.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej STWiORB sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami .

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt, ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa , STWiORB i poleceniami Inspektora.

Wykonawca jest odpowiedzialny za wywéz 1 utylizacj¢ materiatow rozbidrkowych.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne dotyczace materialow

Materialy i wyroby budowlane musza spetnia¢ zasady zgodnie z Ustawa z dn. 16.04.2004 r., o wyrobach
budowlanych. (t.j. Dz. U. 22021 r. poz. 1213).
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2.2, Zaprawa (warstwy szczepnej)

Zaprawa jednokomponentowa, mineralna na bazie cementu, mocyfikowana polimerami. Zaprawa ta
powinna by¢ przeznaczona do zabezpieczenia zbrojenia przed korozjg oraz do tworzenia warstwy szczepnej dla
zaprawy reprofilacyjnej przy naprawie zelbetu. Powinna by¢ zgodna z wymogami normy PN-EN 1504, posiadac
wlasciwoscei antykorozyjne, charakteryzowac si¢ wysoka odporno$cig na przenikanie wody i chlorkow oraz
posiada¢ mozliwos¢ aplikacji w systemie ,,mokre na mokre”.

MINIMALNE WYMAGANE PARAMETRY TECHNICZNE

przyczepnos¢ (wg EN 1504-3:2005) >2 MPa
Wytrzymato$¢ na $ciskanie (wg EN 1504-3:2005) > 39MPa
Absorpcja kapilarna (wg EN 1504-3:2005) < 0,15kg/m>hg;s
Kompatybilno$¢ cieplna (zmrazanie i rozmrazanie) >2MPa

2.3. Zaprawa do ubytkow

Zaprawa mineralna, polimerowo-cementowa, odporna na siarczany, zawierajgca wypeltniacze
z kruszyw kwarcowych o wuziarnieniu do 2mm, zawierajaca zbrojenie rozproszone z mikrowtdkien
syntetycznych.

MINIMALNE WYMAGANE PARAMETRY TECHNICZNE

przyczepnos¢ (wg EN 1504-3:2005) >1,6 MPa

Wytrzymatos¢ na Sciskanie (wg EN 1504-3:2005) > 35MPa
Absorpcja kapilarna (wg EN 1504-3:2005) < 0,20kg/m’hg 5

Kompatybilno$¢ cieplna (zmrazanie i rozmrazanie) >1,6MPa

2.4. Material gruntujacy

Jako warstwe gruntujaca nalezy uzy¢ zywicg do wykonania nawierzchni na jezdniach i chodnikach
mostowych. Material ten powinien by¢ dwuskladnikowy, szybkowiazacy, niezawierajacy rozpuszczalnika,
niezawierajacy wypelniacza mineralnego. Powinien charakteryzowaé si¢ dobrymi wiasciwosciami
penetrujacymi, utwardzaé si¢ nawet w niskich temperaturach (od +8°C). Zywica ta powinna mieé¢ zastosowanie
jako spoiwo do zapraw naprawczych.

2.5. Material uszczelniajacy

Do uszczelnienia szczelin dylatacyjnych nalezy stosowac trwale elastyczny, wodoodporny materiat
uszczelniajgcy. Powinien by¢ to material wigzacy pod wplywem wilgoci z powietrza, elastyczny kit
uszczelniajgcy na bazie o wysokiej odpornosci mechanicznej nadajacy si¢ do stosowania na otwartej przestrzeni.

MINIMALNE WYMAGANE PARAMETRY TECHNICZNE

Baza chemiczna Poliuretan lub rownowazny
Mechanizm utwardzania Pod wptywem wilgoci z
powietrza
Czas tworzenia naskorka (w temp. 23°C i wilgotnosci Ok. 70min
wzglednej 50%)
Tempo utwardzania (w temp. 23°C i wilgotnosci 2,5mm/24h
wzglednej 50%)
Twardo$¢ Shore A (DIN 53505) 25
Wydhuzenie przy zerwaniu (DIN53504) >400%
Naprezenie przy wydtuzeniu 100% (DIN52455) 0,25N/mm?
Dopuszczalne odksztatcenie 25%
Zalecana temperatura aplikacji +5%C do +35°C
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Odpornos¢ termiczna 0Od -40°C do +80°C

2.6. Tas$ma uszczelniajaca

Tasma uszczelniajaca zostanie wykorzystana do uszczelnienia szczelin. Powinna by¢ powleczona
termoplastycznym elastomerem, poprzecznie elastyczna, wzdluznie stabilna polipropylenowa ze strefa
elastycznag w $rodku, mocna i odporna na zrywanie. Materiatem no$nym powinna by¢ flizelina polipropylenowa
zapewniajaca doskonate potaczenie z klejami budowlanymi i powtokami uszczelniajacymi.

MINIMALNE WYMAGANE PARAMETRY TECHNICZNE

Najwyzsza sita rozciagania wzdtuznego (strefa elastyczna) 48N/15mm
Najwyzsza sita rozciagania wzdhuznego (z flizeling) 130,3N/mm
Najwyzsza sita rozciggania poprzecznego 58,0N/15mm
Rozciagliwo$¢ wzdtuzna do rozerwania (strefa elastyczna) 238%
Rozciggliwo$¢ wzdhuzna do rozerwania (z flizeling) 33%
Rozciagliwos$¢ poprzeczna do rozerwania 478%
Wytrzymalos$¢ na zerwania wzdtuzne (z flizeling) 5,5MPa
Wytrzymatos$¢ na zerwanie poprzeczne 3,1MPa
Szczelno$¢ (1,5bar) 1,0bar

2.7. Klej budowlany

Nalezy stosowac elastyczny, epoksydowy, bezrozpuszczalnikowy, uniwersalny klej budowlany.
Produkt ten nie powinien zawiera¢ rozpuszczalnikow organicznych, by¢ odporny na dziatanie ciepta i mrozu
oraz wyrdznia¢ si¢ duza przyczepnoscia i wytrzymatoscia mechaniczng.

MINIMALNE WYMAGANE PARAMETRY TECHNICZNE

Wytrzymatos¢ na odrywanie Zerwanie w betonie
Twardo$¢ Shoer’a D>80
Sucha pozostatosé 100%

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Roboty moga by¢ wykonane rgcznie przy pomocy sprzetu i urzadzen pomocniczych, zgodnie z kartami
technologicznymi stosowanych materialow i w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Materialy moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu zgodnie z przepisami BHP i ruchu
drogowego. Nalezy je przewozi¢ w oryginalnych opakowaniach producenta, w taki sposob aby zabezpieczy¢
opakowanie przed uszkodzeniem

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji szczegdlowe rysunki techniczne przyjetego
urzadzenia dylatacyjnego oraz projekt organizacji i harmonogram robot uwzgledniajacy wszystkie warunki
w jakich beda wykonywane roboty zwigzane z wykonaniem uszczelnienia dylatacji.
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5.2. Warstwa szczepna

Na calg wydzielona powierzchni¢ przygotowanego podloza nalezy pojedyncza warstwa materialu przez
szpachlowanie lub przy pomocy pedzla, doktadnie wcierajac w zwilzong powierzchni¢. Unikaé¢ nadmiernego
wygladzania powierzchni. Powloka powinna by¢ ciagta, szczelna, o mozliwie jednolitej grubosci min. 1,5 mm.
Niezwlocznie po potozeniu warstwy szczepnej, wg zasady ,.Swieze na $wieze” nalozy¢ odpowiedni materiat
naprawczy.

5.3. Uzupelnienie ubytkéw

Do pojemnika z odmierzong wg karty katalogowe;j iloscig wody wodociggowej wsypaé materiat suchy.
Miesza¢ do uzyskania jednorodnej zaprawy, dajacej si¢ naktadaé szpachelkg lub kielnia i paca. Odczekaé ok. 2
do 5 minut, po czym calo$¢ ponownie wymieszac.

Na podloze z natozong §wiezg warstwa szczepna naktada¢ materiat, grubos¢ 5-25 mm, starannie go
zageszczajac. Jezeli grubos¢ warstwy nie bedzie wystarcza¢ do wypehienia ubytku, pozostawi¢ jej powierzchni¢
,»Nna ostro”, pod natozenie kolejnej warstwy szczepnej i reprofilacyjnej. Powierzchni¢ ostateczng mozna zatrzeé.

5.4. Warstwa gruntujaca

Najlepiej jest rozla¢ zywice na przygotowang powierzchni¢ i rownomiernie rozprowadzi¢ ja gumowa
paca, a nastgpnie rolowa¢ watkiem. Swieza lepka zywice nalezy réwnomiernie posypaé prazonym piaskiem.
Nalezy unika¢ wysypywania nadmiernej ilosci piasku.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole Robot i jakosci materiatdow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobierania probek i badan materiatdw oraz Robot.

6.2. Kontrola prawidlowosci wykonania wykopéw

Kontrola wykonania warstwy usczelniajacej polega na sprawdzeniu zgodno$ci z wymaganiami
okreslonymi w dokumentacji projektowej i STWiORB. dokladno$¢ wykonania wykopoéw (usytuowanie
i wykonczenie)

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar Robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Roboét zgodnie z Dokumentacja
Projektowa i STWiORB. Dodatkowe iloSci obmiarowe wynikajace z zalozonych tolerancji wykonania nie
podlegaja dodatkowe;j zaptacie.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 mb (metr biezacy) wykonanego uszczelnienia.
Ilos¢ robot okresla si¢ na podstawie projektu z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez
Inzyniera/Inspektora Nadzoru i sprawdzonych poprzez pomiar geodezyjny.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogédlne zasady odbioru robét

Podstawa odbioru robdt sa przeprowadzone badania kontrolne, na ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, STWiORB i poleceniami Inzyniera/Inspektora Nadzoru.
Przy odbiorze ostatecznym powinny by¢ przedtozone nastgpujace dokumenty:
— wyniki wszystkich wymaganych pomiaréw i badan,
— protokoty wszystkich odbiorow Robot zanikajacych.
Jezeli cho¢ jeden wynik badania jest negatywny, wykonane roboty nalezy uzna¢ za niezgodne
z wymaganiami Kontraktu. Wykonawca zobowiazany jest doprowadzi¢ wykop do zgodno$ci z wymaganiami
i zglosi¢ je do ponownego odbioru.
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9. PODSTAWA PLATNOSCL

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Wynagrodzenie ryczattowe: zasady platnoéci podano w Umowie pomiedzy Zamawiajagcym
i Wykonawca. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota)
podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania
i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w STWiORB i w Dokumentacji Projektowej.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowe wykonania 1 m? uszczelnienie obejmuje:

sktadniki ceny jednostkowe;j,

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— oczyszczenie ptyt z zabrudzen,

— uzupelnienie i ustabilizowanie ptyt betonowych,

— zeszlifowanie krawedzi ptyt,

— zagruntowanie krawedzi ptyt,

— wcisniecie sznura dylatacyjnego,

— wypehnienie szczelin dylatacyjnych,

— szlifowanie wierzchniej warstwy ptyt betonowych,
— gruntowanie ptyt betonowych,

— wklejenie taSmy uszczelniajacej,

— zabezpieczenie dylatacji,

— inwentaryzacja geodezyjna naprawionych szczelin,
— wszystkie inne czynnosci nieuj¢te a konieczne do wykonania w ramach niniejszej specyfikacji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepisow zwigzanych podano w STWiORB 02.00.00 pkt. 10.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU

ROBOT BUDOWLANYCH
03.01.01
Odtworzenie nawierzchni

1.  WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych (STWiORB)

Przedmiotem niniejszej STWiORB s3 wymagania dotyczace odtworzenia nawierzchni w ramach
zadania inwestycyjnego pn: ,,Roboty budowlane zwigzane z wykonaniem uszczelnienia dylatacji pomiedzy
phytami podbudowy zasadniczej w obrebie plyty Rynku Staromiejskiego w Rzeszowie, etap 117

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych jest stosowana jako Dokument
Kontraktowy przy realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1 1 1.3.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z odtworzeniem nawierzchni z istniejacej kostki.

Roboty zwigzane z odtworzeniem nawierzchni:
e wykonanie podbudowy cementowo-piaskowej,
e ponowne wbudowanie kostki granitowej,
e fugowanie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej STWiORB sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt, ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa , STWiORB i poleceniami Inspektora.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne dotyczace materialow

Materialy i wyroby budowlane musza spetnia¢ zasady zgodnie z Ustawa z dn. 16.04.2004 r., o wyrobach
budowlanych. (t.j. Dz. U. 22021 r. poz. 1213).

2.2, Podbudowa cementowo-piaskowa

Podbudowa cementowo-piaskowa powinna by¢ wykonana z piasku zmieszanego z cementem
w odpowiednim stosunku. Grubo$¢ podsypki po zaggszczeniu powinna wynosi¢ ~10cm. Nieréwnosci
nawierzchni mierzone lata zgodnie nie powinny przekracza¢ 8mm. Tolerancja spadkéw porzecznych +0,5%,
tolerancja rzgdnych niwelety nie wigcej niz +10mm.

2.3. Zaprawa do fugowania

Do spoinowania nawierzchni z kostki granitowej nalezy uzy¢ wyrobu budowlanego w zakresie
odpowiadajacym jego wlasciwosciom uzytkowym i przeznaczeniu, nadajacego si¢ do stosowania przy
wykonywaniu robot budowlanych brukarskich. Zaprawe do fugowania nalezy przechowywaé w oryginalnych,
szczelnie zamknigtych opakowaniach na paletach w suchym dobrze wentylowanym miejscu, chroni¢ przed
wilgocia.
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Uzyte wyroby powinny by¢ oznakowane znakiem budowlanym zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra
Infrastruktury i Budownictwa z dnia 17 listopada 2016 r. w sprawie sposobu deklarowania wlasciwosci
uzytkowych wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (t.j. Dz. U. z 2023 r.
poz. 873). Na opakowaniach w ktorych wysylana jest zaprawa do fugowania powinien by¢ umieszczony trwaly
napis zawierajacy co najmniej nastgpujace dane: - nazwe wyrobu, - nazwe i adres producenta, - date produkcji
i okres przydatnosci do stosowania, - mas¢ netto, - numer partii, - warunki przechowywania, sktadowania
i transportu.

2.4. Kostka granitowa

Zostanie wykorzystana kostka granitowa z rozbiorki.
3.  SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Roboty zwigzane z odtworzeniem nawierzchni nalezy wykonywaé mechanicznie lub re¢cznie przy
uzyciu dowolnego typu sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Materialy moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu zgodnie z przepisami BHP i ruchu
drogowego. Nalezy je przewozi¢ w oryginalnych opakowaniach producenta, w taki sposob aby zabezpieczy¢
opakowanie przed uszkodzeniem

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji szczegdélowe rozwigzania, projekt organizacji
i harmonogram robot uwzgledniajacy wszystkie warunki w jakich beda wykonywane roboty zwigzane
z wykonaniem odtworzenia nawierzchni.

5.2. Przygotowanie podloza

Podloze gruntowe powinno by¢ przygotowane zgodnie z wymaganiami. Jezeli podloze wykazuje
jakiekolwiek wady to powinny by¢ one usunig¢te wedtug zasad akceptowanych przez Inzyniera/Inspektora
Nadzoru.

Warstwa powinna by¢ wytyczona w sposob umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z Dokumentacjg
Projektowa lub wedtug zalecen Inspektora Nadzoru.

5.3. Fugowanie

Zaprawe do fugowania nalezy wymiesza¢ z odpowiednig ilosciag wody podang przez producenta.
Zaprawg starannie wciska¢ w spoiny za pomocg kielni fugowej. W trakcie obrobki nie dodawa¢ wody, poniewaz
moga wystapic¢ roznice w kolorach. Do zaprawy nie nalezy dodawac innych dodatkow. W przypadku typowe;j
glebokosci fugi naprawe starannie wciska¢ i mocno zageszcza¢ za pomoca pacy i kielni fugdéwki. Szczeliny
fugowaé w dwoch cyklach roboczych metods ,,$wieze na $wieze”. Swiezo potozong zaprawe do fugowania
nalezy chroni¢ przed mrozem, przeciagiem, deszczem i bezposrednim dziataniem promieni stonecznych. Prace
nalezy wykonywac temperaturze powietrza i podtoza od + 5° C do +25° C

5.4. Ukladanie nawierzchni z kostki granitowej
Uktad kostki zostanie odtworzony zgodnie ze stanem pierwotnym.

Kostka zostanie utozona na podsypce cementowo-piaskowe o gr. 10cm. Po utozeniu kostki, szczeliny
nalezy zafugowac.

5.5. Warunki przystapienia do robot

Warstwa stabilizacyjna gruntu nie moze by¢ wykonywana wtedy, gdy podtoze jest zamarznigte
i podczas opadow deszczu.
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6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelnag kontrole Roboét i jakoSci materiatdow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobierania probek i badan materiatdéw oraz Robot.

6.2. Badania przed przystapieniem do roboét

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodno$ci, ew. badania materialdw wykonane przez
dostawcow itp.),

— sprawdzi¢ cechy zewngtrzne gotowych materiatow.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru
do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robét
6.3.1. Sprawdzenie podloza i podbudowy

Sprawdzenie podtoza i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgodnos$ci z dokumentacja projektowa
i odpowiednimi STWiORB.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.4.1. Nieréwnosci podluzne

Nierownosci podtuzne nawierzchni mierzone tatg lub planografem zgodnie z norma BN-68/8931-04 nie
powinny przekracza¢ 0,8 cm.

6.4.2. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektows z tolerancja 0,5%.
6.4.3. Niweleta nawierzchni

Roznice pomiedzy rzednymi wykonanej nawierzchni i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ 1 cm.

6.4.4. Szeroko$¢ nawierzchni
Szeroko$¢ nawierzchni nie moze réznic sie od szerokos$ci projektowanej o wigcej niz 5 cm.
6.4.5. Grubos$¢ podsypki

Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci podsypki nie powinny przekracza¢ 1,0 cm.
7.  OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Obmiar Robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Roboét zgodnie z Dokumentacja
Projektowa 1 STWiORB. Dodatkowe ilosci obmiarowe wynikajace z zatozonych tolerancji wykonania nie
podlegaja dodatkowe;j zaptacie.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest 1 m? (metr kwadratowy) odtworzenia nawierzchni.
Ilos¢ robot okresla si¢ na podstawie projektu z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez
Inzyniera/Inspektora Nadzoru i sprawdzonych poprzez pomiar geodezyjny.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robét

Podstawa odbioru robot sg przeprowadzone badania kontrolne, na ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, STWiORB i poleceniami Inzyniera/Inspektora Nadzoru.
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,» Roboty budowlane zwigzane z wykonaniem uszczelnienia dylatacji pomiedzy plytami podbudowy

zasadniczej w obrebie plyty Rynku Staromiejskiego w Rzeszowie, etap 11"

Przy odbiorze ostatecznym powinny by¢ przedtozone nastgpujace dokumenty:
— wyniki wszystkich wymaganych pomiaréw i badan,
— protokoty wszystkich odbiorow Robot zanikajacych.
Jezeli cho¢ jeden wynik badania jest negatywny, wykonane roboty nalezy uzna¢ za niezgodne
z wymaganiami Kontraktu. Wykonawca zobowiazany jest doprowadzi¢ wykop do zgodno$ci z wymaganiami
i zglosi¢ je do ponownego odbioru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Wynagrodzenie ryczattowe: zasady platnosci podano w Umowie pomigdzy Zamawiajagcym
i Wykonawca. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest warto$¢ (kwota)
podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania
i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w STWiORB i w Dokumentacji Projektowe;j.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowe wykonania 1 m? odtworzenia nawierzchni:

—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot i ich utrzymanie,

—  koszt zapewnienia niezb¢dnych srodkow produkc;ji,

—  zakup, dostarczenie i skladowanie materiatow,

—  przygotowanie podtoza,

— ulozenie i ubicie kostek,

—  wypelnienie szczelin fuga,

— pielegnacja i utrzymanie wykonanej nawierzchni,

— przeprowadzenie pomiardw 1 badan laboratoryjnych, wymaganych w STWiORB, w tym
dodatkowo zleconych przez Inzyniera/Inspektora Nadzoru,

— uporzadkowanie terenu robot,

— wszystkie inne czynnos$ci nieujgte a konieczne do wykonania w ramach niniejszej specyfikacji.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Obowigzujace przepisy i normy.
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