Zalgcznik nr 2 do SWZ

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH - ROZBIORKA
BUDYNKU SWIETLICY SZKOLNEJ

NAZWA | ADRES OBIEKTU:
ul. Rynek 11, 26-110 Skarzysko-Kamienna, dzialka ewidencyjna nr 73/8 i 73/10.

Nazwy i kody robét wedlug kodu numerycznego slownika glownego Wspdlnego Stlownika
Zamowien

Kategoria robot - kod CPV 45111100 - roboty w zakresie burzenia

Skarzysko-Kamienna dn. 30.07.2024r.



1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot budowlanych w zakresie burzenia (rozbidrek i1 usuwanie gruzu), ktore zostang wykonane
w ramach zadania ,,Rozbiorka budynku parterowego bylej Swietlicy szkolnej, zlokalizowanego
na nieruchomosci przy ul. Rynek 11 w Skarzysku- Kamiennej” ul. Rynek 11, 26-110 Skarzysko-
Kamienna, dziatka ewidencyjna nr 73/8 1 73/10.

1. ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

ST Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot rozbidrkowych.

I1l.  ZAKRES ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACJA

Zakres robot obejmuje:
» Rozbidrka pokrycia z papy oraz konstrukcji dachowej drewnianej,
* Rozbidrka $cian oraz kominéw,
* Wywoz oraz utylizacja gruzu,
» Zasypanie piaskiem czes$ci podpiwniczonej,
» Nawiezienie, rozplantowanie i zaggszczenie humusu wraz z zasiewem trawy,
* Prace porzadkowe.

IV. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania, zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, ST 1 poleceniami przedstawiciela Zamawiajacego. Materiaty rozbidorkowe, nie nadajace
si¢ do wykorzystania Wykonawca odwiezie na skladowisko odpadow. Wykonawca prac
rozbiorkowych przed przystapieniem do ich realizacji uzgodni z przedstawicielem Zamawiajacego
harmonogram prac rozbidorkowych oraz przedstawi umowe¢ w zakresie odbioru materiatow
rozbidrkowych z odbiorcg, na czas trwania Kontraktu.

V. MATERIALY
Materiaty nie wystgpuja.

VI. SPRZET

Sprzet budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow 1 ilosci wymaganiom
zaakceptowanym przez przedstawiciela Zamawiajacego. Zgodnie z technologia zalozong do
wykonania robot rozbiérkowych i wycinek proponuje si¢ uzy¢ nastgpujacego sprzetu:

- kontenery do gromadzenia odpadow,
- drobne sprzety mechaniczne do wykonywania robdt sposobem recznym,
- spycharka,



- koparka,

- ladowarka,
- sprezarka,

- zageszczarka.

VIl. TRANSPORT

Zgodnie z technologig zatozong do transportu proponuje si¢ uzy¢ takich §rodkow transportu, jak:
samochdd skrzyniowy, samochod samowytadowczy, ciagnik kotowy, przyczepa skrzyniowa.
W czasie transportu materiatow z demontazy nalezy stosowac si¢ do odpowiednich przepiséw bhp.

VIII. WYKONANIE ROBOT

Wymagania dotyczace wykonania robot sa nastepujace:

- roboty rozbiorkowe nalezy prowadzi¢ recznie 1 mechanicznie, przy uzyciu narzg¢dzi
pneumatycznych, przez rozkuwanie lub zwalanie,

- elementy zelbetowe nalezy rozbija¢ za pomoca narzedzi pneumatycznych, przecinajgc
zbrojenie palnikiem acetylenowo- tlenowym,

- zwalanie $cian metoda podcinania lub podkopywania jest zabronione,

- elementy konstrukcji stalowych nalezy przecina¢ palnikiem acetylenowo- tlenowym,

- przed przystgpieniem do robot rozbidrkowych nalezy sprawdzi¢ prawidlowos¢ odlaczenia
instalacji elektrycznych, wodociggowych i innych,

- nie nalezy prowadzi¢ robdt rozbiérkowych na zewnatrz w ztych warunkach tmosferycznych:
w czasie deszczu, opadow $niegu oraz silnych wiatrow,

- oznakowanie robdt prowadzonych w pasie drogowym,

- zabezpieczenie lub usunigcie istniejgcych urzadzen technicznych uzbrojenia terenu,

- zabezpieczenie obiektow chronionych prawem,

- roboty nalezy prowadzi¢ tak, aby nie zostala naruszona statecznos$¢ rozbieranego elementu,
oraz tak, aby usuwanie jednego elementu konstrukcyjnego nie wywotato nieprzewidzianego
upadku lub przewrocenia si¢ innego fragmentu konstrukeji,

- znajdujace si¢ w poblizu rozbieranych obiektow urzadzenia i budowle nalezy zabezpieczy¢
przed uszkodzeniami.

IX. ODBIOR ROBOT

Odbioru robot nalezy dokona¢ zgodnie z Warunkami technicznymi, Specyfikacjg techniczng oraz
warunkami umowy.

X. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Za jakos¢ wykonywanych robot oraz zastosowanych elementdw i materiatow, za ich zgodno$¢
pod wzgledem technicznym i ekonomicznym ze zgloszeniem rozbidrki i opracowaniami typowymi,
obowigzujacymi przepisami techniczno-budowlanymi, PN 1 zasadami wspotczesnej wiedzy
technicznej, odpowiedzialny jest Wykonawca Robdt. Obowigzkiem Wykonawcy przed przejeciem
terenu budowy jest opracowanie 1 przedstawienie do akceptacji Inwestora projektu organizacji robot



przedstawiajacego zamierzony sposob wykonywania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i
organizacyjne gwarantujagce wykonanie robdt zgodnie z projektem i ze sztuka budowlang. Projekt
organizacji robot powinien zawierac:

- terminy i sposob prowadzenia robot,

- organizacj¢ ruchu na budowie,

- oznakowanie placu budowy zgodnie z obowigzujagcymi przepisami BHP,

- wykaz maszyn 1 urzadzen oraz ich charakterystyke,

- wykaz srodkéw transportu,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jakos$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegolnych robot.

XI. PRZEPISY ZWIAZANE
Podstawa do wykonania robdt jest dokumentacja projektowa Przepisy zwigzane:

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz. U. z 2024r. poz. 725),

- Ustawg z dnia 14 grudnia 2012 r. o odpadach (Dz. U. z 2023 r. poz. 1587),

- Ustawg z dnia 27 kwietnia 2001 r. prawo ochrony $rodowiska (Dz.U. z 2024r. poz.54),

- Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa
1 higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. z 2003r. poz. 47
poz. 401),

- Rozporzadzeniem Ministra Pracy 1 Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzes$nia 1997r. w sprawie
ogolnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. z 2003r. Nr 169, poz. 1650
ze zm.),



