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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegGtowej specyfikacji technicznej sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z realizacja przedmiotowego zadania pt.

»Przebudowa drogi publicznej gminnej nr K 601450 (ul. Krakowska)”

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu

oraz odbiorze robot zwigzanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej szczeg6towej specyfikacji technicznej dotycza zasad

prowadzenia robo6t zwigzanych z wykonaniem zadania wymienionego w pkt 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z okresleniami podanymi w ST ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogdblne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢

z dokumentacja projektows, instrukcjami producenta i poleceniami Inspektora. Ogolne

wymagania dotyczace robo6t podano w ST - 00.

2. MATERIALY

2.1. Ogdblne wymagania dotyczace materiatlow
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano

w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot
Do wykonania robot nalezy stosowa¢ materialty o parametrach zgodnych

z zatozeniami projektowymi, posiadajacymi aprobaty techniczne i dopuszczenia do

stosowania. Nalezy scisle przestrzegac instrukcji producentow materiatow.
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3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w ST - 00 pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania robot, powinien dysponowac nastepujacym

sprzetem zapewniajacym prawidtowe i sprawne wykonanie robot.

3.3. Stal zbrojeniowa

W celu potaczenia scian nalezy zastosowac prety zbrojeniowe @14-16mm wg normy PN-
EN 1992-1-1:2008,

3.4. Beton do podbudowy
Do wykonania podbudowy nalezy zastosowa¢ beton C8/10

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogolne”.

4.2. Transport materialow
Transport materiatow moze si¢ odbywac¢ $rodkami transportu zaakceptowanymi
przez  inspektora nadzoru, w warunkach zabezpieczajacych je przed zniszczeniem

I utratg cech charakterystycznych dla danego materiatu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST - 00 pkt 5.

5.2. Budowa $ciany oporowej
W ramach projektu przewiduje si¢ budowg chodnika, ktérego przebieg na dwdch

odcinkach pocigga za soba konieczno$¢ podcigcia istniejacej skarpy. W zwiazku z
powyzszym projektuje si¢ dwa ciagi s$cian oporowych wykonanych w technologii
prefabrykowanej w dostosowaniu wysokosci poszczegolnych elementow do warunkdéw
terenowych. Roboty ziemne prowadzi¢ w wykopach otwartych z bezpiecznym nachyleniem
skarp w dostosowaniu do rodzaju gruntu. Sciany oporowe zaprojektowane zostaty jako
elementy prefabrykowane przewidziane do przenoszenia obcigzen ruchem lokalnym o

obciazeniu réwnomiernie roztozonym co najmniej q=5kN/m? z mozliwoscia wystapienia
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obcigzenia w odlegtosci mniejszej niz 1,00m od lica $ciany. Kazdorazowo nalezy stosowaé
zalecenia producenta odnosnie transportu oraz montazu powyzszych elementéw. W celu
potaczenia $cian na dtugosci nalezy uzyc¢ stali zbrojeniowej @14-16mm przeciagajac prety
przez gorne (zamocowane na state) uszy, ktore nalezy zaklepac. Laczenia $cian od strony
gruntu nalezy zakry¢ szeroka na 20cm papa bitumiczng, natomiast szczeliny po zewnetrznej
stronie gruntu powinny pozosta¢ niewypetnione, tworzac w ten sposéb naturalng dylatacje.
Sciany nalezy dobiera¢ tak, aby zachowa¢ warunek minimalnego zagtebienia w gruncie
wynoszacy 50cm. W przypadku zlokalizowania w poziomie posadowienia gruntow nosnych
zastosowa¢ co najmniej minimalng podbudowe w postaci betonu C8/10 gr. 10cm oraz

wystepujacej pod nim pospotki o grubosci warstwy 20cm.

| odcinek Il odcinek
H=1,3-1,8m H=1,3-1,8m
L=32,4m L=18,5m

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST - 00 pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robét
Kontrola jakosci robot polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonanych robot

z dokumentacja projektowa i niniejsza SST, prawidtowosci zastosowanych materiatow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST - 00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowsa dla robot konstrukcyjnych jest t (tona) wykorzystanego

materiatu konstrukcyjnego.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robdét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST - 00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

8.2. Odbiodr robot
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, specyfikacjami

technicznymi i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST - 00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania prac konstrukcyjnych obejmuje:

e prace pomiarowe,
e zakup materiatu,
e transport i wbudowanie materiatu,

e pomiary kontrolne.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

e PN-89/H-84023/06. Stal okreslonego zastosowania. Wymagania ogélne. Gatunki
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