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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania

i odbioru robdt zwigzanych z budowa sieci oswietleniowej w zwigzku z realizacja
przedmiotowego zadania pn. ,,Przebudowa drogi publicznej gminnej nr K 601450 (ul.
Krakowska)”

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu

oraz odbiorze rob6t zwigzanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej szczeg6towej specyfikacji technicznej dotycza zasad

prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem zadania wymienionego w pkt 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z okresleniami podanymi w ST ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogoblne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosé

z dokumentacja projektows, instrukcjami producenta i poleceniami Inspektora. Ogolne

wymagania dotyczace robo6t podano w ST - 00.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatlow
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano

w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot
Do wykonania rob6t nalezy stosowa¢ materiaty o parametrach zgodnych

z zatozeniami projektowymi, posiadajacymi aprobaty techniczne i dopuszczenia do

stosowania. Nalezy scisle przestrzegac instrukcji producentow materiatow.

230



2.3. Zestawienie materialdw

L.P.| ELEMENT WYPOSAZENIA |[JEDN.| ILOSC
6.1.Budowa oswietlenia ulicznego
Oprawa typu LED (dla przejscia dla
1. . szt. 2
pieszych)
Stup aluminiowy h=5,5m,
2. | zabezpieczony elastomerem szt. 2
polimerowym
3. | Fundament prefabrykowany szt. 2
4. | Ztacze stupowe 1ZK kpl. 2
5. |Kabel AsXSn4x16 mm? 7
6. |Przewod YDY 3x2,5 mm? 7
7. | Kabel YAKXS 3x35 mm® 35+3%
Folia ochronna o szer. 30 cm, koloru
8. | i . m 31
niebieskiego
9. |Piasek 3 6,18
10. | Rura ochronna @110 (250N) 1
11. | Rura ochronna @110 (450N) 9
12. | Dtawice czopowe rur @110 szt. 4
13. |Uziom typu T 1x20 kpl. 3
14. [ Ochronnik przepieciowy SE.30-150 | szt. 2
15 Szafka oswietlenia ulicznego SOU kol 1
" | (prefabrykat wg. Rys. nr EL-2.3 Pl
16. | Zestaw ztaczowo-pomiarowy kpl. 1

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w ST - 00 pkt 3.
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3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie

spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robét
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzglgdem typow
i ilosci wskazaniom zawartym w projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez

Inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotyczace transportu
Ogblne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport materialow
Transport materiatdbw moze si¢ odbywa¢ s$rodkami transportu zaakceptowanymi
przez  inspektora nadzoru, w warunkach zabezpieczajacych je przed zniszczeniem

i utratg cech charakterystycznych dla danego materiatu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

5.2. Budowa oswietlenia przejscia dla pieszych
Dla o$wietlenia przejscia dla pieszych przyjeto 2 stupy o wysokoscih = 5,5 m. Stupy

nalezy zabezpiecza¢ w czesci przyziemnej poprzez natozenie dodatkowej warstwy elastomeru
poliuretanowego do wysokosci 25-35 cm. Na stupach nalezy montowac¢ oprawy typu LED.
Stupy montowane beda na fundamentach prefabrykowanych. W stupach przewidziano
montaz ztaczy stupowych typu 1ZK. Oprawy nalezy zabezpiecza¢ za pomoca wytacznikéw

instalacyjnych o wartosci 2A i charakterystyce ,,B”

Lokalizacje latarni oswietlenia przejscia dla pieszych oznaczono narys. EL-1.1 jako L1 —
L2, schemat ideowy projektowanego oswietlenia przedstawiono na rys. EL-2.1, natomiast

sylwetke projektowanej latarni oswietlenia ulicznego przedstawiono na rys. EL-3.1.

5.3. Zasilanie oswietlenia
Projektowane oswietlenie zasilone zostanie z istniejacego stupa sieci napowietrznej

zgodnie z warunkami przytaczenia nr WP/030452/2023/009R04 z dnia 23.03.2023 r. Sie¢
napowietrzna na stupie nr KRK 462365 zasilana jest linig typu AsXSn 4x70+25 ze stacji

transformatorowej o numerze KRK 4180. Na stupie nalezy zainstalowa¢ zestaw ztaczowo-
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pomiarowy i zasili¢ go przewodem typu AsXSn 4x16mm2 prowadzonym po stupie. Zestaw
ztgczowo-pomiarowy wyposazy¢ w uktad pomiarowy, bezposredni, jednofazowy z
zabezpieczeniem gtdwnym w postaci wytacznika instalacyjnego, przecigzeniowego o pradzie
znamionowym 6A i charakterystyce ,,D”. Z zestawu ztgczowo-pomiarowego nalezy, kablem
typu YAKXS 3x35mm?, zasili¢ projektowana szafke oswietlenia ulicznego SOU usytuowana
obok istniejacego stupa linii napowietrznej. Schemat strukturalny szafki SOU przedstawiono

narys. nr EL-2.3

5.4. Sterowanie oswietleniem
Sterowanie oswietleniem przejscia ulicznego przewidziano za pomocg zegara

astronomicznego zainstalowanego w szafce oswietlenia ulicznego.

5.5. Ukladanie kabli
Projektowane odcinki linii kablowych typu YAKXS 3x25 mm? nalezy uktada¢ w rowie

kablowym na 10 cm warstwie piasku tak aby kabel miat przykrycie minimum 0,7 m. Z géry
kabel przysypa¢ réwniez 10 cm warstwa piasku, natomiast na wysokosci nie mniejszej niz 25
cm i nie wiekszej niz 35 cm nad kablem nalezy utozy¢ foli¢ ochronng koloru niebieskiego o
szer. 30 cm z napisem ,,UWAGA KABEL”.

Na skrzyzowaniach z innymi sieciami lub w przejsciach pod projektowana nawierzchnia
drogi kable zabezpiecza¢ za pomoca rur @110 grubosciennej, gtadkosciennej, koloru

niebieskiego.
Projektowane rury ochronne nalezy uszczelnia¢ z wykorzystaniem dtawic czopowych.
Odpornos¢ na sciskanie rur ostonowych wyrazona w niutonach nie mniejsza niz:

e 250 N dla rur uktadanych w ziemi bez statych obciazen mechanicznych, w miejscach
gdzie wystepuje zblizenie z inng infrastrukturg oraz na stupach i konstrukcjach
wsporczych,

e 450 N lub 750 N dla rur utozonych w miejscach gdzie wystepuja obcigzenia
mechaniczne, po uwzglednieniu wielkosci wystepujacego obcigzenia. Na etapie

uktadania kabla pod ul. Krakowskiej nalezy przewidzie¢ przewiert sterowany.

5.6. Ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym
Jako srodek ochrony od porazen pradem elektrycznym zastosowano samoczynne

wytaczenie w uktadzie TT. Ochrona przeciwporazeniowa realizowana jest rowniez poprzez

uniemozliwienie dotknigcia czgsci czynnych pozostajacych pod napieciem w warunkach
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pracy (ochrona przed dotykiem bezposrednim) poprzez zastosowanie izolacji podstawowej

przewoddw i osprzetu.

5.7. Uziemienie

Wzdtuz kabla oswietleniowego nalezy utozy¢ bednarke FeZn 30x4 mm. Bednarke nalezy

potaczy¢ z zaciskami uziemiajagcymi stupow oswietleniowych. Dodatkowo konstrukcje stupa

nr L2 nalezy uziemi¢ stosujac uziom typu T 1x20 o wartosci rezystancji i, = 3011.

5.8. Wytyczne prac montazowych
Proponuje si¢ nastepujaca kolejnos¢ prac montazowych:

e Zabudowe zestawu ztgczowo-pomiarowego na slupie nr KRK 462365,

e Zabudowe stupéw L1 - L2,

e Utozenie nowych odcinkéw kabli,

e Zabudowg szafki oswietlenia ulicznego

e Woylaczenie napigcia w obwodzie nr 3

e Podtaczenie zestawu ztgczowo-pomiarowego do istniejace sieci napowietrznej,

e Wiaczenie zasilania w obwodzie nr 3.

Stupy L1 i L2 nalezy oznakowa¢ naklejkami odpornymi na czynniki atmosferyczne, na

ktorych nadrukowane beda cyfry koloru biatego wys. 7 cm na niebieskim tle. Na stupach nr

Li L2 nalezy umiesci¢ oznaczenie nr szafy/nr obwodu/nr kolejnej latarni.

5.9. Poziom i cechy oswietlenia (oswietlenie przejsé¢ dla pieszych)

Podstawa wymagan dla opracowania dokumentacji projektowej byty ,,Wytyczne

prawidlowego oswietlenia przejs¢ dla pieszych” rekomendowane przez Ministerstwo

Infrastruktury w dniu 20.07.2018 roku.

Wymagane poziomy parametrow natezenia oswietlenia na przejsciach dla pieszych z

zastosowaniem opraw 0 rozsyle asymetrycznym/oswietlenia dedykowanego dla jezdni

oswietlonych w klasach M przedstawiono w tabeli:

Tabelanr 1

Oswietlenie przejscia dla pieszych

Oswietlenie jezdni
Ptaszczyzny pomiarowe Punkty
- - — Poziom w - -
Wartosci przed i za przejsciem ] Pionowa Pozioma AB,C,D,EF
klasie PC

Ls’r Evér Uo \ Eh Ng Uo h3) Ev min (A, B ..)
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[cd/m?] [Ix] [IX] [Ix]
Poziom w [] []
. eksploatacyjne eksploatacyjne eksploatacyjne eksploatacyjne
Klasie M (eksp ' Y] (eksp . Y] (min) (eksp . Yl (min) (eksp . Yl
min) min) min) min)
M1 2,00 Brak koniecznosci stosowania rozwiazan dedykowanych
M2 1,50 PC1 75 0,35 75 04 5,0
M3 1,00 PC2 50 0,35 50 04 14,0
M4 0,75 PC3 35 0,35 35 04 4,0
M5 0,5 PC4 25 0,35 25 04 3,0
M6 0,3 PC5 15 0,35 15 04 2,0

Natezenie oswietlenia mierzone w plaszczyznie pionowej powinno by¢ znacznie wyzsze

niz po-ziome natgzenie oswietlenia drogowego na jezdni — wytworzenie kontrastu dodatniego.

Rowniez strefy przy koncach przejs¢ przez droge, gdzie piesi oczekuja na przejscie (tzw.

strefa oczekiwania, min 2,0 m od krawedzi jezdni), powinny by¢ odpowiednio oswietlone.

Oswietlenie ograniczone do waskiego pasa wokot powierzchni przejscia powoduje bardzo

silny efekt towarzyszacy wzrostowi uwagi.

Wstepny poziom oswietlenia na przejsciu dla pieszych PC(X) przyjmuje si¢ przez

poréwnanie parametrow oswietleniowych na drodze, na ktdrej znajduje si¢ przejscie dla

pieszych z wartosciami granicznymi zestawionymi w Tabeli nr 1.

Zestawienie wartosci liczbowych punktéw korygujacych poziom oswietlenia przejsé¢ dla

pieszych w klasie PC przedstawiono w tabeli:

Tabela nr 2
Czynniki wptywu Klasa Opcje Punkty k

Duze i bardzo duze Re, Rp 2

Srednie R¢ 1
Ryzyko wypadku

Mate Rg 0

Bardzo mate Ra -1

Mozliwos¢ olsnienia Tak 1
kierowcow przez

reflektory innych Nie 0

pojazdow
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Generatory ruchu w poblizu przejscia (obiekty

handlowe, obiekty kultu religijnego, przedszkola,
Istotny 1
Charakter otoczenia szkoty, dworce, przystanek transportu

zbiorowego itp.)

Nieistotny Pozostate przypadki 0

Obiekty odwracajace uwage kierowcy
Duze 2

L " zlokalizowane w poblizu przejscia, reklam
Utrudnienia obserwacji P przel y

przejscia dla pieszych Przejazdy rowerowe w poblizu przejscia dla
(wraz ze strefg Srednie pieszych, parkujace pojazdy, drzewa, stupy i inne 1
oczekiwania) obiekty ograniczajace widocznos¢
Mate 0

Skorygowany poziom oswietlenia przejscia dla pieszych dla dedykowanego rozwigzania

oswietleniowego okresla si¢ na podstawie wzoru:

PCr = PC(X — K)

gdzie:

PCr — poziom oswietlenia w klasie PC przyjety do realizacji na przejsciu po korekcie, jezeli

(X — K) < 0, nalezy przyjmowa¢ PC1,
X — numer wstepnego poziomu oswietlenia w klasie PC ustalony na podstawie Tabeli nr 1,
K — suma punktéw kustalonych na podstawie Tabeli nr 2, jesli wartos¢ K < 0 nalezy przyjaé¢
K =0,
Ostatecznie dla projektowanego rozwigzania PC po korekcie:
PCr=PC(3—1) =PC3
Zgodnie z zatagczonymi obliczeniami parametréw oswietlenia dla projektowanego
przejscia dla pieszych osiagni¢to parametry zgodnie z Tabelg nr 1.

Przy pracach montazowych nalezy zwroci¢ szczego6lng uwage na zgodnos¢ wykonanej
instalacji z zatozeniami projektu. Nalezy sprawdzié¢: ustawienie opraw (katy montazu),
zastosowany typ oprawy asymetrycznej (rodzaj optyki: lewa, prawa), wysokos¢ zawieszenia

oprawy oraz odlegtos¢ stupa i oprawy od przejscia dla pieszych.

236




6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST - 00 pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robét
Kontrola jakosci robot polega na poréwnaniu cech materiatbw z wymaganiami

dokumentacji projektowej, ST i odpowiednich norm materiatowych. Kontroli jakosci robot
nalezy dokona¢ w kwestii zgodnosci wykonania rob6t w poréwnaniu z zatozeniami

projektowymi.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST - 00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Nalezy stosowac jednostki obmiaru :

- montaz stupa oswietleniowego kpl (komplet)

- montaz opraw do lamp szt. (sztuka)

- montaz ztacza 1ZK szt. (sztuka)

- montaz przewoddw, kabli m (metry)

- montaz uziomu kpl (komplet)

- uktadanie bednarki m (metry)

- uktadanie rur ochronnych m (metry)

- pomiar natgzenia oswietlenia kpl, pom, (komplet pomiaru)

- pomiar odbiorcze (dcinek)

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST - 00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
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8.2. Odbior robot
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, specyfikacjami

technicznymi i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST - 00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robot obejmuje:

e prace pomiarowe,

e zakup materiatu,

e transport i wbudowanie materiatu,

o wszelkie prace niezbgdne do uruchomienia sieci oswietlenia,
e prace porzadkowe,

e pomiary kontrolne,

e prace pomiarowe.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

e Instrukcje producentow materiatdw.
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