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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robdt zwigzanych z budowa sieci nN w zwigzku z realizacjg przedmiotowego

zadania pn. ,,Przebudowa drogi publicznej gminnej nr K 601450 (ul. Krakowska)”

1.2. Zakres stosowania SST

SzczegoOtowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu
oraz odbiorze rob6t zwigzanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczeg6towej specyfikacji technicznej dotycza zasad

prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem zadania wymienionego w pkt 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z okresleniami podanymi w ST ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogoblne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robdét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢
z dokumentacja projektows, instrukcjami producenta i poleceniami Inspektora. Ogolne
wymagania dotyczace rob6t podano w ST - 00.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow
Ogoblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skfadowania, podano

w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot
Do wykonania rob6t nalezy stosowa¢ materiaty o parametrach  zgodnych

z zalozeniami projektowymi, posiadajagcymi aprobaty techniczne i dopuszczenia do

stosowania. Nalezy scisle przestrzegac instrukcji producentow materiatow.

241



2.3. Osprzet kablowy
Osprzet kablowy powinien by¢ dostosowany: do typu kabla, jego napigcia znamionowego,

przekroju i liczby zyt oraz do mocy zwarcia, wystepujacych w miejscach ich zainstalowania.
Zakonczenia powinny by¢ zgodne z postanowieniami PN-90/E-06401 [20-22].

2.4, Przewody instalacyjne
Przewody uzywane dla potaczenia ztaczek kablowych z oprawami oswietleniowymi powinny spetnia¢

wymagania PN-E-90056 [23]. Nalezy stosowa¢ przewody AsXSn 4x70+25mm? i AXCES
3x70/25mm?

2.5. Rury zabezpieczajace

Do zabezpieczenia istniejacych kabli energetycznych nalezy zastosowac rury BE 50

2.6. Folie ostrzegawcze.
Folia ostrzegawcza powinna by¢ folig kalandrowana z uplastycznionego PCW o grubosci 0,5

+ 0,6 mm spelniajaca wymagania PN-C-89269 [26] w kolorze niebieskim. Szerokos¢ folii
powinna by¢ taka, aby wystawata co najmniej 5cm poza zewngtrzng krawedz kabli, lecz nie

wezsza hiz 20 cm.

2.7. Plyta stropowa
W przedmiotowym zadaniu nalezy zastosowac ptyte stropowa o wymiarach 0,3x0,3 m

2.8. Materialy uszczelniajace.

Jako materiaty do uszczelniania koncow rur nalezy stosowac:

- gniazdowy wktad uszczelniajacy wykonany z polietylenu o odpowiedniej elastycznosci —
dtawnica czopowa. Przy wprowadzaniu kabli z ziemi na konstrukcje wsporcze, do
uszczelniania otworu rury ostonowej ze znajdujacym sie¢ w niej kablem lub wiazki kabli,
zaleca si¢ stosowac rury termokurczliwe, odporne na promienie UV, o duzym wspotczynniku
skurczu lub o dwdch réznych srednicach - tzw. end-capy. Materiat ten powinien otacza¢ kabel

lub wiazke kabli i rure ostonowa na catym obwodzie i dtugosci min. po 6¢cm.

2.9. Piasek.
Piasek powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 13043:2004 [27].

Projektowane linie kablowe uktada¢ na gtebokosci 0,7m na 10-cio cm warstwie piasku i taka
tez warstwg piasku przysypa¢, nastepnie przykry¢ 15-to cm warstwg ziemi, przykry¢ folig

koloru niebieskiego i przysypac ziemia.
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3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w ST - 00 pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow
i ilosci wskazaniom zawartym w projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez

Inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport materialow

Transport materiatdbw moze sie¢ odbywa¢ s$rodkami transportu zaakceptowanymi
przez inspektora nadzoru, w warunkach zabezpieczajacych je przed zniszczeniem

I utratg cech charakterystycznych dla danego materiatu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robdt
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST - 00 pkt 5.

5.2. Przebudowa sieci nN i SN

W zwiazku z kolizjg istniejacych kabli nN i SN z projektowang droga zachodzi
koniecznos¢ przebudowy.

Projektowane odcinki linii kablowych nN nalezy uktada¢ w rowie kablowym o gtebokosci
0,9 m na 10 cm warstwie piasku. Tak aby kabel miat przykrycie minimum 0,7 m nad jego
wierzchnig krawedzig. Z gory kabel przysypa¢ rowniez 10 cm warstwa piasku, natomiast na
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wysokosci nie mniejszej niz 25 cm i nie wiekszej niz 35 cm nad kablem nalezy utozy¢ folig
ochronna koloru niebieskiego o szer. 30 cm z napisem ,,UWAGA KABEL nN”.

Projektowane kable elektroenergetyczne nN bedace w kolizji poprzecznej z planowang
inwestycja nalezy przewidzie¢ jako przejscie w rurze ochronnej @110 grubosciennej,
gtadkosciennej, koloru niebieskiego. Projektowane rury ochronne nalezy uszczelniaé z
wykorzystaniem dtawic czopowych.

W przypadku zabezpieczania kabli istniejacych nalezy przewidzie¢ jako przejscie w rurze
ochronnej @110 dwudzielnej, gtadkosciennej, koloru niebieskiego, ktora rowniez nalezy
uszczelnia¢ z wykorzystaniem dtawic czopowych. Wzdtuz takiego zabezpieczenia nalezy
przewidzie¢ dodatkowy (zapasowy) przepust, ktéry powinien wystawa¢ min. 0,5 m poza linig
krawgznika, nalezy je takze zabezpieczyc¢ przed zamuleniem za pomoca dtawic czopowych.
Odpornos¢ na $ciskanie rur ostonowych wyrazona w niutonach nie mniejsza niz:

e 250 N dla rur uktadanych w ziemi bez statych obcigzen mechanicznych, w miejscach
gdzie wystepuje zblizenie z inng infrastrukturg oraz na stupach i konstrukcjach
wsporczych,

e 450 N lub 750 N dla rur utozonych w miejscach gdzie wystepuja obcigzenia
mechaniczne, po uwzglednieniu wielkosci wystgpujacego obciazenia.

Projektowane odcinki linii kablowych SN nalezy uktada¢ w rowie kablowym o gtebokosci
1,1 m na 10 cm warstwie piasku. Tak aby kabel miat przykrycie minimum 0,9 m nad jego
wierzchnig krawedzig. Z gory kabel przysypa¢ rowniez 10 cm warstwa piasku, natomiast na
wysokosci nie mniejszej niz 25 cm i nie wigkszej niz 35 cm nad kablem nalezy utozyc¢ folig
ochronng koloru czerwonego o szer. 30 cm z napisem ,,UWAGA KABEL SN”.

Projektowane kable elektroenergetyczne SN bedace w kolizji poprzecznej z planowana
inwestycja nalezy przewidzie¢ jako przejscie w rurze ochronnej @160 grubosciennej,
gtadkosciennej, koloru czerwonego. Projektowane rury ochronne nalezy uszczelnia¢ z
wykorzystaniem dtawic czopowych.

W przypadku zabezpieczania kabli istniejacych nalezy przewidzie¢ jako przejscie w rurze
ochronnej @160 dwudzielnej, gtadkosciennej, koloru czerwonego, ktéra réwniez nalezy
uszczelnia¢ z wykorzystaniem dtawic czopowych. Wzdtuz takiego zabezpieczenia nalezy
przewidzie¢ dodatkowy (zapasowy) przepust, ktory powinien wystawa¢ min. 0,5 m poza linie¢
krawegznika, nalezy je takze zabezpieczy¢ przed zamuleniem za pomoca dtawic czopowych.

Odpornosc¢ na sciskanie rur ostonowych wyrazona w niutonach nie mniejsza niz:
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e 450 N dla rur uktadanych w ziemi bez statych obciazen mechanicznych, w miejscach
gdzie wystepuje zblizenie z inng infrastrukturg oraz na stupach i konstrukcjach
wsporczych,

e 750 N dla rur utozonych w miejscach gdzie wyst¢puja obcigzenia mechaniczne, po

uwzglednieniu wielkosci wystepujacego obciazenia.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST - 00 pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot

Kontrola jakosci robot polega na poréwnaniu cech materiatbw z wymaganiami
dokumentacji projektowej, ST i odpowiednich norm materiatowych. Kontroli jakosci robot
nalezy dokona¢ w kwestii zgodnosci wykonania rob6t w poréwnaniu z zatozeniami

projektowymi.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST - 00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Nalezy stosowac jednostki obmiaru ujete w przedmiarze robét.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. 0Ogoblne zasady odbioru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

8.2. Odbior roboét

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjami
technicznymi i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki

pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST - 00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:
e prace pomiarowe,
e zakup materiatu,
e transport i wbudowanie materiatu,

e pomiary kontrolne.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

e Instrukcje producentow materiatow.
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