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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
P.01.01.01. WYBURZENIA I ROZBIORKI

1. WSTEP
1.1.  Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wyburzeniami i z rozbiorka fragmentéw $cian oraz demontazem instalacji wod-kan,
gazu, elektrycznej i c.o.
1.2.  Zakres stosowania Specyfikacji

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3.  Zakres robét objetych Specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wyburzeniami $cian i stropow oraz dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych demontazem
instalacji:

- wod-kan

- gazu

- elektrycznej

- C.0.
14. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w Specyfikacji S.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 1.4.
15. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w Specyfikacji S.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
Specyfikacji S.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt.2.

3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w Specyfikacji S.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt. 3.
3.2.  Sprzet rozbiorki
Do wykonania robdt zwigzanych z rozbiorka elementéw $Scian oraz robot demontazowych
moze by¢ wykorzystany dowolny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w Specytfikacji S.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt. 4.
4.2.  Transport materialow z rozbidrki

Materiat z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym s$rodkiem transportu. Ograniczenia
gabarytow §rodkow transportowych ze wzgledu na konieczno$¢ dojazdu do miejsca rozbiorki
bramg wjazdowg oraz bramg przejazdowa ( wjazd na dziedziniec wewngtrzny).
Materiaty pochodzace z rozbiodrki powinny by¢ usuniete z placu budowy zaraz po zakonczeniu
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robot rozbidrkowych.

Uzywajac drég publicznych pojazdy powinny spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie, wymiarow tadunku i innych
parametrow technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1.  Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robdt podano w Specyfikacji S.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt. 5.
5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych i demontazowych
Roboty rozbiorkowe i demontazowe obejmujg usunigcie z terenu budowy wszystkich
elementéw wymienionych w pkt. 1.3, zgodnie z dokumentacjg projektows.
Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. (Dz.U.
Nr 47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych.
5.2.1. W obiektach kubaturowych
Posadzki 1 $ciany rozebra¢ recznie lub mechanicznie, materiaty posegregowac i odnies¢ lub
odwiez¢ na miejsce skladowania.
Elementy stolarki okiennej i drzwiowej drewnianej i $lusarki, o ile zostang zakwalifikowane
przez wiasciciela obiektu do odzysku wyku¢ z otwordw, oczyscié, i sktadowac.
Elementy stalowe zdemontowac poprzez cigcie palnikiem i zlozenie elementéw w miejscu
sktadowania.
Elementy betonowe rozebra¢ recznie lub mechanicznie.
Uzyskany gruz sktadowac.
Nadmiar gruzu odwiez¢ na wskazane przez Inzyniera miejsce.

6.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakoS$ci robét
Ogolne zasady jakos$ci robot podano w Specyfikacji S.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt.6.

6.2. Kontrola jakosci robét rozbiorkowych i demontazowych
Kontrola jako$ci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot
rozbidrkowych 1 demontazowych.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w czesci Wymagania Ogodlne pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Podstawa dokonywania obmiaru okreslajaca zakres prac jest zatagczony do Dokumentacji
Przetargowej przedmiar robot.

Jednostka obmiarowa dla wyburzen jest 1m?® ( metr szescienny)

Jednostka obmiarowa dla demontazu instalacji jest 1m? (metr kwadratowy) lub 1 szt.

8.  ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w Specyfikacji S.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 7.
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9. PRZEPISY ZWIAZANE

9.1. Normy
Przepisy zwigzane podano w Cze$ci Ogolnej pkt. 9.
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