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OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA (OST)
OST.1. Czes¢ opisowa ogdlna

OST.1.1 Przedmiot opracowania

Opracowanie stanowi specyfikacje techniczng wykonania i odbioru robot (STWIOR) do projektu
wykonawczego, zwigzanego z zadaniem inwestycyjnym pod nazwa:

»Wymiana systemu telewizji dozorowej oraz budowa systemu integracji i wizualizacji PSIM”

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej sg warunki wykonania i odbioru wszystkich robét w zakresie
zaprojektowanych instalacji teletechnicznych wewnetrznych, obejmujacych w szczegdlnosci wymagania
wiasciwosci materiatéw, wymagania dotyczace sposobu wykonania i oceny prawidtowosci poszczegdlnych
robot.

W dalszej czesci opracowania Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét bedzie opisywana
skrétem STWIOR

Inwestorem jest Sgd Okregowy w Biatymstoku przy ul. Marii Skiodowskiej — Curie 1, 15-950 Biatystok.
Opracowanie zawiera STWIOR dotyczacy:

e system telewizji dozorowej — VSS,
e system integracji i wizualizacji — PSIM.

OST.1.2 Zakres stosowania

Specyfikacja niniejsza jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zleceniu i realizacji
zadania okreslonego w przedmiocie i zakresie robot.

OST.1.3 Zakres opracowania

W zakres opracowania wchodzi:

e 0godlna specyfikacja techniczna,

e 0pis obiektu,

e opis techniczny zastosowanych rozwigzan,
e szczegotowg specyfikacje techniczna.

OST.1.4 Nazwa i kody grup robét, klas robét i kategorii robét

45311000-0 Fobaty w zakresie okablowania oraz instalacii elektryczrych
32410000-0 Lokalna siec komputerowa

124210000 Okablowanie sieciowe

324230004 (Gniazda sieciowe

32422000-7 Blementy skladowe sieci

324240001 Infrastruktura sieciowa

32425000-6 Sprzet sieci telefoniczngj

45312000-7 Instalowanie systemaw alamoweych i anten

45312200-9 Instalowanie przeciwwlamaniowych systemow alamowych
453143004 Instalowanie infrastrubkduny akablowania



OST.1.5 Wymagania normalizacyjne i przepisy prawa

Normy

Ustawy

PN-EN 61082-1: Przygotowanie dokumentéw stosowanych w elektrotechnice.

PN-EN 50173-2:2008/A1:2011E — Technika informatyczna. Systemy okablowania strukturalnego.
Czesc¢ 2: Pomieszczenia biurowe,

PN-EN 50173-2 — ,Technika informatyczna. Systemy okablowania strukturalnego. Czes$¢ 2:
Pomieszczenia biurowe”.

PN-EN  50173-3:2008/AC:2014-10P — Technika informatyczna. Systemy okablowania
strukturalnego. Czes¢ 3: Zabudowania przemystowe,

PN-EN 50174-1 — ,Technika informatyczna. Instalacja okablowania. Czes¢ 1: Specyfikacja
i zapewnienie jako$ci.”

PN-EN 50174-2 — ,Technika informatyczna. Instalacja okablowania. Cze$¢ 2: Planowanie

i wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkow.”

PN-EN 50173-1:2011P — Technika informatyczna. Systemy okablowania strukturalnego. Cze$¢ 1:
Wymagania ogdine.

PN-EN 62676-1-1:2014-06 — ,Systemy dozoru wizyjnego stosowane w zabezpieczeniach. Czes¢ 1-
1: Wymagania systemowe. Postanowienia ogdlne.”

PN-EN 62676-4:2015-06 — ,Systemy dozoru wizyjnego stosowane w zabezpieczeniach. Czes¢ 1:
Wytyczne stosowania.”

PN-EN 60839-11-1:2014-01 Systemy alarmowe i elektroniczne systemy zabezpieczen. Czes¢ 11-1:
Elektroniczne systemy kontroli dostepu. Wymagania dotyczace systemow i czesci skladowych”

PN-EN 60839-11-2:2018-08 Systemy alarmowe i elektroniczne systemy zabezpieczen. Czes¢ 11-2:
Elektroniczne systemy kontroli dostepu. Wytyczne stosowania”

PN-EN 50131-1:2009 ,Systemy sygnalizacji wtamania i napadu — Cze$¢ 1: Wymagania systemowe.”

PNK-CLC/TS 50131-7:2011 Systemy sygnalizacji wtamania i napadu — Czes¢ 7: Wytyczne
stosowania.

PKN-CEN/TS 54-14:2020-09 ,Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes$¢ 14: Wytyczne planowania,
projektowania, instalowania, odbioru, eksploatacji i konserwacji.”

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2020r. poz. 215).
Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. Prawo budowlane (Dz. U. 2020r. poz. 1333).

Rozporzadzenia

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury i Budownictwa z dnia 12 kwietnia 2003r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki oraz ich usytuowanie (tekst jednolity Dz.U. z
2019r., poz. 1065, Dz.U. 2020r., poz. 1608),

Rozporzadzenie Ministra Rozwoju z dnia 11 wrzesnia 2020r. w sprawie szczegotowego zakresu i
formy projektu budowlanego (Dz.U. z 2018r., poz. 1609),

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 pazdziernika 2005 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadaé telekomunikacyjne obiekty budowlane i ich usytuowanie
(Dz. U. 2005 nr 219 poz. 1864), z rozporzadzeniem zmieniajagcym z 22 czerwca 2010r. (Dz.U. z
2010r. nr 115 poz. 773).

OST.1.6 Charakterystyka budynku

Lokalizacja

Budynek Sadu Rejonowego w Biatymstoku zlokalizowany jest przy zbiegu ul. Mickiewicza, ul. Jacka Kuronia
oraz ul. Karola Modzelewskiego.



Sad Rejonowy w Biatymstoku dysponuje nieruchomoscig w Biatymstoku przy ul. Mickiewicza 103 na
zasadzie trwatego zarzadu.

Budynek Sadu Rejonowego zlokalizowany jest w Biatymstoku przy ul. Mickiewicza 103. Na terenie znajduje
sie budynek ztozony z 5 bryt (segmenty: A, B, C, D, E) o wydzielonych funkcjach. Bryly potaczone s3g
wzajemnie tgcznikami — komunikacjg wewnetrzng na poszczegdélnych kondygnacjach.

Powierzchnia zabudowy wszystkich segmentow wynosi 4 397,10m?2.

Powierzchnia netto wszystkich segmentéw wynosi 21 462,20m?.

Powierzchnia terenu, na ktérym znajduje sie Sad Rejonowy wynosi okoto 5ha.

Gtowny dojazd i dojscie piesze na teren posesji Sgdu Rejonowego znajduje sie od strony ulicy Mickiewicza.

Na teren nieruchomosci Sadu Rejonowego w Biatymstoku prowadzg 4 zjazdy: 2 od strony ul. Mickiewicza i
2 od strony ul. J. Kuronia.

W segmencie A budynku Sadu Rejonowego znajduje sie czes¢ frontowa z wejsciem gtéwnym do budynku
Sadu Rejonowego.

Segmenty B,C,D,E budynku Sadu Rejonowego majg rozwiniecia w gtab terenu — prostopadle do segmentu
A'i ul. Mickiewicza.

Segment D budynku Sgdu Rejonowego jest wtasnoscig i jest uzytkowany przez Prokuratury Rejonowe w
Biatymstoku. Wejscie znajduje sie od strony ul. J. Kuronia.

Miejsca parkingowe ogodlnodostepne znajdujg sie miedzy segmentem A i ul. Mickiewicza oraz miedzy
segmentem D i ul. J. Kuronia — w strefie publicznej obejmujgcej swym zakresem takze dojazdy do miejsc
parkingowych, dojscia piesze, elementy matej i architektury i zielen uporzgdkowana.

Budynek jest catkowicie podpiwniczony. Segment A posiada 6 kondygnacji nadziemnych, a segmenty
B,C,D,E — po 5 kondygnacji nadziemnych. Rozcztonkowana bryta budynku w rzucie poziomym ma ksztatt
kwadratu o przyblizonych wymiarach 100m x 100m.

Budynek posiada 8 klatek schodowych.

W piwnicach poszczegdlnych bryt budynku znajdujg sie m.in.: archiwa, pomieszczenia magazynowe,
pomieszczenia techniczne, garazowe, socjalne, obstugi, bufet, pomieszczenia wydzielone konwoju, w tym
pomieszczenia zatrzymanych.

Na kondygnacjach nadziemnych zlokalizowane sg m.in.: pomieszczenia administracyjne, w tym sale rozpraw
Z zapleczem, pomieszczenia socjalne, gospodarcze, reprezentacyjne, hotelowe oraz komunikacja wraz z
windami.

Od strony pétnocnej znajduje sie teren wydzielony ogrodzeniem statym i objety ochrong z kontrolg wjazdu.
Na obszarze tym sg umiejscowione:
e uktad drogowy z miejscami parkingowymi pracownikéw, dojazdami technicznymi i gospodarczymi
oraz ciggami pieszymi wewnetrznymi,
e elementy infrastruktury technicznej i gospodarczej,
¢ Igdowisko dla helikopteréw z bezposrednim dojazdem,
e Zielen.

Obiekt Sadu Rejonowego w Biatymstoku przy ul. Mickiewicza 103 jest catodobowo chroniony przez
zewnetrzng firme ochrony oraz Policje. Ochrona obiektu jest wspomagana za pomocg systemu telewiz;ji
dozorowej ze stanowiskiem nadzoru z obsadg catodobowa.



Systemy zabezpieczen elektronicznych budynku

W ramach elektronicznych systeméw zabezpieczen (ESZ) i innych instalacji niezbednych do prawidtowego
funkcjonowania budynku Sgdu Rejonowego i terenu przylegtego w Biatymstoku przy ul. Mickiewicza 103
zainstalowano:

e system sygnalizacji wkamania i napadu - I&HAS (Intrusion and Hold-up Alarm  System),
o elektroniczny system kontroli dostepu - EACS (Electronic Access Control System),

e system dozoru wizyjnego - VSS (Video Surveillance Systems),

e system wideodomofonowy - SWD,

e system sygnalizacji pozaru - SSP,

e system sterowania oddymianiem - SSO,

e okablowanie strukturalne - LAN,

¢ instalacja elektryczna ogdlnego przeznaczenia,
¢ instalacja elektryczne zasilania gwarantowanego,
e system wizualizacji wybranych elektronicznych systemow zabezpieczen.

Elektroniczne systemy zabezpieczen, w tym obecny system telewizji dozorowej, obejmujg swoim zakresem
czes$¢ budynku i terenu przynalezng do Sadu Rejonowego w Biatymstoku oraz Prokuratur Rejonowych w
Biatymstoku.

Instalacje wykonano i uruchomiono w 2007 roku wraz z rozpoczeciem uzytkowania budynku Sadu
Rejonowego w Biatymstoku. W budynku Sadu Rejonowego w Biatymstoku w przewazajacej czesci istniejacy
system telewizji dozorowej zbudowany jest obecnie w technologii analogowej w oparciu o urzgdzenia firmy
ARITECH. W toku prac wykonanych w okresie pdzniejszym rejestratory analogowe zostaty zastgpione
serwerami telewizji dozorowej z platformg firmy ALNET z pozostawieniem kamer PAL i oprzewodowania
koncentrycznego. Kamery standardu PAL za pomocg taczy koncentrycznych podtgczone sg do rejestratorow
IP z wejsciami analogowymi , konwertujgcych sygnat z postaci analogowej na cyfrowg. Sygnat cyfrowy
TCP/IP zostat wtgczony do 5 serwerdw rejestracji i archiwizacji z oprogramowaniem ALNET.



OST.2. Czesé opisowa techniczna

Zakres opracowania — specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét do projektu wykonawczego branzy
telekomunikacyjnej robdt instalacyjnych, zwigzanych z wykonaniem systemoéw zabezpieczen
elektronicznych budynku Sadu Rejonowego w Biatymstoku.
W zakres instalacji telekomunikacyjnych wejda:

e system telewizji dozorowej — VSS,

e system integracji i wizualizacji — PSIM.

OST.2.1 Ogdélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg
Projektowg, Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru. Wszystkie Roboty ujete Projektem
nalezy wykonac¢ scisle wedtug Warunkéw Technicznych Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych: czes¢ D
- Roboty instalacyjne: zeszyt 2 - Instalacje elektryczne i piorunochronne w budynkach uzyteczno$ci
publicznej oraz Polskich Norm, pod fachowym nadzorem technicznym osoby posiadajgcej odpowiednie
uprawnienia budowlane.

Roboty rozbiérkowe winny spetnia¢ wymagania zawarte w rozporzadzeniu MGPiB z dnia 15.12.1994 r. w
sprawie warunkéw i toku postepowania przy rozbiérkach oraz ogdlnie obowigzujgce przepisy BHP.

Kolejnos¢ robot i organizacja pracy na budowie musi by¢ zgodna z warunkami formalnymi oraz nie moze
obniza¢ jakosci robét. Przyjete rozwigzania materialowe i systemowe stanowig poglgdowy standard
techniczny i ustalajg poziom rozwigzan. Rozwigzania inne niz w projekcie wymagajg uzgodnieh z
Przedstawicielem Zamawiajgcego (Inspektorem Nadzoru) i Projektantem.

OST.2.2 Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, Dziennik Budowy oraz egzemplarze
Dokumentacji Projektowej i ST zgodnie z umowa.

OST.2.3 Dokumentacja projektowa

Dokumentacja Projektowa, ktérg Zamawiajgcy przekaze Wykonawcy po podpisaniu umowy bedzie

zawierac:
e Projekt wykonawczy,
e Przedmiar Robdét,
e Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot.

Wykonawca zobowigzany jest w porozumieniu z Generalnym Wykonawcg w cenie umowy opracowac:
e Projekt organizacji i harmonogram Robét stosownie do umownego zakresu robot,
e Projekt zaplecza technicznego budowy w czesci dotyczgcej umownego zakresu roboét.

OST.2.4 Zgodnos¢ robét z dokumentacja projektowa

Dokumentacja Techniczna, Specyfikacja Techniczna oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez
Zamawiajgcego Wykonawcy stanowig czes¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione choéby w jednym z
nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy, tak, jakby zawarte byty w catej dokumentacji. Wykonawca nie moze
wykorzystywac¢ bteddéw lub uproszczeh w Dokumentacji Projektowej, a o ich wykryciu powinien natychmiast
powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktdry dokona odpowiednich zmian lub poprawek. Wszystkie wykonane
Roboty i dostarczone materialy bedg zgodne z Dokumentacjg Projektowg i ST. Dane okreslone w
Dokumentacji Projektowej i ST bedg uwazane za wartosci docelowe. Cechy materialtdw muszg byc¢
jednorodne i wykazywac¢ zgodno$¢ z okre$lonymi wymaganiami. W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nie



bedg w peini zgodne z Dokumentacjg Projektowag lub ST i wptynie to na niezadowalajgcg jakos¢ elementow
budowli, to takie materiaty bedg bezzwtocznie zastgpione innymi, a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

OST.2.5 Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwania realizacji budowy, az
do zakohczenia i odbioru ostatecznego Robdt. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce, w tym ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaty i znaki
ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony Robdét. Koszt zabezpieczenia Terenu
Budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w cene umowna.

OST.2.6 Ochrona srodowiska w czasie wykonywania roboét

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia Robét wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania Rob6t Wykonawca bedzie
podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony srodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla
0s0b lub wiasnosci spotecznej i innych, a wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych
w nastepstwie jego sposobu dziatania. Stosujgc sie do tych wymagan, bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk i drog dojazdowych,

2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

c) mozliwoscig powstania pozaru.

OST.2.7 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywac
sprawny sprzet przeciwpozarowy wymagany przez odpowiednie przepisy w pomieszczeniach biurowych i
magazynach oraz w maszynach i pojazdach. Materialy tatwopalne bedg sktadowane w sposéb zgodny z
odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem o0s6b trzecich. Wykonawca bedzie
odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji Roboét albo
przez personel Wykonawcy.

OST.2.8 Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza
sie uzycia materiatdw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do Robé6t bedg miaty
Swiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okre$lajgce brak
szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na srodowisko. Materiaty, ktdre sg szkodliwe dla otoczenia tylko
w czasie Robdt, a po zakonczeniu Robét ich szkodliwosé zanika (np. materiaty pylaste), moga by¢ uzyte pod
warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie
przepisy, Zamawiajgcy powinien otrzymaé zgode na uzycie tych materiatébw od wtasciwych organow
administracji panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
Specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego
poniesie Zamawiajacy.



OST.2.9 Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich witadz, bedacych wiascicielami tych urzadzen,
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzgdzen
w czasie trwania budowy. Wykonawca jest zobowigzany umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe
czasowg dla wszelkiego rodzaju Robot, ktére majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji na
Terenie Budowy i powiadomi¢ Inspektora Nadzoru o zamiarze rozpoczecia Robét. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inspektora Nadzoru i zainteresowane
wiadze oraz bedzie z nimi wspétpracowat, dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzagdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu
przez Zamawiajgcego.

OST.2.10 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy, a szczegolnie zadba, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych
dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych. Instalacje lub urzadzenia
elektryczne przeznaczone do demontazu nalezy pozbawi¢ napiecia poprzez ich trwate odtgczenie od zrodet
napiecia. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony Zzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Odziez robocza stosowana podczas wykonywania robét bedzie
miata dobrze widoczny znak firmowy Wykonawcy. Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem
wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne.

OST.2.11 Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochroneg robo6t i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robét
od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robét (do wydania potwierdzenia zakonczenia przez
Zamawiajgcego).

OST.2.12 Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny
za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robaét.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA (SST)
SST.1. Szczegobtowa specyfikacja robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz za jakos$¢ zastosowanych
materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodnosé z dokumentacjg projektowg, wymaganiami ST, projektu
organizacji robo6t oraz poleceniami Zamawiajgcego. Decyzje Zamawiajgcego dotyczgce akceptacji lub
odrzucenia materiatéw i elementéw robo6t bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach
umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Zamawiajgcy uwzgledni wyniki badan materiatow i robét, rozrzuty normalnie wystepujgce przy produkcji i
przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wptywajgce na rozwazang kwestie. Polecenia Zamawiajgcego bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie
przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robdét. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

SST.1.1 Warunki przystagpienia do robét

W ramach komisyjnego przejecia budowy Wykonawca powinien dokonac:
» sprawdzenia kompletno$ci dokumentaciji projektowe;,
» sprawdzenia dokumentacji (pozwolenie na budowe, uzgodnienia),
» oceny stanu terenu w zakresie mozliwosci wyznaczenia:
* drég dowozu materiatow,
* miejsc sktadowania materiatow.

Przed przystgpieniem do rob6t montazowych nalezy odebra¢ protokolarnie front robét od Generalnego
Wykonawcy lub Zamawiajgcego. Stan robot budowlanych i wykonczeniowych powinien byé¢ taki, aby roboty
elektromontazowe mozna byto prowadzi¢ bez narazenia instalacji na uszkodzenie, a pracownikéw na
wypadki przy pracy. Wykonawca zobowigzany jest uzgadniaC z Zamawiajagcym wszelkie wytgczenia
zasilania w media tj. prad, woda, c.o. niezbedne do prowadzenia robdt, a takze mozliwos¢ wykonywania
niezbednych prac w rejonie normalnej dziatalnosci obiektu (nie wytgczonej na czas przebudowy z
eksploataciji).

SST.1.2 Wymagania ogdélne

1. Trasy ciggdéw instalacji teletechnicznych powinny by¢ ustalane w miejscach oddalonych od ciggow
instalacji elektroenergetycznych oraz w sposob zapewniajgcy najmniejszg liczbe skrzyzowan z nimi i
najkrotsze odcinki zblizen.

2. Ciagi instalaciji teletechnicznych powinny byé¢ uktadane na trasach zapewniajgcych:

e najmniejsza liczbe skrzyzowanh z innymi instalacjami i rurociggami (woda, para, co,
e wentylacja itd.),

e najkrotsze odcinki zblizeh z wyzej wymienionymi instalacjami,

e najmniejsze prawdopodobiehstwo uszkodzen mechanicznych,

e najmniejszg liczbe tukdw, przepustow itp. utrudnien.

3. Trasy ciggéw poziomych nalezy wyznacza¢ (w miare mozliwosci budowlanych) w odlegtosci nie
mniejszej niz 0,30m od stropu lub 2,50m od podtogi — w pomieszczeniach o wysokosci ponizej 2,80m
stosowac pierwszy z warunkéw.

4. Dopuszcza sie prowadzenie ciggéw poziomych na wysokosci mniejszej niz podana w punkcie 3 w
przypadkach uzasadnionych warunkami technologicznymi lub innymi, specyficznymi dla danego
pomieszczenia.

5. Trasy kanatéw kablowych biegnacych pod podtogg powinny by¢ réwnolegte lub prostopadte do Scian
pomieszczenia.
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Trasy ciagow pionowych nalezy wyznaczaé w odlegto$ci nie mniejszej niz 0,25m od krawedzi otworéw
wejsciowych i okiennych.

Punkty przytgczeniowe urzgdzen (gniazda przytagczeniowe) zaleca sie instalowaé na wysokosci 0,25-
0,90m od podtogi w koordynacji z innymi instalacjami, o ile inne przepisy szczegétowe nie stanowig
inaczej.

W przypadku wykonywania instalacji przewodami uktadanymi w listwach (kanatach) przypodiogowych,
dopuszcza sie instalowanie przytgczy bezposrednio nad lub na listwie (kanale) instalacyjne;.
Lokalizacja urzgdzeh rozdzielczych powinna by¢ dostosowana do tras ciggow instalacyjnych pionowych
i poziomych. Punkty mocowania urzgdzen rozdzielczych nalezy wyznaczac¢ w odlegtosci nie mniejszej
niz 1,40m od podtogi. Dopuszcza sie w uzasadnionych przypadkach lokalizacje punktow rozdzielczych
w odlegtosci mniejszej niz podana (lecz nie mniej niz 0,25m) pod warunkiem zabezpieczenia ich od
uszkodzen mechanicznych przez stosowanie oston.

Ciagdw instalacyjnych nie nalezy lokalizowa¢ na podtozach ogrzewanych o temperaturze powyzej 45°C
lub gdy istniejg zagrozenia mechaniczne w postaci giecia lub drgan.

Szerokosci ciggéw instalacyjnych powinna by¢ najmniejsza i nie powinna przekraczac:

e na podtozu: 0,20m - kable i przewody, 0,40m - ciggi rurowe,

e wtynku: 0,20m - kable i przewody,

e pod tynkiem: 0,30m - ciggi rurowe.

Promien krzywizny zagiecia rur i kabli nie moze by¢ mniejszy od 10-krotnej ich Srednicy.

Odstepy pomiedzy punktami mocowania kabli i przewoddw nie powinny przekraczaé odlegtosci 0,30m
na trasie poziomej i 0,50m na trasie pionowej.

Odstepy pomiedzy punktami mocowania instalacyjnych rur PCV nie powinny przekracza¢ odlegtosci
0,50-0,80m na trasie poziomej i 0,80-1,00m na trasie pionowej.

Odstepy pomiedzy punktami mocowania instalacyjnych rur stalowych nie powinny przekraczaé
odlegtosci 0,80-1,00m na trasie poziomej i 1,00-1,50m na trasie pionowej.

Nalezy przestrzega¢ zachowania minimalnych odlegtosci od innych instalacji wg. tabel zamieszczonych
w normach branzowych.

Ciggi instalacji teletechnicznych  wewnetrznych  nalezy umieszcza¢ ponizej instalacji
elektroenergetycznych z zachowaniem minimalnych odlegtos$ci.

Rozpoczecie uktadania instalacji teletechnicznych powinno nastgpi¢ po zakonczeniu innych robét
instalacyjnych np. wod-kan, co, wentylaciji.

Ukfadanie instalacyjnych ciggéw teletechnicznych powinno by¢ scisle skoordynowane i wykonywane
jednoczesnie z instalacjami elektroenergetycznymi.

Nie dopuszcza sie instalowania kabli teletechnicznych we wspdinych korytkach lub kanatach
zamknietych razem z kablami elektroenergetycznymi, niezaleznie od ich napiecia znamionowego.
taczenie i rozgatezianie nalezy dokonywac przez zastosowanie zaciskdw. Dopuszcza sie tgczenie
poprzez lutowanie.

Punkty rozdzielcze instalacji powinny by¢ chronione przed uszkodzeniami przez instalowanie ich w
obudowach metalowych, puszkach, wnekach itp.

Kable i przewody rozszywane na fgczéwkach punktow rozdzielczych powinny mie¢ zapas dtugosci
okoto 0,40m. Dopuszcza sie rozszywanie na wspolnej tgczéwce kabli i przewoddw teletechnicznych o
napieciu do 60V.

Kable i przewody prowadzone w rurkach instalacyjnych powinny by¢ wprowadzane do punktéw
(puszek) rewizyjnych lub rozdzielczych nie rzadziej niz po dwukrotnej zmianie kierunkéw o kat 90-105°
lub na odcinkach prostych co 12-15m.
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25. Przewody uktadane w korytkach oraz na uchwytach w przestrzeniach miedzystropowych nad sufitem
podwieszonym o wysokiej szczelnosci nalezy zabezpieczyé przeciwpozarowo na catej dtugosci przez
malowanie ogniochronnymi powtokami peczniejgcymi.

Trasa kablowa powinna by¢ prowadzona w sposéb zapewniajacy bezkolizyjnos¢ z innymi instalacjami oraz
w sposob umozliwiajgcy jej prawidtowg konserwacje i remonty. Przewody nalezy prowadzi¢ w ptaszczyznach
prostopadtych — pionowo i poziomo. W instalacjach nalezy stosowac wytgcznie przewody i kable miedziane.
Wskazane jest zachowanie minimalnej odlegtosci 0,3m od innych instalacji elektroenergetycznych. W
przypadku koniecznosci prowadzenia instalacji w korytkach z innymi instalacjami nalezy stosowac kable i
przewody ekranowane. Poszczegdlne instalacje powinny stanowi¢ wydzielone ciggi instalacyjne. Przy
wykonywaniu instalacji alarmowych nalezy przewidzie¢ ewentualne zapasy zyt, ktére umozliwig przetgczenie
urzadzen w przypadku uszkodzenia izolacji lub innych awarii.

SST.1.3 Demontaze

Istniejgce elementy istniejgcej instalacji nalezy zdemontowaé w catosci. Demontaz nalezy przeprowadzi¢ w
taki sposéb, aby nie wptywa na funkcjonowanie systemoéw w pozostatych budynkach.

SST.1.4 Trasowanie

1. Przy wytyczaniu trasy nalezy uwzglednia¢ konstrukcje budynku oraz bezkolizyjno$¢ z innymi instalacjami
i urzgdzeniami.

2. Trasa powinna przebiega¢ wzdiuz linii prostych - réwnolegtych i prostopadtych do $cian i stropdw,
zmieniajgc swoj kierunek tylko w zaleznosci od potrzeb (tuki i rozgatezienia, podejscia do urzgdzen).

3. Trasa prowadzenia instalacji kanatowej powinna uwzglednia¢ rozmieszczenie odbiornikow oraz instalacje
nieelektryczne, takie jak technologiczne, gazowe, wodno-kanalizacyjne, grzewcze itp., aby unikngé
skrzyzowan i niedozwolonych zblizeh miedzy tymi instalacjami.

4. Trasa przebiegu powinna by¢ tatwo dostepna do konserwacji lub remontow.

5. Trasowanie powinno uwzglednia¢ miejsca mocowania konstrukcji wsporczych instalacji. Nalezy
przestrzegac utrzymania jednakowych wysokosci zamocowania wspornikéw i odlegtosci miedzy punktami
podparcia (zawieszenia).

Na przygotowanej trasie nalezy mocowaé konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich

instalacji (bez wzgledu na rodzaj instalacji elementy te powinny zosta¢ zamocowane do podtoza w sposéb

trwaty, uwzgledniajgcy warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowac¢ oraz sam
rodzaj instalaciji).

SST.1.5 Instalacje w korytach instalacyjnych

Przy mocowaniu do podtoza konstrukcji wsporczych, na ktérych bedg zamocowane korytka lub drabinki,
nalezy uwzgledni¢ nosnosc¢ tych konstrukcji, aby spetnione byty wymagania wytrzymatosci mechanicznej
ciggéw instalacyjnych. Przy montazu konstrukcji wsporczych dla kazdego ciggu instalacyjnego nalezy
korzysta¢ z danych podawanych przez konstruktorow i producentéw systemu. tgczenie ze sobg odcinkow
prostych powinno wykonywac sie za pomocg tgcznika przykrecanego srubami M6 z tbem pétkolistym (teb
wewnatrz korytka) lub w inny sposéb podany przez producenta. Przy wystepowaniu w ciggu instalacyjnym
elementdéw rozgateznych i odgateznych (w miejscach zmiany kierunku trasy) nalezy pod tymi elementami
instalowa¢ dodatkowe podpory. Miejsca przecie¢ korytek trzeba zabezpieczy¢ przed korozjg. Korytko do
podpory nalezy mocowaé przesuwnie, umozliwiajgc ruch korytka wzdiuz trasy. Po sprawdzeniu
prawidtowos$ci montazu konstrukcji wsporczych i ciggoéw instalacyjnych w korytkach nalezy utozy¢ przewody.
Przewody w ciggach poziomych trzeba uktada¢ luzno na dnie korytek (bez mocowania).
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Grupy przewoddéw mozna fgczyé w wigzki opaskami. Liczba uktadanych przewoddéw jest zalezna od
szerokosci korytka i wytrzymatosci mechanicznej. Korytkowe i drabinkowe ciggi instalacyjne musza
zapewnia¢ ciggtos¢ obwodu elektrycznego, aby zagwarantowac ekwipotencjalne potgczenie i uziemienie.
Wszystkie elementy metalowe ciggu nalezy objg¢ potgczeniami wyrownawczymi.
Wyszczegodlnienie rob6t montazu konstrukcji wsporczych:

e Wyznaczenie miejsca montazu.
Wiercenie otworéw pod kotki.
Mocowanie elementéw do gotowego podtoza za pomocg przykrecania.
Ustawienie

Wyszczegdlnienie rob6t montazu koryt:

e Ulozenie elementow na konstrukgiji.
Przykrecenie koryt do konstrukcji wsporcze;.
Zmontowanie tukdéw z gotowych elementéw.
Skrecenie elementéw miedzy sobg.

Przed przystgpieniem do wykonania instalacji w kanatach nasciennych nalezy dokonac:
e wyboru typu kanatu nasciennego,

wyboru trasy instalacji oraz miejsc instalowania kanatu,

doboru elementéw kanatu,

wyboru sposobu mocowania.

Ponadto nalezy dokona¢ koordynacji z instalacjami elektroenergetycznymi i innymi instalacjami. Za
najbardziej dogodne miejsca instalowania kanatéw nasciennych przeznaczonych do mocowania pionowego
zaleca sie przyjmowanie naroza $cian i miejsca wzdtuz oscieznic drzwiowych. Ze wzgledéw estetycznych
kanaty nalezy montowa¢ tak, aby ciagi przebiegaty po liniach réwnolegtych lub prostopadtych do podtogi.
Kanaty nalezy montowa¢ w odlegtosci minimum 100 mm od zrédet ciepta o temperaturze 90°C. Zgodnie z
planem trasy instalacji nalezy oznaczy¢ miejsca mocowania poszczegoélnych odcinkéw. Do podstawy kanatu
z tworzywa sztucznego otwory mocujgce powinny by¢ rozstawione w odlegtosci nie wiekszej niz 660 mm.
Dla podstawy kanatu z blachy rozstaw otworéw nie wiekszy niz 950 mm. Aby zamocowaé podstawe do
podtoza, nalezy przygotowaé odcinki podstawy kanatu o odpowiedniej dtugosci. Dlugos¢ podstawy kanatu
nalezy mierzy¢ ,po $cianie". Zakonczenia nalezy wykonaé¢ pod kgtem 90° dla elementéw prostych, a dla
zakretéw(zmiany pfaszczyzny prowadzenia instalacji) pod katem 45°. W podstawach kanatu nalezy
wywierci¢ otwory do zamocowania w oznaczonych miejscach. Po zamocowaniu przegréd nalezy do
podstawy kanatu wprowadzi¢ przewody. Przewody ukfada sie w odpowiednich komorach kanatu (w danej
komorze przewody tego samego obwodu) i zabezpiecza wkfadkami podtrzymujgcymi w odstepach okoto 40
cm. Po wykonaniu powyzszych czynnosci nalezy zamocowa¢ odpowiednio przyciete odcinki pokryw kanatu
poprzez ich wsuniecie lub zatrzasniecie na podstawie kanatu (w zaleznosci od jego konstrukcji).

SST.1.6 Instalacje w rurach, przejscia przez sciany i stropy

Na przygotowanej trasie nalezy mocowac konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich
instalacji (bez wzgledu na rodzaj instalacji elementy te powinny zostaé zamocowane do podtoza w sposéb
trwaty, uwzgledniajgcy warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowac¢ oraz sam
rodzaj instalacji).

Przejscia przez sciany i stropy

Wszystkie przejécia obwodow instalacji elektrycznych przez Sciany i stropy muszg by¢ chronione przed
uszkodzeniami. Przejscia nalezy wykonywac w przepustach rurowych (rurach ostonowych Przej$cia miedzy
pomieszczeniami o réznych atmosferach powinny by¢é wykonane w sposdb szczelny. Obwody instalacji
elektrycznych przechodzace przez podiogi muszg by¢ chronione przed uszkodzeniami do wysokosci
bezpiecznej. Jako ostony mozna stosowac rury stalowe, rury sztywne tworzyw sztucznych, korytka.
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e Przepusty instalacyjne w elementach oddzielenia przeciwpozarowego powinny mie¢ klase
odpornosci ogniowej (E I) wymagang dla tych elementow.

e Dopuszcza sie nie instalowanie przepustow, o ktérych mowa w ust. 1, dla pojedynczych rur instalaciji
wodnych, kanalizacyjnych i ogrzewczych, wprowadzanych przez Sciany i stropy do pomieszczen
higieniczno-sanitarnych.

e Przepusty instalacyjne o srednicy powyzej 4 cm w $cianach i stropach, nie wymienionych ust. 1, dla
ktérych jest wymagana klasa odpornosci ogniowej co najmniej El 60 lub RE 60, powinny mie¢ klase
odpornosci ogniowej (E 1) tych elementéw.

e Przejscia instalacji przez zewnetrzne Sciany budynku, znajdujgce sie ponizej poziomu terenu,
powinny by¢ zabezpieczone przed mozliwoscig przenikania gazu do wnetrza budynku.

Kucie bruzd

Jesli nie wykonano bruzd w czasie robo6t budowlanych, nalezy to zrobi¢ w trakcie montazu instalacji Bruzdy
nalezy dostosowac¢ do $rednicy rury z uwzglednieniem rodzaju i grubosci tynku. Przy uktadaniu dwéch lub
kilku rur w jednej bruzdzie, szerokos¢ bruzdy powinna by¢ taka, aby odstepy w Swietle miedzy rurami
wynosity nie mniej niz 5 mm. Rury zaleca sie uktada¢ jednowarstwowo Zabronione jest kucie bruzd, przebié
i przepustow w betonowych elementach konstrukcyjno budowlanych. Zabronione jest wykonywanie bruzd w
cienkich scianach dziatowych w sposéb ostabiajgcy ich konstrukcje. Przy przejsciu z jednej strony $ciany na
druga (lub ze sciany na strop cata rura powinna by¢ pokryta tynkiem. Przejscia przez Sciany nalezy
wykonywaé w taki sposéb, aby rure mozna byto wygina¢ tagodnymi fukami. Rury mogg by¢ uktadane w
warstwach konstrukcyjnych podtogi lub zatapiane w warstwie wyréwnawczej podtogi, tak aby nie byty
narazone na naprezenia mechaniczne.

Uktadanie rur z tworzyw sztucznych

Instalacje w rurach instalacyjnych sztywnych z tworzyw sztucznych stosuje sie tam, gdzie ich odpornos¢ na
uszkodzenia mechaniczne jest wystarczajgca, a technologia pozwala na zastosowanie tworzyw sztucznych.
Instalacje mogg byé stosowane jako wodoszczelne pod warunkiem zastosowania osprzetu i sprzetu
hermetycznego oraz szczelnego tgczenia rur. W wykonaniu wodoszczelnym instalacje mogg by¢ ukfadane
w pomieszczeniach wilgotnych, ale nie w wodzie.

Na przygotowanej trasie nalezy uktada¢ rury z tworzywa sztucznego na uchwytach osadzonych w podtozu
lub bruzdach oraz mocowa¢ sprzet i osprzet instalacyjny. Konce rur po ich ucieciu powinny byé opitowane
celem pozbawienia ostrych krawedzi. Luki na rurach sztywnych nalezy wykonywac przy uzyciu gotowych
kolanek lub przez wyginanie rur w trakcie ich uktadania.

Przy ksztattowaniu fuku sptaszczenie rury nie moze by¢ wieksze niz 15% wewnetrznej srednicy rury.

Na tuki nalezy stosowac rury elastyczne spetniajgce rownoczesnie funkcje elementéw kompensacyjnych.
Promieh giecia rur sztywnych i elastycznych powinien zapewnia¢ mozliwo$s¢ swobodnego wciggania
przewodow. Najmniejsze dopuszczalne promienie tuku podane sg w zaleceniach producenta. tgczenie rur
nalezy wykonac za pomocg przewidzianych do tego celu ztgczek (lub przez kielichowanie).
Zakres robot obejmuje:

e Sprawdzenie droznosci rur.

o Ciecie.

e Potaczenie rur.

e Wprowadzenie rur do puszek i innych elementéw instalacji.

e Umocowanie uchwytéw do podtoza.

e Zamocowanie rur we wczesnie przygotowanych uchwytach.

Montaz sprzetu i osprzetu (osadzanie puszek)

Sprzet i osprzet instalacyjny nalezy mocowac do podtoza w sposéb trwaty, zapewniajgcy mocne i bezpieczne
jego osadzenie. Do mocowania sprzetu i osprzetu mogg stuzy¢ konstrukcje wsporcze lub konsolki osadzone
w podtozu, przyspawane do stalowych elementéw konstrukcji budowlanych lub zamontowane na takich
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konstrukcjach, przykrecane do podtoza za pomocg kotkdw i Srub rozporowych oraz kotkéw wstrzeliwanych.
Puszki powinny zosta¢ osadzone na takiej gtebokosci, aby ich gérna (zewnetrzna) krawedz po otynkowaniu
$ciany byta zréwnana (zlicowana) z tynkiem. Przed zainstalowaniem nalezy w puszce wycig¢ wymagang
liczbe otworéw dostosowanych do srednicy

wprowadzanych rur. Koniec rury powinien by¢ wprowadzony do srodka puszki na gtebokos¢ do 5mm.
Wciaganie przewodoéw do rur
Przed przystgpieniem do wciggania przewodow nalezy sprawdzi¢ prawidtowos¢ wykonanego

rurowania, zamontowanego sprzetu i osprzetu, jego potgczenia z rurami oraz droznosc¢ instalacji. Do
utozonych rur po ich przykryciu warstwg tynku lub masy betonowej, nalezy wciagngé¢ przewody przy uzyciu
odpowiednich narzedzi (przyrzgdéw). Przewody na catej dlugosci wciggniecia do rury nie mogg mieé
potgczen. Zabronione jest ukfadanie rur wraz z wciggnietymi przewodami oraz wcigganie przewodow do
niezatynkowanych rur. Przewody powinny by¢ utozone swobodnie i nie powinny byé narazone na naciagi i
dodatkowe naprezenia.

Zakres rob6t uktadania przewodoéw w rurach obejmuje:
e Rozwiniecie przewodow.
e Odmierzenie i uciecie.
e Otwieranie i zamykanie puszek, obudow.
e Wcigganie przewodu oraz uktadanie na korytach kablowych wraz z odpowiednim przymocowaniem
za pomocg opasek zaciskowych

SST.1.7 Instalacje przewodowe

Podtoze do uktadania przewodow powinno byé gtadkie. tuki i zgiecia przewoddw powinny byé tagodne.
Przewody nalezy mocowac za pomocg specjalnych uchwytéw o odpornosci ogniowej E90. Przewody mozna
uktada¢ w dedykowanych dla tych instalacji korytach kablowych o tej samej
odpornosci ogniowej (E90).
Wyszczegolnienie robdt:

e Trasowanie.

e Wykonanie $lepych otwordéw.

e Osadzenie kotkéw rozporowych.

e Przykrecenie uchwytéw do podtoza.

¢ Umocowanie przewodow.

e Wprowadzenie przewodéw do puszek lub innych elementdw instalaciji.

SST.1.8 Przylgczanie aparatéw i urzadzen

Miejsca potgczehn zyt przewoddw z zaciskami odbiornikow powinny by¢ dokfadnie oczyszczone. Samo
potgczenie musi byé wykonane w sposdb pewny pod wzgledem elektrycznym i mechanicznym oraz
zabezpieczone przed ostabieniem sity docisku i korozjg. t.gczenia przewoddw nalezy wykonywac w punktach
rozdzielczych, sprzecie i osprzecie instalacyjnym, w odbiornikach. Dtugos¢ odizolowanej zyly przewodu
powinna zapewnia¢ prawidtowe przytgczenie. Przewody w miejscach potgczen powinny mie¢ zapas
diugosci. Przewody muszg byé utozone swobodnie i nie mogg by¢ narazone na naciggi i dodatkowe
naprezenia. Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze powodowaé uszkodzen
mechanicznych. W przypadku, gdy odbiorniki elektryczne majg wyprowadzone fabrycznie na zewnatrz
przewody, a samo ich przylgczenie do instalacji nie zostato opracowane w projekcie, sposéb przylgczenia
nalezy uzgodni¢ z projektantem lub kompetentnym przedstawicielem Inwestora. Do danego zacisku nalezy
przytgczaé przewody o rodzaju wykonania, przekroju i w liczbie, do jakich zacisk ten jest przystosowany. W
przypadku stosowania zaciskow, do ktérych przewody sg przytgczane za pomocg oczek, pomiedzy oczkiem
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a nakretkg oraz pomiedzy oczkami powinny znajdowaé sie podktadki metalowe, zabezpieczone przed
korozjg w sposéb umozliwiajgcy przeptyw pradu. Konce przewodéw miedzianych z zytami wielodrutowymi
(linek) powinny by¢ zabezpieczone zaprasowanymi tulejkami lub ocynowane (zaleca sie stosowanie tulejek
zamiast cynowania).

SST.1.9 Podejscia do urzadzen

Podejscia instalacji do urzgdzen nalezy wykona¢ w miejscach bezkolizyjnych, bezpiecznych oraz w sposéb
estetyczny. Podejscia w gore od przewoddw utozonych pod stropami mogg byé wykonane tak jak cata
instalacja, lecz samo podejscie przez strop musi byé chronione przed uszkodzeniem. Podejscia
zwieszakowe stosuje sie w przypadkach podtgczania odbiornikdéw od géry. Podejscia tego rodzaju stosuje
sie najczesciej do czujnikéw, sygnalizatoréw i innych z instalacji wykonanych na drabinkach kablowych, w
korytkach itp. Do urzadzen zamocowanych na $cianach, stropach lub konstrukcjach podejscia nalezy
wykonywaé przewodami utozonymi na tych $cianach, stropach lub konstrukcjach budowlanych, a takze na
innego rodzaju podtozach, np. ksztattowniki, korytka, drabinki kablowe itp.

SST.2. Szczegbtowa specyfikacja materiatow

SST.2.1 Zrédta uzyskania materiatéow

Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych do robot Wykonawca
przedstawi szczegotowe informacje dotyczace proponowanego zrédita zamawiania tych materiatéw i
odpowiednie atesty, aprobaty techniczne, swiadectwa zgodnosci, Swiadectwa dopuszczenia itp. oraz prébki
do zatwierdzenia przez Zamawiajgcego. Zatwierdzenie partii materiatdw z danego zrodia nie oznacza
automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego zrédta uzyskajg zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany
jest do przeprowadzenia kazdorazowo jakosciowego i ilosciowego odbioru materiatdw przed ich
zabudowaniem w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrédta w sposob ciggty
spetniajg wymagania Specyfikacji Technicznej w czasie postepu robét. Odbioru dokonuje Kierownik Robét
teletechnicznych sporzadzajgc na te okolicznos¢ stosowng notatke. Wykonawca jest obowigzany dostarczyé
na budowe wyroby i materialty nowe (nie uzywane). Uzywane materialy mogg by¢ stosowane wylgcznie za
pisemng zgodg Zamawiajgcego.

SST.2.2 Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy. Kazdy
rodzaj robét, w ktérym znajdg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na
wtasne ryzyko, liczgc sie z jego nie przyjeciem i nie zaptaceniem.

SST.2.3 Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zadba, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg one potrzebne do robdt, byty
zabezpieczone przed wptywami warunkéw atmosferycznych, czynnikow fizykochemicznych,
zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos¢ i byty dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru. Przy
skfadowaniu nalezy przestrzega¢ wymagan wynikajgcych ze specjalnych wtasciwosci materiatow i urzadzen
podanych przez producenta lub dostawce. Miejsca czasowego skfadowania materiatdw uzgodnione z
Kierownikiem Budowy organizuje Wykonawca.

SST.2.4 Wariantowe stosowanie materiatow

Wykonawca zadba, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg one potrzebne do robdt, byty
zabezpieczone przed wptywami warunkéw atmosferycznych, czynnikow fizykochemicznych,
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zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos¢ i byty dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru. Przy
sktadowaniu nalezy przestrzega¢ wymagan wynikajgcych ze specjalnych wtasciwosci materiatow i urzgdzen
podanych przez producenta lub dostawce. Miejsca czasowego sktadowania materiatbw uzgodnione z
Kierownikiem Budowy organizuje Wykonawca.

SST.2.5 Dane techniczne urzadzen

SST.25.1 System telewizji dozorowej — VSS

Lp. Materiat / Urzadzenie / Specyfikacja llos¢ | J.m.

Kamera stacjonarna wewnetrzna, wykonanie narozne, wandaloodporna IK10+,
rozdzielczos¢ 3MPix (2048x1536), 30ips, H.265, H.264, WDR 130dB, obiektyw
1. |statoogniskowy 1.8mm /2.1, day/night, podswietlenie IR, analityka (detekcja ruchu i| 14 szt.
sabotaz kamery), standard ONVIF Profile S, G i Q, zasilanie PoE IEEE 802.3af Class
3

Kamera stacjonarna koputowa, wewnetrzna, wandaloodporna 1K10+, rozdzielczos$¢
2MPix (1920x1080), H.265, H.264, MJIPEG, obiektyw zmiennoogniskowy o
ogniskowych od 2.8mm do 8mm, f/1.3, day/night, IR 850nm/50m, WDR 130dB,
analityka (sabotaz kamery, detekcja ruchu, porzucony przedmiot, ruch kierunkowy,
detekcja widczenia sig, liczenie obiektow, detekcja znikniecia obiektu), standard ONVIF
Profile S, G i T, Open API, obudowa IP54, zasilanie PoE IEEE 802.3af Class 3

1 szt.

Kamera stacjonarna koputowa, wewnetrzna, wandaloodporna 1K10+, rozdzielczo$¢
3MPix (2048x1536), H.264, H.265, MJIPEG, obiektyw zmiennoogniskowy o
ogniskowych od 2.8mm do 8mm, /1.3, day/night, IR 850nm/50m, WDR 130dB,
analityka (sabotaz kamery, detekcja ruchu, porzucony przedmiot, ruch kierunkowy,
detekcja wiéczenia sig, liczenie obiektéw, detekcja znikniecia obiektu), standard ONVIF
Profile S, G i T, Open API, obudowa IP54, zasilanie PoE IEEE 802.3af Class 3

105 szt.

Kamera stacjonarna koputowa, wewnetrzna, wandaloodporna 1K10+, rozdzielczos¢
3MPix (2084x1536), H.265, H.264, MJIPEG, obiektyw zmiennoogniskowy o
ogniskowych od 8mm do 20mm, /1.5, day/night, IR 850nm/50m, WDR 130dB,
analityka (sabotaz kamery, detekcja ruchu, porzucony przedmiot, ruch kierunkowy,
detekcja widczenia sig, liczenie obiektow, detekcja znikniecia obiektu), standard ONVIF
Profile S, G i T, Open API, obudowa IP54, zasilanie PoE IEEE 802.3af Class 3

10 szt.

Kamera stacjonarna koputowa, wewnetrzna, wandaloodporna 1K10+, rozdzielczo$¢
5MPix (2592x1944), H.265, H.264, MJIPEG, obiektyw zmiennoogniskowy o
ogniskowych od 4mm do 9mm, f/1.5, day/night, IR 850nm/50m, WDR 120dB, analityka
(sabotaz kamery, detekcja ruchu, porzucony przedmiot, ruch kierunkowy, detekcja
wibczenia sie, liczenie obiektow, detekcja znikniecia obiektu), standard ONVIF Profile
S, Gi T, Open API, obudowa IP54, zasilanie PoE IEEE 802.3af Class 3

6 szt.

Kamera stacjonarna koputowa, wewnetrzna, wandaloodporna |1K10+, rozdzielczo$¢
8MPix (3840x2160), H.265, H.264, MJIPEG, obiektyw zmiennoogniskowy o
ogniskowych od 4mm do 9mm, /1.5, day/night, IR 850nm/50m, WDR 120dB, analityka
(sabotaz kamery, detekcja ruchu, porzucony przedmiot, ruch kierunkowy, detekcja
widczenia sig, liczenie obiektdw, detekcja znikniecia obiektu), standard ONVIF Profile
S, Gi T, Open API, obudowa IP54, zasilanie PoE IEEE 802.3af Class 3

9 szt.

7. |Puszka do montazu powierzchniowego kamery koputkowej 44 Szt.

8. |Puszka do montazu zwieszanego kamery koputkowe;j 87 szt.

9. | Uchwyt Scienny kamery koputkowe;j 87 szt.

Kamera stacjonarna zewnetrzna typu bullet, wandaloodporna 1K10, rozdzielczos¢
3Mpix (2048x1536), 30ips, H.265, H.264, WDR 130dB, obiektyw zmiennoogniskowy o
ogniskowej od 2.8mm do 8mm, /1.3, IR 850nm/50m, analityka (sabotaz kamery,
10. | detekcja ruchu, porzucony przedmiot, ruch kierunkowy, detekcja wiéczenia sig, liczenie | 5 kpl.
obiektow, detekcja znikniecia obiektu, detekcja zatrzymanego pojazdu), standard
ONVIF Profile S, G i T, Open API, obudowa IP66, zasilanie PoE+ IEEE 802.3at Class
4
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11.

Kamera stacjonarna zewnetrzna typu bullet, wandaloodporna IK10, rozdzielczo$¢
3Mpix (2048x1536), 30ips, H.265, H.264, WDR 130dB, obiektyw zmiennoogniskowy o
ogniskowej od 8mm do 20mm, f/1.5, IR 850nm/50m, analityka (sabotaz kamery,
detekcja ruchu, porzucony przedmiot, ruch kierunkowy, detekcja witéczenia sig, liczenie
obiektow, detekcja znikniecia obiektu, detekcja zatrzymanego pojazdu), standard
ONVIF Profile S, G i T, Open API, obudowa IP66, zasilanie PoE+ IEEE 802.3at Class
4

kpl.

12.

Kamera stacjonarna zewnetrzna typu bullet, wandaloodporna 1K10, rozdzielczos¢
5Mpix (2592x1944), 30ips, H.265, H.264, WDR 120dB, obiektyw zmiennoogniskowy o
ogniskowej od 4mm do 9mm, /1.5, IR 850nm/50m, analityka (sabotaz kamery, detekcja
ruchu, porzucony przedmiot, ruch kierunkowy, detekcja widczenia sig, liczenie
obiektéw, detekcja znikniecia obiektu, detekcja zatrzymanego pojazdu), standard
ONVIF Profile S, G i T, Open API, obudowa IP66, zasilanie PoE+ IEEE 802.3at Class
4

kpl.

13.

Kamera stacjonarna zewnetrzna typu bullet, wandaloodporna IK10, rozdzielczo$¢
8Mpix (3840x2160), 30ips, H.265, H.264, WDR 120dB, obiektyw zmiennoogniskowy o
ogniskowej od 4mm do 9mm, /1.5, IR 850nm/50m, analityka (sabotaz kamery, detekcja
ruchu, porzucony przedmiot, ruch kierunkowy, detekcja widczenia sig, liczenie
obiektow, detekcja znikniecia obiektu, detekcja zatrzymanego pojazdu), standard
ONVIF Profile S, G i T, Open API, obudowa IP66, zasilanie PoE+ IEEE 802.3at Class
4

11

kpl.

14.

Kamera stacjonarna zewnetrzna typu bullet, wandaloodporna IK10, rozdzielczo$é
8Mpix (3840x2160), 30ips, H.265, H.264, WDR 120dB, obiektyw zmiennoogniskowy o
ogniskowej od 9mm do 20mm, f/1.6, IR 850nm/50m, analityka (sabotaz kamery,
detekcja ruchu, porzucony przedmiot, ruch kierunkowy, detekcja witéczenia sig, liczenie
obiektow, detekcja znikniecia obiektu, detekcja zatrzymanego pojazdu), standard
ONVIF Profile S, G i T, Open API, obudowa IP66, zasilanie POE+ IEEE 802.3at Class
4

25

kpl.

15.

Puszka montazowa kamery typu bullet

40

kpl.

16.

Adapter do montazu na typu bullet stupie

27

kpl.

17.

Kamera stacjonarna wewnetrzna, wandaloodporna 1K10, koputkowa, panoramiczna o
polu widzenia HFoV 270°, VFoV 73°, rozdzielczo$¢ 12Mpix (4x3Mpix — 2048x1536x4),
do 30ips, H.264, WDR 120dB, kamera z 4 obiektywami 2.7mm, f/2.5, analityka (sabotaz
kamery, detekcja ruchu, porzucony przedmiot, ruch kierunkowy, detekcja wtdczenia sie,
liczenie obiektow, detekcja znikniecia obiektu, detekcja zatrzymanego pojazdu),
standard ONVIF Profile S, G i Q, Open API, obudowa IP66, zasilanie PoE+ IEEE
802.3at Class 4

28

kpl.

18.

Kamera stacjonarna wewnetrzna, wandaloodporna IK10, koputkowa, panoramiczna o
polu widzenia HFoV 360°, VFoV 73°, rozdzielczo$é 12Mpix (4x3Mpix — 2048x1536x4),
do 30ips, H.264, WDR 120dB, kamera z 4 obiektywami 2.7mm, f/2.5, analityka (sabotaz
kamery, detekcja ruchu, porzucony przedmiot, ruch kierunkowy, detekcja wiéczenia sie,
liczenie obiektow, detekcja znikniecia obiektu, detekcja zatrzymanego pojazdu),
standard ONVIF Profile S, G i Q, Open API, obudowa IP66, zasilanie PoE+ IEEE
802.3at Class 4

kpl.

19.

Kamera stacjonarna zewnetrzna, wandaloodporna IK10, koputkowa, panoramiczna o
polu widzenia HFoV 270°, VFoV 73°, rozdzielczo$¢ 12Mpix (4x3Mpix — 2048x1536x4),
do 30ips, H.264, WDR 120dB, kamera z 4 obiektywami 2.7mm, f/2.5, analityka (sabotaz
kamery, detekcja ruchu, porzucony przedmiot, ruch kierunkowy, detekcja widczenia sie,
liczenie obiektow, detekcja zniknigcia obiektu, detekcja zatrzymanego pojazdu),
standard ONVIF Profile S, G i Q, Open API, obudowa IP66, zasilanie PoE+ IEEE
802.3at Class 4

kpl.

20.

Puszka kamery panoramicznej do montazu powierzchniowego

kpl.

21.

Puszka kamery panoramicznej do montazu na wysiegniku sciennym

15

kpl.

22.

Uchwyt do montazu kamery panoramicznej na wysiegniku $ciennym

15

kpl.

23.

Uchwyt do montazu naroznego kamery panoramiczne;j

11

kpl.

24,

Kamera stacjonarna zewnetrzna, wandaloodporna IK10, koputkowa, panoramiczna o
polu widzenia HFoV 360°, VFoV 73°, rozdzielczo$é 20Mpix (4x5Mpix — 4x2592x1944),

kpl.
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do 13ips, H.264, WDR 100dB, kamera z 4 obiektywami 2.8mm, /1.2, zdalny focus,
podswietlenie IR 850nm/30m, analityka (sabotaz kamery, detekcja ruchu), standard
ONVIF Profile S, T i G, Open API, obudowa IP66, zasilanie PoOE+ IEEE 802.3at Class
4

25.

Puszka kamery panoramicznej do montazu na wysiegniku $ciennym

szt.

26.

Uchwyt do montazu kamery panoramicznej na maszcie

szt.

27.

Kamera stacjonarna wewnetrzna typu fish-eye, montaz $cienny, kamera,
wandaloodporna 1K10, rozdzielczos¢ 8Mpix (2048x2048), 25ips, H.265, H.264,
MJPEG, WDR 120dB, obiektyw o ogniskowej 1.4mm, podswietlenie IR 850nm/12m,
analityka (sabotaz kamery, detekcja ruchu), standard ONVIF Profile S, Gi T, Open API,
obudowa IP66, zasilanie PoE IEEE 802.3af Class 3

16

kpl.

28.

Puszka kamery panoramicznej typu fish-eye do montazu powierzchniowego

16

szt.

29.

Kamera zewnetrzna PTZ szybkoobrotowa (Pan 3009/sek., Tilt 145%/sek.),
rozdzielczos¢ 4K 8Mpix (3840x2160), 30ips, H.265, H.264, MJPEG, HDR 72dB,
obiektyw motorzoom o ogniskowej od 4.4mm /2.0 do 88.4mm /3.8, podswietlenie IR
850nm/150m, analityka (detekcja ruchu i sabotaz kamery), standard ONVIF Profile S,
G, Qi T, Open API, zasilanie HPoE IEEE 802.3bt, obudowa 1P66

kpl.

30.

Puszka kamery PTZ do montazu na wysiegniku

kpl.

31.

Uchwyt do montazu kamery PTZ na wysiegniku

kpl.

32.

Adapter uchwytu kamery PTZ do montazu na narozniku budynku

kpl.

33.

Zasilacz HighPoE IEEE802.3af/at 75W, zasilanie sieciowe 230Vac

gajlofor|o

kpl.

34.

Serwer zarzadzania systemu telewizji dozorowej, klasa Enterprise, 1RU, system
operacyjny serwerowy, oprogramowanie VMS, parametry: procesor Intel Xeon E-
2244G, RAM 16GB DDR3 ECC, system operacyjny serwerowy, SSD 480GB, RAID1,
HDD 1TB, grafika Intel HD P4700 (2x DisplayPort, 1x DVI-D, 1x VGA), interfejs 2x 1GbE
RJ45, zdalne zarzgdzanie iDRAC, zasilanie redundantne 230Vac/350W, wbudowane
aplikacje: serwer bazodanowy, serwer Web Access

kpl.

35.

Kontroler urzgdzen systemu telewizji dozorowej, 1RU, system operacyjny serwerowy,
oprogramowanie VMS, parametry: procesor Intel Xeon E-2244G, RAM 16GB DDR3
ECC, system operacyjny serwerowy, HDD 1TB, grafika Intel HD P4700 (2x DisplayPort,
1x DVI-D, 1x VGA), interfejs 2x 1GbE RJ45, zdalne zarzadzanie iDRAC, zasilanie
230Vac/350W,

kpl.

36.

Serwer archiwizacji systemu VSS 18x12TB RAID 6 (efektywna pojemno$¢ 172,8TB),
parametry: procesor Intel Xeon Silver 4210 Scalabe Procesor (10 rdzeni, 20 watkow,
2.20GHz), system operacyjny serwerowy, iDRAC, SSD 24/7, RAM 16GB (2x8GB),
interfejsy sieciowe 2x 1GbE RJ45, 2x 10Gbe SFP+, 1x iDRAC Port, wyjscie VGA,
obudowa 19”/2U o pojemnosci: 18x HDD 3.5” SAS Hot Swappable 12TB (pojemnosé¢
216TB brutto i 172TB netto), 2x M.2 SSD 240GB, redundantny zasilacz 230Vac/750W,
pasmo wejsciowe: do 700Mbps, pasmo wyjsciowe: do 175Mbps, obstuga kodowania:
H.264, H.265, MPEG-4, MPEG-2, MJPEG, strumieniowanie: multicast i unicast

kpl.

37.

Licencja kanatu wideo do systemu VMS

354

kpl.

38.

Licencja dostepu do aktualizacji oprogramowania VMS, infolinia wsparcia SLA

lic.

39.

Stacja operatora VSS z oprogramowaniem VMS, parametry: procesor Intel Core i7-
10700K, RAM 16GB DDR4, SSD M.2 265GB + 1TB, system operacyjny klasy
Enterprise, karta graficzna NVIDIA T600 (4x mDisplayPort), interfejsy 1XGbE RJ45,
zasilanie 230Vac/200W, obstuga kodowania: H.264, H.265, MPEG-4, MPEG-2,
MJPEG

kpl.

40.

Jednostka Video Wall Receiver, obstuga/dekodowanie 32 kanatéw, 4x mDisplayPort,
procesor Intel Core i7-10700K, RAM 8GB, 256GB SSD, 1TB SATA HDD, kodowanie:
H.265, H.264, MPEG-4, MPEG-2, MJPEG, strumieniowanie Unicast i Multicast, system
operacyjny system operacyjny klasy IoT Enterprise, interfejs 1 x 10/100/1000Base-T,

kpl

41.

Manipulator 3D (mysz+ joystick)

kpl.

42.

Klawiatura mechaniczna QWERTY

kpl.
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Monitor LED 43" 4K UHD (3840x2160), 178°/178°, 450cd/m?, DisplayPort, 2xHDMI,
43. | VGA, Audio, RS232, Picture-in-Picture, Picture-by-Picture, zasilanie 230Vac/100W,| 16 kpl.
prac 24/7
44 Monitor LED 32" FullHD (1920x1800), 178%/178°, 300cd/m?, 2xHDMI, VGA, BNC, 5 kol
" | Audio, RS232, zasilanie 230Vac, praca 24/7 Pl
45. | Uchwyt scienny VESA 400x400mm monitora LCD 43” z ruchoma gtowicg 16 kpl.
46. | Uchwyt scienny VESA 400x200mm monitora LCD 32” z ruchoma gtowicg 5 kpl.
47. | Przewdd przytgczeniowy monitora DisplayPort 16 kpl.
48. | Przewod przytgczeniowy monitora HDMI 5 kpl.
49. | Materialy instalacyjne 1 kpl.

PowyzZzsze materiaty i urzgdzenia mogg by¢ zmienione na inne o parametrach nie gorszych. Zamiane nalezy
uzgodnic¢ z przedstawicielem Inwestora na budowie. Na zainstalowane materiaty i urzgdzenia
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SST.2.5.2 System integracji i wizualizacji — PSIM

L.p. Materiaty zasadnicze llosé J.m.
1 Serwer czasu (GPS / Galileo) warstwy Stratum-1, Stratum-0 z antenami 1 kpl
" | GPS + Galileo '
Klaster serwerow systemu integracji i wizualizacji PSIM: 19°/1U, kazde
5 urzgdzenie o parametrach: procesor Intel Xeon E-2244G, RAM 64GB 3 kpl
" |DDR4 ECC, 2 x 240GB SSD, nosnik danych 960GB SSD, LAN 2 x '
10/100/1000BASE-T, zasilacz 2x350W, system operacyjny serwerowy
3 Stacja robocza stanowiska integracji i wizualizacji — parametry zgodnie z 3 kpl
" | opisem stacji roboczych systemu telewizji dozorowej
4 Monitor LED 32” FullHD (1920x1800) — parametry zgodnie z opisem stacji 3 kpl
" |roboczych systemu telewizji dozorowej
5. |Klawiatura QWERTY — w ramach systemu telewizji dozorowej 3 kpl
6. | Mysz optyczna USB, 3 przyciski — w ramach systemu telewizji dozorowej 3 kpl
7. | Licencje integracji systemow elektronicznych systemow zabezpieczeh —| 1 kpl.
8. |Licencja integracji kanatu wideo kamer IP w oprogramowaniu PSIM 354 lic.
9. |Licencje integraciji systemdéw elektronicznych systeméw zabezpieczeh —| 1 lic.
10. | Licencje integracji systemow elektronicznych systeméw zabezpieczen — 1 lic.
svstem kontroli dostepu FACS i reiestracii czasu oracv RCP. licencia
11. |Licencja integracji depozytora kluczy DK 1 lic.
12. | Licencje integracji systeméw elektronicznych systeméw zabezpieczen —| 1 lic.
13. |Licencje integracji systeméw elektronicznych systemow zabezpieczen —| 1 lic.
14. | Licencja uzytkownika systemu integracji i wizualizacji PSIM 3 lic.
15. |Licencja pojedynczego sensora w systemie integracji i wizualizacji PSIM | 3000 lic.
16. | Dostep do aktualizacji oprogramowania PSIM, infolinia wsparcia SLA 1 lic.
17. | Konwerter portow RS232/485 / TCP/IP 1 kpl.
18. | Materiaty pomocnicze 1 kpl.

Powyzsze materiaty i urzgdzenia mogg by¢ zmienione na inne o parametrach nie gorszych. Zamiane nalezy
uzgodnic z przedstawicielem Inwestora na budowie. Na zainstalowane materiaty i urzgdzenia
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SST.3. Szczegobtowa specyfikacja sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do roboét powinien byé zgodny z projektem
organizacji robot, zaakceptowanym przez Zamawiajgcego; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach
sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Zamawiajgcego. Liczba i wydajno$é sprzetu bedzie
gwarantowaé przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i
wskazaniach Zamawiajgcego w terminie przewidzianym umowg. Sprzet bedgcy wtasnoscig Wykonawcy lub
wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny
z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania, a Wykonawca dostarczy
Zamawiajgcemu kopie dokumentdéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest
to wymagane przepisami. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania
warunkow umowy, zostang przez Zamawiajgcego zdyskwalifikowane i nie bedg dopuszczone do robot.

SST.4 Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i wtasciwosci przewozonych materiatow. Liczba srodkéw
transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentaciji
projektowej, ST i wskazaniach Zamawiajgcego, w terminie przewidzianym umowag. Przy ruchu na drogach
publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajgce
warunkom dopuszczalnych obcigzeh na osie mogag by¢ dopuszczone przez Zamawiajgcego, pod warunkiem
przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy. W czasie transportu
oraz sktadowania materiatdw oraz aparatury elekirycznej nalezy przestrzegaé zalecen wytworcow.
Wykonawca bedzie usuwac na biezagco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

SST.5 Kontrola jakosci

SST.5.1 Program zapewnienia jakosci

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Zamawiajgcego programu
zapewnienia jakosci (PZJ), w ktdrym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie robét zgodnie z dokumentacjg projektowg, ST
oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inspektora Nadzoru.
Program zapewnienia jakosci (PZJ) powinien zawierac¢:
a) czesc ogodlng opisujgca:
* organizacje wykonania robét, w tym terminy i sposob prowadzenia robdt,
e bhp,
* wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje,
* wykaz os6b odpowiedzialnych za jakos$¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegdlinych elementdw robot,
+ system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robat,
* wyposazenie w sprzet i urzgdzenia do pomiaréw i kontroli;
b) czes¢ szczegbtowg opisujgcyg dla kazdego asortymentu robaot:
* wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzagdzenia pomiarowo-kontrolne,
» srodki transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
* sposéb zabezpieczenia i ochrony tadunkdw przed utratg ich wtasciwosci w czasie transportu,
* sposob i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie urzgdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéw i wykonywania
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*  poszczegdlnych elementéw robdt,
* sposbb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

SST.5.2 Zasady kontroli jakosci

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggng¢ zatozong
jakos¢ robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatdw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajgc personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia
niezbedne do pobierania prébek i badan materiatdéw oraz robét. Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary
i badania materiatéw oraz robét z czestotliwoscig zapewniajgcag stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie
Z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST. Minimalne wymagania co do zakresu badan i
ich czestotliwos¢ sg okreslone w ST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostalty one tam
okreslone, Zamawiajgcy ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z
umowg. Wykonawca dostarczy Zamawiajgcemu swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm
okreslajgcych procedury badan. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan
materiatéw ponosi Wykonawca.

SST.5.3 Pobieranie prébek

Prébki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania prébek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg byé¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan. Zamawiajgcy bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek. Na
Zlecenie Zamawiajacego Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe badania tych materiatow, ktére
budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usuniete lub
ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca.

SST.5.4 Badania odbiorcze instalacji teletechnicznych

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy
nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Zamawiajgcego. Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badanh,
Wykonawca powiadomi Zamawiajgcego o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu
pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Zamawiajgcego. Kazda
instalacja elektryczna w budynku powinna by¢ poddana szczegdtowym ogledzinom i probom, obejmujgcym
niezbedny zakres pomiardw, w celu sprawdzenia czy spetnia wymagania dotyczgce ochrony ludzi, zwierzat
i mienia przed zagrozeniami. Badania odbiorcze powinna przeprowadza¢ komisja skfadajgca sie z co
najmniej dwdch osdb, dobrze znajgcych wymagania stawiane badanym instalacjom. Badania odbiorcze
instalacji teletechnicznych moga przeprowadza¢ wytgcznie osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacyjne,
potwierdzone przez jednostke uznajgcg. Zakres badan odbiorczych obejmuje:

» ogledziny instalacji i urzadzen,

* badania (pomiary i préby) instalaciji,

*  préby rozruchowe.
Ogledziny, pomiary i proby powinny by¢ wykonywane przez oddzielne zespoty, a komisja ustala jedynie stan
faktyczny na podstawie dostarczonych protokotéw. Protokoty z badan (pomiaréw i préb), sprawdzen i
odbioréw czesciowych nalezy przediozy¢ komisji w trakcie odbioru. Komisja moze by¢ jednoczesnie
wykonawcg ogledzin, badan i préb, z tym ze z badah i préb powinny zosta¢ wykonane oddzielne protokoty.
Po zakonczeniu badan odbiorczych komisja sporzadza protokét kohcowy.

Protokét nalezy przedtozy¢ do odbioru korncowego budynku (instalacji elektrycznych w budynku). Protokét
ten powinien zawieraé co najmniej nastepujgce dane:
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* numer protokotu, miejscowos¢ i date sporzadzenia,

* nazwe i adres obiektu,

* imiona i nazwiska cztonkéw komisji oraz stanowiska stuzbowe,

+ date wykonania badan odbiorczych,

+ ocene wynikéw badan odbiorczych,

» decyzje komisji odbioru o przekazaniu (lub nie przekazaniu) obiektu do eksploataciji,
» ewentualne uwagi i zalecenia komisji,

* podpisy cztonkdéw komisji, stwierdzajgce zgodnos¢ ustalen zawartych w protokole.

SST.55 Ogledziny instalacji teletechnicznych

Ogledziny nalezy wykona¢ przed przystapieniem do prob i po odfgczeniu zasilania instalacji. Ogledziny majg
na celu stwierdzenie, czy wykonana instalacja lub urzgdzenie:
* spetniajg wymagania bezpieczenstwa,
» zostaly prawidtowo zainstalowane i dobrane oraz oznaczone zgodnie z projektem,
* nie majg widocznych uszkodzenh mechanicznych, moggcych mie¢ wplyw na pogorszenie
bezpieczenstwa uzytkowania.

Zakres ogledzin obejmuje sprawdzenie prawidtowosci:
* wykonania instalacji pod wzgledem estetycznym (jako$¢ wykonanej instalaciji),
» ochrony przed porazeniem prgdem elektrycznym,
* doboru urzgdzen i sSrodkéw ochrony w zaleznosci od wptywdéw zewnetrznych,
» ochrony przed pozarem i skutkami cieplnymi,
* wykonania potgczen obwodow,
» doboru oraz nastawienia urzadzen zabezpieczajgcych i sygnalizacyjnych,
* rozmieszczenia oraz umocowania aparatow, sprzetu i osprzetu,
* oznaczenia przewodéw,
* umieszczenia schematéw lub innych informacji w miejscu dozoru lub obstugi,
+ wykonania dostepu do instalacji i urzgdzen w celu ich wygodnej obstugi i konserwacji.

SST.5.6 Pomiary i préby instalacji teletechnicznych

Przed przystgpieniem do pomiaréw i préb nalezy usungé wszystkie wady, btedy montazowe i usterki wykryte
w trakcie ogledzin instalacji. Pomiary i proby przeprowadza sie w celu stwierdzenia, czy zainstalowane
przewody, aparaty, urzgdzenia i $rodki ochrony:

* spehniajg wymagania okreslone w odpowiednich normach,

+ odpowiednio zabezpieczajg osoby i mienie przed negatywnym oddziatywaniem instalacji,

* nie majg uszkodzen, wad lub odpornosci mniejszej niz wymagana,

* sgdobrane, zainstalowane i wykazujg parametry okre$lone w projekcie.
Zakres pomiardéw i préb obejmuje:

» sprawdzenie ciggtosci przewoddw,

* pomiar rezystancji izolacji instalacji elektrycznych,

*  pomiar rezystancji izolacji kabli,

* pomiar rezystancji uziemienia,

» sprawdzenie biegunowosci,

* pomiary dynamiczne parametrow instalacji wedtug norm szczegotowych.

Kazda wyzej wymieniona praca pomiarowo-kontrolna powinna by¢ zakonczona sporzgdzeniem protokotu z
przeprowadzonych badan i pomiaréw. Protokét musi zawieraé co najmniej nastepujgce dane:

* nazwe i oznaczenie badanej linii (zasilajacej, sterujgcej lub sygnatowej),

* nazwe badanego urzadzenia i jego dane znamionowe,

* miejsce jego zainstalowania,
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* rodzaj wykonanych pomiaréw,

* nazwisko osoby wykonujgcej pomiary,

+ date wykonania pomiardw,

*  spis uzytych przyrzadow i ich numery,

* liczbowe wyniki pomiarow,

e uwagi i wnioski.
Ocene koncowg badan odbiorczych nalezy uzna¢ za dodatnig wéwczas, gdy wyniki wszystkich badan w
zakresie ogledzin, pomiaréw i prob sg dodatnie. Jezeli w trakcie badan stwierdzono usterki, to po ich
usunieciu nalezy powtorzy¢ wszystkie badania, na ktdre usterka mogta mie¢ wptyw.

SST.5.7 Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej,
nie pézniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

SST.5.8 Badania prowadzone przez Zamawiajgcego

W celu kontroli jakosci i zatwierdzenia, Zamawiajgcy uprawniony jest do dokonywania kontroli i zapewniona
mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy. Zamawiajgcy moze pobieraé prébki
materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza,
ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Zamawiajgcy poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu
laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan, albo oprze sie wytgcznie na wtasnych
badaniach przy ocenie zgodnosci materiatdw i robot z dokumentacjg projektowg i ST, a koszty powtdrnych
badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

SST.6 Obmiar robot

SST.6.1 Ogodlne zasady obmiaru roboét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg projektows i
ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym
powiadomieniu Zamawiajgcego o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed
tym terminem. Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksiegi obmiaru. Jakikolwiek bitgd lub przeoczenie
(opuszczenie) w ilodciach podanych w przedmiarze lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od
obowigzku nalezytego wykonania przedmiotu umowy i ukonczenia wszystkich robét zgodnie z
dokumentacjg. Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagang przez
Zamawiajgcego zgodnie z wymaganiami instytucji finansujgcych dang Inwestycje.

SST.6.2 Zasady okreslania ilosci robot i materiatow

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét beda zaakceptowane przez
Zamawiajgcego. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia
te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizaciji.
Wszystkie urzgdzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robét.

SST.6.3 Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét bedg zaakceptowane przez
Zamawiajgcego. Urzagdzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia
te lub sprzet wymagaja badan atestujgcych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizaciji.
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Wszystkie urzgdzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.

SST.6.4 Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiar robdt zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar robdt podlegajacych
zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia
bedg wykonane w sposéb zrozumiaty i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci
beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie ksiegi obmiaru. W razie braku miejsca
szkice mogg by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do ksiegi obmiaru.

SST.7 Odbioér robot

SST.7.1 Rodzaje odbioréw robét

W zaleznoéci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:
e odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,
e odbiorowi czesciowemu,
e odbiorowi koncowemu,
e odbiorowi pogwarancyjnemu.

SST.7.2 Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiér bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robét. Odbioru robét dokonuje
Zamawiajgcy. Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Zamawiajgcego. Odbioér bedzie przeprowadzony zgodnie z umowa. Jakosé
i ilo$¢ robot ulegajgcych zakryciu ocenia Zamawiajgcy na podstawie dokumentéw zawierajgcych komplet
wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacijg
projektowg, ST i uprzednimi ustaleniami.

SST.7.3 Odbiér czesciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci rob6t. Odbioru czesciowego robot
dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robé6t dokonuje Zamawiajgcy.
Odbiorom cze$ciowym powinny podlegac:

e o0sadzone (zamocowane) konstrukcje wsporcze pod kable, drabinki, korytka, wykonane przebicia

przez $ciany i stropy itp.,

e ufozone rury, listwy, korytka lub kanaty przed wciggnieciem przewodow,

e osadzone (zamocowane) konstrukcje wsporcze przed zamontowaniem aparatow,

e instalacja przed zatgczeniem pod napiecie.

SST.7.4 Odbiér koncowy robét

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Zamawiajgcego.
Odbidr koncowy robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia
przez Zamawiajgcego zakohczenia roboét i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa ponizej. Odbioru
koncowego robdét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Wykonawcy. Komisja
odbierajgca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan
i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robo6t z dokumentacjg projektowg i ST. W toku
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odbioru koncowego robét komisja zapozna sie z realizacjg ustaleh przyjetych w trakcie odbioréw robét
zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajgcych i robot
poprawkowych. W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robdt
uzupetniajgcych komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru koncowego. W przypadku
stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robo6t w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie
odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowag i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego
wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczehstwo ruchu, komisja dokona potrgcen, oceniajgc
pomniejszong wartos¢ wykonywanych robo6t w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

SST.7.5 Dokumenty odbioru koncowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru kohcowego robét jest protokét odbioru koncowego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru kohcowego Wykonawca jest
zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:
e dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzgdzona w trakcie realizacji umowy,
e dzienniki budowy i ksiegi obmiaru (oryginaty),
e wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST, i ew. PZJ,
deklaracje zgodnosci, atesty lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow
e zgodnie z ST i ew. PZJ, inne dokumenty wymagane przez Zamawiajgcego.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do
odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego
robot. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzupetniajgcych
wyznaczy komisja.

SST.76 Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych
przy odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na
podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie ,Odbidr kohcowy robot”.

SST.8 Podstawa ptatnosci

Podstawg pfatnosci jest faktura VAT wystawiona na podstawie protokotu odbioru robét. Przy dokonywaniu
rozliczer obowigzujg postanowienia zawarte w umowie pomiedzy Zamawiajgcym a Wykonawcg. Wartosé
ryczattowa uwzglednia wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone
dla tej roboty w ST, w dokumentacji projektowej, a takze w obowigzujgcych przepisach.
Ceny ryczattowe robét bedg obejmowac:

e robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,

e warto$¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych

e ubytkdw i transportu na teren budowy,

e wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

e wyposazenie wraz z kosztami zakupu,

e koszty posrednie, zysk kalkulacyjny, ubezpieczenia i ryzyko,

e podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.
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