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Ogolna specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot

budowlanych

WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna B-00.00.00 - wymagania ogolne odnosi sie do wymagan wspolnych dla
poszczegblnych wymagan technicznych dotyczgcych wykonania i odbioru robdt, ktére zostang wykonane w
ramach zadania: ,Wymiana pokrycia dachowego na budynkach o$wiatowych w Smolniku”.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacje Techniczne stanowig cze$¢ Dokumentdw Przetargowych i nalezy je stosowac w zlecaniu i
wykonaniu Robdt opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych S T

1.3.1. Wymagania ogodlne nalezy rozumiec i stosowa¢ w powigzaniu z nizej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:

B.01.00.00 Roboty rozbidrkowe

B.02.00.00 Roboty pokrywcze dachu

B.03.00.00 Instalacje odgromowe

1.3.2. Niezaleznie od postanowien Warunkow Szczegdlnych normy panstwowe, instrukcje i przepisy
wymienione w Specyfikacjach Technicznych beda stosowane przez Wykonawce w jezyku polskim.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace Robot
Ogdlne wymagania dotyczace Robot podano w ST B-00.00.00 "Wymagania ogdlne" pkt 1.5.

Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnosc¢ z
Dokumentacjg Projektowg, ST i poleceniami Inzyniera .

1.4.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w Warunkach Kontraktu przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, Dziennik Budowy oraz dwa
egzemplarze Dokumentacji Projektowej i dwa komplety ST.

1.4.2. Dokumentacja Projektowa
Przetargowa Dokumentacja Projektowa bedzie zawierac :

Projekt wykonawczy
Przedmiary robot
Informacje dotyczaca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

Wykonawca zobowigzany jest w cenie umowy opracowac dokumentacje;

1. Projekt organizacji ruchu na czas prowadzenia Robot

2. Projekt objazdow tymczasowych na czas budowy dla poszczegdlnych odcinkow
3. Projekt organizacji i harmonogram Robdt

4. Projekt zaplecza technicznego budowy

1.4.3. Zgodnos$¢ Robot z Dokumentacja Projektowq i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera
Wykonawcy stanowig czes¢ umowy (kontraktu), a wymagania wyszczegodlnione chocby w jednym z nich sg
obowigzujace dla Wykonawcy, tak jakby zawarte byly w catej dokumentaciji.

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w Dokumentacji Projektowej, a o ich wykryciu
powinien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian lub poprawek. W przypadku
rozbieznosci opis wymiardw wazniejszy jest od odczytow ze skali rysunkow. Wszystkie wykonane Roboty i
dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacjg Projektowg i ST.



Dane okreslone w Dokumentacji projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktdrych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okres$lonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw
budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac bliskg zgodnosc¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych
cech nie mogga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku gdy materiaty lub Roboty nie bedg w petni zgodne z Dokumentacjg Projektowg lub ST i wptynie
to na niezadawalajgcg jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty bedg niezwtocznie zastgpione innymi, a
Roboty rozebrane na koszt wykonawcy.

1.4.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwania realizacji budowy, az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego Robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym
ogrodzenia, porecze, o$wietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne Srodki niezbedne do
ochrony Robdt. Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest
wigczony w cene umowna.

1.4.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robot
Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania Robot Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojgcej,
b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony Srodowiska na terenie i wokdt Terenu Budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla
0s6b lub wtasnosci spotecznej i innych, a wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych
w nastepstwie jego sposobu dziatania. Stosujgc sie do tych wymagan, bedzie miat szczegdlny wzglad na:
) Lokalizacje baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk i drdg dojazdowych.
2) Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych pytami lub substancjami

toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscig powstania pozaru.

1.4.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy wymagany przez odpowiednie przepisy na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i
pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem os0b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.4.4. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktdre w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza
sie uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do Robdt bedg miaty Swiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajgce brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na
Srodowisko.

Materiaty, ktdre sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot, a po zakonczeniu Robot ich szkodliwos¢
zanika (np. materiaty pylaste), mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy, Zamawiajgcy powinien otrzymac zgode na uzycie
tych materiatéow od whasciwych organdéw administracji panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyt materiatow
szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze Specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie
$rodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.4.5. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz, bedgcych wiascicielami tych urzadzen,



potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca
zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie
trwania budowy.

Wykonawca jest zobowigzany umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla wszelkiego rodzaju
Robot, ktore majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na Terenie
Budowy i powiadomic¢ Inzyniera i wtadze lokalne o zamiarze rozpoczecia Robét. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwiocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane witadze oraz
bedzie z nimi wspdtpracowat, dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajgcego.

Okreslenia podstawowe

Wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:

Zamawiajacy - osoba prawna lub fizyczna wymieniona w Umowie zawierajgca Umowe z Wykonawcag
zlecajgc mu wykonanie Robo6t Budowlanych.

Wykonawca - osoba prawna lub fizyczna realizuj ca Roboty zlecone przez Zamawiajgcego na warunkach
Umowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem Dokumentacji Projektowe;j.
Inspektor Nadzoru - osoba pisemnie wyznaczona przez Zamawiajgcego, dziatajgca w jego imieniu w
zakresie przekazanych uprawnien i obowigzkoéw dotyczgcych sprawowania kontroli zgodnosci realizacji
Robét Budowlanych z Dokumentacjg Projektowg, Specyfikacjami Technicznymi, przepisami, zasadami
wiedzy technicznej oraz postanowieniami warunkow Umowy.

Inzynier - osoba prawna lub fizyczna, wyznaczona przez Zamawiajgcego do reprezentowania jego
interesdw przez sprawowanie kontroli zgodno$ci realizacji Rob6t Budowlanych z Dokumentacjg Projektowa,
Specyfikacjami Technicznymi, przepisami, zasadami wiedzy technicznej oraz postanowieniami Umowy.
Kierownik Budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania Robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Umowy.

Podwykonawca - osoba prawna lub fizyczna wymieniona w Ofercie, jako podwykonawca czesci Robot
Budowlanych oraz jej nastepcy prawni albo kazda inna osoba prawna lub fizyczna nie wymieniona w
Ofercie, z ktérg Wykonawca zawart umowe o wykonanie czesci Robét oraz jej nastepcy prawni.

Inni wykonawcy - osoby prawne lub fizyczne, ktérym Zamawiajgcy zlecit bezposrednio wykonanie robét na
Terenie Budowy, na ktérym Wykonawca realizuje zlecone mu Roboty Budowlane, oraz inne jednostKki
prawnie dziatajgce na Terenie Budowy.

Roboty - zaréwno Roboty Budowlane, Roboty Uzupetniajgce jak i Roboty Poprawkowe, stosownie do
okolicznosci.

Roboty Budowlane - zespd6t czynnosci podejmowanych przez Wykonawce w celu zapewnienia
prawidtowego oraz terminowego wykonania przedmiotu Umowy, w tym réwniez dostarczenia pracownikow,
Materiatéw, Sprzetu i Urzgdzen.

Roboty Uzupetniajgce - oznaczajg wszelkiego rodzaju roboty pomocnicze potrzebne lub wymagane do
wykonania i wykonczenia Robét Budowlanych.

Roboty Poprawkowe - roboty potrzebne do usuniecia usterek zgtoszonych przez Inspektora Nadzoru w
trakcie wykonywania Robét Budowlanych bgdz w trakcie Odbioru.

Teren Budowy - przestrzen, w ktérej prowadzone sg Roboty Budowlane, wraz z przestrzeni zajmowang
przez urzadzenia zaplecza budowy, wskazana w Umowie.

Sprzet - wszystkie maszyny, $rodki transportowe i drobny sprzet z urzgdzeniami do budowy, konserwacji i
obstugi, potrzebne dla zgodnej z Umowa realizacji Rob6t Budowlanych.

Urzadzenia - aparaty, maszyny i pojazdy majgce stanowi¢ lub stanowigce cze$¢ Robét Budowlanych.
Urzadzenia Tymczasowe - wszelkie urzgdzenia zaprojektowane, zbudowane lub zainstalowane na Terenie
Budowy, potrzebne do wykonania Robét Budowlanych oraz usuniecia wad, a przewidziane do usuniecia po
zakonczeniu Robot.

Materiaty - wszelkiego rodzaju rzeczy (inne niz Urzadzenia) niezbedne do wykonania Roboét, zgodne z
Dokumentacjg Projektowg i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.



Specyfikacja Istotnych Warunkéw Zaméwienia (SIWZ) - Warunki okreslone w trybie postepowania o
udzieleniu Zamowienia, na podstawie, ktérych Wykonawca przystgpit do udzielenia Zamowienia oraz na
podstawie, ktérych zostata wytoniona najkorzystniejsza Oferta.

Oferta - wyceniona propozycja Wykonawcy ztozona Zamawiajgcemu na pismie w Scidle okreslonej formie,
na wykonanie Robét Budowlanych oraz usunigcie wad zgodnie z warunkami okre$lonymi w Specyfikacji
Istotnych Warunkéw Zamowienia.

Przedmiar Robét - dokument zawierajgcy podzielone na pozycje czynnosci, jakie majg zosta¢ wykonane
zgodnie z Umowag, wskazujgce ilo$¢ kazdej pozyciji.

Kosztorys Ofertowy - wyceniony przez Wykonawce kompletny Przedmiar Robot.

Cena Jednostkowa - cena jednostki obmiarowej w Kosztorysie Ofertowym.

Cena Ryczattowa - cena pozycji obmiarowej w Kosztorysie Ofertowym lub cena za wykonanie czesci lub
catosci Robot.

Stawki i Narzuty - wartosci podane przez Wykonawce w Ofercie, okreslajgce ceny czynnikow produkgiji
(robocizny, materiatdw i pracy sprzetu) oraz wskazniki kosztéw posrednich, kosztéw zakupu i zysku,
zastosowane przez Wykonawce przy wyliczaniu Cen Jednostkowych w Kosztorysie Ofertowym.
Umowa/Kontrakt - zgodne oswiadczenie woli Zamawiajgcego i Wykonawcy, wyrazone na pismie, o
wykonanie okreslonych w jej tresci Robét Budowlanych w ustalonym Terminie i za uzgodniong Cene
Umowng wraz z innymi dokumentami, ktore zostaty przywotane lub zatgczone do Umowy, stanowigc jej
integralny skfadnik.

Cena Umowna/Cena Kontraktowa - kwota wymieniona w Umowie, jako wynagrodzenie nalezne
Wykonawcy za wykonanie Robo6t Budowlanych wraz z usunieciem wad, zgodnie z postanowieniami Umowy.
Dzien - kazdy z dni kalendarzowych rozpoczynajacy sie i konczacy o pétnocy.

Termin Wykonania - czas okreslony w Umowie na wykonanie i zakonczenie catosci lub czesci Robot
Budowlanych wraz z przeprowadzeniem Odbioru Koncowego, liczony od Daty Rozpoczecia do Daty
Zakonczenia.

Data Rozpoczecia - data okreslona w Umowie, od ktérej Wykonawca moze rozpoczgé Roboty Budowlane.

Data Zakonczenia - data okreslona w Umowie, do ktérej Wykonawca ma zakonczy¢ catos¢ lub czes¢ Robot
Budowlanych wraz z przeprowadzeniem Odbioru Koncowego.

Dokumentacja Projektowa - zbior wszystkich zeszytéw Projektu Budowlanego i Projektu Wykonawczego
opisujacych niniejsze zadanie, wymieniony w pkt. 1.5.2. niniejszej Specyfikaciji.

Dokumentacja Powykonawcza - Dokumentacja Projektowa wraz z wszelkimi Zmianami wprowadzonymi w
czasie realizacji Robét., w tym dokumentacja geodezyjna.

Rysunki - rysunki Robo6t zawarte w Dokumentaciji Projektowej, oraz wszelkie rysunki dodatkowe i zmienione
wydane przez Zamawiajgcego zgodnie z Umowa.

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét /Specyfikacja Technicznal/ ST - oznacza
dokument zawierajgcy zbior wytycznych i wymagan okreslajgcych warunki i sposoby wykonania, kontroli,
odbioru, obmiaru i ptatnosci za Roboty.

Wada - jakakolwiek cze$¢é Robdt Budowlanych wykonana niezgodnie z Dokumentacjg Projektowa,
Specyfikacjami Technicznymi lub innymi postanowieniami Umowy.

Zmiana - kazde odstepstwo w wykonaniu Robét Budowlanych, przekazane Wykonawcy na pismie przez
Inspektora Nadzoru.

Dziennik Budowy - urzedowy dokument przebiegu robét budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci
zachodzacych w toku wykonywania robot, wydawany odptatnie przez organ, ktéry wydat decyzje o
pozwoleniu na budowe.

Odbioér zarowno Odbiér Czesciowy, Odbiér Robét Zanikajgcych i Ulegajacych Zakryciu, Odbiér Koncowy jak
i Odbiér Pogwarancyjny stosownie do okolicznosci.

Odbiér Czesciowy - odbiér polegajacy na ocenie ilosci, jakosci czesci Robét, zgodnie z postanowieniami
Umowy, dla ktérych w Umowie zostata przewidziana odrebna Data Zakonczenia.

Odbiér Robét Zanikajacych i Ulegajacych Zakryciu - odbiér polegajgcy na ocenie ilosci i jakosci Robdt,
ktére w dalszym procesie realizacji zanikajg lub ulegaj zakryciu.

Odbiér Koncowy - odbioér polegajacy na ocenie ilosci i jakosci catosci Robét Budowlanych zgodnie z
postanowieniami Umowy.



Odbiér Pogwarancyjny - odbiér polegajgcy na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem Wad
powstatych i ujawnionych w okresie gwarancyjnym.

Operat Kolaudacyjny - wszystkie dokumenty Umowy z odnotowanymi Zmianami zaistniatymi w czasie
realizacji Robo6t Budowlanych, wynikami wykonanych badan, pomiaréw, przeprowadzonych préb,
geodezyjng inwentaryzacjg Robot oraz zestawienie ilosci wykonanych Robdt; stanowigce podstawe do ich
oceny i Odbioru Kohcowego.

Rozjemca - osoba mianowana wspdlnie przez Zamawiajgcego i Wykonawce do rozstrzygniecia sporéow na
drodze polubownej a powstajgcych na tle realizacji Umowy.

Sita Wyzsza - zdarzenie zewnetrzne, niedajgce sie przewidzie¢, ktérego skutkom nie mozna byto zapobiec,
nawet poprzez dotozenie najwyzszej starannosci.

Aprobata Techniczna - dokument potwierdzajgcy pozytywng ocene techniczng wyrobu stwierdzajgc jego
przydatnos¢ do stosowania w okreslonych warunkach, wydany przez jednostke upowazniong do udzielania
aprobat technicznych.

Odpowiednia Zgodnos¢ - zgodnosé wykonywanych Robét z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat
toleranciji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju
Robdét Budowlanych.

Deklaracja Zgodnosci - dokument wydany zgodnie z zasadami systemu certyfikacji wydany przez Polska
lub Europejskg jednostke certyfikujgca, upowazniong do ich wydawania zgodnie z Rozporzgdzeniem
wymienionym w punkcie 10.2.9, wskazujgcy, ze zapewniono odpowiedni stopien zaufania, iz dany wyréb,
proces lub ustuga s zgodne z okreslong norm lub innym dokumentem normatywnym w odniesieniu do
wyrobéw dopuszczonych do obrotu i stosowania.

Certyfikat Zgodnosci - zastrzezony znak, nadawany lub stosowany zgodnie z zasadami systemu
certyfikacji wskazujagcy, ze zapewniono odpowiedni stopien zaufania, iz dany wyréb, proces lub ustuga s
zgodne z okreslong normg lub innym dokumentem normatywnym w odniesieniu do wyrobéw dopuszczonych
do obrotu i stosowania.

2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do Robdt Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace proponowanego zrodta
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatéw i odpowiednie Swiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inzyniera. Zatwierdzenie partii (czesci) materiatow z
danego zrodia nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego zrodta uzyskajg zatwierdzenie.
Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z
dopuszczonego zrodta w sposdb ciggly spetniajg wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie postepu
Robdt.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wilascicieli i odnosnych wtadz na pozyskanie materiatow z
jakichkolwiek zrodet miejscowych, wigczajac w to zrodla wskazane przez Zamawiajgcego i jest zobowigzany
dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajgcq raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inzynierowi. Wykonawca ponosi
odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jako$ciowych materiatow z jakiegokolwiek zrodta.
Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z
dostarczeniem materiatéw do Robot.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane materiaty, do czasu gdy bedg one potrzebne do Robdt,
byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos¢ i wiasciwos¢ do Robdt i byty dostepne
do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego skladowania bedg zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.4. Materialy nieodpowiadajgce wymaganiom



Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy, badz
ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatéw
do innych robot niz te, dla ktérych zostaty zakupione to koszt tych materiatéw zostanie przewartosciowany
przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj Robdt, w ktorym znajduja sie niezbadane i niezaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje
na wilasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.5. Wariantowe stosowanie materiatéw

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie
przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez
Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inzyniera .

3. SPRZET

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania tylko takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych Robdt. Sprzet uzywany do Robdt powinien by¢ zgodny z ofertg
Wykonawcy i odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie
organizacji Robot zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach
sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

liczba i wydajnosc¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie Robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedgcy wtasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony Srodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, moze by¢ pdzniej zmieniany bez
jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia niegwarantujgce zachowania warunkdw umowy zostang
przez Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do Robdt.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie
materiatow/sprzetu na i z terenu Robot. Uzyska on wszelkie niezbedne pozwolenia od wtadz co do przewozu
nietypowych tadunkéw i w sposdb ciggty bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inzyniera.
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich srodkow transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie
na jakos¢ wykonywanych Robot i wiasciwosci przewozonych materiatéw.

Liczba $rodkdéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robdt zgodnie z zasadami okre$lonymi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym umowa.

Srodki transportu nieodpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga by¢ uzyte przez
Wykonawce pod warunkiem przywrdcenia do stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég publicznych
na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania Robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robdt zgodnie z Umowg oraz za jakos¢ zastosowanych
materiatow i wykonywanych Robdt, za ich zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowg wymaganiami ST, PZJ,
projektu organizacji Robét oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementdéw Robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub
przekazanymi na piSmie przez Inzyniera.



Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu Robot
zostang, jesli wymagac tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt. Sprawdzenie
wytyczenia Robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci
za ich doktadnosc.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatdw i elementéw Robdt bedg oparte na
wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w ST, a takze w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatow i Robdt, rozrzuty
normalnie wystepujgce przy produkgcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki
badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie. Polecenia Inzyniera bedg
wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod
grozbg zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera programu
zapewnienia jakosci, w ktdrym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania Robdt, mozliwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie Robot zgodnie z Dokumentacjg Projektowg, ST
oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:

a) cze$¢ ogodlng opisujaca:

- organizacje wykonania robdt , w tym terminy i sposob prowadzenia Robdt,

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot,

- BHP,

- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jakosc¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegdlnych elementow Robdt,

- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych Robdt,

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium witasnego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposob oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizméw
sterujgcych, a takze wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
proponowany sposéb i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi);

b) czes¢ szczegotowa opisujacy dla kazdego asortymentu Robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem
w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i iloS¢ srodkow transportu oraz urzgdzen do magazynowania i zatadunku materiatdéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratg ich wtasciwosci w czasie transportu,

- sposob i procedure pomiardw i badan (rodzaj i czestotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczegolnych elementéw Robdt,

- sposOb postepowania z materiatami i Robotami nieodpowiadajgcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci Robot

Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zatozona
jakos¢ Robdt.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole Robét i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wtgczajgc personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobierania probek, badan materiatow oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w
celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzac pomiary i badania materiatow oraz Robot z czestotliwoscig zapewniajaca
stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST.
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sg okreslone w ST, normach i wytycznych. W
przypadku gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie Robot zgodnie z Umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi Swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy
posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan.

Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Inzynier



bedzie przekazywac Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach dotyczacych urzadzen
laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli
niedociggniecia te bedg tak powazne, ze mogg wptyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast
wstrzyma uzycie do Robdt badanych materiatdw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w
pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych materiatow.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktére budza
watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usuniete lub
ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek bedg dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera. Probki
dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera bedg odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera .

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy
nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, mozna stosowac wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inzyniera .

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do
akceptacji Inzyniera .

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej, jednak nie
pozniej niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug dostarczonego przez niego
wzoru lub innych, zaaprobowanych przez niego.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera

Do celdéw kontroli jakosci i zatwierdzenia Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania
prébek i badania materiatéw u Zrédfa ich wytwarzania, i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego
pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robdt prowadzonego przez Wykonawce, bedzie oceniac
zgodnos$¢ materiatow i Robdt z wymaganiami ST na podstawie wynikéw badan dostarczonych przez
Wykonawce.

Inzynier moze pobierac¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy. Jezeli wyniki tych
badan wykazg, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci
niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze sie wylgcznie
na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i Robdt z Dokumentacjg Projektowg i ST. W takim
przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang
przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktdre posiadaja:
certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepiséw i
dokumentow technicznych, deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
- Polska Norma lub
- aprobatg techniczng, w przypadku wyrobdw, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie
sg objete certyfikacjg okreslong w pkt 1. i ktdre spetniajg wymogi Specyfikacji Technicznej.
W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do
Robot bedzie posiadac te dokumenty, okreslajgce w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez



Wykonawce Inzynierowi.
Jakiekolwiek materiaty, ktdre nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik Budowy
Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego i Wykonawce w
okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za
prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w Dzienniku Budowy bedg dokonywane na biezgco i bedg dotyczy¢ przebiegu Robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonane trwatg
technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zatgczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem zafgcznika i
opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.
Do Dziennika Budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:
- date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,
- date przekazania przez Zamawiajgcego Dokumentacji Projektowej,
- uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonogramoéw Robdt,
- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegélnych elementéw Robot,
- przebieg Robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
Robotach,
- uwagi i polecenia Inzyniera,
- daty zarzadzania wstrzymania Robot, z podaniem powodu,
- zgtoszenia i daty odbioréw Robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, czeSciowych i
ostatecznych odbioréw Robdt,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania Robdt podlegajgcych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
- zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowej,
- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania Robdt,
- dane dotyczace jakosci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu Robdt.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy bedg przedtozone Inzynierowi do
ustosunkowania sie.

Wopis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak
strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy Robot.

(2) Rejestr Obmiarow

Rejestr Obmiardw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementéw
Robot. Obmiary wykonanych Robdét przeprowadza sie w sposob cigglty w jednostkach przyjetych w
Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiardw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki Laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatéw, orzeczenia o jakosci
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej
w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zatgczniki do odbioru Robdt. Powinny by¢
udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w pkt (1)-(3), nastepujace dokumenty:
pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
protokoty przekazania Terenu Budowy,
umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,
protokoty odbioru Robot,
protokoty narad i ustalen,



korespondencje na budowie.
(5) Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy bedg przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej z prawem. Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawione
do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot

Obmiar Robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robdt zgodnie z Dokumentacjg Projektowa i
ST w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru Robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych Robot
i 0 terminie obmiaru co najmniej 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do Rejestru Obmiardow. )

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym Kosztorysie lub gdzie indziej
w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich Robot. Btedne
dane zostang poprawione wedtug instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych Robot bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesiecznej ptatnosci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera.

7.2. Zasady okreslania ilosci Robot i materiatow

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo wzdtuz linii
osiowej.

Jesli STWIORB wiasciwe dla danych Robdt nie wymagajg tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w m3 jako
dtugo$¢ pomnozona przez $rednig powierzchnie przekroju.

Tlosci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
STWIORB.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane w czasie obmiaru Robdt bedg zaakceptowane przez
Inzyniera. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub
sprzet wymagajg badan atestujacych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie przez caty okres
trwania Robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem Robdt, a takze w przypadku
wystepowania diuzszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robét zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar Robot podlegajgcych
zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonywane w sposéb zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiardw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotgczone w formie
oddzielnego zatacznika do Rejestru Obmiardw, ktdrego wzor zostanie uzgodniony z inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST Roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

c) odbiorowi wstepnemu

d) odbiorowi kocowemu.

8.1. Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr Robdt zanikajacych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych Robdt, ktdre w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr Robdt zanikajacych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu Robot.

Odbioru Robot dokonuje Inzynier.



Gotowos¢ danej czesci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwtocznie, jednak nie pdzniej niz w ciggu 3
dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera .

Jakosc i ilos¢ Robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajgcych komplet
wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacjg
Projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbior czesciowy
Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci Robdt. Odbioru czeSciowego Robot
dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robot. Odbioru Robot dokonuje Inzynier.

8.3. Odbior wstepny Robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robdt w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie Robot oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera.

Odbioru ostatecznego Robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci

Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajgca Roboty dokona ich oceny jakosSciowej na podstawie
przedtozonych dokumentow, wynikow badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robot z
Dokumentacjg Projektowg i ST .

W toku odbioru ostatecznego Robdt komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw
robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania Robdt uzupetniajagcych i Robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robdt poprawkowych lub Robot uzupetniajgcych w warstwie
Scieralnej lub Robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych Robdt w poszczegdinych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacjg Projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu oraz bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen,
oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych Robdt w stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach
Umownych.

8.3.1. Dokumenty do odbioru wstepnego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest protokdt odbioru ostatecznego
Robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:
Dokumentacje Projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostata sporzadzona w trakcie realizacji Umowy.
. Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne).
. Recepty i ustalenia technologiczne.
. Dokumenty zainstalowanego wyposazenia.
. Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiardw (oryginaty).
. Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST i
ew. PZ].
7. Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z ST i
ew. PZ].
8. Opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zatgczonych do
dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZ] .
9. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru
i przekazania tych robdt wiascicielom urzadzen.
10. Geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg Robot i sieci uzbrojenia terenu.
11. Kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
12. Instrukcje eksploatacyjne.
W przypadku gdy wedtug komisji Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego Robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wedtug wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania Robdt poprawkowych i Robdt uzupetniajgcych wyznaczy komisja.
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8.4. Odbior koncowy

Odbidr koncowy polega na ocenie wykonanych Robédt zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 7.3. ,,0dbiér wstepny Robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia Ogolne

Podstawg pfatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg ustalong
dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w Specyfikacji Technicznej i
w Dokumentacji Projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe bedg obejmowac:
- robocizne bezposrednig wraz z kosztami,
- warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnymi kosztami
ubytkdw i transportu na plac budowy,
- warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

B.01.00.00 Roboty rozbiorkowe

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robdt zwigzanych z: Remontem
budynku w ramach zadania:,,Wymiana pokrycia dachowego na budynkach o$wiatowych w Smolniku”.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy i przetargowy przy zlecaniu i
realizacji robot rozbidrkowych.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja
Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja, obejmuija :
A. Rozebranie poszczegdlnych elementéw budynku

1.4. Okreslenia podstawowe
Okresélenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt, ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa,
SST i poleceniami Inzyniera.

2. Materialy
2.1. Dla rob6t wg B.01.01.00 materialy nie wystepuja.

3. Sprzet
3.1. Do rozbiorek moze by¢ uzyty dowolny sprzet.

4. Transport
Transport materiatow z rozbidrki Srodkami transportu.
Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.

5. Wykonanie roboét

5.1. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robot rozbidrkowych nalezy:

- teren ogrodzi¢ i oznakowac zgodnie z wymogami BHP,

- zdemontowac istniejgce zasilanie w energie elektryczng, instalacje teletechniczng i wodno-kanalizacyjng
oraz wszelkie istniejgce uzbrojenie.

5.2. Roboty rozbiérkowe

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. (Dz.U. Nr 47 poz.
401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych.

5.2.1. Elementy dachu

(1)  Na czas prowadzonych robét nalezy zdemontowa¢ elementy instalacji odgromowej, nastepnie po ich
zakonczeniu zamontowac¢ z powrotem jak w uktadzie pierwotnym. W wyznaczonym terenie obok budynku
nalezy ztozy¢ zdemontowane betonowe klocki wspornikowe oraz prety poziomej instalacji odgromowe;.

(2) Rozebrac¢ elementy pokrycia dachu: pokrycie z pianki, stare powtoki z papy, styropian, obrdbki
blacharskie z opierzeniami trzonéw kominowych wigcznie. Pianka, styropian i papa podlega utylizacji przez
licencjonowany zaktad utylizacji odpadow.

(3)  Zdemontowa¢ rynny.

6. Kontrola jakosci robot
Wymagania dla robot rozbidrkowych podano w punktach 5.1. do 5.3.

7. Obmiar robét
Jednostkami obmiarowymi sa:



Rozbidrki obiektow kubaturowych — [m?]

8. Odbior robot
Wszystkie roboty podlegajg zasadom odbioru robot zanikajgcych.

9. Podstawa platnosci

Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inzyniera
mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegotowe
10.1. Materiaty uzyskane z rozbiérek do ponownego wbudowania zakwalifikuje Inzynier.
10.2. Tlosci robdt rozbidrkowych mogg ulec zmianie na podstawie decyzji Inzyniera.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

B.02.00.00 Roboty pokrywcze dachu

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ST s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z: ,Remontem
budynku w ramach zadania:,,Wymiana pokrycia dachowego na budynkach o$wiatowych w Smolniku”.

1.2, Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robdt wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie pokry¢ dachowych wraz z obrobkami blacharskimi i elementami wystajgcymi ponad dach
budynku tzn.:

B.02.01.00 Pokrycie dachu.

B.02.02.00 Obrébki blacharskie

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreélenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakoS¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacjy
projektowg, SST i poleceniami Inzyniera.

2. Materialy

2.1. Papa perforowana - Papa asfaltowa perforowana na osnowie z welonu szklanego gr. 2mm

2.2. Papa termozgrzewalna podkladowa - Papa asfaltowa podktadowa modyfikowana SBS na osnowie z
wiokniny poliestrowej gr. 4mm. Wytrzymato$¢ na rozcigganie wzdtuz/w poprzek [N/50mm] 900/700

2.3. Papa termozgrzewalna wierzchniego krycia - Papa asfaltowa zgrzewalna modyfikowana SBS na
osnowie z widkniny poliestrowej o gr. 5,2mm. Wytrzymatos¢ na rozcigganie wzdtuz/w poprzek [N/50mm]
1100/900

2.4. Styropian EPS 100-036

2.5. Grzybki wentylacyjne do pap termozgrzewalnych

2.6. Elementy do obrobek elementow instalacyjnych

2.7. Blacha stalowa powlekana wg PN-61/B-10245, PN-EN 10203:1998

2.8. kaczniki

3. Sprzet
Roboty mozna wykona¢ recznie lub przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

4. Transport

Materiaty i elementy mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu.

Podczas transportu materiaty i elementy konstrukcji powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniami lub
utratg statecznosci.

5. Wykonanie robot

5.1. Roboty pokrywcze

W przypadku zawilgoconej warstwy betonowej stropodachu, przed przystgpieniem do prac pokrywczych
nalezy jg osuszy¢ do wymaganego poziomu wg wybranego systemu pokrycia dachowego. Podtoze nalezy
oczy$ci¢ z tlustych plam i innych zanieczyszczen. W celu uzyskania wentylacji starego pokrycia nalezy je
zagruntowa¢ gruntem oraz roztozy¢ na nim pape perforowang. Papy perforowanej nie nalezy ukfada¢ przy
okapie, przy wpustach dachowych i korytach odptywowych, przy dylatacjach budynku, przy kominach, ognio-
murach itp. Od wymienionych wcze$niej miejsc nalezy odsung¢ pas papy perforowanej na odlegto$¢ min. 50
cm. Papa ta nie jest wliczana do warstw hydroizolacji. Pape perforowang uktada sie na styk czotowy bez
laczenia jej na zaktad. We wcze$niej wybranych miejscach ustawia sie kominki wentylacyjne wiilosci 1 sztuka
na 30-50 m? (zgodnie z rys. nr 4 P.A.B). Do papy perforowanej nalezy przygrza¢ warstwe papy paroizolacyjne;
aby uzyskac szczelng paroizolacje i nie dopusci¢ do zawilgocenia termoizolacji. Papa ta powinna by¢ zgrzana
z podtozem przez otwory w papie perforowanej, oraz w miejscach, w ktérych jest ona odsunieta o 50 cm.



Dzigki odsunieciom uzyskuje sie potaczenie zabezpieczajace przed sitami ssacymi. Na tak przygotowane
podioze nalezy utozy¢ piyty styropianowe EPS 100-036 o grubosci 10cm. Po natozeniu pierwszej warstwy
nalezy utozy¢ kolejng warstwe z ptyt styropianowych EPS 100-036, zwracajac szczegolng uwage na to, aby
krawedzie boczne sasiadujacych ze sobg ptyt styropianowych byly do siebie dobrze docisnigte. Ptyty
styropianowe wierzchniej warstwy nalezy uktada¢ mijankowo w stosunku do ptyty styropianowych warstwy
dolnej w celu uniknigcia mostkéw termicznych. W wyznaczonych miejscach dachu nalezy zastosowac ptyty
styropianowe spadkowe w celu uksztattowania odpowiednich spadkéw. Mocowanie odbywa sie za pomocq
specjalnych tacznikow mechanicznych w ilosci minimum 4sz / m? Nalezy tez zwrocié uwage na no$nosci
tacznikéw, ktére producent podaje na opakowaniu - ilo$¢ tacznikow dobra¢ zgodnie z wytycznymi
zastosowanego systemu pokrycia oraz producenta acznikow lecz nie mniej niz 4sz /| m% Przy $cianach i
attykach, kominach oraz w miejscach przenikania si¢ potaci nalezy zastosowac kliny styropianowe. Pape
podktadowg 0,4cm nalezy mocowaé mechanicznie réwniez przy zaktadach wg wytycznych producenta papy.
Podczas aplikacji papy podktadowej zalecane jest, aby pod kazdy zaktad utozy¢ dodatkowe pasy papy
szeroko$ci min. 25cm, uniemozliwiajgce uszkodzenie termiczne styropianu w trakcie zgrzewania zaktadow. Na
tak przygotowanym podtozu mozna bezpo$rednio wykonywa¢ pokrycie dachowe z pap termozgrzewalnych
wierzchniego krycia 0,52cm. Podczas tej czynnosci nalezy zwroci¢ szczegdlna uwage, by ogien z palnika nie
byt skierowany bezposrednio na pape podktadowa. Grzac¢ nalezy rolke, a po roztopieniu bitumu zawartego w
papie, rolke rozwija¢ zwracajac uwage na to by hydroizolacja byta wykonana szczelnie. Konieczny jest montaz
kominkéw wentylacyjnych w ilosci 1 sztuka na 30-50 m? (zgodnie z rys. nr 4 P.A.B). Obrobki przy przegrodach
oraz przejeciach przez strop nalezy wykona¢ zgodnie z wytycznymi na rysunkach technicznych nr 1-15 i z
wytycznymi producenta wybranego systemu pokrycia dachowego. Kolor papy wierzchniego krycia nalezy
uzgodni¢ z inwestorem — zalecany w odcieniach szaro$ci. Po wykonaniu pokrycia dachu nalezy przystapi¢ do
wykonania nowych obrébek blacharskich z blachy powlekanej w kolorze antracytowym. Po wykonaniu
wszystkich obrobek blacharskich nalezy zamontowaC poziome obrdbki blacharskie attyk oraz instalacje
odgromowg wczesniej zdemontowang w miejscach i uktadzie jak pierwotnie oraz wykona¢ pomiary instalacji
odgromowe;.

Istniejace rury przewoddw wentylacyjnych, wpusty dachowe kanalizacji deszczowej, obrébka blacharska
korytka Sciekowego, wychodzace z potaci wigzki przewodoéw elektrycznych nalezy obrobi¢ zgodnie z
wytycznymi na rysunkach technicznych i przy zastosowaniu odpowiednich kotnierzy systemowych.

5.2. Obradbki blacharskie

a) obrébki blacharskie powinny by¢ dostosowane do wielkosci pochylenia potaci,

b) roboty blacharskie z blachy powlekanej mozna wykonywa¢ o kazdej porze roku, lecz w
temperaturze nie nizszej od —15°C.

Robot nie mozna wykonywac na oblodzonych podtozach.

6. Kontrola jakosci

6.1. Materialy izolacyjne

Wymagana jako$¢ materiatow izolacyjnych powinna by¢ potwierdzona przez producenta przez zaswiadczenie
0 jakosci lub znakiem kontroli jakosci zamieszczonym na opakowaniu lub innym réwno rzednym
dokumentem.

Materiaty izolacyjne dostarczone na budowe bez dokumentéw potwierdzajgcych przez producenta ich jako$¢
nie mogg by¢ dopuszczone do stosowania.

Odbior materiatdw izolacyjnych powinien obejmowaé zgodno$¢ z dokumentacjg projektowg oraz
sprawdzenie wiasciwosci technicznych tych materiatéw z wystawionymi atestami wytworcy.

W przypadku zastrzezen co do zgodnosci materiatlu z zaswiadczeniem o jakosci wystawionym przez
producenta — powinien by¢ on zbadany zgodnie z postanowieniami normy panstwowej.

Nie dopuszcza sie stosowania do robdt materiatow izolacyjnych, ktdrych wiasciwosci nie odpowiadajg
wymaganiom przedmiotowych norm.

Nie nalezy stosowac rowniez materiatdw przeterminowanych (po okresie gwarancyjnym).

Wyniki odbiorow materiatow i wyrobdw powinny by¢ kazdorazowo wpisywane do dziennika budowy.

7. Obmiar robét
Jednostka obmiarowg robot jest:
—dla robdt B.02.01.00 — m? pokrytej powierzchni,



—dla robdt B.02.02.00 - m? blachy w rozwinieciu
Tlos¢ robdt okresla sie na podstawie projektu z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez Inzyniera
sprawdzonych w naturze.

8. 0dbior robot
8.1. Odbior podtoza

a) badania podioza nalezy przeprowadza¢ w trakcie odbioru czesciowego, podczas suchej pogody,
przed przystgpieniem do krycia potaci dachowych,
b) sprawdzenie rownosci powierzchni podtoza (deskowania) nalezy przeprowadza¢ za pomocy taty

kontrolnej o dlugosci 2 m lub za pomocg szablonu z podziatkg milimetrowg. Prze$wit miedzy
sprawdzang powierzchnig a tatg nie powinien przekroczy¢é 5 mm.
8.2. Odbior robot pokrywczych
a) Roboty pokrywcze, jako roboty zanikajgce, wymagajg odbioréw czesciowych. Badania w czasie
odbioru czeSciowego nalezy przeprowadzac dla tych robdt, do ktorych dostep pdzniej jest niemozliwy lub
utrudniony.
Odbidr czesciowy powinien obejmowac sprawdzenie:
- podtoza,
- jakosci zastosowanych materiatow,
— doktadnosci wykonania poszczegolnych warstw pokrycia,
- doktadnosci wykonania obrdbek blacharskich i ich potgczenia z pokryciem.
Dokonanie odbioru czesciowego powinno by¢ potwierdzone wpisem do dziennika budowy.
b) badania koncowe pokrycia nalezy przeprowadzac po zakonczeniu robdt, po deszczu.
Podstawe do odbioru robdt pokrywczych stanowig nastepujgce dokumenty:
—dokumentacja techniczna,
—dziennik budowy z zapisem stwierdzajgcym odbidr czeSciowy podioza oraz poszczegdlnych warstw lub
fragmentow pokrycia,
- zapisy dotyczace wykonywania robdt pokrywczych i rodzaju zastosowanych materiatow,
- protokdty odbioru materiatéw i wyrobow.
Odbior koncowy polega na doktadnym sprawdzeniu stanu wykonanego pokrycia i obrébek blacharskich i
potaczenia ich z urzadzeniami odwadniajgcymi, a takze wykonania na pokryciu ewentualnych zabezpieczen
eksploatacyjnych.
8.2.1. Odbidr obrobek blacharskich, rynien powinien obejmowac:

a) sprawdzenie prawidtowosci potaczen poziomych i pionowych,
b) sprawdzenie mocowania elementéw do deskowania lub Scian,
C) sprawdzenie prawidtowosci spadkdw rynien,

d) sprawdzenie szczelnosci pofgczen rur spustowych z wpustami.

Rury spustowe mogg by¢ montowane po sprawdzeniu droznosci przewoddw kanalizacyjnych.

9. Podstawa ptatnosci

Placi sie za ustalong ilo$¢ m? izolacji z wykonaniem podtoza i warstwy wierzchniej.
Placi sie za ustalong ilos¢ ,m” obrébki wg ceny jednostkowej, ktora obejmuije:

- przygotowanie,

—zmontowanie i umocowanie w podtozu, zalutowanie potgczen,

- uporzadkowanie stanowiska pracy.

10. Przepisy zwigzane

PN-69/B-10260 Izolacje bitumiczne. Wymagania i badania przy odbiorze.

PN-B-24620:1998 Lepiki, masy i roztwory asfaltowe stosowane na zimno.

PN-B-27617/A1:1997 Papa asfaltowa na tekturze budowlanej.

PN-B-27620:1998 Papa asfaltowa na welonie z wtokien szklanych.

PN-61/B-10245 Roboty blacharskie budowlane z blachy stalowej ocynkowanej i cynkowe;j.
Wymagania i badania techniczne przy odbiorze.

PN-71/B-10241 Roboty pokrywcze. Krycie dachowka ceramiczng. Wymagania i badania
przy odbiorze.

PN-EN 490:2000 Dachowki i ksztattki dachowe cementowe.

PN-75/B-12029/Az1:1999 Ceramiczne materiaty dekarskie. Dachowki i ggsiory dachowe. Badania.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

B.03.00.00 Instalacje odgromowe

1 Wstep

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z wykonaniem demontazu zwoddw, uchwytéw i przewodéw odprowadzajgcych
instalacji odgromowych na budynkach, a nastepnie ich odtworzeniem z wykorzystaniem nowych i
istniejgcych materiatdw zgodnie z PN-86/E-05003 (obowigzujacej w trakcie budowy instalacji odgromowej
budynkow).

1.2 Zakres stosowania SST

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z: ,Remontem
budynku w ramach zadania:,Wymiana pokrycia dachowego na budynkach o$wiatowych w Smolniku”.

1.3 Zakres robét objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie nowej, zmodernizowanej instalacji odgromowej na dachach poszczegolnych obiektow. Niniejsza
specyfikacja techniczna zwigzana jest z wykonaniem nizej wymienionych robot:

o demontaz istniejgcych zwoddw i przewodow odprowadzajgcych wraz przynaleznymi uchwytami,
. montaz odtworzenie nowych zwoddw, przewoddw odprowadzajgcych i uchwytow

o podtaczenie wykonanej instalacji do istniejgcego uziomu otokowego,

o sporzadzenie protokdtu z pomiardw rezystancji uziemienia (zgodnie z obowigzujgcymi normami

wartos¢ opornosci uziemienia nie moze by¢ wieksza od 30 omdw)
1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi normami oraz przepisami i oznaczaja
wszystkie prace budowlane zwigzane z wykonaniem instalacji odgromowej.
1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w SST ,,Wymagania ogdlne”
Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacje robdt zgodnie z specyfikacjg techniczng, poleceniami
Konserwatora instalacji elektroenergetycznych PMM oraz zgodnie z art. 5, 22, 23 i 28 ustawy Prawo
budowlane, Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych. Tom V Instalacje
elektryczne — Rozdziat 16 ". Arkady, Warszawa 1988.

2 Materialy

2.1 Ogolne wymagania dotyczace materiatlow

Do wykonania instalacji odgromowej mogg by¢ stosowane wyroby producentéw krajowych i zagranicznych.
Wszystkie materiaty uzyte do wykonania instalacji musza posiada¢ aktualne polskie aprobaty techniczne lub
odpowiada¢ Polskim Normom. Wykonawca uzyska przed zastosowaniem wyrobu akceptacje Inspektora
Nadzoru. Odbidr techniczny materiatdw powinien by¢ dokonywany wedtug wymagan i w sposdb okreslony
aktualnymi normami.

2.2 Przewody

Instalacje nalezy wykona¢ z przewoddw stalowych ocynkowanych @ 8mm.

Dostarczone na budowe przewody powinny by¢ proste, czyste od zewnatrz bez widocznych wzerdw i
ubytkéw spowodowanych uszkodzeniami.

Zaciski uchwyty oraz elementy instalacji umieszczone w ziemi powinny mieC atest zastosowania w
budownictwie oznaczonym znakiem CE.

3 Sprzet

3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST ,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robdt, zardbwno w miejscu tych robot, jak tez przy wykonywaniu czynnosci
pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatow.

4 Transport

Przewody, zaciski, bednarka w wigzkach musza by¢ transportowane na samochodach o odpowiedniej
dtugosci. Ksztattki nalezy przewozic w odpowiednich pojemnikach. Podczas transportu, przetadunku i
magazynowania elementdw do instalacji nalezy unikac ich zanieczyszczenia.



5 Wykonanie robot

5.1 Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robét
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty izolacyjne.

5.2 Roboty demontazowe

Demontaz istniejgcej instalacji wykonywany bedzie z catkowitym odzyskiem elementéw do ponownego
montazu. Przed przystgpieniem do remontu dachu i elewacji nalezy zdemontowac¢ instalacje. Elementy
instalacji odgromowej do ponownego zastosowania nalezy ztozy¢é w wyznaczonym przez Inwestora miejscu
na terenie przylegtym do budynku.

5.3 Sposob ukiladania przewodow

W catej instalacji wszelkie zagiecia przewoddéw wykonywane sg tagodnymi tukami o promieniu nie mniejszym
niz 25 cm. Wszystkie potgczenia przewoddw muszg by¢ bardzo starannie wykonane. Najpewniejszym
sposobem potfgczenia jest spawanie przewoddw. Jezeli nie mozna zastosowac spawania, to potgczenia moga
by¢ wykonane za pomocg $rub, przy czym taczone przewody powinny sie styka¢ na dtugosci okoto 10 cm.
Przewody instalacji piorunochronnej w czesci nadziemnej powinny by¢ zabezpieczone przed korozjg przez
ocynkowanie, pominiowane polakierowanie itp. Do wykonania instalacji nie wolno stosowac linek lub pretéw
aluminiowych. Nie wolno tez stosowac linek stalowych, tylko ocynkowane prety stalowe.

5.4 Zaciski probiercze

Zaciski (ztacza krzyzowe) umieszcza sie na kazdym przewodzie uziemiajgcym na wysokosci ujednoliconej w
zakresie 30 + 180 cm nad ziemig. Zaciski stuzg do przeprowadzania okresowych kontrolnych pomiaréw
opornosci  uziomu. Sposob ich wykonania (najczesciej dwie Sruby zaciskowe) musi umozliwi¢ tatwe
odtaczenie przewodu uziemiajgcego od przewodu odprowadzajacego w chwili przeprowadzania pomiarow
opornosci.

5.5 Badania i uruchomienie instalacji

Badanie sprawnosci instalacji nalezy wykona¢ zgodnie z Polskg Normg .WartoS¢ opornosci uziemienia nie
moze by¢ wieksza od 30 omow.

6 Kontrola jakosci robot

Kontrola jakosci robdt zwigzanych z wykonaniem instalacji powinna by¢ przeprowadzona w czasie wszystkich
faz robdt zgodnie z wymaganiami Polskich Norm i ,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robdt
budowlano—montazowych .Lenartowicz R., Boczkowski A., Wybranska I.: Warunki Techniczne Wykonania i
Odbioru Robdt Budowlanych. Cze$¢ D: Roboty instalacyjne. Zeszyt 2:Instalacje elektryczne i piorunochronie
w budynkach uzytecznosci publicznej. Warszawa, ITB2004. [6] Markiewicz H.: Instalacje elektryczne.
Wydanie V. Warszawa, WNT 2003.

Kazda dostarczona partia materiatdw powinna by¢ zaopatrzona w $wiadectwo kontroli jakosci producenta.
Wyniki przeprowadzonych badan nalezy uzna¢ za dodatnie, jezeli wszystkie wymagania dla danej fazy robot
zostaty spetnione. Jesli ktdrekolwiek z wymagan nie zostato spetnione, nalezy dang faze robdt uznaé za
niezgodng z wymaganiami normy i po dokonaniu poprawek przeprowadzi¢ badanie ponownie.

7 Odbior roboét

Po przeprowadzeniu pomiaréw opornosci instalacji przewidzianych dla danego rodzaju robdt nalezy dokonaé
koricowego odbioru technicznego instalacji.

Przy odbiorze koncowym powinny by¢ dostarczone nastepujace dokumenty:

. dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych materiatdw (Swiadectwa jakosci wydane przez
dostawcow materiatdw),

. protokoty wszystkich odbioréw technicznych czesciowych,

. protokoty badan.

8 Przedmiar roboét

Ogdlne zasady przedmiaru robdt podano w SST ,Wymagania ogolne”.

9  Warunki ptatnosci
Zgodnie z zawartg umowg o wykonanie robot.

10 Przepisy zwigzane

Lenartowicz R., Boczkowski A., Wybranska I Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot

Budowlanych. Cze$¢ D: Roboty instalacyjne. Zeszyt 2: Instalacje elektryczne i piorunochronne w budynkach
uzytecznosci publicznej. Warszawa, ITB 2004 .



