D - 01.02.02

USUNIECIE WARSTWY HUMUSU

PRZEBUDOWA (MODERNIZACJA) DROGI GMINNEJ NR 210703W DZBADZ - MROCZKI
KAWKI



1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

Specyfikacja techniczna D.01.02.02 ,Zcie humusu i darniny” odnosiesdo wykonania i
odbioru robot zwjzanych z zdjciem humusu i darniny, ktére zosganmykonane w ramach zadania:
przeludowa modernizacja drogi gminnej NR 210703W DZBDZ-MROCZKI KAWKI
1.2. Zakres stosowania STWIORB
1.2.1. Jako cx¢ Dokumentow Kontraktowych STWIORB nale odczytyw& i rozumie€ w
zlecaniu i wykonaniu robot opisanych w podpunkcie 1
1.2.2. Wszdzie w ranych rozdziatach Specyfikacji czyniong sdniesienia do norm krajowych,
ktore napisaneasi winy by¢ interpretowane przez Wykonawcow wzyku polskim. Normy te
winny by uwazane za integraln czs¢ tychze i odczytywane w powkaniu z Dokumentagj
Projektows i Specyfikacy jak gdyby byly w nich powielone. Uvta st Wykonawe za w petni
zaznajomionego z ich teig i wymaganiami. Najnowsze wydanie norm, ktoreagks nie paniej
niz na 28 dni przed dazamkngcia przetargu gdzie mi€ zastosowanie o ile nie wskazano inaczej.

1.3. Zakres robot obgtych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia robot aganych ze
zdjeciem warstwy humusu i/lub darniny, wykonywanychamach rob6t przygotowawczych.
1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okienia podstawoweagszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w STWIORB D-M.00.00.Mymagania ogolne”
1.5. Ogodlne wymagania dotycrce rob6t
Ogolne wymagania dotygee robot podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagargaloe”

2. MATERIALY
Nie wysepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycyce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”
3.2. Sprat do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania robot zwzanych ze zdriem warstwy humusu lub/i darniny nie nagt®j st do
powtornego @ycia naley stosowa:

- rowniarki,

- spycharki,

- topaty, szpadle i inny spgz do rcznego wykonywania robot ziemnych - w miejscaclhzigd
prawidtowe wykonanie robot sgitem zmechanizowanym nie jest e,

- koparki i samochody samowytadowcze - w przypaditansportu na odlegié wymagajca
zastosowania takiego spta.

Do wykonania robot zwzanych ze zdciem warstwy darniny nadgjej se do powtornego iycia,
nalezy stosow@a

- naze do cgcia darniny wedtug zasad oklenych w p. 5.3,

- fopaty i szpadle.

4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagagolne”
4.2. Transport humusu i darniny



Humus naley przemieszcza z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo pozéw
transportem samochodowym. Wylnodka transportu zatg od odlegtdci, warunkow lokalnych i
przeznaczenia humusu.

Darnire nalezy przewozé transportem samochodowym. W przypadku darniny zoaezonej do
powtornego zastosowania, powinna ona tognsportowana w sposob nie powedyjuszkodza.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w STWIORB D&M0.00 ,Wymagania ogolne”
Teren pod budow drogi w pasie robot ziemnych, w miejscach dokopgow innych miejscach
wskazanych w dokumentacji projektowej powinier bgzyszczony z humusu i/lub darniny.
5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna byzdjgta z przeznaczeniem do gpoejszego uycia przy
umacnianiu skarp, zaktadaniu trawnikéw, sadzenzewri krzewow oraz do innych czynito
okreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowansdmiaru humusu powinno by
wykonane zgodnie ze wskazaniamiyniera.
Humus nalgy zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spgshaWV
wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nié jestarczajce dla prawidtowego
wykonania robot, wzgbnie moze stanowizagraenie dla bezpiecastwa robot (zmienna grubko
warstwy humusu,gsiedztwo budowli), naley dodatkowo stosowareczne wykonanie robot, jako
uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie. Warstwmusu naley zdja¢ z powierzchni
calego pasa robot ziemnych oraz w innych miejscieglonych w dokumentacji projektowej lub
wskazanych przez hyniera. Grubé& zdejmowanej warstwy humusu (zat@ od gtbokasci jego
zalegania, wysok@i nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budovpg ftowinna
by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, $SDRB lub wskazana przez dyniera,
wedtug faktycznego stanu wgpbwania. Stan faktycznyetizie stanowit podstagvdo rozliczenia
czynnaci zwigzanych ze zdgiem warstwy humusu. Zgly humus nalgy skiadowgé w
regularnych pryzmach. Miejsca skladowania humusuimay by przez Wykonawe tak dobrane,
aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeragakze najalzaniem przez pojazdy. Nie
naleey zdejmowa humusu w czasie intensywnych opadow i bémmnio po nich, aby uniki
zanieczyszczenia ghrlub innym gruntem nieorganicznym.
5.3. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w offsie pasa przeznaczonego pod bugltnasy drogowej jest
pokryta darnig przeznaczan do umocnienia skarp, dargimalery zdjg¢ w sposob, ktory nie
spowoduje jej uszkodad przechowywa w odpowiednich warunkach do czasu wykorzystania.
Wysokie trawy powinny by skoszone przed zgjiem darniny. Darnig nalezy ciag¢ w regularne,
prostolgtne pasy o szerokol okoto 0,30 metra lub w kwadraty o disgoboku okoto 0,30 metra.
Gruba¢ darniny powinna wynoéiod 0,05 do 0,10 metra.
Nalezy dazy¢ do jak najszybszegozycia pozyskanej darniny. dai darnina przed powtornym
wykorzystaniem musi ldysktadowana, to zalecagej roztazenie na gruncie rodzimym. zkdi brak
miejsca na takie roztozenie darniny, to aglea magazynowaw regularnych pryzmach. W porze
rozwoju ralin darnire nalery skladow& w warstwach traw do dotu. W pozostatym okresie
darnire nalery sktadow& warstwami na przemian travdo gory i travg do dotu. Czas skladowania
darniny przed wbudowaniem nie powinien przekraczatygodni. Darnig nie nadajca si¢ do
powtornego wykorzystania nakeusuré¢ mechanicznie, z zastosowaniem rowniarek lub speéha
I przewiez¢ na miejsce wskazane w STWIORB lub przezyinera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot



Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagangolme”

6.2. Kontrola usuniecia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakai robot polega na wizualnej ocenie kompl&tousungcia humusu lubfi
darniny.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWIORB D-MO®O ,Wymagania ogolne”
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) zgdej warstwy humusu lub/i darniny.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w STWIORB D-MI0O®MO ,Wymagania ogolne”

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w STWIORB DMU.00.00.00 ,Wymagania
0golne”

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m2 wykonania robo6t obejmuije:

- opracowanie Projektu Technologii i Organizacjibi@g Programu Zapewnienie J&kbi
uzyskanie akceptaciji fiyniera,

- wykonanie wszystkich elementow wynikeych z opracowaWykonawcy,

- zapewnienie niezlolnych czynnikow produkciji,

- roboty przygotowawcze,

- zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy w&délrogi lub odwiezieniem na odktad,
- zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowanjej w regularnych pryzmach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wysepuja.

Uwaga:

Wszelkie roboty ujte w STWIORB nalgy wykona zgodnie z DokumentagjProjektova w
oparciu o aktualnie obowzujgce normy i przepisy.



