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1. WSTEP
Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru
Robot (STWiIOR) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot w
zakresie robdt zapewniajacych przejezdnos¢ drég na terenie Nadles$nictwa
Miedzychod w 2024 r. W ramach przedmiotowej STWiOR opisano specyfike
wykonywania robot oraz opis wymagan jakosciowych oraz odbiorowych.

W ramach robot zapewniajacych przejezdnos$¢ drog na terenie
Nadles$nictwa Miedzychdd przewidziano wykonanie ponizszych robot:

» Naprawy istniejagcych drog wykonywane mechanicznie - profilowanie
nawierzchni wraz z uzyskaniem odpowiednich spadkéw poprzecznych
(m?) ;

» Naprawy istniejagcych drég wykonywane mechanicznie - zageszczanie
przy wilgotnosci optymalnej(m?)

Zakres robot wraz z wyszczegblnieniem poszczegolnych prac zwigzanych
z utrzymaniem 1 zapewniajacych przejezdno$¢ drog lesnych na terenie
Nadle$nictwa Miedzychdéd przedstawiony jest w tabelarycznym zestawieniu
zbiorczym odcinkow zalagczonym do niniejszej STWiIOR.  Odcinki drog
wymagajacych naprawy, zabiegéw konserwacyjnych oraz utrzymaniowych
zostaly wyznaczone w terenie przez wlasciwego terytorialnie Le$niczego przy
udziale przedstawiciela Nadle$nictwa.

Lokalizacje droég zaznaczono na pogladowych mapkach sytuacyjnych
zalaczonych do SWZ. Zamawiajacy zastrzega sobie, na etapie realizacji
przedmiotu zamowienia, prawo do zmiany lokalizacji planowanych drog do
rOwnania oraz zmniejszenia rozmiaru prac, w przypadku zaistnienia
okolicznosci uzasadnionych gospodarczym interesem Zamawiajgcego, a takze
w przypadku wystgpienia innych waznych przyczyn, w szczego6lnosci: przyczyn
przyrodniczych, okoliczno$ci wywotanych przez kleski zywiotowe 1 katastrofy
naturalne. Wyzej wymienione zmniejszenie rozmiaru prac, w stosunku do
zakresu okreslonego w SWZ, nie bedzie skutkowa¢ zmiang umowy ani nie
stanowi niewykonania lub nienalezytego wykonania zobowigzania, a w zwigzku
z tym nie jest podstawg do podnoszenia jakichkolwiek roszczen w stosunku do
Zamawiajacego. Zmniejszenie to moze dotyczy¢ maksymalnie 30% iloSci
przewidzianej dla kazdej pozycji przedmiaru robot.
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Zakres stosowania STWiOR

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot stosowana jest jako
dokument kontraktowy opisujacy sposoéb wykonania i odbioru robdt na drogach
lesnych gruntowych, zwirowych, z kruszyw naturalnych nieulepszonych
1 ulepszonych ktore wulegly deformacji, skoleinowaniu, zapadnigciu
1 zniszczeniu. Znaczna czg¢SC jest poprzerastana w znacznym stopniu system
korzeniowym. Czg¢$¢ drog z uwagi na przedmiotowe zjawiska stracita
mozliwos¢ przejazdu lub jest on w znaczgcym stopniu utrudniony.

Zakres robot objetych STWiOR

W zakres robdt objetych niniejszym STWiOR wchodza wszelkie prace
zwigzane z profilowaniem nawierzchni ( poprzez nadanie wiasciwych spadkow
poprzecznych) wraz z jej zaggszczeniem 1 miejscowym odwodnieniem jesli
konieczne.

Stan istniejacy

Odcinki drog objetych opracowaniem usytuowane sg na terenie lesnym.
Istniejace drogi lesne posiadajg nawierzchni¢ gruntowa, zwirowa, nieulepszona,
miejscami utwardzong, zdeformowang, o aktualnej szeroko$ci okoto 3,0-4,0 m.
Nawierzchni¢ wymagajaca przeprofilowania, zageszczenia, miejSCOWegO
uzupetnienia poprzez przemieszczenie mas ziemnych. Istniejace drogi posiadaja
zawyzone pobocza gruntowe. Odprowadzenie wod opadowych powinno
odbywa si¢ powierzchniowo w teren. Niestety, w zwigzku z licznymi
deformacjami, wybojami, przerastajagcymi korzeniami,  powstaja liczne
zastoiska wody, ktore w sposob destrukcyjny wplywaja na nawierzchnie
istniejgcych drég. Skrzyzowania z istniejgcymi drogami s3 skrzyzowaniami
zwyktymi.

2. MATERIALY

Woda do uzyskania wilgotnosci optymalnej do wszystkich asortymentow
robot.

3. SPRZET
Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot powinien posiada¢ mozliwos¢
korzystania z nastepujacego sprzetu:
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- koparki lub koparko-tadowarki samojezdne;;

- walcow statycznych 1/lub dynamicznych o masie nie mniejszej niz 8 ton do
zageszczania,

- rowniarki samojezdne;j

- beczkowozdw lub wozdw asenizacyjnych do uzyskania wilgotnos$ci
optymalnej mieszanki;

- sprzetu pomiarowego do czynnosci kontrolnych.

4. TRANSPORT

Transport nie moze odbywacé si¢ w sposob powodujacy niszczenie drog
lesnych. Stwierdzone uszkodzenia Wykonawca rob6t bedzie zobowigzany do
przywrdcenia do stanu pierwotnego droég uzywanych do celéw transportowych.
Trasy ruchu technologicznego Wykonawca uzgodni z Zamawiajagcym oraz
odpowiednimi zarzgdcami drogi.

Wykonawca dokona inwentaryzacji drog z ktorych korzysta¢ bedzie w celach
transportowych wczesniej uzgodnionych z Zamawiajagcym w celu uniknigcia
ewentualnych roszczen.

5. WYKONANIE ROBOT

a) Odcinek drogi podlegajacy rownaniu wraz z walowaniem nalezy
wykona¢ tego samego dnia, aby zachowac przepustowos¢ drogi.

b) Pierwszy przejazd réwniarki dokonuje obrysu drogi nadajac jej szerokos¢
oraz dtugo$¢ planowanego odcinka drogi.

c¢) Urobek powstaty podczas nadawania profilu powinien by¢ kierowany do
srodka osi drogi po to, aby podnie$¢ 0§ drogi w stosunku do pobocza —
nie nalezy podczas watowania odrzuca¢ urobku poza o$ drogi.

d) Po kazdorazowym przejezdzie rowniarki nalezy zagesci¢ grunt formujac
korong drogi za pomoca walca.

e) Po zageszczeniu czynno$¢ rownania na danym odcinku nalezy powtorzy¢.
Przy drugim przejezdzie pracuje si¢ gruntem z pierwszego przejazdu.
Nalezy nagarna¢ grunt w miejsca drogi, w ktorych brakuje ziemi.

f) Nalezy pamigtac, ze po kazdorazowym przejezdzie rowniarki nalezy
przejechac¢ walcem w celu zageszczenia nasypanego zageszczenia.

g) Czynnosci opisane powyzej tj. przejazd rowniarkg i walcem nalezy
powtdrzy¢ minimum 4 razy. Jezeli nadal profilowana droga nie spetnia
wymaganych warunkéw, profilowanie 1 walowanie nalezy powtorzy¢.

h) W miejscach duzego obnizenia terenu, celem prawidtowego odwodnienia
drog, konieczne bedzie wykonanie tak zwanych dotow chionnych o
wymiarach okoto 100 cm x 100cm o glgbokosci do 100 cm w ilosci
srednio 2 szt. na 1 km drogi.
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6. WARUNKI TECHNICZNE ODBIORU

Szerokos¢ odcinka podlegajacego rownaniu wraz z watowaniem

Szerokos¢ rownanej nawierzchni ma by¢ dostosowana do aktualne;j
szeroko$ci drogi z zastrzezeniem, Ze nie moze przekroczy¢ maksymalnej
szerokos$ci wskazanej w zatgczniki nr 1 do STWiOR. W uzasadnionych
przypadkach 1 po wcze$niejszym uzgodnieniu i wyrazeniu zgody przez
zamawiajacego maksymalna szeroko$¢ rownanej nawierzchni moze zostaé
przekroczona.

Podczas odbioru robdét beda dokonane pomiary szerokosci odcinka drogi
wspolnie z przedstawicielem Zamawiajacego co 300 mb drogi podczas objazdu
samochodem. Odlegto$¢ pomiedzy pomiarami i tagczna dtugos¢ drogi zgodnie ze
wskazaniem licznika samochodowego - przebiegu dziennego. Powierzchnia
catego odcinka drogi bedzie stanowigc iloczyn $redniej szerokosci 1 dtugosci
odcinka drogi wyréwnanej i uwatowane;.

Sprawdzenie odwodnienia

Wykonanie odpowiedniego spadku (3-5 %) umozliwi odpowiednie odwodnienie
drogi. Pomiary kontrolne spadkow poprzecznych be¢da poddane kontroli
wizualnej podczas objazdu z przedstawicielem Zamawiajacego

7. OBMIAR ROBOT
7. 1 Jednostka obmiarowa
e Jednostkg obmiarowa naprawy istniejgcych drog wykonywane
mechanicznie — profilowanie z oczyszczeniem z systemow korzeniowych
wraz z zageszczaniem wykonane zgodnie z opisem w STWiOR oraz
opisem jednostki przedmiarowej jest (m2);

8. ODBIOR ROBOT

Zamawiajacy przewiduje odbiory czesciowe po zgloszeniu przez wykonawce
gotowosci do odbioru.

Roboty uznaje si¢ za zgodne z wymaganiami Inwestora jezeli wszystkie
pomiary 1 badania, o ktorych jest mowa w Specyfikacji Technicznej Wykonania
1 Odbioru Robot z zachowaniem parametrow wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
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Podstawa platnosci jest protokét odbioru robot podpisany przez strony
zawierajacy 1los$¢ jednostek obmiarowych oraz potwierdzajacy jakos$¢ robot.

10. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Cena wykonania poszczegolnych robot obejmuje:

Prace pomiarowe 1 roboty przygotowawcze

Oznakowanie robot

Przygotowanie podtoza

Wykonanie odwodnienia czasowego i docelowego

Wykonanie wszystkich transport, zaladunek, roztadunek, dostarczenie
sprzetu

Przeprowadzenie pomiarow 1 sprawdzen wymaganych w niniejszej
STWiOR

v Wykonanie obmiaru robot.

ASENENENEN

<

Cena wykonania rob6t okreslonych niniejszg STWiOR obejmuje:

- roboty tymczasowe, ktore sg potrzebne do wykonania robot podstawowych,
ale nie sg przekazywane Zamawiajagcemu 1 s3 usuwane po wykonaniu robot
podstawowych;

- prace towarzyszace, ktore sg niezbedne do wykonania robot podstawowych,
niezaliczane do robot tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

11. PRZEPISY ZWIAZANE

A. Wytyczne zamawiajagcego, wskazanie miejsc 1 metody wykonania pracy
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Tabelaryczne zestawienie odcinkéw drog podlegajacych naprawie w celu zapewnienia przejezdnosci drog na terenie
Nadles$nictwa Migdzychod

maksymalna
Numer drogi | szerokos¢ Dtugosc¢ drogiw
Lp LeSnictwo w DSD drogiwm mb
1 Sowia Goéra 0
. 21 2500
2 Kraniec
24 4 1700
3 Leszczyny 0
50 4 1600
. 53 4 800
4 Kamien
54 4 3800
55 4 3600
5 Mokrzec 0
85 4 900
119 4 400
6 Przedlesie 116 4 1200
137 4 300
140 4 1700
31 4 360
33 4 1800
7 Zmijowiec 32 4 2350
34 4 900
39 4 2150
. 36 4 800
8 Krobielewko
27 4 2700
L 95 4 2400
9 Nadziejewki
78 4 1050
103 4 2000
104 4 500
10 Kolno
146 4 1200
151 4 1100
126 4 1500
11 Muchocin 127 4 1050
129 4 1700
) 132 4 1800
12 Goraj
136 4 1800
162 4 2000
163 4 650
164 4 350
i 172 4 2650
13 Gorzyn
174 4 1550
176 4 420
178 4 500
182 4 550
161 4 1050
) 175 4 1950
14 Lubikowo
159 4 1700
157 4 1300
Razem 60330
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