SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
B.01
ROBOTY ROZBIORKOWE
CPV - 45111300-1

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowe] specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania
dotyczace wykonania i1 odbioru robot zwigzanych z wykonaniem prac rozbiorkowych i
demontazowych dla projektu p.t. ,,Projekt techniczno-wykonawczy budowy nowego boiska
wielofunkcyjnego wraz z zadaszeniem o stalej konstrukcji przy Szkole Podstawowej w Wygodzie”.

1.2. Zakres stosowania OST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
1 realizacji robot jak wt.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem prac rozbiérkowych i demontazowych w budynku szkoly podstawowe;.
Zakres prac rozbidorkowych 1 demontazowych:
- rozbidrka nawierzchni boiska do koszykowki wraz z koszami,
- rozbiorka istniejgcej kotlowni
- rozbidrka sieci wodociagowe;j 1 kanalizacyjnej

1.4. OkreSlenia podstawowe

Stosowane okres$lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi polskimi normami oraz
definicjami podanymi w OST pkt. 1.4

Roboty rozbiérkowe — roboty budowlane majace na celu demontaz elementow wchodzacych
w sktad istniejacego obiektu budowlanego.

Odpady — kazda substancja lub przedmiot, ktérych posiadacz pozbywa si¢, zamierza pozby¢
lub do ich pozbycia jest obowigzany.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w OST pkt 1.5

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt, ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, SST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru.
2. MATERIALY

Brak
3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST pkt 3.



3.2 Sprzet do wykonania prac rozbiorkowych i demontazowych

Roboty rozbidrkowe, zwigzane z demontazem stolarki, wykuciem otworéw w $cianach:

a) mioto-wiertarki,

b) mioty,

c¢) koparko-tadowarki

d) sprzet do wywozu,

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na §rodowisko i jako$¢ wykonywanych robot.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w OST pkt 4.
4.2 Transport materialow z rozbidrek i demontazu

Transport materiatlow z rozbidrek i demontazu bedzie si¢ odbywac¢ samowytadowczymi lub
skrzyniowymi $rodkami transportu.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spelnia¢ wymagania przepisow ruchu
drogowego tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robdt rozbidrkowych nalezy:

— miejsce prac oznakowac¢ zgodnie z wymogami BHP,

— zapozna¢ pracownikow z programem rozbiorki i poinstruowac o bezpiecznym sposobie jej
wykonania.

5.3. Zabezpieczenie miejsca prac

Przed przystapieniem do robdt rozbiérkowych, Wykonawca winien zabezpieczy¢ miejsce prac
w sposob uniemozliwiajacy przedostanie si¢ 0oséb nieupowaznionych w obreb prac rozbidrkowych i
oznakowa¢ tablicami ostrzegawczymi. Wykonawca odpowiada za bezpieczenstwo dobr i osob.
Odpowiada tez za utrzymanie czystosci oraz za pyly zanieczyszczajace sSrodowisko.

5.4. Roboty rozbiorkowe

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r.
(Dz. U. Nr 47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych. Na czas prowadzenia prac rozbiorkowych nalezy przygotowaé tymczasowe
stanowisko gruzu oraz innych materiatow. Materialy z rozbiorki powinny by¢ sktadowane w
miejscu  wyrownanym do poziomu. Gromadzenie gruzu na stropach, balkonach, klatkach
schodowych 1 innych konstrukcyjnych czeéciach obiektu jest zabronione. Materiaty pylace i inne,

2



ktére moze rozwiewac wiatr nalezy przykry¢ plandekami lub siatka. Przy sktadowaniu materiatéw z
rozbidrki odlegto$¢ stosow nie powinna by¢ mniejsza niz:

—0,75m — od ogrodzenia i zabudowan,

—5,00m — od statego stanowiska pracy.

Migdzy stosami, pryzmami lub pojedynczymi elementami nalezy pozostawi¢ przejscia o
szerokos$ci co najmniej 1 m oraz przejazdy o szerokosci odpowiadajacej gabarytowi naladowanych
srodkow transportowych i powigkszonej: — 2m przy ruchu jednokierunkowym i o 3 m przy ruchu
dwukierunkowym $rodkow poruszanych sitg mechaniczna,

5.5. Wywoz gruzu i innych elementéw pochodzacych z rozbiorki

Gruz 1 inne elementy pochodzace z rozbidrek beda wywozone w miar¢ postgpowania robot
rozbiorkowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w OST  pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robot rozbiorkowych

Kontroli podlega:

a) ocena stanu nadprozy otworéw drzwiowych

b) ocena stanu posadzek po demontazu oktadzin ceramicznych,

¢) ocena stanu powierzchni §cian po demontazu suchych tynkéw i oktadzin ceramicznych,

b) zabezpieczenie przewodow, kabli, rur instalacyjnych itp. napotkanych w obrgbie
prowadzenia prac demontazowych i1 rozbiérkowych,

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogo6lne zasady obmiaru robot podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m2, m3, szt, kpl.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogo6lne zasady odbioru robot podano w OST pkt 8.

Wszystkie roboty podlegaja zasadom odbioru robdt zanikajacych. Celem odbioru jest
protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 wartosci.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06 lutego 2003r w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pacy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz.U. Nr. 47 poz., 401 z dnia 19.03.2003)
— Obwieszczenia Ministra Gospodarki Pracy 1 Polityki Spolecznej z dnia 28 sierpnia 2003r w

3



sprawie ogloszenia jednolitego tekstu Rozporzadzenia Ministra Pracy i Polityki Socjalnej w sprawie
ogolnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz.U.nr 169, poz.1650 z dnia 29.09.2003r

— Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 30 pazdziernika 2002r w sprawie minimalnych
wymagan dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy w zakresie uzytkowania maszyn przez
pracownikow podczas pracy (Dz.UNr 2002 nr 191 poz.1596) z pdzniejszymi zmianami
Rozporzadzenie Ministra Gospodarki,Pracy i Polityki Spolecznej z dnia 30 wrzesnia 2003r
zmieniajace rozporzadzenie w sprawie minimalnych wymagan dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy w zakresie uzytkowania przez pracownikow maszyn podczas pracy (Dz.U.Nr. 178
p0z.1745 z dnia 16.10.2003r)

— Rozporzadzenie Ministrow Pracy 1 Opieki Spotecznej oraz Zdrowia z dnia 1 kwietnia 1953r w
sprawie bezpieczenstwa 1 higieny pracy pracownikéw zatrudnionych przy recznym dzwiganiu i
przenoszeniu ci¢zarow.

- Rozporzadzenie MGPiB z 15-12-1994 w sprawie warunkow 1 trybu postgpowania przy robotach
rozbidrkowych niezuzytkowanych, zniszczonych lub nie wykonczonych obiektéw budowlanych ...
(Dz.U. Nr 10, poz. 47 z 1995)

- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. - Prawo ochrony srodowiska (2001.62.627)

- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. o odpadach (2001.62.628)

- Ustawa z dnia 27 lipca 2001r. o wprowadzeniu ustawy - Prawo ochrony $rodowiska, ustawy o
odpadach oraz o zmianie niektorych ustaw (2001.100.1085)

- Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 27 wrzesnia 2001r. w sprawie katalogu odpadow
(Dz.U.Nr 112,p0z.1206)

- Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 11 grudnia 2001r. w sprawie rodzajow odpadow, lub
ich ilosci, dla ktorych nie ma obowigzku prowadzenia ewidencji odpadow, oraz kategorii matych 1
$rednich przedsiebiorstw, ktore moga prowadzi¢ uproszczona ewidencje odpadow (2001.152.1735)
- Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 11 grudnia 2001r. w sprawie wzoréw dokumentéw
stosowanych na potrzeby ewidencji odpadow (2001.152.1736)



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
B.02
ROBOTY W ZAKRESIE PRZYGOTOWANIA TERENU POD BUDOWE I ROBOTY
ZIEMNE
CPV -45111200-0

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem prac ziemnych dla projektu p.t.
»Projekt techniczno-wykonawczy budowy nowego boiska wielofunkcyjnego wraz z zadaszeniem o
statej konstrukcji przy Szkole Podstawowej w Wygodzie”.

1.2. Zakres stosowania OST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot jak wt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z

wykonaniem prac ziemnych.
Zakres prac ziemnych:

- wykopy pod fundamenty,

- wykopy pod montaz sieci sanitarnych.

- wykopy pod wykonanie sieci elektrycznych

- wykopy pod nawierzchnie¢ z kostki brukowej betonowe;,

- wykonanie podsypek piaskowych

- obsypki i zasypki

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okres$lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi polskimi normami oraz
definicjami podanymi w OST pkt. 1.4

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w OST pkt 1.5
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt, ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, SST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

Do wykonywania podsypki, zasypki oraz wymiany gruntéw (w przypadku zaistnienia takiej
konieczno$ci) mozna stosowac tylko grunty niespoiste okreslone w projekcie lub o nastgpujacych
wlasciwosciach:
— dobrej zageszczalno$ci, o wskazniku réznoziarnisto$ci ,,U” nie mniejszym niz 4 (zwiry) lub
5 (pospoiki i piaski),
— - dobrej wodoprzepuszczalnosci, o wspotczynniku wodoprzepuszczalnosci ,,k” nie mniejsze;j
niz 8 (m/dobg).



3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST pkt 3.

3.2 Sprzet do wykonania prac rozbiorkowych i demontazowych

Roboty ziemne:

a) koparki,

b) samochody samowytadowcze,

c) szpadle,

d) zageszczarki.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na §rodowisko i jako$¢ wykonywanych robot.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w OST pkt 4.
4.2 Transport materialow z wykopow

Transport urobku z wykopow, oraz pospoiki i piasku do zasypek i podsypek bedzie si¢
odbywa¢ samowytadowczymi lub skrzyniowymi §rodkami transportu.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spelnia¢ wymagania przepisOw ruchu
drogowego tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robdt ziemnych nalezy:

— miejsce prac oznakowac¢ zgodnie z wymogami BHP,

— zapozna¢ pracownikow z zakresem prac ziemnych 1 poinstruowac o bezpiecznym sposobie
ich wykonania.
5.3. Zabezpieczenie miejsca prac

Przed przystgpieniem do robot ziemnych, Wykonawca winien zabezpieczy¢ miejsce prac w
sposob uniemozliwiajacy przedostanie si¢ osob nieupowaznionych w obreb prac 1 oznakowad

tablicami ostrzegawczymi. Wykonawca odpowiada za bezpieczenstwo dobr i oséb. Odpowiada tez
za utrzymanie czystosci oraz za pyly zanieczyszczajace srodowisko.



5.4. Zdjecie humusu

Wykonawca przed rozpoczgciem do prac ziemnych istniejacg roslinnos¢ (w przypadkach
regulowanych przepisami Ochrony Srodowiska po uzyskaniu zezwolen uprawomocnionych
Urzgdow) 1 gérng warstwe gruntu (humus) ztozy oddzielnie w celu ponownego wykorzystania w
miejscu wyznaczonym przez Inzyniera

Humus przeznaczony do zdje¢cia nalezy zgarnia¢ warstwami na odktad, a nastepnie fadowac
koparka na $rodki transportu (bez zanieczyszczen).

Sktadowanie powinno nastgpowa¢ w hatdach nie wyzszych niz 2 m.

Humus przeznaczony do wywozu nalezy transportowa¢ samochodami, wywrotkami z
zabezpieczeniem fadunku plandekami na sktadowisko.

Humusu nie nalezy zdejmowa¢ w czasie intensywnych opadow i bezposrednio po nich, aby
unikna¢ zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.

5.5. Wykopy

Wykonawca przed rozpoczeciem robot dokona ponownej weryfikacji potozenia kabli,
instalacji 1 innych struktur podziemnych.

Przed rozpoczgciem i w trakcie wykonywania wykopdéw nalezy wykonywa¢ pomiary
geodezyjne zwigzane z:

—wyznaczeniem osi i ustawieniem kotkow kierunkowych,

—ustawieniem taw wysoko$ciowych i reperow pomocniczych,

—wyznaczeniem krawedzi i zataman wykopow,

—niwelacjg kontrolng rob6t ziemnych 1 dna wykopu,

—pomiarem nachylenia skarp wykopu.

Nie wolno dopusci¢ do zalania wykopow wodami opadowymi i uplastycznienia si¢ gruntow
gliniastych. Zaleca si¢ prowadzenie robot ziemnych w okresie o spodziewanych najmniejszych
opadach atmosferycznych. Czas wykonywania rob6t budowlanych w wykopach sprowadzic¢
organizacyjnie do minimum, a po ich zakonczeniu wykopy wypetni¢ gruntem.

5.6. Podsypki i zasypki

Wykonawca moze przystapi¢ do uktadania podsypek 1 warstw filtracyjnych po uzyskaniu
zezwolenia Inzyniera, potwierdzonego wpisem do dziennika budowy.

Warunki wykonania podktadu pod nawierzchnie:
- Uktadanie podktadu powinno nastgpic¢ bezposrednio po zakonczeniu prac w wykopie.
- Przed rozpoczgciem zasypywania dno wykopu powinno by¢ oczyszczone z odpadkéw materialow
budowlanych.
- Uktadanie podsypek nalezy prowadzi¢ na catej powierzchni wykopu, rOwnomiernie warstwami
grubosci zgodnej z projektem technicznym.
- Wskaznik zageszczenia podktadu wg dokumentacji technicznej lecz nie mniejszy od 1s=0,9 wg
proby normalnej Proctora.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST  pkt 6.
6.2. Zdjecie warstwy humusu
Kontroli podlega w szczegdlnosci zgodno$¢ wykonania robot z rysunkami, w zakresie:
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- powierzchni zdjgcia humusu,
- grubosci zdjetej] warstwy humusu,
- prawidlowosci spryzmowania humusu.

6.3. Wykopy

Sprawdzenie i kontrola w czasie wykonywania rob6t oraz po ich zakonczeniu powinny
obejmowac:
- zgodno$¢ wykonania robot z dokumentacja,
- sprawdzenie rzednych dna wykopu,
- prawidlowo$¢ wytyczenia robot w terenie,
- przygotowanie terenu,
- rodzaj 1 stan gruntu w podiozu,
- czy zostala zapewniona stateczno$¢ skarp,
- zabezpieczenie i odwodnienie wykopow.

6.4 Wykonanie podkladow, i zasypki

Sprawdzeniu podlega:
- przygotowanie podloza,
- materiat uzyty na podktad,
- grubos¢ 1 rtownomierno$¢ warstw podktadu,
- sposob 1 jako$¢ zageszczenia.
Przy sprawdzaniu jako$ci wykonania zasypek konstrukcyjnych i nasypoéw szczegdlng uwage
nalezy zwrdéci€ na:
- badania przydatnosci gruntow przeznaczonych na zasypke 1 nasypy
- badania zaggszczenia wykonywanej zasypki i nasypow

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarow3 jest:
- Dla zdjecia warstwy humusu jednostka obmiarowa jest — m?
- Dla wykonania wykopow jednostkg obmiarowg jest — m®
- Dla wykonania podktadéw 1 nasypdéw jednostka obmiarow3q jest — m

- Dla wykonania zasypek jednostkg obmiarowa jest — m?
- Dla transportu gruntu jednostkg obmiarowg jest — m?

3

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogo6lne zasady odbioru robot podano w OST pkt 8.

Wszystkie roboty podlegaja zasadom odbioru robdt zanikajacych. Celem odbioru jest
protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 wartosci.



9. PRZEPISY ZWIAZANE

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06 lutego 2003r w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pacy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz.U. Nr. 47 poz., 401 z dnia 19.03.2003)
— Obwieszczenia Ministra Gospodarki Pracy 1 Polityki Spotecznej z dnia 28 sierpnia 2003r w
sprawie ogloszenia jednolitego tekstu Rozporzadzenia Ministra Pracy i Polityki Socjalnej w sprawie
ogolnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz.U.nr 169, poz.1650 z dnia 29.09.2003r

— Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 30 pazdziernika 2002r w sprawie minimalnych
wymagan dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy w zakresie uzytkowania maszyn przez
pracownikow podczas pracy (Dz.UNr 2002 nr 191 poz.1596) z pdzniejszymi zmianami
Rozporzadzenie Ministra Gospodarki,Pracy i Polityki Spolecznej z dnia 30 wrzesnia 2003r
zmieniajace rozporzadzenie w sprawie minimalnych wymagan dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy w zakresie uzytkowania przez pracownikow maszyn podczas pracy (Dz.U.Nr. 178
p0z.1745 z dnia 16.10.2003r)

— Rozporzadzenie Ministrow Pracy 1 Opieki Spotecznej oraz Zdrowia z dnia 1 kwietnia 1953r w
sprawie bezpieczenstwa 1 higieny pracy pracownikéw zatrudnionych przy recznym dzwiganiu 1
przenoszeniu ci¢zarow.

- Rozporzadzenie MGPiB z 15-12-1994 w sprawie warunkow 1 trybu postgpowania przy robotach
rozbidrkowych niezuzytkowanych, zniszczonych lub nie wykonczonych obiektéw budowlanych ...
(Dz.U. Nr 10, poz. 47 z 1995)

- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. - Prawo ochrony srodowiska (2001.62.627)

- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. o odpadach (2001.62.628)

- Ustawa z dnia 27 lipca 2001r. o wprowadzeniu ustawy - Prawo ochrony $rodowiska, ustawy o
odpadach oraz o zmianie niektorych ustaw (2001.100.1085)

- Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 27 wrzesnia 2001r. w sprawie katalogu odpadow
(Dz.U.Nr 112,p0z.1206)

- Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 11 grudnia 2001r. w sprawie rodzajow odpadow, lub
ich ilosci, dla ktérych nie ma obowigzku prowadzenia ewidencji odpadow, oraz kategorii matych 1
$rednich przedsiebiorstw, ktore moga prowadzi¢ uproszczona ewidencje odpadow (2001.152.1735)
- Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 11 grudnia 2001r. w sprawie wzoréw dokumentéw
stosowanych na potrzeby ewidencji odpadow (2001.152.1736)

- PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne.

- PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podzial i opis gruntow.

- PN-B-10736:1999 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodow wodociggowych kanalizacyjnych.
Warunki techniczne wykonania.

- BN-72/8932-01 Roboty ziemne.

- PN-B-02481:1999 Geotechnika. Terminologia podstawowa, symbole literowe 1 jednostki miary.

- BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

- PN-B-10736:1999 Przewody podziemne. Roboty ziemne.

- BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze.

- PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania i badania przy
odbiorze.

- PN-81/B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.

- PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntéw.

- PN-60/B-04493 Grunty budowlane. Oznaczenie kapilarnos$ci bierne;.

- PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

- BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych i
podioza obcigzenia ptyta



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
B.03
BETONOWANIE
CPV 45262300-4

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowe] specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem robo6t betonowych, dla projektu
p.t. ,Projekt techniczno-wykonawczy budowy nowego boiska wielofunkcyjnego wraz z
zadaszeniem o statej konstrukcji przy Szkole Podstawowej w Wygodzie”.

1.2. Zakres stosowania OST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
1 realizacji robot jak wt.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonywaniem konstrukcji betonowych i zelbetowych w obiektach kubaturowych oraz obiektach
budownictwa inzynieryjnego. SST dotyczy wszystkich czynnos$ci majacych na celu wykonanie
robot zwigzanych z:

- przygotowaniem mieszanki betonowe;j,

- uktadaniem 1 zageszczaniem mieszanki betonowej,

- pielegnacja betonu.

Podmiotowe czynno$ci majg na celu wykonanie:

- fundamentow,

- posadzek

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okres§lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi polskimi normami oraz
definicjami podanymi w OST pkt. 1.4

- Beton zwyktly - beton o gestosci powyzej 1,8 t/m3 wykonany z cementu, wody, kruszywa
mineralnego o frakcjach piaskowych i1 grubszych oraz ewentualnych dodatkow mineralnych 1
domieszek chemicznych.

- Mieszanka betonowa - mieszanka wszystkich sktadnikéw przed zwigzaniem betonu.

- Zaczyn cementowy - mieszanka cementu i wody.

- Zaprawa - mieszanka cementu, wody, sktadnikow mineralnych i ewentualnych dodatkow
przechodzacych przez sito kontrolne o boku oczka kwadratowego 2 mm.

- Nasigkliwo$¢ betonu - stosunek masy wody, ktorg zdolny jest wchtona¢; beton, do jego
masy w stanie suchym.

- Stopien wodoszczelnosci - symbol literowo-liczbowy (np. W8) klasyfikujacy beton pod
wzgledem

przepuszczalnosci wody. Liczba po literze W oznacza dziesigciokrotng warto$¢ cisnienia
wody w MPa, dziatajacego na probki betonowe.

- Stopien mrozoodpornosci - symbol literowo-liczbowy (np. F150) klasyfikujacy beton pod
wzgledem jego odpornosci na dzialania mrozu. Liczba po literze F oznacza wymagang liczbe cykli
zamrazania 1 odmrazania probek betonowych, przy ktorej ubytek masy jest mniejszy niz 2%.

- Klasa betonu - symbol literowo-liczbowy (np. B30) klasyfikujacy beton pod wzgledem jego
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wytrzymato$ci na $ciskanie. Liczba po literze B oznacza wytrzymatos$¢ gwarantowang RyG w MPa.
Wytrzymato$¢ gwarantowana betonu na $ciskanie R, - wytrzymato$é (zapewniona z 95-proc.
prawdopodobienstwem) uzyskania w wyniku badania na $ciskanie kostek szesciennych o boku 150
mm, wykonanych, przechowywanych i1 badanych zgodnie z normg PN-B-06250.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w OST pkt 1.5
2. MATERIALY
2.1. Skladniki mieszanki betonowej
2.1.1 Cement

a) Rodzaje cementu

Dopuszczalne jest stosowanie jedynie cementu portlandzkiego czystego, tj. bez dodatkoéw
mineralnych wg normy PN-B-30000:1990 o nast¢pujacych markach:

marki ,,25” — do betonu klasy B7,5-B20

marki ,,35” — do betonu klasy wyzszej niz B20

b) Wymagania dotyczace sktadu cementu

Wg ustalen normy PN-B-30000:1990 oraz ponadto zgodnie z zarzadzeniem Ministra
Komunikacji wymaga si¢, aby cementy te charakteryzowaty si¢ nastgpujacym skladem:

— Zawartos$¢ krzemianu trojwapniowego olitu (C3S) 50-60%

— Zawartos$¢ glinianu tréjwapniowego olitu (C3A) <7%

— Zawarto$c¢ alkaliow do 0,6%

— Zawartos¢ alkaliow pod warunkiem zastosowania kruszywa nieaktywnego do 0,9%

— Zawartos¢ C4AF+2C3A (zalecane) <20%

c¢) Opakowanie

Cement wysytany w opakowaniu powinien by¢ pakowany w worki papierowe WK, co
najmniej trzywarstwowe, wg PN-76/P-79005.

Masa worka z cementem powinna wynosi¢ 50,2 kg lub 25 kg. Na workach powinien by¢
umieszczony trwaly, wyrazny napis zawierajacy nast¢pujace dane:

- oznaczenie

- nazwa wytworni i miejscowosci

- masa worka z cementem

- data wysytki

- termin trwatosci cementu.

Dla cementu luzem nalezy stosowaé cementowagony i cementosamochody wyposazone we
wsypy umozliwiajgce grawitacyjne napelnianie zbiornikdw 1 urzadzenie do wyladowania cementu
oraz powinny by¢ przystosowane do plombowania i wsypow 1 wysypow.

d) Swiadectwo jakosci cementu

Kazda partia wysylanego cementu powinna by¢ zaopatrzona w sygnature odbiorcza kontroli
jakosci zgodnie z PN-EN 147-2.

e) Akceptowanie poszczegolnych partii cementu

Kazda partia cementu przed jej uzyciem do betonu musi uzyskac¢ akceptacje Inzyniera.

f) Biezaca kontrola podstawowych parametrow cementu

Cement pochodzacy z kazdej dostawy musi by¢ poddany badaniom wg normy PN-EN196-
1:1996, PN-EN 196-3:1996 i PN-EN 196-6:1997, a wyniki ocenione wg normy PN-B-30000:1990.

Zakres badan cementu pochodzacego z dostawy, dla ktorej jest atest z wynikami badan
cementowni obejmuje tylko badania podstawowe.

Ponadto przed uzyciem cementu do wykonania mieszanki betonowej zaleca si¢
przeprowadzenie kontroli obejmujacej:

11



— oznaczenie czasu wigzania wg PN-EN 196-1:1996, PN-EN 196-3:1996 1 PN-EN196-6:1997

— oznaczenie zmiany objetosci wg PN-EN 196-1:1996, PN-EN 196-3:1996 1 PN-EN196-
6:1997

— sprawdzenie zawartosci grudek (zbrylen) nie dajacych si¢ rozgnies¢ w palcach 1 nie
rozpadajacych si¢ w wodzie.

W przypadku, gdy w/w kontrola wykaze niezgodnos¢ z normami cement nie moze by¢ uzyty
do betonu.

g) Magazynowanie 1 okres sktadowania

Miejsca przechowywania cementu moga by¢ nastgpujace:

- dla cementu pakowanego (workowanego):

sktady otwarte (wydzielone miejsca zadaszone na otwartym terenie zabezpieczone z bokow
przed opadami) lub magazyny zamknig¢te (budynki lub pomieszczenia o szczelnym dachu i1
$cianach)

- dla cementu luzem:

magazyny specjalne (zbiorniki stalowe, zelbetowe lub betonowe przystosowane do
pneumatycznego zaladowania 1 wyladowania cementu luzem, zaopatrzone w urzadzenia do
przeprowadzenia kontroli objetosci cementu znajdujacego si¢ w zbiorniku lub otwory do
przeprowadzenia pomiaré6w poziomu cementu, wlazy do czyszczenia oraz klamry na zewnetrznych
$cianach).

Podtoza sktadow otwartych powinny by¢ twarde 1 suche, odpowiednio pochylone,
zabezpieczajace cement przed $ciekaniem wody deszczowej 1 zanieczyszczeniem.

Podtogi magazyndéw zamknigtych powinny by¢ suche i czyste, zabezpieczajace cement przed
zawilgoceniem i zanieczyszczeniem.

Dopuszczalny okres przechowywania cementu zalezny jest od miejsca przechowywania.
Cement nie moze by¢ uzyty do betonu po okresie:

— 10 dni w przypadku przechowywania go w zadaszonych sktadach otwartych,

— po uptywie okresu trwalosci podanego przez wytworce w przypadku przechowywania w
sktadach zamknietych.

Kazda partia cementu posiadajagca oddzielne $wiadectwo jakosci powinno by¢
przechowywana

w sposOb umozliwiajacy jej fatwe rozroznienie.

2.1.2 Kruszywo.

a) Rodzaj kruszywa i uziarnienie.

Do betonu nalezy stosowa¢ kruszywo mineralne odpowiadajgce wymaganiom normy PN-B-
06712/A1:1997, z tym ze marka kruszywa nie powinna by¢ nizsza niz klasa betonu.

Ziarna kruszywa nie powinny by¢ wigksze niz:

— 1/3 najmniejszego wymiaru przekroju poprzecznego elementu,

— 3/4 odleglosci w $wietle migdzy pretami zbrojenia lezacymi w jednej ptaszczyznie
prostopadtej do kierunku betonowania.

Kontrola partii kruszywa przed uzyciem go do wykonania mieszanki betonowej obejmuje
oznaczenia:

— sktadu ziarnowego wg PN-EN 933-1:2000,

— ksztattu ziarn wg PN-EN 933-4:2001,

— zawartosci pylow mineralnych wg PN-78/B-06714/13,

— zawartosci zanieczyszczen obcych wg PN-76/B-06714/12.

W celu umozliwienia korekty recepty roboczej mieszanki betonowej nalezy prowadzié
biezaca kontrole wilgotnosci kruszywa wg PN-EN 1997-6:2002 i stalo$ci zawartosci frakcji 0-2
mm.
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2.2. Materialy do wykonania podbetonu
Beton kl. B7,5 z utrzymaniem wymagan i badan tylko w zakresie wytrzymato$ci betonu na
sciskanie.
Orientacyjny skfad podbetonu:
— pospotka kruszona 0/40,
— cement hutniczy 25. [lo$¢ cementu 6%, gd max = 2,09 gr/cm3, wilgotno$¢ optymalna 8%.
Kruszywo rownomiernie stopniowane o frakcjach:
20/40 = 30%, 20/10 = 20%, 0/2 = 30%
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST pkt 3.
3.2. Sprzet
Dozatory musza mie¢ aktualne $wiadectwo legalizacji. Mieszanie sktadnikow powinno si¢
odbywa¢ wytacznie w betoniarkach o wymuszonym dziataniu (zabrania si¢ stosowania mieszarek
wolno spadowych).
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w OST pkt 4.
4.2. Transport betonu
4.2.1 Srodki do transportu betonu
Mieszanki betonowe moga by¢ transportowane mieszalnikami samochodowymi (tzw.
gruszkami).
llo$¢ ,,gruszek” nalezy dobra¢ tak aby zapewni¢ wymagang szybko$¢ betonowania z
uwzglednieniem odlegtosci dowozu, czasu twardnienia betonu oraz koniecznej rezerwy w
przypadku awarii samochodu.
4.2.2 Czas transportu i wbudowania
Czas transportu i wbudowania mieszanki nie powinien by¢ dtuzszy niz:
- 90 minut przy temperaturze otoczenia +15°C
- 70 minut przy temperaturze otoczenia +20°C
- 30 minut przy temperaturze otoczenia +30°C
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogo6lne zasady wykonania robot podano w OST pkt 5.
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5.2. Wykonanie betonowania

Roboty betoniarskie musza by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami norm PN-EN 206-1:2003
1 PN-63/B-06251.

Betonowanie mozna rozpocza¢ po uzyskaniu zezwolenia Inspektora nadzoru potwierdzonego
wpisem do dziennika budowy.

5.3. Wytwarzanie mieszanki betonowej
5.3.1 Dozowanie skladnikéw:

Dozowanie sktadnikoéw do mieszanki betonowej powinno by¢ dokonywane wylacznie
wagowo, z doktadnoscia:

2% — przy dozowaniu cementu i wody

3% — przy dozowaniu kruszywa.

Dozatory muszg mie¢ aktualne Swiadectwo legalizacji.

Przy dozowaniu skladnikow powinno si¢ uwzglednia¢ korekte zwigzang ze zmiennym
zawilgoceniem kruszywa.

5.3.2 Mieszanie skladnikow

Mieszanie sktadnikow powinno si¢ odbywa¢ wylacznie w betoniarkach wymuszonym
dzialaniu (zabrania si¢ stosowania mieszarek wolnospadowych).
Czas mieszania nalezy ustali¢ doswiadczalnie jednak nie powinien by¢ krotszy niz 2 minuty.

5.3.3 Podawanie i ukladanie mieszanki betonowej

Do podawania mieszanek betonowych nalezy stosowa¢ pojemniki o konstrukcji
umozliwiajacej tatwe ich oprdznianie lub pompy przystosowanej do podawania mieszanek
plastycznych. Przy stosowaniu pomp obowigzuja odrgbne wymagania technologiczne przy czym
wymaga si¢ sprawdzenia ustalonej konsystencji mieszanki betonowej przy wylocie.

Przed przystapieniem do uktadania betonu nalezy sprawdzi¢: polozenie zbrojenia, zgodnos¢
rzgdnych z projektem, czysto§¢ deskowania oraz obecno$¢ wktadek dystansowych zapewniajacych
wymagang wielko$¢ otuliny.

Mieszanki betonowej nie nalezy zrzuca¢ z wysokosci wigkszej niz 0,75 m od powierzchni, na
ktorg spada. W przypadku gdy wysoko$¢ ta jest wieksza nalezy mieszanke podawac¢ za pomoca
rynny zsypowej (do wysokosci 3,0 m) lub leja zsypowego teleskopowego (do wysokosci 8,0 m).

Przy wykonywaniu konstrukcji monolitycznych nalezy przestrzega¢ dokumentacji
technologicznej, ktora powinna uwzglednia¢ nastgpujace zalecenia:

— w fundamentach 1 korpusach podpdér mieszanke betonowg nalezy uktada¢ bezposrednio z
pojemnika lub rurociggu pompy, badz tez za posrednictwem rynny,

— warstwami o grubo$ci do 40 cm zageszczajac wibratorami wgtebnymi,

— przy wykonywaniu ptyt mieszank¢ betonowa nalezy uktada¢ bezposrednio z pojemnika lub
rurociggu pompy. W plytach o grubosci wiekszej od 12 cm zbrojonych goérg i dolem nalezy
stosowac belki wibracyjne.

5.3.4 Zageszczanie betonu

Przy zaggszczaniu mieszanki betonowej nalezy przestrzegac nastepujacych zasad:

Wibratory wglebne nalezy stosowac o czestotliwosci min. 6000 drgan na minute, z bulawami
o $rednicy nie wigkszej niz 0,65 odleglosci migdzy pretami zbrojenia lezacymi w plaszczyZznie
poziome;j.

Podczas zageszczania wibratorami wglebnymi nie wolno dotyka¢ zbrojenia butawa wibratora.
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Podczas zaggszczania wibratorami wglebnymi nalezy zaglebi¢ butawe na glebokos¢ 5—8 cm
w warstwe poprzednig 1 przytrzymywac butawg w jednym miejscu w czasie 20-30 sekund po czym
wyjmowac powoli w stanie wibrujacym.

Kolejne miejsca zaglgbienia butawy powinny by¢ od siebie oddalone o 1,4 R, gdzie R jest
promieniem skutecznego dzialania wibratora. Odleglo$¢ ta zwykle wynosi 0,35-0,7 m.

Belki wibracyjne powinny by¢ stosowane do wyrdéwnania powierzchni betonu plyt i
charakteryzowac si¢ jednakowymi drganiami na catej dtugosci.

Czas zageszczania wibratorem powierzchniowym, lub belka wibracyjng w jednym miejscu
powinien wynosi¢ od 30 do 60 sekund.

Zasieg dziatania wibratoréw przyczepnych wynosi zwykle od 20 do 50 cm w kierunku
glebokosci 1 od 1,0 do 1,5 m w kierunku dlugos$ci elementu. Rozstaw wibratorow nalezy ustali¢
do$wiadczalnie tak aby nie powstawaly martwe pola. Mocowanie wibratoréw powinno by¢ trwate 1
sztywne.

5.3.5 Przerwy w betonowaniu

Przerwy w betonowaniu nalezy sytuowa¢ w miejscach uprzednio przewidzianych i
uzgodnionych z projektantem.

Uksztattowanie powierzchni betonu w przerwie roboczej po winno by¢ uzgodnione z
projektantem, a w prostszych przypadkach mozna si¢ kierowa¢ zasada, ze powinna ona by¢
prostopadta do kierunku naprezen gldwnych.

Powierzchnia betonu w miejscu przerwania betonowania powinna by¢ starannie
przygotowana do polaczenia betonu stwardniatego ze §wiezym przez:

— usuniecie z powierzchni betonu stwardniatego, luznych okruchow betonu oraz warstwy
pozostalego szkliwa cementowego,

— obfite zwilzenie woda 1 narzucenie kilkumilimetrowej warstwy zaprawy cementowej o
stosunku zblizonym do zaprawy w betonie wykonywanym albo tez narzucenie cienkiej warstwy
zaczynu cementowego. Powyzsze zabiegi nalezy wykonaé bezposrednio przed rozpoczeciem
betonowania.

W przypadku przerwy w uktadaniu betonu zageszczonego przez wibrowanie, wznowienie
betonowania nie powinno si¢ odby¢ pdzniej niz w ciggu 3 godzin lub po catkowitym stwardnieniu
betonu.

Jezeli temperatura powietrza jest wyzsza niz 20°C to czas trwania przerwy nie powinien
przekracza¢ 2 godzin. Po wznowieniu betonowania nalezy unika¢ dotykania wibratorem
deskowania, zbrojenia i poprzednio utozonego betonu.

5.3.6 Wymagania przy pracy w nocy.

W przypadku, gdy betonowanie konstrukcji wykonywane jest takze w nocy konieczne jest
wczesniejsze  przygotowanie  odpowiedniego  o$wietlenia  zapewniajacego  prawidtowe
wykonawstwo robdt i dostateczne warunki bezpieczenstwa pracy.

5.3.7 Pobranie probek i badanie.

Na wykonawcy spoczywa obowigzek zapewnienia wykonania badan laboratoryjnych
przewidzianych norma PN-EN 206-1:2003 oraz gromadzenie, przechowywanie i okazywanie
InZynierowi wszystkich wynikéw badan dotyczacych jakosci betonu i stosowanych materiatow.

Jezeli beton poddany jest specjalnym zabiegom technologicznym, nalezy opracowac plan
kontroli jako$ci betonu dostosowany do wymagan technologii produkcji. W planie kontroli
powinny by¢ uwzglednione badania przewidziane aktualng normg 1 niniejszymi SST oraz
ewentualne inne konieczne do potwierdzenia prawidlowosci zastosowanych zabiegdéw
technologicznych.

Badania powinny obejmowac:
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— badanie sktadnikéw betonu
— badanie mieszanki betonowe;j
— badanie betonu.

5.4. Warunki atmosferyczne przy ukladaniu mieszanki betonowej i wiazaniu betonu
5.4.1 Temperatura otoczenia

Betonowanie nalezy wykonywaé¢ wylacznie w temperaturach nie nizszych niz +5°C,
zachowujac warunki umozliwiajace uzyskanie przez beton wytrzymatosci co najmniej 15 MPa
przed pierwszym zamarznig¢ciem.

W wyjatkowych przypadkach dopuszcza si¢ betonowanie w temperaturze do —5°C, jednak
wymaga to zgody Inzyniera oraz zapewnienia mieszanki betonowej o temperaturze +20°C w chwili
uktadania 1 zabezpieczenia uformowanego elementu przed utratg ciepta w czasie co najmniej 7 dni.

5.4.2 Zabezpieczenie podczas opadow

Przed przystapieniem do betonowania nalezy przygotowac sposob postgpowania na wypadek
wystgpienia ulewnego deszczu. Konieczne jest przygotowanie odpowiedniej ilosci oston
wodoszczelnych dla zabezpieczenia odkrytych powierzchni §wiezego betonu.

5.4.3 Zabezpieczenie betonu przy niskich temperaturach otoczenia

Przy niskich temperaturach otoczenia ulozony beton powinien by¢ chroniony przed
zamarznig¢ciem przez okres pozwalajacy na uzyskanie wytrzymatosci co najmniej 15 MPa.

Uzyskanie wytrzymatos$ci 15 MPa powinno by¢ zbadane na probkach przechowywanych w
takich samych warunkach jak zabetonowana konstrukcja.

Przy przewidywaniu spadku temperatury ponizej 0°C w okresie twardnienia betonu nalezy
wczesniej podja¢ dziatania organizacyjne pozwalajagce na odpowiednie ostonig¢cie 1 podgrzanie
zabetonowanej konstrukcji.

5.5 Pielegnacja betonu
5.5.1 Materialy i sposoby pielegnacji betonu

Bezposrednio po zakonczeniu betonowania zaleca si¢ przykrycie powierzchni betonu lekkimi
ostonami wodoszczelnymi zapobiegajagcymi odparowaniu wody z betonu i chronigcymi beton przed
deszczem 1 naslonecznieniem.

Przy temperaturze otoczenia wyzszej niz +5°C nalezy nie pdzniej niz po 12 godzinach od
zakonczenia betonowania rozpocza¢ pielggnacje wilgotno$ciowa betonu i prowadzi¢ ja co najmniej
przez 7 dni (przez polewanie co najmniej 3 razy na dobeg).

Nanoszenie blon nieprzepuszczajacych wody jest dopuszczalne tylko wtedy, gdy beton nie
bedzie si¢ taczyl z nastgpng warstwa konstrukcji monolitycznej, a takze gdy nie sg stawiane
specjalne wymagania odnos$nie jakosci pielggnowanej powierzchni.

Woda stosowana do polewania betonu powinna spetnia¢ wymagania normy PN-EN
1008:2004. W czasie dojrzewania betonu elementy powinny by¢ chronione przed uderzeniami i
drganiami.

5.5.2 Okres pielegnacji

Ulozony beton nalezy utrzymywac w stalej wilgotno$ci przez okres co najmniej 7 dni.
Polewanie betonu normalnie twardniejacego nalezy rozpocza¢ po 24 godzinach od zabetonowania.
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Rozformowanie konstrukcji moze nastagpi¢ po osiggnigciu przez beton wytrzymatosci
rozformowania dla konstrukcji monolitycznych (zgodnie z normg PN-63/B-06251) Iub
wytrzymato$ci manipulacyjnej dla prefabrykatow.

5.6. Wykanczanie powierzchni betonu
5.6.1 Rownos$¢ powierzchni i tolerancji.

Dla powierzchni betonow w konstrukcji no$nej obowigzuja nastgpujace wymagania:

- wszystkie betonowe powierzchnie musza by¢ gladkie 1 rowne, bez zaglebien miedzy
ziarnami kruszywa, przetoméw i wybrzuszen ponad powierzchnig,

- peknigcia sg niedopuszczalne,

- rysy powierzchniowe skurczowe sa dopuszczalne pod warunkiem, ze zostaje zachowana
otulina zbrojenia betonu min. 2,5cm,

- pustki, raki 1 wykruszyny sa dopuszczalne pod warunkiem, ze otulenie zbrojenia betonu
bedzie nie

mniejsze niz 2,5cm, a powierzchnia na ktorej wystepuja nie wigksza niz 0,5% powierzchni
odpowiedniej $ciany,

- réwno$¢ gorszej powierzchni ustroju nosnego przeznaczonej pod izolacje powinna
odpowiada¢ wymaganiom normy PN-69/B-10260, tj. wypuktosci 1 wglebienia nie powinny by¢
wieksze niz 2 mm.

5.6.2 Faktura powierzchni i naprawa uszkodzen

Jezeli projekt nie przewiduje specjalnego wykonczenia powierzchni betonowych, to po
rozdeskowaniu konstrukcji nalezy:

- wszystkie wystajace nier6wnosci wyréwnaé¢ za pomoca tarcz karborundowych i czystej
wody bezposrednio po rozebraniu szalunkow,

- raki 1 ubytki na eksponowanych powierzchniach uzupetni¢ betonem i nastgpnie wygtadzic 1
uklepa¢, aby otrzyma¢ réwng i jednorodng powierzchni¢ bez dotkéw 1 pordéw, wyrownang wg
powyzszych zalecen powierzchni¢ nalezy obrzuci¢ zaprawa i lekko wyszczotkowaé wilgotng
szczotkg aby usung¢ powierzchnie szkliste.

5.7. Wykonanie podbetonu

Przed przystgpieniem do ukltadania podbetonu nalezy sprawdzi¢ podioze pod wzgledem
no$nos$ci zatozonej w projekcie technicznym.

Podtoze winne by¢ roéwne, czyste i odwodnione.

Beton winien by¢ rozktadany w miar¢ mozliwosci w sposob ciagly z zachowaniem kontroli
grubosci oraz rzednych wg projektu technicznego.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w OST pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot

Kontrola jakosci wykonania betonéw polega na sprawdzeniu zgodnos$ci z projektem oraz
podanymi wyzej wymaganiami.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m3 mieszanki betonowe;.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogo6lne zasady odbioru robot podano w OST pkt 8.
8.2 Odbior robot betonowych

Wszystkie roboty objete niniejsza SSTWIOR podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych
wg zasad podanych powyzej.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w pkt 9.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

- Karty techniczne producenta zastosowanych wyroboéw wraz z ich aprobata techniczng ITB.

- PN-EN 206-1:2003 Beton.

- PN-EN 196-1:1996 Cement. Metody badan. Oznaczenie wytrzymatosci.

- PN-EN 196-3:1996 Cement. Metody badan. Oznaczenie czasow wigzania i stato$ci objetosci.
- PN-EN 196-6:1997 Cement. Metody badan. Oznaczenie stopnia zmielenia.

- PN-B-30000:1990 Cement portlandzki.

- PN-88/B-30001 Cement portlandzki z dodatkami.

- PN-B-03002/Az2:2002 Konstrukcje murowe niezbrojne. Projektowanie i obliczanie.

- PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
B.04
ZBROJENIE
CPV 45262310-7

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowe] specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robo6t zwigzanych z wykonaniem robdt zbrojeniowych, dla projektu
p.t. ,Projekt techniczno-wykonawczy budowy nowego boiska wielofunkcyjnego wraz z
zadaszeniem o statej konstrukcji przy Szkole Podstawowej w Wygodzie”.

1.2. Zakres stosowania OST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
1 realizacji robot jak wt.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnos$ci umozliwiajace 1 majace
na celu wykonanie zbrojenia betonu.

W zakres tych robot wchodza:

- zbrojenie fundamentow,

- zbrojenie posadzek witdknami polimerowymi.

1.4. OkresSlenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujagcymi polskimi normami oraz
definicjami podanymi w OST pkt. 1.4

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w OST pkt 1.5
2. MATERIALY
2.1. Stal zbrojeniowa

a) Klasy i gatunki stali zbrojeniowej:
—prety zebrowane ze stali klasy A-IIIN (RW500W, B500SP),
— prety gladkie ze stali klasy A-IIIN (RW500W, B500SP),

b) Wady powierzchniowe:

Powierzchnia walcowki i pretdow powinna by¢ bez peknie¢, pecherzy i naderwan.

Na powierzchni czotowej pretow niedopuszczalne sa pozostaloSci jamy usadowej,
rozwarstwienia i pekniecia widoczne gotym okiem.

Wady powierzchniowe takie jak rysy, drobne tuski 1 zawalcowania, wtracenia niemetaliczne,
wzery, wypuklosdci, wgniecenia, zgorzeliny i chropowatosci sa dopuszczalne:

— jesli mieszczg si¢ w granicach dopuszczalnych odchytek dla walcowki 1 pretéw gladkich,

— jesli nie przekraczaja 0,5 mm dla walcéwki 1 pretow zebrowanych o $rednicy nominalnej do
25 mm, za$ 0,7 mm dla pretow o wigkszych $rednicach.

c¢) Odbior stali na budowie.
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Odbidr stali na budowie powinien by¢ dokonany na podstawie atestu, w ktory powinien by¢
zaopatrzony kazdy krag lub wigzka stali. Atest ten powinien zawierac:

— znak wytworcy,

— $rednice nominalna,

— gatunek stali,

— numer wyrobu lub partii,

— znak obrobki cieplne;.

Cechowanie wigzek 1 krggdw powinno by¢ dokonane na przywieszkach metalowych po 2
sztuki dla

kazdej wigzki czy kregu.

Wyzglad zewnetrzny pretdw zbrojeniowych dostarczonej partii powinien by¢ nastepujacy:

— na powierzchni pretow nie powinno by¢ zgorzeliny, odpadajacej rdzy, thuszczéw, farb lub
innych zanieczyszczen,

— odchylki wymiaréw przekroju poprzecznego pretow i ozebrowania powinny si¢ miesci¢ w
granicach okreslonych dla danej klasy stali w normach panstwowych,

— prety dostarczone w wigzkach nie powinny wykazywaé odchylenia od linii prostej
wigkszego niz 5 mm na 1 m dtugosci preta.

Magazynowanie stali zbrojeniowe;.

Stal zbrojeniowa powinna by¢ magazynowana pod zadaszeniem w przegrodach lub stojakach
z podziatem wg wymiarow 1 gatunkow.

d) Badanie stali na budowie.

Dostarczong na budowe partie stali do zbrojenia konstrukcji z betonu nalezy przed
wbudowaniem zbada¢ laboratoryjnie w przypadku, gdy:

— nie ma zaswiadczenia jakosci (atestu),

— nasuwaja si¢ watpliwosci co do jej wiasciwosci technicznych na podstawie ogledzin
zewngetrznych,

— stal pgka przy gieciu.

Decyzje o przekazaniu probek do badan laboratoryjnych podejmuje Inspektor nadzoru.

2.2 Wlokna polimerowe

Witokna polimerowe stanowig podzbior widkien sztucznych, ktore opieraja si¢ na
syntetycznych substancjach chemicznych (czgsto pochodzacych ze zrédet petrochemicznych), a nie
powstaja z materiatow naturalnych w procesie czysto fizycznym . Widkna te wykonane sg z: nylonu
poliamidowego.

Do zbrojenia posadzki stosowa¢ widkna polimerowe w ilosci 2kg/m3 betonu.
3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania zbrojenia

Roboty moga by¢ wykonane rgcznie lub mechanicznie.
Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w OST pkt 4.
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4.2. Transport zbrojenia

Stal zbrojeniowa powinna by¢ przewozona odpowiednimi $§rodkami transportu zeby unikna¢
trwalych odksztatcen, oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogo6lne zasady wykonania robot podano w OST pkt 5.
5.2. Wykonanie zbrojenia

a) Czysto$¢ powierzchni zbrojenia.

Prety i walcoéwki przed ich uzyciem do zbrojenia konstrukcji nalezy oczy$ci¢ z zendry,
luznych

ptatkow rdzy, kurzu i btota, Prety zbrojenia zanieczyszczone thuszczem (smary, oliwa) lub
farbg olejng nalezy opala¢ np. lampami lutowniczymi az do catkowitego usunigcia zanieczyszczen.

Czyszczenie pretow powinno by¢é dokonywane metodami nie powodujagcymi zmian we
wlasciwosciach technicznych stali ani p6Zniejszej ich korozji.

b) Przygotowanie zbrojenia.

Prety stalowe uzyte do wykonania wktadek zbrojeniowych powinny by¢ wyprostowane.

Haki, odgigcia i rozmieszczenie zbrojenia nalezy wykonywaé wg projektu z réwnoczesnym

zachowaniem postanowien normy PN-B-03264:2002.

Laczenie pretow nalezy wykonywac zgodnie z postanowieniami normy PN-B-03264:2002

Skrzyzowania pretdow nalezy wigza¢ drutem migkkim, spawac lub laczy¢ specjalnymi
zaciskami.

¢) Montaz zbrojenia.

Zbrojenie nalezy uklada¢ po sprawdzeniu i odbiorze deskowan.

Nie nalezy podwiesza¢ 1 mocowa¢ do zbrojenia deskowan, pomostow transportowych,
urzadzen wytworczych i montazowych.

Montaz zbrojenia z pojedynczych pretow powinien by¢ dokonywany bezposrednio w
deskowaniu.

Montaz zbrojenia bezposrednio w deskowaniu zaleca si¢ wykonywacé przed ustawieniem
szalowania bocznego.

Zbrojenie ptyt pretami pojedynczymi powinno by¢ ukladane wedlug rozstawienia pretow
oznaczonego w projekcie.

Dla zachowania wtasciwej otuliny nalezy uktadane w deskowaniu zbrojenie podpierac
podktadkami betonowymi lub z tworzyw sztucznych o grubos$ci rownej grubosci otulenia.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST  pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robot
Kontrola jako$ci wykonania zbrojenia polega na sprawdzeniu zgodno$ci z projektem oraz z

podanymi wyzej wymaganiami.
Zbrojenie podlega odbiorowi przed betonowaniem.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest kg, tona.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robdt podano w OST pkt 8.
8.2 Odbior robdt zbrojeniowych

Odbior zbrojenia przed przystgpieniem do betonowania powinien by¢ dokonany przez
InZyniera oraz wpisany do dziennika budowy.

Odbiér powinien polega¢ na sprawdzeniu zgodno$ci zbrojenia z rysunkami roboczymi
konstrukcji zelbetowej 1 postanowieniami niniejszej specyfikacji, zgodnosci z rysunkami liczby
pretow w poszczegdlnych przekrojach, rozstawu strzemion, wykonania hakéw ztacz i dlugosci
zakotwien prgtow oraz mozliwosci dobrego otulenia pretow betonem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w pkt 9.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
- Karty techniczne producenta zastosowanych wyrobdéw wraz z ich aprobatg techniczng ITB.

- PN-89/H-84023/06 Stal do zbrojenia betonu.
- PN-B-03264:2002 Konstrukcje betonowe, zelbetowe 1 sprezone. Projektowanie.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
B.0S.
WYKONYWANIE KONSTRUKCJI DACHOWYCH
CPV 45261100-5

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z montazem konstrukeji drewnianej boiska sportowego, dla
projektu p.t. ,,Projekt techniczno-wykonawczy budowy nowego boiska wielofunkcyjnego wraz z
zadaszeniem o statej konstrukcji przy Szkole Podstawowej w Wygodzie”.

1.2. Zakres stosowania OST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot jak w t.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z
wykonaniem i montazem konstrukcji gléwnej obiektu.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Stosowane okres$lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi polskimi normami oraz
definicjami podanymi w OST pkt. 1.4

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w OST pkt 1.5

Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z projektem i Specyfikacjami oraz zaleceniami i
poleceniami Inspektora Nadzoru.
2. MATERIALY

2.1. Drewno

Do konstrukcji drewnianych stosuje si¢:

— dzwigary tukowe o przekroju 12x54cm, drewno klejone GL28h
— tezniki o przekrojach 12x20 1 14x20 cm, drewno klejone GL24

— shupy i rygléwka w osiach 11 10 14x14cm, drewno klejone GL24
Przekroje konstrukcyjne zgodnie z projektem technicznym.

2.2 Laczniki
2.2.1. Sruby

Nalezy stosowac:
Sruby z tbem szesciokatnym wg PN-EN - ISO 4014:2002
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2.2.2. Nakretki

Nalezy stosowac:
Nakretki szesciokatne wg PN-EN-ISO 4034:2002.

2.2.3. Podkladki pod $ruby

Nalezy stosowac:
Podktadki okragte

2.2.4. Wkrety do drewna

Nalezy stosowac:
Wkrety do drewna z tbem sze$ciokatnym wg PN-85/M-82501 Wkrety do drewna z tbem
stozkowym wg PN-85/M-82503 Wkrety do drewna z tbem kulistym wg PN-85/M-82505

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST pkt 3.
3.2. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych rob6t. Sprzet bedacy wiasnoscig wykonawcey lub
wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie 1 gotowosci do pracy. Bedzie
on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Jakikolwiek sprzet, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow umowy,
lub grozace zdrowiu zostang przez Inspektora Nadzoru, zdyskwalifikowane 1 nie dopuszczone do
robot.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w OST pkt 4.
4.2. Transport

Z wytworni na budowg przewozi si¢ elementy konstrukcyjne samochodami. Elementy wiotkie
powinny by¢ usztywnione na czas tadowania 1 przewozu.

Ladowanie i wyladowanie odbywa si¢ za pomoca urzadzen mechanicznych.

Dla zabezpieczenia konstrukcji przed uszkodzeniami w czasie zatadunku 1 wytadunku nalezy:

- tak wybra¢ przynajmniej dwa punkty podwieszenia aby element nie mégt dozna¢ trwatych
odksztatcen lub ztamania pod dziataniem cigzaru wiasnego,

- podtozy¢ podktadki z drewna, metalu lub szmat w miejscach zetknigcia si¢ uchwytow
linowych z ostrymi krawedziami elementow,

- przymocowa¢ do koncow elementu konopne liny odciggowe, kierowane przez
wytadowujacych; zabezpiecza to elementy przed zderzeniami z sgsiadujgcymi budowlami lub
dzwigami.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6dt podano w OST pkt 5.
5.2. Wymagania szczegolowe

Montaz konstrukcji drewnianej zadaszenia nalezy wykona¢ $cisle z instrukcja montazu, ktora
zapewnia osiagniecie projektowanej wytrzymatosci, uktadu geometrycznego 1 wymiarow
konstrukeji.

5.2. Konstrukcja glowna

- Przekroje 1 rozmieszczenie elementéw powinno by¢ zgodne z dokumentacja techniczng.
- Elementy konstrukcji faczone okuciami stalowymi

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w OST pkt 6.
Kontrola jako$ci polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robdt z projektem oraz
wymaganiami podanymi w punkcie 5. Roboty podlegaja odbiorowi
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogo6lne zasady obmiaru robot podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m3 wykonanej konstrukcji.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogo6lne zasady odbioru robot podano w OST pkt 8.
8.2 Odbior robot
Wszystkie roboty objete niniejsza specyfikacja podlegaja zasadom odbioru rob6t zanikajacych
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w pkt 9.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

PN-EN 14080:2013-07 Konstrukcje drewniane -- Drewno klejone warstwowo 1 konstrukcyjne
sklejone drewno lite -- Wymagania

PN-B-03150:2000/Az2:2003 Konstrukcje drewniane. Obliczenia statyczne i projektowanie.

PN-EN 844-3:2002 Drewno okragte i1 tarcica. Terminologia. Terminy ogdlne dotyczace
tarcicy.

PN-EN 844-1:2001 Drewno okragle i tarcica. Terminologia. Terminy ogoélne wspolne dla
drewna okraglego i tarcicy.

PN-82/D-94021 Tarcica iglasta konstrukcyjna sortowana metodami wytrzymato§ciowymi.

PN-ISO 8991:1996 System oznaczenia czesci ztacznych.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
B.06
MONTAZ KONSTRUKCJI METALOWYCH
CPV 45223100-7

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robot zwigzanych z wykonaniem robdt zwigzanych z montazem konstrukcji
stalowych, dla projektu p.t. ,,Projekt techniczno-wykonawczy budowy nowego boiska
wielofunkcyjnego wraz z zadaszeniem o stalej konstrukcji przy Szkole Podstawowej w Wygodzie”.

1.2. Zakres stosowania OST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot jak w t.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem i montazem konstrukcji stalowych okué, teznikow, stupow i rygléwki.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Stosowane okres$lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi polskimi normami oraz
definicjami podanymi w OST pkt. 1.4

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w OST pkt 1.5

Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z projektem i Specyfikacjami oraz zaleceniami i
poleceniami Inspektora Nadzoru. Przed przystgpieniem do realizacji robdt Wykonawca
zobowigzany jest do opracowania wlasnym kosztem i staraniem oraz przedstawienia do akceptacji
Inzyniera n/w dokumentacji wykonawcze;j :

- Rysunki warsztatowe

- wymagania w zakresie dozoru wykonywania 1 kontroli.

2. MATERIALY
2.1. Konstrukcja podciagu

Ksztattowniki stalowe do wykonania konstrukcji:

—tezniki — rura prostokatna RP140x160x6,

—stupki 1 rygléwka — rura kwadratowa RK 140x140x6,

— belki stalowe — rura kwadratowa RK 100x100x4

— okucia stalowe — stal S355J2

—stezenia — prety fi 16mm S355J2, nakretki napinajgce M16 (S255)
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3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST pkt 3.
3.2. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wpltywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet bedacy wlasnoscia wykonawcy lub
wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie 1 gotowosci do pracy. Bedzie
on zgodny z normami ochrony srodowiska i1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Jakikolwiek sprzet, urzadzenia i1 narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkow umowy,
lub grozace zdrowiu zostang przez Inspektora Nadzoru, zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do
robot.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w OST pkt 4.
4.2. Transport

Z wytworni na budowg przewozi si¢ elementy konstrukcyjne samochodami. Elementy wiotkie
powinny by¢ usztywnione na czas tadowania i przewozu.

Ladowanie i wyladowanie odbywa si¢ za pomocg urzagdzen mechanicznych.

Dla zabezpieczenia konstrukcji przed uszkodzeniami w czasie zatadunku i wytadunku nalezy:

- tak wybra¢ przynajmniej dwa punkty podwieszenia aby element nie mogt dozna¢ trwatych
odksztalcen lub ztamania pod dziataniem ci¢zaru wtasnego,

- podiozy¢ podktadki z drewna, metalu lub szmat w miejscach zetknigcia si¢ uchwytow
linowych z ostrymi krawedziami elementow,

- przymocowa¢ do koncoéw elementu konopne liny odciggowe, kierowane przez
wyladowujacych; zabezpiecza to elementy przed zderzeniami z sgsiadujacymi budowlami lub
dzwigami.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST pkt 5.
5.2. Wymagania szczegolowe

Montaz elementow stalowych nalezy wykona¢ $cisle z instrukcja montazu, ktora zapewnia
osiggniecie odpowiednich parametrow technicznych przewidzianych projektem i dokumentacja
techniczng.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w OST pkt 6.
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Kontrola jako$ci polega na sprawdzeniu zgodno$ci wykonania robdt z projektem oraz
wymaganiami podanymi w punkcie 5. Roboty podlegaja odbiorowi

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowag jest kg dostarczonego 1 zamontowanego ksztattownika, szt
zamontowanego okucia.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robdt podano w OST pkt 8.
8.2 Odbior robot
Wszystkie roboty objete niniejsza specyfikacja podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych
9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w pkt 9.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

Atesty 1 certyfikaty
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
B.07
WYKONYWANIE POKRYC DACHOWYCH
CPV 45261210-9

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem pokrycia dachu, dla projektu p.t. ,,Projekt
techniczno-wykonawczy budowy nowego boiska wielofunkcyjnego wraz z zadaszeniem o stalej
konstrukcji przy Szkole Podstawowej w Wygodzie™.

1.2. Zakres stosowania OST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot jak w t.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem i montazem powloki pneumatycznej.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Stosowane okres$lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi polskimi normami oraz
definicjami podanymi w OST pkt. 1.4

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w OST pkt 1.5
Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z projektem i Specyfikacjami oraz zaleceniami i
poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
2.1 Poszycie konstrukeji

Poszycie dachu wykona¢ z powloki pneumatycznej ztozonej z podwodjnej plandeki. Nadmuch
powietrza mi¢dzy dwie warstwy materialu PCV powoduje rozdzielenie tych materiatoéw i uzyskanie
poduszki powietrzne;.

Powloka pneumatyczna bedzie przytwierdzona do podtoza systemem kotew i ksztattownikow.

Material membranowy (plandekowy) jest to siatka z witdkna poliestrowego obustronnie
powleczona elastycznym materiatem PVC. Material zapewnia wymagang wytrzymato$¢ oraz
szczelno$¢ mimo minimalnej masy (650g/m?).

Klasyfikacja reakcji na ogien B-s2,d0 .

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST pkt 3.
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3.2. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych roboét. Sprzet bedacy wiasnoscig wykonawcey lub
wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie 1 gotowosci do pracy. Bedzie
on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Jakikolwiek sprzet, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow umowy,
lub grozace zdrowiu zostang przez Inspektora Nadzoru, zdyskwalifikowane 1 nie dopuszczone do
robot.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w OST pkt 4.
4.2. Transport

Transport materiatéw do pokrycia dachu powinien odbywac si¢ specjalnie przygotowanym do
tego celu samochodem z otwartg platforma utatwiajacg zatadunek i1 roztadunek. Podczas transportu
bezwzglednie nalezy zabezpieczy¢ materialy przed przesuwaniem.

Roztadunek powinien by¢ przeprowadzony specjalistycznym sprzgtem. Najodpowiedniejszy
jest rozladunek w opakowaniach producenta przy uzyciu urzadzen mechanicznych. Szczeg6lng
uwage nalezy zwroci¢ na roztadunek w warunkach zimowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogo6lne zasady wykonania robot podano w OST pkt 5.
5.2 Poszycie dachu

Wykonawca przedstawi Inspektorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty budowlano montazowe,
uwzgledniajagc wymagania okreslone w dokumentacji.

W trakcie robot uzywac sprzetu nie powodujacego znacznych wibracji

Dostawca pokrycia przekaze Uzytkownikowi szczegotowa instrukcje uzytkowania 1 obstugi
obiektu, oraz jego urzadzen technicznych. Dostawca pokrycia zapewni Uzytkownikowi szkolenie
pracownikOw obstugi technicznej .

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w OST pkt 6.
6.2 Kontrola jakoSci pokrycia dachu
Kontrola wykonania pokry¢ polega na sprawdzeniu zgodnos$ci ich wykonania z powotanymi
normami przedmiotowymi i wymaganiami specyfikacji. Kontrola ta przeprowadzana jest przez

Inspektora nadzoru:
a) w odniesieniu do prac zanikajacych (kontrola migdzyoperacyjna) — podczas wykonania
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prac pokrywczych,

b) w odniesieniu do wtasciwosci catego pokrycia (kontrola koncowa) — po zakonczeniu prac
pokrywczych.

Dostarczone na plac budowy materialy 1 zaprawy nalezy kontrolowa¢ pod wzglgdem ich
jakosci. Zasady dokonywania takiej kontroli powinien ustali¢ kierownik budowy w porozumieniu z
Inspektorem nadzoru.

Kontrola jakosci polega na sprawdzeniu, czy dostarczone materialy i wyroby maja
zaswiadczenia o jakoSci wystawione przez producenta oraz na sprawdzeniu wilasciwosci
technicznych dostarczonego wyrobu na podstawie tzw. badan doraznych. Dokumentacja jakosci
wyrobOw powinna zawierac:

— certyfikaty lub deklaracje zgodnosci z norma lub aprobatg techniczng w przypadku kazdego
z zastosowanych wyrobow

— informacje o okresie przydatnosci do stosowania,

— podstawowa informacje bhp i przeciwpozarowe.

Wyniki badan materialdow powinny by¢ wpisywane do dziennika budowy akceptowane przez
Inspektora budowy

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m2 pokrytej powierzchni
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogo6lne zasady odbioru robot podano w OST pkt 8.
8.2 Odbior robot
Badania koncowe pokrycia nalezy przeprowadzi¢ po zakonczeniu robot, po deszczu.
Odbidr pokrycia:
- Sprawdzenie wygladu zewngtrznego pokrycia (nie ma dziur, pekniecitp.).
- Sprawdzenie prawidlowosci potaczen poziomych i pionowych.
- Sprawdzenie mocowania elementéw do konstrukcji.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w pkt 9.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

- Karty techniczne producenta zastosowanych wyrobdw wraz z ich aprobatg techniczng ITB.
- PN-B-02361:1999 Pochylenia potaci dachowych.
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—PN-EN 13782:2015 Obiekty tymczasowe — namioty.
—DIN 4134 Air-supported structures; structurat design, construction and operation
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
B.08
ROBOTY IZOLACYJNE
CPV 45320000-6

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowe] specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem izolacji, dla projektu p.t. ,,Projekt
techniczno-wykonawczy budowy nowego boiska wielofunkcyjnego wraz z zadaszeniem o statej
konstrukeji przy Szkole Podstawowej w Wygodzie”.

1.2. Zakres stosowania OST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
1 realizacji robot jak w p.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem izolacji przeciwwilgociowych.
Zakres prac izolacyjnych:
— izolacja przeciwwilgociowa posadzek
— 1zolacja przeciwwilgociowa fundamentow

1.4. OkresSlenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujagcymi polskimi normami oraz
definicjami podanymi w OST pkt. 1.4

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w OST pkt 1.5
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt, ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogolne

Wszelkie materiaty do wykonywania izolacji przeciwwilgociowych odpowiadaé
wymaganiom zawartym w normach panstwowych lub $wiadectwach ITB dopuszczajacych dany
material do powszechnego stosowania w budownictwie.

Materialy izolacyjne powinny by¢ pakowane, przechowywane i transportowane w sposob
wskazany w normach panstwowych i $wiadectwach ITB.

2.2. Materialy do izolacji przeciwwilgociowych

— Papa termozgrzewalna
— Folia PVC
— Wodne emulsje asfaltow, kauczukéw i1 dodatkow uszlachetniajacych.
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3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania izolacji

Roboty izolacyjne:

- pace, szpachelki,

- pedzle

- pity do cigcia

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot, zarowno w miejscu tych robot, jak tez
przy wykonywaniu czynno$ci pomocniczych oraz w czasie transportu i zatadunku materiatow.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w OST pkt 4.
4.2. Transport materialow

Transport materiatow $rodkami transportu kotowego. Przewozony tadunek zabezpieczy¢
przed spadaniem 1 przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogo6lne zasady wykonania robot podano w OST  pkt 5.
5.2 Izolacja przeciwwilgociowa posadzek i Scian

Przed przystgpieniem do wykonanie izolacji przeciwwilgociowej sprawdzi¢ powierzchni¢ na
ktora izolacja bedzie nanoszona. Powierzchnia powinna by¢ rowna, czysta i odpylona.

Warstwa izolacyjna powinna by¢ nakladana starannie. Nie dopuszcza si¢ pozostawiania
przerw i ubytkow, ktore moga spowodowac przerwanie ciggtosci izolacji.

Izolacje przeciwwilgociowe wykona¢ folig w plynie poprzez naktadanie pgdzlem lub pacg w
zalezno$ci od technologii producenta. Na $cianach wykona¢ izolacje do wysokosci oktadziny
ceramiczne;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST pkt 6.

Wymagana jako$¢ materiatow izolacyjnych powinna by¢ potwierdzona przez producenta
przez zaswiadczenie o jakosci lub znakiem kontroli jako$ci zamieszczonym na opakowaniu lub
innym réwnorzednym dokumentem. Materiaty izolacyjne dostarczone na budowe bez dokumentow
potwierdzajacych przez producenta ich jakosci nie moga by¢ dopuszczone do stosowania. Odbior
materiatéw izolacyjnych powinien obejmowac¢ sprawdzenie zgodnos$ci z dokumentacja projektowa

35



oraz sprawdzenie wlasciwosci technicznych tych materiatow z wystawionymi atestami wytworcy.

W przypadku zastrzezen co do zgodnosci materiatu o jakosci wystawionym przez producenta
powinien by¢ on zbadany zgodnie z postanowieniami normy panstwowej. Nie dopuszcza si¢
stosowania do robdt materiatow izolacyjnych, ktorych wlasciwosci nie odpowiadajg wymaganiom
przedmiotowych norm. Nie nalezy stosowaé réwniez materiatow przeterminowanych (po okresie
gwarancyjnym)

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m2 wykonanej izolacji.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogo6lne zasady odbioru robot podano w OST pkt 8.

Odbidr robot izolacyjnych odbywa si¢ w dwoch etapach:
— odbiory czgsciowe,
— odbiodr koncowy.
Odbiory czesciowe (miedzyfazowe) polegaja na kontroli;
— jakos$ci materiatow
— ocena ich jakos$ci i zgodno$ci z dokumentacjg techniczna,
— podktadu pod izolacje - sprawdzenie wytrzymato$ci, réwnosci, czystosci, poprawnosci
zagruntowania,
— kazdej warstwy izolacyjnej (w izolacjach wielowarstwowych) - obejmuje sprawdzenie
cigglosci warstwy, rownosci, sklejen 1 zaktadow,
— uszczelnienia i obrobienia miejsc wrazliwych na przecieki,
Odbior ostateczny polega na sprawdzeniu ciagtosci izolacji i1 jej zgodnosci z projektem i
stwierdzeniu wystepowania ewentualnych uszkodzen, Roboty podlegaja zasadom odbioru robot
zanikajacych.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

- Karty techniczne producenta zastosowanych wyrobow wraz z ich aprobata techniczng ITB.

- PN-B-20130:1999 Wyroby do izolacji cieplnej w budownictwie.

- ZUAT-15/1V.08 Wyroby do izolacji paroszczelnych.

- PN-EN 14891:2012 ,,Wyroby nieprzepuszczajace wody stosowane w postaci cieklej pod ptytki
ceramiczne mocowane klejami. Wymagania, metody badan, ocena zgodnos$ci, klasyfikacja i
oznaczenie”
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
B.09
Roboty w zakresie stolarki budowlanej
CPV 45421000-4

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowe] specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem robdt zwigzanych z montazem
Slusarki drzwiowej, dla projektu p.t. ,,Projekt techniczno-wykonawczy budowy nowego boiska
wielofunkcyjnego wraz z zadaszeniem o stalej konstrukcji przy Szkole Podstawowej w Wygodzie”.

1.2. Zakres stosowania OST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot jak wt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
montazem stolarki drzwiowe;.

1.4. OkresSlenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujagcymi polskimi normami oraz
definicjami podanymi w OST pkt. 1.4

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w OST pkt 1.5

Wykonawca ponosi pelng odpowiedzialno$¢ za prowadzenie robdt zgodnie z zawartag umowa,
za jakos$¢ zastosowanych materiatlow 1 wykonywanych robot, oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja
przetargowa, specyfikacja techniczng oraz poleceniami Inspektora Nadzoru i1 Zamawiajacego.
Wykonawca w przypadku stwierdzenia blgdow 1 opuszczen w dokumentacji powinien
niezwlocznie zawiadomi¢ Zamawiajacego, ktory dokona odpowiednich zmian 1 poprawek.

2. MATERIALY

2.1. Stolarka drzwiowa zewnetrzna

Drzwi zewnetrzne zadaszenia stalowe, w wypehlieniem z welny wykonczone blachg
stalowa ocynkowana, w kolorze RAL dostosowanym do pokrycia zadaszenia (zielony pastelowy
przytlumiony/zielono-szary).

Rolety z powtoki PCV kolor zielony pastelowy przyttumiony/zielono-szary.

2.2. Materialy pomocnicze

- kotwy, pianki uszczelniajace wg wymagan normowych i zalecen producenta,
- masa silikonowa akrylowa do uszczelnienia oscieznic drzwiowych 1 okiennych z osciezami,
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3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST pkt 3.
3.2. Sprzet

Rodzaj sprzgtu uzytego do wykonania zadania pozostawia si¢ do decyzji wykonawcy i musi
odpowiadac przyjetej technologii.
Sprzet przedstawi¢ do akceptacji Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w OST pkt 4.
4.2. Transport

Dostawa materialow odbywac si¢ bedzie samochodami skrzyniowymi. Zatadunek, transport 1
rozladunek materiatow nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z przepisami bhp oraz przepisami o ruchu
drogowym.

Podczas transportu materiaty i1 elementy konstrukcji powinny by¢ zabezpieczone przed
uszkodzeniami 1 utratg statecznosci. Materiaty nalezy uktada¢ rownomiernie na calej powierzchni
fadunkowej 1 zabezpieczy¢ przed mozliwoscig przemieszczania si¢ podczas transportu.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania takich $rodkow transportu, ktoére nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ 1 wlasciwosci przewozonych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogo6lne zasady wykonania robot podano w OST  pkt 5.
5.2 Montaz stolarki

Dla zapewnienia prawidlowego osadzenia wbudowywanych elementéw - w trakcie prac
montazowych nalezy zachowac nastepujace zasady ich prowadzenia:

- Sprawdzi¢ doktadno$¢ wykonania otworow drzwiowych i okiennych - szeroko$¢ otworu
powinna by¢ wigksza o min. 20 mm i max. 30 mm, natomiast wysoko$¢ o min. 35 mm a max. 50
mm od zewnetrznego wymiaru oscieznicy. W przypadku stwierdzenia odchylek wymiarowych,
ubytkéw muru lub innych usterek nalezy je zlikwidowaé przed przystapieniem do montazu
oscieznic.

- Przed montazem - zdja¢ skrzydta drzwiowe z o$cieznic.

- Oscieznice ustawi¢ w otworze na drewnianych klockach nosnych w ten sposob, aby migdzy
murem a oscieznicg zachowane byly luzy montazowe.

- Wstepnie zamocowac o$cieznicg w murze przy pomocy klinéw. Oscieznice nalezy klinowac
w jej narozach. Klinowanie w polowie jej wysokosci moze doprowadzi¢ do odksztalcenia
oscieznicy 1 uniemozliwi¢ osadzenie skrzydetl lub blokowac¢ ptynne otwieranie.

- Przy pomocy poziomicy dokladnie ustawi¢ pion i poziom os$cieznicy, a nastgpnie przy
pomocy miary zwijanej ustawi¢ przekatne oraz $wiatlo oScieznicy. Dopuszczalne roznice
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przekatnych nie mogg przekracza¢ 2 mm - na dtugosci do 1 m oraz 3 mm - na dtugosci powyzej 1
m.

- O$cieznice mocowacé trwale w $cianie za pomoca Srub o$cieznicowych lub kotew. W
przypadku montazu os$cieznicy na kotwach - nalezy je zamocowac¢ do o$cieznicy przed wlozeniem
jej w otwor drzwiowy. Rozstaw kotew mocujacych zgodnie z zaleceniami producenta stolarki oraz
zaleceniami Inspektora nadzoru. Otwory na dyble wierci¢ po ustawieniu o§cieznicy w murze.

- Zatozy¢ skrzydta drzwiowe 1 sprawdzi¢ prawidlowos¢ ich funkcjonowania.

- Przed przystgpieniem do wypelniania piankg montazowg przestrzeni miedzy o$cieznicg a
murem - zabezpieczy¢ powierzchnie drzwi przez naklejenie papierowej ta§my malarskiej. Przy
montazu witryn z drzwiami o wigkszych gabarytach - stosowac rozpory poziome i pionowe.
Zabezpieczy to elementy przed ewentualnym odksztalceniem pod wpltywem dziatania pianki
montazowej. Wypehienie piankg montazowg szczelin pomigdzy ramg a murem przeprowadzaé w
temperaturze nie nizszej niz +5°C.

- Po utwardzeniu si¢ pianki montazowej 1 usuni¢ciu jej nadmiaru - przystapi¢ do obrobki
osciezy, pamigtajac o zabezpieczeniu okué przed zabrudzeniem zaprawa.

- Uszczelni¢ elastyczng masa silikonowa akrylowa miejsca styku os$cieznic z murem wzdhuz
catego obwodu od strony wewng¢trznej 1 zewngtrzne;.

- Po obrdbce osciezy - niezwlocznie zdjac zabezpieczajaca taSme¢ z profili.

Przy kazdym sposobie montazu, zlaczki musza pewnie przenosi¢ sily, ktére miatyby
negatywny wplyw na funkcjonowanie S$lusarki. Przy planowaniu zamocowan nalezy bra¢ pod
uwage:

- obcigzenia wlasne ; cigezar okna, rodzaj otworu, itp.,

- obcigzenia ruchowe ; wielko$¢ okna, obcigzenia wiatrem,

- obcigzenia dodatkowe — docisk przy otwieraniu i zamykaniu skrzydet drzwiowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w OST pkt 6.

Kontrola jakos$ci powinna obejmowac naste¢pujace badania:

- sprawdzenie wymiaréw

- dopuszczalne odchytki wymiarow wg PN-EN 22768-1:1999;

- sprawdzenie wykonania skrzydta drzwiowego, na powierzchniach widocznych po
zamontowaniu powinien by¢ zapewniony styk krawedzi czgsci potaczonych, rama skrzydta
drzwiowego powinna by¢ prosta, bez skrzywien, skrecen, wichrowatosci 1 trwatych odksztatcen;
skrzydto drzwiowe nie powinno wykazywac peknieé, skrzywien, wichrowatosci, odchytka w
wymiarach =1 mm;

- sprawdzenie wykonania o$cieznicy drzwi

- dopuszczalne przesuniecia ptaszczyzn bocznych ramy o$cieznicy wzgledem siebie nie
powinny przekracza¢ £0,3 mm;

- sprawdzenie osadzenia i zamontowania oku¢ — konstrukcja wyrobu powinna zapewni¢
wspotosiowos¢ zawiasOw — dopuszczana odchyltka nie powinna przekracza¢ =1 mm;

- sprawdzenie dziatania drzwi — skrzydto drzwiowe pod wptywem sily przytozonej do klamki
lub gatki powinno si¢ otwiera¢ i zamyka¢ swobodnie, bez zahamowac, zgodnie z ich
przeznaczeniem. Masa obcigznikdéw zastepujacych te sile przy dynamicznym zamykaniu skrzydta
drzwiowego powinna wynosi¢ wiecej niz 2,5 kg. Kat obrotu powinien wynosi¢ 180°;

- sprawdzenie niezawodnos$ci drzwi — drzwi powinny zachowaé sprawnos$¢ dziatania po
wykonaniu 100000 cykli pracy skrzydta;

- sprawdzenie izolacji akustycznej — wg PN-B-02151-2:2018-01;

- sprawdzenie infiltracji powietrza — infiltracja powietrza drzwi wewnetrznych wejsciowych
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nie powinna by¢ wigksza niz 1 m3 na 1 m dlugosci szczeliny w ciagu 1 h, przy roéznicy cisnien Ap =
10 Pa;
Dopuszczalne wymiary luzéw w stykach elementdéw stolarskich.

. . Warto$¢ luzu 1 odchytek
Miejsca luzow - -
okien drzwi
Luzy miedzy skrzydtami +2 + 2
Miedzy skrzydiami a 1 1
oscieznica

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogo6lne zasady obmiaru robot podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m2, sz. wbudowanej $lusarki drzwiowe;.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogo6lne zasady odbioru robot podano w OST pkt 8.
8.2 Odbior robot

Dla dokonania oceny jakosci wyrobow stolarki budowlanej przeznaczonych do wmontowania
nalezy sprawdzi¢:

— zgodno$¢ wymiarow;

— jako$¢ materialow z jakich stolarka zostata wykonana;

— prawidtowo$¢ wykonania z uwzglednieniem szczegdtdw konstrukcyjnych;

— sprawdzenie poprawnos$ci dziatania skrzydel i elementéw ruchomych oraz funkcjonowania
okug;

— zaswiadczen o jakosci 1 §wiadectw;

Jezeli wszystkie badania daty wyniki pozytywne, wykonane roboty nalezy uzna¢ za zgodne z
wymaganiami.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

- Karty techniczne producenta zastosowanych wyroboéw wraz z ich aprobata techniczng ITB.

- PN-B-10085:2001 Stolarka budowlana. Okna 1 drzwi. Wymagania 1 badania

- PN-B-05000:1996 Stolarka budowlana. Pakowanie, przechowywanie i transport.

- PN-B-13079:1997 Szkto budowlane. Szyby zespolone.

- PN-87/B-02151/03 Akustyka budowlana. Ochrona przed halasem pomieszczen budynkach.
Izolacyjnos¢ akustyczna przegrod w budynkach oraz izolacyjnos¢ akustyczna elementow
budowlanych. Wymagania.

- PN-B-10085:1988 Stolarka budowlana. Okna 1 drzwi z drewna, materiatlow drewnopochodnych 1
tworzyw sztucznych. Wymagania i badania.

- BN-75/7150-03 Okna i drzwi balkonowe. Metody badan.

- PN-EN 12210:2001 Okna i drzwi. Odpornos¢ na obcigzenia wiatrem. Klasyfikacja

- PN-EN 12211:2001 Okna i drzwi. Odporno$¢ na obcigzenia wiatrem. Metoda badan
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- PN-EN 22768-1:1999 - Tolerancje ogolne -- Tolerancje wymiaréw liniowych i katowych bez

indywidualnych oznaczen tolerancji.
- PN-B-02151-2:2018-01 - Akustyka budowlana -- Ochrona przed halasem w budynkach -- Czg$¢
2: Wymagania dotyczace dopuszczalnego poziomu dzwigku w pomieszczeniach
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
B.10
ROBOTY W ZAKRESIE ROZNYCH NAWIERZCHNI
CPV 45233220-1

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem nawierzchni obiektu wraz z opaska dla
projektu p.t. ,,Projekt techniczno-wykonawczy budowy nowego boiska wielofunkcyjnego wraz z
zadaszeniem o statej konstrukcji przy Szkole Podstawowej w Wygodzie”.

1.2. Zakres stosowania OST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot jak w t.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni z poliuretanu i opaski z kostki brukowej betonowe;.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Stosowane okres$lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi polskimi normami oraz
definicjami podanymi w OST pkt. 1.4

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w OST pkt 1.5
Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z projektem i Specyfikacjami oraz zaleceniami i
poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
2.1 Nawierzchnie betonowe

- kostka brukowa betonowa gr. 6cm kolor szary
- podsypka cementowo-piaskowa

- piasek

- thuczen

- obrzeza betonowe 6x30 cm

2.2 Nawierzchnie Poliuretanowe

Warstwy nawierzchni boiska

- nawierzchnia sportowa poliuretanowa max. 2 cm,
- ptyta betonowa C25/30 WS,

- izolacja przeciwwilgociowa 2x folia PCV,

- podsypka piaskowa o Is=1 — 20 cm,

- podbudowa 15 cm.

42



Parametry nawierzchni poliuretanowej:

- grubos¢ catkowita nawierzchni — min. 13 mm, max. 20 mm

- amortyzacja — redukcja sity w temp. 23°C - 36-45 %

- poslizg:

a) nawierzchnia mokra: 55-110

b) nawierzchnia sucha: 80-110

- wytrzymato$¢ na rozciagganie - 0,40 — 1,1 Mpa

- wydtuzenie w chwili zerwania - 43 — 75 %

- odksztalcenie pionowe w temp. 23°C < 2,0 mm

- przepuszczalnos¢ dla wody: > 6600 mm/h

- mrozoodpornos¢:

a) zmiana masy <1,8%

b) ocena wizualna — brak $§ladow uszkodzen i zmian wygladu zewnetrznego

- odporno$¢ na dziatanie temperatury 80°C:

a)zmiana wymiaréw <0,7%

- odporno$¢ na $cieranie w aparacie Tabera, g <0,60

Linie boiska

Wszystkie linie na projektowanych z poliuretanu bezspoinowych nawierzchniach sportowych
nalezy wykona¢ systemowa farba poliuretanowa.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST pkt 3.
3.2. Sprzet

- przecinarki,

- szlifierki,

- zageszczarki wibracyjne (ptytowe)

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wpltywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet bedacy wlasnoscia wykonawcy lub
wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie 1 gotowosci do pracy. Bedzie
on zgodny z normami ochrony srodowiska i1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Jakikolwiek sprzet, urzadzenia i1 narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkow umowy,
lub grozace zdrowiu zostang przez Inspektora Nadzoru, zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do
robot.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w OST pkt 4.
4.2. Transport

Transport materialbw powinien odbywacé si¢ specjalnie przygotowanym do tego celu
samochodem z otwarta platforma ulatwiajaca zatadunek i roztadunek. Podczas transportu
bezwzglednie nalezy zabezpieczy¢ kostke przed przesuwaniem.

Roztadunek powinien by¢ przeprowadzony specjalistycznym sprzgtem. Najodpowiedniejszy
jest roztadunek w opakowaniach producenta przy uzyciu urzadzen mechanicznych. Szczego6lng
uwage nalezy zwrdci¢ na roztadunek w warunkach zimowych.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST pkt 5.
5.2. Przygotowanie podloza

Podbudowa z kruszywa tamanego 0-31,5mm stabilizowanego mechanicznie pod
nawierzchni¢ powinno by¢ wyprofilowana zgodnie z projektowanymi spadkami.

5.3. Nawierzchnia z kostki

Warstwa nawierzchni z kostki powinna by¢ wykonana z elementéw o jednakowej grubosci.
Na wigkszym fragmencie robot zaleca si¢ stosowac kostki dostarczone w tej samej partii materiatu,
w ktorej niedopuszczalne sg rozne odcienie wybranego koloru kostki.

Uktadanie kostki mozna wykonywac r¢cznie lub mechanicznie.

Uktadanie reczne zaleca si¢ wykonywa¢ na mniejszych powierzchniach, zwilaszcza
skomplikowanych pod wzgledem ksztattu lub wymagajacych kompozycji kolorystycznej
uktadanych deseni oraz r6znych wymiardw 1 ksztalttow kostek. Uktadanie kostek powinni
wykonywac przyuczeni brukarze.

Uktadanie mechaniczne zaleca si¢ wykonywac na duzych powierzchniach o prostym
ksztalcie, tak aby uktadarka mogla przenosi¢ z palety warstwe ksztattek na miejsce ich ulozenia z
wymagang doktadnoscig. Kostka do uktadania mechanicznego nie moze mie¢ duzych odchytek
wymiarowych 1 musi by¢ odpowiednio przygotowana przez producenta, tj. utozona na palecie w
odpowiedni wzdr, bez dotozenia potowek 1 dziewiatek, przy czym kazda warstwa na palecie musi
by¢ dobrze przesypana bardzo drobnym piaskiem, by kostki nie przywieraty do siebie. Uktadanie
mechaniczne zawsze musi by¢ wsparte pracg brukarzy, ktorzy uzupetniajg przerwy, wyrabiajg tuki,
doktadaja kostki w okolicach studzienek i krawegznikow.

Kostke uktada si¢ okoto 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety, poniewaz po procesie
ubijania podsypka zageszcza sig.

5.3. Nawierzchnia poliuretanowa

Na prawidlowo wykonanej warstwie stabilizacyjnej ETprojektuje si¢ nawierzchni¢ sportowa,
poliuretanowo - gumowa o grubosci warstwy 13-20mm. Jest to nawierzchnia sportowa,
poliuretanowo-gumowa dwuwarstwowa o grubosci ok. 13-20mm - wersja podstawowa,
wymagajaca podbudowy z mieszaniny kruszywa kwarcowego 1 granulatu gumowego polaczonego
lepiszczem poliuretanowym.

Nawierzchnia ta jest przepuszczalna dla wody, o zwartej strukturze, stuzy do pokrywania
nawierzchni biezni lekkoatletycznych, sektorow i rozbiegéw konkurencji technicznych zawodow
la., boisk wielofunkcyjnych, szkolnych, placéw rekreacji ruchowe;.

5.4. Obramowanie nawierzchni

Ustawianie kraweznikow, obrzezy 1 ew. wykonanie $ciekow przykraweznikowych powinno
by¢ zgodne z wymaganiami zawartymi w odnosnych SST. Obrzeza zaleca si¢ ustawia¢ przed
przystapieniem do uktadania nawierzchni z kostki. Przed ich ustawieniem, pozadane jest utozenie
pojedynczego rzedu kostek w celu ustalenia szerokos$ci nawierzchni 1 prawidlowej lokalizacji
kraweznikow lub obrzezy.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w OST pkt 6.
6.2 Kontrola jakosci wykonanie podjazdu
Kontrola wykonania nawierzchni polega na sprawdzeniu zgodno$ci jej wykonania z
powolanymi normami przedmiotowymi 1 wymaganiami specyfikacji. Kontrola ta przeprowadzana
jest przez Inspektora nadzoru:
a) w odniesieniu do prac zanikajagcych (kontrola mi¢dzyoperacyjna) — podczas wykonania
prac zwigzanych z wykonaniem podbudowy i obramowania,
b) w odniesieniu do wlasciwosci calej nawierzchni (kontrola koncowa) — po zakonczeniu prac
nawierzchniowych.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowg
Jednostka obmiarowg jest m2 pokrytej nawierzchni i mb utozonego obrzeza, kraweznika.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robdt podano w OST pkt 8.
8.2 Odbior robot
Badania koncowe podjazdu nalezy przeprowadzi¢ po zakonczeniu robot, po deszczu.
Odbidr pokrycia:
—Sprawdzenie wygladu zewnetrznego podjazdu (nie ma zalaman ptaszczyzny, odchylenia
kostki od linii proste;j, itp.).
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w pkt 9.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
- Karty techniczne producenta zastosowanych wyrobow wraz z ich aprobatg techniczng ITB.
- PN-EN 197-1:2002 Cement. Cze$¢ 1: Sklad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace

cementu powszechnego uzytku
- PN-EN 1338:2005  Betonowe kostki brukowe. Wymagania i metody badan

45



- PN-EN 13242:2004 Kruszywa do niezwigzanych 1 hydraulicznie zwigzanych materiatéw
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym.

- PN-EN 1008:2004  Woda zarobowa do betonu - Specyfikacja pobierania probek, badanie i
ocena przydatnos$ci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw produkcji
betonu

- BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

- BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i
fata.

PN-EN 1969:2002 — Nawierzchnie terendw sportowych. Wyznaczanie grubo$ci nawierzchni
sportowych z tworzyw sztucznych.

- PN-EN 12228 — Nawierzchnie terenéw sportowych. Wyznaczanie wytrzymato$ci potaczenia
nawierzchni sztucznych.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
B.11.
WZNOSZENIE OGRODZEN I PILKOCHWYTOW
CPV 45342000-6

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z montazem ogrodzenia i pitkochwytu dla projektu p.t. ,,Projekt
techniczno-wykonawczy budowy nowego boiska wielofunkcyjnego wraz z zadaszeniem o statej
konstrukeji przy Szkole Podstawowej w Wygodzie”.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja techniczna  bedzie stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t w punkcie 1.1

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonywaniem ogrodzenia i pitkochwytu.

1.4. OkresSlenia podstawowe

Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami 1 z definicjami podanymi w OST pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w OST pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatldw, ich pozyskiwania i skltadowania, podano w
OST pkt 2.

2.2. Stosowane materialy
2.2.1. Ogrodzenie terenu

Ogrodzenie paneli fotowoltaicznych -  ogrodzenie wykonane z nowych elementow
prefabrykowanych. Panele ogrodzeniowe wys. 1,5m na stupkach z profili stalowych ocynkowanych
o wymiarach 40x60cm zabetonowanych w gruncie lub mocowanych do prefabrykowanych stop
fundamentowych.

Parametry ogrodzenia:

- Panel ogrodzeniowy 3D

- Grubos$¢ drutu fi 5,00 mm,

- Wymiary oczka 5x20
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-H=1,5m

- Ocynk,

- Kolor RAL 7035

- Podmurowka systemowa betonowa wys. 20 cm, kolor naturalny odcien betonu

2.2.2. Furtka
Furtka:
- Wypehienie panelem 3D
- Drut fi 5 mm
- Swiatto przejscia 1,00 m
- Wysokos$¢ furtki 170 cm
- Kolor RAL 7035
2.2.3. Pilkochwyt
Pitkochwyty wysokosci 4m z siatki stalowej mocowanej do stupow stalowych. Shupy
pitkochwytow osadzone w fundamentach betonowych 50x50x105 w zabetonowanych tulejach
stalowych z rur fi 60.
Siatka — kolor zielony, oczko 3,5x3,5cm
Materiaty pomocnicze: linki, zaczepy itp.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST pkt 3.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST pkt 4.
4.2. Transport materialow
Z wytworni, magazynu na budowe przewozi si¢ elementy konstrukcyjne ogrodzen
samochodami. Elementy wiotkie powinny by¢ usztywnione na czas tadowania i przewozu.
Ladowanie i wyladowanie odbywa si¢ za pomoca urzadzen mechanicznych.
Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed przesuwaniem w trakcie transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST pkt 5.
5.2. Przygotowanie podloza
Przed przystapieniem do robot nalezy sprawdzic:

- rozstaw 1 wymiary gniazd do betonowania stupkdow,
- powierzchnia gniazd powinna by¢ oczyszczona z kurzu i zanieczyszczen 1 zwilzona.
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5.3. Montaz ogrodzenia i pitkochwytu

Ogrodzenie posadowi¢ na stopach fundamentowych o przekroju wg dokumentacji
projektowe] podczas fazy betonowania stop fundamentowych lub w drugim etapie, tj. z
pozostawieniem kielichow.

Panel ogrodzeniowy mocowa¢ do stupkow przy pomocy 6 klamer montazowych z blachy
grubosci 3mm. Klamry skreca¢ srubami zamkowymi z nakrgtkami samozrywalnymi.

Wszystkie elementy stalowe zabezpieczy¢ przed korozja poprzez ocynkowanie ogniowe i
lakierowanie.
6. kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST pkt 6.

6.2. Sprawdzenie ustawienia shupkow i montazu przesel

a) shupki muszg by¢ ustawione pionowo zgodnie z wytycznymi producenta systemu
b) przgsta zamocowane na §ruby i uchwyty zgodnie z systemem ogrodzenia

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m (metr) wykonanego ogrodzenia i pitkochwytu.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogo6lne zasady odbioru robot podano w OST pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6

daly wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST pkt 9.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-H-04623 Ochrona przed korozja. Pomiar grubosci powlok metalowych metodami

nieniszczacymi
2. PN-H-04651 Ochrona przed korozja. Klasyfikacja i okreslenie agresywno$ci korozyjnej
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srodowisk
3. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na gorgco ogdlnego zastosowania
4. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na zimno ogoélnego przeznaczenia
5. PN-H-82200 Cynk
6. PN-H-84018 Stal niskostopowa o podwyzszonej wytrzymato$ci. Gatunki
7. PN-H-84019 Stal niestopowa do utwardzania powierzchniowego 1 ulepszania cieplnego.
Gatunki
8. PN-H-84020 Stal niestopowa konstrukcyjna ogélnego przeznaczenia. Gatunki
9. PN-H-84023-07 Stal okreslonego zastosowania. Stal na rury. Gatunki
10. PN-H-84030-02 Stal stopowa konstrukcyjna. Stal do naweglania. Gatunki
11. PN-H-93010 Stal. Ksztattowniki walcowane na goraco
12. PN-H-97051 Ochrona przed korozja. Przygotowanie powierzchni stali, staliwa 1 zeliwa do
malowania. Ogolne wytyczne
13. PN-H-97053 Ochrona przed korozja. Malowanie konstrukcji stalowych. Ogolne wytyczne
14. PN-M-80006 Zanurzeniowe powloki cynkowe na drutach stalowych. Badania
15. PN-M-80026 Druty okragte ze stali niskowgglowej ogolnego przeznaczenia
16. PN-M-80201 Liny stalowe z drutu okragtego. Wymagania i badania
17. PN-M-80202 Liny stalowe 1 x 7
18. PN-M-82054 Sruby, wkrety i nakretki stalowe ogolnego przeznaczenia. Ogélne wymagania i
badania
19. PN-M-82054-03 Sruby, wkrety i nakretki. Wlasno$ci mechaniczne $rub i wkretow
20. PN-ISO-8501-1 Przygotowanie podtozy stalowych przed naktadaniem farb i podobnych
produktow. Stopnie skorodowania i stopnie przygotowania nie zabezpieczonych podtozy stalowych
oraz podiozy stalowych po catkowitym usunigciu wczesniej natozonych powtok
21. BN-73/0658-01 Rury stalowe profilowe ciggnione na zimno. Wymiary
22. BN-89/1076-02 Ochrona przez korozja. Powloki metalizacyjne cynkowe 1 aluminiowe
na konstrukcjach stalowych, staliwnych i zeliwnych. Wymagania i badania

50



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
B.12.
ARTYKULY I SPRZET SPORTOWY
CPV 37400000-2

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace dostawy,
montazu 1 odbioru wyposazenia boiska sportowego dla projektu p.t. ,Projekt techniczno-
wykonawczy budowy nowego boiska wielofunkcyjnego wraz z zadaszeniem o stalej konstrukcji
przy Szkole Podstawowe] w Wygodzie™.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja techniczna  bedzie stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t w punkcie 1.1

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace 1
majace na celu zakup i1 dostawg wyposazenia boiska w sprzet sportowy przy zastosowaniu
materiatdéw 1 wyrobow odpowiadajacych wymaganiom norm lub aprobat technicznych.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami 1 z definicjami podanymi w OST pkt 1.4.

Elementy wyposazenia boiska sportowego — bramki do gry w pitke nozng wraz z siatka,
maszty do gry w koszykowke, siatki do gry w tenisa, stupki 1 siatki do gry w pitke siatkowa, stojaki
sedziowskie do gry w pitke siatkowa, pozostaty sprzet sportowy.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w OST pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
OST pkt 2.

Wszystkie urzadzenia wraz z materiatami pomocniczymi wchodzace w sktad wyposazenia
boiska sportowego muszg by¢ produktami systemowymi okreslonego producenta dopuszczone do
obrotu i powszechnego lub jednostkowego stosowania w budownictwie sportowym.

Przed dokonaniem zamodwienia urzadzen przewidzianych do zamontowania na obiekcie
boiska sportowego wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru szczegdtowe informacje o zrodle
produkcji, zakupu wyrobow budowlanych 1 urzadzen przewidzianych do realizacji robot,
posiadajacych odpowiednie oznakowanie, aprobaty techniczne, certyfikat na znak bezpieczenstwa,
certyfikat zgodnosci, deklaracje zgodnosci z Polskg Normg a takze inne.

Dokumenty stanowigce podstawe wykonania robdt a takze o§wiadczeni dotyczace wyrobow
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budowlanych jednostkowo zastosowanych w obiekcie budowlanym, Kierownik budowy ma
obowigzek przechowywac przez okres

2.2. Stosowane materialy
2.2.1. Wyposazenie stale

Siatka wraz ze stupkami do tenisa/siatkowki:

Proponowane stupki oraz siatka zostaty pokazane w projekcie architektoniczno-budowlanym.
Elementy demontowalne. Gniazda do montazu w posadzce oraz system mocowania stupkow w
gniazdach wg wytycznych ich producenta. System montazu nie moze wystawac ponad plyte boiska.

Kosze do koszykowki:

Proponowane kosze zostaly pokazane w projekcie architektoniczno-budowlanym. Elementy
demontowalne. Gniazda do montazu w posadzce oraz system mocowania stupkow w gniazdach wg
wytycznych ich producenta. System montazu nie moze wystawac ponad plytg boiska.

Bramki do pitki nozne;j:

Na boisku ustawione bgda typowe bramki przenos$ne do pitki noznej z siatkami o wymiarach
2 x 3 m, glebokos¢ 80/100cm (goéra/dot). Bramki wykonane z profilu aluminiowego kwadratowego
80x80 mm, znakowanego w kolorze biato-czerwonym. Elementy demontowalne. Gniazda do
montazu w posadzce oraz system mocowania stupkéw w gniazdach wg wytycznych ich producenta.
System montazu nie moze wystawac ponad ptyte boiska.

2.2.2. Akcesoria do gimnastyki

- Materac gimnastyczny antyposlizgowy 10x120x200 cm — 10 szt.

- Pitka lekarska 1 kg — 15 szt.

- Pitka lekarska 5 kg — 10 szt.

- Lawki gimnastyczne 3,00 x 0,22 x 0,30 m; nogi drewniane — 6 szt.
- Koziot gimnastyczny pokryty sztuczng skora, regulowany — 2 szt.

- Odskocznia gimnastyczna 60x120 cm — 3 szt.

- Skrzynia gimnastyczna 5 czg$ciowa pokryta sztuczng skorg — 3 szt.
- Skakanka sznurkowa — 20 szt.

- Wozek na pitki stalowy, przejezdny, zamykany — 6 szt.

- Wozek na materace stalowy, przejezdny — 1 szt.

2.2.3. Akcesoria do gry w poszczegélne dyscypliny

- Pitka do siatkowki — 20 szt.

- Pitka do koszykowki — 20 szt.

- Pitka do pitki noznej — 20 szt.

- Rakiety do tenisa — 2 komplety (2x1 szt.)
- Pitki do tenisa — 20 szt.

2.2.4. Wyposazenie zaplecza

Szafka ubraniowa 3-drzwiowa 3Kx1D (3 kolumny x 1 drzwiczki w kolumnie):

- wymiary catkowite: 180x118,5x49cm

- wymiary catkowite: 180x118,5x49cm (WxSxQG)

- zamki na klucz w systemie klucza master

- do kazdego zamka 2 kluczyki, ryglowanie 1-punktowe

- w kazdej skrytce potka gorna, drazek, 2x haczyk plastikowy na drazku, 2x haczyk metalowy
na $ciance

- wentylacja nowoczesna (perforacja)
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- kolor korpusu RAL 7035

- kolor drzwiczek RAL 5015

Ilos¢ szafek w jednej szatni: 7 szt.

Ilo$¢ szafek w kazdej szatni dla niepelnosprawnych: 1 szt.

Pomieszczenia sanitarne dla osOb niepelnosprawnych nalezy wyposazyé w niezbedne
uchwyty utatwiajace korzystanie z nich przez osoby niepetnosprawne. Przy umywalce
1 misce ustgpowej nalezy zamontowa¢ po dwa uchwyty, jeden staly, drugi uchylny. Prysznice
wyposazy¢ nalezy w siedzisko prysznicowe. Elementy te wykona¢ ze stali nierdzewne;.

Ponadto pomieszczenia sanitarne nalezy wyposazy¢ w armatur¢ utatwiajaca korzystanie przez
osoby niepetnosprawne, tj. odpowiednia miska ustepowa, umywalka oraz akcesoria takie jak
dozowniki, szczotki, uchwyty na papie toaletowy, pojemniki na r¢czniki papierowe.

2.2.5. Strzelnica mobilna

Wirtualna strzelnica dziatajaca w oparciu o wirtualng rzeczywisto$¢, wykorzystujaca laserowe
symulatory (repliki) broni.

Modut projekcji powinien charakteryzowac si¢ wlasciwosciami:

- zasilanie z sieci elektrycznej 230V,

- graficzny interfejs uzytkownika w jezyku polskim,

- automatyczna kalibracja obrazu,

-zapewnienie wlasciwego widzenia katowego obiektéw umieszczonych na wirtualnych
odlegtosciach prowadzenia ognia niezaleznie od wielkos$ci wyswietlanego obrazu 1 umieszczenia w
stosunku do niego stanowiska strzeleckiego,

- fatwos¢ przystosowania urzadzenia do pracy w przypadku potrzeby doraznego
wykorzystania winnych pomieszczeniach, w tym przy zmiennych warunkach o§wietlenia.

Mozliwo$¢ rozwojowe] rozbudowy urzadzenia o kolejne moduly poprzez laczenie np. za
pomocy sieci lan, w celu rozszerzenia funkcjonalno$ci szkoleniowej wirtualnej strzelnicy.

Mozliwo$¢ prowadzenia szkolenia strzeleckiego 1 wykonywania zadan strzeleckich o roznym
stopniu skomplikowania, w postawach: lezac, kleczac, stojac jednoczesnie dla minimum
4uczestnikow szkolenia z wykorzystaniem roznych rodzajow broni w tym samym czasie, np.
czterech ¢wiczacych strzelajacych jednoczes$nie z karabinu i/lub pistoletu z rozroznialno$cig osob i
poszczegbdlnych egzemplarzy broni.

Mozliwo$¢ prowadzenia strzelan w postaci statycznych i1 dynamicznych treningéow dla
¢wiczacych o roznym stopniu zaawansowania, od ¢wiczen w obserwacji, przez strzelania na
celnos¢ 1 skupienie, do wykonywania zadan strzeleckich o roznym stopniu skomplikowania.

Wirtualna strzelnica powinna by¢ wyposazona w bezprzewodowe, laserowe symulatory
(repliki)broni — czterech karabinéw 1 czterech pistoletéw, z funkcja wyzwalania strzahu.
Symulowania strzalu powinno cechowac: realistyczna obstuga manualna symulatora (repliki) oraz
dziatania mechanizméw broni, imitacja odglosu strzatu i zjawiska odrzutu, a takze jednoznaczna
rozpoznawalno$¢ przez system informatyczny zaréwno strzaldw w ogniu pojedynczym, jak i
seryjnym, mozliwo$¢ stosowania pasow nosnych i kabur.

Mozliwo$¢ wirtualnego strzelania na rozne odleglosci z uwzglednieniem balistyki toru lotu
pocisku odpowiadajacego rodzajowi broni i kalibrowi amunicji, umozliwiajace realne korzystanie z
celownikbw mechanicznych oraz z celownikow kolimatorowych 1/lub holograficznych,
wymuszajace uwzglednienie poprawek przy zmianie odleglosci prowadzenia ognia i strzelaniu do
celow ruchomych.

Mozliwo$¢ kontroli prowadzenia strzelah w celu wyrobienia poprawnych 1 bezpiecznych
zachowan ¢wiczacych.

Mozliwos$¢ indywidualnego przystrzeliwania przez strzelca, bezposrednio przed ¢wiczeniem,
kazdego egzemplarza symulatora (repliki) broni, z ktorych bedzie korzystat.

Cwiczenia ze scenariuszami o roznym stopniu trudnoéci, w tym z mozliwo$cia zmiany
warunkow strzelania, w oparciu o wirtualng przestrzen strzelnicy/placu ¢wiczen/otwartych
przestrzeni, a takze ¢wiczenia sytuacyjne realizowane w oparciu o otwarte przestrzenie, np. tereny
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zielone, tereny miejskie.

Mozliwo$¢ opcjonalnego uzupetniania zestawu ¢wiczen o inne scenariusze przygotowane na
bazie wirtualnych przestrzeni, ktdre cechuje zrdéznicowane uksztaltowanie terenu, poszycie,
ro$linnos¢ zastosowanie obiektow terenowych; mozliwo$¢ doboru w tworzonych ¢wiczeniach pory
dnia, warunkéw o$wietleniowych ($wiatlo sztuczne, naturalne), warunkéw atmosferycznych
(deszcz, $nieg, mgla);mozliwos¢ wprowadzania w tworzonych ¢wiczeniach efektéw specjalnych
jak ogien, dym, dzwigki otoczenia.

Zobrazowanie w czasie rzeczywistym wyniku strzelania, podsumowanie/analiza efektu
strzelania 1 archiwizacja wynikow szkolenia oraz zarzadzania treningiem strzeleckim w trybie
instruktora; mozliwos$¢ odtworzenia przebiegu strzelania w celu omdéwienia popetnionych biedow.

Posiada¢ doprowadzone zasilanie w energie elektryczng.

Posiada¢ ponizsze wyposazenie:

1. Modut Projekcji (MP) z kablem zasilajacym (1 kpl.) w tym:

- obudowa montazowo-transportowa modutu projekc;i,

- zestaw mikrokomputerowy PC,

- projektor,

- kamera,

- glosnik,

- punkt dostepowy WI-FI,

- punkt dostgpowy Bluetooth; MP to gléwne urzadzenie systemu bedace zintegrowanym,
modutem multimedialnym;

2. klawiatura bezprzewodowa z gladzikiem (podstawowe urzadzenie zewnetrzne systemu do
obslugi menu ekranowego) - 1 kpl.;

3. tablet z tadowarkg (urzadzenie zewngtrzne systemu rozszerzajace funkcjonalnos¢ obstugi) -
1 kpl.;

4. drukarka (urzadzenie zewnetrzne systemu umozliwiajagce wydrukowanie indywidualnego
lub zbiorowego podsumowania ¢wiczenia w formie arkusza wynikow - 1 kpl.;

5.  oprogramowanie — 1 kpl.

- zainstalowane w zestawie mikrokomputerowym PC (MP), w tym: system operacyjny -
specjalistyczne moduty oprogramowania;

- zainstalowane w tablecie, w tym:-system operacyjny,-specjalistyczna aplikacja;

6. bron treningowa - symulatory laserowe (1 kpl.), na ktore sktadajg sie:

- handlowe repliki ASG broni dziatajagce w systemie blow-back, zasilane green-gaz:-replika
karabinu z dwoma magazynkami (4 kpl.),-replika pistoletu z dwoma magazynkami (4kpl.);

- bezprzewodowe moduly laserowe (urzadzenia laserowe kl. 1) dedykowane do rodzajow
replik ASG:

- do pistoletu (4szt.),

- do karabinka (4szt.),

- opakowania, futeraty i pudetka transportowe na powyzszy sprzet - 1 kpl.

System szkolno-treningowy powinien posiada¢ dokumenty Certyfikat zgodno$ci, wydany
przez Osrodek Certyfikacji Wojskowego Instytutu Technicznego Uzbrojenia.

Nalezy opracowa¢ regulamin wirtualnej strzelnicy (w tym: przeznaczenie wirtualnej
strzelnicy, prawo korzystania z wirtualnej strzelnicy, warunki korzystania z wirtualnej strzelnicy,
sposob obchodzenia si¢ z bronig treningowa, sposdb zachowania si¢ osob przebywajacych na
strzelnicy).

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST pkt 3.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST pkt 4.
4.2. Transport materialow

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robodt 1 wlasciwosci przewozonych materiatow.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST pkt 5.
5.2.Montaz urzadzen wyposazenia boiska sportowego

Kazde urzadzenie musi by¢ zamontowane wylacznie na podstawie pisemnej instrukcji
producenta. Brak mozliwosci dowolnego interpretowania przez wykonawce zasad montazu
urzadzenia, jezeli posiadana instrukcja budzi okreslone watpliwosci. Watpliwosci te wyjasnia
wylacznie producent urzadzenia.
6. kontrola jakosci robot
6.1. Badanie materialow

Badanie materiatow nalezy przeprowadzi¢ posrednio na podstawie zalaczonych zaswiadczen
o jakosci wystawionych przez producenta oraz zaswiadczen wykonawcy z kontroli jakosci
elementdw stwierdzajacych zgodno$¢ wuzytych materiatdw z wymaganiami dokumentacji
technicznej. W przypadku, gdy producent elementow przeprowadzit badania jakos$ci materialow we
wlasnym zakresie, wyniki tych badan powinny by¢ zataczone do dokumentacji odbiorcze;.
6.2. Badanie jakoSci wbudowania

Badanie jako$ci wbudowania powinno obejmowac:

- stan 1 wyglad elementow pod wzgledem rownosci, pionowosci 1 spoziomowania,

- rozmieszczenie miejsc zamocowania i sposob osadzenia elementow,

- stan 1 wyglad wykonczenia wbudowanych elementéw na zgodno$¢ z dokumentacja
techniczna.

Z dokonanego odbioru nalezy sporzadzi¢ protokot.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w OST pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest kpl. zamontowanego elementu.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjag projektowa, SST 1
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6
daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogo6lne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. Atesty i certyfikaty
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
B.13
ROBOTY WYKONCZENIOWE W ZAKRESIE OBIEKTOW BUDOWLANYCH
CPV 45400000-1

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem prac zwigzanych z dostawa i montazem
zaplecza kontenerowego, dla projektu p.t. ,,Projekt techniczno-wykonawczy budowy nowego
boiska wielofunkcyjnego wraz z zadaszeniem o stalej konstrukcji przy Szkole Podstawowej w
Wygodzie”.

1.2. Zakres stosowania OST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot jak w p.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
dostawg 1 montazem zaplecza kontenerowego.

1.4. OkresSlenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujagcymi polskimi normami oraz
definicjami podanymi w OST pkt. 1.4

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w OST pkt 1.5
2. MATERIALY
2.1. Zaplecze kontenerowe

Przedmiotowy obiekt budowlany zostanie wyposazony w zaplecze sanitarno-szatniowe, ktore
zostanie zmontowane z prefabrykowanych konteneréw. Uklad ustawienia i1 przeznaczenia
kontenerow zostat pokazany na rysunku rzutu plyty boiska i zaplecza.

Kontenery stalowe prefabrykowane o wymiarach zewnetrznych 2,44 x 6,06 m;

Wypehienie konstrukcji kontenera:

- przegrody pionowe 1 pozioma gorna: blacha trapezowa T-35 0,6-0,7 mm, welna min. 7 cm,
paroizolacja, poszycie z ptyty laminowanej;

- przegrody poziome dolne: wyktadzina PCV, Pltyta OSB 18-22 mm, Izolacja
przeciwwilgociowa 2x folia PCV, Plyta OSB 22 mm, welna min. 10 cm, izolacja
przeciwwilgociowa 2 x folia PCV, poszycie dolne z blachy ocynkowane;j
0,5—-0,6 mm.
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3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST pkt 3.
3.2. Sprzet do montazu wyposazenia

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot, zarowno w miejscu tych robdt, jak tez
przy wykonywaniu czynno$ci pomocniczych oraz w czasie transportu i zatadunku materiatow.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST pkt 4.
4.2. Transport materialow

Transport wyposazenia $rodkami transportu kotowego. Przewozony tadunek zabezpieczy¢
przed spadaniem 1 przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST pkt 5.
5.2 Montaz osprzetu i wyposazenia

Prace montazowe prowadzi¢ zgodnie z wytycznymi producenta i instrukcjag montazu dla
poszczegblnych elementow zaplecza.

Miejsca montazu poszczegdlnych elementéw zaplecza wyznaczy¢ zgodnie z dokumentacja
projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w OST pkt 6.

- Wymagana jako$¢ materialow 1 elementow uzytych do montazu powinna by¢ potwierdzona
przez producenta przez zaswiadczenie o jako$ci lub znakiem kontroli jako$ci, zamieszczonym na
opakowaniu lub innym réwnorzednym dokumentem;

- Materialy i1 elementy stanowigce zaplecze dostarczone na budowe bez dokumentéw
potwierdzajacych przez producenta ich jako$¢ nie mogg by¢ dopuszczone do stosowania;

- Odbidér materiatow i1 elementdow wyposazenia powinien obejmowac sprawdzenie zgodnos$ci
z dokumentacjg projektowa oraz sprawdzenie witasciwosci technicznych tych materiatow z
wystawionymi atestami wytworcy. W przypadku zastrzezen co do zgodno$ci materiatu z
zaswiadczeniem o jakosci, wystawionym przez producenta, powinien by¢ on zbadany zgodnie z
postanowieniami normy panstwowe;j.

—Nie dopuszcza si¢ stosowania do robot montazowych wyposazenia i osprzgtu materiatow,
ktorych wlasciwosci nie odpowiada ja wymaganiom przedmiotowych norm;
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest kpl zamontowanego zaplecza kontenerowego.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robdt podano w OST pkt 8.
Podstawe do odbioru robot montazowych zaplecza kontenerowego powinny stanowic
nastepujace dokumenty:
- dokumentacja techniczna;
- zaswiadczenie o jakos$ci materiatow 1 wyrobow dostarczonych na budowe;
- protokoty odbioru poszczegodlnych etapéw robot zanikajacych;
Jezeli wszystkie elementy wyposazenia zostaly zamontowane zgodnie z instrukcjg producenta
1 projektem technicznym, wykonane roboty nalezy uzna¢ za zgodne z wymaganiami.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

- Atesty i certyfikaty.

59



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
E.01.
ROBOTY INSTALACYJNE ELEKTRYCZNE
CPV 45310000-3

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowe] specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem prac elektrycznych, dla projektu
p.t. ,Projekt techniczno-wykonawczy budowy nowego boiska wielofunkcyjnego wraz z
zadaszeniem o statej konstrukcji przy Szkole Podstawowej w Wygodzie”.

1.2. Zakres stosowania OST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
1 realizacji robot jak wt.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem prac elektrycznych.

Zakres prac:

— wykonanie instalacji oswietleniowej ogdlnej,

— wykonanie instalacji o$wietlenia awaryjnego 1 ewakuacyjnego,

— wykonanie instalacji gniazd wtykowych 1 wpustow zasilajacych urzadzenia,

— wykonanie przytacza WLZ,

— wykonanie instalacji uziemiajacej,

— wykonanie instalacji przyzywowej,

— wykonanie instalacji monitoringu CCTYV,

— wykonanie instalacji sygnalizacji wycieku gazu.

1.4. OkresSlenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujagcymi polskimi normami oraz
definicjami podanymi w OST pkt. 1.4

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w OST pkt 1.5
Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z projektem 1 Specyfikacjami oraz zaleceniami i
poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
2.1. Wylacznik glowny

Na potrzeby wylaczenia pozarowego obiektu, projekt przewiduje montaz wylacznika p.poz na
bazie wylacznika 3P 100A z wyzwalaczem wzrostowym oraz stykami pomocniczymi SP.
Zadzialanie wylacznika p.poz. odbywaé sie bedzie za pomoca przycisku sterowniczego PWP.
Przyciski w obudowie koloru czerwonego z szybka zaprojektowano na zewnatrz budynku przy
wejsciu gtoéwnym do obiektu od strony wschodniej. Przycisk PWP wyposazy¢ w styki normalnie
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zwarte. Styki w czasie pracy bezawaryjnej pozostaja w pozycji otwartej (wcisnigty przycisk). Zbicie
szybki powoduje samoczynne zadziatanie przycisku, stan styk w przechodzi z otwartego na
normalnie zamknigty i automatycznie sygnal napigciowy zostaje podany na wyzwalacz wzrostowy
wylacznika gtoéwnego p.poz. Przyciski wyposazone w diody $wietlne. Dioda koloru czerwonego
informuje o zalaczonym wylaczniku gléwnym p.poz. (podane napigcie na obiekt), dioda koloru
zielonego informuje o przerwaniu dostawy energii elektrycznej w budynku (wylacznik otwarty).

Tablice rozdzielcza wytacznika pozarowego wyposazy¢ w automatyczny przetacznik faz.

Ogranicznik przepieé typu:

T1+T2 zamontowany w WG sie¢ TN-C:

- limp=25kA/biegun (10/350 ps), Itot=75kA (10/350 ps)

- In=25kA/biegun (10/350 ps)

- Uc=255V

- Up<1500V

2.2. Tablica elektryczna glowna budynku TE

Dla zabezpieczenia 1 rozprowadzenia obwodow instalacji odbiorczej projektuje si¢
rozdzielnice:

- klasa izolacji: 11

- stopien ochrony: min. [P54

- stopien ochrony: min. IK07

- prad znamionowy: min. 100A

- rodzaj: natynkowa wiszgca o wymiarach min. 90cm, 60cm, 12cm

- lo§¢ modutdéw: min. 5x24 moduty

- obudowa zamykana na zamek: TAK

Rozdzielnica Wyposazona bedzie w:

— Wylaczniki réznicowo-pragdowe o pradzie roznicowym 30mA. Typ AC wykrywajacy prady
réznicowe sinusoidlane przemienne.

— Aparatura zabezpieczajaca obwody urzadzen elektrycznych. Charakterystyki czasowo-
pradowe B, C. Na prady znamionowe od 0,5 do 63A. W wykonaniu jednobiegunowym oraz
trojbiegunowym. Znamionowa zwarciowa zdolnos¢ tagczenia 6000A. Montaz na szynie TH-35.

— Rozlacznik tréjbiegunowy 63A.

— Ogranicznik przepi¢¢ (T1+T2 zamontowany w TE.Boisko (sie¢ TN-S):

- limp=12,5kA/biegun, Itot=50kA (10/350 ps)
- In=20kA/biegun

- Uc=275V

- Up<1500V

— Lampki sygnalizacyjne zanik fazy.

— Przekazniki bistabilne do sterowania o$wietleniem ptyty boiska.

— Styczniki do sterowania o§wietleniem zewnetrznym, obwodami destryfikatoréw i obwodem
wentylatora powloki pneumatyczne;.

Sterownik — zegar astronomiczny.

2.3. Przewody elektryczne 450/750V

Obwody zasilajace instalacji gniazd wtykowych 230V przewodami N2XH-J 3x2,5mm: na
napiecie znamionowe min. 450/750V, wypusty kablowe przewodami N2XH-J 3x1,5mm., N2XH-J
3x2,5mm:oraz dla odbioréw trojfazowych przewodami N2XH-J 5x2,5mm.

Projektowang instalacje zasilajaca obwody os$wietleniowe nalezy wykonaé przewodami w
izolacji N2XH-J 3x1,5mm. uktadanymi natynkowo w pomieszczeniach zaplecza w korytkach
instalacyjnych z tworzywa sztucznego, a na boisku sportowym w trasach kablowych wykonanych z
koryt kablowych, a punktowe dojscia do opraw wykona¢ w rurkach instalacyjnych.
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Na odcinku od wylacznika gtownego pradu do przycisku PWP ulozy¢ przewdd typu HDGs
180 PH90/E90 0,6/1 kV 6x1,5mm:(do uktadania w ziemi).

2.4. Kable energetyczne 0,6/1kV

— YKXS 5x10mm2 — relacja od szatki o$wietlenia boiska do WG (wylacznik gléwny pradu
boiska wielofunkcyjnego z zadaszeniem),

— N2XH-J 5x10mm?2 — relacja od WG (wylacznik gléwny pradu boiska wielofunkcyjnego z
zadaszeniem) do tablicy elektrycznej boiska wielofunkcyjnego TE.Boisko z lokalizacja w
pomieszczeniu kontenerowym — pomieszczenie techniczne nr 19)

2.5. Oprawy oswietleniowe

Oprawa oznaczona jako A1 — Oprawa ze Zrodlem swiatta LED, przemystowa przeznaczona
do montazu nastropowego lub zwieszanego. Korpus prostokatny wykonany z profilu aluminiowego.
Kolor RAL 9005 (czarny). Zrodta $wiatta chronione przestona ze szkla hartowanego, stopief
ochrony IP65. Moc oprawy 105 W, skutecznos¢ swietlna oprawy >154 1m/W, temperatura barwowa
4000 K, CRI > 80, kat rozsytu 90-270 st, klasa ochrony I, napiecie 230V 50 Hz, temperatura pracy
od -25 do 40 st C, zasilacz elektroniczny standardowy, wspotczynnik mocy cos: >0,95, wymiary
430 x 201 x 150.

Oprawa oznaczona jako B1 — Oprawa przeznaczona do montazu nastropowego na suficie
lub $cianie, wyposazona w wysokowydajne panele LED. Korpus oprawy i przestona wykonane z
tworzywa odpornego na uderzenia IK10, kolor bialy. Oprawa hermetyczna IP65. Oprawa
rekomendowana do pomieszczen typu: lazienki, sale chorych, pomieszczenia personelu
medycznego, jak rowniez na zewnatrz. Moc oprawy 12.3 W, zasilanie 230V 50 Hz, strumien LED
>2088 Im, temperatura barwowa 4000 K, CRI > 80, wspotczynnik mocy cos: >0,95, wymiary 356 x
75.

Oprawa oznaczona jako B2 — Oprawa przeznaczona do montazu nastropowego na suficie
lub $cianie, wyposazona w wysokowydajne panele LED. Korpus oprawy i przestona wykonane z
tworzywa odpornego na uderzenia IK10, kolor bialy. Oprawa hermetyczna IP65. Oprawa
rekomendowana do pomieszczen typu: lazienki, sale chorych, pomieszczenia personelu
medycznego, jak rowniez na zewnatrz. Moc oprawy 17.9 W, zasilanie 230V 50 Hz, strumien LED
>2970 Im, temperatura barwowa 4000 K, CRI > 80, wspotczynnik mocy cosz >0,95, wymiary 356 x
75.

Oprawa oznaczona jako C1 — Oprawa przeznaczona do montazu nastropowego,
wyposazona w wysokowydajne zréodta LED. Kaseton oprawy wykonany z blachy stalowe;j
lakierowanej proszkowo, kolor RAL 9016 (biaty). Moc oprawy 20.1 W, stopien ochrony IP40,
skuteczno$¢ swietlna oprawy >127 Im/W, temperatura barwowa 4000 K, , CRI > 80, klasa ochrony
I, zasilanie 230V 50 Hz, temperatura pracy od -5 do 30 st C, cosz >0,95- wymiary 365 x 365 x 50.

Oprawa oznaczona jako N1 — Oprawa sufitowa 1 Scienna z wysokowydajnymi Zrodlami
LED, zapewniajaca dodatkowa ochrone¢ przed penetracja cial obcych i strumieni wody ze
wszystkich kierunkow. Przeznaczona do pomieszczen wilgotnych i1 zapylonych. Temperatura
barwowa zrodet LED 4000 K. Wskaznik oddawania barw Ra>80. Moc oprawy 12.3 W, stopien
ochrony P66, strumien oprawy > 2150 Im, skuteczno$¢ swietlna oprawy > 179 Im/W, CRI > 80,
klasa ochrony I, zasilanie 230V 50 Hz, temperatura otoczenia od -25 do 40 st C, coss >0,95

wymiary 600 x 72 x 58, odpornos¢ mechaniczna IK10, kolor szary RAL 9006, przestona
poliweglan mrozony.

Oprawa oznaczona jako Ul — Oprawa wykonana z blachy stalowej malowanej proszkowo.
Montaz $cienny lub sufitowy. Oprawa rekomendowana do o$wietlania wejs¢ budynkow, ciagow
komunikacyjnych, tuneli, itp. Moc oprawy 14 W, zrodio §wiatta LED, stopien ochrony IP65, kolor
RAL 7016, przestona poliwgglan optymalizowany, strumief oprawy > 1295 Im, skutecznos¢
swietlna oprawy > 92 Im/W, temperatura barwowa 4000 K, CRI > 80, klasa ochrony I, zasilanie
230V 50 Hz, temperatura pracy od -20 do 30 st C, coss >0,95- odporno$¢ mechaniczna IKO0S,
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wymiary 190 x 150 x 150.
2.6. Oprawy oswietlenia awaryjnego

Oswietlenie awaryjne. Dla realizacji celu o$wietlenia awaryjnego i ewakuacyjnego w
pomieszczeniach zaplecza boiska, boiska, na drogach ewakuacyjnych oraz nad wyjsciem z budynku
boiska wielofunkcyjnego z zadaszeniem stalym, zostang zastosowane oprawy oswietlenia
awaryjnego typu LED w wbudowanym modutem bateryjnym, wersja wyposazona w test
standardowy (kazda oprawa posiada przycisk test stluzacy do sprawdzenia dziatania oprawy).
Oprawy nad boiskiem nalezy wyposazy¢ w siatke¢ ochronng uniemozliwiajacg uszkodzenie oprawy
np. od uderzenia pitka.

Akumulatory w oprawach zapewniajg dziatanie systemu przez wymagany czas zgodnie z PN
(min. 1 godzina). Oprawy awaryjne wyposazone s3 w akumulatory nowej generacji LiFePO4 o
przedtuzonej trwalosci i1 projektowanej zywotnosci wynoszacej 10 lat. Stosowane akumulatory
muszg by¢ pozbawione pierwiastkoéw szkodliwych dla §rodowiska i zdrowia cztowieka jak kadm
(Cd) lub nikiel (Ni).

2.7. Instalacja uziemiajaca

Uziemienie wykona¢ jako tasmowo-pionowe oraz fundamentowe (stopy):
— ptaskownik stalowy pomiedziowany FeCu 25x4mm,;

— plaskownik stalowy ocynkowany FeZn 25x4mm;

— prety stalowe ocynkowane fi 16mm, L=12 dla pojedynczego uziemienia.

2.8. Instalacja przyzywowa w WC i umywalniach dla NPS

W pomieszczeniach WC oraz umywalni dla osob niepelnosprawnych (trzy pomieszczenia)
zaprojektowano instalacje¢ przyzywowa. Po nacis$nigciu przycisku wezwania lub pociggnieciu za
sznurek, na zewnatrz pomieszczenia toalety/umywalni wyzwalany jest alarm w postaci ciggtego
dzwigku brzeczyka 1 migajagcego sygnalu swietlnego. Dioda LED w przycisku sygnalizacyjnym
(Swiatlo uspakajajace) informuje osobg bedaca w potrzebie, Zze jej wezwanie zostato przyjete 1 w
kazdej chwili zjawi si¢ pomoc. Nacisnigcie przycisku kasujacego z lokalizacja w WC dla NPS
powoduje zatwierdzenie zgloszenia alarmowego i1 wylaczenie $wiatta uspokajajacego oraz
sygnalizacji akustycznej 1 optyczne;.

2.9. System monitoringu wizyjnego CCTV

System monitoringu CCTV wykona¢ z urzadzen o wysokiej rozdzielczosci. Kamery IP z

mozliwo$cig pracy w trybie dzief/noc. Rejestracja obrazu na rejestratorze cyfrowym wyposazonym
w twardy dysk przeznaczony do pracy ciagtej. Wszystkie kamery poprzez sie¢ LAN podtaczone
zostang do rejestratora sieciowego znajdujacego si¢ w szafie w pomieszczeniu trenera. Pelny obraz
stanu obiektu bedzie dostepny na dowolnym komputerze z zainstalowanym oprogramowaniem
dedykowanym. Zasilanie projektowanych kamer realizowane bedzie poprzez PoE z urzadzen
aktywnych — przetacznika sieciowego.
Okablowanie sygnatowe (wizyjne) systemu wykonane zostanie przy pomocy kabli zewngtrznych
zelowanych kat. 6 U/UTP 4x2x0,54. Kamery montowac na stupach aluminiowych o wysokos$ci 4m.
Monitoring PoE zabezpieczy¢ poprzez 8-kanalowe zabezpieczenia przeciwprzepigciowe dla sieci
Gigabit Ethernet 10/100/1000Mbps po stronie switcha, opartych na sieci strukturalnej kategorii 6,
oraz poprzez 1 kanatowe zabezpieczenie LAN po stronie kamer, przeznaczone do ochrony
przeciwprzepieciowe]j siect Gigabit Ethernet 10/100/1000Mbps opartych na sieci strukturalnej
kategorii 6, (montaz w obudowie izolowanej I[P 66 przy kamerach PoE).

Rejestrator i monitor:

- przeznaczony do rejestracji obrazu z 8 kamer IP o rozdzielczo$ci do 8Mpix;
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- funkcje inteligentne: przekroczenie linii, wtargnigcie w obszar, pozostawiony/zagubiony
obiekt, detekcja twarzy;

- funkcja detekcji ruchu;

- dysk min. 1TB;

- min. 1x port sieciowy 10/100/1000 Mb/s;

- min. 1x HDMI,

-min. 1x VGA;

- min. 2xUSB;

- 4 wejScia alarmowe / 2 wyj$cia alarmowe;

- mozliwo$¢ instalacji w szafie RACK 197;

- monitor min. 23 cale Full HD’

Kamera zewne¢trzna:

- obudowa: tubowa;

- rozdzielczos¢: 8Mpix;

- kat widzenia: min 90 st ;

- funkcje: poprawiajace jako$¢ obrazu;

- promiennik podczerwieni;

- klasa szczelnos$ci: IP67;

- temperatura pracy: -30 °C do 60 °C;

- zasilanie: 12VDC PoE (skrgtka UTP do 100m);

- funkcja WDR 120 dB: pozwala na bardzo doktadne odwzorowanie nagranej sceny;

- funkcja 3D-DNR: redukcja szumow, usuwa zakldcenia z nagranego obrazu,

- funkcja HLC: kompensacja mocnego o$wietlenia, wykrywa i maskuje punkty w kadrze;

- wejscie alarmowe;

- wyj$cie alarmowe.

Switch Poe:

- 8 portowy switch PoE;

- 8 portow PoE 100Mbps;

- 2 porty RJ45 uplink Gigabit;

- 1 port swiattowodowy SFP Gigabit;

- 1 port RJ45 konsoli do zarzadzania;

- funkcja VLAN;

- przycisk reset;

- metalowa obudowa;

- mozliwo$¢ montazu w szafie RACK 1U;

- wentylator chlodzacy wewnatrz obudowy;

- zasilanie 100~240V AC.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST pkt 3.
3.2. Sprzet
Wykonawca powinien uzywac tylko takiego sprzetu i maszyn ktore gwarantuja wiasciwa
realizacje robdt. Sprzet musi by¢ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
Do obstugi sprzetu powinni by¢ zatrudnieni pracownicy posiadajacy odpowiednie

kwalifikacje 1 staz pracy.
Zastosowanie sprz¢tu powinno wynika¢ z technologii prowadzenia robot.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w OST pkt 4.
4.2. Transport

Urzadzenia transportowe powinny by¢ przystosowane do transportowanych materiatow.
Przewozone materialy powinny by¢ uktadane zgodnie z warunkami transportu okreslonymi przez
wytworce, oraz zabezpieczone przed ich przemieszczaniem podczas transportu.

Materialy powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach zamknigtych i suchych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania prac

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST pkt 5.
5.2. Roboty montazowe

W przestrzeni boiska projektuje si¢ wykonac¢ gidwne trasy kablowe, ktére nalezy wykonac z
koryt stalowych ocynkowanych o wymiarach nie mniejszych niz K100H60 montowanych do
konstrukcji zadaszenia boiska za pomocg zawiesi/uchwytow systemowych. Proponowane
rozmieszczenie tras kablowych pokazano na rysunku nr E02. Odejscia z gtdéwnych tras kablowych
do poszczego6lnych urzadzen nalezy wykonaé¢ w rurkach instalacyjnych o odpowiednich §rednicach
do uktadanej ilosci i1 $rednicy przewoddéw. W przestrzeni zaplecza boiska wielofunkcyjnego,
wszystkie przewody elektryczne uktada¢ w korytkach instalacyjnych o wymiarach 100 x 50,
wykonanych z tworzywa sztucznego koloru bialego, montowane do $cian kontenerow zaplecza.

Przejscia przez strefy pozarowe jezeli takie beda wydzielone w obiekcie, nalezy uszczelnié
masg o klasie odpornosci ogniowej nie mniejszej niz klasa $ciany przez ktora beda przeprowadzane
przewody.

Uziomy poziome nalezy uktada¢ na glebokosci nie mniejszej niz 0,6m. Uziomy pionowe
nalezy pograza¢ w gruncie w taki sposob, aby ich najwyzsza czg$¢ byta umieszczona na glgbokosci
nie mniej niz 0,5m pod powierzchnig ziemi. Otulina betonowa ptaskownika umieszczonego w
stopie fundamentowej min. Scm. Ziacza kontrolne wykona¢ w atestowanych puszkach probierczych
gruntowych. Rezystancja uziomu powinna spetnia¢ warunek R<10Q. W razie nie uzyskania
pozytywnych pomiardéw, uziom nalezy rozbudowa¢ az do uzyskania wymaganej rezystancji
uziomu.

Kazdy wypust elektryczny zabezpieczy¢ i1 zakonczy¢ puszka przylaczeniowa. Potaczenia w
puszkach wykonaé przy pomocy zaciskow instalacyjnych typu WAGO Iub $rubowych. Wszystkie
kable wychodzace z tablicy elektrycznej nalezy oznakowa¢ za pomoca odpowiednich opisow.
Rozgat¢zienia przewodow instalacji wykona¢ w puszkach n/t montowanych na trasach koryt
kablowych lub na $cianach. Dla instalacji gniazd dopuszcza si¢ mozliwo$¢ prowadzenia instalacji
od puszki do puszki — w tym celu nalezy zastosowac puszki n/t.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST  pkt 6.
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6.2 Kontrola jakosci:

Kazda instalacja elektryczna przed przekazaniem jej do eksploatacji powinna by¢ poddana
ogledzinom 1 probom przedstawionym w PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektryczne w
obiektach budowlanych. Sprawdzanie. Sprawdzanie odbiorcze. W celu sprawdzenia, czy zostata
wykonana zgodnie z wymogami odpowiednich norm i przepisow.

Ogledziny instalacji powinny obejmowa¢ w szczegdlnosci sprawdzenie:

— sposobu ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym,

— doboru urzadzen 1 S$rodkéw ochrony w zaleznoSci od wplywow zewnetrznych
(Srodowiskowych),

— oznaczenia przewodow neutralnych i ochronnych,

— umieszczenia schematow, tablic ostrzegawczych lub innych podobnych informacji,

— oznaczenia obwodow, zabezpieczen, tacznikow, zaciskow 1 podobnych elementow,

— poprawno$¢ polaczen wyréwnawczych,

— dostepu do urzadzen umozliwiajacego wygodng ich obstuge 1 konserwacje,

— stanu wurzadzen — brak widocznych wuszkodzen wptywajacych na pogorszenie
bezpieczenstwa.

Proby instalacji w zaleznos$ci od potrzeby powinny obejmowac:

— sprawdzenie cigglosci przewoddéw ochronnych, w tym przewodéw polaczen
wyrownawczych

— gléwnych 1 dodatkowych,

— pomiary rezystancji izolacji instalacji elektrycznej,

— sprawdzenie ochrony przez oddzielenie od siebie obwodow,

— sprawdzenie samoczynnego wylaczenia zasilania,

— proby biegunowosci, wytrzymatosci elektrycznej, dziatania (rozdzielnic, sterownic,
napedoéw, blokad, itp.)

— sprawdzenie ochrony przed skutkami cieplnymi oraz przed spadkiem napigcia ( zanikiem
lub nadmiernym obnizeniem).

Gdy wynik dowolnej proby jest niezgodny z w/w norma, probeg te lub proby poprzedzajace,
jezeli moga mie¢ wpltyw na wyniki sprawdzania, nalezy powtorzy¢ po usunig¢ciu przyczyny
niezgodnosci.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarow3 jest:

e Oprawy oswietleniowe - 1 szt,

¢ Osprzet elektroinstalacyjny - 1 szt,

¢ Przewody i kable mb,
e Insatalcja uziemiajgca mb.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robdt podano w OST pkt 8.
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8.2 Odbior robot

Przy odbiorze koncowym instalacji nalezy przedstawi¢ nastepujace dokumenty:

—projekt techniczny powykonawczy trasy kablowej (z naniesionymi ewentualnymi zmianami
1 uzupelieniami dokonanymi w czasie budowy);

— dziennik budowy;

— potwierdzenie zgodnos$ci wykonania instalacji z projektem technicznym, warunkami
pozwolenia na budowe i przepisami;

— obmiary powykonawcze;

— protokoty wykonanych badan odbiorczych

— dokumenty dopuszczajace do stosowania w budownictwie wyroby budowlane, z ktérych
wykonano instalacje¢

— dokumenty wymagane dla urzadzen podlegajacych odbiorom technicznym

W ramach odbioru koncowego nalezy:

— sprawdzi¢ czy instalacja jest wykonana zgodnie z projektem technicznym powykonawczym

— sprawdzi¢ zgodno$¢ wykonania odbieranej instalacji z wymaganiami, a w przypadku
odstepstw, sprawdzi¢ w dzienniku budowy uzasadnienie koniecznos$ci wprowadzenia odstepstw

— sprawdzi¢ protokoly odbiorow migdzyoperacyjnych

— sprawdzi¢ protokoty odbioréow technicznych czesciowych

— sprawdzi¢ protokoty zawierajace wyniki badan odbiorczych

— dostarczenia protokotu badania skutecznosci dodatkowej ochrony przeciwporazeniowe;j

Odbior koncowy konczy sie protokolarnym przejeciem instalacji do uzytkowania lub
protokolarnym stwierdzeniem braku przygotowania instalacji do uzytkowania, wraz z podaniem
przyczyn takiego stwierdzenia.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

- Karty techniczne producenta zastosowanych wyrobow wraz z ich aprobatg techniczng ITB.

—Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane. Tekst ujednolicony po zmianie z 24 maja
2002 roku. Stan prawny na 29 czerwca 2002 roku. Ujednolicony tekst ustawy z 7 lipca 1994 r. -
Prawo budowlane powstal na podstawie nast¢pujacych Dziennikow Ustaw: z 2000 r. nr 106, poz.
1126 (urzedowy tekst jednolity); nr 109, poz. 1157; nr 120, poz. 1268, z 2001 r. nr 5, poz. 42; nr
100, poz. 1085; nr 110, poz. 1190; nr 115,poz. 1229; nr 129, poz. 1439; nr 154, poz. 1800, z 2002 r.
nr 74, poz. 676.

— Ustawa z dnia 04 lutego 1994 roku o prawie autorskim i prawach pokrewnych (tekst
jednolity) (Dz.U. nr 80/2000, poz. 904

- Norma N SEP-E 001 Sieci elektroenergetyczne nn. Ochrona przed porazeniem
elektrycznym.

- Norma SEP N SEP-E-002. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Instalacje
elektryczne w budynkach mieszkalnych.

- Norma SEP N SEP-E 004:2022-08 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
Projektowanie i budowa

- PN-HD 60364-4-41:2017-09 Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Czg$¢ 4-41:
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed porazeniem elektrycznym.

- PN-EN 61439-1:2011 Wymagania dotyczace skrzynek potaczeniowych 1 zespotu
rozdzielnicy

- PN-HD 60364-4-442:2012 Instalacje elektryczne niskiego napigcia. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa — Ochrona instalacji niskiego napigcia przed przepieciami
dorywczymi powstajacymi wskutek zwar¢ doziemnych w uktadach po stronie wysokiego i niskiego
napiecia.

- PN-HD 60364-5-52:2011. Instalacje elektryczne niskiego napigcia. Cze$¢ 5-52: Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego-Oprzewodowanie.
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- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 07.06.2010 w sprawie
ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektow budowlanych 1 terenéw oraz
rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 11 stycznia 2019 r.
zmieniajace rozporzadzenie w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektow
budowlanych i terenéw.

- PN-76/E-90301 Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i
powloce polwinitowej na napicie znamionowe 0,6/1 kV.

- PN-IEC 60439. Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
E.02.
INNE INSTALACJE ELEKTRYCZNE - INSTALACJA FOTOWOLTAICZNA
CPV 45317000-2

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowe] specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem instalacji fotowoltaicznej, dla
projektu p.t. ,,Projekt techniczno-wykonawczy budowy nowego boiska wielofunkcyjnego wraz z
zadaszeniem o statej konstrukcji przy Szkole Podstawowej w Wygodzie”.

1.2. Zakres stosowania OST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
1 realizacji robot jak wt.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem prac elektrycznych.

Zakres prac:

— wykonanie instalacji fotowoltaicznej;

1.4. OkreSlenia podstawowe

Stosowane okres$lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi polskimi normami oraz
definicjami podanymi w OST pkt. 1.4

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w OST pkt 1.5
Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z projektem i Specyfikacjami oraz zaleceniami i
poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
2.1. Inwerter fotowoltaiczny

Inwerter fotowoltaiczny, minimalne parametry wymagane dla inwerter
- Roztacznik/wylacznik DC — tak

- Zabezpieczenie przed odwrotng polaryzacja — tak
- Zabezpieczenie przeciwko pracy wyspowej — tak
- Pomiar rezystancji izolacji po stornie DC — tak

- Wykrywanie pradu ré6znicowego — tak

- Monitoring btedéw pod stronie DC — tak

- Moc znamionowa AC — 14 kW

- Sie¢ tréjtazowa — 3/N/PE

- Znamionowa czestotliwo$¢ sieci 50/60 Hz

- Wspotczynnik mocy regulowany — tak

- Interfejs WiFi — tak
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- RS 485 —tak

- Dedykowany panel internetowy umozliwiajacy podglad pracy instalacji oraz archiwizacja —
tak

- Beztransformatorowy — tak

- Stopien ochrony min. IP65, montaz zewnetrzny

- Temperatura pracy od -25 do +55 st C

- Gwarancja co najmniej 6 lat

2.2. Panele fotowoltaiczne

Ogniwo monokrystaliczne

Z}acze zgodne z MC4

Maksymalne obcigzZenie statyczne przdd i tyl min. 2400 Pa
Temperatura pracy od -40 do +80 st C lub wigcej
Obciazenie statyczne przednie od $niegu min. 5400 Pa
Gwarancja min. 6 lat

Panele pokryte powloka antyrefleksyjna

Moc modutu min. 500Wp

Ilo$¢ BusBar w ogniwie min. 6 szt.

Sprawno$¢ modutu min. 20,5 %

Gwarancja na moc wyjsciowa min 80% po 25 latach
Wspotczynnik wypehienia min 78%

Skrzynka przytaczeniowa o stopniu ochrony min. IP68

2.3. Rozdzielnica fotowoltaiczna

Rozdzielnicg PV wyposazy¢ w urzadzenia do ochrony paneli fotowoltaicznych i1 falownika
PV w instalacji fotowoltaicznej przed przepigeciem w obwodach DC wywolanym wytadowaniem
atmosferycznym oraz zwarciami po stronie wejscia AC do inwertera. Przewidzie¢ oddzielne
obudowy dla urzadzen DC i AC. Minimalne parametry obudowy DC:

- stopien ochrony min. IP65;

- obudowa wykonana w II kl.;

- odpornos¢ na zewnetrzne uderzenia mechaniczne min. IK 07;

- napigcie Un=>1000V DC, In=30A;

- zakres temperatury pracy min. -20 °C do +40°C;

- odporna na promieniowanie UV,

- obudowe wyposazy¢ w zamek patentowy i trwale oznaczy¢ ,,Uwaga pod napigciem”

Minimalne parametry obudowy AC:

- znamionowe napigcie AC 230/400V 50Hz,

- stopien ochrony min. IP65,

- obudowa wykonana w II kl. izolacji z fundamentem’

- lakierowana, odporna na promieniowanie UV;

- wyposazy¢ w zamek patentowy i trwale oznaczy¢ ,,Uwaga pod napigciem”

2.4. Przewody i elementy zlaczne

Zasilanie wykona¢ linig kablowa typu YKXS 5x6mm.. W rowie kablowym wzdtuz linii
kablowej od od WG p.poz. do szatki AC instalacji PV, utozy¢ plaskownik FeZn 25x4 jako
uziemienie ochronne, do ktérego nalezy podiaczy¢ konstrukcje nosna paneli PV oraz uziemi¢ inne
elementy instalacji PV ktére wymagaja podtaczenia do uziemienia ochronnego. Wartos$¢ rezystancji
uziemienia nie powinna by¢ wigksza niz R<10Q.

Minimalne parametry przewodu DC:

- przekroj przewodu min. 6mm?2;
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- klasa reakcji na ogien: min. Dca;

- napig¢cie pracy min. 1,5kV;

- odpornos¢ na promieniowanie UV, ozon oraz warunki atmosferyczne;
Minimalne parametry ztacz MC4:

- stopien ochrony: min. IP 67;

- zakres temperatur: od —40°C do +105°C;

- napiecie znamionowe: min. 1000 V (IEC);
- przekrdj min. 6 mm2;

- podwojnie izolowany;

- zastosowanie: wewnatrz i na zewnatrz;

- odporny na promieniowanie UV;

- certyfikat CE.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST pkt 3.
3.2. Sprzet

Wykonawca powinien uzywac tylko takiego sprzetu i1 maszyn ktore gwarantujg wiasciwg
realizacj¢ robot. Sprzet musi by¢ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Do obstugi sprzetu powinni by¢ zatrudnieni pracownicy posiadajacy odpowiednie
kwalifikacje 1 staz pracy.

Zastosowanie sprzetu powinno wynikaé z technologii prowadzenia robot.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w OST pkt 4.
4.2. Transport

Urzadzenia transportowe powinny by¢ przystosowane do transportowanych materiatow.
Przewozone materiaty powinny by¢ uktadane zgodnie z warunkami transportu okreslonymi przez
wytworce, oraz zabezpieczone przed ich przemieszczaniem podczas transportu.

Materiaty powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach zamknigtych i suchych.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania prac

Ogolne zasady wykonania robdt podano w OST  pkt 5.
5.2. Montaz instalacji fotowoltaicznej

Instalacj¢ nalezy wykona¢ w systemie on-gird, umozliwiajac wspolprace systemu PV z sieciag
dystrybucyjng. Nadwyzki wyprodukowanej energii beda oddawane do sieci natomiast w przypadku
niedoboru kupowane. Zatozenia wymagaja wykonanie instalacji fotowoltaicznej o mocy do 15 kWp

z zastosowaniem paneli monokrystalicznych o mocy jednostkowej min. S00Wp.
Potaczenia po stronie DC wykona¢ tak aby unikng¢ tworzenia si¢ petli przewoddw, w ktérych
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mogtoby si¢ indukowaé napiecie. Przewody dodatnie prowadzi¢ blisko przewodu ujemnego. Kabel
nalezy zabezpieczy¢ przed drganiami, przesuni¢ciami 1 tarciem o inne elementy konstrukcji.

Potaczenie instalacji fotowoltaicznej po stronie AC z siecig energetyczng planuje si¢ w szafce
wylacznika gléwnego pradu p.poz. zlokalizowanego przy projektowanym boisku, wpiecie na
roztacznik bezpiecznikowy, zasilanie przed wylacznikiem glownym tak aby w przypadku
zadzialania wylacznika gldéwnego na obiekcie boiska wraz z zadaszeniem 1 zapleczem nie bylo
napigcia z instalacji PV.

Kable uktada¢ na glebokosci 0,7m. Przy skrzyzowaniach kabla energetycznego z istniejaca
infrastrukturg podziemna uklada¢ w rurze ostonowej. Konce rur uszczelni¢ czopem
uszczelniajgcym. Kabel komunikacyjny RS 485 uktada¢ na catej dtugosci w rurze ostonowej
karbowanej dwustronnie fi S0mm z zachowaniem odlegtosci od kabla energetycznego, zgodnie z
zaleceniami producenta (inwertera, kabla). Kable uktada¢ linig falista z zapasem 3% dlugosci
wykopu, wystarczajacym do skompensowania mozliwych przesunig¢ gruntu na 10-cio
centymetrowej podsypce z piasku.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w OST pkt 6.
6.2 Kontrola jakoSci:

Kazda instalacja elektryczna przed przekazaniem jej do eksploatacji powinna by¢ poddana
ogledzinom i probom przedstawionym w PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektryczne w
obiektach budowlanych. Sprawdzanie. Sprawdzanie odbiorcze. W celu sprawdzenia, czy zostata
wykonana zgodnie z wymogami odpowiednich norm 1 przepisow.

Ogledziny instalacji powinny obejmowac w szczegdlnosci sprawdzenie:

— sposobu ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym,

— doboru urzadzen i S$rodkéw ochrony w zalezno$ci od wplywow zewnetrznych
(Srodowiskowych),

— oznaczenia przewodow neutralnych i ochronnych,

— umieszczenia schematow, tablic ostrzegawczych lub innych podobnych informac;ji,

— oznaczenia obwodow, zabezpieczen, lacznikow, zaciskéw i podobnych elementow,

— poprawno$¢ potaczen wyrownawczych,

— dostepu do urzadzen umozliwiajacego wygodng ich obstuge 1 konserwacje,

— stanu urzadzen — brak widocznych wuszkodzen wptywajacych na pogorszenie
bezpieczenstwa.

Proby instalacji w zaleznos$ci od potrzeby powinny obejmowac:

— sprawdzenie cigglosci przewoddéw ochronnych, w tym przewodéw polaczen
wyréwnawczych

— gléwnych 1 dodatkowych,

— pomiary rezystancji izolacji instalacji elektryczne;,

— sprawdzenie ochrony przez oddzielenie od siebie obwodow,

— sprawdzenie samoczynnego wylgczenia zasilania,

— proby biegunowos$ci, wytrzymatosci elektrycznej, dzialania (rozdzielnic, sterownic,
napedow, blokad, itp.)

— sprawdzenie ochrony przed skutkami cieplnymi oraz przed spadkiem napigcia ( zanikiem
lub nadmiernym obnizeniem).

Gdy wynik dowolnej proby jest niezgodny z w/w norma, probg te lub proby poprzedzajace,
jezeli moga mie¢ wplyw na wyniki sprawdzania, nalezy powtdrzy¢ po usunigciu przyczyny
niezgodnosci.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest:

e Inwerter - 1 szt

e panel fotowoltaiczny - 1 szt
¢ Przewody i kable — mb

¢ Konstrukcja — mb

e Rozdzielnice i osprzet — szt.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robdt podano w OST pkt 8.
8.2 Odbior robot

Przy odbiorze koncowym instalacji nalezy przedstawi¢ nastepujace dokumenty:

—projekt techniczny powykonawczy trasy kablowej (z naniesionymi ewentualnymi zmianami
1 uzupekieniami dokonanymi w czasie budowy);

— dziennik budowy;

— potwierdzenie zgodnosci wykonania instalacji z projektem technicznym, warunkami
pozwolenia na budowg i przepisami;

— obmiary powykonawcze;

— protokoly wykonanych badan odbiorczych

— dokumenty dopuszczajace do stosowania w budownictwie wyroby budowlane, z ktorych
wykonano instalacje

— dokumenty wymagane dla urzadzen podlegajacych odbiorom technicznym

W ramach odbioru koncowego nalezy:

— sprawdzi¢ czy instalacja jest wykonana zgodnie z projektem technicznym powykonawczym

— sprawdzi¢ zgodno$¢ wykonania odbierane] instalacji z wymaganiami, a w przypadku
odstepstw, sprawdzi¢ w dzienniku budowy uzasadnienie koniecznos$ci wprowadzenia odstgpstw

— sprawdzi¢ protokoty odbiorow migdzyoperacyjnych

— sprawdzi¢ protokoty odbioréw technicznych czesciowych

— sprawdzi¢ protokoty zawierajace wyniki badan odbiorczych

— dostarczenia protokotu badania skuteczno$ci dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej

Odbidér koncowy konczy si¢ protokolarnym przejeciem instalacji do uzytkowania lub
protokolarnym stwierdzeniem braku przygotowania instalacji do uzytkowania, wraz z podaniem
przyczyn takiego stwierdzenia.

9. PRZEPISY ZWIAZANE
- Karty techniczne producenta zastosowanych wyrobdw wraz z ich aprobatg techniczng ITB.

—Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane z pdZniejszymi zmianami.
- Ustawa o odnawialnych zrodtach energii
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- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny
odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie.

- Norma N SEP-E 001 Sieci elektroenergetyczne nn. Ochrona przed porazeniem
elektrycznym.

- Norma SEP N SEP-E-002. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Instalacje
elektryczne w budynkach mieszkalnych.

- Norma SEP N SEP-E 004:2022-08 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
Projektowanie 1 budowa

- PN-HD 60364-4-41:2017-09 Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Czgs¢ 4-41:
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed porazeniem elektrycznym.

- PN-EN 61439-1:2011 Wymagania dotyczace skrzynek potaczeniowych 1 zespotu
rozdzielnicy

- PN-HD 60364-4-442:2012 Instalacje elektryczne niskiego napigcia. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa

— Ochrona instalacji niskiego napigcia przed przepigciami dorywcezymi powstajagcymi wskutek
zwar¢ doziemnych w uktadach po stronie wysokiego 1 niskiego napigcia.

- PN-HD 60364-5-52:2011. Instalacje elektryczne niskiego napigcia. Czg$¢ 5-52: Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego-Oprzewodowanie.

- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 07.06.2010 w
sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektow budowlanych i1 terendéw oraz
rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 11 stycznia 2019 r.
zmieniajgce rozporzadzenie w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektow
budowlanych i terenéw.

- PN-76/E-90301 Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i1
powloce polwinitowej na napicie znamionowe 0,6/1 kV.

- PN-IEC 60439. Rozdzielnice i sterownice niskonapigeciowe
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
S.01.
ROBOTY INSTALACYJNE WODNO-KANALIZACYJNE I SANITARNE
CPV 45332400-7

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowe] specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem instalacji wodno-kanalizacyjne;,
gazowej 1 instalacji ogrzewania dla projektu p.t. ,,Projekt techniczno-wykonawczy budowy nowego
boiska wielofunkcyjnego wraz z zadaszeniem o statej konstrukcji przy Szkole Podstawowej w
Wygodzie”.

1.2. Zakres stosowania OST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot jak wt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem instalacji sanitarnych.

Zakres prac:

- montaz armatury sanitarnej;

- wykonanie instalacji kanalizacyjne;j;

- wykonanie instalacji wodociggowej;

- wykonanie wentylacji pomieszczen socjalnych;

- wykonanie instalacji gazowej;

- wykonanie instalacji ogrzewania.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okres$lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi polskimi normami oraz
definicjami podanymi w OST pkt. 1.4

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w OST pkt 1.5
Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z projektem i Specyfikacjami oraz zaleceniami i
poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
2.1. Armatura sanitarna

W projekcie zastosowano nastepujacg armaturg:
- umywalki ceramiczne;

- miski ustepowe wiszace;

- zawory odcinajace;

- weze przylaczeniowe;

— baterie umywalkowe;
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2.2. Instalacja wodociggowa

Instalacje wody zimnej wykona¢ z rur tworzywowych PP PN20 izolowanych otuling
termoizolacyjng o grubosci 6 mm 1 montowac na $cianie obiektu

Instalacja uzbrojona bedzie w:

- zawory kulowe, gwintowane, odcinajace grupy odbiornikow

- zawory kulowe, gwintowane, ze zlaczka do weza

- Zawory spustowe

Instalacje wody cieplej wykona¢ z rur tworzywowych PP PN20 izolowanych otuling
termoizolacyjng o grubosci 6 mm i montowac na $cianie obiektu.

Ciepla woda bedzie przygotowywana w pojemnosciowym zasobniku 5001 wyposazonym w
dwie grzalki elektryczne po 4.5 kW 400V 3faz zlokalizowanym w pomieszczeniu technicznym, oraz
zasobnik pojemno$ciowy 601 wyposazony w jedng grzatke elektryczng 1.5kW zlokalizowanym przy
pomieszczeniu trenera.

Zabezpieczenie instalacji stanowi¢ bedzie zawdr bezpieczenstwa oraz naczynie wzbiorcze
przeponowe.

2.3. Instalacja kanalizacyjna

Wewngetrzng instalacje kanalizacyjng projektuje si¢ z rur kanalizacyjnych z PCV z
uszczelkami gumowymi.

2.4. Instalacja gazowa

Instalacj¢ gazowa w obiekcie nalezy wykona¢ z rur stalowych bez szwu walcowanych na
goraco produkowanych zgodnie z PN-80/H-74219, taczonych przy pomocy spawania.

Odbiorniki gazowe potaczy¢ z projektowang instalacja gazowa przy pomocy tacznikow
gwintowanych.

Pomieszczenia, w ktorych beda zainstalowane odbiorniki gazowe musza posiadaé sprawnie
dziatajaca instalacje wentylacyjng grawitacyjna.

2.5. Instalacja grzewcza

Projektuj¢ si¢ dwie nagrzewnice nadmuchowe gazowe o parametrach jak na zalaczonych w
projekcie rysunkach shuzace do ogrzania hali. Nagrzewnice z zamknigtymi komorami spalania z
systemami powietrzno-spalinowymi wyprowadzonymi na zewnatrz obiektu. System powietrzno-
spalinowy zgodny z DTR zamontowanych urzadzen. Przej$cie przez $Sciang¢ wykonaé zgodnie z
zaleceniami producenta hali 1 DTR nagrzewnic. Nagrzewnice montowa¢ na elementach
konstrukecyjnych hali. Wysoko$¢ 1 miejsce montazu wykonac zgodnie z rysunkami.

Dodatkowo jako elementy wspomagajace ogrzewanie hali zaprojektowano dwa destrafikatory
zlokalizowane zgodnie z zalgczonymi rysunkami.

Nagrzewnice gazowe wraz z destrafikatorami sterowane bedg sterownikiem z termostatem
wewnetrznym 1 termostatami przy destrafikatorach.

Podczas montazu urzadzen przewidzie¢ obudowy zabezpieczajace urzadzenia przed
uszkodzeniami mechanicznymi wynikajacymi z eksploatacji hali

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST pkt 3.
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3.2. Sprzet

Do wykonania montazu armatury sanitarnej i pozostatych prac mozna stosowal sprzet
dowolnego typu.

Sprzet stosowany do prac montazowych powinien by¢ sprawny i1 zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w OST pkt 4.
4.2. Transport

Transport materiatdw dowolnymi $rodkami transportu kotowego. Przewozony tadunek
zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania tynkow

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST pkt 5.
5.2. Wykonanie prac montazowych

Po $cianach nalezy rozprowadzi¢ przewody wody zimnej i cieplej uzytkowej wykonane z rur
z tworzyw sztucznych PP pN20. Przewody nalezy izolowaé przed skraplaniem pary wodnej, oraz
zabezpieczy¢ otuling z pianki polietylenowej o zamknigtych porach grubos$ci 6mm.

Prowadzenie poziomow instalacji kanalizacji sanitarnej projektuje si¢ pod podtoga,

Podejscia od przyborow sanitarnych prowadzi¢ ze spadkiem minimum 2%.

Do miski ustgpowe] nalezy stosowa¢ oddzielne podejscie 1 wilaczy¢ do trojnika
umieszczonego najnizej w pionie.

Wysoko$¢ ustawienia przyborow sanitarnych od podilogi do gornej krawedzi przyboru
powinna wynosic:

- umywalka 0,75 - 0,8 m

- zlewozmywak 0,85 — 0,9 m

- miska ustepowa wiszaca 0,4 m

Przybory sanitarne moga by¢ mocowane bezposrednio do przegrody budowlanej lub
prefabrykowanej $cianki instalacyjne;.

Przewody poziome instalacji prowadzi¢ ze spadkiem 4% w kierunku pionu. Przy przej$ciu
przez stropy i $ciany nosne stosowac tuleje ochronne wystajace po 3 cm z kazdej strony przegrody.
Przewody instalowa¢ do konstrukcji hali jako za pomoca uchwytéw. W miejscach krzyzowania si¢
przewodow gazowych z innymi przewodami instalacyjnymi zachowa¢ odlegto$¢ min 0,02 m.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w OST  pkt 6.
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6.2 Kontrola jakoSci robot:

Szczegbdtowy zakres badan odbiorczych instalacji wodociggowych powinien zosta¢ ustalony

w umowie pomiedzy Inwestorem 1 Wykonawcg z tym, ze powinny one obejmowac co najmniej:

- badania szczelnosci,

- badanie zabezpieczenia instalacji wodociggowej wody przed przekroczeniem granicznych
wartos$ci ci$nienia i temperatury,

- badanie zabezpieczenia przed mozliwos$cig pogorszenia jakosci wody wodociggowe] w instalacji
oraz zmianami skracajagcymi trwato$¢ instalacji,

- badanie zabezpieczenia instalacji wodociggowej przed mozliwoscig przeplywow zwrotnych

- badanie zabezpieczenia przed korozja.

Szczegdlowy zakres badan odbiorczych instalacji kanalizacyjnych powinien obejmowaé co
najmniej:

- badania szczelnosci,

- badanie zabezpieczen przed przeptywem zwrotnym,

- badanie poziomu hatasu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole jako$ci robot i materiatdéw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system 1 $rodki techniczne do kontroli jakosci robot. Wszystkie badania i
pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami odpowiednich Norm 1 Aprobat
Technicznych przez jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia i certyfikaty.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest szt zamontowanej armatury lub wyposazenia 1 mb zamontowane;j
rury.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robdt podano w OST pkt 8.
8.2 Odbior robot

Odbiory migedzyoperacyjne sa elementem kontroli jakosci robot poprzedzajacych wykonanie
wewnetrznych instalacji sanitarnych 1 w szczegdlno$ci powinny im podlegaé prace, ktorych
wykonanie ma istotne znaczenie dla realizowanej instalacji np. nieodwracalny wplyw na zgodne z
projektem i1 prawidlowe wykonanie elementow tej instalacji. Odbiory miedzyoperacyjne nalezy
dokonywac¢ szczeg6lnie wtedy, jezeli dalsze roboty beda wykonywane przez innych pracownikow.
Odbiorom miedzyoperacyjnym podlegaja przyktadowo:

- wykonywanie przejs¢ dla przewodow przez $ciany i stropy — umiejscowienie i wymiary otworu,

- wykonywanie bruzd w §cianach — wymiary bruzdy, czystos¢ bruzdy, zgodnos¢ kierunku bruzdy z
pionem i projektowanym spadkiem (dla bruzd poziomych), projektowana izolacja cieplna bruzdy
(przegrody zewng¢trzne),

- wykonanie kanatow w budynku dla podpodiogowego prowadzenia przewodow — wymiary
zewnetrzne, wykonanie dna i §cian, spadek, odwodnienie,

Po dokonaniu odbioru migdzyoperacyjnego nalezy sporzadzi¢ protokot stwierdzajacy jakosé
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wykonania robdt oraz potwierdzajacy ich przydatno$¢ do prawidtowego wykonania instalacji. W
protokole nalezy jednoznacznie identyfikowa¢ miejsca 1 zakres robdt objetych odbiorem. W
przypadku negatywnej oceny jako$ci wykonania robot albo ich przydatnosci do prawidtowego
wykonania instalacji, w protokole nalezy okresli¢ zakres 1 termin wykonania prac naprawczych lub
uzupehiajacych. Po wykonaniu tych prac nalezy ponownie dokona¢ odbioru migdzyoperacyjnego.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

- Karty techniczne producenta zastosowanych wyroboéw wraz z ich aprobata techniczng ITB.

- PN-EN 806 Wymagania dotyczace wewnetrznych instalacji wodociggowych do przesylu wody
przeznaczonej do spozycia przez ludzi

- PN-B-01707 Instalacje kanalizacyjne. Wymagania w projektowaniu

- PN-B-10735:1992 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy odbiorze

- PN-EN 12056 Systemy kanalizacji grawitacyjnej wewnatrz budynkow

- PN-EN 1453 Systemy przewoddw rurowych z tworzyw sztucznych o $ciankach strukturalnych, do
budowli nieplastyfikowany poli(chlorek winylu) (PVC-U)

- PN-C-89206:2005 Rury wywiewne z nieplastyfikowanego poli(chlorku winylu) (PVC-U).

- PN-98/H-74200 Rury stalowe ze szwem, gwintowane;

- PN-B-02865:1997 + Apl Ochrona przeciwpozarowa budynkéw. Przeciwpozarowe zaopatrzenie
wodne. Instalacja wodociggowa przeciwpozarowa;

- PN-EN 274-1:2004 Zestawy odptywowe przybordéw sanitarnych. Czes¢ 1: Wymagania;

- PN-ISO 4064-1:1997 Pomiar obj¢tosci wody w przewodach. Wodomierze do wody pitnej zimne;.
Wymagania;

- PN-ISO 4064-2 + Ad1:1997 Pomiar objetosci wody w przewodach. Wodomierze do wody pitnej
zimnej. Wymagania instalacyjne;

- PN-85/M-75002 Armatura przeptywowa instalacji wodociggowej. Wymagania 1 badania;

- PN-78/B-12630 Wyroby sanitarne porcelanowe. Wymagania i badania;

- PN-EN 274-1:2004 Zestawy odptywowe przyborow sanitarnych. Cz¢$¢ 1: Wymagania;

- PN-B-01440:1998 Technika sanitarna. Istotne wielkosci, symbole 1 jednostki ;miar

- PN-EN 1253-1:2005 Wpusty $ciekowe w budynkach. Czg$¢ 1: Wymagania;

- PN-EN 246:2005 Armatura sanitarna. Wymagania ogo6lne dotyczace regulatorow strumienia;

- PN-EN 200:2008 Armatura sanitarna. Zawory wyptywowe i baterie mieszajace do systemow
zasilania wodg typu 1 1 typu 2. Ogolne wymagania techniczne;
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
S.02.
ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE KEADZENIA RUROCIAGOW
CPV 45231110-9

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowe] specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem przylaczay sieci sanitarnych dla
projektu p.t. ,,Projekt techniczno-wykonawczy budowy nowego boiska wielofunkcyjnego wraz z
zadaszeniem o statej konstrukcji przy Szkole Podstawowej w Wygodzie”.

1.2. Zakres stosowania OST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
1 realizacji robot jak wt.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem przylaczy sieci sanitarnych.

Zakres prac:

- wykonanie przytacza wodociggowego;

- wykonanie przylacza kanalizacyjnego;

- wykonanie przytacza gazowego.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Stosowane okres$lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi polskimi normami oraz
definicjami podanymi w OST pkt. 1.4

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w OST pkt 1.5
Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z projektem i Specyfikacjami oraz zaleceniami i
poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
2.1. Przylacze wodociagowe

Projektowane odcinki wykona¢ z rur 63PEHD100 SDR11 PN16 i 40PEHD100 SDR11 PN16.

Przytacze zakonczy¢ zestawem wodomierzowym zlokalizowanym wewnatrz obiektu w
pomieszczeniu w ktorym temp. Jest wigksza niz 4st. C. Zestaw wodomierzowy umiejscowic
zgodnie z rysunkami nie dalej niz Im od wejscia od zewngtrznej $ciany.

Wiaczenie projektowanych odcinkdéw do istniejagcego przytacza wodociggowego wykonac za
pomocg trojnika SOPE + redukcja 63/50PE oraz za pomoca kolana 63PE+ redukcja 63/50PE .

2.2. Przylacze kanalizacyjne

Projektowane odcinki wykona¢ z rur PVC-U @ 160 SN§ LITA.
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Przylacze kanalizacyjne odprowadza¢ bedzie $cieki bytowo gospodarcze z projektowanego
obiektu 1 z istniejacej szkoly poprzez studzienki inspekcyjne tworzywowe @ 425 polaczone z
istniejacym odejsciem @ 160 do sieci kanalizacji sanitarnej ks200.

2.3. Przylacze gazowe

Instalacja gazowa doziemna wykonana bedzie z rur 40PERC100SDRI11.
Potaczenia rur stalowych z rurg 40PERC100SDR11 wykona¢ za pomocg przejs¢ PE/stal oraz
ksztaltek elektrooporowych.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST pkt 3.
3.2. Sprzet

Do wykonania montazu armatury sanitarnej i pozostatych prac mozna stosowal sprzet
dowolnego typu.

Sprzet stosowany do prac montazowych powinien by¢ sprawny i1 zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w OST pkt 4.
4.2. Transport

Transport materialdw dowolnymi $rodkami transportu kotowego. Przewozony ladunek
zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania tynkow

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST pkt 5.
5.2. Wykonanie prac montazowych

Rury przytacza wodociggowego uktada¢ w wykopie na podsypce piaskowe;j.

Przy przejsciu rury pod tawa fundamentowg budynku i1 przy przejsciu przez podioge rure
prowadzi¢ w rurze ostonowej DVR 50/75.

Zasuwy montowac¢ z trzpieniem 1 skrzynkg uliczng. Teren wokot skrzynki ulicznej
zabezpieczy¢ przed przemieszczeniem si¢ poprzez obetonowanie betonem B10 lub obmurowanie
kostka brukowa na szerokos$¢ 50 cm.

Przed przystapieniem do robdt ziemnych przy wykonaniu przylacza kanalizacyjnego nalezy
recznie wykona¢ przekopy kontrolne w celu wyznaczenia rzeczywistych rzgdnych istniejacej sieci
wodociggowej oraz w miejscach skrzyzowan z innym uzbrojeniem zaznaczonym na planie
sytuacyjnym 1 profilu przytacza.

Przylacze nalezy wykonywaé metoda wykopu otwartego. Wykopy wykonaé jako
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waskoprzestrzenne z umocnieniem $cian wykopu o szerokosci 0,6 m.

Dla rurociggow stosowac podsypke z piasku o grubosci 10 cm i nadsypke rur— 30 cm.

Po pozytywnej probie szczelnosci prowadzi¢ zasypke wykopow i jednocze$nie wykonywac
obsypke ochronng rur gruntem rodzimym lub piaskiem o grub. 30 cm z obu stron rury. Zasypke
nalezy starannie zaggsci¢. Zasypywac warstwami po 30 cm do powierzchni terenu lub wymagane;j
rzednej nalezy wykona¢ z gruntu rodzimego.

Potaczenia rur kielichowe zabezpieczy¢ uszczelka gumowa odporng na substancje
wystepujace w $ciekach gospodarczych. Rury przed opuszczeniem do wykopu powinny by¢
oczyszczone oraz sprawdzone czy nie posiadajg peknie¢ lub uszkodzen.

Rury instalacji gazowej doziemnej uktada¢ w wykopie na gitebokosci min 80cm przykrycia,
zgodnie z rysunkiem.

Ulozony rurociag przed catkowitym zasypaniem nalezy zabezpieczy¢ tasmg ostrzegawcza
szerokosci 0,2m z folii w kolorze z6ttym utozong 0,4 m nad przewodem gazowym. Wzdtuz rury PE
nalezy ulozy¢ przewdd lokalizacyjny (sygnalizacyjny).

Instalacje gazowa doziemna w odleglosci 0,5m przed budynkiem szkoty oraz przed i za
szafkg na elektrozaw6r magnetyczny wykona¢ jako stalowg z rury czarnej walcowanej bezszwowe;.
Rure ta zaizolowa¢ tasmg antykorozyjng. Podej$cia pionowe dodatkowo zabezpieczy¢ rurg
ochronng stalowa zagl¢biong min 0,2m w ziemi 1 wprowadzong min 0,Im do wnetrza szatki
gazowej. Przewod w rurze ostonowej nalezy zabezpieczy¢ pianka poliuretanowa, przez wypetnienie
wolnej przestrzeni czesci naziemnej rury oslonowej. Wejscie do rury stalowej do hali wykonac
przed potozeniem warstw podtogowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST  pkt 6.
6.2 Kontrola jakoSci robot:

Szczegbdtowy zakres badan odbiorczych sieci sanitarnych powinien zosta¢ ustalony w umowie

pomiedzy Inwestorem 1 Wykonawcg z tym, ze powinny one obejmowac co najmnie;j:

- badania szczelnosci,

- badanie zabezpieczenia sieci sanitarnych przed przekroczeniem granicznych warto$ci ci$nienia i
temperatury,

- badanie zabezpieczenia przed mozliwoscig pogorszenia jakosci wody wodociggowej] w sieci oraz
zmianami skracajgcymi trwatos¢ sieci,

- badanie zabezpieczenia instalacji wodociggowej przed mozliwoscig przeplywow zwrotnych

- badanie zabezpieczenia przed korozja.

Szczegdlowy zakres badan odbiorczych instalacji kanalizacyjnych powinien obejmowaé co
najmniej:

- badania szczelnosci,

- badanie zabezpieczen przed przeptywem zwrotnym,

- badanie poziomu hatasu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole jakosci robot i materiatdéw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system 1 $rodki techniczne do kontroli jakosci robot. Wszystkie badania i
pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami odpowiednich Norm 1 Aprobat
Technicznych przez jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia i certyfikaty.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest mb zamontowanego rurociagu.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robdt podano w OST pkt 8.
8.2 Odbior robot

Odbiory migedzyoperacyjne sg elementem kontroli jakosci robot poprzedzajacych wykonanie
sieci sanitarnych 1 w szczeg6lnosci powinny im podlega¢ prace, ktérych wykonanie ma istotne
znaczenie dla realizowanej instalacji np. nieodwracalny wptyw na zgodne z projektem i prawidtowe
wykonanie elementdéw tej sieci. Odbiory miedzyoperacyjne nalezy dokonywac szczeg6lnie wtedy,
jezeli dalsze roboty beda wykonywane przez innych pracownikow.

Odbiorom miedzyoperacyjnym podlegaja przyktadowo:
- wykonywanie przejs¢ dla przewodow przez $ciany i stropy — umiejscowienie i wymiary otworu,
- wykonanie podsypki i obsypki rurociggow

Po dokonaniu odbioru migdzyoperacyjnego nalezy sporzadzi¢ protokot stwierdzajacy jakosé
wykonania robot oraz potwierdzajacy ich przydatno$¢ do prawidlowego wykonania sieci. W
protokole nalezy jednoznacznie identyfikowa¢ miejsca i zakres robot objetych odbiorem. W
przypadku negatywnej oceny jakosci wykonania robot albo ich przydatnosci do prawidlowego
wykonania instalacji, w protokole nalezy okresli¢ zakres i termin wykonania prac naprawczych lub
uzupeltniajacych. Po wykonaniu tych prac nalezy ponownie dokona¢ odbioru miedzyoperacyjnego.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

- Karty techniczne producenta zastosowanych wyrobdéw wraz z ich aprobatg techniczng ITB.

- PN-EN 806 Wymagania dotyczace wewnetrznych instalacji wodociggowych do przesylu wody
przeznaczonej do spozycia przez ludzi

- PN-B-01707 Instalacje kanalizacyjne. Wymagania w projektowaniu

- PN-B-10735:1992 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy odbiorze

- PN-EN 12056 Systemy kanalizacji grawitacyjnej wewnatrz budynkéw

- PN-EN 1453 Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych o $ciankach strukturalnych, do
budowli nieplastyfikowany poli(chlorek winylu) (PVC-U)

- PN-C-89206:2005 Rury wywiewne z nieplastyfikowanego poli(chlorku winylu) (PVC-U).

- PN-98/H-74200 Rury stalowe ze szwem, gwintowane;

- PN-B-02865:1997 + Apl Ochrona przeciwpozarowa budynkow. Przeciwpozarowe zaopatrzenie
wodne. Instalacja wodociggowa przeciwpozarowa;

- PN-ISO 4064-1:1997 Pomiar obj¢tosci wody w przewodach. Wodomierze do wody pitnej zimne;.
Wymagania;

- PN-ISO 4064-2 + Ad1:1997 Pomiar objetosci wody w przewodach. Wodomierze do wody pitne;j
zimnej. Wymagania instalacyjne;

- PN-85/M-75002 Armatura przeptywowa instalacji wodociggowej. Wymagania 1 badania;
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- PN-B-10725:1997 — Wodociagi - Przewody zewngtrzne — Wymagania i badania

- PN-EN 1401-1:1999 — Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne bezci$nieniowe
systemy przewodowe z niezmigkczonego polichlorku winylu (PCV-U) do odwadniania i
kanalizacji. Wymagania dotyczace rur, ksztattek 1 systemu.

- PN-99/B-10729 — Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne

- PN-EN 1610:2002 — Budowa 1 badania przewodoéw kanalizacyjnych

- PN-EN 476:2001 — Wymagania ogolne dotyczace elementdw stosowanych w systemach
kanalizacji grawitacyjnej
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