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Odtworzenie trasy i punktow wysétiowych

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-01.01.01. ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtécznej (SST)swymagania dotyece
wykonania i odbioru robét zeranych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punki@ysokaciowych w
ramach:

.Przebudowa cmentarza komunalnego wraz z infrastrukur g towarzyszca oraz przebudowy
drogi wewnetrznej w Zi ebicach ul. Watowa, Gliwicka dz. nr 258, 257dr i 508r (obr eb Wschaod) i
dz. nr 911/1dr (obreb Zachéd), gmina Zibice, powiat Zabkowicki”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanegst @okumentéw Przetargowych

i Kontraktowych i naley je stosowaw zlecaniu i wykonaniu robét opisanych w podpuektil.16

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét z@anych

z wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy
drogowej oraz potgenia obiektow inynierskich.

Szczegotowy zakres robot g@bjch ptatndcia obejmuje zakres rzeczowo-4mowy zgodny

z dokumentacja projektaw

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysod@owych

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@iowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysakaego punktow gtéwnych osi trasy

i punktéw wysokéciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wgazenie osi),

c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysétiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposoéb trwaty, ochrimhaprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w
spos6b utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektéw mostowych

Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje sprawdzegimaczenia osi obiektu

i punktow wysokéciowych, zastabilizowanie ich w sposéb trwaty, aokrich przed zniszczeniem,
oznakowanie w sposob utatwiay odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyzsgezusytuowania
obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtébwne trasy - punkty zatamania osi trasyiy kierunkowe oraz pogtkowy

i koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate oki&enia podstawowegszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagawigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce roboét

Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdin

pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatdw

Ogodlne wymagania dotygze materiatoéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtownych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dkegokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarobot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mie srednic; od 0,15 do 0,20 m i dlugbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewniang&rednicy od 0,05 do 0,08 m i
dtugcici okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w isjgéej nawierzchni bolce staloweednicy 5
mm i dlugdci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny miet diugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” kt
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3.2. Sprat pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysekowych naleéy stosowd nastpujacy sprz:t:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- laty,
- taSmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiaw wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadimd pomiaru.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidne” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy tma przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@OM, Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny &éyykonane zgodnie z obogaujagcymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien pegepd Zamawigjcego dane zawierge
lokalizacg i wspotrzdne punktow gtdwnych trasy oraz reperow.
W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawego, \WWykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezime do szczegbtowego wytyczenia robot.
Prace pomiarowe powinny &éyvykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformaaazyniera o wszelkich tlach wykrytych w
wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéwboczych. B¢dy te powinny by usun¢te na koszt
Zamawiajcego.
Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektoweg 2godne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rine terenu istotnie
réznia sie od rzdnych okrélonych w dokumentaciji projektowej, to powinien paddomt o tym
Inzyniera. Uksztatltowanie terenu w takim rejonie nisvpno by zmieniane przed pogliiem
odpowiedniej decyzji przez tgniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynideg z rénic rzednych terenu
podanych w dokumentacji projektowej ednych rzeczywistych, akceptowane przez/imera, zostam
wykonane na koszt Zamawaapgo. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczase roboty dodatkowe
w takim przypadku obgirg Wykonawe.
Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przezyiniera.
Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i pungtyrednie osi trasy mugdyé zaopatrzone w
oznaczenia okéajace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktow.
Forma i wzor tych oznacagowinny by zaakceptowane przezzmiera.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktow pomiarowych i ich oznaaze czasie
trwania robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaygejo zostanzniszczone przez
Wykonawe swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgzse konieczne do dalszego
prowadzenia robét, to zostpone odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne mdaipgtowej realizacji rob6t nakg do obowjzkow
Wykonawcy.
5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osiaiy i punktéw

wysokdciowych
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtiéwne pramy by¢ zastabilizowane w sposob trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azeakowizane do punktéw pomocniczych,
potozonych poza granicrob6t ziemnych. Maksymalna odlegtgoomicdzy punktami gtownymi na
odcinkach prostych nie me przekracza500 m.
Zamawiajicy powinien zalay¢ robocze punkty wysokgiowe (repery robocze) wzdiwsi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie inynierskim. Maksymalna odlegté miedzy reperami
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roboczymi wzdta trasy drogowej w terenie ptaskim powinna wygdsd0 metrow, Jvatomiast w tereniL
falistym i gérskim powinna kiyodpowiednio zmniejszona, zatee od jego konfiguracji.

Repery robocze natg zatazy¢ poza granicami robot zgdanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektow towarzysgeych. Jako repery robocze pma wykorzysté punkty state na stabilnych,
istniejgcych budowlach wzdtutrasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repeslgocze naley zatazy¢
w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattidw stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb
wykluczapcy osiadanie, zaakceptowany przezylrera.

Rzedne reperéw roboczych naieokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosuijniwelacg podwojry w hawigzaniu do reperow
panstwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcajwyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogadne).

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawjeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentacji projektowej.

Os trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej
od charakterystyki terenu i uksztattowania trasgzInie rzadziej nico 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasiytw stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze byt wicksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 ampdizostatych drég. Rdne
niwelety punktéw osi trasy natg wyznaczy z doktadnéciag do 1 cm w stosunku doegdnych niwelety
okreslonych w dokumentaciji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie natauzy¢ materialtdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wovegczaly Wykonawca robot zagi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebrpoza granicrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopéw
na powierzchni terenu (oldlenie granicy robét), zgodnie z dokumentgajojektowy oraz w miejscach
wymagajcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzemiatro i w miejscach

zaakceptowanych przezimiera.
Do wyznaczania kraydzi nasypow i wykopow naky stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowa w przypadku nasypow o wysal@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow
gtebszych nt 1 metr. Odlegt& miedzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztattowania
terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlégha co najmniej powinna odpowiadadstpowi
kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiwiac¢ wykonanie nasypow i wykopow
0 ksztalcie zgodnym z dokumentagjrojektovs.
5.6. Wyznaczenie polzenia obiektow mostowych

Dla kazdego z obiektow mostowych nalewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw okétajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegéti@rzyczotkdw
i filarébw mostow i wiaduktéw.
W przypadku mostow i wiaduktow dokumentacja prapekd powinna zawietaopis odpowiedniej
osnowy realizacyjnej do wytyczenia tych obiektéw.
Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslong w punkcie 5.4.
6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow wysgaiowych
nalezy prowadzé wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK
(1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w5k.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@ANymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarovg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robot zwjzanych z wyznaczeniem obiektéw jes¢seda obmiaru rob6t mostowych.
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru rob6t
Odbidr robot zwgzanych z odtworzeniem trasy w terenie gaigte na podstawie szkicow i
dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokoétu nkoli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada
Inzynierowi.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycyre podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrioi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne”
pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtébwnych osi trgmynktow wysokéciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych,
— wyznhaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,
—  zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrarteprzed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajagce odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Ptatnd¢ robot zwihzanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jegalyv koszcie robét
mostowych.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykomyav@rac geodezyjnych.
2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugastyciji, Gtowny Urad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowagmoaj GUGIK 1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysakoowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjngsokaciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfadGiK 1983.
Whytyczne techniczne G-3.1. Oshowy realizacyjng3EK 1983.
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