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Informacja BIOZ — . Budowa sieci kanalizacji sanitarnej wraz z sieciowymi
I przydomowymi przepompowniami §ciekow w m. Ustanéw, gmina Prazmow.

1. Zakres robot dla calego zamierzenia budowlanego
oraz kolejnos¢ realizacji poszczegdolnych obiektow;

Zamierzenie budowlane swoim zakresem obejmuje;

- roboty ziemne

- roboty montazowe rurociaggdéw i uzbrojenia kanalizacji sanitarnej

- roboty odtworzeniowe terenu

- roboty towarzyszace ( proby, badania, prace porzadkowe )

2. Wykaz istniejacych obiektow i uzbrojenia na placu budowy
— kablowa sie¢ energetyczna NN

— linia napowietrzna NN

— sie¢ telekomunikacyjna

— sie¢ gazowa

— sie¢ wodociggowa

— sie¢ kanalizacji deszczowej

3. Wskazanie elementow zagospodarowania terenu oraz urzadzen
wewnetrznych, ktore mogg stwarza¢ zagrozenie bezpieczenstwa i zdrowia
ludzi.

— sie¢ energetyczna NN

— sie¢ gazowa

— ruch pojazdow

— praca maszyn ( koparka, samochod, spawarka elektryczna, agregat pradotworczy, dzwig)

4. Wskazanie dotyczace przewidywanych zagrozen wystepujacych podczas
realizacji robot budowlano — montazowych.

— mozliwo$¢ wystgpienia osuni¢cia mas ziemnych przy prowadzeniu robot
na glebokosci ponizej 1,0 m od poziomu terenu.

— porazenie pradem elektrycznym przy pracy w poblizu kabli i linii energetycznych, przy
wykonywaniu obstugi agregatu pradotworczego, spawarki elektrycznej

— uszkodzenie ciata przez pracujace urzadzenia (maszyna do wiercen poziomych, urzadzenia do
ciecia 1 obrobki metali), oraz maszyny (koparka, samochdd ciezarowy, zageszczarka do gruntu,
dzwig, )

— zagrozenie wpadniecia do glebokich wykopow

— ruch pojazdéw komunikacji lokalnej

5. Wskazanie sposobu prowadzenia instruktazu pracownikow przed
przystapieniem do realizacji robot szczegolnie niebezpiecznych.

Kierownik budowy przed przystapieniem do prac winien zapozna¢ wszystkich pracownikow

z dokumentacja techniczna, metodg realizacji robdt, uzytym sprzgtem technicznym oraz
szczegdInymi warunkami 1 zagrozeniami mogacymi wystapi¢ przy robotach zwigzanych z budowa
wodociagu. Wszyscy pracownicy winni posiada¢ aktualne badania lekarskie, potwierdzone

i zaliczone szkolenia z zakresu BHP.



6.

Wskazanie Srodkow technicznych i organizacyjnych zapobiegajacych
zagrozeniom.

Przy realizacji robot nalezy uwzgledni¢ zastosowanie srodkow technicznych zapobiegajacych
zagrozeniom t.j.

wszystkich pracownikow wyposazy¢ w sprzgt ochrony osobistej,

stosowac zabezpieczenie wykopow ( barierki, pomosty dla pieszych, §wiatla ostrzegawcze,
szalunki do zabezpieczenia $cian ),

zapewni¢ podstawowy sprzet do udzielania pierwszej pomocy, oraz $rodki techniczne do
powiadamiania stuzb eksploatujacych sieci uzbrojenia podziemnego i shuzb ratowniczych

W razie wystgpienia zagrozenia,

zapewni¢ drogi ewakuacyjne (drabiny ) z wykopu,

zapewni¢ pelne oznakowanie placu budowy, oraz srodki organizacyjne zapobiegajace
zagrozeniom.

Roboty ziemne prowadzi¢ zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury

z dnia 3 lutego 2003 roku w sprawie bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas wykonywania
robot budowlanych (Dz.U.03.47.401)

wszyscy pracownicy winni by¢ przeszkoleni w zakresie BHP na stanowisku pracy

dbaé o sprawno$¢ srodkow ochrony indywidualnej oraz ich stosowania zgodnie

Z przeznaczeniem,

przedstawi¢ ocene ryzyka zawodowego wystepujacego przy wykonywaniu robot na danym
stanowisku pracy

przedstawi¢ wykaz prac szczego6lnie niebezpiecznych,

okresli¢ podstawowe wymagania bhp przy wykonywaniu prac szczegdlnie niebezpiecznych,
okresli¢ wykaz prac wykonywanych przez co najmniej dwie osoby,

okresli¢ wykaz prac wymagajacych szczegdlnej sprawnosci psychofizycznej

przed wejsciem w teren Wykonawca winien opracowac projekt czasowej organizacji ruchu i
zabezpieczenia strefy robot, zatwierdzony zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z
dnia 23 wrzes$nia 2003 r. w sprawie szczegdtowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach
oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz.U. Nr 177 z 14.09.2003 r. poz. 1729),
wyznaczy¢ strefy niebezpieczne
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