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S.0.0 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania ogdlne dotyczace
wykonania i odbioru robdt przy budowie sieci kanalizacji sanitarnej w Nowej Wsi Leborskiej, Kebtowie
Nowowiejskim i towcze.

1.2. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne, wspdlne dla robdét objetych
szczegbtowymi specyfikacjami technicznymi, ktére nalezy spetni¢ przy robotach budowlanych.

1.3. Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.3.1. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajgcego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robadt i
administrowanie kontraktem.

1.3.2. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.3.3. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuzgcy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robét w formie wyliczen, szkicow i ew.
dodatkowych zatgcznikédw. Wpisy w ksigzce obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

1.3.4. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng jakosci materiatéw oraz robét.

1.3.5. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne ze specyfikacjami technicznymi,
zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.3.6. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzgcych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na
podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

1.3.7. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.3.8. Odpowiednia (bliska) zgodnosc¢ - zgodnos¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju robét budowlanych.

1.3.9. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczgce sposobu realizacji robét lub innych spraw zwigzanych
z prowadzeniem budowy.

1.3.10. Przetargowa dokumentacja - cze$¢ dokumentacji, ktdra wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary
obiektu bedacego przedmiotem robét.

1.3.11. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.3.12. Przedmiar robét (slepy kosztorys) - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.3.13. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robdt oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako tworzgce czes¢ terenu budowy.

1.3.14. Zadanie budowlane - czes¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng catos¢ konstrukcyjng lub
technologiczng, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polegaé¢ na
wykonywaniu robét zwigzanych z budowg, modernizacjg/ przebudowg, utrzymaniem oraz ochrong budowli lub jej
elementu.

1.3.15. Zeszyt robo6t awaryjno — naprawczych — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu
wydajgcego, dokument przebiegu robét budowlanych, stuzgcy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzgcych w
toku wykonywania robdt, rejestrowania dokonywanych odbioréw robét, przekazywania polecen i innej
korespondencji technicznej pomiedzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu i Wykonawca.



1.4. Ogolne wymagania dotyczgce robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robdt, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na
terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos$¢ z SST ipoleceniami Inzyniera/Kierownika
projektu.

1.4.1. Zgodnosc robot z SST

SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika projektu
stanowig cze$¢ umowy, a wymagania okreslone w choéby jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby
zawarte byty w catej dokumentaciji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejno$¢ ich waznosci
wymieniona w ,, Kontraktowych warunkach ogdlnych” (,,0gdlnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie moze wykorzystywac bteddéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomié¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyzje o wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z SST.

Dane okreslone w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktdrych dopuszczalne sg odchylenia w
ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowli muszg wykazywacé zgodnos¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z SST i wptynie to na niezadowalajaca
jakos$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane
ponownie na koszt Wykonawcy.

1.4.2. Zabezpieczenie terenu budowy

1.4.2.1 Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejgcych obiektow
(jezdnie, sciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzagdzenia odwodnienia itp.) na terenie
budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajgcym ruchem, projekt organizacji
ruchu i zabezpieczenia robét w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu roboét projekt
organizacji ruchu powinien by¢ na biezgco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do
zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, Swiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewniajagc wten sposdb
bezpieczenstwo pojazddéw i pieszych.

Wykonaweca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgleddw bezpieczeristwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajgce bedg akceptowane przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wtgczony
w cene kontraktowa.

1.4.2.2. Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az
do zakoniczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce, w tym:
ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony
robdt, wygody spotecznosci i innych.

W miejscach przylegajacych do drdg otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren
budowy, w sposéb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujgcych przy realizacji robét,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposdb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

1.4.3. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykariczania robét Wykonawca bedzie:



utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojgcej, podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majgce
na celu stosowanie sie do przepisdw i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokdt terenu budowy
oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub débr publicznych i innych, a wynikajacych z
nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu
dziatania. Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na: lokalizacje baz, warsztatow, magazynodw,
sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych, srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed: zanieczyszczeniem zbiornikow i
ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi, zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami, mozliwoscig
powstania pozaru.

1.4.4. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisdw ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem oséb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.4.5. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposdb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sie uzycia materiatébw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robdt beda miaty aprobate techniczng wydang przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajgcg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na srodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakoriczeniu robét ich szkodliwos¢
zanika (np. materiaty pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymac zgode na uzycie tych
materiatow od wtasciwych organdéw administracji panstwowe;j.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.4.6. Ochrona witasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni witasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowq dla wszelkiego rodzaju
robot, ktére majg byé wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i
powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i wtadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robét. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane
wtadze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniowga, Wykonawca bedzie realizowaé roboty
w sposdb powodujgcy minimalne niedogodnosci dla mieszkancéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej w sgsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezgco informowany o wszystkich umowach zawartych pomiedzy
Wykonawcg a wtascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wtasnosci i drog wewnetrznych. Jednakze,
ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajgcy nie bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie beda one
sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.4.7. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowac sie do ustawowych ograniczen naciskdw osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatéw i wyposazenia na i z terenu robdét. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia
i uzgodnienia od wtasciwych witadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych)
i 0 kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu moze
poleci¢, aby pojazdy nie spetniajagce tych warunkéw zostaty usuniete z terenu budowy. Pojazdy powodujgce
nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za
naprawe wszelkich robot w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.



1.4.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet
i odpowiednig odziez dla ochrony Zzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.4.9. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robét od
daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakoriczenia robdt przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposdb, aby budowla lub jej elementy byty w zadowalajgcym stanie przez caty czas, do
momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika
projektu powinien rozpoczg¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.4.10. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzgdzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie w
petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakdw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do
sprzetu, materiatéw lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robdt i w sposdb ciggly bedzie
informowac Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki wynikte z lub zwigzane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkoéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z
wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.11. Réwnowaznos¢ norm i zbiorow przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktére spetnia¢ majg
materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywa¢ postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono
inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy sg panstwowe lub odnoszg sie do konkretnego kraju lub
regionu, moga by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajgce réwny lub wyzszy poziom wykonania
niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego =zatwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Réznice pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg
by¢ doktadnie opisane przez Wykonawce i przedtozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

2. MATERIALY
2.1. Zrédta uzyskania materiatéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do robdt, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczegbtowe informacje dotyczace proponowanego zrédta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatow jak réwniez odpowiednie swiadectwa badan laboratoryjnych oraz préobki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danego Zrddta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty
z danego zrddta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materiaty uzyskane
z dopuszczonego zrédta w sposdb ciggly spetniajg wymagania SST w czasie realizacji robét.

2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wtadz na pozyskanie materiatéw
ze zrédet miejscowych wigczajagc w to zrddta wskazane przez Zamawiajgcego i jest zobowigzany dostarczyc



Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrédta.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacje zawierajaca
raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia iselekcji,
uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw administracji paristwowe] i samorzgdowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatéw
pochodzgcych ze zrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materiatéw, dzierzawy i inne jakie okazg sie
potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materiatdw do robét.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskania materiatéw miejscowych
beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukoriczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdw na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy bedg wykorzystane do robdét lub odwiezione na odktad odpowiednio do
wymagan umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegdlnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemng zgode Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacja zrédet materiatéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujgcymi na
danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy
i ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych robédt, niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych
materiatéw zostanie odpowiednio przewarto$ciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wtasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem, usunieciem i niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli SST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem
tego materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdiniej zmieniany bez
zgody Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonaweca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg one uzyte do robét, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swojg jako$é i whasciwosci i byty dostepne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwérni materiatow

Wytwédrnie materiatdw mogg byé okresowo kontrolowane przez Inzyniera/Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prébki materiatdow mogg by¢ pobierane w
celu sprawdzenia ich witasciwosci. Wyniki tych kontroli bedg stanowié¢ podstawe do akceptacji okreslonej partii
materiatow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzat inspekcje wytwérni, muszg byé
spetnione nastepujgce warunki:

Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat zapewniong wspétprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatéw
W czasie przeprowadzania inspekcji,

Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni, gdzie odbywa
sie produkcja materiatéw przeznaczonych do realizacji robét. Jezeli produkcja odbywa sie w miejscu nie nalezgcym
do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekc;ji i
badan w tych miejscach.



3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i
powinien odpowiadac¢ pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji
robdt, zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalern w wymienionych wyzej
dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okreslonymi
w SST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma byé utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawiaé lub wymieniaé sprzet niesprawny.

Jezeli SST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru iuzyska jego akceptacje przed uzyciem
sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢ pdiniej zmieniany bez jego
zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkdéw transportu, ktére nie wptyna
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robdt i wiasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba srodkow transportu powinna zapewniac prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w SST i
wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢é wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o i innych parametréw technicznych. Srodki transportu
nie spetniajgce tych warunkéw moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem
przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezgco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdét zgodnie z warunkami umowy oraz za jakosc
zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji
robdt opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementéw robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi lub przekazanymi na pismie przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robdt zostang, usuniete przez
Wykonawce na witasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze sie skutkiem btedu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy na pi$mie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/Kierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robot
beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materiatéw i robét, rozrzuty normalnie
wystepujgce przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz
inne czynniki wptywajgce na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym
przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozbg zatrzymania robdt. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie
Wykonawca.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Wykonawca jest zobowigzany opracowal i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu
program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony sposob
wykonywania robdét, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robdt gwarantujgcy wykonanie robot
zgodnie z SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:
a) czes¢ ogdblng opisujaca:

e organizacje wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadzenia robdét,

e organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

e sposdb zapewnienia bhp.,

e wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

¢ wykaz oséb odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos¢ wykonania poszczegélnych elementdéw robét,

e system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig wykonywanych robét,

e wyposazenie w sprzet i urzgdzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

e sposOb oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmoéw
sterujgcych, a takie wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
proponowany sposéb i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czes¢ szczegdtowa opisujacy dla kazdego asortymentu robot:

¢ wykaz maszyn i urzagdzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

e rodzaje i ilo$¢ srodkdéw transportu oraz urzadzenn do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

e sposoOb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wiasciwosci w czasie transportu,

e sposoOb i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdow, wytwarzania materiatow i wykonywania
poszczegdlnych elementow robét,

*  sposOb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggngé zatozong
jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdt i jakosci materiatéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobierania prébek i badan materiatéw oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajgcy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatéw oraz robdét z czestotliwosciag
zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w SST i ustaleniami.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w SST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia
i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom
norm okreslajacych procedury badan.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki beda pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania prébek, opartych
na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym prawdopodobierstwem
wytypowane do badan.

Inzynier / Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.
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Pojemniki do pobierania prébek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu bedg odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe badania tych
materiatow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce
usuniete lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inzyniera / Kierownika projektu.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wynikami badan jak
najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Inzynier / Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania prébek i badania
materiatéw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatéw powinien udzieli¢ mu
niezbednej pomocy.

Inzynier / Kierownik projektu, dokonujgc weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez
Wykonawce, poprzez miedzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatéw i robdt z wymaganiami
SST na podstawie wynikéw wtasnych badan kontrolnych jak i wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiera¢ prébki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykazg, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze sie wytgcznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i robot z
SST. Moze réwniez zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan
niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badan i pobierania
probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

a) certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

b) deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polskg Normg lub

- aprobatg techniczng, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie s3 objete
certyfikacja i ktére spetniajg wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty s3 wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do
robdt bedzie posiadac te dokumenty, okreslajgce w sposdb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktdre nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

6.8.1. Zeszyt robdt awaryjno - naprawczych
Zeszyt robdt awaryjno - naprawczych (,zeszyt”) jest wymaganym dokumentem obowigzujgcym
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Zamawiajgcego i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do korca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialnos$¢ za prowadzenie zeszytu zgodnie z ustaleniami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w zeszycie bedg dokonywane na biezgco i beda dotyczyé przebiegu robdt, stanu bezpieczerstwa
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w zeszycie bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonane trwatg technika, w
porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do zeszytu protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem zatgcznika i
opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/Kierownika projektu.

Do zeszytu nalezy wpisywaé w szczegdlnosci:

e date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

e terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementéw robdt,

e przebieg robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

e uwagii polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

e daty zarzadzenia wstrzymania roboét, z podaniem powodu,

e zgtoszenia i daty odbioréw robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, czesciowych i ostatecznych odbioréw
robét,

e wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

e stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robdt podlegajgcych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegdélnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

¢ dane dotyczgce czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania
robot,

¢ dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robét,

¢ dane dotyczace jakosci materiatéw, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem,
kto je przeprowadzat,

¢ wyniki prob poszczegoélnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

¢ inneistotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, wuwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do zeszytu bedg przedtozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do zeszytu Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.

6.8.2. Ksigzka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego
z elementéw robot. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza sie w sposob ciggly w jednostkach przyjetych
w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiardw.
Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatéw, orzeczenia o jakosci
materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na
kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.

6.8.3. Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprécz wymienionych wyzej nastepujgce dokumenty:
e protokoty przekazania terenu budowy,
e umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
e protokoty odbioru robét,
e protokoty z narad i ustalen,
¢ korespondencje na budowie.
¢ Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy lub w miejscu ustalonym z Inzynierem w
sposob odpowiednio zabezpieczony.
Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Obmiar robdt bedzie okreslac¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z SST, w jednostkach ustalonych w
przedmiarze.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/Kierownika projektu
o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiaréw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym kosztorysie lub gdzie indziej
w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukorczenia wszystkich robot. Btedne dane zostang poprawione wg
instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagang do celu miesiecznej ptatnosci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce
i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okreslania ilosci robé6t i materiatow

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo wzdtuz
linii osiowej.

Jesli SST wtasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m? jako dtugo$é
pomnozona przez sredni przekrdj.

llosci, ktére majg by¢é obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda zaakceptowane przez
Inzyniera / Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robét.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajgce odnosnym wymaganiom SST.
Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajgc w sposob ciggty zachowanie doktadnos$ci wg norm zatwierdzonych
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdéw robdt, a takze
w_przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb zrozumiaty
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksigzki obmiarow. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotgczone w formie oddzielnego
zatacznika do ksigzki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robat
W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujagcym etapom odbioru:
- odbiorowi robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu,
- odbiorowi czesciowemu,

- odbiorowi ostatecznemu,
- odbiorowi pogwarancyjnemu.
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8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robét.

Odbioru robdt dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowos$¢ danej czesci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do zeszytu ijednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej jednak
niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do zeszytu i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika
projektu.

Jakos$é i ilos$¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéw
zawierajgcych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z SST
i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru czesciowego robét
dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robot dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do zeszytu z bezzwtocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika
projektu.

Odbidr ostateczny robdt nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakoriczenia robét i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w
punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedtozonych dokumentow, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania
robdt z SST i ustaleniami.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna sie z realizacjq ustalen przyjetych w trakcie odbiorow
robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robét uzupetniajgcych irobét
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzupetniajgcych w warstwie
scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robét w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej w SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczestwo ruchu, komisja dokona potrgcen, oceniajgc pomniejszong wartosé
wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokét odbioru ostatecznego
robét sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:
- szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne),
- recepty i ustalenia technologiczne,
- zeszyt robdt awaryjno - naprawczych i ksigzki obmiaréw (oryginaty),
- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
- opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikdw badan i pomiaréw zatgczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
- rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, o$wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robdt wtascicielom urzadzen,
- geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robét i sieci uzbrojenia terenu,
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- kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;j.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robét.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajagce beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robét”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogodlne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST, ustaleniach i umowie.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét beda obejmowac:
- robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
- wartos$¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkdéw i transportu na
teren budowy,
- wartos$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogdlne
Koszt dostosowania sie do wymagan warunkow umowy i wymagan ogolnych zawartych w SST obejmuje
wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
- ustawienie tymczasowego oznakowania i osSwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,
- optaty/dzierzawy terenu,
- przygotowanie terenu,
-konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikéw, barier, oznakowan i drenazu,
- tymczasowa przebudowe urzgdzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

- oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i
Swiatet,

- utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:
- usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pdzniejszymi zmianami).

Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbidrki
oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdzniejszymi zmianami).
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S.1.0. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

S.1.1. WYZNACZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczgce wytyczenia trasy i punktow
wysokosciowych przy budowie kanalizacji sanitarnej w Nowej Wsi Leborskiej, Kebtowie Nowowiejskim i towcze.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
Robdét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg roboty pomiarowe przy budowie sieci kanalizacji
sanitarnej.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej SST sg zgodne z odpowiednimi normami oraz z definicjami podanymi
w S.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczgce Robot

Wykonawca Robodt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacja
Projektowg, SST i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogdlne wymagania dotyczace robdét podano w
S.0.0.,Wymagania Ogolne".

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wyznaczeniu, odtworzeniu trasy i wyznaczeniu roboczych punktéw
wysokosciowych wg zasad niniejszej SST s3a:
- paliki drewniane o $rednicy 15-20 cm i dtugosci 1.5-1.7 m do wyznaczenia punktéw
- gtéwnych trasy oraz o srednicy 5-8 cm i dtugosci 0.3m do wyznaczenia i stabilizacji pozostatych punktéw,
- prety stalowe o srednicy 12 mm dtugosci 30 cm,
- farba chlorokauczukowa (do zaznaczania punktow na jezdni).
- stupki betonowe, rury metalowe lub prety stalowe powinny mie¢ dtugos¢ okoto 0,5 m
- Swiatki wbijane obok palikdw osiowych powinny mie¢ dtugos¢ okoto 0,5 m i przekrdj prostokatny.

3. SPRZET

Prace zwigzane ze stabilizacjg i oznaczeniem gtdwnych elementdéw sieci kanalizacyjnej oraz reperéw
roboczych oraz prace pomiarowe zwigzane z wytyczeniem oraz okresleniem wysokosci elementéw sieci
sanitarnych, przepompowni Sciekdw oraz drég i ulic wykonane bedg specjalistycznym sprzetem geodezyjnym:
teodolity, dalmierze, niwelatory, tyczki, taty, tasmy stalowe. Sprzet stosowany do wyznaczen powinien gwarantowacé
uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.
4. TRANSPORT

Materiaty (np. paliki drewniane oraz prety stalowe) moga by¢ przewozone dowolnym transportem.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne warunki wykonania robét

Ogodlne warunki wykonania prac geodezyjnych podano w S.0.0.”Wymagania Ogdlne”. Prace pomiarowe
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powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi instrukcjami Gtéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii.
Wykonawca zobowigzany jest wytyczy¢ i zastabilizowaé¢ w terenie punkty gtdwne sieci kanalizacyjnej, punkty
wysokosciowe (repery robocze) dla kazdego punktu charakterystycznego i dostarczy¢ Inspektorowi nadzoru szkic
wytyczenia i wykaz punktéw wysokosciowych.

Przejecie tych punktéw powinno by¢ dokonane w obecnosci Inspektora nadzoru.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary
geodezyjne niezbedne do szczegdétowego wytyczenia Robot.

5.2. Wyznaczenie punktéw wysokosciowych

Prace pomiarowe powinny by¢é wykonane przez osoby posiadajagce odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig sie od
rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajgce z réznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inspektora nadzoru, zostang wykonane na koszt Zamawiajgcego.
Zaniechanie powiadomienia Inspektora nadzoru oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigzg
Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem
wynikow pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajgce w sposéb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych
oznaczehn powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora nadzoru. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone
wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczenn w czasie trwania robot.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot nalezg do obowigzkow
Wykonawcy.

Punkty wysokosciowe (repery robocze) nalezy wykona¢ dla kazdego punktu charakterystycznego sieci sanitarnych,
przepompowni sciekdw oraz sieci elektrycznych.

Punkty wierzchotkowe trasy sieci i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposdb trwaty, przy uzyciu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych, potozonych poza
granicg robdét ziemnych Maksymalna odlegtos¢ pomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie moze
przekracza¢ 500 m. Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi tras
sieci, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegtos¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna wynosi¢ 250
metréw, natomiast w terenie falistym i gérskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego
konfiguracji. Repery nalezy wykonaé dla kazdego punktu charakterystycznego kazdej sieci oraz dla kazdego
obiektu kubaturowego.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem obiektéw. Jako repery robocze
mozna wykorzystac¢ punkty state na stabilnych, istniejgcych budowlach. O ile brak takich punktéw, repery robocze
nalezy zatozy¢ w postaci stupkdéw betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w
sposéb wykluczajgcy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z takg doktadnoscig, aby sredni btad niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosujgc niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperéw pafnstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazn i jednoznaczne okreslenie
nazwy reperu i jego rzedne;.

5.3. Kolejnos¢ wykonywania robét geodezyjnych

- wytyczenie gtdwnej osi sieci oraz przytgczy(sytuacyjne i wysokosciowe),

- wykonanie pomiarédw sprawdzajacych spadki i usytuowanie gtéwnych elementdéw sieci oraz siegaczy w wykopie
przed zasypaniem,

- inwentaryzacja elementéw naziemnych sieci,

- odtworzenie osi trasy.

Tyczenie osi trasy nalezy wykonac¢ w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji paristwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslone;j
w dokumentacji projektowe;.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metréw.
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W przypadku sieci dodatkowo musi zostaé wyznaczona kazda studnia.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowo - wykonawczej
nie moze by¢ wieksze od 3 cm. Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnosciag do 1 cm w
stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowo - wykonawcze;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatdw wymienionych w pkt. 2. Usuniecie pali z osi trasy jest
dopuszczalne tylko woéwczas, gdy Wykonawca robdt zastgpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi,
umieszczonych poza granicg robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. System kontroli jakosci robot

Ogodle zasady kontroli jakosci robdét podano w S.0.0.,Wymagania Ogdlne". Kontrole jakosci robot
pomiarowych zwigzanych z odtwarzaniem (wyznaczaniem) trasy i punktow wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wg
ogoblnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych Gtéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii.

6.2. Sprawdzanie Robét pomiarowych

Sprawdzanie robot pomiarowych nalezy przeprowadzi¢ wg nastepujacych zasad:
- nalezy sprawdzi¢ potozenie punktow gtdwnych sieci sanitarnych,
- nalezy sprawdzi¢ wysokosci punktéw gtéwnych sieci sanitarnych,
- wyznaczenie sytuacyjno-wysokosciowe nalezy sprawdza¢ na wszystkich zatamaniach pionowych i poziomych oraz
co najmniej 5 razy na odcinku 1 km i w kazdym przekroju poprzecznym
- robocze punkty pomiarowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catym obszarze budowy,
- wyznaczenie wykopdw nalezy sprawdzi¢ taSmg i szablonem z poziomicg, co najmniej w pieciu miejscach na
kazdym kilometrze oraz w miejscach budzgcych watpliwosci.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar Robdét polega na okresleniu faktycznego zakresu wykonanych robdét. Obmiar robdét obejmuje
roboty objete Umowg oraz ewentualne dodatkowe roboty nieprzewidziane, ktérych koniecznos¢ wykonania
uwzgledniona bedzie w trakcie trwania robdt miedzy Wykonawca a Inspektora nadzoru.

Ogodlne zasady odbioru robdét podano w S.0.0., Wymagania Ogdlne".
Jednostkg obmiaru jest 1 m, 1 kpl.

8. PRZEJECIE ROBOT

Ogdlne zasady przejecia roboét podano w S.0.0.,Wymagania Ogélne". Przejecie Robdt zwigzanych z
odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow
i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Inzynierowi.
Wykonawca jest zobowigzany wykonac na swdj koszt i przekazac Inspektora nadzoru komplet map geodezyjnych
powykonawczych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodle zasady ptatnosci podano w S.0.0., Wymagania Ogélne". Ptatnosci za 1 m sieci kanalizacyjnej nalezy
przyjmowaé na podstawie szkicéw lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca powinien przedtozy¢
Inspektora nadzoru.

Zgodnie z Dokumentacjg Projektowg roboty zwigzane z wyznaczeniem osi trasy i punktow wysokosciowych
obejmuja:

- prace pomiarowe (sytuacyjno-wysokosciowe) dla budowanych sieci,

Koszt Robét obejmuje:

- wytyczenie gtdwnych osi kolektordw sieci sanitarnych (sytuacyjne i wysokoSciowe)

- wykonanie pomiaréw sprawdzajgcych spadki i usytuowanie gtéwnych elementéw sieci sanitarnych,

- inwentaryzacja elementow naziemnych sieci sanitarnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna 0-3. Ogdlne zasady kompletowania prac geodezyjnych.
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Instrukcja techniczna G-2. Wysokos$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK.
Instrukcja techniczna Kg. Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK.
Instrukcja techniczna Kg. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK.
Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.
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S.1.2. ZDJECIE WARSTWY HUMUSU I/LUB DARNINY WRAZ Z ODTWORZENIEM
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu i darniny przy budowie sieci kanalizacji sanitarnej w Nowej Wsi
Leborskiej, Kebtowie Nowowiejskim i towcze.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujacg podstawe stosowanej jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét zwigzanych z budowa sieci kanalizacji sanitarne;.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdét zwigzanych ze zdjeciem
warstwy humusu i/lub darniny, wykonywanych w ramach robét przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w S.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczgce robdt podano w S.0.0,Wymagania ogdlne”.
2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w S.0.0.,Wymagania ogdlne”.
3.2. Sprzet do zdjecia humusu i/lub darniny
Do wykonania robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu lub/i darniny nie nadajacej sie do
powtdrnego uzycia nalezy stosowac:
- rowniarki,
- spycharki,
- topaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robét ziemnych - w miejscach, gdzie prawidtowe
wykonanie robdt sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,
- koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odlegtos¢ wymagajaca zastosowania takiego
sprzetu.
Do wykonania robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy darniny nadajacej sie do powtdrnego uzycia, nalezy
stosowac:
- noze do ciecia darniny wedtug zasad okreslonych w pkt. 5.3,
- topaty i szpadle.
4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w S.0.0.,Wymagania ogdlne”.
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4.2, Transport humusu i darniny
Nie wystepuje.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robét podano w S.0.0.,Wymagania ogdlne”.
Teren pod budowe drogi w pasie robdt ziemnych, w miejscach dokopdw i w innych miejscach wskazanych
w dokumentacji powinien by¢ oczyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia przy umacnianiu skarp,
zaktadaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i krzewéw oraz do innych czynnosci. Zagospodarowanie nadmiaru humusu
powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniami Inzyniera.

Humus nalezy zdejmowaé mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek. W wyjatkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajgce dla prawidtowego wykonania robdt, wzglednie moze
stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczeristwa robot (zmienna grubos¢ warstwy humusu, sgsiedztwo budowli), nalezy
dodatkowo stosowac reczne wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdjg¢ z powierzchni catego pasa robdt ziemnych oraz w innych miejscach
okreslonych w dokumentacji lub wskazanych przez Inzyniera.

Grubos$¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od gtebokosci jego zalegania, potrzeb jego wykorzystania
na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami, SST lub wskazana przez Inzyniera, wedtug faktycznego stanu
wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia czynnosci zwigzanych ze zdjeciem warstwy
humusu.

Zdjety humus nalezy sktadowaé w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu powinny by¢ przez
Wykonawce tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez
pojazdy. Nie nalezy zdejmowa¢ humusu w czasie intensywnych opadéw i bezposrednio po nich, aby unikng¢
zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.

5.3. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w obrebie pasa przeznaczonego pod roboty jest pokryta darning to nalezy zdjg¢
ja w sposob, ktéry nie spowoduje jej uszkodzen i przechowywaé w odpowiednich warunkach do czasu
wykorzystania.

Wysokie trawy powinny by¢ skoszone przed zdjeciem darniny. Darnine nalezy cig¢ w regularne,
prostokatne pasy o szerokosci okoto 0,30 metra lub w kwadraty o dtugosci boku okoto 0,30 metra. Grubo$¢é darniny
powinna wynosi¢ od 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszego uzycia pozyskanej darniny. Jezeli darnina przed powtdérnym
wykorzystaniem musi by¢ sktadowana, to zaleca sie jej roztozenie na gruncie rodzimym. Jezeli brak miejsca na takie
roztozenie darniny, to nalezy ja magazynowac¢ w regularnych pryzmach. W porze rozwoju roslin darnine nalezy
sktadowaé w warstwach trawg do dotu. W pozostatym okresie darnine nalezy sktadowaé warstwami na przemian
trawg do géry i trawq do dotu. Czas sktadowania darniny przed wbudowaniem nie powinien przekraczac¢ 4 tygodni.

Darnine nie nadajaca sie do powtdrnego wykorzystania nalezy usungé mechanicznie, z zastosowaniem
réwniarek lub spycharek i przewiez¢ na miejsce wskazane w SST lub przez Inzyniera.

5.4. Otworzenie warstwy humusu, darniny

Po zakoniczeniu robdét zwigzanych z zasypywaniem wykopdw, nalezy zdjety humus i darnine rozplantowac.
Rozplantowanie mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w S.0.0.,Wymagania ogdlne”.
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6.2. Kontrola usuniecia humusu lub/i darniny
Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia humusu lub/i darniny.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w S.0.0.,Wymagania ogdlne”.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) zdjetej i rozplanowanej warstwy humusu lub/i darniny.
8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét podano w S.0.0.,Wymagania ogdlne”.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w S.0.0.,Wymagania ogdlne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m? wykonania robét obejmuje:
- zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy,
- zdjecie darniny wraz ze sktadowaniem jej w regularnych pryzmach,
- ewentualne skoszenie wysokich traw,
- rozplantowanie humusu i darniny po zasypaniu wykopdw,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.
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S.1.3. ROZBIORKA NAWIERZCHNI

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z rozbiérkg elementdw drég, podczas prowadzenia robdt przy budowie sieci kanalizacji sanitarnej
w Nowej Wsi Leborskiej, Kebtowie Nowowiejskim i towcze.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi podstawe stosowania jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z rozbidrka
réznych rodzajéw nawierzchni drég takich jak:
- nawierzchnie drég gruntowych z wywozem elementéw nie przydatnych do ponownego wbudowania i ich
utylizacje,
- nawierzchnie chodnikéw z kostki betonowej na podsypce piaskowej z wywozem elementéw nie przydatnych do
ponownego wbudowania i ich utylizacje,
- nawierzchnie z ptyt IOMB na podsypce piaskowej z wywozem elementéw nie przydatnych do ponownego
wbudowania i ich utylizacje,
- nawierzchnie z masy bitumicznej z podbudowg z wywozem elementdéw z rozbidrki i ich utylizacja.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w S.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczgce robdt podano w S.0.0., Wymagania ogdlne”.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w S.0.0,Wymagania
ogblne”.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w S.0.0.,Wymagania ogdlne”.
3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robét zwigzanych z rozbidrkg elementéw drég moze by¢ wykorzystany sprzet podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
- fadowarki,
- samochody ciezarowe,
- koparki,
- spycharki,
- frezarki do asfaltu,
- pity do ciecia betonu i metalu.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogblne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w S.0.0.,Wymagania ogdlne”.
4.2. Transport materiatéw z rozbiorki

Materiat z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robdt podano w S.0.0,Wymagania ogdlne”.
5.2. Wykonanie robét rozbiorkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég obejmuja usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacjg, SST lub wskazanych przez Inzyniera.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub recznie w sposdb okreslony w SST lub przez
Inzyniera.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg sie wiasnosciag Wykonawcy, powinien on przewiezé je na
miejsce okreslone w SST lub wskazane przez Inzyniera.

Elementy i materiaty, ktére nie nadajg sie do ponownego wbudowania nalezy wywiez¢ na sktadowisko
odpaddéw i poddac utylizacji. Fakt przekazania elementéw do utylizacji nalezy potwierdzi¢ odpowiednimi
dokumentami.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementéow drég znajdujgce sie w miejscach, gdzie zgodnie z
zakresem robot beda wykonane wykopy, powinny byé tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy zapobiec
gromadzeniu sie w nich wody opadowe;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w S.0.0.,Wymagania ogdlne”.

6.2. Kontrola jakosci roboét rozbiorkowych

Kontrola jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbidrkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtdrnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w S.0.0.,Wymagania ogélne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowgq robdt zwigzanych z rozbiérkg elementéw nawierzchni i podbudowy jest:
- dla nawierzchni - m? (metr kwadratowy),

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w S.0.0.,Wymagania ogdlne”.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w S.0.0.,Wymagania ogdline”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania roboét obejmuje:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki,
- wybranie nawierzchni,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiérki, w celu ponownego jej uzycia, z utozeniem na poboczu,
- zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbidrki wraz z jego utylizacja,
- wyréwnanie podtfoza i uporzadkowanie terenu rozbiérki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.
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S.2.0. ROBOTY ZIEMNE

S.2.1. WYKOPY

1. CZESC OGOLNA
1.1. Nazwa zamoéwienia

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robét zwigzanych z robotami ziemnymi, podczas prowadzenia robot przy budowie sieci kanalizacji sanitarnej w
Nowej Wsi Leborskiej, Kebtowie Nowowiejskim i towcze.

1.2. Przedmiot i zakres rob6t budowlanych

Roboty, ktdrych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na celu
wykonanie wykopdéw zwigzanych z budowa sieci kanalizacji sanitarne;j.
W zakresie rob6t wchodzi:
- wykonanie wykopdéw nieobudowanych,
- wykonanie wykopdéw obudowanych szalunkami systemowymi przestawnymi,
- wykonanie wykopdéw obudowanych grodzicami stalowymi wbijanymi,
-wykonanie odwodnienia wykopdw.

1.3. Prace towarzyszace i roboty tymczasowe

Przed przystgpieniem do robot ziemnych Wykonawca dokona ich tyczenia i trwale oznaczy je w terenie za
pomocy kotkdow osiowych, kotkéw swiadkéw, kotkéw krawedziowych.

W przypadku niedostatecznej ilosci reperéw statych, Wykonawca wbuduje repery tymczasowe (z rzednymi
sprawdzonymi przez stuzby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperdw i ich rzedne przekaze Inzynierowi.

Wykonanie robdt podstawowych zwigzane jest z wykonaniem:
- przekopow kontrolnych,

- zabezpieczeniem istniejacych urzadzen podziemnych,

- przygotowaniem terenu pod wykonanie robot,

- odwodnienie wykopdow.

1.4. Informacje o terenie budowy
Informacje o terenie budowy podane sg w dokumentacji projektowej.
1.5. Nazwy i kody robét

Nazwy i kody robot budowlanych objetych niniejszg specyfikacjg techniczna zgodne sg z ,Wspdlnym
Stownikiem Zamowien”.

1.6. Okreslenia podstawowe

- budowla ziemna — budowla wykonana w gruncie spetniajgca warunki statecznosci i odwodnienia,

- gtebokos¢ wykopu — réznica rzednej terenu i rzednej robét ziemnych wyznaczonych w osi wykopu,

- wykop ptytki — wykop, ktérego gtebokosé jest mniejsza niz 1m.

- wykop $redni — wykop, ktérego gtebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

- wykop gteboki — wykop, ktérego gtebokos$é przekracza 3 m.

- odktad — miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie wykonywania
wykopdw.

Pozostate okreslenia wg S.0.0.,Wymagania ogdlne”
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2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogélne

Wszystkie materiaty stosowane do wykonania robdt musza by¢ zgodne z wymaganiami dokumentacji
projektowe;j.
Do wykonania robdt mogg byc¢ stosowane wyroby budowlane spetniajgce warunki okreslone w:
- Ustawie z dnia 07. 07. 1994r. Prawo budowlane (tekst jednolity Dz. U. z 2003r. nr 207 poz. 2016; z pdzniejszymi
zZmianami),
- Ustawie z dnia 30. 08. 2002r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. z 2002r. Nr 166, poz. 1360
z pbzniejszymi zmianami).
- Ustawie z dnia 16. 04. 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004r. Nr 92, poz. 881.)
Na Wykonawcy spoczywa obowigzek posiadania dokumentacji wyrobu budowlanego wymaganej przez w/w ustawy
lub rozporzadzenia wydane na podstawie tych ustaw.

2.2. Wymagania szczegétowe

Przy wykonywaniu robdét ziemnych materiaty nie wystepujg poza wykonaniem obudéw wykopdéw oraz jako
elementy odwodnienia.
Do umocnienia $cian wykopow nalezy stosowac nastepujgce materiaty:
- pale szalunkowe,
- rozpory z okraglakow,
- szalowanie z gotowych elementéw,
- grodzice stalowe wbijane,
- inne elementy jako umocnienia wykopu wypraskami.

Do odwodnienia wykopow stosowac
-zestaw igtofiltréw, wptukiwanych jednostronnie utozonych w rozstawach co 1 m.

Odwodnienie wykonac igtofiltrami DN63 zakornczonymi osiatkowanym filtrem dtugosci 1m. Igtofiltry
wprowadzi¢ do planowanej gtebokosci za pomoca rury wptukujgcej. Zestaw igtofiltrow nalezy potaczy¢ do

kolektoréw zbiorczych DN108, ktdre z kolei powinny by¢ podtgczone z agregatem pompowym.

2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopdéw powinny byé przez Wykonawce wykorzystane w
maksymalnym stopniu do zasypania wykopow. Grunty przydatne do wbudowania mogga by¢ wywiezione poza teren
budowy tylko wéwczas, gdy stanowig nadmiar objetosci robét ziemnych za zezwoleniem Inzyniera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopdw, nie bedgce nadmiarem objetosci robot ziemnych,
zostaty za zgodg Inzyniera wywiezione przez Wykonawce poza teren budowy z przeznaczeniem innym niz
wykorzystanie do zasypki wykopu lub wykonanie prac objetych kontraktem, Wykonawca jest zobowigzany do
dostarczenia réwnowaznej objetosci gruntéw przydatnych ze zrédet wtasnych, zaakceptowanych przez Inzyniera.
Inzynier moze nakazac pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktérych czasowa nieprzydatnosé wynika jedynie
z powodu zamarzniecia lub nadmiernej wilgotnosci. Wykonawca ustali miejsce odwozu nadmiaru ziemi z wykopu
we wtasnym zakresie.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujgcy do wykonania robdt ziemnych powinien wykazaé sie mozliwoscig korzystania z
niezbednego sprzetu do nastepujacych robot:
- odspajania i wydobywania gruntow,
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw,
- transportu mas ziemnych,
- sprzetu zageszczajacego,
- szalunkéw dla obudowania wykopdw,
- grodzic wbijanych,
- innego sprzetu niezbednego do wykonania odwodnienia wykopu.
Maszyny, urzgdzenia i sprzet zmechanizowany, uzywane na budowie powinny mie¢ ustalone parametry techniczne i
powinny by¢ ustawione zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowane zgodnie z ich przeznaczeniem.
Urzadzenia i sprzet zmechanizowany podlegajace przepisom o dozorze technicznym, eksploatowane na budowie,
powinny mieé¢ aktualne wazne dokumenty uprawniajgce do ich eksploataciji.
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4. TRANSPORT

Wybér srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu
(materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz do odlegtosci transportu. Wydajnos¢ srodkow
transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i
wbudowania gruntu (materiatu).

Stosowane srodki i urzadzenia transportowe winny spetnia¢ warunek ustawy o transporcie drogowym.
Wszelkie zanieczyszczenia lub uszkodzenia drég publicznych i dojazdéw do terenu budowy Wykonawca bedzie
usuwat na biezgco na wtasny koszt.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wymagania ogdlne

Wykopy pod roboty ziemne wykona¢ jako wykopy otwarte:

- nieobudowane dla wykopdéw ptytkich,
- obudowane dla wykopdw srednich,
- obudowane dla wykopdw gtebokich.

Metody wykonania robét — wykopu, reczne lub mechaniczne powinny by¢ dostosowane do gtebokosci
wykopu, danych geotechnicznych oraz posiadanego sprzetu mechanicznego zgodnie z normami PN-B-10736:1999,
PN-B-06050:1999. Prawo do stwierdzenia faktu, ze grunt rodzimy nie wymaga wymiany przystuguje tylko i
wytacznie geologowi z odpowiednimi uprawnieniami. Powyzsze powinno by¢ potwierdzone pisemnie.

Do gruntdw nadajacych sie na podsypke zalicza sie grunt kat 1, tj. gruboziarniste zwiry, pospotki, piaski
Do gruntéw nadajgcych sie do obsypki i zasypki zalicza sie wg PN-ENV1046 grunty grupy 1-4 tj. piaski, zwiry,
pospotki, gliniaste zwiry i piaski, piaski gliniaste, gliny nieorganiczne.

5.2. Sprawdzenie zgodnosci warunkéw terenowych z projektowanymi

Przed przystgpieniem do wykonywania wykopdéw, nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ rzednych terenu z danymi
podanymi w projekcie. W tym celu nalezy wykonaé kontrolny pomiar sytuacyjno - wysokosciowy. W trakcie
realizacji wykopow konieczne jest kontrolowanie warunkéw gruntowych w nawigzaniu do badan geologicznych.
Wykonane dla potrzep projektu badania podtoza gruntowego sg tylko i wytgcznie wstepnym rozpoznaniem
warunkéw gruntowo —wodnych na rozpatrywanym obszarze. Na wykonawcy spoczywa obowigzek uzupetnienia
badan podtoza gruntowego w celu przyjecia prawidtowej technologii prowadzenia robdét w odniesieniu do
konkretnych odcinkéw sieci. W czasie prowadzenia robot w przypadku wystgpienia odmiennych warunkéw
gruntowych od uwidocznionych w projekcie budowlanym Wykonawca powinien powiadomi¢ o tym fakcie Inzyniera
i Projektanta oraz wstrzymaé prowadzenie robdt, jezeli dalsze ich prowadzenie moze wptyngé na bezpieczenstwo
robot. Zgode na wznowienie robét wydaje Inzynier na wniosek Wykonawcy po przedtozeniu przez Wykonawce:

- opinii uprawnionego geologa w zakresie warunkéw gruntowych,

- opinii Projektanta co do sposobu dalszego prowadzenia robét oraz wprowadzenia ewentualnych zmian robét,

- skutkow finansowych wynikajacych z wykonania dalszych robdét w sposéb i w zakresie odmiennym od
pierwotnego.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed rozpoczeciem robdét zwigzanych z budowag powinno by¢ wykonane przygotowanie terenu pod
budowe zgodnie z S.1.0.”Roboty przygotowawcze”
Sposob wykonania dojazdu do obiektu powinien zawiera¢ projekt organizacji robot opracowany przez Wykonawce i
zaakceptowany przez Inzyniera.
Roboty ziemne zwigzane z wykonaniem wykopdw nalezy poprzedzi¢ wykonaniem przekopéw w celu zlokalizowania
infrastruktury podziemnej w rejonie prowadzonych robdt. Urzadzenia usytuowane w najblizszym sgsiedztwie
wykopow nalezy zabezpieczyé przed uszkodzeniem. Sposéb zabezpieczenia powinien by¢ zgodny z dokumentacjg
projektowa, a jezeli dokumentacja projektowa nie zawiera takiej informacji to sposéb zabezpieczenia powinien by¢
zaakceptowany przez Inzyniera.
Urzadzenie odprowadzajgce wode nalezy kontrolowac i konserwowac przez caty czas trwania robét.
Przed rozpoczeciem i w trakcie wykonywania wykopow nalezy wykonywac¢ pomiary geodezyjne zwigzane z:
- niwelacjg kontrolng robét ziemnych i dna wykopu,
- pomiarem nachylenia skarp wykopu/nasypu.
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5.4. Zasady wykonywania wykopow

W trakcie prowadzenia prac budowlanych Wykonawca zobowigzany jest uwzgledni¢ ochrone srodowiska
na obszarze prowadzenia prac, a w szczegdlnosci ochrone gleby, zieleni, naturalnego uksztattowania terenu i
stosunkdéw wodnych (Ustawa z dnia 27. 04. 2001r. Prawo ochrony srodowiska — Dz. U. Nr 62 poz. 627 z pdzniejszymi
zmianami).
Sciany wykopow nalezy tak ksztattowaé lub obudowaé aby nie nastapito obsuniecie sie gruntu.
Dno wykopu ksztattowaé zgodnie z dokumentacjg projektowa.

5.4.1. Rodzaje wykopow

Dla potrzeb budowy sieci mogg by¢ stosowane wykopy ciggte — waskoprzestrzenne, o $cianach pionowych
odeskowanych i rozpartych oraz o $cianach pionowych bez obudowy, jednak do okreslonego poziomu. Wybor
rodzaju wykopu i zabezpieczenia $cian jest zalezny od warunkow lokacyjnych, gtebokosci wykopu i warunkéw
hydrogeologicznych. Generalng zasadg w nawigzaniu do wymagan BHP jest, aby przy gtebokosciach wiekszych niz 1
m., niezaleznie od rodzaju gruntu i nawodnienia wszystkie wykopy waskoprzestrzenne posiadaty Sciany
odeskowane i rozparte. Wyjscie (zejscie) po drabinie do i z wykopu powinno by¢ wykonane z chwilg osiggniecia
gtebokosci wiekszej niz 1 m. od poziomu terenu, w odlegtosci nie przekraczajgcej co 20 m.
W miejscach wysokiego poziomu wody gruntowej nalezy stosowaé scianki szczelne z grodzic stalowych wraz z
odwodnieniem igtofiltrami.
Wykonanie wykopow powinno postepowac w kierunku podnoszenia sie niwelety, tak aby byt umozliwiony odptyw
wody od miejsca wykonywania robét, przy jednoczesnym zachowaniu wymaganej projektem doktadnosci robot.

5.4.2. Rozktadanie wykopéw

Przed przystgpieniem do rozktadania wykopu nalezy dokfadnie rozpoznaé caty trase wzdtuz wytyczonej osi,
przygotowaé punkty wysokosciowe, a kotki wyznaczajgce o$ kanatu zabezpieczy¢ $wiadkami umieszczonymi poza
gabarytem wykopu i odktadem urobku. Rozktadanie nalezy rozpoczg¢ od wykopdéw tzw. jamistych, przeznaczonych
na budowanie obiektéw specjalnych np. studni rewizyjnych. Wykopy nalezy rozktada¢ od najnizszych punktéw
kanalizacji czyli od miejsca wtgczenia do istniejgcej kanalizacji. Rozktadanie wykopu ciggtego waskoprzestrzennego
odbywa sie poprzez utozenie bali lub wyprasek stalowych po obydwdch stronach osi kanatu w ustalonych uprzednio
odlegtosciach, stanowigcych wyrobisko wykopu.

5.4.3. Szerokos$¢ wykopow

Roboty ziemne nalezy wykonywa¢ zgodnie z obowigzujgcymi przepisami branzowymi, stosowanymi
normami oraz przepisami BHP. Szerokos$¢ dna wykopu powinna by¢ dostosowana do S$rednicy przewodu i
technologii stosowanej przy robotach pod wykopy. Stosowac¢ nalezy szerokosci opisane w normie PN-EN 1610. Dla
kanatéw o srednicy DN200 szerokos¢ wykopow tj. odlegtos¢ pomiedzy scianami wykopu lub jego szalunkiem
powinna wynosi¢ DN+0,4m.

5.4.4. Zabezpieczenie wykopu

Przed przystgpieniem do robdt ziemnych konieczne jest zbadanie terenu (prébne przekopy), czy nie ma w
miejscach wykopdéw przewoddw sieci wodnej, kanalizacyjnej, gazowej, sieci cieplnych, kabli energetycznych,
teletechnicznych, zabezpieczenia ruchu i innych.
W wypadku ich istnienia nalezy przedsiewzig¢ odpowiednie srodki ich zabezpieczenia:
zaniechaé pracy koparkami, tomami, kilofami itp., zwiekszy¢ nadzér i ostroznos¢ pracy. W miejscach ruchliwych
wykopy zabezpieczyé barierami o wysokosci 1,1 m. Dla przejs¢ wykonaé¢ mostki o szerokosci 0,7 m. z poreczami i
oswietli¢ z niezaleznego zrédta Swiatta.

5.4.5. Odspajanie i transport urobku

Odspajanie gruntu w wykopie moze by¢ wykonane recznie lub mechanicznie, przy czym odspajanie reczne
moze by¢ potgczone z recznym transportem pionowym albo tez z zastosowaniem zurawikdéw lub urzadzen do
mechanicznego wydobycia urobku. Wybdér metody odspajania jest zalezny od warunkéw lokalnych na ktére
sktadajg sie warunki geologiczne oraz bedacy w dyspozycji sprzet mechaniczny. Odlegto$é przerzutu nie powinna
by¢ wieksza niz 2,0 m. Odktad urobku powinien by¢ dokonywany tylko z jednej strony wykopu, w odlegtosci co
najmniej 1,0 m. od krawedzi wykopu aby umozliwi¢ przejscie wzdtuz wykopu. Przejécie to powinno by¢ stale
oczyszczane z wyrzucanej ziemi. Ziemie nalezy odspajac¢ w sposoéb ciggty i w ilosci potrzebnej dla pdzniejszej zasypki
sktadowaé wzdtuz wykopu w sposdb i w odlegtosci umozliwiajacej bezpieczny dostep do wykopu, a takze nie
powodujacy obcigzenia i uszkodzenia scian wykopu oraz zaktdcen ruchu.

5.4.6. Odwodnienie wykopow
Roboty montazowe — ukfadanie sieci sanitarnych musi byé wykonywane w wykopach o podtozu
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odwodnionym. Odwodniony stan podtoza pozwala na uformowanie zagtebienia pod rure, montaz ztacz jak tez
utrzymanie przewidzianych spadkiem kanatéw.

Przy wykopach gtebokich moze wystepowaé woda gruntowa. W tym celu nalezy przewidzie¢ odpowiednie
odwodnienie i szalowanie grodzicami stalowymi. Wody opadowe mozna odprowadzaé¢ powierzchniowo co nie
wymaga montazu skomplikowanych urzadzen i czesto wystarczajg ustawione na powierzchni terenu reczne lub
spalinowe pompy membranowe.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakosci robét

Kontrole jakosci robét nalezy prowadzi¢ zgodnie z normami i przepisami wtasciwymi dla danego rodzaju
robét.

6.1.1.Kontrola i badania w czasie robét

Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robdét w szczegdlnosci
kontrola powinna obejmowac sprawdzenie zgodnosci budowy z projektem:
- wytyczenie osi przewodu,
- szerokos¢ wykopu,
- odwadnianie wykopu,
- zabezpieczenie od obcigzen ruchu kotowego,
- zabezpieczenie innych przewodéw w wykopie,
- odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno wynosi¢ wiecej niz
+5cm,,
- odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wiekszej niz 0,1 m.,
- usytuowanie poczatki i korica wykopu oraz lokalizacji studni,
- dtugosc ciagu,
- rownos¢ dna wykopu,
- spadek dna,
- rodzaj i jako$¢ wykonanego zabezpieczenia $cian wykopdw,
- sprawdzenie rzednych zatozonych taw celowniczych w nawigzaniu do podanych statych punktéw wysokosciowych
z doktadnoscig do 1 cm.,
- badania wykopéw otwartych obejmujg badania materiatéw i elementéw obudowy, zabezpieczenia wykopdw
przed zalaniem wodg z opaddéw atmosferycznych, zachowaniem warunkéw bezpieczenstwa pracy, a ponadto
obejmujg sprawdzenie metod wykonania wykopdw.
Badania podtoza naturalnego przeprowadza sie dla stwierdzenia czy grunt podfoza stanowi nienaruszalny rodzimy
grunt sypki, ma naturalng wilgotno$¢, nie zostat podebrany. Jest zgodny z okreslonymi warunkami w dokumentacji
projektowej i odpowiada wymaganiom normy PN-B-02481:1998. W przypadku niezgodnosci z warunkami
okreslonymi w dokumentacji projektowej nalezy przeprowadzi¢ dodatkowe badania wg normy PN-87/B-03020
rodzaju i stopnia agresywnosci srodowiska i wprowadzi¢ korekte w dokumentacji projektowej oraz przedstawié¢ do
akceptacji Inzyniera. Badania gruntu moga by¢ przeprowadzone tylko przez uprawnionego geologa.
Ocena poszczegdlnych etapow robdt potwierdzana jest wpisem do Dziennika Budowy.

6.1.2. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

- odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno wynosi¢ wiecej niz
+5cm,,

- odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wieksze niz 0,1 m.,

- odchylenie grubosci warstwy podtoza nie powinno przekraczaé¢ +3 cm.,

- odchylenie szerokosci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ =5 cm.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowa jest m® (metr sze$cienny) wykonanych wykopdw.
8. ODBIOR ROBOT
Roboty ziemne zwigzane z wykonaniem wykopdw uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg

projektowg, niniejszg STWIORB i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji podanych w dokumentacji projektowej i w punktach 5 i 6 niniejszej STWiORB daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe ptfatnosci stanowi cena wykonania 1 m3 wykopdw w gruncie, w stanie rodzimym.
Cena jednostkowa obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robat,
- wyznaczenie zarysu wykopu,
- wykonanie umocnienia scian wykopu palami szalunkowymi lub innymi elementami do umocnienia $cian wykopdw
wraz z elementami usztywniajgcymi i rozpierajgcymi oraz ich wyciggnieciem,
- odspojenie gruntu ze ztozeniem na odktad lub zatadowaniem na samochody i odwiezieniem na miejsce odwozenia
mas ziemnych,
- odwodnienie wykopu,
- utrzymanie wykopu,
- przeprowadzenie niezbednych pomiardw i badan wymaganych STWIOR lub zleconych przez Inzyniera,
- wykonanie a nastepnie rozebranie drég dojazdowych,
- oczyszczenie i uporzadkowanie terenu robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02481:1998 Geotechnika — Terminologia podstawowa, symbole literowe i jednostki miar.

2. PN-B-10736:1999 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewoddéw wodociggowych i kanalizacyjnych.
Warunki techniczne wykonania.

3. PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badanie prébek gruntu.

4. PN-87/B-03020 Grunt budowlane. Posadowienie bezposrednie budowli. Obliczenia statyczne i
projektowe.

5.PN-EN 1610 Budowa i badania przewodow kanalizacyjnych.
6. PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.

10.2. Inne dokumenty

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz. U. z 2003 r., nr 207, poz. 2016; z pdzniejszymi
zmianami),

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z dnia 2004 r., nr 92, poz. 881),

Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. z dnia 2002 r.,, nr 166, poz. 1360; z
pdzniejszymi zmianami),

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony s$rodowiska (Dz. U. 2001., nr 62, poz. 627; z pdziniejszymi
zZmianami).
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S.2.2. PODSYPKA, ZASYPKA, OBSYPKA | ZAGESZCZENIE GRUNTU

1. CZESC OGOLNA
1.1. Nazwa zaméwienia
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonywaniem stref ochronnych przewoddw, kanatéw i zageszczeniem gruntu podczas
prowadzenia robdt przy sieci kanalizacji sanitarnej w Nowej Wsi Leborskiej, Kebtowie Nowowiejskim i towcze.
1.2. Przedmiot i zakres rob6t budowlanych

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na celu
wykonanie robot ziemnych zwigzanych z wykonaniem podsypek, obsypek, zasypek i zageszczenia gruntu sieci
podziemnych.

1.3. Prace towarzyszace i roboty tymczasowe

Wykonanie robot podstawowych zwigzane jest z przygotowania terenu pod utozenie i zasypanie
rurociggéw.

1.4. Informacje o terenie budowy
Informacje o terenie budowy podane sg w dokumentacji projektowe;j.
1.5. Nazwy i kody robét

Nazwy i kody robot budowlanych objetych niniejsza specyfikacja techniczng zgodne sg z ,Wspdlnym
Stownikiem Zamdéwien”.

1.6. Okreslenia podstawowe

Okreélenia podane sg zgodne z S.0.0.”"Wymagania ogdélne”. Inne definicje sq zgodne z definicjami
zawartymi w odpowiednich normach i wytycznych.

1.7. Ogdélne wymagania dotyczgce robot

Wykonaweca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robét, bezpieczedstwo oraz za zgodnos¢ z
Dokumentacjg Projektowg , STWIORB i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogdlne

Wszystkie materiaty stosowane do wykonania robét muszg byé zgodne z wymaganiami niniejszej STWiORB
i dokumentacjg projektowa.
Do wykonania robdt moga by¢ stosowane wyroby budowlane spetniajgce warunki okreslone w:
- Ustawie z dnia 07.07 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity Dz. U. Z 2003r, Nr 207 poz. 2016; z
pdzniejszymi zmianami),
- Ustawie z dnia 16.04.2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004r, Nr 92, poz. 881),
- Ustawie z dnia 30.08.2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. z 2002r, Nr 166, poz. 1360, z pdzniejszymi
zZmianami).
Na Wykonawcy spoczywa obowigzek posiadania dokumentacji wyrobu budowlanego wymaganej przez w/w ustawy
lub rozporzadzen wydanych na podstawie tych ustaw.

2.2. Wymagania szczegétowe

2.2.1. Kruszywa do wykonania podsypek
Do wykonania podsypek dla rur petnych i posadowienia dna studni nalezy stosowa¢ mieszanki zwirowo —
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piaskowe i pospdtki. Mieszanki zwirowo — piaskowe i pospdtki przeznaczone do wykonania podsypek powinny
spetnia nastepujace wymagania:

- uziarnienie do 30 mm,

- taczna zawartosc frakcji kamiennej i zwirowej do 50 %,

- zawartos¢ frakcji pytowej do 2 %,

- zawartos¢ czgstek organicznych do 2 %.

2.2.2. Kruszywa i grunt dla zasypek rur petnych
Do wykonania zasypek nalezy stosowa mieszanki zwirowo — piaskowe, pospodtki, gliniaste zwiry i piaski,
piaski gliniaste i glina nieorganiczne (grunty zgodne z normg PN-ENV 1046).
Mieszanki zwirowo-piaskowe, pospdtki i inne grunty przeznaczone do wykonania zasypek rur petnych powinny
spetnia nastepujace wymagania:
- uziarnienie do 50 mm,
- zawartos¢ czesci organicznych 1<2 %,
- grunt powinien umozliwi¢ uzyskanie wymaganego wskaznika zageszczenia.

3. SPRZET

Roboty ziemne mogag by wykonywane recznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego sprzetu
przeznaczonego do wykonywania zamierzonych robét.
Sprzet wykorzystywany przez wykonawce powinien by¢ sprawny technicznie i spetniaé
wymagania techniczne w zakresie BHP.

4. TRANSPORT

Materiaty mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu ciezarowego dopuszczonymi do
wykonywania zamierzonych robot. Kruszywa, grunty i inne materiaty nalezy umiesci¢ réwnomiernie na catej
powierzchni fadunkowej i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem. Wszelkie zanieczyszczenia lub
uszkodzenia drég publicznych i dojazdéw do terenu budowy wykonawca bedzie usuwat na biezgco i na wtasny
koszt. Srodki transportu wykorzystywane przez wykonawce powinny byé sprawne technicznie i spetnia¢ wymagania
techniczne w zakresie BHP oraz przepiséw o ruchu drogowym.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wymagania ogdlne

Wykonanie robét powinno by¢ zgodne z normg PN-B-10736:1999. Wykonawca moze przystgpi¢ do
wykonywania podsypek, zasypek, po uzyskaniu zezwolenia Inzyniera, potwierdzonego wpisem do Dziennika
Budowy.

5.2. Warunki wykonania podsypek

5.2.1. Zasady konstruowania podsypek

Uktadanie podsypek powinno nastgpi¢ bezposrednio po zakoriczeniu prac w wykopie. Przed rozpoczeciem
wykonania podsypek dno wykopu powinno byé oczyszczone z odpadkéw materiatéw budowlanych.
Do wykonania podsypek nalezy stosowa¢ mieszanki zwirowo — piaskowe i pospotki
zgodnie z normg PN-B-10736:1999.
Mieszanki zwirowo — piaskowe i pospétki przeznaczone do wykonania podsypek powinny spetnia¢ nastepujgce
wymagania:
- uziarnienie do 30 mm,
- zawartosc frakcji pytowej do 2 %,
- zawartosc czastek organicznych do 2 %.
Uktadke sieci czy dno studni poprzedzajg czynnosci zwigzane z wykonaniem odpowiedniego rodzaju wykopu
dostosowanego do warunkéw wymaganych dla rur, rodzaju sieci, posadowienia studni, dna studni. Uktadka sieci
sanitarnych wymaga uprzedniego dostosowania podfoza z zachowaniem warunkow nienaruszalnosci struktury
gruntu rodzimego w strefie obsypki ochronnej rury.
Podtoze stanowi w zasadzie dolng cze$¢ obsypki strefy ochronnej. W zaleznosci od rodzaju gruntu na poziomie
posadowienia majg zastosowanie trzy rodzaje podtoza:
rodzaj A — podtoze naturalne o ile stanowig go grunty suche piaszczyste — piaski grube, srednie i drobne o srednicy
zastepczej ziarna 2>d>0,05mm nie zawierajagce kamieni. W tych warunkach rury mogg by posadowione
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bezposrednio na wyréwnanym podfozu rodzimym z wyprofilowaniem dna stanowigcym tozysko nosne rury.

rodzaj B — dno wykopu stanowig rumosze, piaski pylaste i grunty spoiste jak gliny lub ity.

Rury wymagajg podtoza z zageszczonego piasku o minimalnej wysokosci 10 cm.

rodzaj C — dno wykopu stanowig grunty o niskiej nosnosci jak torfy i inne, o niezbyt gtebokim zaleganiu. Warunki
stabilnosci obsybki ochronnej rury wymagajg usuniecia w/w gruntu i wymienienia go na zageszczony piasek do
poziomu posadowienia rury. Dno wykopu pod podtoze w normalnych warunkach gruntowych suchych i luznych lub
srednio zwartych, powinno by¢ wykonane z doktadnoscig +2cm, +5cm w zaleznosci od sposobow gtebienia — w
stosunku do projektowanych rzednych. W przypadku nastgpienia tzw. przekopu — nadmiernego wybrania gruntu
rodzimego, przekop nalezy wypetni¢ ubitym piaskiem. W przypadku wystepowania wody gruntowej, wykop ponizej
podtoza musi podlega odwodnieniu. Powierzchnia podfoza tak naturalnego jak i sztucznego wykonana z ubitego
zageszczonego piasku, powinna by zgodna z projektem. Dla wszystkich rodzajow podtoza wymagane jest podtuzne
wyprofilowanie dna w obrebie kata 902 i z zaprojektowanym spadkiem, stanowigce tozysko nosne rury. Ewentualne
ubytki w wysokosci podtoza nalezy wyréwnaé wytgcznie piaskiem, niedopuszczalne jest wyrownanie podtoza ziemia
z urobku lub podktadanie pod rury kawatkéw drewna, kamieni lub gruzu. Grubos¢ warstwy podsypki powinna
wynosié co najmniej 10 cm. Wzmocnienie podtoza na odcinkach pod ztgczami rur powinno by¢ wykonane po proébie
szczelnosci odcinka kanatu. Podtoze powinno by¢ tak wyprofilowane, aby rura spoczywata na nim jedng czwartg
swojej powierzchni.

5.2.1. Dopuszczalne odchytki

Dopuszczalne odchylenie w planie krawedzi wykonanego podtoza wzmochionego
od ustalonego na tawach celowniczych kierunku osi przewodu nie powinno przekracza¢ 10 cm.
Dopuszczalne zmniejszenie grubosci podtoza od przewidzianej w dokumentacji projektowej nie powinno by¢
wieksze niz 10 %.
Dopuszczalne odchylenie rzednych podtoza od rzednych przewidzianych w dokumentacji projektowej nie powinno
przekracza¢ w zadnym jego punkcie £1 cm.
Wskaznik zageszczenia podsypki powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowg, ale nie mniejszy niz Is = 0.98
wedtug proby normalnej Proctora. Wilgotno$¢ gruntu w czasie jego zageszczenia powinna by¢ zblizona do
optymalne;j. Jezeli wilgotno$¢ wynosi mniej niz 80 % wilgotnosci optymalnej grunt nalezy polewac¢ wodg, natomiast
gdy przekracza 120 % grunt nalezy przesuszy¢ naturalnie lub sztucznie. Wilgotnos¢ nalezy okresli¢ laboratoryjnie
zgodnie z normg PN-88-B-04481. Robdt nie nalezy prowadzi¢ jezeli grunt jest zamarzniety lub nawodniony po
opadach. Wskazniki zageszczenia gruntu powinny by¢ potwierdzone przez geologa.

5.3. Kruszywa i grunt do wykonania zasypek i obsypek

Uzyty materiat i sposéb zasypania przewodu nie moze spowodowaé uszkodzenia utozonego przewodu i
obiektéw na przewodzie oraz izolacji wodoszczelnej. Grubos¢ warstwy ochronnej zasypu strefy niebezpiecznej
ponad wierzch przewodu powinna wynosi¢ co najmniej 30 cm. Zasypanie kanatu przeprowadza sie w trzech
etapach:
etap | — wykonanie warstwy ochronnej rury kanatowej z wytgczeniem odcinkdw na ztgczach,
etap Il — po prébie szczelnosci ztgcz rur kanatowych, wykonanie warstwy ochronnej w miejscach potaczen,
etap Il — zasyp wykopu gruntem rodzimym.

Materiatem zasypu rur petnych w obrebie strefy niebezpiecznej powinien by¢ grunt nieskalisty, bez grud i kamieni
wg PN-ENV 1046.

Mieszanki zwirowo-piaskowe, pospdtki i inne grunty przeznaczone do wykonania zasypek rur petnych powinny
spetnia¢ nastepujace wymagania:

- uziarnienie do 50 mm,

- zawartos¢ czesci organicznych 1<2 %,

- grunt powinien umozliwi¢ uzyskanie wymaganego wskaznika zageszczenia.
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Tabela 1. Klasyfikacja gruntow i ich przydatnosé do zastosowania w robotach ziemnych (skroét)

Grupa gruntéw zgodnie z PN-ENV 1046

Rodzaj

Metvcst ezt
1 gruboziarniste Zwiry, pospolk, piaski TAK

Sypkie 2 srednio- | drobnoziarniste Zwiry, pospolki, piaski TAK
3 laste lub gliniaste zwiry i piaski TAK

Spoiste 4 ity, piaski gliniaste, glina nieorganiczna TAK
5 grunt z dodatkiem humusu, it lub glina z domieszkami organicznymi MNIE

Organiczne

B torfy i muby MNIE

Wskaznik zageszczenia kruszywa lub gruntu zasypki powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektows, ale
nie mniejszy niz Is = 0.98 wedtug préby normalnej Proctora. Wilgotnos¢ gruntu w czasie jego zageszczenia powinna
by¢ zblizona do optymalnej. Jezeli wilgotnos¢ wynosi mniej niz 80% wilgotnosci optymalnej grunt nalezy polewaé
wodga, natomiast gdy przekracza 120% grunt nalezy przesuszy¢ naturalnie lub sztucznie. Wilgotnos¢ nalezy okresli
laboratoryjnie zgodnie z norma PN-B-04481:1988. Robot nie nalezy prowadzi jezeli grunt jest zamarzniety lub
nawodniony po opadach. Wskazniki zageszczenia gruntu powinny by¢ potwierdzone przez geologa.

5.4. Podtoze pod studnie kanalizacyjne

Podtoze pod studzienki powinno by¢é dobrze zageszczone. Zageszczenie gruntu moina uznaé za
prawidtowe jezeli stosunek modutu odksztatcenia wtdrnego do pierwotnego jest nie wiekszy od 2,2. Po
doktadnym zageszczeniu rzedna podtoza pod studzienke powinna by¢ taka aby rzedna kinety studzienki byta wyzsza
od rzednej dna przewodu o okoto 10 mm. Nie nalezy dopuszcza¢ do przegtebiania wykopu, jezeli wystgpi taka
sytuacja wtasciwy poziom dna uzyskac¢ nalezy przez utozenie warstwy zwiru i jego staranne zageszczenie lub
utozenie warstwy piasku stabilizowanego cementem ( 1:10), nie nalezy stosowa¢ chudego betonu.

W przypadku posadawiania studzienek na gruntach spoistych o zadowalajgcej nosnosci (grunty w stanie zwartym,
potzwartym i twardoplastycznym), wykop pod studzienke nalezy pogtebi¢ o okoto 25 cm, a usuniety grunt spoisty
zastgpic¢ zwirem, pospdtka lub dobrze zageszczanym piaskiem. W przypadku przewoddéw uktadanych w jezdni dno
wykopu oraz utozong warstwe gruntu sypkiego nalezy bardzo starannie zagesci¢ stosujgc ciezkie zageszczarki.

W przypadku posadawiania studzienki na gruntach stabych nalezy zastosowac:

- czesciowa lub catkowitg wymiane gruntu stabego i zastgpi¢ go zageszczanym gruntem sypkim (wskaznik
uziarnienia U>5, ktdry nalezy zagesci¢ do wskaznika Is nie mniejszego od 0,98.

Wskazniki zageszczenia gruntu powinny by¢ potwierdzone przez geologa.

5.5. Tolerancje wykonywania warstw podsypek, zasypek i warstw filtracyjnych

Dopuszczalne odchytki w wykonaniu warstw podsypek, zasypek i warstw filtracyjnych
Wynosza:
+ 3 cm - dla wymiardw podsypki w planie,
+ 2 cm - dla ostatecznej rzednej wierzchu podsypki,
+ 10 cm- dla wymiardw zasypek w planie,
+ 2 cm —dla ostatecznej rzednej wierzchu zasypki.

5.6. Zageszczanie gruntu

Klasy zageszczenia gruntu okresla norma PN-ENV 1046. Grunt nalezy zagesci¢ do wysokiej klasy (W), majac
na uwadze grunt jaki podlega zageszczeniu.
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Tabela 2. Stopnie zageszczenia gruntu wg
standardowej metody Proctora dla poszczegol-
nych klas zageszczenia

Grupa gruntu stosowanego na ohsypk:
Klasa padg g ypkeg

Zageszczenia

1SPD* (%) | 2SPD* (%) | 3SPD* (%) 4 SPD* (%)

/ W —wysoka 28 —100 96 —100 93 -98 90 —-95

M — srednia 95 -97 90 -85 86-92 81-89

M —brak 90-94 84 -89 79-85 75 -80

*SPD — Standard Proctor Density.
LUwagal Stopnie zageszczenia gruntu w standardowe] skall Proctora
okreglono zgodnie z DIM 18127,

Klasyfikacje gruntow podano w pkt. 5.3.

W zaleznosci od zastosowanego sprzetu nalezy wykonac odpowiednig ilos¢ marszy, zgodnie z ponizszg tabels.

Tabela 3. Zalecane grubosci warstw i liczby przejsé sprzetu w celu uzyskania klas zageszczenia gruntu

Maks. grubosci warstw . .
Liczba przej$é sprzetu w celu | po zageszczeniu (m) dla | Min. grubosé
uzyskania klasy zageszczenia poszczegolnych grup warstwy nad

runtéw wierzchem

Sprzet g
rury przed
KIEEE . Klasa . mazc\zeriem
zageszczenia |zageszczeniaM | 1 2 3 4 (m)
W (wysoka) (Srednia)

—/ Zageszozanie nogami lub ubljakiem reczrivm min, 15 kg 3 1 045 | 010 | 010 | 010 0,20
Ubijak wibracyjmy min. 70 kg 3 1 030 025 020 | 015 0,30
Wibratar phetowy
min. 50 kg 4 1 010 X W X 015
min. 100 kg 4 1 015 | 010 X X 015
min. 200 kg 4 1 0,20 | 045 010 X 0,20
min. 400 kg 4 1 030 | 0,25 | 0,45 | 0,10 0,30
min. 800 kg 4 1 0,40 | 0,30 | 0,20 | 0,15 0,50
Walec wibracyjry
min. 15 kMN/m B 2 035 | 025 0,20 X 0,60
min. 30 kN/m B 2 060 | 0,50 | 0,30 X 1,20
min. 45 kMN/m B 2 1,00 | 0,75 | 040 X 1,80
min. 85 kMN/m B 2 1,50 | 1,10 | 0,60 X 2,40
Walec wibracyjny podwjny
min. 5 kMNm 5] 2 015 | 010 ¥ X 0,20
min. 10 kMM 5] 2 025 020 015 X 0,45
min. 20 kMM 5] 2 035 030 020 X 0,60
min. 30 kMM 5] 2 050 040 @ 030 X 0,85
Waleo potrdjny clezkl (bez wibragjl min. 50 kKN/m 5] 2 025 | 020 | 0,20 X 1,00

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie jakosSciowe i odbidr robdt powinien by¢ wykonany zgodnie z normami
wyszczegolnionymi w punkcie 10 i zapisami w pkt. 5.
Sprawdzenie i kontrola w czasie wykonywania robét oraz po ich zakoriczeniu powinny obejmowac:
- sprawdzenie materiatéw uzytych na wykonanie podsypek, zasypek i warstw filtracyjnych,
- kontrole grubosci i rGwnomiernosci utozonych warstw kruszywa,
- kontrole sposobu i jakosci zageszczenia, w tym protokoty sprawdzenia zageszczenia gruntu potwierdzone przez
geologa,
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- odchylenie grubosci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ = 3 cm,

- odchylenie szerokosci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ £ 5 cm,

- wskaznik zageszczenia zasypki wykopdw okreslony winien by¢ w trzech miejscach na dtugosci 100 m,

- badania zasypu przewodu sprowadza sie do badania warstwy ochronnej zasypu, zasypu przewodu do powierzchni
terenu,

- badanie warstwy ochronnej zasypu nalezy wykonaé poprzez pomiar jego wysokosci nad wierzchem kanatu,
zbadanie dotykiem sypkosci materiatu uzytego do zasypu, skontrolowaé ubicie ziemi. Pomiar nalezy wykona¢ z
doktadnoscig do 10 cm w miejscach odlegtych od siebie nie wiecej niz 50 m.

Ocena poszczegdlnych etapdw robét potwierdzona jest wpisem do Dziennika budowy.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowa jest m® (metr sze$cienny) wykonanych podsypek, zasypek i warstw filtracyjnych.
8. ODBIOR ROBOT

Roboty ziemne zwigzane z wykonaniem podsypek, zasypek i warstw filtracyjnych uznaje sie za wykonane
zgodnie z dokumentacjg projektowg, niniejsza STWIORB i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji podanych w dokumentacji projektowej lub w punkcie 5 i 6 niniejszej STWiORB
daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe ptatnos$ci stanowi cena wykonania 1 m*® warstw podsypki, zasypki i warstwy filtracyjnej po
zageszczeniu.
Cena jednostkowa obejmuje:
- dostarczenie materiatdw z przywiezieniem,
- uformowanie i zageszczenie podsypki z wyrdwnaniem powierzchni,
- uformowanie i zageszczenie zasypki z uksztattowaniem i wyréwnaniem,
- przeprowadzenie niezbednych badan i pomiarow wymaganych STWIORB lub zleconych przez Inzyniera,
- zasypanie wykopow wraz z zageszczeniem,
- oczyszczenia i uporzadkowania terenu robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02481:1998 Geotechnika — Terminologia podstawowa, symbole literowe i jednostki miar.

2. PN-B-04452:2002 Geotechnika. Badania polowe.

3. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

4. PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne

5. PN-ENV 1046 Systemy przewoddéw rurowych z tworzyw sztucznych. Systemy poza konstrukcjami
budynkéw do przesytania wody lub sciekéw. Praktyka instalowania pod ziemig i nad
ziemia”.

10.2. Inne dokumenty

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz. U. z 2003 r., nr 207, poz.
2016; z pdzniejszymi zmianami),

2. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r., nr 92, poz.
881),

3. Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. z 2002 r., nr 166,
p0z.1360, z pdzniejszymi zmianami),
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S.3.0. ZEWNETRZNE SIECI SANITARNE

S.3.1. KANALIZACJA SANITARNA GRAWITACYJINA | TLtOCZNA
1. cZESC OGOLNA
1.1. Nazwa zamdwienia

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z uktadaniem sieci podziemnych, podczas prowadzenia robdét przy budowie kanalizacji
sanitarnej w Nowej Wsi Leborskiej, Kebtowie Nowowiejskim i towcze.

1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuj wszystkie czynnos$ci umozliwiajace i majace na celu budowe
kanalizacji sanitarnej.

1.3. Prace towarzyszace i roboty tymczasowe

a) prace pomiarowe,

b) préby szczelnosci,

c) ptukanie rurociggow,

d) nadzory uzytkownikdw uzbrojenia terenu,

e) kontrole i dokumentacje powykonawczg,

f) wykonanie inspekcji TV,

g) zabezpieczenia poprzez podwieszenia istniejacych sieci przechodzacych przez wykop,
h) organizacje ruchu.

1.4. Informacje o terenie budowy
Informacje o terenie budowy podane sg w dokumentacji projektowej.
1.5. Nazwy i kody robot

Nazwy i kody robot budowlanych objetych niniejszg specyfikacja techniczng zgodne sg z ,Wspdlnym
Stownikiem Zamowien”.

1.6. Okreslenia podstawowe

Kanalizacja sanitarna — sie¢ kanalizacyjna zewnetrzna przeznaczona do odprowadzenia sciekdw komunalnych.

Kanat sanitarny - liniowa budowla przeznaczona do grawitacyjnego odprowadzania Sciekéw komunalnych.

Kanat zbiorczy - kanat przeznaczony do odbioru $ciekéw komunalnych z co najmniej dwéch kanatéw bocznych.
Kolektor gtéwny - kanat przeznaczony do zbierania $ciekdw gtownych z kanatéw bocznych oraz kanatéw zbiorczych i
odprowadzenia ich do odbiornika.

Kanat nieprzetazowy - kanat zamkniety o wysokosci wewnetrznej mniejszej niz 1,0 m.

Kanat przetazowy - kanat zamkniety o wysokosci wewnetrznej réwnej lub wiekszej niz 1,0 m.

Kanat boczny - kanat doprowadzajacy wody opadowe do kanatu gtéwnego.

Przytgcze - kanat od miejsca wiaczenia do sieci do studzienki rewizyjnej na dziatce — nieruchomosci.

Siegacz — kanat od miejsca wtaczenia do sieci do granicy dziatki zakonczony korkiem.

Studzienka kanalizacyjna — studzienka rewizyjna — na kanale nieprzetazowym przeznaczona do kontroli i
prawidtowej eksploatacji kanatéw.

Studzienka przelotowa — studzienka kanalizacyjna zlokalizowana na zatamaniach osi kanatu w planie, na
zatamaniach spadku kanatu oraz na odcinkach prostych.

Studzienka potgczeniowa — studzienka kanalizacyjna przeznaczona do faczenia co najmniej dwoch kanatow
doptywowych w jeden kanat odptywowy.

Komora kanalizacyjna — komora rewizyjna na kanale przetazowym przeznaczona do kontroli i prawidtowej
eksploatacji kanatow.

Komora potgczeniowa — komora kanalizacyjna przeznaczona do tgczenia co najmniej dwéch kanatéw doptywowych
w jeden kanat odptywowy.

Studzienka spadowa (kaskadowa) - studzienka kanalizacyjna majaca dodatkowy przewdd pionowy umozliwiajgcy
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wytracanie nadmiaru energii Sciekdw, sptywajacych z wyzej potozonego kanatu doptywowego do nizej potozonego
kanatu odptywowego.

Rura ochronna — rura o srednicy wiekszej od rury przewodowej, stuzgca do przenoszenia obcigze zewnetrznych i
do zabezpieczenia kanatu przy przejsciu pod przeszkodg terenowa.

Ksztattka - element inny niz rura, ktéra umozliwia odchylenie, zmiane kierunku lub zmiane $rednicy przewodu.
Ponadto ksztattkami okreslane sg réznie tgczniki kotnierzowe, kielichowe i nasuwkowe.

Komora robocza — zasadnicza czes¢ studzienki lub komory przeznaczona do czynnosci eksploatacyjnych. Wysokos¢
komory roboczej jest to odlegto$¢ pomiedzy rzedng dolnej powierzchni ptyty lub innego elementu przykrycia
studzienki lub komory, a rzedng spocznika.

Komin wtazowy — szyb potfaczeniowy komory roboczej z powierzchni ziemi, przeznaczony do zejscia obstugi do
komory roboczej.

Ptyta przykrycia studzienki lub komory — ptyta przykrywajgca komore roboczg.

Wtaz kanatowy — element zeliwny, zeliwno-betonowy, betonowy przeznaczony do przykrycia studzienek
rewizyjnych lub komaor kanalizacyjnych, umozliwiajacy dostep do urzgdzen kanalizacyjnych.

Kineta — wyprofilowany rowek w dnie studzienki, przeznaczony do przeptywu w nim wéd opadowych.

Spocznik — element dna studzienki lub komory kanalizacyjnej pomiedzy kinetg a sciang komory robocze;j.

1.7. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonywania oraz za zgodnos¢ z dokumentacjg projektowgq i
STWIORB.

2. MATERIALY

Materiaty do wykonania robét technologicznych nalezy stosowac zgodnie ze Specyfikacjg, nastepnie
zgodnie z Dokumentacjg Projektowg, opisem technicznym i rysunkami.
Wszystkie materiaty, ktérych Wykonawca uzyje do wbudowania powinny by¢ nowe i muszg odpowiada¢ warunkom
okreslonym w art. 10 Ustawy ,,Prawo Budowlane” z dnia 7 lipca 1994 r. (t.j. z 2003 r. Dz. U. Nr 207, poz. 2016, z pzn.
zm.) i Ustawie z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881).
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$s¢ materiatu oraz za zgodnos$¢ ich parametréw i jakosci z
postanowieniami Kontraktu oraz za ich wtasciwe sktadowanie i wbudowanie zgodnie z zatozeniami PZJ.
Wszystkie materiaty uzyte do budowy urzadzen powinny by¢ zgodne z oznaczeniami na rysunkach i wykazach
materiatowych.
Wszystkie materiaty i urzadzenia przewidywane do wbudowania bedg zgodne z postanowieniami Kontraktu i
zaleceniami Zamawiajgcego i Inspektora Nadzoru. W oznaczonym czasie przed wbudowaniem Wykonawca
przedstawi szczegétowe informacje dotyczgce zrédta wytwarzania i wydobywania materiatéw oraz odpowiednie
Swiadectwa badan, dokumenty dopuszczenia do obrotu i stosowania w budownictwie i prébki do zatwierdzenia
Zamawiajgcemu oraz Inspektorowi Nadzoru.
Inspektor Nadzoru oraz Inwestor moze okresowo przeprowadzaé inspekcje wytworni materiatéw i w zwigzku z tym
powinien otrzymac pomoc od wszystkich zaangazowanych stron.
Materiaty nie spetniajgce wymagan Specyfikacji Technicznych zostang usuniete z Terenu Budowy. Jezeli zostang
jednak zastosowane, roboty moga zostac¢ odrzucone a ptatnosci wstrzymane.
Wykonawca zobowigzany jest do zbierania dokumentacji dostaw w postaci atestow, swiadectw jakosci, specyfikacji,
instrukcji obstugi i DTR, kart gwarancyjnych, rysunkdw montazowych itp.
Rury powinny by¢ proste, czyste od zewnatrz i wewnatrz, bez wzeréw i widocznych ubytkéw. Rury z tworzyw
sztucznych powinny by¢ trwale oznaczone na zewnatrz jak i wewnatrz.
Wykonawca musi stosowa¢ wyroby budowlane, ktére sg oznakowane symbolem ,CE”, a w przypadku braku takiego
oznakowania przedtozy¢ deklaracje zgodnosci z Normg Polskg lub aprobatg techniczng dla tych wyrobdw.

2.1. Wymagania ogdlne dotyczace materiatow

Wszystkie materiaty stosowane do wykonania robét muszg byé zgodne z wymaganiami niniejszej STWiORB
i dokumentacji projektowej. Mogg by stosowane wyroby producentéw krajowych i zagranicznych posiadajgce
aprobaty techniczne wydane przez odpowiednie Instytuty badawcze. Wykonawca uzyska przed zastosowaniem
wyrobu akceptacje Inzyniera.

2.2. Rury i ksztattki kanatowe

Do budowy kanalizacji sanitarnej stosuje sie nastepujgce materiaty:
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2.2.1. Rury PP
Nalezy stosowad rury i ksztattki niekarbowane zgodne z PN-EN 13476-2 lub PN-EN 185-2.

2.2.2. Rury PE
Nalezy stosowac rury PE100 SDR17, dla przewiertéw PE100RC SDR17.

2.2.3. Rury kamionkowe

Dla przewiertow poziomych na kanalizacji grawitacyjnej stosowac rury kamionkowe przeciskowe glazurowane
produkowane zgodnie z normg PN EN 295-7:2013 oraz posiadajgce nastepujgce parametry:

- wodoszczelnos$é potgczen - woda 2,4 bar w czasie 15 min - ATV —-DVWK-A 142, Pkt 3.1.

- wytrzymatos$¢ na zmeczenie pod obcigzeniem zmiennym 0,1-0,4xFN kN (maks. czestotliwos$¢ 12 Hz), ilos¢ cykli
(2x10”6),

- wodoszczelno$é rur W75 - czas badania 75 min przy ci$nieniu 0,5 bar, ubytek wody < 0,04 |/m?

potwierdzone aprobatg techniczna,

- nasigkliwos$¢ kamionki musi by¢ zgodna z normg PN EN 295-1:2013-06E potwierdzona protokotami z badan,

- dla srednicy DN200 - rura kamionkowa przeciskowa, glazurowana, o obliczeniowej sile wcisku 300 kN zgodnie z
ATV-161 z marca 2014r., taczona na mufe ze stali molibdenowej z uszczelkg kauczukowg-elastomerowa.

Potfaczenie odgatezien do granicy dziatki poprzez przytgcze siodtowe kamionkowe.

2.3. Studzienki kanalizacyjne

2.3.1 Wymagania dla studni rewizyjnych betonowych
- klasa ekspozycji XAl
- beton klasy C35/45
- nasigkliwos¢ nie wieksza od 5 %
- szerokos$¢ rozwarcia rys do 0,1 mm,
- wskaznik w/c nie wiekszy od 0,45
- maksymalna zawartos¢ chlorkow 1 % w stosunku do masy cementu,
- beton powinien by¢ zwarty i jednorodny we wszystkich elementach takze w kinecie (o parametrach j.w.)
- do produkcji elementéw studzienek stosowac cement siarczanoodporny zgodnie z PN-EN 197-1,
- potgczenia kregdw na uszczelki elastomerowe SBR lub EPDM wg PN-EN 681-1,
- stopnie ztazowe zeliwne wklejane fabrycznie pokryte tworzywem sztucznym w jaskrawym kolorze,
- minimalna sita wyrywajgca stopien > 5 kN,
- przejscia szczelne osadzone fabrycznie,
- grunt pod podstawg studni nalezy zagesci¢ do wskaznika min. Is= 0,98, modut odksztatcenia wtérnego do
pierwotnego dla tego gruntu nie moze by¢ wiekszy od 2,2 i powinien by¢ potwierdzony przez geologa,
- zwienczenie studni ptyta zelbetowa lub zwezka,
- wtazy:
- zeliwno-betonowe ryglowane (2 rygle — S$ruba nierdzewna), klasy D400, wysoko$¢ korpusu
min. 115 mm, obetonowany betonem C12/15, zeliwo szare wg EN-GJL-150,
- w kazdym przypadku studzienka powinna by¢ potgczona z przewodem za pomocg krétkich odcinkéw rur o
dtugosci okoto 0,5 m,
- pozostate wymagania zgodnie normg PN-EN 1917, PN-EN 476, PN-EN 1610, PN-EN 12063,
PN-B-10736 oraz PN-EN 752,
Izolacje antykorozyjne studni przy klasie ekspozycji XAl sg niewymagane.
Dla studni rozpreznych dodatkowo stosowaé:
- deflektor ze stali kwasoodpornej,
- beton studni XA3.

2.3.2 Wymagania dla studni rewizyjnych tworzywowych

Nalezy stosowac studnie tworzywowe DN400 zgodne z PN-EN 13598-2.

Studzienka powinna sktadac sie z nastepujgcych elementow:

- podstawa studzienki z polipropylenu (PP-B),

- rura trzonowa z polipropylenu PP-B o $rednicy zewnetrznej DN/OD 400 mm i sztywnosci obwodowej SN >8 kN/m?,
- uszczelka (manszeta) stosowana w potaczeniu rury trzonowe;j z rurg teleskopowg o $rednicy DN 400/315 mm,

- rura teleskopowa gtadkos$cienna z PVC-U o srednicy zewnetrznej 315 mm,

- zwienczenie zeliwne z pokrywa w klasie D400 wg PN-EN 124

- doptywy i odptywy kinet przelotowych i zbiorczych powinny by¢ dostosowane do taczenia rur i ksztattek
gtadkosciennych. Kinety powinny umozliwia¢ potaczenie z przewodami kanalizacyjnymi o Srednicy 110 do 400 mm.
Studzienki zbiorcze oprocz przelotu powinny posiadaé doptyw prawy i/lub lewy doprowadzone pod katem 452 lub
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902. Podtgczenie kanatéw pod innym katem poprzez zastosowanie tacznika z ruchomym pierscieniem
umozliwiajagcym obrét w dowolnej ptaszczyznie pod katem +7°,

2.4. Sktadowanie materiatow

2.4.1. Rury kanatowe

Rury mozna sktadowa na otwartej przestrzeni, uktadajgc je w pozycji lezacej jedno- lub wielowarstwowo,
albo w pozycji stojgcej. Powierzchnia sktadowania powinna by¢ utwardzona i zabezpieczona przed gromadzeniem
sie woéd opadowych. W przypadku sktadowania poziomego pierwszg warstwe rur nalezy utozy¢ na podktadach
drewnianych. Podobnie na podktadach drewnianych nalezy uktada¢ wyroby w pozycji stojacej i jezeli powierzchnia
sktadowania nie odpowiada w/w wymaganiom. Wykonawca jest zobowigzany uktada¢ rury wedtug poszczegdlnych
grup, wielkosci i gatunkdw w sposdb zapewniajacy statecznos¢ oraz umozliwiajgcy dostep do poszczegdlnych
stosow lub pojedynczych rur.

2.4.2. Kregi i inne prefabrykaty

Teren placu sktadowego powinien by¢ wyréwnany, o powierzchni utwardzonej i odwodnionej, wyposazony
w odpowiednie urzadzenia dzwigowo- transportowe.
Pomiedzy poszczegdlnymi rzedami sktadowanych prefabrykatéw nalezy zachowa¢ trakty komunikacyjne dla ruchu
pieszego oraz ruchu pojazddéw. Prefabrykaty nalezy sktadowaé w sposéb zapewniajgcy fatwy dostep do uchwytéw
montazowych. Kazdy rodzaj prefabrykatéw rdznigcych sie ksztattem, wymiarami i wykoriczeniem powinien by¢
sktadowany osobno. Prefabrykaty powinny by¢ ustawione lub umieszczone na podktadach zapewniajgcych odstep
od podtoza minimum 10 cm. W zaleznosci od uksztattowania powierzchni wsporczej prefabrykatéw powinny one
by¢ ustawione na podktadach o przekroju prostokatnym lub odpowiednio dostosowanym do obrzeza prefabrykatu.
Zalecana jest ochrona czesci roboczych ztgcza przed zabrudzeniem.

2.4.3. Wtazy kanatowe

Wtazy kanatowe powinny by¢ sktadowane z dala od substancji dziatajgcych korodujgco. Wtazy powinny by¢
posegregowane wg klas. Powierzchnia sktadowania powinna by¢ utwardzona i odwodniona. Wtazy mogg by¢
sktadowane na otwartych sktadowiskach.

2.4.4. Kruszywo

Kruszywo nalezy sktadowa na utwardzonym i odwodnionym podtozu w sposéb zabezpieczajacy je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajami i frakcjami kruszyw. Sktadowisko kruszywa powinno by¢
zlokalizowane jak najblizej wykonywanego odcinka kanalizacji.

3. SPRZET
3.1. Sprzet do wykonania kanalizacji sanitarnej

Wykonawca przystepujagcy do wykonania kanalizacji powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z
niezbednego sprzetu do wykonania robét takich jak:
- do uktadania kolektoréw,
- do posadowienia studni,

sprzet:

- zawiesia pasowe,

- wozek widtowy,

- zuraw budowlany samochodowy,

- koparka podsiebierna,

- spycharka kotowa lub ggsiennicowa,
- sprzet do zageszczania gruntu,

do zatadunku i wytadunku wyrobdéw przewozonych luzem:
- koparka podsiebierna,
- samochdd ciezarowy samowytadowczy.

W razie wystgpienia wod gruntowych zastosowac:

-zestaw igtofiltréw o dtugosci max 6,0 m,
-pompe z agregatem pradotwdrczym.
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4. TRANSPORT
4.1. Transport rur

Rury moga by¢ przewozone dowolnymi s$rodkami transportu ciezarowego kotowego w sposdb
zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem lub zniszczeniem. Wykonawca zapewni przewdz rur w pozycji poziomej
wzdtuz srodka transportu.

4.2. Transport kregow

Do transportu moga by¢ przeznaczone elementy po osiggnieciu przez beton, co najmniej 0,7 wytrzymatosci
gwarantowane;j.

Transport kregdéw powinien odbywac sie samochodami w pozycji wbudowania. Dla zabezpieczenia przed
uszkodzeniem przewozonych elementéw, Wykonawca dokona ich usztywnienia przez zastosowanie przektadek,
rozpér i klindw z drewna, gumy lub innych odpowiednich materiatéw. Srodki transportu powinny zapewnia¢
mozliwos¢ stabilnego utozenia elementu. Wyroby nalezy transportowac jednowarstwowo. Elementy ptaskie tj.
pierscienie wyréwnujacej, ptyty pokrywowe mogg by¢ transportowane na ptasko utozone w warstwach stosujac
miedzy elementami przektadki drewniane.

4.3. Transport wtazéw kanatowych

Wtazy kanatowe mogg by¢ transportowane dowolnymi sSrodkami transportu w sposéb zabezpieczony przed
przemieszczaniem i uszkodzeniem. Wtazy typu ciezkiego mogg byé przewozone luzem, natomiast typu lekkiego
nalezy uktada na paletach po 10 szt. i fgczy¢ tasma stalowa.

4.4. Transport kruszyw

Kruszywa moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu, w sposdb zabezpieczajacy je przed
zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

4.5. Transport cementu

Cement moze by¢ przewozony dowolnym s$rodkiem transportu, powinien by¢ opakowany w worki
papierowe WK co najmniej trzywarstwowe wg norm PN-76/P-79005.

4.6. Zatadunek i roztadunek

Podnoszenie i ustawianie prefabrykatow na s$rodku transportowym oraz roztadunek powinny by¢
wykonywane przy uzyciu urzadzen zmechanizowanych o udiwigu dostosowanym do masy przenoszonych
elementdéw prefabrykowanych, tgcznie z osprzetem transportowym (zawiesiem). Prefabrykaty transportowane przy
uzyciu zurawi lub suwnic powinny by¢ podwieszone za pomocg specjalnych zawiesi zapewniajgcych wtasciwe
zawieszenie prefabrykatu podczas transportu i rGwnomierne roztozenie sil na poszczegdlne ciegna.

Do podnoszenia elementdéw nalezy uzy¢ chwytakdw typu ,,pajaczek” lub szczeki o odpowiednich wymiarach. Uzycie
nieodpowiednich hakdéw oraz zbyt krétkich farnicuchéw moze spowodowad uszkodzenie przenoszonych elementéw.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Warunki ogélne wykonania robét

Zamawiajacy przekaze Wykonawcy teren budowy zgodnie z wymogami, uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizacji, oraz przynajmniej jeden komplet dokumentacji projektowej z kompletem uzgodnien,
jak réwniez specyfikacje techniczng. Przed przystgpieniem do realizacji robdt budowlanych nalezy zakorczy¢
wszelkie prace przygotowawcze okreslone w dokumentacji projektowej i niniejszej specyfikacji. Wykonawca jest
odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét oraz za ich zgodnos$é z dokumentacjg techniczng pozwoleniem na
budowe i specyfikacjg techniczng. Dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna oraz ewentualne dodatkowe
dokumenty przekazane przez Inwestora Wykonawcy stanowig czes$¢ kontraktu, a wymagania wyszczegdlnione w
cho¢by w jednym z nich s3 obowigzujgce dla Wykonawcy, tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji. W
przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje nastepujgca kolejnosé ich
waznosci:

- kontrakt na roboty,
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- specyfikacja techniczna,

- dokumentacja projektowa.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ Inwestora, ktéry dokona odpowiednich zmian, poprawek czy uzupetnien. W
przypadku rozbieznosci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow. Wszystkie materiaty uzyte do
robét winny mieé swiadectwo dopuszczenia wydane przez uprawnione jednostki. W przypadku gdy materiaty lub
roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg projektowg lub specyfikacjami technicznymi i wptynie to na
niezadowalajgcg jakos¢ elementu budowli materiaty takie beda niezwtocznie zastgpione innymi, a roboty rozebrane
na koszt Wykonawcy. Wykonawca zobowigzany jest znaé wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktére w jakikolwiek sposdb zwigzane sg z robotami. Wykonawca bedzie w
petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robét. Wykonawca
bedzie przestrzegat praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan
prawnych odnosnie wykorzystywania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposéb ciggty bedzie informowac
Inwestora o swoich dziataniach przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

Wykonawca przedstawi Inwestorowi do akceptacji Projekt Organizacji i Harmonogram Robdét uwzgledniajgcy
wszystkie warunki w jakich bedzie wykonywana sieé kanalizacyjna.

5.2. Montaz kanatow

5.2.1. Rury do kanalizacji grawitacyjnej

Rury utozy¢ na podsypce z piasku grub. zgodnie z projektem. Wypetnienie dookota rury zgodnie z PN-ENV
1046. Obsypka rury jest po to, azeby zagwarantowac rurze dostateczne podparcie ze wszystkich stron. Obsypka
musi by¢ prowadzona az do uzyskania grubosci warstwy przynajmniej 0,3 m (po zageszczeniu) powyzej wierzchu
rury. Pozostatg cze$¢ wykopu, zasypac gruntem rodzimym. Rury nalezy taczyé na uszczelki gumowe. Zageszczenie
zasypki powinno odbywac¢ sie warstwami o grubosci od 0,10 m do 0,30 m az do wysokosci 0,3 m. powyzej rury.
Stopien zageszczenia musi wynosi¢ 98% zmodyfikowanej wartosci Proctora. Rury do wykopu wprowadzaé recznie.
Rury ukfadaé zgodnie z PN-EN 1610 ,Budowa i badania przewoddéw kanalizacyjnych”. Przed zakoriczeniem dnia
roboczego badz przed zejsciem z budowy nalezy zabezpieczy¢ korice utozonego kanatu przed zamuleniem.

Rury mozna uktadac¢ w temperaturze powietrza od 5°C do 30°C.
Przy ukfadaniu pojedynczych rur na dnie wykopu, z uprzednio przygotowanym podtozem, nalezy:
- Wstepnie rozmiesci¢ rury na dnie wykopu,
- Wykona¢ ztacza, przy czym rura kielichowa winna by¢ uprzednio obsypana warstwg ochronng 30 cm ponad
wierzch rury z wytaczeniem odcinkédw potaczenia rur. Osie tgczonych odcinkdéw rur muszg sie znajdowac na jednej
prostej, co nalezy uregulowac odpowiednimi podktadami pod odcinkiem wciskowym.
Rury nalezy faczy¢ za pomoca kielichowych potfaczen weciskowych uszczelnionych specjalnie wyprofilowanymi
pierscieniami gumowymi.
W celu prawidtowego prowadzenia montazu przewodu nalezy witasciwie przygotowac rury wykonujgc odpowiednio
wszystkie czynnosci przygotowawcze jak:
- przecinanie rur,
- ukosowanie bosych koncéw rur i ich oznaczenie.
Przed wykonaniem potaczenia kielichowego wciskowego nalezy sfazowac bose korice rury pod katem 15°. Wymiary
wykonanego skosu powinny by¢ takie , aby powierzchnia polowy grubosci Scianki rury byta nadal prostopadta do
osi rury. Na bosym koncu rury nalezy przy potaczeniu kielichowym wciskowym zaznaczy¢ gtebokos¢ ztacza.
Ztacze kielichowe wciskane nalezy wykonaé wktadajgc do wgtebienia kielicha rury specjalnie wyprofilowang
pierscieniowg uszczelke gumowag, a nastepnie wciskajac bosy zukosowany koniec rury do kielicha, po uprzednim
nasmarowaniu go smarem sylikonowym. Do wciskania bosego konca rury powyzej 90 mm uzywaé nalezy
wciskarek.
Potwierdzenie prawidtowego wykonania potaczenia powinno by¢ osiggniete przez czoto kielicha granicy wcisku oraz
wspotosiowosc tgczonych elementow.
Potgczenie kielichowe przed zasypaniem nalezy owingc¢ folig z tworzywa sztucznego w celu zabezpieczenia przed
Scieraniem uszczelki w czasie pracy przewodu.
Montaz rur PE z wbudowanym kablem lokalizacyjnym wykona¢ zgodnie z instrukcjg producenta (wymagany montaz
muf termokurczliwych na zgrzewach).

5.2.2. Rury do kanalizacji tfocznej

Przewody PE mozna uktadaé przy temperaturze od 0 oC do +30 OC, jednak warunki optymalne to
temperatury od +5 OC do +15 oC ze wzgledu na kruchos$¢ tworzywa w nizszych temperaturach oraz znaczng
rozszerzalnos¢ liniowg w wyzszych temperaturach.
Metoda faczenia rur PE:
a) zgrzewanie doczotowe
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Urzadzeniem stosowanym do wykonywania tego typu pofaczen jest zgrzewarka doczotowa. W celu osiggniecia
wysokiej jakosci ztgcz muszg by¢ przestrzegane wszystkie procedury i warunki zgrzewania. Stosowane dzisiaj w
technologiach zgrzewania maszyny sg urzgdzeniami automatycznymi, sterowane komputerowo. Urzadzenia te
réwniez posiadajg mozliwosé rejestracji i wydruku parametréw zgrzewania i ich obrébki.

Zgrzewane mogg byc¢ tylko materiaty tego samego rodzaju. Grubos¢ Scianek tgczonych elementéw winny ze sobg
korespondowac; tgczy¢é mozna tylko czesci z tej samej klasy cisnienia.

Proces zgrzewania przeprowadzi¢ zgodnie z instrukcja producenta.

Po zgrzaniu na catym obwodzie powinna powsta¢ podwdjna wyptywka. Tworzenie sie wyptywki jest pierwszg
wskazowka dla oceny prawidtowosci zgrzewu.

5.2.2.1. Ogdlne wytyczne procesu zgrzewania

Przed rozpoczeciem zgrzewania zawsze nalezy zapoznaé sie z instrukcja zgrzewarki. Jezeli kolejne
czynnosci, podane w instrukcji zgrzewarki odbiegajg od ogdlnych wytycznych podanych nizej, nalezy zastosowac sie
do instrukcji urzadzenia.

5.2.2.2. Przygotowanie do zgrzewania

Miejsce ustawienia zgrzewarki powinno by¢ réwne, czyste i suche, w razie potrzeby ostoniete namiotem.
Otworzy¢ zgrzewarke, upewnic sie, ze tgczone odcinki rur moga by¢ swobodnie przesuwane na woézkach w czasie
taczenia. Sprawdzic¢ czy rury utozone sg prosto i pewnie na wdzkach. W celu zapewnienia poprawnosci wykonania
zgrzewu nalezy koncowki rur ustawi¢ osiowo (oznaczenie rur o srednicach wiekszych niz 315 mm powinny zawsze
znajdowac sie na gérze). Nastepnie uruchomié skrawarke. Dosuwac rury do noza skrawajgcego tak dtugo, az bedg
powstawaty ciggte pasma widr o petnej grubosci $cianki. Oczysci¢ konce rur i utozy¢ rury w uchwytach trzymajacych
i wtasciwie je zamknagé. W przypadku, gdy rury nie sg utozone osiowo, nalezy zluzowa¢ jedna z obejm, a nastepnie
ponownie dopasowac koncéwki rur,
odsuna¢ rury od noza skrawajgcego, w razie potrzeby przeprowadzi¢ ponowne skrawanie.
Proces zgrzewania nalezy wykona¢ wg nastepujacego schematu:
Po nagrzaniu ptyty grzewczej do wtasciwej temperatury nalezy wsungc ptyte grzewcza pomiedzy koncéwki i
docisng¢ oba konce rury do ptyty. Po wystgpieniu na koncach rur wyptywki sprawdzi¢, czy jest ona taka sama na
catym obwodzie. Gdy wyptywka osiggnie wielkos¢ okoto 5 +10% grubosci Scianki, nalezy zredukowa¢ site docisku i
kontynuowac zgrzewanie. Nalezy rdwnoczes$nie kontrolowaé czas operacji. Po wstepnym ogrzaniu nalezy usung¢
ptyte grzejna. Przy obstudze rzecznej wykona¢ to w jak najkrotszym czasie. Nastepnie nalezy dosungé do siebie
zmiekczone koncéwki rur i stopniowo zwiekszy¢ site docisku az do osiggniecia zadanej wartosci. Podczas chtodzenia
sita docisku nie ulega zmianie. Po ochtodzeniu zgrzewu nalezy ostroznie otworzy¢é obejmy mocujgce i wyjgé rury z
maszyny. Sprawdzenie poprawnosci zgrzewu
Po zakonczeniu zgrzewania nalezy zmierzy¢ wielkos¢ wyptywki. Uzyskane wartosci powinny by¢ zgodne z podanymi
w Specyfikacji. Sprawdzenia wyptywki dokonaé na catym obwodzie zgrzewu. Sprawdzi¢ réwnomierno$¢ wyptywki
oraz zbadaé czy nie wystepujg defekty w szczelinie pomiedzy wateczkami wyptywki. Sprawdzié, czy na powierzchni
nie ma naciekow z polietylenu, powstatych w trakcie zgrzewania. Nieliczne krople stopniowego polietylenu nalezy
usungé.
Ocene jakosci zgrzewa nalezy przeprowadzi¢ w oparciu o nastepujace kryteria:
Zgrubienie zgrzewowe powinno by¢ obustronnie mozliwie okragto uksztattowane
Powierzchnia zgrubienia powinna by¢ gtadka i nie moze wygladaé na spieniong (przegrzanie)
Rowek miedzy wyptywkami nie powinien by¢ zagtebiony ponizej zewnetrznych powierzchni taczonych elementéw
Przesuniecie scianek tgczonych rur nie powinno przekracza¢ 10% grubosci Scianki rury

5.2.2.3.Warunki poprawnego wykonania ztagcza zgrzewanego doczotowo

Przed rozpoczeciem wiasciwego zgrzewania nalezy wykonaé zgrzewanie prébne, celem sprawdzenia
poprawnosci sprzetu i doboru wtasciwych parametrow zgrzewania w danych warunkach.
Koncowki zgrzewanych rur i ptyta zgrzewcza musza by¢ utrzymane w catkowitej czystosci. Wszelkie zanieczyszczenia
z ptyty zgrzewczej przenoszg sie na zgrzew, pogarszajac jego jakosc.
Rury o Srednicach wiekszych niz 180 mm nalezy podda¢ dwukrotnemu zgrzewaniu prébnemu.
taczone elementy winny mie¢ taka samg $rednice, grubos¢ scianki oraz ta sama grupe wskaznika szybkosci
ptyniecia.
Nalezy zachowac podane parametry procesu zgrzewania (temperatura, czas, sita docisku itp.), nie wykonywaé
zgrzewania przy temperaturze otoczenia ponizej 0 °C, w przypadku wiatru lub deszczu stosowac namiot ochronny.
Stosowac tylko w petni sprawne zgrzewarki.
Nie wolno przyspieszac procesu studzenia zgrzewu.
taczone elementy musza by¢ zamocowane wspdétosiowo, rury nie mogg by¢ owalne, w tym celu mozna stosowacé
tubki dwudzielne dostosowane do kazdej srednicy.
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5.2.2.4. Zgrzewanie przy pomocy potaczen elektrooporowych

Jest to odmiana zgrzewania mufowego, polegajgca na zastosowaniu zamiast zgrzewarki specjalnych
ksztattek, stanowigcych jednoczesnie element tgczacy, z zatopionym w nim oporowym przewodem grzejnym. Po
nasunieciu tego elementu tgczgcego na cylindryczne powierzchnie zewnetrzne tgczonych elementow, grzejny
przewéd oporowy zostaje podigczony do zewnetrznego zrddta pradu i nastepuje odpowiednie rozgrzanie i
nadtopienie materiatu elementu taczacego i rur taczonych. Zrédto pradu powinno byé sterowane w sposéb
pozwalajgcy na ustalenie parametréw zgrzewania odpowiednich dla danego potaczenia. taczone elementy powinny
by¢ unieruchomione wzgledem siebie przed wytgczeniem zasilania i przez okreslony czas po jego wytaczeniu.

5.2.4. Rury ochronne stalowe
Rury ochronne nalezy stosowa¢ w miejscach wskazanych w Dokumentacji Projektowe;j.
Rury ochronne nalezy wykonac z rur stalowych ze szwem, czarnych o sprawdzonej szczelnosci. tgczenie rur przez
spawanie elektryczne czotowe.
Rury powinny odpowiada¢ gatunkowi okreslonemu w dokumentacji i mie¢ trwale wybite oznakowanie lub w inny
sposdb jednoznacznie okreslony gatunek. Miejsce spawania nie powinno posiada¢ rozwarstwien, wzerdw i
ubytkéw powierzchni nie wiekszej niz 5% grubosci materiatu i nie wiecej niz 10% powierzchni. Do spawania zaleca
sie stosowanie elektrod EP 146. Spawacze wykonujgcy potfaczenia powinny mie¢ aktualne uprawnienia
specjalistyczne, odpowiednie do zakresu wykonywanych robét, udokumentowane wpisem do ksigzeczki spawacza.
Odcinek rury przeznaczony do utozenia w rurze ochronnej nalezy poddaé probie szczelnosci ztgczy na
powierzchni terenu przed wprowadzeniem rury ochronne;j.

5.3. Studzienki kanalizacyjne

Najmniejsze wymiary studzienek rewizyjnych betonowych i prefabrykowanych powinny by¢ zgodne ze
srednicami okreslonymi w opracowanej dokumentacji projektowe;j.
Komora robocza powinna miec¢ wysokos¢ minimum 2,0 m. W przypadku studzienek ptytkich (kiedy gtebokosc
utozenia kanatu oraz warunki uksztattowania terenu nie pozwalajg zapewni¢ ww. wysokosci) dopuszcza sie
wysokos¢ komory roboczej mniejszg niz 2,0 m. Przejscia rur kanalizacyjnych przez $ciany komory nalezy wykonaé
jako szczelne.
Dno studzienki nalezy wykona¢ z prefabrykatu tgcznie z kinetg. Rzedne wtazéw nalezy dostosowac do istniejacych
lub projektowanych nawierzchni.

5.3.1 Studzienki betonowe

Podtoze pod studzienki powinno by¢ dobrze zageszczone. Zageszczenie gruntu mozna uznac za prawidtowe
jezeli stosunek modutu odksztatcenia wtdérnego do pierwotnego jest nie wiekszy od 2,2. Po doktadnym zageszczeniu
rzedna podfoza pod studzienke powinna by¢ taka aby rzedna kinety studzienki byta wyisza od rzednej dna
przewodu o okoto 10 mm. Nie nalezy dopuszczaé¢ do przegtebiania wykopu, jezeli wystapi taka sytuacja wiasciwy
poziom dna uzyska¢ nalezy przez utozenie warstwy zwiru i jego staranne zageszczenie lub utozenie warstwy piasku
stabilizowanego cementem ( 1:10), nie nalezy stosowac¢ chudego betonu.
W przypadku posadawiania studzienek na gruntach spoistych o zadowalajgcej nosnosci (grunty w stanie zwartym,
poétzwartym i twardoplastycznym), wykop pod studzienke nalezy pogtebi¢ o okoto 25 cm, a usuniety grunt spoisty
zastgpi¢ zwirem, pospotkg lub dobrze zageszczanym piaskiem. W przypadku przewoddéw uktadanych w jezdni dno
wykopu oraz utozong warstwe gruntu sypkiego nalezy bardzo starannie zagescic stosujac ciezkie zageszczarki.
W przypadku posadawiania studzienki na gruntach stabych nalezy zastosowac:
- czesciowa lub catkowitg wymiane gruntu stabego i zastgpi¢ go zageszczanym gruntem sypkim (wskaznik
uziarnienia U>5, ktéry nalezy zagesci¢ do wskaznika Is nie mniejszego od 0,95.
Roztadunek kregédw i dennic wykonywac¢ za pomoca zawiesi typu ,szczeki” lub ,pajgczek”, stosujac przy tym
odpowiednig dtugos¢ tarncuchow.

Przed montazem kregéw nalezy:

- doktadnie oczysci¢ gore dolnego kregu oraz spéd naktadanego kregu,

- rozciggnac uszczelke w celu jej rozprezenia,

- natozy¢ uszczelke na dolny krag,

- posmarowac uszczelke oraz spdd gornego kregu pastg poslizgows,

- natozy¢ kolejny krag centrycznie i rownolegle do dolnego. W razie koniecznosci lekko docisnac.

Niedopuszczalne jest stosowanie zamiast pasty poslizgowej substytutéw typu pasty BHP, ptynéw do mycia naczyn
itp.

Rury w przejscia szczelne nalezy wsuwac centrycznie.

Studzienki wykona¢ zgodnie z normg PN-EN 1917 z kregéw betonowych tgczonych na uszczelke gumowsa.
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Regulacje wysokosci studzienek wykonac¢ przy pomocy pierscieni dystansowych betonowych osadzonych na zwezce
studni lub ptycie. Wtazy przejazdowe zeliwne z wypetnieniem betonowym. W dnach studni fabrycznie zamontowa¢
krécce dla odpowiednich rur.

Pokrywy wtazéw studzienek wprowadzi¢ do niwelety istniejgcych nawierzchni.

Witazy kanatowe (kominy wtazowe), powinny by¢ zlokalizowane od strony naptywu Sciekdw, zawsze po tej samej
stronie osi kanatu.

5.3.2. Studnie z tworzyw sztucznych.

Studnie tego typu nalezy posadawia¢ na wyréwnanym i odwodnionym podtozu, na 10,0 cm zageszczonej
podsypce z piasku.
Podsypka nie moze zawiera¢ kamieni. Studnie zakonczone zwieiczeniami zgodnie z projektem wykonawczym.
Montaz studni nalezy dostosowac¢ do wytycznych i zalecen ich producenta.
Ze wzgledu na duzg wage studni oraz gtebokos¢ wykopu powinny by¢ opuszczane przy pomocy dzwigu.
Przed wtozeniem rury z kielichem nalezy oczysci¢ i posmarowac¢ wewnetrzng powierzchnie kielicha z uszczelky i
zewnetrzng powierzchnie koncowki wylotu studzienki srodkiem poslizgowym.
Witaczen bocznych do studni z bocznych odejsé (przykanaliki) dokonaé w dnie wykopu poprzez wsuniecie rury w
fabryczny otwér wlotowy studni (wraz z uszczelka). Potgczenia kaskadowe wykonaé bez rury spadowej poprzez
wktadke In-Situ.

5.4. Wiaczenie przytaczy do kolektora na tréjnik

Przy montazu nalezy przestrzegac¢ zasad opisanych w normie PN-EN 13598-1:2005:

- zalecanym katem witgczenia doptywu bocznego 45° - w ptaszczyznie prostopadtej do przekroju kolektora
doptyw powinien by¢ usytuowany w goérnej potowie w zakresie 0-45° od pionu (w prawo lub w lewo). Takie
potgczenie wypada wéwczas powyzej zwierciadta przeptywajgcych sciekow.

5.5. Przewierty poziome na grawitacji

Dla techniki bezwykopowej wykonac nalezy przewierty hydrauliczne poziome trzystopniowe z pilotem rurami
kamionkowymi i wybierakiem slimakowym.
Etap |: Z komory startowej do komory docelowej przeciskany jest cigg rur (zerdzi) pilotowych — w odcinkach
jednometrowych, tgczone na gwint. W pierwszym elemencie zerdzi, tuz za gtowicg wiertnicza znajduje sie element
optyczny — oswietlona tablica diodowa, ktérej obraz przenoszony jest za pomocg instrumentu elektrooptycznego
oraz kamery na monitor. Obserwacja obrazu tablicy diodowej pozwala operatorowi na kontrole wykonywanego
przewiertu zerdzig oraz na korekte kierunku. System ten pozwala na zrealizowanie przewiertu zerdzi pilotowych od
komory startowej do komory odbiorczej z duzg doktadnoscig (nawet do 1%.). Po osiggnieciu celu (komory
odbiorczej) mozna wykonac¢ pomiar kontrolny przy pomocy niwelatora.
Etap Il: Po zrealizowaniu odcinka przewiertu zerdzi pilotowej (od komory startowej do komory docelowej) do
ostatniej zerdzi w komorze startowej, montowany jest odpowiedni element przejsciowy — poszerzasz oraz dalej
cigg rur stalowych, o dtugosci najczesciej jednego metra, tgczonych na gwint lub innego rodzaju potaczenia. W
poszerzaczu znajduje sie odpowiednie narzedzie skrawajgce, za ktéorym montowany jest cigg slimakdéw
transportowych, montowanych wewnatrz rur stalowych, ktérych $rednica zewnetrzna odpowiada srednicy
zewnetrznej rur medialnych, ktére bedg do budowy rurociggu zastosowane. W trakcie przecisku ciggu rur
stalowych ochronnych w komorze docelowej wymontowuje sie kolejne odcinki zerdzi pilotowe;j.
Omowiony etap pozwala na wykonanie w gruncie tunelu o odpowiedniej srednicy — od komory startowe] do
komory docelowe;.
Etap lll: W trzecim ostatnim etapie, do wykonanego juz tunelu, wprowadza sie rury medialne kamionkowe, 1-, lub
2-metrowej dtugosci i przy ich pomocy przeciska sie cigg rur stalowych ostonowych (wielokrotnego uzycia), razem z
ciggiem $limakow transportowych, do komory docelowej, gdzie sg one rozmontowywane i wydobywane.
W rezultacie wykonanych robdt powstaje w gruncie rurocigg z rur medialnych przeciskowych kamionkowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Kontrola zwigzana z wykonaniem kanalizacji musi by¢ przeprowadzana w czasie wszystkich faz robdt
zgodnie z wymaganiami normy PN-EN 1610 oraz z ,Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci kanalizacyjnych”,
wymagania techniczne Cobrti Instal, Warszawa, sierpien 2003. Wyniki przeprowadzonych badan nalezy uznad za
dodatnie, jezeli wszystkie wymagania danej fazy robét zostaty spetnione. Jezeli ktérekolwiek z wymagan nie zostato
spetnione, nalezy dang faze robdét uzna¢ za niezgodng z wymaganiami normy i po wykonaniu poprawek
przeprowadzi¢ badania ponownie. Kontrola jakosci robdt obejmowa¢ musi sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg
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projektowg i polega na stwierdzeniu wzajemnej zgodnosci na podstawie ogledzin i pomiaréw.
6.2. Kontrola, pomiary i badania

6.2.1. Badania przed przystapieniem do robot

Badanie materiatébw uzytych do budowy kanalizacji nastepuje poprzez pordwnanie ich cech z
wymaganiami okreslonymi w dokumentacji projektowej i STWIORB, w tym na podstawie dokumentow
okreslajgcych jakos¢ wbudowanych materiatéw i poréwnanie ich cech z normami przedmiotowymi, atestami
producentéw lub warunkami okreslonymi w STWIORB oraz bezposrednio na budowie poprzez ogledziny
zewnetrzne.

6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot
Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robdt w zakresie i z
czestotliwoscig okreslong w niniejszych materiatach. W szczegdlnosci kontrola powinna obejmowac:
- sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowgq zatozenia przewoddw i studzienek,
- badanie odchylenia spadku kolektora,
- sprawdzenie prawidtowos$ci utozenia przewoddw,
- sprawdzenie prawidtowego gruntu uzytego w strefie ochronnej rur,
- sprawdzenie rzednych posadowienia studzienek i pokryw wtazowych,
- sprawdzenie dostatecznego zageszczenia podtoza pod studzienki — protokoty potwierdzone przez geologa,
- sprawdzenie uszczelek miedzykregowych w studniach oraz przy potaczeniach rur i ksztattek,
- wzrokowe sprawdzenie szczelnosci studni i kanatow,

6.2.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

e odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu, odchylenie kanatu w planie, odchylenie odlegtosci osi utozonego kanatu
od osi ustalonej na tawach celowniczych nie powinna przekracza¢ £ 5 mm,

o odchylenie spadku utozonego kanatu od przewidzianego w projekcie nie powinno przekracza¢c — 5%
projektowanego spadku (przy zmniejszonym spadku) i + 10% projektowanego spadku (przy zwiekszonym spadku),

o wskaznik zageszczenia zasypki wykopow okreslony w trzech miejscach na dtugosci 100 m powinien by¢ zgodny z
dokumentacja.

¢ rzedne pokryw studzienek powinny byé wykonane z doktadnoscig do £5 mm, chyba ze warunki terenowe sg inne
od podanych w dokumentacji,

6.3. Kontrola wstepna przed wykonaniem studzienek kanalizacyjnych

Kregi betonowe powinny posiada swiadectwo jakosci, wydane przez producenta i powinny by¢ zgodne z
PN-EN 206-1. Przed wbudowaniem kregdéw nalezy sprawdzi¢ ich kolistos¢.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robét polega na okresleniu rzeczywistej dtugosci kanatu podstawowego i odgatezien oraz urzadzen na
kanale.

7.1. Obmiar robét — kanaty petne
Jednostkg obmiarowg jest 1 m. (metr) rury, dla kazdego typu Srednicy wykonanej i odebranej kanalizacji.
7.2. Obmiar robét — studnie

Jednostkg obmiarowa studni jest — 1 komplet (sztuka) okreslonego wymiaru. Obmiar polega na okresleniu
liczby sztuk catkowicie wykonanych studni wraz z ich wbudowaniem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogodlne zasady odbioru robot

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, STWiIORB i warunkami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.
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8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu podlegajg sposdb wykonania wykopow pod wzgledem
obudowy oraz ich zabezpieczenia przed zalaniem woda gruntowa i z opadéw atmosferycznych, przydatnos¢ podtoza
naturalnego do budowy kanalizacji, warstwy ochronne zasypu oraz zasypu przewodow do powierzchni terenu,
zageszczenie gruntu oraz jego wilgotnos¢, grubosc podtoza, usytuowanie w planie, rzedne i gtebokosci ich utozenia,
jako$¢ wbudowanych materiatéw oraz ich zgodnos¢ z wymaganiami dokumentacji projektowej i STWiIORB oraz
atestami producenta i normami przedmiotowymi, dtugos¢ i $rednice przewoddw oraz sposéb wykonania potaczenia
rur i prefabrykatéw, szczelnos¢ przewodéw i studzienek na infiltracje, materiatéw uzytych do zasypu i stanu ich
ubicia, izolacji przewoddw i studzienek, wykonane studzienek kanalizacyjnych. Odbidr robét zanikajgcych powinien
by¢ dokonywany w czasie umozliwiajgcym poprawek, bez hamowania ogdlnego postepu roboét. Dtugo$é odcinka
robét ziemnych poddana odbiorowi nie powinna by¢é mniejsza od 50 m. Przy odbiorze koncowym powinny by¢
dostarczone nastepujgce dokumenty:

- protokoty wszystkich odbiorow technicznych czesciowych,

- protokéty przeprowadzonych badan szczelnosci,

- protokoty z badania zageszczenia gruntu potwierdzone przez geologa,

- Swiadectwa jakosci wydane przez dostawcéw materiatow,

- inwentaryzacja geodezyjna przewodow i obiektéw na planach sytuacyjnych wykonana przez uprawniong
jednostke geodezyjng.

Podstawowe czynnosci odbiorowe:

- analiza dokumentéw dopuszczajacych wyroby do stosowania, weryfikacja zgodnosci wykonania z wymaganiami
norm PN-EN 1917, PN-EN 476, PN-EN 1610, PN-EN 12063, PN-B 10736 oraz PN-EN 752.

- wzrokowa kontrola jednorodnosci betonu, montazu elementdéw i osadzenia stopni,

- losowe badania makroskopowe osadzenia stopni ztazowych a w uzasadnionych przypadkach kontrolne badania
zgodnosci z PN-EN 1917,

- geodezyjne pomiary spadkéw przewodu z doktadnym pomiarem rzednych dna studzienek i pokryw,

- losowa proéba szczelnosci,

- w uzasadnionych przypadkach pobranie prébek i okreslenie parametréow betonu, zwtaszcza parametréw betonu w
kinecie.

- kontrola gruntu uzytego do podsypki, w szczegdlnosci grubosci, zageszczenia i rodzaju podsypki,

- kontrola zgodnosci gruntu uzytego do osypki i zasypki oraz stopien zageszczenia,

- wzrokowa kontrola wewnetrznej izolacji studni rozpreznej.

8.3. Odbidr techniczny koncowy

Przy odbiorze koicowym powinny by¢ dostarczone nastepujgce dokumenty:
- Dokumenty jak przy odbiorze czesciowym
- Protokét przeprowadzonego badania szczelno$ci catego przewodu
- Swiadectwa jakoéci wydane przez dostawcéw materiatéw
- Swiadectwa zgodnosci
- Inwentaryzacja geodezyjna przewoddw i obiektéw na planach sytuacyjnych wykonana przez uprawniong
jednostke geodezyjng.
- Monitoring kanalizacji kamerg TV z zapisem cyfrowym i wydrukiem spadkdw.
- Przy odbiorze koncowym nalezy sprawdzié:
- Zgodno$¢ wykonania z Dokumentacjg Projektowg oraz ewentualnymi zapisami w Dzienniku Budowy
- Protokoty z odbioréw czesciowych i realizacje postanowien dotyczacych usuniecia usterek
- Aktualnos¢ Dokumentacji Projektowej, czy wprowadzono wszystkie zmiany i uzupetnienia
- Protokoty badan szczelnosci catego przewodu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Cena wykonania jednego metra kanalizacji obejmuje:

- dostarczenie materiatow,

- zabezpieczenie urzgdzen w wykopie i nad wykopem,

- utozenie rur kanatowych,

- przeprowadzenie niezbednych badan laboratoryjnych i pomiaréw wymaganych w STWiORB,
- wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze] przebiegu przewodow
kanalizacyjnych.
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9.2. Cena wykonania jednej sztuki studni, obejmuje:

- wykonanie studzienek kanalizacyjnych,

- regulacja wtazow studzienek do istniejacej niwelety,

- przeprowadzenie niezbednych badan laboratoryjnych i pomiaréw wymaganych w STWiORB,
- wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej studni.

9.3. Cena wykonania jednej sztuki montazu kolumny do ptukania i odpowietrzania sieci obejmuje:
- montaz kompletnej kolumny
- sprawdzenie poprawnosci dziatania urzadzenia,

- wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczerstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.U. nr 47/03 poz. 401).
2. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 1 pazdziernika

1993 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy eksploatacji, remontach i konserwacji sieci
kanalizacyjnych (Dz.U. nr 96/93 poz. 437).

3. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz. U. z 2003 r., nr 207, poz. 2016; z

pdzniejszymi zmianami),

Instrukcja techniczna GUGIK G-3 — Geodezyjna obstuga inwestycji.

Dz. U. nr 233 -1957. Ustawa z dn. 23.11.2002. o zmianie ustawy — Prawo Ochrony Srodowiska i ustawy —

Prawo Wodne.

6. Dz. U. nr 129 — 1108 Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 20.07.2002. w sprawie sposobu
realizacji obowigzkéw dostawcéw sciekdw przemystowych oraz warunkdédw wprowadzenia sSciekéw do
urzadzen kanalizacyjnych.

7. Dz. U. z dn. 20.06.2001. nr 62 Ustawa z dnia 27.06.2001. Prawo Ochrony Srodowiska.

vk

Ksztatty i wymiary:

8. PN-EN 1917:2004 Studzienki wfazowe i nie wtazowe z betonu niezbrojonego, z betonu zbrojonego
widknem stalowym i zelbetowe.

9. PN-EN 1610: 2002 Budowa i badania przewoddéw kanalizacyjnych

10. PN-B-10736:1999 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodéw wodociggowych i kanalizacyjnych.
Warunki techniczne wykonania.

11. PN-87/B-01070 Sie¢ kanalizacyjna zewnetrzna. Obiekty i elementy wyposazenia. Terminologia,

12. PN-EN 124:2000 Zwienczenie wpustéw i studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni dla ruchu pieszego i
kotowego.

13. PN 64/H-74086 Stopnie zeliwne do studzienek kontrolnych.

14. PN-ENV 1046 Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych. Systemy poza

konstrukcjami budynkéow do przesytania wody lub $ciekdw. Praktyka instalowania pod ziemig i nad ziemig”.
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S.3.2 PRZEPOMPOWNIA SCIEKOW
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru prac zwigzanych z
budowa i sterowaniem przepompowni sciekdw w Nowej Wsi Leborskiej, Kebtowie Nowowiejskim i towcze.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako jeden z elementéw Dokumentéw Przetargowych i Umownych
przy zlecaniu i realizacji Robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z budowa
przepompowni sciekéw takich jak:
- montaz zbiornika,
- montaz armatury i wyposazenia,
- montaz szafy sterowniczej i instalacji elektrycznej,
- zagospodarowanie terenu,
- wykonanie ogrodzenia,
- uruchomienie przepompowni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w S.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczgce robdt podano w S.0.0.,Wymagania ogélne”.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w S.0.0,Wymagania
ogodlne”.

2.2. Podstawowe wymagania

Przepompownia dostarczana jest jako wyréb kompletny (wraz ze sterowaniem) objety gwarancjg producenta
pomp.

2.3. Wymagania szczegétowe

Przepompownia Sciekdw powinna by¢ wyprodukowana zgodnie z nastepujgcymi normami:

PN-EN 12050-1:2002 — Przepompownie Sciekéw w  budynkach i ich otoczeniu Cze$¢ 1:
Przepompownie Sciekdw zawierajgcych fekalia,
PN-EN 12050-2:2002 — Przepompownie sciekbw w  budynkach i ich otoczeniu Cze$¢ 2:

Przepompownie Sciekdw bez fekalidw,
Przepompownie Sciekdw w budynkach i ich otoczeniu Czes¢ 4:
Zawory zwrotne do przepompowni sciekow bez fekalidw i z fekaliami,

PN-EN 12050-4:2004

PN-EN 1671:2001 — Zewnetrzne systemy kanalizacji ciSnieniowej,
PN-EN 752-1:2000 — Zewnetrzne systemy kanalizacyjne, Pojecia ogdlne i definicje,
PN-EN 12334:2005 — Armatura Przemystowa, Armatura zwrotna zeliwna,

PN-EN 752-6:2002

Zewnetrzne systemy kanalizacyjne Czes$¢ 6: Uktady pompowe.
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PN-EN  61000-6-2:2008- Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC). Cze$¢ 6-2: Normy ogdlne.
Odpornos$¢ w srodowiskach przemystowych

PN-EN 60204-1: 2006 Bezpieczenstwo maszyn. Wyposazenie elektryczne maszyn. Czes¢ 1: Wymagania ogdlne
Oraz spetnia¢ wymagania Dyrektywy

89/106/EWG Dyrektywa ,Wyroby budowlane”

2006/42/WE Dyrektywa ,,Maszyny”

2004/108/WE Dyrektywa ,, Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna”
2006/95/WE Dyrektywa , Niskonapieciowe wyroby elektryczne”

Zgodnos$¢ produktdw z wymaganiami normy PN-EN 12050 winno by¢ potwierdzone przez niezalezng jednostke
notyfikowang oraz obiekty typoszeregu winny posiada¢ stosowane potwierdzenie certyfikatem CE.

2.4. Komora przepompowni Sciekéw

- Zbiornik wykonac z prefabrykatéw betonowych klasy C35/45 XA3

- Grubos¢ scianek zbiornika nie moze by¢ mniejsza jak 150 mm.

- Grubos¢ dna zbiornika z nadlewka 250 mm pozwalajgcg na wykonanie studzienki odwadniajgcej.

- Betonowe elementy prefabrykowane powinny by¢ przystosowane do montazu w srodowisku stabo agresywnym
bez dodatkowego zabezpieczenia antykorozyjnego.

- Przejscia rurociggdw przez Sciany zbiornika wykonac jako szczelne.

- Otwory technologiczne w ptaszczu zbiornika nie mogg by¢ lokalizowane na poziomie uszczelnien zamkéw miedzy
kregami.

- Przykrycie zbiornika winno pozwalaé¢ na swobodny dostep do drabinki zejSciowej oraz odrebne przykrycie ze stali
kwasoodpornej dla wyjecia kazdej z pomp..

- Wentylacja komory powinna by¢ wykonana jako grawitacyjna.

- Do mocowania wyposazenia w zbiornikach nalezy stosowac kotwy ze stali kwasoodporne;.

2.5. Pompy

Wykonaé nalezy przepompownie $ciekdw wyposazone w pompy zatapialne wielotopatowe wirniki
jednostronnie otwarte typu Vortex, wolny przelot 80mm oraz wyposazone w wielotopatowe wirniki jednostronnie
otwarte typu Vortex Special, wolny przelot 80mm.

2.6. Armatura i wyposazenie dodatkowe

L.p. Nazwa elementu elerlrlmzsnctéw Materiat
1 szafka sterowniczo-zasilajgca — UZS 8 v.3 1 szt. ABS, poliweglan
5 sonda hydrostatyczna w'raz z' pfyyvakami i okablowaniem 1 kpl. i
w obrebie zbiornika 10 m
3 pompa zatapialna FZV.3 lub FZE.3 zgodnie z rysunkiem pompowni 2 szt. -
4 kable zasilajgce pomp w obrebie zbiornika 10 m 2 kpl. -
5 kolano stopowe sprzegajace - sprzeg dolny ZSP.3 + prowadnice 2 kpl. zeliwo
6 tancuch do opuszczania i wyciggania pompy 2 szt. stal kwasoodporna
7 zawor zwrotny liniowy 2 szt. zeliwo sferoidalne
8 zasuwa odcinajgca kotnierzowa 2 szt. zeliwo sferoidalne
9 przytgcze do ptukania z nasadg do przytaczenia weza 1 szt. -
10 orurowanie wewnatrz pompowni ze srubami, kotnierzami - stal kwasoodporna
11 Nierdzewny kwadratowy 1 szt. Nierdzewny
12 system wentylacji grawitacyjnej $110 2 kpl. PVC
13 drabinka ztazowa+ podest z krata TWS dla pompowni PS1 i PS2 1 szt. stal kwasoodporna

2.7 Szafa zabezpieczajgco-sterujgca, program sterujgcy i komunikacja

Uktad sterowania i komunikacji musi spetnia¢ standardy i wytyczne gminy Nowa Wies Leborska.
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Szczegbétowe dane i wyposazenie szafy zgodnie z projektem wykonawczym.
2.8. Oswietlenie terenu

Zgodnie z projektem wykonawczym.

2.9. Zagospodarowanie terenu przepompowni

Teren nalezy wynies¢ do projektowanej rzednej. W tym celu wykona¢ nasyp gruntem sypkim
zageszczalnym do wskaznika Is = 0,98. Teren powinien by¢ utwardzony oraz ogrodzony. Ogrodzenie o wysokosci 1,5
m w kolorze zielonym nalezy wykonaé¢ z elementéw panelowych zmontowanych na stupkach systemowych
ogrodzeniowych, osadzonych w gruncie na fundamentach betonowych. Panele powinny by¢ wykonane z drutu gr. 5
mm, oczko 50 x 200 mm, stupki z profila 60 x 40 mm. Ochrona antykorozyjna w postaci ocynkowania ogniowego
zgodnie z PN-EN ISO 1461. Stupki zakonczone kapturkami, akcesoria nierdzewne, nakretki samozrywalne,
utrudniajace demontaz.

W ogrodzeniu nalezy zamontowa¢ brame wjazdowg o szerokosci 3,5 m. Brame wykona¢ wg systemu
ogrodzenia panelowego.

Elementy ogrodzenia:

- stopy fundamentowe z betonu C16/20 o wymiarach:

- dla stupkéw trzymajgcych panel — 20x20x80 cm,
- dla stupkoéw trzymajgcych brame — 40x40x100 cm,

- stal profilowana A-I St3SY,

- stupki ogrodzenia 40x40x2500 mm.

Utwardzenie terenu w postaci kostki betonowej na podbudowie zgodnie z projektem.

Do przepompowni sciekdw nalezy przewidzie¢ dojazd dla dzwigu i samochodu asenizacyjnego.

Na terenie wykonac¢ nalezy oswietlenie zewnetrzne zgodnie z projektem branzy elektrycznej. Oswietlenie
powinno posiadac nastepujgce funkcje:

- mozliwo$¢ recznego wiaczenia / wytgczenia poprzez wiacznik w szafie sterowniczej,
- mozliwo$¢ automatycznego wigczania/ wytgczania poprzez czujnik zmierzchowy.
Na zbiorniku nalezy zamontowac stope dla zurawia do wyciggania pomp.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w S.0.0.,Wymagania ogdlne”.
3.2. Sprzet
Do wykonania robdt moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez
Inzyniera:
- dzwigi,
- koparki
- fadowarki,
- samochody ciezarowe,
- inne narzedzia niezbedne do wykonania robét.
4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w S.0.0., Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport materiatow

Transport przepompowni musi wyklucza¢ jej uszkodzenia. Odpowiednie zabezpieczenie tadunku spoczywa
na Wykonawcy.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w S.0.0,Wymagania ogdlne”.
5.2. Wykonanie robét
Roboty nalezy prowadzi¢ zgodnie z S.2.0. ,,Roboty ziemne” i 5.3.0 ,,Zewnetrzne sieci sanitarne”.
Uwaga: przepompownie PS2 posadowié¢ metodg studniarskg zgodnie z projektem wykonawczym.
Dla przepompowni PS1 i PS3 wymagane odwodnienie igtofiltrami w $ciankach szczelnych.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w S.0.0.,Wymagania ogdlne”.

6.2. Kontrola jakosci robét

Kontrola jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét, sprawdzeniu zgodnosci
wbudowanych materiatéw z niniejszg ST i dokumentacjg projektowa.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w S.0.0.,Wymagania ogélne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest — 1 komplet wykonanej przepompowni sciekdw z zagospodarowaniem terenu.
Dla instalacji elektrycznej — m (metr).

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét podano w S.0.0.,Wymagania ogdlne”.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w S.0.0.,Wymagania ogdline”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania roboét obejmuje:
- wykonanie komory wraz z montazem wyposazenia,
- wykonanie zagospodarowania terenu,
- uruchomienie przepompowni wraz z monitoringiem.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 12050-1:2002: Przepompownie $ciekdw w budynkach i ich otoczeniu Czes¢ 1:
Przepompownie Sciekdw zawierajgcych fekalia,

PN-EN12050-2:2002: Przepompownie sciekdéw w budynkach i ich otoczeniu Czesc 2:
Przepompownie Sciekdéw bez fekalidw,

PN-EN 12050-4:2004: Przepompownie Sciekdw w budynkach i ich otoczeniu Czes¢ 4:
Zawory zwrotne do przepompowni Sciekdw bez fekalidw i z fekaliami,

PN-EN 1671:2001: Zewnetrzne systemy kanalizacji ci$nieniowej,
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PN-EN 752-1:2000: Zewnetrzne systemy kanalizacyjne, Pojecia ogdlne i definicje,

PN-EN 12334:2005: Armatura Przemystowa, Armatura zwrotna zeliwna,

PN-EN 752-6:2002: Zewnetrzne systemy kanalizacyjne Czes¢ 6: Uktady pompowe.

PN-EN 1917:2004 Studzienki wtazowe i nie wtazowe z betonu niezbrojonego, z betonu
zbrojonego widknem stalowym i zelbetowe.

PN-EN 1610: 2002 Budowa i badania przewoddéw kanalizacyjnych

PN-B-10736:1999 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodéw wodociggowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.

PN-87/B-01070 Sie¢ kanalizacyjna zewnetrzna. Obiekty i elementy wyposazenia. Terminologia,
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S.3.3 PRZECISKI | PRZEWIERTY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczace wykonania odcinkéw sieci kanalizacji sanitarnej
metodg bezwykopowa w Nowej Wsi Leborskiej, Kebtowie Nowowiejskim i towcze.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy wykonywaniu
przeciskdw i przewiertdw przy realizacji zadania inwestycyjnego polegajgcego na budowie sieci kanalizacji
sanitarnej.

1.3. Zakres rob6t objety Specyfikacja Techniczng

W zakresie robdt jest wykonanie przeciskéw i przewiertdw na sieci kanalizacji sanitarnej zgodnie ze
wskazaniami dokumentacji projektowe;j.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okredlenia podane w niniejszej ST sg zgodne z wiasciwymi obowigzujgcymi przepisami, oraz ze
Specyfikacjg Techniczng S.0.0 ,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacja
Projektows, ST, poleceniami Inzyniera. Ogélne wymagania dotyczace robét podano w S.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

2.0. Materiaty

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robdt zgodnie z pkt. 1.3 s3 materiaty budowlane ktére
posiadajg atest wytwodrcy, odpowiadajg obowigzujgcym przepisom i normom.

2.1. Rury przewodowe przewiertowe PE

Rury powinny by¢ wykonane z polietylenu PE 100RC (RC — Crack Resistance), materiatu o bardzo wysokiej
odpornosci na powolny wzrost peknie¢ i obcigzenia punktowe. Rury powinny mieé¢ konstrukcje dwuwarstwowg —
zewnetrzna warstwa ochronna w kolorze brgzowym/czarnym (rury kanalizacyjne) o $ciance min. 1,7 mm wykonana
z polipropylenu PP-HM oraz wewnetrzna w kolorze czarnym wykonana z polietylenu PE 100 RC o wysokich
parametrach wytrzymatosciowych.

Rury powinny posiadaé¢ fabrycznie umieszczone jeden przewdd z miedzi o przekroju 1,5 mm? petnigce funkcje
detekcji rurociggu, ustalenia trasy przebiegu przewoddw, awarii na sieci oraz umozliwia¢ lokalizacje uszkodzenia
rury po wykonaniu w technice bezwykopowego montazu.

Rury powinny posiada¢ badania wykonane w akredytowanym Instytucie np. HESSEL Ingenieurtechnik (Niemcy)
zgodnie z EN ISO/IEC 7025:2005 potwierdzajgce zgodnos¢ z typem 3 wg wymogow PAS 1075 ze specyfikacjg PAS
1075 oraz dopuszczenie do zastosowania w budownictwie w gruncie rodzimym w technologii bezwykopowej, bez
stosowania podsypki i obsypki zgodnie z aprobatg Instytutu Techniki Budowlanej (ITB).

Dwauscienna rura cisnieniowa z polietylenu PE100RC z dodatkowg zewnetrzng, gtadka warstwg PP-HM, powinna by¢
odporna na powolny wzrost peknie¢ (Notch Test, Full Notch Creep Test) i obcigzenia punktowe (test PLT Dr
Hessela).

Wymagania techniczne:
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1. Rury wykonane z polietylenu PE 100RC w zakresie $rednic 32 mm + 225 mm w szeregu SDR 17 PN 10
oraz SDR 11 PN 16

2. Rury powinny mie¢ konstrukcje dwuwarstwowg — zewnetrzna warstwa ochronna w kolorze
bragzowym/czarnym (rury kanalizacyjne) o $ciance min. 1,7 mm wykonana z polipropylenu PP-HM

3. Konstrukcja rury powinna zabezpieczaé przed zjawiskiem propagacji pekniec i jej przenoszeniem z
warstwy ochronnej na gtéwny przewdd, warstwa zewnetrzna roztgczna

4. Rury powinny posiada¢ fabrycznie wbudowany jeden przewdd miedziany umieszczony w ptaszczu
ochronnym, petnigcy funkcje detekcji rurociggu, awarii na sieci oraz umozliwiaj lokalizacje
uszkodzenia rury po wykonaniu w technice bezwykopowego montazu.

5. Rury powinny posiadac badania wykonane w akredytowanym Instytucie np. HESSEL Ingenieurtechnik
(Niemcy) zgodnie z EN ISO/IEC 7025:2005 potwierdzajgce zgodnos$¢ z typem 3 wg wymogdéw PAS
1075 ze specyfikacjg PAS 1075

6. Rury powinny posiada¢ badania potwierdzajgce wtasnosci rur niezbedne do uktadania ich metoda
przewiertu sterowanego i krakingu, tj. podwyzszong odpornos¢ na naciski punktowe i powolng
propagacje peknie¢ oraz podwyzszong odpornos¢ na skutki zarysowan, zgodnych ze specyfikacjg PAS
1075

7. Rury powinny posiadaé aprobate techniczng ITB dopuszczajgcy rury przeznaczone do budowy sieci
ci$nieniowych wodociggowych oraz kanalizacyjnych w gruncie rodzimym w technologii
bezwykopowej, bez stosowania podsypki i obsypki.

2.2. Rury do przeciskéw
Rura stalowa ze szwem, czarna ze stali G235 o sprawdzonej szczelnosci wg PN-79/H 74244,
2.3. Rury przewodowe przewiertowe z kamionki

Do budowy stosowaé rury kamionkowe przeciskowe glazurowane produkowane zgodnie z normg PN EN
295-7:2013 oraz posiadajgce nastepujace parametry:

- wodoszczelnos¢ potgczen - woda 2,4 bar w czasie 15 min - ATV -DVWK-A 142, Pkt 3.1.

- wytrzymatos¢ na zmeczenie pod obcigzeniem zmiennym 0,1-0,4xFN kN (maks. czestotliwos¢ 12 Hz),
ilo$¢ cykli (2x1076),

- wodoszczelnos$é rur W75 - czas badania 75 min przy cisnieniu 0,5 bar, ubytek wody < 0,04 1/m?
potwierdzone aprobatg techniczna,

- nasigkliwos¢ kamionki musi by¢ zgodna z normg PN EN 295-1:2013-06E potwierdzona protokotami z
badan,

- dla $rednicy DN 150mm - rura kamionkowa przeciskowa, glazurowana, o obliczeniowe;j sile wcisku 150
kN zgodnie z ATV-161 z marca 2014r., tgczona na mufe kauczukowo-elastomerowg na szkielecie
polipropylenowym.

- dla $rednicy DN200 - rura kamionkowa przeciskowa, glazurowana, o obliczeniowej sile wcisku 300 kN
zgodnie z ATV-161 z marca 2014r., faczona na mufe ze stali molibdenowej z uszczelkg kauczukowg-
elastomerowa.

- dla srednicy DN250 - rura kamionkowa przeciskowa, glazurowana, o obliczeniowej sile wcisku 600 kN
zgodnie z ATV-161 z marca 2014r., faczona na mufe ze stali molibdenowej z uszczelkg kauczukowg-
elastomerowa.

2.4. Sktadowanie materiatow

Magazynowane rury powinny by¢ zabezpieczone przed szkodliwymi dziataniami promieni stonecznych,

temperatura nie wyzsza niz 40 °C i opadami atmosferycznymi. Diuzsze sktadowanie rur powinno odbywac¢ sie w
pomieszczeniach zamknietych lub zadaszonych. Rur z PE 100RC nie wolno nakrywaé uniemozliwiajgc
przewietrzanie.
Rury nalezy uktadajac w pozycji lezacej jedno- lub wielowarstwowo. Rury o réznych srednicach i grubosciach winny
by¢ sktadowane osobno. Wykonawca jest zobowigzany uktadaé rury wedtug poszczegdlnych grup, wielkosci i
gatunkdw w sposéb  zapewniajgcy stateczno$¢ oraz umozliwiajgcy dostep do poszczegdlnych stoséw lub
pojedynczych rur.
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Powierzchnia sktadowania powinna by¢ utwardzona izabezpieczona przed gromadzeniem sie wdd opadowych.
Rury powinny by¢ sktadowane na réwnym podtozu na podktadach i przektadkach drewnianych, a wysoko$¢ stosu
nie powinna przekraczaé 1.5 m. Sposéb sktadowania nie moze powodowac nacisku powodujgc ich deformacje.
Zabezpieczenie przed rozsuwaniem sie dolnej warstwy rur mozna dokonac¢ za pomocg kotkdw i klinéw drewnianych.
W przypadku uszkodzenia rur w czasie transportu i magazynowania nalezy czesci uszkodzone odcig¢, a konce rur
sfazowac.

Ksztattki, ztgczki i inne materiaty (uszczelki, sSrodki do czyszczenia, itp.) powinny by¢ sktadowane w sposdb :
uporzadkowany, z zachowaniem wyzej oméwionych $rodkéw ostroznosci. Sktadowane rury i elementy nie moga
by¢ narazone na intensywne oddziatywanie ciepta, rozpuszczalnikéw i kontakt z otwartym ogniem. Nalezy
chroni¢ rury przed uszkodzeniami, silnym zanieczyszczeniem uszczelnien i przed obcigzeniami punktowymi. W
przypadku pdzniejszego sktadowania bez opakowania fabrycznego nalezy kazdorazowo uzalezni¢ ilos¢ warstw
rur od warunkéw gruntowych, miejscowych warunkdow przetadunku bezpieczenstwa. Pod pierwsza warstwg
rur powinny by¢ utozone drewniane kantdwki, aby zapobiec nanoszeniu btota przez S$ciekajgcg wode
deszczowq i przymarzaniu rur do podtoza.

4. TRANSPORT
4.1. Wymagania ogélne

Wymagania ogdlne dotyczace transportu materiatu podano w S.0.0 ,Wymagania ogdlne”.
4.2. Wymagania szczegotowe

Materiaty na budowe powinny by¢ przewozone odpowiednimi $rodkami transportu w taki sposéb aby
unikng¢ uszkodzen oraz zgodnie z przepisami BHP.
Transport moze odbywac¢ sie na zasadach okreslonych w przepisach Prawa o Ruchu Drogowym. Rury
przewozi¢ w pozycji lezgcej - poziomej rownolegle do
kierunku jazdy na podktadach i klinach uniemozliwiajgcych przesuwanie rur i kontakt z burtami. Rury powinny by¢
przewozone na odpowiednio przygotowanych pojazdach oraz w sposdob fachowy zatadowane i roztadowane.
Rury w wigzkach muszg by¢ transportowane na samochodach o odpowiedniej dtugosci. Nalezy unikac
jakichkolwiek uderzen. Rury sg zwykle dostarczane w 12-sto metrowych odcinkach z fabrycznie natozonym
facznikiem. Oryginalne opakowanie fabryczne , najczesciej w formie palety rur nadaja sie
do transportu i skladowania.
Wytadunek rur w wigzkach wymaga uzycia podnosnika widtowego z ptaskimi widetkami lub dzwignig z belka
umozliwiajacy zaciskanie sie zawiesin na wigzce. Nie wolno stosowac¢ zawiesin z lin metalowych lub taricuchow. Gdy
rury zatadowane teleskopowo (rury o mniejszej srednicy wewnatrz rur o wiekszej srednicy) przed roztadowaniem
wigzki nalezy wyjaé rury "wewnetrzne".
Z uwagi na specyficzne wiasciwosci rur PEHD nalezy przy transporcie zachowywac nastepujace dodatkowe
wymagania:
- przewoz rur moze by¢ wykonywany wytgcznie samochodami skrzyniowymi,
- przewdz powinno sie wykona¢ przy temperaturze powietrza - 5°C do + 30°C, przy czym powinna by¢ zachowana
szczegblna ostroznosc przy temperaturach ujemnych, z uwagi na zwiekszong kruchos¢ tworzywa,
- na platformie samochodu rury powinny leze¢, na podktadach drewnianych o szerokosci co najmniej 10 cm i
grubosci co najmniej 2.5 cm, utozonych prostopadle do osi rur,
- wysokos¢ tadunku na samochodzie nie powinna przekracza¢ 1 m,
- rury powinny by¢ zabezpieczone przed zarysowaniem przez podtozenie tektury falistej i desek pod fancuchy
spinajgce boczne $ciany skrzyrh samochodu,
- przy zatadowaniu rur nie mozna ich rzucac ani przetacza¢ po pochylni,
-przy dtugosciach wiekszych niz dtugos¢ pojazdu, wielko$¢ zwisu rur nie moze przekracza¢ 1 m.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Przewierty

Technologia przewiertéw sterowanych polega na wykonaniu otworu pilotazowego, nastepnie jego
rozwierceniu do odpowiedniej srednicy i wciggnieciu zaprojektowanej rury przewodowej. Sterowanie uzyskuje sie
tylko podczas wykonywania przewiertu pilotazowego. Cata metoda sterowania polega na pracy specjalnie
skonstruowanej gtowicy wiercacej, za pomoca ktdrej precyzyjnie steruje sie odwiertem. Asymetrycznie
uksztattowana gtowica montowana na zerdziach wiertniczych w potfaczeniu z kombinacjg wiercenia i przeciskania,
pozwala w dosy¢ duzym zakresie sterowac trasg przewiertu. Czesto zwtaszcza dla dtugich przewiertéw w trudnych
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gruntach stosuje sie wspomaganie wiercenia poprzez pompowanie roztwordw bentonitowych na czoto odwiertu,
ktore zmniejszajg opory wiercenia i stabilizujg otwdr. W asymetrycznej gtowicy wiercgcej umieszczona jest sonda,
dzieki ktérej kontroluje sie na biezgco i koordynuje sie trase przewiertu. W razie wystgpienia na trasie urzadzen
podziemnych czy przeszkdd terenowych istnieje mozliwos¢ ominiecia ich poprzez zmiane kierunku i gtebokosci
wiercenia.

Szczegblng ostroznosc nalezy zachowad w temperaturze bliskiej 0°C i nizszej z uwagi na kruchos¢ rur w tych
temperaturach. Ksztattki (tuki) nalezy przewozi¢ w odpowiednich pojemnikach z zachowaniem ostroznosci jak dla
rur. Istotnym czynnikiem warunkujgcym mozliwos¢ wykonania przewiertu sterowanego jest kombinacja dwdch
parametréw: dtugosci i srednicy rurociggu. Dodatkowym czynnikiem s3g lokalne warunki geologiczne. Przejscia
wykonywane technologig przewiertdw sterowanych nie przekraczajg odcinkédw w granicy 200 metréw, chociaz
istniejg techniczne mozliwosci wykonania znacznie dtuzszych przewiertéw.

Na podstawie ustalonej dtugosci wykonywanego przewiertu i znanej S$rednicy rurociggu nalezy dobrac
odpowiednie wiertnice. W rozpatrywanym przypadku nalezy zastosowac wiertnice mate - wykorzystywane do
uktadania rurociggéw na dystansie do 120 m.

Punkt wejscia i wyjscia, promienie krzywizn oraz katy wejscia i wyjscia nalezy wyznaczy¢ na podstawie rozmiaréw
zastosowane]j wiertnicy i typu sprzetu. Kat wejscia, tj. kat pod ktérym wprowadzana jest w grunt gtowica wiercaca,
znajduje sie zazwyczaj w zakresie od 21% - 36% (12° -20°).

Miejsce ustawienia wiertnicy zalezy od zaprojektowanego punktu wejscia oraz, co czasami jest sprawg zasadniczg,
gtebokosci posadowienia rury. Nalezy uwazac, by promien krzywizny przewiertu nie byt mniejszy od dopuszczalnego
promienia giecia zerdzi wiertniczych.

Dla rur PE i HDPE ograniczeniem jest promien giecia zerdzi, a nie samej rury. Maksymalne odchylenie zerdzi
na jej catkowitej dtugosci nie moze przekraczac - w zaleznosci od s$rednicy zerdzi - od 6% do 11%. W zaleznosci od
klasy wiertnicy stosuje sie zerdzie dtugosci 1,50 — 2,00 m dla wiertnic matych, 3,00 — 3,50 m.

Majac zadang gtebokosé, kat wejscia oraz dopuszczalne odchylenie zerdzi obliczamy odlegtosé, w jakiej nalezy
ustawi¢ wiertnice.
Do ustawienia wiertnicy potrzebne jest stanowisko o dtugosci od 6 m do 20 m w osi przewiertu i szerokosci 2 - 4 m
w zaleznosci od klasy wiertnicy. Kat wyjscia utrzymywany jest z reguty w zakresie 20-30%, aby utatwi¢ pdzniejsze
wprowadzanie rury podczas przeciggania. W punkcie wyjscia nalezy przewidzie¢ miejsce sktadowania rury. Przed
rozwiercaniem nalezy rure zgrzac tak, aby przecigga¢ jeden odcinek w catosci. Nie mozna robi¢ przerw podczas
przeciggania, szczegdlnie na zgrzewanie czy spawanie odcinkdw rury. Lokalizacja przewiertu umozliwia miejsce od
strony wyijscia, gdzie bedzie mozna i caty odcinek rury przygotowa¢ do wciggania. O ile wiekszos¢ wiertnic jest na
podwoziu ggsienicowym i nie potrzebuje zadnych drég, o tyle zestawy do przygotowywania i przechowywania
ptuczki montowane sg przewaznie na przyczepach ciezarowych i wymagajg przygotowania odpowiednich dojazdéw.
Korzystne jest, szczegdlnie dla wiekszych przewiertéw, zlokalizowanie najblizszego punktu czerpania wody
niezbednej do przygotowania ptuczki.

Przewiert hydrauliczny poziomy trzystopniowy z pilotem rurami kamionkowymi i wybierakiem slimakowym

wykonac¢ w nastepujacych etapach:

Etap I: Z komory startowej do komory docelowej przeciskany jest cigg rur (zerdzi) pilotowych — w odcinkach
jednometrowych, tgczone na gwint. W pierwszym elemencie zerdzi, tuz za gtowicg wiertnicza znajduje sie element
optyczny — oswietlona tablica diodowa, ktérej obraz przenoszony jest za pomoca instrumentu elektrooptycznego
oraz kamery na monitor. Obserwacja obrazu tablicy diodowej pozwala operatorowi na kontrole wykonywanego
przewiertu zerdzig oraz na korekte kierunku. System ten pozwala na zrealizowanie przewiertu zerdzi pilotowych od
komory startowej do komory odbiorczej z duzg doktadnoscig (nawet do 1%.). Po osiggnieciu celu (komory
odbiorczej) mozna wykonac¢ pomiar kontrolny przy pomocy niwelatora.

Etap Il: Po zrealizowaniu odcinka przewiertu zerdzi pilotowej (od komory startowej do komory docelowej) do
ostatniej zerdzi w komorze startowej, montowany jest odpowiedni element przejSciowy — poszerzasz oraz dalej
cigg rur stalowych, o dtugosci najczesciej jednego metra, tgczonych na gwint lub innego rodzaju potaczenia. W
poszerzaczu znajduje sie odpowiednie narzedzie skrawajgce, za ktéorym montowany jest cigg Slimakow
transportowych, montowanych wewnatrz rur stalowych, ktérych srednica zewnetrzna odpowiada S$rednicy
zewnetrznej rur medialnych, ktére bedg do budowy rurociggu zastosowane. W trakcie przecisku ciggu rur
stalowych ochronnych w komorze docelowej wymontowuje sie kolejne odcinki zerdzi pilotowe;j.

Omowiony etap pozwala na wykonanie w gruncie tunelu o odpowiedniej srednicy — od komory startowe] do
komory docelowe;.

Etap lll: W trzecim ostatnim etapie, do wykonanego juz tunelu, wprowadza sie rury medialne kamionkowe, 1-, lub
2-metrowej dtugosci i przy ich pomocy przeciska sie cigg rur stalowych ostonowych (wielokrotnego uzycia), razem z
ciggiem slimakéw transportowych, do komory docelowej, gdzie sg one rozmontowywane i wydobywane.

W rezultacie wykonanych robdt powstaje w gruncie rurocigg z rur medialnych przeciskowych kamionkowych.
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5.2. Przeciski

Wykonanie przeciskéw polega na bezwykopowym przekroczeniu przeszkdéd tj. przeprowadzeniu rur
przewodowych w rurze ochronnej pod nawierzchnig jezdni. Do tego celu uzy¢ nalezy przebijakow — kretéw
hydraulicznych.

Dla montazu stanowiska startowego nalezy wykonaé wykop — komore startowg z odpowiednio
utwardzonym podtozem np. ptytami betonowymi.
taczenie rur przez spawanie elektryczne czotowe.

Rury powinny odpowiada¢ gatunkowi okreslonemu w dokumentacji i mie¢ trwale wybite oznakowanie lub w inny
sposdb jednoznacznie okreslony gatunek. Miejsce spawania nie powinno posiada¢ rozwarstwien, wzerdw i
ubytkéw powierzchni nie wiekszej niz 5% grubosci materiatu i nie wiecej niz 10% powierzchni. Do spawania zaleca
sie  stosowanie elektrod EP 146. Spawacze wykonujgcy potaczenia powinny mie¢ aktualne uprawnienia
specjalistyczne, odpowiednie do zakresu wykonywanych robét, udokumentowane wpisem do ksigzeczki spawacza.
Odcinek rury przeznaczony do utozenia w rurze ochronnej nalezy poddac prébie szczelnosci ztgczy na powierzchni
terenu przed wprowadzeniem do rury ochronne;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Badanie materiatow uzytych do budowy kanalizacji przeprowadzi¢ na podstawie atestéw producentéw,
poréwnania ich cech z normami przedmiotowymi, ogledziny zewnetrzne.

Kontrola jakosci robdt winna obejmowacé nastepujace badania:
- rzednych utozenia przewododw,

- sprawdzenie uszczelnienia przewodoéw,

- przeprowadzenie proby szczelnosci przewodu,

- jakosci uzytych materiatow.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robét polega na okresleniu faktycznego zakresu wykonanych robét oraz obliczenie rzeczywistych
ilo$ci wbudowanych materiatow. Jednostka obmiarowg jest metr (m) wykonanego przewiertu / przecisku.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Odbidr czesciowy

Odbidr czesciowy polega na sprawdzeniu:
- poprawnej lokalizacji komory startowej i odbiorczej,
- sprawdzeniu uzytych rodzaju rur i $rednicy.

8.2. Odbidr koncowy

Przy odbiorze koricowym powinny by¢ dostarczone nastepujgce dokumenty:
- protokoty odbioréw czesciowych,
- protokéty przeprowadzonych badan szczelnosci,
- Swiadectwa jakosci wydane przez dostawcéw materiatow,
- inwentaryzacja geodezyjna przewodow i obiektéw na planach sytuacyjnych wykonana przez uprawniong
jednostke geodezyjng.
Przy odbiorze koricowym nalezy sprawdzic:
- zgodnos¢ wykonania z dokumentacjg projektowg oraz ewentualnymi zapisami w Dzienniku Budowy dotyczgacymi
zmian i odstepstw od dokumentac;ji projektowe;j,
- protokoéty z odbioréow czesciowych i realizacji postanowien dotyczacych usuniecia usterek, aktualnosci
dokumentacji projektowej, czy wprowadzono wszystkie zmiany i uzupetnienia.
Podstawowe czynnosci odbiorowe:
- analiza dokumentéw dopuszczajacych wyroby do stosowania,
- losowa proéba szczelnosci.
Przy odbiorze koricowym powinny by¢ dostarczone nastepujgce dokumenty:
- Protokét przeprowadzonego badania szczelnosci catego przewodu
- Swiadectwa jakoéci wydane przez dostawcéw materiatéw
- Swiadectwa zgodnoéci
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- Inwentaryzacja geodezyjna przewoddéw i obiektéw na planach sytuacyjnych wykonana przez uprawniong
jednostke geodezyjna.

Przy odbiorze koricowym nalezy sprawdzic:

- Zgodnos¢ wykonania z Dokumentacjg Projektowg oraz ewentualnymi zapisami w Dzienniku Budowy
- Protokoty z odbioréw czesciowych i realizacje postanowien dotyczacych usuniecia usterek

- Aktualnos¢ Dokumentacji Projektowej, czy wprowadzono wszystkie zmiany i uzupetnienia

- Protokoty badan szczelnosci catego przewodu

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena wykonania jednego metra przecisku/przewieru obejmuje:

- dostarczenie materiatow,

- zabezpieczenie urzadzen w wykopie i nad wykopem,

- wykonanie komory startowej i odbiorczej

- opuszczenie wiertnicy do wykopu,

- wykonanie przecisku i przecigganie rury przewodowej

- wykonanie przewiertu pilotazowego i przecigganie rury przewodowej

- przeprowadzenie niezbednych badan laboratoryjnych i pomiaréw wymaganych w STWiORB,
- wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej przebiegu przewodow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.U. nr 47/03 poz. 401).

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 1 pazdziernika

1993 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy eksploatacji, remontach i konserwacji sieci
kanalizacyjnych (Dz.U. nr 96/93 poz. 437).

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz. U. z 2003 r., nr 207, poz. 2016; z
pdzniejszymi zmianami),

Instrukcja techniczna GUGIK G-3 — Geodezyjna obstuga inwestycji.

Dz. U. nr 233 -1957. Ustawa z dn. 23.11.2002. o zmianie ustawy — Prawo Ochrony Srodowiska i ustawy —
Prawo Wodne.

Dz. U. nr 129 — 1108 Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 20.07.2002. w sprawie sposobu
realizacji obowigzkéw dostawcéw sciekdw przemystowych oraz warunkdédw wprowadzenia $ciekéw do
urzadzen kanalizacyjnych.

Dz. U. z dn. 20.06.2001. nr 62 Ustawa z dnia 27.06.2001. Prawo Ochrony Srodowiska.

Ksztatty i wymiary:

8.

PN-B-10736:1999 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodéw wodociggowych i  kanalizacyjnych.

Warunki techniczne wykonania.
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5.4.0. ODTWORZENIE NAWIERZCHNI

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robdt
zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z masy bitumicznej, kruszywa oraz kostki betonowej i kamiennej po
robotach montazowych i ziemnych zwigzanych z budowg sieci kanalizacji sanitarnej w Nowej Wsi Leborskiej,
Kebtowie Nowowiejskim i towcze

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja Techniczna, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na
celu wykonanie nawierzchni z kruszywa, ptyt betonowych, kostki kamiennej, trylinki, chodnikdw z kostki betonowej
oraz jezdni bitumiczne;.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreélenia podane w niniejszej Specyfikacji s zgodne z normg podstawowg PN-S-06102, normami
zwigzanymi, wytycznymi i okresleniami podanymi w S.0.0."Wymagania ogdlne".
Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny polegajgcy na odpowiednim zageszczeniu kruszywa o wiasciwie
dobranym uziarnieniu, przy wilgotnosci optymalne;j.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét i ich zgodnosé z ST i poleceniami Inzyniera.
Ogdlne wymagania dotyczgce robdét podano w S.0.0."Wymagania ogélne".

2. MATERIALY

Materiatem do wykonania nawierzchni z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie powinno by¢
kruszywo dowiezione lub z rozbidrki po uprzednim przesianiu z zanieczyszczen.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne, bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.
Do otworzenie nawierzchni chodnikdw stosowaé nalezy materiaty z rozbidrki. W przypadku uszkodzonych
elementdéw nalezy je wymienic¢ na nowe.
Do otworzenia jezdni asfaltowej nalezy stosowaé mieszanki mineralno-bitumiczne okreslone w PN-S-96025.
Potgczenie odtwarzanej nawierzchni asfaltowej z istniejgcy zabezpieczy¢ lepikiem asfaltowym.

2.1. Rodzaje stosowanych materiatéw

Do wykonania nawierzchni nalezy stosowaé:

- kruszywo tamane niesortowane o uziarnieniu #0-31,5 mm,

- kostke betonowa szarg gr. 8 cm,.

- ptyty IOMB z rozbidrki — nieuszkodzone,

- bruk kamienny z rozbidérki nieuszkodzony,

- ptyty drogowe betonowe nieuszkodzone z rozbiorki,

- dla podbudowy i jezdni asfaltowych stosowaé materiaty okreslone w projekcie wykonawczym,

2.2. Wymagania dla materiatow
2.2.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedtug PN-EN 933-1 powinna leze¢ miedzy krzywymi granicznymi
pol dobrego uziarnienia 1-2 podanymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na nawierchnie
wykonywane metod3 stabilizacji mechanicznej

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciggta i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gérnej krzywej granicznej uziarnienia na sgsiednich sitach. Wymiar najwiekszego ziarna kruszywa nie
moze przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy uktadanej jednorazowo.

Kruszywa powinny spetnia¢ wymagania okreslone w tablicy 2.

Tablica 2
L.p. Wyszczegolnienie wiasciwosci Wymagania Badania wedtug
1. Zawalrtosc ziarn mniejszych niz 0,075 o0d 2 do 10 PN-EN 933-1
mm, % (m/m)
2. rZ]?i\/vartosc nadziarna % (m/m), nie wiecej 5 PN-EN 933-1
3. Zéwal"tosc' Z|'a_1rn nieforemnych %(m/m), 35 PN-EN 933-4
nie wiecej niz
4, oZawartosc .zanlleczy.sz?zen organicznych, 1 PN-B-04481:1988
%(m/m), nie wiecej niz
5. Wskaznik piaskowy po pieciokrotnym
zageszczeniu metoda | lub Il wg PN-B- od 30do 70 PN-EN 933-8:2001
04481,%
6. Scieralno$¢ w bebnie Los Angeles:
a) scieralnos¢ catkowita po petnej liczbie 35
obrotéw, nie wiecej niz
b) scieralnos$¢ po 1/5 z petnej liczby
obrotéw, w stosunku do ubytku masy po 30 PN-B-06714-42
petnej liczbie obrotdéw, nie wiecej niz
7. Nasigkliwo$é, %(m/m), nie wiecej niz 3 PN-B-06714-18
8. Mrozoodpornosé, ubytek masy po 25
cyklach zamrazania,%(m/m), nie wiecej 5 PN-B-06714-19
niz
9. Zawartos$¢ zwigzkdéw siarki w przeliczeniu .
na SO3,%(m/m), nie wiecej niz 1 PN-EN 1744-1:2000
10. | Wskaznik nosnosci wno$ mieszanki
kruszywa,%, nie wiecej niz: 80 PN-5-06102
a) przy zageszczeniu 1s=1,00

2.3. Woda
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Do zwilzania kruszywa nalezy stosowac¢ wode wg PN-EN 1008:2004.
2.4. Masa bitumiczna

Do odtworzenie jezdni bitumicznej stosowa¢ mieszanki odpowiadajgce wymaganiom kategorii ruchu KR2.
2.5. Zrédta poboru materiatéw

Wszystkie  materiaty uzyte do budowy powinny pochodzi¢ ze irédet uzgodnionych
i zatwierdzonych przez Inzyniera. Nie pdzniej niz 14 dni przed rozpoczeciem robét, Wykonawca powinien dostarczy¢
Inzynierowi wyniki badan laboratoryjnych tgcznie z projektowang krzywa uziarnienia.

3. SPRZET

Dobor sprzetu pod wzgledem jakosci i ilosci powinien by¢ zgodny z opracowanym przez Wykonawce PZJ
zaakceptowanym przez Inzyniera.
Do wykonania nawierzchni z kruszyw tamanych stabilizowanych nalezy stosowac:
- mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanki kruszyw, wyposazone w urzadzenia dozujgce wode,
zapewniajgce wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej,
- srodki transportu,
- rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,
- walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania.
W miejscach trudno dostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, bijaki mechaniczne lub mate walce
wibracyjne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w S.0.0.,Wymagania ogdlne”.
4.2. Transport materiatow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Transport pozostatych materiatéw powinien odbywac sie zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1.Przygotowanie podtoza

Jezeli podtoze wykazuje jakiekolwiek wady, to powinny by¢ one usuniete wedtug zasad zaakceptowanych
przez Inzyniera.

5.2. Wytwarzanie mieszanki z kruszywa

Mieszanke kruszywa o uziarnieniu zgodnym z projektowang krzywa uziarnienia i wilgotnosci optymalnej
nalezy wytwarza¢ w mieszarkach stacjonarnych gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na
koniecznos¢ zapewnienia jednorodnosci materiatu nie dopuszcza sie do wytwarzania mieszanki przez mieszanie
poszczegdlnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce
wbudowania w sposob przeciwdziatajgcy segregacji i nadmiernemu wysychaniu.

5.3. Rozkfadanie mieszanki i zageszczanie

Mieszanke kruszywa nalezy rozktada¢ warstwa o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna grubosc po
zageszczeniu byta zgodna z gruboscia przed rozbiorkg. Uktadana warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona
z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy nastepnej warstwy moze
nastgpi¢ po odbiorze przez Inzyniera poprzednie;j.

Po koncowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystapi¢ do jej zageszczenia. Wilgotnos¢
mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalnej, okreslonej wg préby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda IlI). materiat nadmiernie zawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez
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mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno$é mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20 % jej wartosci
mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong iloscig wody i réwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnos¢
mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10 % jej wartosci, mieszanke nalezy osuszyc.

Jakiekolwiek nieréwnosci lub zagtebienia powstate w czasie zageszczenia powinny by¢ wyrdownane przez
spulchnianie warstwy kruszywa i dodanie lub usuniecie materiatu az do otrzymania réwnej powierzchni.
Zageszczanie powinno postepowac stopniowo od zewnetrznej do wewnetrznej krawedzi jezdni. Wskaznik
zageszczenia wg BN-77/8931-12 powinien odpowiadad przyjetemu poziomowi wskaznika nosnosci wg tablicy 4.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robdét Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw na reprezentatywnych
prébkach. Badania te powinny obejmowac wszystkie wtasciwosci okreslone w Tablicy 2, a wyniki nalezy przedstawic
Inzynierowi do zaakceptowania.

6.2. Badania w czasie budowy
Rodzaj i czestotliwos¢ badan kontrolnych ustali Inzynier.

6.2.1. Badania wiasciwosci mieszanki

Uziarnienie mieszanki i zawartos$¢ zanieczyszczen obcych nalezy sprawdza¢ na prébkach pobranych w
sposdb losowy z roztozonej warstwy przed jej zageszczeniem. Badania petne kruszywa obejmujace ocene
wszystkich wtasciwosci powinny byé przeprowadzone przez Wykonawce w przypadku zmiany zrédta poboru
materiatdw w czasie robot i w innych przypadkach okreslonych przez Inspektora nadzoru.

6.2.2. Wilgotno$¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadac wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug préoby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 (metoda Il), z tolerancjg +10% -20 %.

Wilgotnos¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.

6.2.3. Zageszczenie

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywac sie az do osiggniecia wymaganego wskaznika zageszczenia.

Zageszczenie nalezy sprawdza¢ wedtug BN-77/8931-12. W przypadku, gdy przeprowadzenie badania jest
niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen
ptytowych, wg BN-64/8931-02 i wedtug zalecen Inzyniera.

Zageszczenie nalezy uznaé za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modutu E2 do pierwotnego modutu
odksztatcenia E1 jest nie wiekszy od 2,2 dla kazdej warstwy.

LAY
1

6.2.4. WHasciwosci kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmowacd ocene wszystkich wtasciwosci okreslonych w tab. 2.

6.3. Badania i pomiary wykonanej nawierzchni.
6.3.1. Grubo$¢ warstwy
Grubos$¢ warstwy nalezy mierzy¢ po jej zageszczeniu.
Dopuszczalne odchytki od grubosci przed rozbiorkg nie powinny przekracza¢ £10%.
6.3.2. Rownos¢
Nieréwnosci nie powinny przekracza¢ 10 mm.
6.3.3. Spadki poprzeczne
Dopuszczalne réznice w stosunku do wartosci przed rozbidrka nie powinny przekracza¢ wiecej niz £ 0,5 %.
6.3.4. Rzedne wysokosciowe

Roéznice pomiedzy rzednymi wykonanej nawierzchni a rzednymi przed rozbidrka nie powinny przekracza¢
+lcmi-2cm.
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6.3.5. Szerokos¢
Szeroko$¢é powinna by¢ réwna z szerokoscig rozebranej nawierzchni.

6.3.6. No$nos¢
- modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 3,
- ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 3.

Tablica 3. Cechy nawierzchni

Wskaznik Maksymalne Minimalny modut
zageszczenia Is nie | dopuszczalne ugie-cie odksztatcenia mierzony ptytg o Wymagany
mniejszy niz sprezyste (mm) pod srednicy 30 cm (MPa) stosunek
kotem o nacisku ME2 : ME1
50 kN /40 kN/ pierwotny ME1 wtérny ME2
1,00 1,40 /1,25 80 140 <2,2

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni

6.4.1. Niewtasciwe cechy geometryczne

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujg wieksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6.3 powinny by¢
naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do gtebokosci co najmniej 10cm., wyrédwnane i powtdrnie
zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokos¢ jest mniejsza od szeroko$ci wymaganej i nie zapewnia podparcia warstwom wyzej lezgcym,
to Wykonawca powinien na wtasny koszt usung¢ wade poprzez dotozenie materiatu i powtdrne zageszczenie.

6.4.2. Niewtasciwa grubos¢

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe.
Powierzchnie powinny byé naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednig gtebokos¢,
zgodnie z decyzjq Inzyniera, uzupetnione nowym materiatem o odpowiednich wtasciwosciach, wyréwnane i
ponownie zageszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastgpi ponowny pomiar i ocena
grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt wykonawcy.

6.4.3. Niewtasciwa nosnos¢

Jezeli nosnosé bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbedne do
zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robdt poniesie Wykonawca tylko wtedy, gdy zanizenie nosnosci wynikto z
niewtasciwego wykonania robét przez Wykonawce.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowg jest (m2) nawierzchni.
8. ODBIOR ROBOT

Roboty wymienione w ST podlegajg zasadom odbioru robdt zanikajgcych. Odbidér nawierzchni powinien
by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych napraw wadliwie wykonanej warstwy bez
hamowania postepu robét. Roboty poprawkowe Wykonawca przeprowadzi na wtasny koszt w terminie i zakresie
ustalonym z Inzynierem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptaci sie za m2 wykonanej i odebranej nawierzchni wg ceny jednostkowej dla danej grubosci.
Cena jednostkowa dla wykonanej nawierzchni obejmuje:
- prace pomiarowe roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robét,
- sprawdzenie i ewentualna naprawa podtoza,
- zakup materiatow,
- przeprowadzenie badan materiatéw i opracowanie sktadu mieszanki,
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.

w

ul

14.
15.
16.
17.

10

przygotowanie mieszanki zgodnie z recepturg,

dostarczenie mieszanki na budowe,

roztozenie mieszanki,

zageszczenie roztozonej mieszanki,

przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w ST,
utrzymanie nawierzchni w czasie robot,

1. Normy

. PN-B-06714/00
. PN-B-06714-12

. PN-B-06714-13
. PN-EN 933-1:2000

. PN-EN 933-4:2001

. PN-B-06714-17
. PN-B-06714-19
. PN-EN-1744-1:2000
. PN-B-06714-42

. PN-B-11112

. PN-5-06102

. PN-B-04481:1988
. BN-64/8931-02

BN-68/8931-04
BN-70/8931-06
BN-77/8931-12
PN-EN 933-8:2001

.2. Inne dokumenty

Kruszywa mineralne. Badania. Postanowienia ogdlne.
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenia
obcych.

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawartosci pytéw mineralnych.

Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw. Oznaczanie sktaduziarnowego. Metoda
przesiewania

Badania geometrycznych witasciwosci kruszyw. Czes¢ 4: Oznaczanie ksztattu ziarn.
Wskaznik ksztattu

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie wilgotnosci.

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie mrozoodpornosci metoda bezposrednig.
Badania chemiczne. Wtasciwosci kruszyw

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie $cieralnosci w bebnie Los Angeles.

Kruszywo mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych.

Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.

Badania prébek gruntu.

Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podfoza
przez obcigzanie ptyta.

Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata.

Drogi samochodowe. Pomiar ugieé¢ podatnych ugieciomierzem belkowym.

Oznaczanie wskaznika zageszczania gruntu.

Oznaczenie wskaznika piaskowego

zawartosci zanieczyszczen

1. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych, IBDiM -Warszawa 1997
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