Instalacje elektryczne i sterowania — Kottownia@aa w budynku Szkoty Podstawowej nr 4
Psz6w, ul.Niepodlegkei 99

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | OBIORU ROBOT ELEKTRYCZNYCH

w zakresie

WEWNETRZNYCH INSTALACJI ELEKTRYCZNYCH
| STEROWANIA PRZY REMONCIE KOTLOWNI GAZOWEJ
W BUDYNKU SZKOLY PODSTAWOWEJ
W PSZOWIE PRZY ULICY NIEPODLEGLO SCI 99

INWESTOR

Miasto Pszéw
44-370 Psz6w, ul. Pszowska 534

Grupa: 45000000-7 Roboty budowlane
45300000-0 Roboty instalacyjne w budynkach
Klasa: 45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne
Kategoria robdét: 45311100-1 Roboty w zakresie okablowania elektrycznego

45311200-2 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
45317300-5 Elektryczne elektrycznych urzgdzen rozdzielczych
45315300-1 Instalacje zasilania elektrycznego

PP ,QPROJEKT” Radlin



Instalacje elektryczne i sterowania — Kottownia@aa w budynku Szkoty Podstawowej nr 4
Psz6w, ul.Niepodlegkei 99

SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST-00

Wymagania ogolne
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1. CZESC OGOLNA.

1.1. Nazwa zamoéwienia.
«nstalacje elektryczne i sterowania — remont ketido gazowe] w budynku Szkoty
Podstawowej nr 4 w Pszowie przy ulicy Niepodlggi®9”.

1.2. Przedmiot i zakres robot.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznep wymagania dotyce wykonania
i odbioru robdt elektrycznych przy remoncie katto gazowej w budynku Szkoty
Podstawowej nr 4 w Pszowie przy ulicy Niepodlégi®9.

ST-00 - WYMAGANIA OGOLNE
ST-01 - INSTALACJE ELEKTRYCZNE | STEROWANIA

Wszelkie roboty ujte w specyfikacji naley wykona w oparciu o aktualne oboygzujace normy
| przepisy, nawet @i w niniejszej specyfikacji nie zostaty przywotane

1.3. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna (ST) stanowi ¢&z Dokumentow Przetargowych
i Kontraktowych, nalgy ja stosowd przy zlecaniu i realizacji robot wyszczegomych
w podpunkcie 1.2.

1.4. Ogdlne wymagania dotyege robdt, informacje o terenie budowy.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kdach wykonania oraz za ich zgodo
z dokumentagj projektows, specyfikacj techniczmg i poleceniami inspektora nadzoru.

1.4.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiagcy, w terminie umownym przeka Wykonawcy teren budowy wraz
z wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi imadistracyjnymi, przekze dziennik
budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowedwa komplety specyfikacji
technicznej.

1.4.2. Dokumentacja projektowa.

Dokumentacja projektowa e¢bizie zawierd nizej wymieniore rysunki, obliczenia
I dokumenty:
1.4.2.1. Wykaz Dokumentacji Projektowej zamiesnegov Dokumentach Przetargowych

- specyfikags technicza,

- przedmiary robat,

- opisy techniczne,

- podstawowe rysunki.
1.4.2.2. Wykaz Dokumentacji Projektowej, ktéra aost przekazana Wykonawcy po
przyznaniu kontraktu. Wykonawca otrzyma od Zamawego dwa egzemplarze kompletnej
Dokumentacji Projektowe;j.
1.4.2.2. Wykaz Dokumentacji Projektowej, kidWykonawca opracuje we wilasnym zakresie
w ramach ceny kontraktowej:

- projekt organizacji i harmonogram robot,

- wybor materiatéw,

- zakres | metodykprzeprowadzania préb i bada

PP ,QPROJEKT” Radlin 4



Instalacje elektryczne i sterowania — Kottownia@aa w budynku Szkoty Podstawowej nr 4
Psz6w, ul.Niepodlegkei 99

1.4.3. Zgodnd¢ robot z Dokumentaci Projektowg i ST.

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Technicznaz ododatkowe dokumenty
przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru wignozes¢ kontraktu, a wymagania
wyszczegolnione w cliby jednym z nich & obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte
byty w catej dokumentacji.

Wykonawca nie mze wykorzystywa btedoéw lub opuszczew Dokumentach Kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiad@milnspektora nadzoru, ktéry dokona
odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozb@ci opis wymiarow waniejszy jest od
odczytu ze skali rysunkow. Wszystkie roboty i dostane materialy dula zgodne
z Dokumentag Projektows i ST. Dane okrdone w Dokumentacji Projektowej i w STedy
uwazane za wartei docelowe, od ktérych dopuszczalneagichylenia w ramach okdlenego
przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i wyrobéwism by¢ jednorodne i wykazywabliska
zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpogrzekraczéa
dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w peini zgodne z DokumentacProjektova
lub ST, i wplynie to na niezadowadap jakos¢ elementu zamowienia, to takie materiabydd
niezwtocznie zagpione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy

1.4.4. Zabezpieczenie terenu budowy.

Wykonawca jest zobowzany do zorganizowania, zabezpieczenia placu budowy
w okresie realizacji kontraktu zado zaka@czenia i odbioru ostatecznego robdét. Koszt
zabezpieczenia terenu budowy nie podlegalotj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony
w cere kontraktu.
Wykonawca dostarczy, zainstalujeddzie utrzymywa tymczasowe zabezpieczenia nigdite
do ochrony rob6t oraz wygodyytkownika.

1.4.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowrek zna i stosowé& w czasie prowadzenia robét wszelkie
przepisy dotycazce ochrony srodowiska naturalnego. W okresie wykonywania robot
instalacyjnych Wykonawcacehzie podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu
stosowanie gido przepisow i norm dotygezych ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu
budowy oraz bdzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub wiasrioi uzytkownika,

a wynikapcych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢pastivie jego sposobu
dziatania.
Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:

- lokalizacg magazynow,

- srodki ostra@naosci | zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczenie powietrza pytami i gazami,

- mozliwoscig powstania pzaru.

1.4.6. Ochrona przeciwpaarowa.

Wykonawca bdzie przestrzedga przepiséw ochrony przeciwpaeniowej. Bdzie
utrzymywa& sprawny Sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy na
terenie budowy i magazynach. Materialy fatwopalrelabsktadowane w sposob zgodny z
odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przedeggpesh 0sob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamarem wywotanym jako
rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wydway.

1.4.7. Ochrona wtasnéci publicznej i prywatnej.
Wykonawca odpowiada za ochrgomstalacji i uradzen zlokalizowanych na terenie
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budowy. Wykonawca zapewni v§l@we oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyieim
instalacji i uradzea w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instald¢ykonawca bezzwitocznie powiadomi
Inspektora nadzoru i zainteresowanychytkownikdw oraz kdzie z nimi wspotpracowat,
dostarczajc wszelkiej pomocy potrzebnej przy wykonaniu naprawykonawca bdzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania ukzkua instalacji i uggdzen
wskazanych w dokumentach dostarczonych mu przea&epcego.

1.4.8 Bezpieczkstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadbie przestrzega przepisow dotycgeych
bezpieczéstwa i higieny pracy. W szczegokm Wykonawca ma obowzek zadbé aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpmigch, szkodliwych dla zdrowia oraz nie
spetniagcych odpowiednich wymaga sanitarnych. Wykonawca ¢tizie prowadzit roboty
elektryczne zgodnie z instrulgdpezpiecznej pracy przy wdzeniach elektrycznych.
Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggdzenia zabezpieczgje socjalne oraz
sprzt i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieadmdwa publicznego. Uznaje ¢size wszelkie koszty zwrane
z wypetnieniem wymaga okreslonych powyej nie podlegaj odrebne] zaptacie i $
uwzglkdnione w cenie kontraktu.

1.4.9 Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrenrobot i za wszelkie materiaty i
urzadzenia uywane do robét od daty rozpacia do daty wydania potwierdzenia zakmenia
przez Inspektora nadzoru. — ostatecznego odbioru.

1.4.10 Rownowanosé norm i zbiorow przepiséw prawnych.

Gdziekolwiek w kontrakcie powotane &onkretne normy lub przepisy, ktére spetnia
majg materiaty, wyposzenie, spret i inne dostarczone towary, oraz wykonane i zbadaboty,
beda obowhzywa postanowienia najnowszego wydania Iub poprawioneggdania
powotanych norm i przepisow, o ile w kontrakcie p@stanowiono inaczej.

R&znice pom¢dzy powotanymi normami, a ich proponowanymi zamikami musa byc¢
doktadnie opisane przez Wykonawd przedi@one co najmniej na 28 dni przed glat
oczekiwanego przez Wykonagazatwierdzenia ich przez Inspektora nadzoru. W ppediu,
kiedy zaproponowane zmiany nie zapewpiapsadniczo réwnego lub ws§zego poziomu
wykonania, Wykonawca zastosuje do norm powotanych w dokumentach.

1.5. Nazwy i kody dla zakresu robot elektrycznych.
Zakres przedmiotu niniejsze] specyfikacji teclkniy obejmuje nagpujace nazwy i
kody:
45000000-7 Roboty budowlane
45300000-0 Roboty instalacyjne w budynkach
45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne
45311100-1 Roboty w zakresie okablowania elekirggo
45311200-2 Roboty w zakresie instalacji elektnych
45317300-5 Elektryczne elektrycznychgazen rozdzielczych
45315300-1 Instalacje zasilania elektrycznego
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1.6. Okreslenia podstawowe, definicje.

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji technicz{§T) @ zgodne z okrdeniami
podanymi poriej:

Specyfikacja techniczna - dokument zawigrgj zesp6t cech wymaganych dla procesu
wytwarzania lub dla samego wyrobu, w zakresie patedw technicznych, jakoi, wymogow
bezpieczéstwa, wielkdci charakterystycznych a tak co do nazewnictwa, symboliki, znakéw
charakterystycznych sposobow oznaczania, metodhbguéab oraz odbioréw i rozlicze
Aprobata techniczna - dokument stwierdegj przydatné¢ dane wyrobu do okswnego
obszaru zastosowania. Zawiera ustalenia technizm® wymaga podstawowych wyrobu oraz
metodyle bada dla potwierdzenia tych wymaga

Deklaracja zgodni@i - dokument w formie dwiadczenia wydany przez producenta,
stwierdzagcy zgodnéc z kryteriami okrélonymi odpowiednimi aktami prawnymi, normami,
przepisami, wymogami lub specyfikad¢gchniczg dla danego materiatu lub wyrobu.

Certyfikat zgodnéci - dokument wydany przez upowaong jednostk badajca (certyfikujaca),
stwierdzagcy zgodnéc¢ z kryteriami okrélonymi odpowiednimi aktami prawnymi, normami,
przepisami, wymogami lub specyfikad¢gchniczrg dla badanego materiatu lub wyrobu.

Czs$¢ czynna - przewod lub inny element przewgmyz wchodzacy w skiad instalacji
elektrycznej lub urgdzenia, ktéry w warunkach normalnej pracy instaletgktrycznej mae
by¢ pod napgciem a nie spetnia funkcji przewodu ochronnegodmady ochronne PE i PEN
nie g czgscig czynry).

Polczenia wyrdwnawcze - elektryczne gaitenie cgsci przewodzacych dosgpnych lub obcych
w celu wyrGéwnania potencjatu.

Kable i przewody - materialy stgce do dostarczania energii elektrycznej, sygnatovpulséw
elektrycznych w wybrane miejsce.

Osprz:t instalacyjny do kabli i przewoddw - zespot maa&w dodatkowych, stosowanych przy
ukladaniu przewoddéw, utlatwiggy ich monta oraz dotarcie w przypadku awarii,
zabezpieczagy przed uszkodzeniami, wytyczay trasy cagow rownolegtych przewodow itp.
Grupy materiatow stanowgych osprzt instalacyjny do kabli i przewodéw:

- przepusty kablowe i ostony kradzi,

- drabinki instalacyjne,

- koryta i korytka instalacyjne,

- kanaly i listwy instalacyjne,

- rury instalacyjne,

- kanaty podtogowe,

- systemy mocuge,

- puszki elektroinstalacyjne,

- koncéwki kablowe, zaciski i konektory,

- pozostaly ospkt (oznaczniki przewodow, linki rsae i systemy naggowe, diawice, zfczki

I szyny, zaciski ochronne itp.).

Urzadzenia elektryczne - wszelkie gdzenia i elementy instalacji elektrycznej przezoaez
do wytwarzania, przeksztatcania, przesytania, riaddzub wykorzystania energii elektrycznej.
Odbiorniki energii elektrycznej - ugdzenia przeznaczone do przetwarzania energii gleej
w inng forme energii §wiatto, ciepto, energimechaniczaitp.).

Klasa ochronnéci - umowne oznaczenie, oklajace maliwosci ochronne urgdzenia,
ze wzgbkdu na jego cechy budowy, przy begpanim dotyku.

Oprawa @wietleniowa (_elektryczna ) - kompletne sdzenie stagce do przymocowania
i pofaczenia z instalagjelektryczm jednego lub kilkuzrodet swiatta, ochronyzrodet swiatta
przed wplywami zewgtrznymi i ochronysrodowiska przed szkodliwym dziataniemmodta
Swiatta a tale do uzyskania odpowiednich parametréwietinych ( bryta
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fotometryczna, iluminacja ), utatwia wi@we umiejscowienie i bezpieczrnwymiare zrodet
Swiatta, tworzy estetyczne formy wymagane dla danégmu pomieszczenia. Elementami
dodatkowymi g ostony lub elementy ukierunkowania6det swiatta w formie : klosza,
odbhgnika, rastra, alzaru.

Stopier ochrony IP - okrdona w PN-EN 60529:2003, umowna miara ochrony piatgkiem
elementéw instalacji elektrycznej oraz przed prataltiem si ciat statych, wnikaniem cieczy
(szczegOllnie wody) i gazéw, a kiG@apewnia odpowiednia obudowa.

Obwdd instalacji elektrycznej - zespét elementowapgronych pérednio lub bezpoednio
ze zrodiem energii elektrycznej za pomoahronionego przed przgeniem wspoélnym
zabezpieczeniem, kompletu odpowiednio gppbnych przewoddéw elektrycznych. W skiad
obwodu elektrycznego wchoglprzewody pod napeciem, przewody ochronne oraz wszelkie
urzadzenia zmieniace parametry elektryczne obwodu, rozdzielcze, wieicze |
sygnalizacyjne, zwgzane z danym punktem zasilania w eng(gabezpieczeniem).
Przygotowanie podi@a - zespot czynrk@i wykonywanych przed zamocowaniem o0sfuz
instalacyjnego, uegzenia elektrycznego, odbiornika energii elektrggzruktadaniem kabli
i przewodow majcy na celu zapewnienie mavosci ich zamocowania zgodnie z
dokumentag.

Do prac przygotowawczych tu zaliczg sastpujace grupy czynniei:

- Wiercenie i przebijanie otworow przelotowych epizelotowych,

- Kucie bruzd i wek,

- Osadzanie kotkéw w podia, w tym ich wstrzeliwanie,

- Montazu uchwytéw do rur i przewodow,

- Montaz konstrukcji wsporczych do korytek, drabinek, itstf wiagzkowych,

szynoprzewodow,

- Montaz korytek, drabinek, listew i rur instalacyjnych,

- Oczyszczenie podia - przygotowanie do klejenia.

1.7. Ogdlne wymagania dotycgce robot.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za ich
zgodnd¢ z dokumentagj projektows, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

2. MATERIALY | WYROBY.

2.1.Zr6dta uzyskiwania materiatow i wyrobow.

Wszystkie materialy i wyroby stosowane przy wykeayiu robét elektrycznych musgz
by¢ nowe i nieaywane. Wszystkie materiatyzyte do wykonania zamowienia muysby¢
gatunku |. Materiaty mugzby¢ w gatunkach na bigco produkowanych i odpowiaélaormom
I przepisom wymienionym w specyfikacji oraz ichmajyszym wersjom tu nie wymienionym.
Wykonawca nie zhy zamoOwié na materialy i wyroby w jakiejkolwiek firmie bez
wczesniejszego uzyskania zgody Inspektora nadzoru w rakresie. Wykonawca przedstawi
odpowiednieswiadectwa, w tym certyfikaty dopuszczeg¢ do stosowania w budownictwie, do
zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru. Wykonawodap Inspektorowi nadzoru nagw
producentéw, od ktérych proponuje zakupmateriaty, surowce czy uwdzenia. Lista
materiatdw, wyrobdéw i urdzen dla ktérych konieczna jest identyfikacja produeentusi by
zaakceptowana przez Inspektora nadzoru.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia badev celu udokumentowaniae materiaty
uzyskane z dopuszczonegmdta w sposob golty spetniaj wymagania ST w czasie peogti
robét. W przypadku, gdy Wykonawcadzie pragpt dokon& zmian dostawcy materiatow
w stosunku do listy, winien wéwczas powiadéminspektora nadzoru o sugerowanych
zmianach, uzyskajego akceptagjoraz powinien pokry dodatkowy koszt tego rodzaju zmian,
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wynikty po stronie Inspektora nadzoru w rezultaclewprowadzenia.
2.2. Materialy nie odpowiadgje wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom jakwiowym zostan przez Wykonawg
wywiezione z terenu budowyatl> ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru.
Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduipic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, iczsk z jego nie przyjciem i nie zaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane mateido czasu gdy dala one
potrzebne do robdt, byly zabezpieczone przed zayszczeniem, zachowaly swojakaosé
i wkasciwos¢ do robot i byty dospne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsce czasowego sktadowania materiatopdab zlokalizowane w olgbie terenu budowy,
w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow.

Jeli Dokumentacja Projektowa Iub ST przewigluymaozliwo$¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych rattot Wykonawca powiadomi Inspektora
nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodmpajieriatu. Wybrany i zaakceptowany
rodzaj materiatu nie mm by¢ pazniej zmieniony bez zgody Inspektora nadzoru.

2.5. Terminy dostaw.

Wykonawca zadba o to, aby dostawa catego matdndaizharmonizowana z pepem
robét i zamowiona z wyprzedzeniem, gwaragiyin terminowe zakiczenie robot. Dostawcy
materiatdw kda odpowiedzialni przed Wykonawc a ich dostawy majspetnig wszystkie
wiasciwe wytyczne.

3. SPRZT.

3.1. Ogolne zasady eksploatacji spetu.

Wszystkie urgdzenia stosowane przy wykonywaniu robot muday¢ sprawne.
Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego sptui, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonanych robot. Spez uzywany do robot powinien kiy
zgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgédem typow i iléci wskazaniom
zawartym w ST, programie zapewnienia jgko lub projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie roboét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST | wskazanialetspektora nadzoru w terminie
przewidzianym umowa.

Sprzt bedacy whlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma Byutrzymany
w dobrym stanie i gotowsi do pracy. Bdzie spetniat normy ochron§rodowiska i przepisy
dotyczce jego uytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoopie dokumentéw
potwierdzagcych dopuszczenie sptm do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidupozliwo$¢é wariantowego gycia sprztu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomipkidora nadzoru o swoim zamiarze
wyboru i uzyska jego akceptacjprzed uwyciem sprztu. Wybrany sprat, po akceptacji
Inspektora nadzoru, nie m® by p&zniej zmieniony bez jego zgody.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu.
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Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiétodkéw transportu, ktére
nie wplyrg niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wikaiwosci przewaonych
materiatow.

Liczba srodkéw transportu dulzie zapewni@ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazanidmspektora nadzoru w terminie
przewidzianym w umowie.

4.2. Wymagania dotycgce przewozu po drogach publicznych.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydsb spetnid# wymagania dotycce
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopudmgzh obcizen na osie i innych
parametréw technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragaidnie z umow oraz za jaké
zastosowanych materialéw i wykonanych robo6t, zazghdndé¢ z Dokumentagj Projektove,
wymaganiami ST, programem zapewnienia f@koprojektu organizacji robot oraz poleceniami
Inspektora nadzoru.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementdbot
beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentachowy, Dokumentacji
Projektowej i ST, a tate w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora nadzoru dotyaz realizacji robot ¢ra wykonywane przez Wykonawc
nie p&niej niz w czasie przez niego wytyczonym, pod admp wstrzymania robot. Skutki
finansowe  z tytutu wstrzymania robét w taldgfuacji ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT.

6.1. Program zapewnienia jakéci.

Do obowizkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania
przez Inspektora nadzoru program zapewnienias@kev ktorym przedstawi on zamierzony
sposob wykonania robét zgodnie z Dokument&epjektovy.

Program zapewnienia jakm powinien zawier&

- organizacgj wykonania robét, w tym termin i sposob prowadzenlzot,

- organizacja ruchu na budowie,

- plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i pgptowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jaka terminowa¢ robot,

- system proponowanej kontroli i sterowania jak®wykonywanych robat,

- wyposaenie w spret i urzadzenia do pomiaréw i kontroli,

- sposéb i procedaibada prowadzonych podczas dostaw materiatdw i wykonyavan
poszczegoblnych elementow robot.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot.

Celem kontroli rob6t édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiggng¢ zatazong jakos¢ robot.
Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatdw oraz rob6t zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodniez wymaganiami zawartymi
w Dokumentacji Projektowej i ST.
Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwosci s3 okreslone w ST. W
przypadku gdy nie zostaly one tam aclkoee, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontjedit
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konieczny, aby zapewhivykonanie robot zgodnie z umaw

Inspektor nadzoru dolzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocagnieciach dotyczcych uradzen, sprztu, pracy personelu lub metod badawczychelie
niedociagniecia te lgdg tak powane, ze mog wptynag¢ ujemnie na wynik bada Inspektor
nadzoru natychmiast wstrzymayeie do robo6t materiatdw i dopci je do wytku dopiero
wtedy, gdy niedoagniecia Wykonawcy zostanusunéte i stwierdzona zostanie odpowiednia
jakos¢ tych materiatdw. Wszystkie koszty zwane z organizowaniem i prowadzeniem lbada
materiatow i robot ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek.

Prébki keda pobierane losowo. Zalecae sstosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadziee wszystkie jednostkowe elementy produkcji moigyc
Z jednakowym prawdopodoliistwvem wytypowane do batla

6.4. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiaryedls przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa
maozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakeepte przez Inspektora nadzoru.
Przed przysipieniem do pomiaréw lub baflawykonawca powiadomi Inspektora nadzoru
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru i bad&o wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pmie wyniki do akceptacji Inspektorowi nadzoru.

6.5. Raporty z bada.

Wykonawca bdzie przekazywa Inspektorowi nadzoru kopie raportow z wynikami
bada jak najszybciej, nie piiej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia
jakaosci.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzacdiug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przegazaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru.

Do celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, Inspektor nadzoru jest uprawgiodo
dokonywania kontroli, pobierania probek i badaniatenatow u zrodia ich wytwarzania,
I zapewniona mudualzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony \Wgkay.

6.7. Certyfikaty i deklaracje.
Inspektor nadzoru nie dopyci¢ do wycia tylko te wyroby i materiaty, ktére:
1. Posiadaj certyfikat na znak bezpiearmwa wykazujcy, ze zapewniono zgodsé z
kryteriami technicznymi ok&onymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiasciwych przepisow i dokumentéw technicznych,
2. Posiadaj deklarac zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:
- Polskg Normg lub
- aprobad technicza w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowionolsRiej
Normy, jezeli nie g objete certyfikacy okreslong w pkt. 1, i ktore spetnigjwymogi ST.
W przypadku materiatdw, dla ktérych w/w dokumentyveymagane przez ST, k@da partia
dostarczona do robotethzie posiada te dokumenty, okétajace w sposéb jednoznaczny jej
cechy.
Produkty przemystowe musgzosiada w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami batlavykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych bad®da
dostarczone przez Wykonagvinspektorowi nadzoru.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaych wymagé beda odrzucone.
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6.8. Dokumenty budowy.

1. Rejestr obmiaréw — stanowi dokument pozwahajna rozliczenie faktycznego pegt
kazdego z elementow robdt. Obmiary wykonanych robaeprowadza giw sposob eigty
w jednostkach przgtych w przedmiarze i wpisujeesdo Rejestru obmiardw.
2. Dokumenty laboratoryjne — dzienniki laboratogjjmeklaracje zgodidoi lub certyfikaty
zgodndci materiatdbw, orzeczenia o jad@ materiatdbw i kontrolne wyniki bada
Wykonawcy lgda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewa jakaci.
Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robat.
3. Pozostate dokumenty budowy — do dokumentéow bydaalicza s¢, oprécz
wymienionych w pkt 1-3 nagbujace dokumenty:

- pozwolenie na realizacgadania budowlanego,

- protokoty przekazania terenu budowy,

- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,

- protokoty odbioru robat,

- protokoty z narad i ustale

- korespondengjna budowie.

6.9. Przechowywanie dokumentoéw budowy.
Dokumenty budowy dxlg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpoweed
zabezpieczonym.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robat.

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie
z Dokumentagj Projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w przedmiarze.
Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powmaiéniu Inspektora nadzoru
0 zakresie obmierzanych robo6t i terminie obmiaaunajmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru lgdg wpisane do rejestru obmiarow. Jakikolwiekadbtlub przeoczenie
(opuszczenie) w ikxi robo6t podanych w kosztorysie ofertowym lub gdiidziej w ST nie
zwalnia wykonawcy od obowzku ukmczenia wszystkich robot. Bdne dane zostgn
poprawione wg ustale Inspektora nadzoru na $piie. Obmiar gotowych roboét edzie
przeprowadzony z €staiciag wymagag do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub
w innym czasie oki&onym w umowie.

7.2. Zasady okrdlania ilosci rob6t i materiatow.

Zasady okréania ilosci rob6t podanegsw odpowiednich ST i KNR-ach oraz KNNR-
ach.
Jednostki obmiaru powinny by zgodne z jednostkami oktenymi w Dokumentacii
Projektowej i kosztorysowej.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy.

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétliah
zaakceptowane przez Inspektora nadzoruadhenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone
przez Wykonawe Jeeli urzdzenia te lub sper wymagay bada atestacyjnych, to
Wykonawca bdzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dala przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania robot.
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8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Rodzaje odbioréw robdt.
W zalenosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym odbiorom:
- odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajicych zakryciu,
- odbiorowi czsciowemu,
- odbiorowi ostatecznemu (koowemu),
- odbiorowi pogwrancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu.

Odbior robét zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie
wykonywanych robo6t oraz if@i tych robot, ktdére w dalszym procesie realizagiegap
zakryciu.

Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdoviajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek, bez haarma ogolnego pogbu robot. Odbioru
tego dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowa¢ danej czsci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dceemizika budowy

i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzorubi® kxdzie przeprowadzony
niezwiocznie, nie piniej jednak ni w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora radz

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstalsleumentéw
zawierajcych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powmia
w konfrontacji z DokumentagjProjektows, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy.

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru
czesciowego robdt dokonuje gidla zakresu rob6t ok§lwnego w dokumentach umownych wg
zasad i jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbitmkonuje Inspektor nadzoru.

8.4. Odbiodr koncowy.
8.4.1. Zasady odbioru koowego robdét.

Odbior kacowy robot polega na finalnej ocenie rzeczywisteggkonania robot
w odniesieniu do zakresu (fic)oraz jakdci. Catkowite zakaczenie robot oraz gotow®
do odbioru kacowego kdzie stwierdzona przez Wykonagvavpisem do dziennika budowy
Z bezzwtocznym powiadomieniem ndrpie o tym fakcie Inspektora nadzoru..
Odbiér karcowy robot nagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru Zakenia robot i przycia dokumentow, o ktorych
mowa w punkcie 8.4.2.
Odbioru kaicowego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zaajgeeigo W obecrii
Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbigeajroboty dokona ich oceny jalaowej na
podstawie przedimnych dokumentow, wynikdw bafiai pomiarOw, ocenie wizualnej oraz
zgodndci wykonania robot z DokumentadpProjektove i ST.
W toku odbioru kacowego robot, komisja zapozng girealizacj ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikapych i ulegajcych zakryciu oraz odbiorow exiowych, zwtaszcza
w zakresie wykonania robot uzupetaajch i robot poprawkowych.
W przypadku nie wykonania wyznaczonych robot popi@mych lub robdt uzupetniggych
w poszczegolnych elementach, komisja przerwie swpygndgci i ustali nowy termin odbioru
koncowego. W przypadku stwierdzenia przez komisje jakaé wykonywanych roboét
w poszczegolnych asortymentach nieznacznie odlmdgamymaganej DokumentacProjektovy
I ST z uwzgtdnieniem tolerancji i nie ma whkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu,
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komisja oceni pomniejszarwartas¢ wykonywanych robét w stosiku do wymaga przyjetych
w dokumentach umowy.
8.4.2. Dokumenty do odbioru kocowego.

Podstawowym dokumentem jest protokét odbioruidaavego robot, spogdzony wg
wzoru ustalonego przez Zamawieggo. Do odbioru kicowego Wykonawca jest zobazany
przygotowa& nastpujace dokumenty:

- Dokumentagj powykonawca, tj. dokumentagj budowy z naniesionymi zmianami

dokonanymi w toku wykonania robot.

- Dziennik budowy i rejestr obmiarow.

- Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baflazgodne z ST i programem zapewnienia

jakosci.

- Deklaracje zgodnwi lub certyfikaty zgodngci wbudowanych materiatéw, certyfikaty

na znak bezpiecastwa zgodnie z ST i programem zapewnieniajako

- Rysunki (dokumentacja) na wykonanie robét towsezgych oraz protokoty odbioru

i przekazania tych rob6t wdeicielom urzdzen.

W przypadku, gdy wedtug komisji, roboty pod wadgm przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru keowego, komisja w porozumieniu z Wykonawevyznaczy
ponowny termin odbioru kaowego robét. Wszystkie zadzone przez komisj roboty
poprawkowe lub uzupeinigge zostam zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawego.
Termin wykonania robo6t poprawkowych i uzupetagich wyznaczy komisja i stwierdzi ich
wykonanie.

8.5. Odbidr ostateczny.

Odbior ostateczny polega na ocenie wykonanychtratazanych z usugciem wad,
ktore ujawng si¢ w okresie gwarancyjnym gkojmi.
Odbior ostateczny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekwwzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,0dbidoh&kowy robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Zasady ogodlne.

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaza jednost&
obmiaru, ustalon dla danej pozycji przedmiaru. Dla pozycji przedmiaych wycenionych
ryczattowo, podstagvptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagver danej pozyciji
przedmiaru.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji praedowej lzdzie uwzgédniac wszystkie

czynnaci, wymagania i badania sktadeg¢ s¢ na jej wykonanie, ok&one dla tej roboty w ST
i w Dokumentacji Projektowej.

Podstaw zaptaty czsciowej jest zakres robot wykonany w migsi lub w innym ustalonym
Z Inspektorem nadzoru przedziale czasowym. Do egngstkowych nie natg wliczat podatku

VAT.

Ostateczny sposoéb rozliczenia peday Zamawiggcym i Wykonaw@g zostanie okrdony

W umowie.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogoélne ST.

Koszt dostosowaniaeiwymaga warunkow umowy i wymagaogolnych zawartych w
ST obejmuje wszystkie warunki okiene w w/w dokumentach, a nie wyszczegollion
w przedmiarze.

9.3. Odjazdy, przejazdy o organizacja ruchu.
Koszt objazdow, przejazdéw i organizacji ruchu geinVykonawca.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE.
10.1. Dokumentacja projektowa.

1. Projekt wewntrznych instalacji elektrycznych przy remoncie kethi gazowej w
budynku Szkoly Podstawowej nr 4 w Pszowie przy yulMiepodlegtéci 99 opracowania
Pracowni Projektowej ,,QProjekt” z Radlina, ul.Korkan126A.

10.2. Ustawy.
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo budowlane (Dz. Dz.U.2016.290;
Dz.U.2016.961; Dz.U.2016.1250; Dz.U.2016.1165; D2016.2255).
2. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. - o wyrobach budowlanych
(Dz.U.2014.883+nowela).
3. Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. - o ochronie @vzgozarowej (jednolity tekst Dz.
U.z 2017 r. poz. 736).
4. Ustawa z dnia 21 grudnia 20004 r. - o dozorze tezhgm (Dz. U. 2017.0.1040).
5. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. - Prawo ochrénaglowiska (Dz. U. 2017 poz.519).
6. Ustawa z dnia 21.03.1985r. o drogach publicznych. (. Z 2000r. Nr 71 poz. 838
z p&niejszymi zmianami).

10.3. Rozporadzenia.
1. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 200. - w sprawie

systemow oceny zgodem wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczania
znakowaniem CE (Dz. U. Nr 209, poz. 1779).

2. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 200. - w sprawie
okreslenia polskich jednostek organizacyjnych upemanych do wydawania
europejskich aprobat technicznych, zakresu i foapyobat oraz trybu ich udzielania,
uchylania lub zmiany (Dz. U. Nr 209, poz. 1780).

3. Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z driéi& wrzénia 1997 r. -
w sprawie ogolnych przepisow bezpietzigva i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz.
1650).

4. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 - w sprawie
bezpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t wddoych (Dz. U. Nr
47, poz. 401).

5. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwcaO20r. - w sprawie
informacji dotycacej bezpieczgstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpiecstea

I ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126).

6. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wérgéa 2004 r. - w sprawie
szczegoOtowego zakresu i formy dokumentacji projekio specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz prografmkcjonalno-aytkowego (Dz.
U. Nr 202, poz. 2072).

7. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpni@02 r. - w sprawie
sposobéw deklarowania wyrobow budowlanych oraz @meosznakowania ich znakiem
budowlanym (Dz. U. Nr 198, poz. 2041).

8. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpni@02 r. - zmienigce
rozporadzenie w sprawie dziennika budowy, maonta rozbiorki, tablicy informacyjnej
oraz ogtoszenia zamawiapgo dane dotygze bezpieczestwa pracy i ochrony zdrowia
(Dz. U. Nr 198, poz. 2042).
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST-01

Instalacje elektryczne i sterowania
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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejsze| specyfikacji techniczne] XSIwymagania dotyexe wykonania
i_odbioru robdét instalacji_elektrycznych wewgtrenych i sterowania przy remoncie kottowni
gazowej w budynku Szkoty Podstawowej nr 4 w Pszgway ulicy Niepodlegtéci 99.

1.2. Zakres stosowania ST.
Specyfikacja Techniczna (ST) stanowi dokument targewy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w paigk1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST.

Przedmiot niniejszej specyfikacji technicznefyay prowadzenia robot elektrycznych
wewretrznych i sterowania przy remoncie kottowni gazowdpudynku Szkoty Podstawowej nr
4 w Pszowie przy ulicy Niepodledia 99.

Budowa polega na wykonaniu ngstjacych robot:
1. Wykonaniu instalacji przeciwgarowego wyicznika padu dla calego budynku

szkoty.

2. Zasilania rozdzielki kottowni RK limi wewretrzng przewodem YDYo 5x6 mm\2
z tablicy TB poprzez wykznik kottowni WK, montau rozdzielki RK i wyhcznika WK
3. Instalacji @wietlenia podstawowego przy zastosowanifwietlenia ledowego z
oprawami z tworzywa szczelnymi i stopniu ochrong@Pwykonagn przewodem YDYo
3x1,5 mm\2.
4. Instalacji awaryjnego dvietlenia ewakuacyjnego przy zastosowanitwietlenia
ledowego z oprawami z tworzywa szczelnymi i stopwoichrony IP66, wykonan
przewodem YDYo0 4x1,5 mm\2.
5. Instalacji zasilania gniazd wtyczkowych hermetyazmy instalacja podtynkowa
wykonany przewodem YDYo 3x2,5 mm\2.
6. Instalacji zasilania i sterowania uktadem grzewczyrzy pomocy sterownika kotta,
zasilanie sterownika z rozdzielki RK, zasilanie morkotta oraz czujnikbéw temperatury.
7. Instalacji wykrywania gazu z centrglkwykrywania gazu, detektorami gazu
i sygnalizacj stanu awaryjnego.
8. Instalacji ochrony przeciwpataniowej wykonanej przewodem LY 6 mm\2 wraz
Z Szyry wyrownawca.
9. Prob i pomiarow powykonawczych, robét przygotowayetri demontaowych.

1.4. Ogolne wymagania dotycgce robot.
Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w ST- 00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.7

2. MATERIALY | WYROBY.
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatdw i wyrobow.

Ogodlne wymagania dotygee materiatdw i wyrobow, ich pozyskiwania i sktadowa
podano w ST- 00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rozdzielnia, tablice.

Dla wykonania rozdzielni kottowni RK i wytznika kottowni WK naley stosowa
obudowy typowe wedlug wymiaréw przedstawionych mhesnacie ideowym. Zastosogva
rozdzielnice natynkowe z tworzywa termoutwardzamegstopniu szczeldoi minimum IP 55,
klasa ochronngei 11, IKO7, kolor biaty, wyposzone w listwy przydczeniowe N + PE, pokrywa
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montowana za pomaavkretow izolacyjnych.

2.3. Przeciwpaarowy wytacznik pradu.

Dla wykonania instalacji przeciwparowego wyicznika pgdu naley zastosowa
zestaw przeciwp@arowego wydcznika pgdu w obudowie z poliestru wzmocnionego SMC
sktadajcy sk z:

- urzadzenia wykonawczego UW-PWP 3P 160A

- urzadzenia uruchamiagego UU-PWP

- urzadzenia sygnalizacyjnego US-PWP
Przeciwpaarowy wyhcznik padu PWP jako kompletny zestaw powinien poséadartyfikat
Krajowej Oceny Technicznej CNBOP-PIB w zakresiemnycstat@ci wiasciwosci uzytkowych
urzadzenia.

2.4. Kable, przewody i druty.

Dla wykonania wewgtrznej linii zasilajcej tablice nalgy stosow& przewody o
napkciu 750V naspujacych typow:

- kabel NHXH-J 4x50 mm\2.

- przewod YDYz0 5x6,0 mm\2.
Przewody dla instalacjiswietleniowej, gniazd wtyczkowych, obwodow sterovayich naley
stosowa ptaskie i okggte (zzyta ochronn) o napé¢ciu 300/500V:

- kabel NHXH FE 180/90 5x1,5 mm\2

- kabel NHXH FE 180/90 2x1,5 mm\2

- przewdd YDY 3x1,0 mm\2,

- przewod YDY 4x1,0 mm\2,

- przewdd YDY 2x4,0 mm\2,

- przewod YDYz0 3x1,5 mm\2,

- przewdd YDYzo 3x2,5 mm\2,

- przewdd sygnatowy YPMY 2x0,35 mm\2 ekranowangr@ivanie w kottowni),

- przewdd sygnatowy YPMY 3x1,0 mm\2 ekranowanyrte&nie w kottowni),
Kabel sterowniczy YKSLY 7x0,75 nalg zastosowa do sygnalizacji stanéw awaryjnych,
pofaczenie centralki wyrywania gazu z cendrélefoniczra. Przewod dla instalacji pgizen
wyréwnawczych naley stosowa typu LY 6 mm\2 750V.

Dla wykonania przebudowy zwodu poziomego instaladgromowej nalgy stosowa
drut stalowy typu DFeZn fi 8 mm. Jako ochgamdgromovd komina na dachu natg stosowa
typowe iglice odgromowe o wysom 2,0 m z podstagvbetonowy.

2.4. Osprat hermetyczny i aparaty.

W instalacjach elektrycznych naje stosowé osprzt wedlug wskaza dokumentacii
projektowe;j:
2.4.1. Osprgt hermetyczny:

- tacznik bryzgoszczelny klawiszowy schodowy 6A, 250 V,

- gniazda wtyczkowe bryzgoszczelne 2P+N 10/16A\2%0 obudowie szczelnej,

- odgatznik bryzgoszczelny 4x2,5 mm\2 nf.380 400V,
mocowanie przewodow dadznikow — samozaciskami gao gniazd wtyczkowych zaciskami
gwintowanymi.
2.4.2. Osprgt do pohczen, osprzt kablowy, osprgt odgromowy:

- szyna wyrownawcza stalowa z obudgp\Wiczba poddczonych przewodow - 10,

- obejmy z bednarki ocynkowanej 20x3 mm dogpaé wyréwnawczych,

- kotki rozporowe fi 6, 8 i 10 mm,

- opaski i oznaczniki kablowe,

- sruby, podktadki i nakgtki M8.
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2.5. Kanaty kablowe i listwyscienne.

W pomieszczeniu kottowni do wykonania instalagsitapcej oraz instalacji sterowania
nalezy stosowad kanaty kablowe i listwy elektroinstalacyjne wedipgnizszej specyfikacii:

- kanat kablowy PCV 130x60,

- kanat kablowy PCV 90x60,

- listwy $cienne PCV 20x18,

- tacznik katowy £K 130x60,

- tacznik katowy £K 90x60,

- tacznik kagtowy £K 20x18.

2.6. Oprawy Gwietleniowe.
W instalacjach elektrycznych najestosowa oprawy dwietleniowe wedtug wskasa
dokumentaciji projektowej:
- oprawy nastropowe, oprawyswietleniowe z gotowym panelem LED, korpus PC
w kolorze szarym, dyfuzor PC opalowy, strumigviatta oprawy 4000lm, moc 27W,
stopier ochrony IP65,
- oprawa zewetrzna LED 10W, 1600Im, IP65, obudowa z aluminilkiosz szklany,
odbhynik aluminium
- oprawa awaryjnegoswietlenia ewakuacyjnego LED, stopiechrony 1P44; z
autotestem, mogrodta 2W; strumigé swietlny 260Im; czas pracy awaryjnej min. 1h;
swiadectwo CNBOP; rozsywiatta "obszar"
- oprawa awaryjnego swietlenia ewakuacyjnego LED, stopieochrony IP65; z
autotestem, moerodta 5W; strumi#é swietlny 300Im; czas pracy awaryjnej min. 1h;
swiadectwo CNBOP; temperatura otoczenia rozszeraedn0st.C do +35st.C;
oprawy wyposazone g w zrodta LED.

2.7. Rury instalacyjne winidurowe.
Dla instalacji elektrycznych natg stosowa rury winidurowe karbowane i sztywne:
- rury instalacyjne karbowane,¢thkie typ lekki (peszel) fi 16mm, wykonana z PVC,
odpornd¢ nasciskanie 320N, zakres temperatur pracy -20 do #60 s

2.8. Aparatura sygnalizacji i wykrywania gazu.
Dla instalacji wykrywania i sygnalizacji gazu nale stosowa aparatuwg wedtug
ponizszego zestawienia:
- centralka wykrywania gazu - dwuprogowy moduf@lawy
do kontroli i zasilania progowych detektw gazu z zasilaczem
230/12V i akumulatorem —dlodetektorow 2, wysokopdowe
wyfcie 12V dla sterowania zaworem odcytgjm
- dwuprogowy detektor gazu ziemnego w obudowie @vewybuchowej IP65,
- sygnalizator optyczno-akustyczny 12V, IP54
- lampka sygnalizacyjna 12V, IP54 pulsta, z6tta
Uwaga.
Centralka wykrywania gazu, detektor gazu, syga#diz optyczno-akustyczny,
lampka sygnalizacyjna oraz zawoér gazgteigostaty w projekcie ezci technologiczne;.

2.9. Materiaty budowlane do zaprawiania bruzd.
Dla instalacji elektrycznych natg zastosowanastpujace materiaty budowlane:
- piasek do zapraw budowlanych,
- cement portlandzki zwykty bez dodatkow ,25” i ;35
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- wapno gaszone (ciasto wapienne).

2.10. Sktadowanie materiatow.
Wszystkie materiaty i wyroby nale uklada wedlug poszczegodlnych grup, wietoo
i gatunkow w sposob unabiwiajacy dosep do poszczegdlnych materiatdw.

2.11. Odbiér materiatéw na budowie.

Materialy naley dostarczy na budow wraz ze swiadectwem jakéci, kartami
gwarancyjnymi i protokdtami odbioru technicznegatestami, aprobatami technicznymi,
deklaracjami zgodriai.

Dostarczone materialy na miejsce budowy hnalsprawdzé pod wzgédem kompletngci
I zgodndci z danymi producenta.

Nalezy przeprowad@ ogledziny dostarczonych materiatdw. W razie stwierdaewiad lub
powstania wtpliwosci ich jakdci, przed wbudowaniem naig podd& badaniom okrdonym
przez Inspektora nadzoru.

2.12. Jakaé¢ materiatow.

Wszystkie elementy skladowe instalacji elektryanypowinny pod wzgddem jakdci
spetni@ wymagania podane w odpowiednich aktach normatytvnyposiada odpowiednie
certyfikaty. Zgodnie z tymi wymaganiami, przewody kiable, osprg podtynkowy i
hermetyczny, oprawyswietleniowe, rury instalacyjne, listwy powinny ¢dzy innymi spetnié
nastpujace warunki:

- nie powinny mié widocznych uszkodzeizolacji i obudowy, wgnieag peknigé,

- powinny by fabrycznie oznakowane rodzajem materiatu, rggr@ducenta,

- powinny by oznaczony szere§rednica, przekroj,

- powinny by oznakowane datprodukcji, obowdzujaca normy.

3. SPRZT.
Do wykonania zamierzeinwestycyjnych wymagany jest nagtijacy sprzit:
- samochdéd dostawczy 0,9,
- elektronargzdzia i pozostaty niezfuiny sprzt techniczny.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu.
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST- 00 ,Wymagania ogolné™4pk.

4.2. Transport kabli.

Kable winny by transportowane nawite na lgbny kablowe na specjalnej przyczepie do
przewaenia kabli. Dopuszcza sitransportowanie d¢bnoéw kablowych na samochodzie
skrzyniowym ustawionych pionowo na kredeiach tarcz. Bony winny by w sposéb pewny
zabezpieczone przed przetaczanieg Zatadunek i wytadunek kabli winien &yrowadzony
zurawiem samochodowym. Dopuszcza sakze transportowanie kabli w &ikach przy
zachowaniu odpowiednigjednicy kregu.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonania robét.
Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST- 00 ,Wyené#a ogolne” pkt 5.
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5.2. Roboty przygotowawcze.
5.2.1. Wykonanie i zaprawianie bruztepych otworow, wek do osprztu:

Podstaw wytyczenia tras przewodow i kabli oraz rur instgjaych i listew stanowi
Dokumentacja Projektowa i ST. Po wykonaniu meclarggo kucia bruzd i otworéw naile
sprawdzé¢ wymiary. Przy skrzyowaniu s¢ trasy przewodow i rur z innymi instalacjami
(wodnymi) naley wyku¢ bruzd: tak gkboka, by zachowé odstp nie mniejszy i 5 cm.
Bruzdy powinny by tak gkbokie, by rury wzadnym przypadku nie wystawaty ponad
powierzchn¢ surowego muru wej niz o 5 mm. Trasy bruzd dla rurek i przewoddw nie gog
by¢ ukasne, lecz réwnolegte do kragzi scian i stropow. Po zaprawieniu obudowy tablicy
sciany naley obrobt zapravwg cementowo-wapienyn
5.2.2. Przejcia przez stropy iciany.

Przejcia przez stropy Eciany winny spetnianastpujace wymagania:

- wszystkie przdcia obwodow instalacji elektrycznej i teletechniegmusa by¢

chronione przed uszkodzeniami,

- przegcia naley wykona w przepustach rurowych,

- przegcia naley uszczelni mag ogniochrong o odpornéci ogniowej EI 60,
elastycznéé 12%, , koloru biatego, ggtasci 1,6kg/nt, o wiaciwosciach rozszerzalnych
pod wplywem temperatury.

5.2.3. Monta konstrukcji wsporczych i uchwytow.

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewadl® do montas instalacji i aparatow,
powinny by zamocowane do podi® w sposob trwaty, uwzglniajgcy warunki
technologiczne. Aparaty, tablice sséenne i oprawy naly mocowa przy pomocy kotkow
rozporowych lub kotwjcych osadzonych w uprzednio wywierconych otworach.

5.3. Roboty montaowe.
5.3.1. Monta przewodow, kabli, rur instalacyjnych, kanatéwsitéiw elektroinstalacyjnych:

Rury naley instalowa& w przygotowanych wczaiej bruzdach mocug je w odsg¢pach
okoto 1 m drutem, za pomggwozdzi lub ,fastrygowd” gipsem. Po utgeniu rur bruzdy naley
wypetnic zapraw cementowo-wapienn Przewody mocuje siw uprzednio wykonanych
bruzdach podobnie jak rury lub za pomatrobnych uchwytéw. Przewody podtynkowe myisz
by¢ utozone ptasko na catej diugm, Wymagana grulkié tynku nad przewodami minimum 5
mm. Listwy elektroinstalacyjne nalg mocowa& przy pomocy uprzednio przygotowanych
kotkow rozporowych wcianach o podiau z cegty.

W zainstalowane rury nalg wciggna¢ za w kanatach kablowych i listwach
elektroinstalacyjnych (sterowanie kottowni) uktéddadpowiednie przewody i kable po
odmierzeniu, ueiciu I sprawdzeniugiosci kazdego odcinka. Po uteniu

przewodow i kabli naley wprowadzé koncéwki do puszek, tablic rozdzielczych i aparatury.
Listwy elektroinstalacyjne i kanaly kablowe uktadapojedynczo z przygotowaniem pozHo
mechanicznie — przykci¢ do poditaa przy pomocy kotkéw plastykowych.

5.3.2. Monta osprztu elektrycznego, oprawswietleniowych i obudow.

Sprzt, osprzt elektryczny, oprawy dvietleniowe i uradzenia (obudowy) naty
mocowa& do podida w sposob trwaly, zapewniay mocne i bezpieczne jego osadzenie. Do
mocowania mog stuzy¢ odpowiednie konstrukcje wsporcze, konsolki osagzw podtau
oraz kotki rozporowe Iub kotwte. Osprzt podtynkowy (puszki) i hermetyczny naje
mocowa do podiada przez gipsowanie z wyréwnaniem padtoPrzewody nals podbczy¢ po
uprzednim przedzwonieniu w sposob trwaty do zacsisk@bowych ospretu i aparatury, nals
podhczy¢ przewdd ochronny. Oprawy po rozpakowaniu i oczgsma naley sprawdzté przed
zainstalowaniem przez zatenie zrodtaswiatta. Po zabudowaniu zamontoiwdodatkowe detale
jak klosze, odb#§niki, rastry.
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5.3.3. Monta instalacji przeciwporgeniowej.

Od rozdziatu instalagj trojfazowg wykona jako 5-przewodow, a instalag 1-fazowy
jako 3-przewodow. Do gtdbwnej szyny uziemigfej zgodnie z PN-IEC 60364-5-54 nafe
przylaczyc:

- przewody uziemiage

- pokczenia wyrownawcze

- przewody ochronne
Polczenie przewodu uziemiggego powinno znajdowasic przy szynie w celu unmiwienia
wykonania pomiarow rezystancji uziemie?ohczenia wyrownawcze gtéwne wykohatosugc
przewdd LY 6 mm\2, ktorym petzy¢ naley wszystkie metalowe ¢zci jak zbiorniki,
wodochg, elementy konstrukcyjne itp.
5.3.4. Monta instalacji wykrywania gazu.

W celu wykrycia pojawienia sigazu ziemnego nalg zastosowadetektory gazu (2 szt.)

w pomieszczeniu kottowni. Detektory te natgpodhczy¢ z modutem sterggym (centrally). Z
centralki naley wyprowadzé¢ przewody sterace zaworem odcinggym, do sygnalizatora
optyczno-akustycznego i syreny.

5.4. Roboty pomiarowe (préby pomontaowe).
Roboty pomiarowe naky wykon& przyrzdami atestowanymi w zakresie prac
pomiarowych okrdonych w rozdz. 6.2

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot.
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST- 00 ,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola, pomiary i badania.
6.2.1. Badania przed przypteniem do robot:

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdndadania cigtosci
przewodow i kabli.
6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot:

Wykonawca jest zobowtany do statej i systematycznej kontroli prowadzdmyobot
w zakresie i z agstotliwoscia okreslona w niniejszej ST | zaakceptowarprzez Inspektora
nadzoru. W szczegolia kontrola powinna obejmowa

- sprawdzenie wymiaréw przy robotach przygotowawebz

- sprawdzenie wytyczenia tras linii kablowych,

- sprawdzenie ggtosci przewoddw i kabli po utzeniu,

- przedzwonienie instalacji pod wegdem zgodnéci wykonania.
6.2.3. Badania i proby po mouta

Po zakiczeniu robot naly wykona proby po montas obejmujce badania i

pomiary wszystkich wybudowanych instalacji. Zekrpodstawowych prob obejmuje:

- pomiar rezystancji izolacji instalacji elektgnej,

- pomiar rezystancji izolacji przewodow sterowniciay

- pomiar skuteczrigi ochrony przeciwporgniowej instalacji elektrycznej,

- pomiar cagtosci polgczen wyrownawczych i odgromowych,

- badanie wydcznikow ré&nicowo-pgdowych.

7. OBMIAR ROBOT.
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST- 00 ,Wymegagolne” pkt 7.1
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Obmiaru robét dokonuje @iz natury (wykonanej roboty) przyjmyg jednostki miary
odpowiadajce opisom zawartym w dokumentaciji i tak:

- dla osprztu montaowego: szt, kpl.,

- dla kabli, przewodow: m,

- dla rur instalacyjnych: m,

- dla kanatow kablowych i listew elektroinstalacygh: m,

- dla sprztu tacznikowego: szt., kpl.,

- dla opraw éwietleniowych: szt., kpl.,

- dla urzdzen i odbiornikdw energii elektrycznej: szt., kpl.
- dla aparatow i obudéw: aparat, szt.

- dla pomiaréw powykonawczych: pomiar, odcinek, szt

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogdlne zasady odbioru robaét.

Ogodlne zasady kontroli jakoi robo6t podano w ST- 00 ,Wymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z Dokumentadprojektowa, ST i wymaganiami
Inspektora nadzoru, jeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6.2 daty

wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu.
Odbior robét ulegapych zakryciu umidiwia ocerg prawidiowaci montau
I wykonania. Powinien Wy przeprowadzony komisyjnie, w obeéoblnspektora nadzoru
I uzytkownika. Z odbioru rob6t uleggjych zakryciu naley sporadzi¢ protokét.
Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- utozenie przewoddéw podtynkowych,
- utozenie rur instalacyjnych pod tynkiem.

8.3. Odbidr techniczny kaicowy.

Odbior techniczny kicowy jest to odbior instalacji po zakzeniu budowy, przed
przekazaniem do eksploatacji. Przy odbiorzenckovym wymagane jest przedknie
nastpujacych dokumentow:

- wszystkich dokumentéw odgmie odbioru robot zanikaggych i ulegajcych zakryciu,

- wszystkich protokotéw bada préb po montau,

- Swiadectw jakéci wydanych przez dostawcow materiatdw i wyrobow,

Przy odbiorze kacowym naley sprawdzt:

- zgodnd¢ wykonania instalacji z DokumentacjProjektows oraz ewentualnymi

zapisami w dzienniku budowy dotycymi zmian i odsfpstw od Dokumentacji

Projektowej,

- aktualng¢ Dokumentacji Projektowej i czy wprowadzono wszistkzmiany

I uzupenienia,

- protokoty bada i préb pomontzowych.

9. PODSTAWY PLATNOSCI.
Ogodlne zasady ptatdo podano w ST- 00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.1.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
Przepisy zwjzane podano w ST- 00 ,Wymagania ogolne” pkt 10.
10.1. Normy i inne dokumenty:
1. PN-76/E-05125 — Elektroenergetyczne linie kabloRmepisy budowy.
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2. NSEP-E-004 — Elektroenergetyczne i sygnalizacyijme kablowe. Projektowanie
I budowa.

3. PN-EN 60598-2-3-2002 Oprawywietleniowe-Wymagania szczegotowe-Oprawy
oswietleniowe drogowe i uliczne.

4. PN-EN60598-2-3:2002 (EN 60598-2-3:1997) PN-EN 6052®01 (EN60598-

1:2000+A11:2000) — Wymagania bezpietzteva dla opraw @vietleniowych.

PN-87/B-01100 Piasek zwykty.

PN-ICE 60364-4-41:200Mstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Och

dla zapewnieni bezpiecazgtwa. Ochrona przeciwpomniowa.

7. PN-ICE 60364-4-43 Instalacje elektryczne w obiektaudowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecagtwa. Ochrona przed gglem przegzeniowym.

8. PN-IEC 60364-4-46 Instalacje w obiektach budowth. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Odtaczanie izolacyjnegdzenie.

9. PN-ICE 60364-4-47:200Ihstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Och
dla zapewnienia bezpieam#wa. Stosowanigodkdédw ochrony dla zapewnienia
bezpieczastwa. Postanowienia ogolrrodki ochrony przed pozaniem pgdem
elektrycznym.

10. PN-IEC 60364-4-473 Instalacje w obiektach budmwyth. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa.Srodki ochrony przed pdem przegzeniowym.

11. PN-IEC 60364-5-53 Instalacje w obiektach budowtdmybobor i monta
wyposaenia elektrycznego. Aparaturgieniowa i sterownicza.

12. PN-IEC 60364-5-54 Instalacje w obiektach budowldmyobor i monta
wyposaenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

13. PN-EN 12464-1 Swiatto i oswietlenie. Gwietlenie miejsc pracy. G&¢ | - Miejsca
pracy we wgtrzu.

14. PN-IEC 60364-5-523:200hstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. @ob
I montaz wyposaenia elektrycznego. Obgialnas¢ pradowa diugotrwata
przewodow.

15. PN-IEC 60364-5-56 Instalacje w obiektach budowldny@obdr i monta
wyposaenia elektrycznego. Instalacje bezpigstea.

16. PN-IEC 60364-6-61:200Mstalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Sprawdzanie. Sprawdzenie odbiorcze.

17. PN-87/E-90054 Przewody jedindowe o izolacji polwinitowe)j.

18. PN-74/E-90066 Przewody wieltowe o wspolnej izolacji polwinitowe).

19. PN-EN 1838 Zastosowaniéwietlenia. Gwietlenie awaryjne.

20. Dz.U. nr 169 z 2003r Rozpaidzenia Ministra Pracy i Polityki Socjalnej
z dnia 26.09.1997r dotygee ogolnych przepisow bezpieéséwva i higieny pracy.
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