SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

PRZEBUDOWA DROGI POWIATOWEJ 1754 O W ZAKRESIE BUDOWY
CHODNIKA W MIEJSCOWOSCI DOMECKO
BRANZA TELETECHNICZNA

Inwestycja: Budowa kanatu technologicznego przy ul. Opolskiej w m.
Domecko w ramach zadania: ,,Przebudowa drogi powiatowej 1754 O w

zakresie budowy chodnika w miejscowosci Domecko.”

Inwestor: Zarzad Drog Powiatowych w Opolu
ul. Ksigzat Opolskich 27,
45-005 Opole

Lokalizacja: Domecko, ul. Opolska

Opracowujgcy: Magda Grosz - Florek

KATEGORIA ROBOT WG KODOW CPV :

45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne

45230000-8 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggdw, linii komunikacyjnych i
elektroenergetycznych

45233220-7 Roboty w zakresie nawierzchni drég

71332000-4 Geotechniczne ustugi inzynieryjne

71336000-2 Dodatkowe ustugi inzynieryjne

45232000-2 Roboty pomocnicze w zakresie rurociggow i kabli

45231000-5 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggdw, ciggdw komunikacyjnych i
linii energetycznych

45232000-2 Roboty pomocnicze w zakresie rurociggow i kabli

Krapkowice, listopad 2021 r.


https://www.portalzp.pl/kody-cpv/szczegoly/roboty-budowlane-w-zakresie-budowy-rurociagow-ciagow-komunikacyjnych-i-linii-energetycznych-6648/
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https://www.portalzp.pl/kody-cpv/szczegoly/roboty-budowlane-w-zakresie-budowy-rurociagow-ciagow-komunikacyjnych-i-linii-energetycznych-6648/
https://www.portalzp.pl/kody-cpv/szczegoly/roboty-pomocnicze-w-zakresie-rurociagow-i-kabli-6665/
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1. WSTEP

1.1 PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszego opracowania sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z budowa kanatu technologicznego w ramach zadania pn. ,,Przebudowa drogi powiatowej
1754 O w zakresie budowy chodnika w miejscowosci Domecko”.

1.2 ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot budowlanych jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pozycji 1.1. Zawiera w
szczegoblnosci zbiory wymagan, ktére sg niezbedne do okreslenia standardu i jakosci wykonania robdt
budowlanych, witasciwosci wyrobéw budowlanych oraz oceny prawidtiowosci wykonania
poszczegdblnych robot.

1.3 ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
budowg kanatu technologicznego.

W przypadku wystgpienia robdt nieobjetych niniejszg specyfikacjg nalezy je wykonywac zgodnie
z obowigzujgcymi przepisami i aktualng wiedzg techniczng pod nadzorem uprawnionego Kierownika
budowy.

1.4 OKRESLENIA PODSTAWOWE

Kanat technologiczny — kanat technologiczny, o ktérym mowa w ustawie z dnia 21 marca 1985 r. o
drogach publicznych (Dz. U. z 2015 r. poz. 460);

Ciag kanatu technologicznego — odcinek miedzy sgsiednimi studniami kablowymi lub zasobnikami,
utozonych jeden za drugim i potaczonych ze sobg elementéw kanatu technologicznego, zakopanych w
ziemi lub umieszczonych w konstrukcjach drogowych obiektdw inzynierskich;

Studnia kablowa - pomieszczenie podziemne wbudowane miedzy ciggi kanalizacji kablowej w celu
umozliwienia wciggania, montazu i konserwacji kabli i przewodow.

Pozostate okreslenia podstawowe - sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi polskimi normami i
podstawowg wiedzg techniczna.

1.5 OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ i sposdb wykonania robdt oraz za zgodnosé z
Dokumentacjg Projektowa, poleceniami Inzyniera oraz aktualng wiedzg techniczna.

Wykonawca przed przystgpieniem do wykonywania robdt, powinien przedstawic¢ do aprobaty
Inzyniera program zapewnienia jakosci.

2. MATERIAtY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIAtOW

Materiaty (wyroby budowlane) nadajg sie do stosowania, jezeli spetniajg wymogi zawarte w
ustawie o wyrobach budowlanych tzn. sg witasciwie oznakowane CE lub znakiem budowlanym.
Wszystkie materiaty powinny by¢ sktadowane zgodnie z wymogami ich producenta.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT — KANAL TECHNOLOGICZNY

2.2. PRZEPUSTY KABLOWE

Przepusty kablowe powinny by¢ wykonane z materiatdw niepalnych, z tworzyw sztucznych,
wytrzymatych mechanicznie, chemicznie i odpornych na dziatanie tuku elektrycznego.

Rury uzywane do wykonania przepustéow powinny by¢ dostatecznie wytrzymate na dziatajace
na nie obcigzenia. Wnetrza $cianek powinny by¢ gtadkie lub powleczone warstwg wygtadzajacg ich
powierzchnie dla utatwienia przesuwania sie kabli.

Ostony kablowe na przepusty kablowe nalezy przechowywaé na utwardzonym placu, w nie
nastonecznionych miejscach zabezpieczonych przed dziataniem sit mechanicznych.

2.3 KANAt TECHNOLOGICZNY

STUDNIE KABLOWE

Dokumentacja projektowa przewiduje zainstalowanie betonowych prefabrykowanych studni
do recznego montazu (opis i typy studni zostaty przedstawione w projekcie).

Studnie kablowe i ich prefabrykowane elementy mogg by¢ sktadowane na polu skladowym nie
zabezpieczonym przed wptywami atmosferycznymi. Elementy studni powinny by¢ ustawione
warstwami na wyréwnanym podtozu, przy czym poszczegdlne odmiany nalezy uktada¢ w oddzielnych
stosach. Projekt zaktada zabudowe studni typu SKO-2g oraz SKR-1.

OStONY RUROWE
Do budowy kanatu technologicznego typu KTu przewidziano:
e 1ruretypu SRS ®110/5.5
e 3 rury $wiattowodowe typu RHDPE ©40/3,7
e 1 prefabrykowana wigzke mikrorur 7x®10 (©40/3,4)

Do budowy kanatu technologicznego typu KTp nalezy zastosowac:
e 1ruretypu SRS-G ®110/6.3
1 rure ostonowa typu SRS-G ®125/7,1 w ktdrej nalezy zainstalowac:
e 3 rury $wiattowodowe typu RHDPE ©40/3,7
1 prefabrykowang wigzke mikrorur 7x®10 (®40/3,4)

Rury powinny by¢ z wewnetrzng powierzchnig gfadka lub wzdtuznie rowkowang aby w
przysztosci umozliwi¢ zaciggniecie lub wdmuchniecie kabla.

ZWIR NA PODSYPKE
Zwir na podsypke pod prefabrykowane elementy betonowe i rury powinien byé¢ przynajmniej
Il klasy.

PRZEPUSTY KABLOWE

Przepusty kablowe powinny by¢ wykonane z materiatdw niepalnych, z tworzyw sztucznych,
wytrzymatych mechanicznie, chemicznie i odpornych na dziatanie tuku elektrycznego.

Rury uzywane na przepusty powinny by¢ dostatecznie wytrzymate na dziatanie sit $ciskajgcych,
z jakimi nalezy liczy¢ sie w miejscu ich utozenia. Wnetrza $cianek powinny by¢ gtadkie lub powleczone
warstwag wygtadzajacg ich powierzchnie, dla utatwienia przesuwania sie kabli.

Rury na przepusty kablowe nalezy przechowywaé na utwardzonym placu, w miejscach
zabezpieczonych przed dziataniem sit mechanicznych.
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3. SPRZET

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU

Zastosowany sprzet powinien zapewni¢ wykonanie robét budowlanych zgodnie z zatozong
jakoscig oraz zapewnié¢ bezpieczenstwo pracy.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robdt, zaréwno w miejscu tych robét, jak tez przy
wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatow,
sprzetu itp. Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien uzyskac akceptacje Inzyniera.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu powinna gwarantowac¢ wykonanie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w ST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym kontraktem.

3.2.  SPRZET DO WYKONANIA KANAtU TECHNOLOGICZNEGO

Wykonawca przystepujgcy do wykonania kanatu technologicznego winien wykazywac sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcych maszyn i sprzetu gwarantujgcych wtasciwg jakos¢ robot:
zurawia samochodowego, koparko-tadowarki, sprezarki powietrznej spalinowej, ubijaka spalinowego,
zageszczarki wibracyjnej spalinowe;j.

4. TRANSPORT

4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktdre nie
wptyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robat.

Liczba srodkéw transportu powinna gwarantowac prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w ST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym kontraktem.

Na srodkach transportu przewozone materiaty i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed
ich przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworce dla
poszczegdlnych elementéw.

Wykonawca przystepujagcy do wykonania kanatu technologicznego winien wykaza¢ sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcych srodkéw transportu:
samochodu skrzyniowego, dostawczego i samowyftadowczego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. WYKOPY POD STUDNIE KABLOWE, RURY KANAtU TECHNOLOGICZNEGO

Przed przystgpieniem do wykonywania wykopdéw, Wykonawca ma obowigzek sprawdzenia
zgodnosci rzednych terenu z danymi w dokumentac;ji projektowej oraz oceny warunkéw gruntowych.
Metoda wykonywania robdt ziemnych powinna by¢ dobrana w zaleznosci od gtebokosci
wykopu, uksztattowania terenu oraz rodzaju gruntu.
Wykop rowu pod rury kanatu technologicznego powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowq i
wskazaniami Inzyniera budowy. Wydobyty grunt powinien by¢ sktadowany z jednej strony wykopu.
Skarpy rowu powinny by¢ wykonane w sposéb zapewniajgcy ich statecznosc.

W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniem wodg z opaddéw atmosferycznych, nalezy
powierzchnie terenu wyprofilowa¢ ze spadkiem umozliwiajgcym tatwy odptyw wody poza teren
przylegajacy do wykopu.

Zasypanie studni i rur nalezy dokona¢ gruntem z wykopu, bez zanieczyszczen (np. darniny,
korzeni, odpadkdow). Zasypanie nalezy wykonaé¢ warstwami grubosci od 15 do 20 cm i zageszczac
ubijakami recznymi. Zageszczenie nalezy wykonywac w taki sposdb, aby nie spowodowac uszkodzen.

Nadmiar gruntu z wykopu, pozostajgcy po zasypaniu nalezy rozplantowa¢ w poblizu lub
odwiez¢é na miejsce wskazane przez Inzyniera.
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5.2. WYKONANIE KT

Trasa KT
Wytyczona w terenie trasa KT powinna by¢ zgodna z planem zagospodarowania terenu w
projekcie budowlanym.

Usytuowanie i zabudowa studni
Zgodnie z dokumentacjg projektowg na trasie kanatu powinny by¢ zainstalowane studnie
prefabrykowane SKO-2g, SKR-1. Pokrywy studni powinny by¢ wyréwnane z nawierzchniami
projektowanymi (wg projektu drogowego) lub istniejgcymi. Prefabrykowane elementy studni
kablowych nalezy uktada¢ na przygotowanym podtozu na warstwie betonu niekonstrukcyjnego C12/15
gr 10cm. Powierzchnie betonowe studni narazone na kontakt z gruntem nalezy zaizolowac. Kazda
studnia musi by¢ wyposazona w wywietrznik z nazwg wtasciciela.

Utozenie i tqczenie rur

Wiazki rur swiattowodowych, mikrorur i rur ostonowych uktada sie mozliwie w linii prostej, na
podsypce piaskowej o grubosci minimum 10 cm, i przysypuje warstwg przesianej ziemi o grubosci nie
mniejszej niz 10 cm. Rury ostonowe ukfada sie nad profilami rur swiattowodowych i wigzek mikrorur i
jednoczesnie oddziela od siebie warstwg piasku o grubosci 50 mm.

Rury KT nalezy taczy¢ za pomocy ztgczek skrecalnych (z uszczelka). Dla rury fi 110 taczenie
wykonaé¢ za pomocg dedykowanych zigczek zatrzaskowych. Rury KT $ciska¢ opaskami
samozaciskowymi w odstepach nie wiekszych niz 2 m.

Uszczelnienie rur KT
Kanat technologiczny nalezy uszczelnié stosujac uszczelki oraz korki.

Zasypanie KT
Ostatnig gérng warstwe kanatu technologicznego z rur nalezy przysypaé piaskiem do grubosci
przykrycia nie mniejszej niz 5 cm, a nastepnie warstwg piasku lub przesianego gruntu grubosci okoto
20 cm. Nastepnie nalezy zasypa¢ wykop gruntem, warstwami co 20 cm i ubija¢ ubijakami
mechanicznymi.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt poda kierownik robdt, zgodnie z aktualng wiedza
techniczng oraz obowigzujgcymi przepisami.

Wykonawca ma obowigzek wykonania petnego zakresu badan na budowie w celu wskazania
Inzynierowi zgodnos$ci dostarczonych materiatdw i realizowanych robét z dokumentacjg projektows i
ST.

Materiaty posiadajgce atest producenta stwierdzajacy ich petng zgodnos¢ z warunkami
podanymi w specyfikacjach, mogg by¢ przez Inzyniera dopuszczone do uzycia bez badan.

Przed przystgpieniem do badania, Wykonawca powinien powiadomié Inzyniera o rodzaju i
terminie badania.

Po wykonaniu badania, Wykonawca przedstawia na piSmie wyniki badan do akceptacji
Inzyniera.

Wykonawca powiadamia pisemnie Inzyniera o zakoriczeniu kazdej roboty zanikajacej, ktorg
moze kontynuowac dopiero po stwierdzeniu przez Inzyniera.
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6.2. WYykopy POD KT

Lokalizacja, wymiary i zabezpieczenie scian wykopu powinno by¢ zgodne z dokumentacjg
projektows i specyfikacjg techniczna.
Po zasypaniu KT nalezy sprawdzié¢ wskaznik zageszczenia gruntu oraz sprawdzi¢ sposdb usuniecia
nadmiaru gruntu z wykopu.

6.3. KANAt TECHNOLOGICZNY

Kontrola jakosci wykonania KT polega na sprawdzeniu:
trasy KT przez ogledziny
uporzadkowania terenu wzdtuz ciggdw KT w miejscach studni kablowych
—  przebiegu KT na zgodno$¢ z dokumentacja projektows,
prawidtowosci wykonania ciggdw KT polegajacej na sprawdzeniu:
o droznosci rur,
o wykonania skrzyzowan z obiektami,
o prawidtowosé budowy studni kablowych.

6.4. ZASADY POSTEPOWANIA Z WADLIWIE WYKONANYMI ELEMENTAMI ROBOT

Wszystkie materiaty nie spetniajgce wymagan ustalonych w odpowiednich punktach
specyfikacji technicznej zostang przez Inzyniera odrzucone.
Wszystkie elementy robdt, ktére wykazujg odstepstwa od postanowien specyfikacji technicznej
zostang rozebrane i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest :

— budowa studni teletechnicznej - 1 kpl
— budowa kanatu technologicznego wraz ze wszystkimi robotami towarzyszagcymi - 1m

Obmiaru robét dokonaé¢ nalezy w oparciu o dokumentacje wykonawczg i ewentualnie
dodatkowe ustalenia wynikte w czasie budowy, akceptowane przez Inspektora nadzoru oraz Inwestora.
Obmiar jednostkowy obejmuje wykonanie wszystkich prac wykonawczych podstawowych,
pomocniczych i dodatkowych, montazowych i warsztatowych, badan i pomiaréw dla poszczegdlnych
zastosowanych asortymentdéw robdt i materiatow.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, specyfikacjg techniczng i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty
wyniki pozytywne.

8.2. ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH | ULEGAJACYCH ZAKRYCIU
Odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu podlegaja: wykopy pod KT i wykonanie KT.

8.3. DOKUMENTY DO ODBIORU KONCOWEGO ROBOT

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé wszystkie niezbedne
dokumenty wynikajgce z charakteru robdt, w tym projektowg dokumentacje powykonawczg,
geodezyjng dokumentacje powykonawcza, protokoty odbioru robdt zanikajacych i protokoty z
dokonanych pomiarow.
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9. PODSTAWA PtATNOSCI

9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZACE PODSTAWY PtATNOSCI

Podstawe pfatnosci stanowi cena jednostkowa za jednostke obmiarowag okreslong w pkt. 7 wg
dokonanego obmiaru i odbioru rzeczywiscie wykonanych prac. Cena jednostkowa obejmuje wykonanie
wszystkich prac wykonawczych podstawowych, pomocniczych i dodatkowych, montazowych i warsztatowych,
badan i pomiaréw dla poszczegdlnych zastosowanych asortymentow robot i materiatow. llosé jednostek
obmiarowych podana jest w Dokumentacji Projektowej.

9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWE]
Cena robdt budowlanych przewidzianych w dokumentacji projektowej obejmuje odpowiednio:
— opracowanie projektu technologii i organizacji robét,
— wytyczenie trasy KT,
— wykonanie wykopu,
— wykonanie podsypki z przesianej ziemi,
— utozenie rur wzdtuz wykopu,
— potaczenie rur ztgczkami,
—  przesypanie utozonych rur przesiang ziemia,
— zasypanie rowu i zageszczenie gruntu,
— wyrdwnanie terenu i wywiezienie nadmiaru ziemi,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen
1 PN-EN 13043:2004 stosowanych na drogach, lotniskach i innych powierzchniach
przeznaczonych do ruchu

2 | PN-B-06050:1999 Geotechnika - Roboty ziemne - Wymagania ogdlne

3 | BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 26.06 2002 r. w sprawie dziennika budowy,
4 | montazu i rozbidrkitablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczace pracy
i ochrony zdrowia / Dz.U. 02.108.953 /

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997 r. w sprawie przepisow
bezpieczenstwa i higieny pracy /Dz.U.03.169.1650

Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatéw Budowlanych w sprawie

bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robét budowlano-montazowych i rozbidrkowych.
6 Dz. U. Nr 13 z dnia 10.04.1972 r.

Ustawa o drogach publicznych z dnia 21.03.1985 r. Dz. U. Nr 14 z dnia 15.04.1985 .

Ustawa o wspieraniu rozwoju ustug i sieci telekomunikacyjnych (Dz. U. z 2010 r. Nr 106,poz. 675).
Ustawa o drogach publicznych (Dz. U. z 2007 r. Nr 19, poz. 115 z pdzn. zm.).
Ustawa Prawo Budowlane (Dz.U. z 1994 r. Nr 89, poz. 414, z pdzn. zm.).
10 | Ustawa Prawo Telekomunikacyjne (Dz. U. z 2004 r. Nr 171, poz. 1800, z pdzn. zm.).
Ustawa o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym (Dz. U. z 2003 r., Nr 80, poz. 717, z pdin.
zm.).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie warunkéw technicznych jakim powinny odpowiadac
12 | telekomunikacyjne obiekty budowlane i ich usytuowanie (Dz. U. z 2005 r. Nr 219, poz. 1864 z pdzn.
zm.).
13 | Ustawa o kompatybilnosci elektromagnetycznej. (Dz. U. z 2007 r. Nr 82, poz. 556).
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