SCHEMAT W SKALI 1:500

SCHEMAT OZNAKOWANIA | ZABEZPIECZENIA ROBOT PROWADZONYCH
PRZY JEDNOSTRONNYM ZAJECIU JEZDNI - ZAJETY CALY PAS RUCHU

Uwaga: mozna wprowadzi¢ reczne sterowanie ruchem

max 150m

nalezy ustawic
30m przed P-14

nalezy ustawi¢
50m przed P-14

nalezy ustawic nalezy ustawic
50m przed P-14 30m przed P-14

by

OZNACZENIA:

m POWIERZCHNIA PROWADZONYCH ROBOT DROGOWYCH

,1\ PROJEKTOWANE OZNAKOWANIE PIONOWE

SYGNALIZATORY TYMCZASOWEJ SYGNALIZACJI SWIETLNEJ

Y@ PINKONCEPT

BIURO PROJEKTOWO-INZYNIERSKI

05K T

20,

5

80-180 Gdansk, ul. Olimpijska 46/4; e-mail: biuro@pinkoncept.pl; tel.: 58 743 59 33; 58 743 59 34
NIP: 583-318-04-19; REGON: 361697688; NR KONTA: 84 1050 1764 1000 0090 3063 5396

BRANZA

BUDOWA ULICY STUDZIENNEJ W BIELKOWKU DROGI

DATA:

PROJEKT TYMCZASOWEJ ORGANIZACJI RUCHU 10.2017

NAZWA RYSUNKU:

SKALA:

SCHEMATNR 2 1:500

" inz. PIOTR GREGOROWICZ et POM/0244/POODI08

PPPPPP NUMER RYSUNKU:
TOR3.2




