PLAN SYTUACYJNY W SKALI 1:500

robot%d%gowe nalezy realizowac odcinkowo wedtug
zatgczonych schematow na rys. TOR3.11 TOR3.2

ARKUSZ 1(2

OZNACZENIA:

&Aﬁc

JELRE

PROJEKTOWANE OZNAKOWANIE PIONOWE

ISTNIEJACE OZNAKOWANIE PIONOWE

POWIERZCHNIA PROWADZONYCH ROBOT DROGOWYCH (ETAP 1)
POWIERZCHNIA PROWADZONYCH ROBOT DROGOWYCH (ETAP II)

GRANICA PASA DROGOWEGO
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