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PROJEKT ZAGOSPODAROWANIA
TERENU - UL. OPACZEWSKA

skala 1:500

Projektowany krawężnik betonowy  15x30cm

LEGENDA:

Projektowany krawężnik kamienny 20x30cm

Projektowane pobocze gruntowe

Projektowana nawierzchnia progów zwalniajacych

Istniejąca kanalizacja sanitarna

Istniejący wodociąg

Projektowane obrzeże betonowe 8x30cm

Istniejące kable telekomunikacyjne

Projektowany podział działek

Działki objęte inwestycją

g

w

e

t

ks

Istniejące słupy i kable energetyczne

Istniejący gazociąg

Proj. ścieżka rowerowa z kostki betonowej

Projektowane zieleńce

Projektowana kanalizacja deszczowa

Drzewa i krzewy przeznaczone do wycinki

Projektowany ściek przykrawężnikowy

Projektowane przyłącza wodociągowe

Projektowane przyłącza k.s.

Projektowany kanał technologiczny

Granica inwestycji

g Istniejący gazociąg do usunięciax x

Projektowany krawężnik betonowy najazdowy 15x22cm

Projektowany gazociąg

Istniejący słup oraz linia sN do przebudowy (wg oddzielnego
opracowania)

Działki przeznaczone do podziału

Projektowana jezdnia z kostki bet. gr. 8cm

Projektowany chodnik  z kostki bet. gr. 8cm

Projektowana nawierzchnia zjazdów indywidualnych

Istn. chodnik z kostki betonowej

Projektowane wyniesione skrzyzowanie z kostki bet. gr. 8cm

Projektowane rury osłonowe

Regulacja istniejącej infrastruktury
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