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Opis Przedmiotu Zaméwienia (OPZ)

»Wymiana lin no$nych po dokonanym resursie w dzwigach osobowych o nr.. N3127025672,
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1. WSTEP

PRZEDMIOT ZAMOWIENIA.

Przedmiotem OPZ s3 wymagania w zakresie robét w zadaniu pod nazwa: ,Wymiana lin no$nych
po dokonanym resursie w  dzwigach osobowych o nr: N3127025672, N3127025673,
N3127025714 oraz wykonanie przegladu specjalnego(przegladu resursu) platformy
schodowej typu T 100 o nr N 3027000670 w budynku Ministerstwa Aktywoéw
Panstwowych ”. OPZ obejmuje w szczegdlnosci wymagania dotyczace wtasciwosci materiatow,
sposobu wykonania i oceny prawidtowosci wykonania poszczegdlnych robét.

1.1. ZAKRES ZASTOSOWANIA.
Opis Przedmiotu Zamdwienia winien by¢ wykorzystany przez Oferentéw biorgcych udziat
W postepowaniu o udzielenie zamoéwienia.

1.2. ZAKRES ROBOT.
Zakres robot w czesci dotyczacej wymiany lin nosnych po dokonanym resursie
dzwigéw osobowych o nr: N3127025672, N3127025673, N3127025714 oraz
wykonanie przegladu specjalnego(przegladu resursu) platformy schodowej typu T
100 o nr N 3027000670 w budynku MAP obejmuje wszystkie czynnos$ci umozliwiajace
i majace na celu ich wykonanie;
dla dZzwigéw osobowych:

e odcigzenie wciggarki lub reduktora o udzwigu do 1000kg.,

e wymiana kota ciernego,

e wymiana ciegta noé$nego,

e demontaz lin no$nych o $rednicy do 10 mm ,opasanie ling z kotami linowymi,

e montaz nowych lin nosnych o $rednicy do 10 mm, opasanie ling z kotami
linowymi,

e wyrdwnanie naciggu liny noé$nej o srednicy do 10 mm,

e wymiana liny ogranicznika predkosci,

e obcigzanie wciggarki lub reduktora, udzwig powyzej 1000 kg.,

e sprawdzenie kota linowego,

e kontrola poprawnosci dziatania,

e dostarczenie niezbednego obcigzenia wymaganego przy badaniu UDT,

o zakres robot w czesci dotyczacej przekazania wymienionych elementéw dzwigu
Zamawiajgcemu i witaczenia ich do eksploatacji obejmuje udziat w badaniu
wymienionego dzwigu przeprowadzonym przez UDT , doprowadzenie do jego odbioru
i do wydania decyzji zezwalajacej na eksploatacje.

dla platformy schodowej o nr: N 3027000670

e wykonanie przegladu specjalnego(przegladu resursu).

1.3. BEZPIECZENSTWO ROBOT.
Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za utrzymanie porzadku na placu budowy przez czas



2.

trwania roboét do dnia ich zakonczenia oraz korncowego odbioru zapewniajac w tym czasie
ich wtasciwe oznakowanie i odpowiednie zabezpieczenie.

1.4. OCHRONA SRODOWISKA W CZASIE WYKONYWANIA ROBOT.

1.5.

1.6.

1.7.

1.8.

1.9.

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. W okresie wykonywania robét Wykonawca
bedzie podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepisow
i norm dotyczacych ochrony srodowiska oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla
0s6b lub witasnosci spotecznej i innych, a wynikajgcych z hatasu lub innych przyczyn
powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

OCHRONA PRZECIWPOZAROWA.

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca
bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy. Materiaty tatwopalne beda sktadowane i zabezpieczone przed dostepem oséb
trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane ew. pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

MATERIALY SZKODLIWE DLA OTOCZENIA.

Materiaty ktére w sposéb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia nie bedg dopuszczone do
uzycia. Materiaty, ktére s3 szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie roboét, a po ich zakonczeniu
szkodliwo$¢ zanika (art. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania.

OCHRONA WH+ASNOSCI PUBLICZNEJ | PRYWATNEJ.
Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia.

ZABEZPIECZENIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczenie robot, wszystkich materiatéw, urzadzen
wykorzystywanych do budowy od dnia przekazania do daty odbioru. Kazdy odcinek robét
powinien by¢ utrzymany w zadowalajacy pod wzgledem technicznym stanie przez caty czas
trwania roboét, az do momentu odbioru przez Zamawiajgcego, ktéry moze zarzadzié
wstrzymanie robét i podjaé wszelkie dziatania jakie uzna za niezbedne jezeli Wykonawca nie
dostosuje sie do jego polecen dotyczacych nalezytej dbatosci o stan robdét i ich
zabezpieczenie.

ZGODNOSC Z PRAWEM | INNYMI PRZEPISAMI.
Wykonawca zobowiagzany jest zna¢ i stosowaé w czasie wykonywania robdét wszystkie
niezbedne obowigzujace przepisy.

1.10. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodnos¢ z Opisem
Przedmiotu Zaméwienia i obowigzujacymi przepisami . Nalezy uwzgledni¢ fakt, ze prace
prowadzone bedg na czynnym 24h obiekcie, w ktorym przebywaé beda pracownicy
Zamawiajagcego - wobec powyzszego czas pracy, potencjalne prace ,gtosne”, ,brudne” itp.
nalezy dostosowac do charakteru obiektu po uzgodnieniu z Zamawiajgcym.

DANE TECHNICZNE



2.1 Dzwigi osobowe o parametrach:

Gtowne parametry dZzwigu osobowego: dzwig osobowy N3127025672, producent
WINDA-WARSZAWA Sp. z o0.0.

osobowy o napedzie elektrycznym z napedem

Typ dZzwigu . .
ciernym - maszynownia gérna

Przeznaczenie osobowy

Udzwig: 1000 kg - 13 0sbéb

llo$¢ przystankéw: 8

Rok budowy 2014

Predkos¢ dzwigu 1,6 m/s

WYysoko$¢ podnoszenia: 22,79

System sterowania:

zbiorczos¢ sterowania z dyspozycji

i wezwan w obydwu kierunkach ( géra - dot),
przystankiem podstawowym jest parter
oznakowany jako ,0”,grupa dwdch dzwigow.

Kabina

metalowa

Wymiary:

1100x2100x2070
(szeroko$¢ x gtebokosé x wysokosc)

Wysoko$¢ nadszybia

3500 mm

Wysokos$¢ podszybia

2875 mm

Szerokos¢ kota ciernego

400 mm

Drzwi przystankowe

automatyczne, centralne

Zespol napedowy bezreduktorowy
Silnik GETM 3.0H
Rama kabiny metalowa
Masa kabin

y 972,5kg
Przeciwwaga Ramowa/1422,5 kg.
Ogranicznik predkosci typ RQ 250

Wykonanie Nr $wiadectwa DLV 002/1
Liny nosne

konstrukcja PAWO F7 wgISO 4344
Srednica 10mm

llos¢ 5

Min. sita zrywajaca 63400N

Linka ogranicznika 8,0 6*9+9+1+SFC
Srednica 8 mm

Zderzaki hydrauliczne/ typ OBL16
Prowadnice kabiny 16x75x90

Prowadnice przeciwwagi 5x50x50

Linia zasilajaca dzwig 3 x 400V +N+PE




Gtowne parametry dZzwigu osobowego: dZzwig osobowy N3127025673, producent
WINDA-WARSZAWA Sp. z 0.0.

osobowy o napedzie elektrycznym z napedem

Typ dZzwigu . L
ciernym - maszynownia gorna

Przeznaczenie osobowy

Udzwig: 1000 kg - 13 0séb

llo$¢ przystankow: 8

Rok budowy 2014

Predko$¢ dzwigu 1,6 m/s

WYysokos$¢ podnoszenia: 22,79

System sterowania:

zbiorczos¢ sterowania z dyspozycji

i wezwan w obydwu kierunkach ( géra - dot),
przystankiem podstawowym jest parter
oznakowany jako ,0",grupa dwoch dzwigow.

Kabina metalowa
Wymiary: 1100x2100x2070
(szerokos¢ x gtebokosé x wysokosc)
Wysokosc¢ nadszybia: 3500 mm
Wysokos$¢ podszybia: 2875 mm
Szeroko$¢ kota ciernego: 400 mm

Drzwi przystankowe

automatyczne, centralne

Zespol napedowy bezreduktorowy
Silnik GETM 3.0H

Rama kabiny metalowa

Masa kabiny 972.5kg
Przeciwwaga Ramowa/1422,5 kg.
Ogranicznik predkosci typ RQ 250

Wykonanie Nr $éwiadectwa DLV 002/1
Liny nosne

konstrukcja PAWO F7 wgISO 4344
Srednica 10mm

llos¢ 5

Min. sita zrywajaca 63400 N

Linka ogranicznika 8,0 6*9+9+1+SFC
Srednica 8 mm

Zderzaki hydrauliczne/ typ OBL16
Prowadnice kabiny 16x75x90

Prowadnice przeciwwagi 5x50x50

Linia zasilajaca dzwig 3x400V N PE




Gtowne parametry dZzwigu osobowego: dZzwig osobowy N3127025714, producent
WINDA-WARSZAWA Sp. z 0.0.

osobowy o napedzie elektrycznym z napedem

Typ dZzwigu . L
ciernym - maszynownia gorna

Przeznaczenie osobowy

Udzwig: 1000 kg - 13 0séb

llo$¢ przystankéw: 9

Rok budowy 2014

Predko$¢ dzwigu 1,6 m/s

WYysokos$¢ podnoszenia: 25,6

System sterowania:

zbiorczos¢ sterowania z dyspozycji

i wezwan w obydwu kierunkach ( géra - dot),
przystankiem podstawowym jest parter
oznakowany jako ,0",grupa dwoch dzwigow.

Kabina metalowa
Wymiary: 1100x2100x2200
(szerokos¢ x gtebokosé x wysokosc)
Wysokosc¢ nadszybia: 3500 mm
Wysokos$¢ podszybia: 2875 mm
Szeroko$¢ kota ciernego: 400 mm

Drzwi przystankowe

automatyczne, centralne

Zespol napedowy bezreduktorowy
Silnik GETM 3.0H

Rama kabiny metalowa

Masa kabiny 972.5kg
Przeciwwaga Ramowa/1422,5 kg.
Ogranicznik predkosci typ RQ 250

Wykonanie Nr $éwiadectwa DLV 002/1
Liny nosne

konstrukcja PAWO F7 wgISO 4344
Srednica 10mm

llos¢ 5

Min. sita zrywajaca 63400 N

Linka ogranicznika 8,0 6*9+9+1+SFC
Srednica 8 mm

Zderzaki hydrauliczne/ typ OBL16
Prowadnice kabiny 16x75x90

Prowadnice przeciwwagi 5x50x50

Linia zasilajaca dzwig 3x400V N PE




Schemat systemu olinowania :
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2.2. STANDARD WYKONANIA.
Wszystkie materiaty zastosowane do realizacji rob6t powinny odpowiadaé, co do jakosci
wymogom wyrobéw dopuszczonych do obrotu i stosowania w budownictwie, okreslonym w

art. 10 ustawy Prawo budowlane.
2.3. ZASILANIE ELEKTRYCZNE.

Wykonaé sprawdzenie parametréw elektrycznych zasilania i potwierdzi¢ je odpowiednimi

protokotami z pomiaréw.

2.4. SPRZET

Do wykonania robét Wykonaweca jest zobowigzany zastosowac sprzet i maszyny witasciwe dla
danego rodzaju robét, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na ich jakos$é. Sprzet,
maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy nie zostang

dopuszczone do robét.
2.5. TRANSPORT

Srodki transportu technologicznego i zewnetrznego winny by¢ dobrane przy uwzglednieniu
przecietnej organizacji pracy.



3. WYKONANIE ROBOT

3.1. OPIS ROBOT.
Zakres zadania obejmuje obszar szybu windowego z maszynownia oraz obszar przy szybie na
wszystkich kondygnacjach budynku.

3.2. WARUNKI WYKONANIA ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdét zgodnie z Umowa oraz za jakosc
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robot. Wykonawca powinien legitymowac sie
certyfikatami  wydawanymi przez producentéw poszczegélnych materiatéw oraz
doswiadczeniem w realizacji przedmiotowych zadan.

4. ODBIOR ROBOT
Sporzadzenie protokotu koricowego odbioru robét, wraz z zatgczonymi dokumentami
odbiorowymi (dokumentacja powykonawcza, certyfikaty, aprobaty, dopuszczenia, itp.), odbiér
Urzedu Dozoru Technicznego.
Termin realizacji rob6t — zgodnie z zawartg umowa.

5. PRZEPISY | NORMY DOTYCZACE PROWADZENIA ROBOT

- Rozporzadzenie Ministra Przedsiebiorczoscii Technologii z 30.10.2018 w sprawie warunkéw
technicznych dozoru technicznego w zakresie eksploatacji, napraw i modernizacji urzadzen
transportu bliskiego zasadniczych wymagan dla dzwigdw i ich elementéw bezpieczenstwa Dz.
U. 2018 poz. 2176.

- PN-IEC 60364 —Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych;



